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Este invencién se relaciona con un sistema accio
nedor para trensmitir un impulso de acoplamiento entre un
par de Arboles rotatorios; particularmente, simque No eXe=
olusivamente; cuando uno de los érboles aeccions a uns bome
ba de combusiible para un motor de ecncendido por compre= =
sidn y el otro 4rbol es accionado por este motor.

‘ Con frecuencia es necesario acoplar los 4rboles
de manera qv.e; al tiempo que puede trﬁnsmit:l._:se el acciong
miento entre ellos;, pueden alterarse los relatﬁos ajustes
angulares de los mismos, entendiéndose que las velocidades

angulares relatives de los dos &rboles pueden ser diferen—

"~ tes. 3e conocen varios tipos de accplamientos para un par

de Arboles que permiten un ajuste relativo de los mismose

T

Tales acoplamientos a6'.l_.o permiten a menudo un ajuste bq_s_yp
y el objeto de la presente invencién es el de proporcion:er
un sistema accilonador en una forma capaz de transmitir tm '-
impulso que permite un fino ajuste angular relativo de los

PIRIT I

érboles, . A .

De aguerdo con la invenci6n; se proporciona mﬁa-
sistema accionador destinado & transmitir un impulso ex;‘éi'é
un par de drboles rota'bor:i.os; que comprende una respecﬁ;.;;
forma de 6ngrana;]e circular montads en czda uno de dichos
Arboles pai-a su rotacién con ellos, una forma de engranaje
flexible con la configuracién de un circuito sin fin acti-
vemente acoplado & ambas formas de engranaje oireular; de

maners que dos porciones de la forms de engransje flexible

‘se extiondan entre las formas de engranaje circular, y un

par de miembros de apoyo acoplados a dichas poreciones de -
1a forme de engranaje flexible respectivamente, al ohjeto

de absorber parte o la totalidad de la holgura de esta fo;
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ma de engransje rloxible; siendo desplagables los miembros
de apoyo respecto a una linea que une los ejes de rotacién
de las formas de engranaje circulares; de modo que pueds =
varisrse la posiciln angular relativa de los drboles.
Preferiblemente, oada miembro de apoyo es despla
gable sustancislmente a lo largo de un arco centrado sobre
ol ejs de rotacidn de una de las formas de engranaje circu
lares, His proreriblememo; aubos miembros de apoyo son =
desplazables sustgncislmente a lo largo de un arco cominy
thadoaamen’ae; un medio impulsor interconecta =
funcionalmente los miembros de apoyo y los impulsa a un =
acoplamiento con la forma de emgranaje flexible.
Dosaablemento; los miembros de apoyo impulsan a

‘las citadas porciones de la forma de engranaje flexible =

una hacia la otras
Gonvenientomente; unoe o ambos miembros de apoyo
presentardn la forma de un engresnsje rotatorio generalmen-
te cimular; en acoplamiento libre con la forma de engrang
Je flexible.
Cuaendo los miembros de apoyo asbsorben sélo una -

poreiln de la holgura de la forma de engranaje ﬂexible,

v

" se incluye un dispositivo tensador de asta forma de engra-

naje flexible:

Seguidemente se describird una versién de la pre
sente invonaiSn; a modo de e;]empl'o; con raeferencia a log -
adjuntos d.ibnjos; en los cualess

La figura 1 es una vista esquemitica de un siste
ma accionador para un par de arboles rotatorios de acuerdo

oon la presente invencidn; que muestre sus elementos en =

“uns primera poeicidng y
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Ie figura 2 es una vists similar e la de la figu
ra 1, que muestra los elementos del sistema mccionador en
una segunda posicidn.

Con referencia a los dibujos, el sistems acciong

dor comprende tna primera rueda de engrangje cirouler 10 =

montada coaxialmente en un drbol rotatorio 11 para su rotg
cién con &1 y una segunds rueds de engranaje circular 12 -
nontada coaximlmente sobre un arbol rotatorio 13 Parsa su -
rotacién con &l. Preferiblemente, el &rbol 11 es m drbol

accionador de salids de fuerza de un motor de encendldo =
por compresién y el Arbol 12 es un Arbol acclonador de «

recepeién de fuerza de una bomba de combustible para sl mo

- {or. Un engranaje flexible 14 en forma ds circuito sin -

rin se acoplae activamente a las ruedas de engrana;je 10 y.-

11, de tal manera que dos segmentos 15 y 16 del eWaje_ :

14 se extienden entre las citadas rusdas de engrannje 16‘,‘3’"
11, En esta versidn, la forma de engranaje flexible 14 erne
t4 constitufda por una cadena de engranaje; pero podria’es’

ter iguslmente constituf{da por una correa dentada o elelﬁe:zgf

»

._\n....,

Eatre las ruedas de engranaje 10 y 1 oe. dispond. "
un par de ruedas de engranaje rotatories 17 ¥ 18,, las ocup=

les se encuentran en acoplamiento libre con los segmentos

- de cadena 15 y 16, respectivamentes Ims ruedas de engrana-
Je 17 y 18 estén interconectadas por medio de un resorte « -
“ tensador 19 que impulsa e las ruedas de engranaje citadas

" una hecia otra, determinando as{ el empuje de 1log SEgMEnw=

tos de cadena 15 y 16, uno hacias el otro, por dichas Yuew
das de engranaje 17 y 18+ Esgtas ruedas de engranaje son «
desplazablas respecto a una linea que une‘ los ejes de wota

%o similer. | : -
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oidn de los drboles 11 y 13 a lo largo de un arco comin 20
(indicado por linea discontinua) centrado sobre el eje de
rotacién del &rbol 13. Tal movimiento es efectuado por me=
dic de un miembro accionador 21 conectado a la rueda de en
granaje 17.

" Bn osu uso;. las ruedas de engranaje 10 y 12 son =~
puestas en rotaalén en las direcoiones indicadas por flew-
ches en los dibujoa; de tal manera que el segmento de cads
na 15 es mantenido en tonsidén por les fuerzas acclonadoras
que sctlan sobtre §1. Es evidente que las posiciones angula
res relativas de las ruedas de engrenaje 10 y 12 depende~—
Tén de la cantided de cadenn existente en el segmento 15
Esta cantidad puede variarse moviendo la rueda de engrana-
Je 17 a lo largse del arco 20, En las figuras 1 y 2; la rue
de de engranaje 17 se muesira en dos, posiciones diferen—
btes y al moverse desde la posicidn mostrada en la figura -
& la ilustrada en la figura 2; se avangs la rueda de engras
naje 12 respecto a la 10 en un dngulo & (véase figura 2)3"
Natmlmento; Ja rusia de engranaje 12 puede aer retardads
respecto a la rueda de engranaje 10 doesplazando la 17 en-=-
direccidn opuesta.

El sistema accionador deserito permite pues que
el &rbol 13 sea avanzado o retardado respecto al frbol 11,
Cuando el &rbol 13 es el receptor.de fuerza de un motor; -
puede variarse el momento en que tiene lugar la inyecoidn
de combustible al motor; de acuerdo con las condicionss de
marcha de éste. Cumdo el drbol 13 es un drbol accionador

de un distribuidor de encendido y el Arbol 11 ea un érbol
de salida de fusrza de un motor de encendido por chispes,
puede varisrse ¢l momento sn que tiene lugar el encendido



Se

10s

15,

207

25.

30.

5e

de acuerdo con las condiciones de marche del motor. El dls-
positivo anteriormente deserito puede emplearse tewbién con
un motor de érbol de levas dobles para veriar la superposi-
cidén o recubrimiento entre la sperturs de sué vélvulas de =~
entreda y salida.

En la versidn anteriormente ﬁescri’ca; 1a holgure
del segmento de cadena 16 ec totalmente absorbida per le ag
cidn del recorte 19_;; gue impulsae a las ruedas &é engransje
17 ¥ 18 ung hacia la otra. Sin emba.rgo; en una veréién Ve

riante, las ruedss de engrana.'ja 86lo gbsorben una parte de

la holgurza de la cadena de engranaje» 14, ineluyéndose un =
dispositivo tensador separsdo, tal ecomo se indica oon trazg
do disoontinuo en 22 en la figura 2, para mantener en tenwe

aan

sién al segmento de cadena 16. , .
NOTA : .

Ie Patente de Invencién que se solicita por ";5535‘

te aﬁoa; para Espaﬁa,. de acuerdo con la Vigente Legsla;-;;-
cién, deberd recser sobre "SISTEMA ACCIONADOR FARA TRARBRI-
TIR UN TMPULSO DE ACOPLAMIENTO ENTRE UN PAR DE ARBOLES ROUA
_TORIOS“; con Prioridad de la solicitud de Patente en Gran.s

Bretefla n? 38469/77 de fecha 15 de Septiembre de 14977, o=
gin las caracteristicas esenciales de las siguientess

P P VI




Se-

l‘ 10. s

- 15, .

- 30..

6o

BRIVINDIOAOLIONES

1+ Sistema accionador para transmitir un impul-
g0 de acoplamiento entre un par de drboles rotatorios, que

comprende una respectiva forma de engranaje ciroular montg

da en cada uno de dichos arboles para su rotacién con elloa,

ws forma de engranaje flexible con la configuracién de un
ciroulito sin ﬁ.n activemente acoplado a ambas formas de en
granaje circular, de manera que dos porciones do la forma

de engranaje flexiblo se extiendan entre las f.ormas do en~-
g:-auajc oircular, ¥y wn par de miembros de apoyo acoplados

a las oitadas poroiones de la forma de engranaje ﬂ.ex:l.ble;
respectivammtc; a fin de gbsorber parte o 19 totalidad de

la holgura de la forma de engranaje ﬂexible.i' siendo daa-;f-

plagables Xos miembros de apoyo respecto a una linea que -
une los ejes de rotacién de las formas de engranaje cirgu=

lar,. de modo que pueda veriarse la posicidn engular relat:l ‘

ve de los Arboles.
2+~ Siatema accionador pera transmitir un impuie

80 de acoplamiento entre un par de Arboles rotatorios sewe.:

gin 1a reivindicacién 1, en el gue cada miembro de apoyo «

o8 desplazable sustancialmente a 1o largo de un aYco Cellm

trado sobre el eje de rotacién de una de las formas de en~
grané:io ciroular.

3= Sistema accionador para transmitir un impule
80 de acoplamiento entre un par de Arboles rotatorios se—-
gin la reivindicacién 2; en el que dichos miembros de apo-
¥o son desplazables sustancialmente a lo largo de un arco
comfn,

4= Sistema accionador para transmitir un impule
80 de acoplamiento entre un par de arboles rotatorios se—

I T P U IS
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gin la reivindicacidn 3, que incluye medios impulsores que
interconectan funcionalmente los miembros de apoyé y los =

impulsan a un acoplamiento con le forma de engranaje flexi
ble.

5.~ Sistema accionador para transmitir un impule

so de acoplamiento entre un par de Arboles rotatorios, B0~
gin la reivindicacién 4; en el que los miembros de apoyo =
impulsan-'a las citadas porciones de la forma de engranaje
flexible una hacia otra. | |

6+~ Sistema accionador para transmitir un impule

go de acoplamiento entre un par de Arboles rotetorios, se-
gln 1la reivindicacién 5, en el que uno o embog miembros de

gpoyo presentan la forma de un engranaje rotatorio genml_

‘mente ciroular, en acoplamiento libre con la forma de en=—

gre.na:j e flexible. B B

T.= Sistema accionador para transmi‘air un. impul-
50 de acoplanmiento entre un per de Brboles rotatorioa, ee-
gin la reivindicacién 6, en el que log miembros de apoyo :,
absorben solamente una porcién de la holgura de la forma. c’h
engrana;]e flexible y se ineluye un diepoei‘bivo teneador de'
esta forma de engranaje flexible:
8;= Sistema accionador pera transmitir un iq:pula-

go de acoplamiento entre un par de érboles rotatorics, se-

" gfn cualquiera de las anteriores reivindioaciones, en el =

que dicha forma de engranaje flexible es una cadena y las
citadas formas de engranaje circulaxr son ruedas de engrana
Je.

9.~ Sistema accionador para transmitir un ﬂﬁgul-
so de acoplamiento entrs un par de arbeles rotatorios, ég

gin cualquiera de las reivindicaciones 1 a 74 en el que ai
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¢ho engranaje flexible éompronde una correa dentada.
10+~ “SISTEMA ACCIONADOR PARA TRANSMITIR UN INPUL
SO DE ACOPTAMIENTO ENTRE UN PAR DE ARBOLES ROTATORIOS",
Segin queda sustancislmente @scrito en la presen-
te Memoria que conata de ocho hojas, esoritas a miquina por
ung sola cara ¥y ascompafigda de dibujos. ]
¥edrid, 4 SEP. 1078
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