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m E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El invento se refiere a un impulsor sensible a 

la temperatura incorporado a un ventilador, para ajustar 

el paso da lae palas montadas en el centro del ventilador, 

asi como a los medios para retener las palas en el centro.

Hasta ahora hemos propuesto un impulsor incluyen­

do un miembro alargado en forma de una espiral, y un sopor­

te de la espiral dispuesto para ejercer una fuerza radial 

sobre la espiral como resultado de la dilatación d contrac­

ción térmica relativa entre la espiral y el soporte de la 

espiral. De asta manara, las vueltas adyacentes de la espiral 

se muevan con relación entre si alrededor dai eje de la es­

piral, en respuesta a las variaciones de temperatura, para 

proporcionar un movimiento de salida en un extremo da la as-? 

piral.

Aun cuando esta unidad puede funcionar,'se ha en­

contrado que el éxito da la operación dependerá en un aleo 

grado de la existencia de un mínimo de fricción entre la es­

piral y su soporte. Con el miembro alargado en forma de es­

piral, el movimiento de salida obtenido depende da la capaci­

dad de cada vuelta de vencer la fricción entra el soporte 

y las vueltas subsiguientes. Esto puede ser comprobado, to­

mando una espiral que tiene seis vueltas, siendo refrenada 

la vuelta número uno frente al movimiento en su extremo libre, 

y siendo el extremo libre de la vuelta número seis al extremo
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de salida dal movimiento. Durante la dilatación térmica, 

la vuelta número uno que se dilata debe mover todas las 

cinco vueltas siguientes, en caso da que sea movible cir- 

cunfarancialmente. Por ello tiene que vencer la fricción 

entra el soporte da la espiral y las vueltas restantes, asi 

como vencer su propia fricción. Cada vuelta, excepto para 

la vuelta seis, tiene que mover las espirales que están de-, 

lante de ella. Con los mejoras materiales da baja fricción 

disponibles comercialmente, se ha encontrado que al número 

de vueltas es de cinco ó seis, después de los cuales la sa­

lida de energía disponible disminuye rápidamente. La adición' 

da mas vueltas ganara mas fricción de la que pueda vencerse 

por vueltas extras, y la salida del movimiento cae hasta 

que desaparece completamente, siendo absorbida la energía 

da todas las vueltas dentro del sistema y teniendo por resul­

tado una distorsión y un daño permanente de la espiral. Un 

objeto del invento es el de proveer un impulsor sensible 

a la temperatura en el que se evitan las desventajas ante­

riores.

De acuerdo con un aspecto del invento, un impul­

sor sensible a la temperatura incluye, por lo menos, un 

primero y un segundo miembro alargado, un soporte para el 

primer miembro alargado, teniendo un coeficiente de dilata­

ción diferente del miembro alargado, medios para refrenar 

un extremo dal primer miembro alárgado, estando dispuesto 

dicho soporte para inhibir la deformación transversal del 

primer miembro alargado durante la dilatación ó contracción 

térmicas, de tal forma que el extremo libre del primer miem-

. */. *
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bro alargado se mueva longitudinalmente, con relación a los 

medios de sujeción, y medios dispuestos entre los miembros 

alargados para transmitir el movimiento al segundo miem­

bro alargado.

De acuerdo con otro aspecto del invento, el apa­

rato está provisto de un ventilador sensible a la tempera­

tura, que ióoluye un cehtro con palas de paso variable 

espaciadas alrededor de su periferia, por lo menos un 

primero y un segundo miembro alargados, circularas ó en par­

ta circulares, situados dentro del centro, soportes para el 

primer miembro alargado teniendo un coeficiente de dilata­

ción diferente del del primer miembro alargado, y medios 

en el centro para sujetar un extremo del primer miembro 

alargado, estando dispuestos dichos soportes para qus inhi­

ban la formación radial del primar miembro alargado durante 

la dilatación ó contracción térmicas, da forma tal que el 

extremo libre del primar miembro alargado se mueva circun- 

farencialmente en relación con los medios de sujeción; medios 

dispuestos entre los miembros alargados para que transmitan 

el movimiento di segundo miembro alargado, de modo que éste 

está desplazado circunferencialmente, asi como sufriendo 

su propia dilatación ó contracción térmicas circunferenciales, 

y otros medios situados entra al segundo miembro alargado 

. y las palas, para que varíen el paso da las palas como respuas 

ta a la dilatación ó contracción pombinadas de los miembros 

alargados.

3a proveen preferiblemente soportes para el segun­

do miembro alargado, teniendo un coeficiente de dilatación
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diferente del del segundo miembro alargado, estando dispues­

to el segundo soporte de manera que inhiba la deformación 

radial del segundo miembro alargado durante la dilatación 

ó contracción térmicas.

Para hacer la disposición lo mas compacta posi­

ble, y para mejorar el equilibrio dinámico, los miembros 

alargados y respectivos soportas son praferiblamante concón 
tríeos.

Los medios para transmitir al movimiento del pri 

mar miembro alargado, al segundo miembro alargado, puedan 

estar dispuestos en el primer soporte, estando conectado 

ó empalmado al extremo libre del primar miembro alargado 

a una parte da dichos medios, de modo que el primer medio 

da soporta se mueva según que al primer miembro alargado se 

dilate ó se contraiga, y estando conectado ó empalmado un 

extremo del segundo miembro alargado a otra parte de dichos 

medios, de manera que el movimiento del primer medio de so­

porta sea transmitido al segundo miembro alargado. Convenien­

temente, las dos partes da dichos medios para transmitir 

movimiento del primer miembro alargado al segundo miembro 

alargado, pueden comprender dos proyecciones, una de las 

cuales se proyecta radialmente hacia el interior y está 

conectada ó empalmada por el primer miembro alargado, y la 

otra da ellas se proyecta radialmante hacia el exterior, 

estando conectada ó empalmada con el mencionado extremo 

del otro miembro alargado. En tal caso, el extremo opuesto 

del segundo miembro alargado está conectado ó empalmado, 

preferiblemente, a una proyección radial hacia el interior
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en al segundo medio de soporte, da modo que este se mueva 

circunferencialmenta durante la dilatación ó contracción 

de los miembros alargados. El segundo medio de soporte, pue­

de estar formado por una proyección radial hacia el exterior,

. para transmitir el movimiento circunferencial del segundo me­

dio de soporte a uno ó mas miembros alargados exteriores ra­

dialmente concéntricos, teniendo soportes asociados formados 

con proyecciones transmisoras da movimiento.

De acuerdo con otro aspecto del invento, el apara­

to está provisto de un ventilador que tiene palas de paso 

variable soportadas por un centro, siendo refrenada cada pa­

la contra el movimiento radial del centro, por medio de uh 

cable ó filamento flexible, que se extiende a través de la 

pala y en el centro.

Preferiblemente, el cable ó filamento está en forma 

dé un lazo, una porción del cual está anclado al centro y otra 

porción pasa alrededor da un anclaje adyacente a la extremi­

dad radial de su pa^a.

El invento será descrito ahora por medio de un 

ejemplo, sólo con referencia a los disenos adjuntos en ios 

que

La fig. 1 as una sección transversal a través 

de parte de un centro da un ventilador, mostrando detallas 

da un impulsor sensible, en el centro,

La fig. 2 es un aspecto esquemático de parte ds 

un medio transmisor de movimiento del impulsor.

la fig. 3 es un corta por la linea III - III, da 

la fig. 1. -

La fig. 4 es un corte a través de una pala de paso
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variable y de parte del centro en el cual está montada.

La fig. 5 as un alzado da parta del centro y ven­

tilador mostrado en la fig. 4, mostrando parte del centro 

quitado.

La fig. 6 es un corte a través de una forma alter­

nativa de pala de paso variable y de parte del centro en la

cual está montada, y

La fig. 7 as un aspecto da la pala mostrada en

la fig.6, por la linea VII - VII, en la fig. 6.
Refiriéndose primero a las figuras 1, 2 y 3, un 

ceptro da ventilador -10- tiene una sección interna cilindri­

ca -14- y una sección externa cilindrica -15- (veasa figuras 

4 y 5), con un impulsor sensible a la temperatura situado 

entra ellas. El impulsor comprenda una primera tira de mate­

rial plástico -16-, doblada en forma de un anillo parcial 

al cual se hará referencia en adelante como un anillo. Un 

extremo del anillo -16- está en contacto con un topa -17-, 

en la sección interna -14-, y el otro extremo del anillo 

limita con una proyección -1B-, en un alojamiento dB plancha 

de metal -19-, que constituya al medio transmisor de movimien­

to antedicho. El alojamiento -19- es cilindrico y se extien­

de alrededor del anillo -16-, da modo que al anillo -16-, con 

holgura de trabajo, esta inserto entre el alojamiento y la 

sección interna -14-. El alojamiento -19- está formado con 

una proyección adicional -20- que engrana en un extremo de 

otro anillo da plástico -22- y tiene bordes vueltos hacia aden­

tro y hacia afuera -19a-, -19¿-. Las proyecciones -18-, -20- 

puedan estar convenientemente formadas, presionando simultá-
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naamante el anillo radialmante hacia el interior y radial­

mente hacia el exterior, da manera que corten una sección 

del anillo para producir proyecciones, como sa muestra en 

la fig. 2. El otro extremo del anillo -22- está en contacto 

con la proyección -18- de un segundo alojamiento -23-, da 

modo que el segundo anillo está inserto entre los alojamien 

tos primero y segundo, coh holgura de trabajo. El número 

de tiras y alojamientos puede entonces ser aumentado según 

se desee, de manera que el extremo libre del anillo final 

(que está en contacto con una proyección, que no se muestra, 

se extiende radialmente hacia el interior en un alojamiento 

extremo -24^) proporciona la cantidad apropiada de movimien­

to durante la dilatación térmica de los anillos.

Ahora, con referencia a las figuras 4 y 5, al 

alojamiento mas extremo $24- del impulsor (inidicado general­

mente en -2S-) se extiende mas allá del extremo izquierdo del 

impulsor y determina unas cavidades equidistantes -26-, Una 

pluralidad de resortes -27- (sólo uno de los cuales es mos­

trado en la fig.5) pueden emplearse entre las respectivas 

cavidades -26- y límites -28- en la sección interna -14- 

del centro. Durante la dilatación térmica de los anillos 

plásticos an el impulsor -25-, las cavidades -26- se moverán 

contra la oblicuidad de cada resorte -27-. Sin el resorte, 

la contracción térmica subsiguiente da los anillos produci­

ría simplemente un espacio dejado entre la proyección -18- 

da cada alojamiento y el extremo adyacente del anillo asocia­

do. Da esta modo, la contracción da los anillos no movería
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por si misma las cavidades -26- a sus posiciones origi­

nales. Sin embargo, la oblicuidad del resorte -27- asegu­

ra que las cavidades -26- recuperaran su posición original 

durante la contracción da ios anillos en al impulsor. Alter­

nativamente ó adicionalmente, pueden usarse palas que ten­

gan un equilibrio aerodinámico tal que la corriente de aire 

oreada por el ventilador durante la rotación^aplique una 

polarización da retorno a las palas. Las cavidades -26- reci­

ben los dedos -29- que se extiendan hacia dentro, cada uno 

de los cuales as integrante con el estribo -30- de una pala 

-32-. El estribo -30- es hueco y está montado giratoriamen­

te as una espiga cilindrica -33-. La espiga es preferible­

mente un prensado de metal en lámina fijado a la sección 

exterior -15- del centro. El,extremo inferior da la espiga , 

-33- está formada como una cubeta anular que proporciona 

una holgura de trabajo -34-]bajo el extremo interior radial 

de una faldilla -35-]en el estribo -30- de la pala..El dado 

-29- se extiende a través da unas muescas alineadas en la 

cubeta y la sección exterior -15- del centro. Cada pala 

-32- está fijada radialmente por medio de un cable de muchos 

filamentos -37-. El extremo interior radial del cable asta 

fijado a una boquilla -38-, cuyo cuerpo.-38a- pasa con hblgara 

de trabajo a través de una abertura en la sección exterior 

-15- coaxial con la espiga -33-. La cabeza -38b- de la boqui 

lia -38- as de un diámetro mayor que la abertura en la sec­

ción exterior. El extremo exterior radial del cable -37-
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está convenientemente anclado, adyacente a la extremidad 

de la pala -32-, en una boquilla -40-. Durante la rotación 

del ventilador, los cables -37- refrenaran las palas con­

tra el movimiento hacia el exterior, debido a la fuerza 

centrífuga. Se producen fuerzas centrífugas muy elevadas 

por las revoluciones del ventilador, que pueden elevarse 

en casos extremos a 10.000 r.p.m. Sin embargo, el estribo 

da la pala no será empujado contra ninguna superficie de tra­

bajo por la fuerza centrífuga,y, aunque la cabeza de la bo­

quilla -38- se bloqueara contra el centro, a tales veloci­

dades, el cable -37- puede torcerse y con ello facilitar la 

variación del paso de las palas. Es deseable hacer el cable 

lo mas largo posible para ganar el máximo de flexibilidad y 

minimizar la resistencia, cuando la pala es girada en un 

ángulo de, digamos, 30^.

En lugar de anclar el cable que retiene el extre­

mo exterior radial de la pala en una boquilla, el cable 

puede estar en forma da un lazo -42-, como se muestra en 

la fig.6. El lazo pasa alrededor de una proyección -43- 

formada integramente por la pala -32- y está alojada en 

una depresión -44-, formada en las palas. Las guías -45- 

integrantes de la pala ayudan a la colocación del lazo 

en la depresión -44-, durante al montaje. Una tapa -46- 

está ajustada a la pala para cubrir la depresión cuando el 

la%o está en su sitio. Los extremos libras del lazo -42- 

se unen y están fijados a una boquilla -47-, que puede ser 

una pieza fundida, un tubo rígido o de otra forma convenien­

te, La boquilla -47- corresponde a la boquilla -38- en la

/
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fig.4 y la flexibilidad dal lazo del cabla facilita el 

movimiento da giro de la pala durante la variación dal 

paso.

La variación dal paso sa producirá cuando la

cavidad -26- sa mueva durante la dilatación y contracción
)

de los anillos en los impulsores,movimiento de los dedos 

-29- que hace girar las palas alrededor de las espigas 

-33r*

Aunque el impulsor descrito utiliza proyecciones 

en los alojamientos -19-, -23- para transmitir el movimien­

to de un anillo a otro, se considera que los medios trans- 

misores del movimiento podran comprender una proyección^ 

en un extremo de un anillo que se extiende a través de una 

muesca en un alojamiento cilindrico circundante y está co­

locado en una depresión complementaria, en un extremo da 

un anillo adyacente etc.,

Mientras que los anillos del impulsor representa­

dos en las figuras 3 a S, han sido mostrados uno dentro del 

otro, se ha considerado que podran estar dispuestos coaxial- 

mante lado a lado. En tal caso, los anillos pueden ser del 

mismo ó de diferentes diámetros. También se ha considerado 

que puedan estar dispuestos lado a lado, no coaxialmante 

si se desea.

El impulsor sensible a la temperatura dal presan­

te invento tiene ventajas sobre el que hemos propuesto previa 

mente, ya que ios anillos no tienen que vencer la fricción 

entre anillos sucesivos y sus alojamientos asociados. De es­

te modo, el funcionamiento del impulsor del presente inven-

./<
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to no dependa tanto del uso da material que proporcione el 

mismo grado da baja fricción como saa necesario, para que 

nuestro impulsor tipo espiral funciona con éxito. Sin em­

bargo, se ha encontrado ventajoso el usar en al impulsor 

los mejores medios disponibles comercialmente,de baja fric­

ción, para obtener la máxima eficiencia.

Se apreciará que el impulsor mostrado está cons­

tituido por un número de pisos, comprendiendo cada piso un 

anillo y un alojamiento y estando dispuesto cada alojamien­

to para moverse con su anillo asociado. Mientras que el 

número óptimo de vueltas en el impulsor tipo espiral, ss ha 

encontrado que sea da cinco 6 seis, el número de.pisos en 

el presente impulsor no tiene ninguna limitación oparacional. 

Qa hecho, el número da pisos que ha de ser incorporado 

dependa ahora del espacio disponible para acomodarlos, mas 
que a factores fricciónales.

Una desventaja mas del impulsor tipo espiral, 

es que no dá resultados constantes, aun cuando sa usen los 

mejores materiales de baja fricción disponibles comerciai- 

mante y el mejor tratamiento. Por ejemplo, con un impulsor 

da tipo espiral, se ha encontrado posible en un experimen­

to el mover una carga da 35 onzas a través da una distancia 

de 0.28 pulgadas, debido a un aumento de temperatura de 

1500 f a 200° F. Sin embargo, debido a la degradación por 

sobrecarga da la espiral, el resultado obtenido fuá irre­

petible. Con un impulsor según el invento se ha encontrado 

posible el mover una carga de 60 onzas, repetidamente, a 

través de una distancia de 0.26 pulgadas, en el mismo intar-

./. *
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valo da temperaturas.

La espiral del anterior impulsor estaba formada 

de varillas, mientras que el presenta impulsor utiliza ti­

ras. Una ventaja da usar tiras en vez de varillas es que 

presenta convenientemente una mayor sección transversal pa­

ra un espesor dado, pudiendo llevar cargas mucho mayores 

con un reducido riesgo da distorsión.

Se ha considerado que el impulsor sensible a la 

temperatura del presante invento podría ser usado para 

otros fines que el de variar el paso de las palas da un ven­

tilador.

Los anillos están hechos preferiblemente de un 

material plástico da acetal, vendido bajo la marca registra­

da KEMETAL, ó de una forma alternativa de plástico de acetal 

apropiado, vendido bajo la marca registrada HOST AFORM C.

El cable -37- es preferiblemente un cabla da acero, 

paro puede estar constituido mediante uno ó mas filamentos 

da hebra sencilla.

Abnque la realización descrita funciona respondien­

do a la dilatación térmica, puede ser adaptado convenientamen 

te para que funcione como resultado de una coptracción térmi­

ca.

+ *
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R E I V I N D I C A C I O N E S

En esta Patente de Invención se reivindica:

1. - Impulsor sensible a la temperatura de especial 

aplicación a ventiladores, comprendiendo por lo menos un pri­

mer y un segundo miembro alargado, medios de soporte para el 

primar miembro alargado, que tienen un coeficiente de dilata­

ción diferente del primer miembro alargado, medios para sujetar 

uno de los extremos del primer miembro alargado, estando dis­

puestos dichos medios da soporte de tal forma, que inhiban

la deformación transversal del primer miembro alargado, duran­

te la dilatación ó contracción térmica, de tal modo que el 

extremo libre del primar miembro alargado se mueve longitu­

dinalmente, respecto de los medios da sujeción, y medios colo­

cados entre los miembros alargados para transmitir el movimisn 

to di segundo miembro alargado.

2. - Impulsor sensible a la temperatura de especial 

aplicación a ventiladores, de acuerdo con la reivindicación 

1, el cual está provisto de medios da soporta para el segun­

do miembro alargado, teniendo un coeficiente de dilatación 

diferente del segundo miembro alargado, estando dispuesto el 

segundo medio de soporte de tal forma que inhibe la deforma­

ción transversal del segundo miembro alargado, durante la di­

latación ó contracción térmica, de tal modo que el segundo 

miembro se mueva longitudinalmente respecto de los medios, y 

que transmita el movimiento del primer miembro alargado*
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3. - Impulsor sensible a la temperatura de espe­

cial aplicación a ventiladoras, según la reivindicación 2 

en el que el medio para transmitir al movimiento del primer 

miembro alargado al segundo miembro alargado está dispuesto 

en el primer soporte, estando conectado a, ó en contacto,

con una parta de dicho medio de tal forma que al primar so­
porte se.tmueve cuando el primer miembro alargado se dilata

ó se contrae, y un extremo del segundo miembro alargado es­

tando conectado a ó en contacto con otra parte de dicho me­

dio de tal modo que el movimiento del primar medio de sopor­

te sea transmitido al segundo miembro alargado.

4. -Impulsor sensible a la temperatura, de especial 

aplicación a ventiladores, según la reivindicación 2 ó 3,

en el cual loa miembros alargados y los respectivos medios 

da soporta son circulares, ó en parte circulares, y los miem­

bros alargados se dilatan ó contraen circunferencialmente.

5. - Impulsor sensible a la temperatura, de especial 

aplicación a ventiladoras, según la reivindicación 4, en el 

cual los miembros alargados y los respectivos medios de suje­

ción son concántricos.

6. - Impulsor sensible a la temperatura, de especial 

aplicación a ventiladores, según la reivindicación 5 en el 

cual las dos partes de dichos medios pare transmitir el mo­

vimiento del primer miembro alargado al segundo, comprendan 

dos proyecciones, una de las cuales se proyecta radialmente 

al interior, y está conectada al primar miembro alargado, o 

en contacto con él, y la otra de las cuales se proyecta ra- 

dialmante al exterior, estando conectada a/ó en contacto con 

dicho extremo del otro miembro alargado.

-15-

*  *
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7. - Impulsor sensible a la temperatura, da espacial 

aplicación a ventiladores, según la reivindicación 6, en el 

cual el extremo opuesto del segundo miembro alargado, esta 

conectado a/ó en contacto con una proyección radial interior 

en el seguido medio de soporte, de manara que el segundo me­

dio da soporta de mueva circunferencialmente durante la dila­

tación ó contracción de los miembros alargados.

8. - Impulsor sensible a la temperatura, da espacial 

aplicación a ventiladores según la reivindicación 7 en el 

cual el segundo medio de soporta está formado con una proyec­

ción radial exterior, para transmitir el movimiento circunfe­

rencial del segundo medio da soporte a uno ó más miembros 

alargados concéntricos radiales externos, teniendo asociados 

soportas formados por proyecciones transmisoras de movimiento.

9. - Impulsor sensible a la temperatura, de especial 

aplicación a ventiladores, según las reivindicaciones 6,7 ú 8, 

en el cual cada medio de soporte está formado de lámina da 

metal, y las proyecciones se constituyen deformando porciones 

de láminas en posiciones seleccionadas.

10. - Impulsor sensible a la temperatura de especial 

aplicación a ventiladores según cualquiera de las reivindica­

ciones 5 a 9 en combinación con un ventilador, comprendiendo 

un centro que tiene paletas da paso variable espaciadas alre­

dedor de su periferia, estando dispuestos estos miembros alar­

gados dentro del centro y estando provisto dicho medio para 

sujetar dicho extremo del primer miembro alargado en el cen-
C ,

tro, otrosmedios pas dispuestos entre los miembros alargados
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radialmenta exteriores y las paletas para variar el paso de 

las paletas en respuesta a la dilatación ó contracción combi­

nadas de los miembros alargados.

11. - Impulsor sensible a la temperatura, de especial 

aplicación a ventiladoras con una combinación según la reivin­

dicación 10, en al cual el medio de soporte radial, más exter­

no, está situado estrechamente adyacente a la periferia inter­

na dal centro, y sa ajusta a los soportes, extendiéndose a 

través dal centro para girar las aletas, para variar el paso.

12. - Impulsor sensible a la temperatura, de especial 

aplicación a ventiladores con una combinación según cualquiera 

da las reivindicaciones 10 ú 11, el cual está provisto de 

medios elásticos para aplicar una polarización de retorno

a las aletas.

13. - Impulsor sensible a la temperatura, da espa­
cial aplicación a ventiladores, con una combinación según 
las reivindicaciones 10,11 ó 12, en al cual las aletas 

poseen un equilibrio aerodinámico, de tal modo que la corrían 

te de aire creada por el ventilador, durante la rotación, apli 

ca una polarización de retorno a las aletas.

14. - Impulsor sensible a la temperatura, da espe­

cial aplicación a ventiladoras, con una combinación de acuer­

do con cualquiera de las reivindicaciones 10 a 13,en la que 

cada una de las paletas está sujeta contra el movimiento ra­

dialmente del centro por un cable flexible ó filamento exten­

dido a través de la paleta y al centro.

15. - Impulsor sensible a la temperatura, de espe­

cial aplicación a ventiladores, con una combinación según

../..
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la reivindicación 14 en el cual el cable ó filamento tiene 

forma de lazo, una parte del cual está anclado al centro y 

otra parte pasa alrededor de un anclaje, adyacente al extre­

mo radial da su aleta.

16.- Impulsor sensible a la temperatura, da espe­

cial aplicación a ventiladores con una combinación según la 

reivindicación 15, en el cual,el lazo comprende un simple tra­

mo de cable, estando sus extremos libras asegurados a un em­

palme anclado al centro.

17.- Impulsor sensible a la temperatura, de espe­

cial aplicación a ventiladores, con una combinación según 

la reivindicación 16,en el cual el cable ó filamento se ex­

tiende a lo largo del centro, alrededor del cual la aleta 

se gira para variar el paso.

21.- "IMPULSOR SENSIBLE A LA TEMPERATURA DE ESPE 

CIAL APLICACION A VENTILADORES".

De conformidad en un todo en lo esencial y fines 

industriales a lo descrito en la precedente memoria descrip­

tiva y gráficamente representado en los adjuntos planos 

para su mejor comprensión.

Esta memoria consta de DIECIOCHO hojas escritas o 

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.
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