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El invento se refiere a un aparato de mésajé en el
que estédn dispuestos una bluralidéd de cuerpos de masaje so-
bre un eje que estd sostenido por un soporte provisto de una
empuﬁaﬁdra y que presenta particularmente forma de estriﬂu.

En un -aparato de. masaje conocido de esta élase:a.E

los cuerpos de masaje estdn constituidos por bolas dispugss"e
- - _ PY -

*w

tas de forma giratnria sabre un eje rigido quedando muy pyds

.

ximas una a otra. Con ayuda de un mecanismo de regulacidn 'gé,
pueden utiiizar a eleccidn una o tres bolag; Sin embargn,»kn
este sparato se presentan dnicamente estimulos de tratamien-
to superficiales én la zona de la superficie somgtidéra ma—

saje. Afn cuando las bolas sean impulsadas con gran fuerza -

contra la superficie de la piel, el efecto en profundidad"su

-solamente reducido. Ademds, la superficie sometida a masaju

en cada caso es relatiyaménte peguefia; incluso un-incremento
del nﬁhsro de bolas incrementarfa solo en pequefia medida la
superficie sometida a la accidén del maséje‘debido a las re-
déndeces del cuerpo,

Asimismo, sc conoce un aparato de mésaje en cl que

en un estribo provistb de empufiadura estd apoyado de forma

giratoria un rodillo de goma perfilado, Este rodillo es capaz -

ciertamente de adaptafse a las redondeces de un cuerpo huma—
na. Sin_embafgo, el'éfecto de masaje BS’también pequefio.

El invento se basa en el problema de crear un apé;
rato de masaje para automasaje cuyo eféctO'cmrrespundé en
amplio grado al masajc-manual por persecna ajena y que en par-

ticulaf es cépaZ‘de provacar también estimulos de tratamiento
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més profundos sin un gran consumo de fuerza.

Este problema se resuelve de acuerdo con el inven-
to por el hecho de que los cuerpos de masaje estdn dispues-
tos & distancia uno de otro y de mancra solidaria en rotacidn
sobre el eje, y porque el eje estd realizado en forma Tlexis
ble y se halla unido de manera solidaria en rotacién con <1 .
soporte., |

Con este aparato se pusde llevar a caba sin fatiga
un automasaje, presentando este masaje las ventajas del ma-
saje manual por persona ajena. Con ayuda de lﬁs elementos d::
masaje dispuestos a distancia uno de'otro y que no ruedanr§c~
bre la piel se pusden realizar barridos, bataneados, amasados
y fricciones, Dado que las partes de la piel situadas enﬁib"
los elementus de masaje pueden desviarse hacia afuera, estos
estimulos de tratamiento pueden aplicarse sin un gran consu-
mo de fuerza. A causa del consumo de fuerza relativamente pe-
quefio no se prssentan tampoco irritaciones de la piel o de o
raf{z del cabello o del vello. La flexibilidad del eje hace pa-
sible una adaptacién a todas las redondeces del cuerpo. Se
pueden someter a masaje sin fatiga y sobre una gran superfi-
cie incluso las-zonas de las articulaciones en el pie, la ro-
dilla, el codo y los hombros, La fuerza con la qus los cuer-
pos de masaje son oprimidos contra el cuerpo humano, viene do-
terminada en primer lugar por la fuerza con la que todo el
aparafa es apretado contra el cuerpo, Sin embargo, mediante 1a
colocacifn de la mano libre sobre los elementos de masaje sco

purde dosificar y guiar ademds el masaje de una forma més
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gxacta todavia,

Ufra ventaja.consiéta en que con el abaratﬁ de ma=
saje se pueden distribuir uniformemente sustanciaﬁ curativas
farmacéuticas sobre la parts del cuerpo Que se ha de tratar.
Cn este caso, las sustancias curativas se aiétribuyen nosgtila

DY

sobre la superficie de la piel, sino que se intrpducen proiun=
damente por efecto‘del.masaje en las partes del cuerpo gque Su
han de tratar. Dado que el aparato es ateionado con fuar}a‘
propia del cqgipc y no presenta ningdn accionamiento sjeno,

es posible utilizarle también para un masaje debajo delﬁiégg,
sea en la baffera, sea en un recinto hdmedo, como una‘ducha'n
sauna, sin que exista el peligro de que el cuerpo huhanc‘t?h-
tado gquede expuesto a descargas eléctricas. Por consigui@ﬁfﬂ,
el aparato no solo viene a quedar muy prdxime en su accidn al
masaje manual por persona ajena, sino‘que rebasa a éste.dmﬁi~
do a la combinacién pbsible de efectos fisicos (masaje, medios
curativos, calor y agua).

.En una forma de ejecucién preferida se han dispuvs-
to de forma giratoria sobré el eje entre los cuerpos de masa-
je unos cuerpos de rodadura cuyo radio es menof'que la distan-
cia de la superficie éfective de masaje de los cuerpos dec ma-
saje & la lfnea central del eje., Gracias a estos cuerpos do
rodadura se imﬁide que la piel y el tejido comprendidos entrec
los cuerpos de masaje sean impulsados demasiada fuerpementc

hacia afuera. Cuando estas partes expulsadas entran en contac-

to con los cuerpos de rodadura, las mismas npo son prdcticamen-

te sometidas a esfuerzos en ningln caso, ya que los cuerpos
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de rodadure ruedan con poca fuerza por encima de la piel.
Estps cuerpos de rodadura permiten particularmente utilizar
cucrpos de masaje con didmetro relativamente grande, los cua-
les se pueden desplazar de forma relativamente suave sobre la
superficie del cuerpo debido a la curvatura correspondiento-
ments grande, adn cuando estén hincados en la piel.

Convenientemente, los cuerpos de rodadura tienen
forma de bola. Estes bolas conserxrvan una efectividad aprofiﬂ
madamente idéntica incluso en caso de due se deforme el eje.
Dado que las bolas ruedan con velocidad de rodadura diferente
gobre las partes expulsadas de la piel a causa del radio. de’
fodadura diferente, se obitiene un efecto de rozamiento adipﬂo—
nal buscado con frecuencia.

Los cusrpos de masaje tendrdn convenisntementoc foup-
ma de disco, en particular sustancialmente forma de elipsoide.
Esto permite una penetracién cuidadosa y, no obstante, profun-
da en la supexficie del cuerpo. |

Asimismo, los cuerpos de masaje pueden presentar on-
frantes laterales para la adaptacién a los cuerpos de rodadu-
ra., Esto permite deformaciones muy grandes del eje flexibln,
sin que los cuerpos de masaje y de rodadura se atasquen mutun-
mente, |

Es faverable que los cuerpos de maéaje Yy de rodadura
estén hechos de material sintético, en particular poliamida.
Sa ohtiene u;a superficie lisa que se desliza con poco roza-
miento sobre la piel. Ademds, estas partes se pueden limpiar

bien. En lugar de esto, los cuerpos citados pueden estar hechoo
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también de madera, asta, metai, Vidrio u otros materiales sd-
lidos, |

Es recomendable proporcionar a los cuerpos de masa-
je una seguridad Espacigl contra giro scbre el 4rbol, ya que
se pueden soltar los asientos a bresién o similares bajo log
esfuerzos dados, en paititular en caso de un eje flexible. <n
élVCasn mds sencillo, es suficiente que vayan pegados. Sin..
embargo, se puede utilizar también un eje con seccidn trqﬁ;é,l
versal poligonal y un hueco correspondientemente perfiladq!

en.los cuerpos de masaje. Sin embargo, es particularmentn‘fa-
e . AU

Pl

. vorable que los cuerpos de masaje presenten una abertura.cep-

tral con ranura y estén asegurados contra giro por medio de

- chavetas montadas a ciertas distancias sobre el eje flexible.

Para que el eje se puedaVaaaptai a las redondeces
dei cuerpe con el menor consumo posible de fuerza, este gjn
deberé_sarldilatable.en cuanto -a su lunéitud. En lﬁgar de es-
tc,'elisopbrte de forma de estribo pﬁedé ser tambidn eldsti-
camente deformable,

La flexibilidad y la dilaﬁagilidad del eje se con-
siguen del modo mds sencillo haciendo que estéd Fformado por un
drbol dé ﬁﬁelle,ves decixr, un muelie helicoidal estrechamen=--
te arrollado con.superficie aproximadamen%e cilindrica.

"Para la fijaﬁidn al soporte se hén pfevisto venta—
josamente unos drganos de sujeciﬁq soldados con aporte de ma-
terial o coﬁ.autdgenara losvextreﬁos del eje, Tales drganos
de sujeciéh pueden estar hechos de aéerc.planu y estar provis-

tos de un agujero de fijacibn que queda alineado con un. aguju-
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ro de fijacidn précticado en 8l soporte, estando atravesados
ambos agujeros por un elemento de fijscidn comdn, tal como

un tornillo o remache, Otro drgano de sujecién estd consti-
tuido por una parte roscada, por ejemplo un perne roscado, que
coopera con una segunda parte roscada que atraviesa el sogporte,
por ejehplo una tuerca.

Sin embargo, se prefiere especialmente un Srganoc de
sujecidn que estd constituids por un perno que prescnta una
cabeza y, a continuacidn de clla, una chaveta, estando preyi&-
ta an el sopar%a una incisidn lateralmente abierta que tienc
una anchura correspondiente al aiémetro del perno y que egﬁﬁ
provista de una ranura para recibir la chaveta. Esto da como
resultado un montaje especialmente sencille, ya que el peIrio.
necesita enchufarse dUnicamente en la incisién con su parte no
ocupada por~lé thaveta, tras lo cual la chaveta encaja en la
ranura bajﬁ la influencia de la fuerza de dilatacién del ejec
v del estribo, de modo que el eje queda’retenido en el sapor-
te de forma solidaria en rotacién,

Los extremos del eje flexible y/o los drganos do su-
jecién pueden estar cubiertos por unos revestimientos. Esto
no solo es §pticamente agradable, sino que permite tambidn
utilizar el aparéto hasta cerca de los extremos para el masa-
jee El‘ravéstimientu para un extremo del eje puede estar conu-
tituido, p&r ejemplo, por dos céscaras semiesféricaes con su-
perficie de separacidn dispuesta perpendicularmente al eje.
Otro ravas#imientu presenﬁa dos cdscaras cuys supérficie de

separacién se encuentra en el plano del estribo,
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Es favorable desdé‘el punto de vista constructivo
que. el soporte presente para la fijacidn del eje flexible un
estribo metdlico que esté'recubierto de materiai sintético
al menos en parte, El estribo metdlico puede absorber enton-
ces las'fUBrzas que se presentEn; mieﬁtras que elrmateria; .
sintético necesita ?ontribuir dnicamente en pequefia medida\q
la estabilidad. Por ejemplo,nel estribo metdlico puéde e%ﬁa%

3

recubierto de material sintético aplicado por:inyecciﬁn.fﬁﬂq4

de estar provisto también de dos céscaras de material sinté-~

tico..

Asimismb, la envolvente'debmaterial éintéticu puede
presentar una prolangaéiﬁn que forme un maﬁgo alaigadn de,a§a~
rre dispuesto perpendicularmenta'al.eje. Inciuso en caso\d&'
fufmas més comhlicadas es suficiente como refuerzo un estribo
metdlico sencillo.

‘La envolvente de material sintético puede formar

también una empufadura que siga aproximadamente al sector cen-

tral del estribo.

En algunoévcasos es Tavorable que la empufiadura sca
regulable o recambiable. El caracter de ieguléble permite una
disposicién de la empufiadure adaptada a la finalidad de uti-
lizécidﬁ respectiva. Hecambiando las emﬁuﬁaduras, esrpusibln
utilizar empufiaduras de diferente longitud, por ejemplo para
poder aplicar mejor masaje a la parte propia de la espalda.

Asimismo, existe la posibilidadrde prever emn un so-
porte mds de un éje flexible con cuerpos de.masaje dispuestos
a disfancia uno de otro, para poder aplicar de esta manera

’
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masajes simulténeos o mds intensos a superficies adn mayozes,

Ventajosamente, en el soporte estd instalado fija-
mente otro cuerpobde masaje para el masaje por puntos, conve-
nientemente en el extremo de un mango alargado de agarre., Es-
te cuerpo de masaje permite manipulaciones de masajc preesta-
blecidas, tales como las que se realizan por lo deméds con -la
yema de un dedo.

En conjunto, resulta un aparato de masaje que pucde
utilizarse particularmente para el éutomasaja, pero tambiéﬁ-l
para el masaje por persona ajena, y que sirve para el fortale-
cimiento corporal, el mantenimiento en forma y la eliminacidn
de dolencias en el aparato locomotor del hombre (mésculos. ten -
dones y axticulaciones),

| El invento se explica con més detalle a continuaciﬁn
ayuddndose de ejemplos de ejecucidn reprssentados en el dibujo,en
el gque muestran:

la -Figura 1, parcialmente en alzado y parcialmente
en seccidn, una primera forma de ejecucidn de un aparato de
masaje,

la Figura 2, en representacién tridimensional, el
trozo extremo del eje flexible y los cuerpos de revestimiento,
de macaje y de rodadura que se han de aplicar en zsta zona,

la Figura 3, una seccién a través de otra forms de
ejecucidn de un cuerpo de masaje,

la Figura 4, parcialmente en alzado y parcialmentc
en seccidn, otra forma de sjecucidn de un aparato de masajc,

la Figura 5, en alzado, otra forma de ejecucidn,




10

20

25

_ 9 -

larFigura 6, Bn"SEcéién, 1z éona extrema dsl eje
fiekib;e’en la Figﬁra 5, ¥ |
la Figura»T,’en alzado.létérél, un extremo de es-
tribo, . |
| En la forma de ejecucién sedfn las Figuras 1y 2 .
se ha previsto un estribo 1 hecho de;acero plano inoxidaﬁl?:
y que lleva una empufiadura 2 en su centro. La empuﬁadura‘l_f:

es parte de una céscara 3 de material sintétice que se apli-

ca desde fuera al estribo 1. Una segunda cdscara 4 se aplica

dgéde»dantru al-es"cribo° Todas las partes se mantienen juﬁtqu
por medio de-un tornillo 3 que sngrana con una rosca de la
parte 3 de material siﬁtético. En =1 extramoAinferior de 1a
empuﬁaduraresté insertado un-elementovde masaje 6 querhace po-
siblé masajeé'por puntoa.b

| Sobre un eje Tlexible 7, que ests formado poxr un

drbol de muelle, estén dispuestos alternando cuerpos de masa-

je B solidarios en rotacién y cuerpos de rodadure 9 giratoriovs,

Los cucrpos de masaje B tienen la forﬁa de un elipsoide y los
cuerpos de rodadura 9 tienen la foima de una bola, Por ejemplo,
los cuerpos de masaje tienen un diéme%rn de 22 mm y las bolos
un diémétro de 18 mm, Eur consiguiente,'dprante el masaje iosr
cuerpos de masajarﬂ puedanrser hinchoé un trozo enila superfi-
cié del cuerﬁu,'miantras'que al mismo tiempo las par%ea de |
piel y tajido situadas entre allﬁs pueden desviarse hacia afus=
ra en una cuantia limitada, -

La solidaridad de rotacién de los- cuerpos de masajec

8 se consigue con ayuda de chavetas 10 soldadas sobre cl ejc
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flexible 7, las cuales encajan en ranuras correspondientes 1]
Gue van Unidas 8l taladro central 12 de los cuerpos de masaje
B. Los taladras 13 de los cuerpos de rotadura 9 tienen tambhién

ranuras 14 de esta clase para que puedan ser desplazados por -

gncima de las chavetas 10. Dado que en su zona no se encuentm

ninguna chéveta, los cuerpos de rodédura 9 son capaces débgﬁ~
rar libremante.. 14~'§
Los extremos 15 del eje flexible 7 estén soldacdos con

soldadura dura en el lado frontal 16 con un érgano de sujrccidh
17 de-acero plano doblado en forma de éngulo. Cada drganc o
sujecidn 17 presenta un agujero de fijscidn 18 a través del -
cual pasa un tornillo 19 que engrana mediante su rosca con --
una rosca 20 prevista en el extremo del estribo 1. La . cabezu
del tornillo esté provista de una muletilla 21 del material -
gintético pars prnporeionar un manejo més sepcillo y para fi-
nes de proteccién.

: Psra proteger el lugar de soidadura se ha previsto
un revestimiento 22 que s8 compone de dos semiesferas 23 y 24
encajanda con efecto de apriste el bordé 25 de la semipsfora

24 debajo del borde 26 de la semiesfera 23. La semiesfera 21

se enchufa con su aqujero central 27 sobre el eje 7 y la semics

fers 24 se enchufa con su hendidurs 28 sobre el drgano de su-

jebiﬁn 17. 8i se sueldan entonces entre si el eje 7 y el Grga
no de sujecién 17, las dos semiesferas pueden quedsr enchufa-
das una en otra y unidas entre si por efecto de apriete; La -
posicidén de estas esferas viene asegurada por el hecho de que

en uno de los lados un cuerpo de masaje 8 es mantenido con -
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asiento de presidn ¥y por tanja; axi?lmente aseguradarsobre -
la chaveta contigua 10, mientras que;en el otrﬁ»ladu La supep
ficie interior 29 de la semiesfera 23 puede venir & spli--
carse al lado frontal del drganoc de sujecién 17.°

En laz forms de ejecucidén de la figura 3 se ha dig--
puesto éqbre‘al eje 7 entre dos cuerpos de rodadura 9 de fp;r'
ma de bola, un cuerbo de mésaje 30 qua.tieﬁe'frente a la fﬁfm

de elipsoide 31 unos entrantes lateralesVSZ que estén_ada@ha~

dos aproximadamente a la forma de la bola, de modo que s& cog

serva -la movilidad incluso en caso de que el eje 7 esté fuer-

temente curvadao.

En la forma de sjecucidn segdn la Figura 4 resulta,

“frente a la correspondiente la Figura 1, una diferencia en ¢l

sentido de que el drgeno d& sujecidén 33 esté sbldado_nc con -
el lado frontal, si no con el lado plano sl lado frontal 14 -

del eje 7 y lleva a su vez la rosca 34 para el tornillo 19 --

"provisto de la muletilla 21. Ademés, ls envolvente de material

sintético del estribo 1 estd constituida por dﬁs qéscaras a5
de material sintético que estén énchufadés‘desde ambos ladog -
séhre el estribo por mediﬁ de un tornillec 36. Los extremos de
estas céscaras de material sintéticé'llegan'hasté el drgano ds
sujecidn 33‘y forman sl revestim;épto del mismn.

En la forma de gjecucidn de la Figu;a 5, el estriho
no esté provisto de un manéo alargado de agarrse, como en las
Figuras 1'9'4, sino.de una empufaddra 37 previsté a lo iarqo
dellestriﬁo;y que 85td dispuestas en forma dﬁ envolvente 38 de

material sintético inyectada en torno al sector central del -
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sstribo. Como se‘despfendé de las-Figuras 6 v 7, en los extrg

mos del eje flexible 7 estd soldado un perno 39 que presenta

vuna cabeza 40 Y, @ Cdntinuacién de la cabeza 40, pero a dig-

tancia de la superficie frontal 16 del eje 7, una chaveta 41,
Los extremos del estribo 1 estén provistos de una incigidn -
42 abiarta hacia'un lado, cuys anchura corresponde al didme~
tro -del perno 393y la cual presenta una ranura 43 para la ig
troduccidn de la%chaVata 41, E1l eje 7 provisto de su pernc 39
y provisto también aa todog los cﬁerpos de masaje 8 y cuerpus
de rodadufa 9 se dilata fécilmente y se introauce en las inci
sinnaa 42 mediante los sectores de perno libres. Cuando se --
concluye la aglicacién de tensidn de traccidn, se llevan ung
contra otra las cabezas de perno 40, pudiendo encajar por sa)
to elistico. las chavetas 41 en las ranuras 43. De este mndﬁ,
gueda asegurada ls solidaridsd de rotacidn del eje 7. Parg -
rpvestir los extremos del eje 7 se han previstb unas semieg-
feras 44 que pueden tener una funcidn énéloga a la de los cuep
pos de rodadura 9.

| Son posibles numerosas modificaciones de log ejaemn—-
plos de.ejacuciﬁn ilustrados. Por ejemplo, la empufiadurg 2 de
la Figura 1 puede sustituirse de manera muy sencilla por otra
empuﬁ§dura més larga gcodada, de modo que las partes de 1, en
paldalpuédan alcanzarse con mayor facilidad. Los cuerpos de
masaje y de rodadura estén hechos equi de poliamidas sin mpne
bargo, puedan estar hechoé también de madera, metal © muchos

otros materiasles sintéticos. El estribo puede fabricarse de -

acero, aluminio, otros metales o material sintético, puede ¢
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B *y
en consideracién también un eje de materisl anélogo al <cau-

. con lo que los cuerpos de masaje quedan asentados con asien-

- 13 -

ner perfil.pland o circular y buede estar realizado de modo -

gque sea rigido o elédstico. Cuando el estribo es eléstico y, -

Apor tanto, no tiene impnrtanﬁia que el eje 7 sea capaz de di-

' latarse longitudinalmente, éste puede estar hecho también de

una barra o tubo flexible. El eje flexible 7 puede estar --
hecho también de alambres o tiras de acero para muelles*éxﬁi
llados conjuntamente, retorcidos, cableados o trenzadqs.}PQQ

de presentar también un revestimiento. Eventudlmente, entra

-

Fo

cho. En algunos casos es suficiente hacer los taladros cilin

dricos en log cuerpos de masaje de modo que sean mis pequess

fios que los taladros cilindricos de los cuerpos de rodadufo;

-

to de preéiéﬁ sobre el eje 7, miantfés que los'cuerpos ué:rg
dadura.tianen ajustes deslizantes sueltos. Dtra alternativa
consie%éﬁén fijar la ehpuﬁadura 37 en la Figura 5 de forma -
giratoria al asfribu 1, de modo qué puéda ﬁer hecha girar pa
sando de una pogicidn paralele al sector central del estribo
a’una posicifn basculada hacia fuera del plano del astribu;
La fuerza que ha de aplicarse sobre el aparato para
dar lugar a qde se Eombe el eje 7, deberd ser aproximadamente

de un valor nue vaya de 1,5 a 2 kp. El pretensado axial.en eg

tado montado puede ser cesi igual a cero.’
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. " - REIVINDICACIONES -

1.~ Perfeccionamientos sn aparatos de masaje, en el

que estén dispuestos una pluralidad de cuerpos de masaje sobre

iu1ﬁeqm|5fé sostenido por un soporte provisto de una empufiadu-
ra y que presenta particularmente forma de estribo, caracteri-
zndos porque log cuerpos de masaje estén dispuestos sobrg éi -
Bje. s cierte distancia uno de otro y de manera solidaria mﬁ'rg
tacidn, y porque el eje estd realizado en formas flexible y se
halla unido con el soporte de manera solidaris en rotaciﬁ“ﬁ
2.~ Perfeccionamientos ségﬁn la redvindicacifn 1, ©d
racterizadas porqué entre los cuerpos dé massje estdn dispuaan-
tos de forma giratoris sobre el eje unos cuerpos de rodaduro
cuyo radio es menor que la distancia de la superficie de masa~

je efectiva de los cuerpos de masaje a la linea central del -

' Bj'e .

3o~ Perfeccionamientos seqiin las reivindicaciones an
teriores, caracterizedos porque los cuerpos de rodadura tiecnnn
forma de bola. |

4.~ Perfeccionamientos seqgdn las reivindicacignes an
teriores, caracterizados porque los cuerpos de masaje tiencn -
forms de disco.

5.~ Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones an
terinfaa, caracterizados porgue los cuerpos de masaje tienen -
gugtancislmente la forme de un elipsoide.

6.~ Perfeccionamientos seqin las reivindicaciones an
teriores, caracterizados porque los cuerpns de masaje presen-

tan unos entrantes laterales para la adaptacidn a los cuerpos
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de rodadura. ' 7 7 : -

7.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones an

teriores, caracterizados porque los cuerpos de masaje y los --

" cuerpos  de rodadura estén hechos de material sintético, en pax

ticular ﬁpliamida.

-

B.- Perfeccionamientos segdn las reivindicaciemeg an

. . e
teriores, caracterizados porque los cuerpos de masaje Egtﬁrng

a
gados con el eje flexible vy estédn asegurados asi contra g$ro.
- v - - 3

B ! . . . . ‘7.‘~
9.- Perfeccionamientos segln las reivindicacidnes- an
M »

teriores, caracterizados.porque los cuerpos de masaje presentan

una sbertura central con una ranura y estén asegurados cnnira

giro -por ﬁedio de chavetas montadas a éiertas ﬂistancias.sohre
el ejé flexible.

'lU.; Perfaccionamientqs segﬁn las reivindicacianﬁu an .
teriores, carascterizados porque el eje flexible es dilatable -
en su longitud.

11.- Perfeccionamientos segin las reivindicacionng -
anteriores, caracterizados porque el soporte de forma de estri
bo puede ser deformado elésticahenté.

12.- Perféccionamientos segin las reivindicaciones -
anteriores, caracterizadaod porque el eje flexible estd formado
pof un &rbol dermuelle.

13.- Perfeccionamientos segln las reivindicaciones -

anteriores, caracterizados porque para la fijacifn al soporte

egtén previstos unos 6rganos de sujecidn soldados con aporte -
de materisl o con autfgena a los extremos del eje.

14,- Perfeccionamientos segén las reivindicaciones -
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pnteriores, caracterizedos parque el dgano de sujecidn estéd -
hecho de acero plano y se halla provisto de un egujero de fijg
cién que esté alinsado con un agujero de fijacidn del soporte
y ambos aqujeros estén atravesados por un elsmento des fijacidw
ﬁomﬁn.

.15.- Perfeccionamientos segln las reivindicaciunes -

anteriores, caracterizados porque el 6rgano de sujecién estf -

.constituido por una parte roscada que coopera con una scggdunda

parte roscada que pasa a través del soporte.

" 16.~ Perfeccionamientos seglin las reivindicacicres -
anteriores, caracterizados porque el 6rgano de sujecifn esid -
constituido por un perno que presents una cabeza y, s ccpiinug
cifén de ella, una chaveté y porque en el soporte estd prevista
una incisifn lateralmente abierta que tienme una anchura cnrreg
pandiente al diémetro del perno y que esﬁé provista de una ra=
nura pera recibir la chaveata.

17.,~ Perfeccionamientos seqln las reivindicaciones -
anteriores, caracterizados porque los extremos agl eje flexi--
ble y/o los 6rganos de sujecifn estdn recubiertos por unos re-
vast;mientos.

18.~ Perfeccionamientos seqdn las reivindicacionen -

‘anteriores, caracterizados porque un revestimiento para un ex-

tremo de eje estd constituido por dos cdscoras semiesféricas -
con superficie de separacidn dispuesta perpendicularmente al -
eje.

19.- Perfeccionamientos segln las reivindicaciones -

‘anteriores, caracterizados porgue un revestimiento estd consti

tuido por dos céscaras cuya superficie de separaci6n se encuen
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20.- Perfeccionamientos seg(in las reivindicaciones ~

anteriores, caracterizados porque el ‘soporte presenta, para la

fijacidn del eje flexible un estribo metélico -que estd recubier

P, 48

to,al menos en parte, con una envolvente de material sintético.

21.- Parfeccionamientos

anteriores, caracterizados porque

22.- Perfeccionamiantos
anteriores, caracterizados porque
visto de dos céscaraé de material

23.- Perfeccionamientos

anteriores, carscterizados porque

la envolvente de material sip

-
-

- ..‘
segin las reivindicacivhes -

«~ *

el estribo met&lico estd.re-

cubierto con una envolvente de material sintético inyectaca.

segdn las reivindicaciaﬁ&s -
el estribo metdlico esté'prg
sintético. RIS
segﬁn.las,feivindicaciqnﬁs -

tético presenta una prolongacién que forma un mango alargesdo -

de agarre dispuesto perpendicularmente al eje.

24,~ Perfeccionamientas

anteriores, caracterizados porque

segin las reivindicaciones -
" .

la envolvente ae materiagl --

sintético forma una empufiadura que sigue aproximadsmente al --

sector central del estribo.

25.~ Perfeccionamientos

anteriores, caracterizados porque
recambiable.
26.~ Perfeccionamientas

anteriores, caracterizadas porque

segdn las reivindicaciones -

la empufiadura es requlable o

segiin las reivindicaciones -

en un soporte esté previsto

més de un eje flexible con cuerpos de masaje dispuestos a dis-

tancia uno ‘de otro,

27.- Perfeccionamientos

segin las reivindicaciones -
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anteriores, ceracterizados porque en el soporte esté instalado
fijamente un cuerpo de masasje adicional pars el masaje por pun
tos.

28.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones -
anteriores, caracterizados porque el cuerpo de masaje por pun-
tos esté montado en el extremo de un mango alargado de agarre.

29,- "PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS DE MASAJ;".

Tal como se describe y reivindica en la presen&; me-
moria descripfiva que consta de dieciocho hojas escritas a mé-

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujcs.

Madrid, 22 AGO, 1978
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