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PATENTE!DE INVENCION

Memoria descriptiwva

~~~~~

to para la fijacién de sujetadores del tipo de traccién
apto para fijar remachés ciegos o sin sufrideravyiﬁer-
nos de retencidén, Ias herramientas del indicadggﬁ%po
sujetan el vdstago de traccidn del sujetador miéﬁ%ias

. . . . . L
mantienen fijo al sujetador aprisionandolo entre un to

pe del apsrato y uns cabeza o collar del sujetaéBE:

Un aparato conocido que actia de esta manera coﬁﬁ?én-
de ung carcasa que preéenta una forma semejantei%tia
de una pistola que cbhprende'una poreidén de'caﬁghiQue
presenta un tope para apoysrse en la cabeza del suje-
tador y'una‘empuﬁadura. Este .aparato comﬁrende ademds
un dispositivo de traccién deslizable en la porcidn de
cafion y apbo para sujetar por apriete el vdstago de
traccidn del sujetador, EL aparato comprende adimis-
mo una manivela montada en la carcasa y conectada por
medio de gngranajes a una leva giratoria moﬁtada en la
carcasa y que se puede hacer girar mediante el giro de
la manivela. VEste sparato conocido comprende también
un seguidor de leva que esta en contacto con 1la super-
ficie‘periférica de la 1eva y se acoplé con un disposi
tivo de traccién de maﬁéfa que, -al producirse el giro
de la leva por medio del giro @e la manivela, dicho dig
positivo de traccibn fetrocede con relecién al tope,

con lo que se fija el sujetador.
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En el referido aparato conocido, dado que es
necesario que el seguidor de leva sea mantenido substan
cialmente alineado con el dispositivo de traccién, se
ha previsto una gufe de deslizamiento sobre la que se

.....

mieve el seguidor de leva., Esta gula de deslizgpigpto
complica‘la construccidén del aparato y aumenta su:ibngi
tud, de manera que el apar«to resulta de manejojﬁéé ai
ffcil, La presente invencién tiene la finalidad'éé‘ppg
porcionar un aparato para la fijacidn de sujetadéfes
del tipo de traccién que no requiera la citada gui?ide
deslizamiento y que, por tanto, sea de construcéiéﬁ'més
gencilla y compacta. ‘

'De!aeuerdo con la invencién, el seguidbf'de
leva del aparato estd montado en un brazo que estd ar-
ticulado al dispositivo de traceidn y a un tirante que
a su vez estd articulsdo a una parte de la empufiadura
del aparato, lejana del brazo., El tirante controla el
brazo de manera que el seguidor de leva, aunque Se mue-
ve ?Pn el brazo, permanece substancialmente alineado
con el dispositivo de traccibédn del aparato.

El aparato conocido que se ha descrito coime
prende tambiénAun segundo seguidor de leva que esta en
contacto con una segunda superficie periférica de la le
va para hacer avanzar el dispositivo de traccién hacia
el tope del aparato al hacer girar en forma continua
la manivela.~En el aparato conocido, el segundo segui-
dor de leva estd constitufdo por un rodillo de leva mon

tado en el dispositivo de traccidn. No obstante,'con
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el fin de'simplificar més el aparato, de acuerdo con
otro aspecto de la invencidn, elrseguhdo,seguidor de
leva estd formado por un saliente del brazo sobre el
qﬁe estd montado el primér seguidor de leva.

En el aparato cbnocido que se ha descr;té, se
ha brevisto un muelle para absorber el choque proaﬁqido
cuando se rompe un véstago de traccidén del sujefééqr.
Con el fin de evitar que el usuario del aparata %éé'

sometido a un choque cuando se rompe el vdstago de“trag

cién y para conseguir una mayor fiabilidad, de acterdo

. con otro aspecto de la invencidbn, se suprime el nuslle

¥ la segunds superficie periférica de la leva eé%é bog

figurada de maners que en el momento en que se rompe

el védstago de traccién del sujetador, la segunda su-

. perficie periférica queda completamente contigua al se

-gundo seguidor de leva, con lo que la leva puede absor

ber el choque,

A continuacién se describe un aparato para la
fijaéi6n de sujetadores del tipo de traccidn de acuerdo
con la inv-neibn con referencia a los dibujoé ad juntos.

. . En dichos dibujoss

Ia figura 1-es una vista en alzado lateral,
parcialmente en seceidn, del aparato;

La figura 2 ilustra el apardto en una viste
en planta, parcialmente en seodién{ |

La figura 3 es una vista en seccifén longitu~
dinal de la quuilla del aparato; a wa escala mayor

aue las figuras 1 y 2,
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El aparato ilustrado consta de una carcasa

que presenta en general la forma de una pistola y com

- prende una empufiadura -10- (figura 1 ) formada por

dos piezas moldeadas =12~ y -l4- unidas entre si me-
diante un tornillo en un punto =~16-, y un caﬁ65‘~lﬁ-.
Una parte =20~ del cafién ~18- estd fijnda a las*ﬁiezas
moldeadas -12- y ~14- por medio de un reborde aiular
=22- que se aloja en una ranura =24~ de dichas pﬁezas.
Una boquilla -26- se monta amoviblemente a la parpa'
~20- y presenta una parte posterior cilindrica 7287
montade en el interior de la parte -20- y un rebogde a
anular ~g9- encaja en el extremo delantero de lu pérte
-20~-, ILa boquilla -~26~ es mantenida en posicidn por
hedio de un casquillo «30=- y un muelle de retencién
-32-. ILa boguilla ~26~- del cafién -18~ presenta en su
extremo delantero un tope =34~ para apoyarse con una
cabeza formada por uﬁ casquillo C de un perno de reten
cifn (figura 3) que oomprende un perné B y un vdstago
de traccién S,

En el interior del cafion -18~ estd montado
deslizante axialmente un dispositivo de traccidén, que
comprende un émbolo =40~ y una caja de mordazas =42~
rogeada al extremo delantero del émbolo -40—.A Ia ca-
ja de mordazas =42~ presente una superficie troncocé-

nica =44~ y ung prolongacién c¢ilindrica -46- que se

apoya en el tope,-34~. El dispositivo de traccién com

prende asimismo tres mordazas -48-, de las que son so-

lamente visibles dos en la figura 3, que se apoyan en
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Ia superficie -44- y son empujadas hacia adelante por
un muelle =50~ dispuesto entre dos manguitos ~52- yb
~54. provistos de respectivos rebordes, de cuyos mane
guitos el -52- empu;a a las mordazas -48-, en tanto .

SR

que el manguito ~54- se apoya en el extremo delantera

ANt

del émbolo -40-, Ias mordazas ~48- estdn provistas de

4»3-

dientes que son de forma complementaria con la de unas

hlén - S.;:

renuras radiales - G- del vdstago de trac
Las mordazas ~48- son aptas para sujetar por apriete
el vdstago de traccién ~S-. Ia dlsp0°1016n es taI'que
se puede reallzar una fdeil substitucién de la. bcﬂullla
-26-, la caja de mordazas —42=, 1as mordazas -48-‘y;e1
mielle —50-,‘para pddér colocar pernos de retencigﬂ;
de diferentes tamaiios, |

las piezas moldeadas -12~ y -l4- soportan co
jinetes -60- en los que en el interior de la carcasa

estd montada wna leva giratoria -62- que presenta dos

superficies de leva periféricas -64- y =66~ y estd uni

da a uwn eje =68~ que es‘portador de una rueda dentada

- =T0=, TIista rueda dentada engrana con una rueda denta-

da menor =72~ montads en un eje ~T4- también montado

‘en cojinetes soportados por las piezas moldeadas =12-

y -%4=, Al exterior de la carcasa estd montada sobre
el eje =74= una menivela -76- , provista de una maneta
~78-+ ‘El giro de la manivela accionada por un opera-
rio a través de la maneta -78-, provoca el giro de la
leva =62-, dadd que‘la menivela -76- hace girar la rug
da dentada -T2~ que a su veZ‘haGagiraf la rueds denta—.

da ~70~ y determina el giro de la leva ~62e-,
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Un brazo -80-, constituido por dos placas
paralelas provistas de sendas aberburss -8l- alrede-~
dor del eje -68-, estd articulado en -82- a la parte
extrema posterior del émbolo ~40- y en su extremo p
terior estd montado un seguidor de leva =84-, El se-
guidor de leva -84~ gstd acoplado el dispositiv8'ﬁ¢?
traceién por el brazo -80- de manera que, al proéﬁéig
se el giro de la manivela -76- y por tento. de léfiéva
-62-, el seguidor de leva ~84- es movido hacia étiﬁs
por la superficie de ieva ~64~ y el dispositivo'de
traccidn retrocede con relacidn al tope -34-, Este
retroceso‘del dispositivo de traccidn-fija el perns
de reten&idn, estirando el vdstago -S- del mismo ¥ re
calcando el casquillo =C- en lﬁs ranuras de retencidn
~I~ del perno -B-. FEntonces el vdstago ~S~ me rompe
por un cuello =N=- del mismo. El brrzo ~80- estd ar-
ticulado a un tirante -90- que en un punto ~94- se ar-
ticula a las piezas moldeadas -12- y-l4- en la basge
dela empufiadura =10- de la carcasa, es decir en una zg
na dejana respecto del brazo ~80-, E1 tirante -90- so
porta el brazo -80- e impide que el mismo bascule hasta
un punto en que desalinearfa de menera import-nte el
seguidor de leva oon relacidén al dispositive de trac-
cidn.

Un saliente =96~ de una de las placas que
forman el brazo -80- constituye un segundo seguidor
de leva situado delante del eje =68~ y due se apoya en

la. superficie -66- de la leva -62- (figuras 1y 2. El

——
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giro de la mshivela -76- primero determina una presién

. sobre el seguidor de leva -84~ hacia atrds, fijando

el perno de retencién y luego hace avanzar el d ispo~

sitivo de traceién que retrocede hacla el tope =34=-

por 6l segundo seguidor de leva ~06- que es empujado
hacia delante por la superficie de leva =66-, Ei o~
vimiento hacie. adelante del dispositivo de traccidn

hace que la prolongacién -46~ de la ecaja de mordagas

S
- 3

empuje el casquillo recalcado -C- de modo que el .tope
-34- se retira del casquillo. Ia parte rota -5- del

véstagé de traccién del perno de retencidn es retenido
£or las modazas -48~ durante el movimiento hacié‘é&e-
lante.del dispositivd de traccién y la inserccidn del
siguiente perno de retencién que se ha de fijar{ﬁace

que el vdstago roto éea soltado por las mordazas -48-
y-enviado a lo largo de los manguitos =52« y -54- y a
través de las ranuras -100- y -102- del émbolo -40- y la

parte =20-, TLuego las mordazas ~48- sujetan el vAs-

' tago de traccidn del siguiente pefno de retencidn que

se ha de fijar.

La superficie de leva -66~ de la leva =62~ es
ta configurada de manefa que, en ei momnnto en que se
rompe el vdstago de traccién del perno de retencidn, la
superficie 466~ estd completamente préxima al segundo
seguidor de leva -96-, con 1o que el choque de la ro-

turs del vdstago de traccién lo recibe la leva - 62

El aparato se puede utilizar con modificacidnes

apropiadas para fijor otras sujetadores ademds de

—



.10

15 .

20

25

-9 -

pernos de retencién, por ejemplo, remaches ciegos, ¥y

es de construccién sencilla y compacta.

1 i it e i e s 4 e

Se reivindica como objeto de la presente Pa=—
tente de Invencién: e

l.- Aparato para la fijacién de sujetadofes,
del tipo de traccidn, -que consta de una carcasa'dﬁé
comprende un cafion que forma un tope para apoyarse
contra la cabeza de un sujetador y una empufindvra, un
dispositivo de traccién deslizante en el cafién y apto
para sujetar el véstégo de traccién del sujetador, una
manivela montada en la carcasa, una leva giratorig mon
tada en la carcasa y que gira medisnte el giro dé la
manivela , y un seguidor de leva que se apoya en una
superficie periférica de la leva y en el dispositivo
qe traccién de manera que, cuando tiene lugar el giro
de la leva, el dispositivo de traccidn retrocede con
relacidén al tope, caractorizado porgue el seguidor
de leva (84) estd montado en un brazo (80)'que estd
articulado al dispositivo de traccién (40,42,46,48,50)
y-dicho brazo (80) egtd articulado a un tirante (90)
que estd articulado a su vez & wuna parte de la empu-
fladura (10) lejana del brazo (80).

2,= Aparato, segin la reivindiescién 1, en el
que un segundo éeguidor de leva esta dispuesto pars

apoyarse eén una segunda superficie periférica de la

——
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leva para provocar el avance del dispositivo de traccién

hacia el tope al girar en forma continua la manivela,

_caracterizado porque el ségundo seguidor de leva (96)

- estd constitufdo por un saliente del brazo (80),

3.~ Aparafo, segin la reivindicacién 2, ca~
racterizado porque la gegunda superficie periféri;;ﬁ(ﬁs)
de la leva (62) estd configurada de manera que, egjéi_
momento en que el véstago de traccién del sujetadé%lée
rompe, la segunda superficie periférica (66) se eéchég
tra muy préxima gl-segﬁndo‘seguidor de leva (96);3"

4.~ Apareto para la fijacidén de sujetadores,
del tipo de traceién. | o

Esta memorié consta'de diez peginas escfités

IR

'BARCELONA, 90 JuL. 1973

P.A,
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