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MEMORIA DESCRIPTIVA

Describe la presente memoria la invencidén corres-
pondiente a una méﬁuina automéitica para el plegado y grapa=
do deICajas, del tipo en que ég suministra troquelada y lis-
ta para.plegar la lémina constitutiva de la caja. )

La forma de funcionamiento de estas maquinas ec,
en cierta medida, comparable al de las prensas de embuti-
¢ibén que conforman piezas de chapa, si bien, en éstas, el

principio utlllzado es el grado de deformabllldad de ia cha-

pa especial utilizada; por el contrario las méquinas.confor-

T

madoras o plegadoras de cajas y envases de materiales lami~

nares, por ejemplo y espec1almente cartén, parten de pie-
zas previamente troqueladas y con determinadas lineas de
doblez. Dicha.ldmina, se ve ési no solo obligada a dobiar7
se y plegarse de acuerdo coﬁ los contornos de las piezas-
de empuje, sino'que también, por su previa conformaciédn,
ayuda a ia correcta realizacién.de esas operaciones..
Para:éstas méqﬁinas conformadoras de cajas, el
reto viene constituido por la simplicidad de sus elementos
simplici‘da'd de movimiento y sus secuencias, asi como por
la alimentacién y retirada de la caja ya ‘conformada; y més
todavia si la especial funcién o destino de la caja requie-
re la provisién de zonas reforzadas qﬁe disminuyen las di-

mensiones de su boca, haciéndola menor que las dimensiones

ote




25

30

35

40

45

(2

externas., Para este filtimo caso, e€s imprescindible prever

wn macho de conformacidén que sea retréctil,

ia maquina que constituye el objeto de esta so-
1icitud, cumple con todas las ventajas anteriormente men-
cionadas, ya qué se han limitado al méximo sus desplaga-
mientos y existencia de piezas méviles, y se han previsto
elementos fijos o permanentes que contribuyen en igcal me-

dida al plegado de la caja.

Para mejor comprenéién de la éitada méquina, se
hard una &escripcién més de£a11ada de la misma con referens-
cia a las figuras que se acompafian, descripcién que servi-
4 también para enunciar las ventajas y caracteristicas ée

su funcionamiento.

En dichas figuras:

A

La figura 12 representa la méquina antes de co=
menzar un ciclo de trabajo; o bien, después de haber ter—

minado su ciclo anterior;

La figura 22 nuestra la misma méquina en uwn mo-

mento inmediatamente posterior al comienzo de su ciclo de
‘

trabajo, ¥

La figura 3% representa a la repetida méquina en

1a Gltima fase de su ciclo de funcionamiento. <o

En dichas figuras y en la parte inferior, se re-
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presenta también una lémina tipica para la conformacién
de cajas con la referida méquina; asi como los distintos
pasos y aspectos qué va presentando esa lémina hasta_su
conformacién ﬁinal en una qaja lista para servir de en-

vase 0 embalaje,

A continuacién y en forma de-relacién, se idén—
Fifican y describen brevemente los elementos a que carres—
ponden las referencias numénricas utilizadas en los dibujos,
para posteriormente, con relacién a los elementos- iderti-
Ficados, héce?’una iguaimente breve descripcibn dée su fun-

e

cionamiento:

-1-~ Bastidor de la méquina formado por elementos
amovibles, para permitir su ajuste a distin-

tas dimensiones de cajas.-
~2=- Carro o plataforma mévil, -

~3- y -4- Elementos de guia para el carro =2=-.

-5— Cilinéro principal para desplazamiento del

carro =—2-—.

-6~ Levas, fines de.carrera,contactos neuméti-
cos electrénicos, etc, para mandarel des—
plazamiento y secuencia del carro-2-y

otros elementos méviles de la méquina,

-7- Plato de empuje situado inmediatamente por
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debajo del carro ~2-,

70
—8— Cilindros que mandan el desplazamiento del
plato =7-.
-9- Patillas plegadoras.,
-10~ Cilindros qué mandan el movimiento de laf
75 ' patillas -9-.
-11= Macho retréctil sitwado por debajo y a dis-
tancia constante determinable del carro -2-.
-12= Espdrragos para fijar la distancia deseada
entre el macho -11~ y el carro ~2-7*Dickcs
80 espérragos van colocados en el interior de
muelles o resortes helicoidales que empujar
el plato ~7- contra la cara inferior del ca—
rro -2-, mientras que los cilindros -8— no
son accionados,
85 =13~ Elementos fijos del macho =11-.
~14~ Elementos o planchas desplazables del macho
-11=-.
’¥15- Cilindros que mandan el degplazamiento de las
planchas —14-. et
90 -16= Yunques grapadofes previstos en los..laterales

de las planchas -14-, ° L
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Bancada fija, tembién regulable en dimensio-

‘nes, sustentadora de otros elementos de ple-

gado.

Brazos oscilantes para el doblado de solapas

de la caja.

Bandeja sustentadora y guia inicial de intro-

duccidén de la lamina.
Brazos o guias- alimentadores de grapas.

Parejas de regletas ajustables en separacidén

) . . ,
y aproximacién a distintas dimensiones de ca-
jas, dotadas de rodillos en su arista superior

y siendo también ajustable en altura.
Plato expulsor de la caja una vez armada.
Pedal o mando de accionamiento de la maquina,

permitir una méxima explicacién ilustrativa

en algunos casos se ha omitido la represen—

.tacién de algunos elementos, tales como los brazos oscilan-

1ado opuesto de la bancada -17- iguales a los

" que aparecen representados; dispositivos o cabezales que man-—

de las grapas contenidas en las guias -20-

contra los yunques -16- de las planchas retréctiles -14-, ya

que tales dispositivos responden a un tipo convencional y
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quedarian ocultos por la bandeja =~19~, Igualmente y para
115 no aglomerar las figuras algunos elementos repetitivos ca-
recen de referencia seflalada, siendo evidente que les co-

rresponde la misma,

seguidamente se describe el funcionamientc d=

la méquina:;

120 Previamente y mediante elementos convencionales
o elementales 10 représentados, se habrén ajustado a
las dimensiones de la caja a copformar:'el bastidor -1-,
1a bancada -17-, los controles -6-, 1l0s espérragos -12-.
- las pareja; de regletas =21= y =22~ y los brazos bascu«

125 _ lantes -18-.

Al mismo tiempo,'y también previamente, s& ha=-
brén ajustado‘los elementos -13- del macho ~11- al ancho
de la caja a conformaf, de forma que sus aristas coinci-
dan exé&ctamente con las lineas de doblez, en el sentido

" 130 " T de la aﬁchUra, def fondo -25: de la l&mina comstitutiva
inicial. | N

De la misma ménera, los elementos =14~ en su
posicién extendida deberén hacerse coincidir con.el lar-
go de la caja, o lo que es‘lo-mismo, deberén entrar en

135 contacto con ‘la l&mina constitutiva, exactamente por las

1ineas de doblez previstas en el citado fondo -25-.
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Para finalizar con los ajustes previos, los es-
pérragos -12- y guias 550- permitirén éstablecer'los pun=—
tos de. grapado mediante los yunques -16=-y también la dis-
tancia de plegado del plato -7~, de acuerdo con la altura

o fondo previsto para la caja.

Reglada asi la méquina y wa vez dispuesta la 1l&-

-mina en el sitio apropiado mediante deslizamiento por la

bandeja -19-, y uwnas guias laterales omitidas gg_los-diﬁu—
jos; el primer movimiento que se realiza es la extensién
en separac.ién de las planchas' =14- del macho -11-.
Seguiaamente se ﬁroduce el descenso dél carro
—é— y con &1, obligadamenté, el citado macho -11- que en-
tra asi en contacto con la lémina por las lineas de doblez
p%evistas en el fondo -25- de la caja. En este MOMENto es
cuando.deben entrar en funci@n los elemgn£os que propor-
cionan la secuencia u ordén:correcto de plegado de las dis-

tintas solapas de la lémina,

Asi, los brazos -18-, al ser obligados a osci-
lar por'el,mismo descenso de la ;amina,,levantarén lige=-
ramente las solapas -26- de la l4mina para que queden dis-
puestas en lo que serd el interior de'la caja;_seguidamen-
te son 1asAsolapas -27= ias que comienzan su plegado al en-

trar en contacto con los rodillos superiores de las regle-

tas =21=-, Para después ser las solapas -28- las que co-
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mienzan a plegarse en virtud de su contacto con 1los ro-

dillos de las regletas —22-.

En este punto es preciso hacer observar la dis-
tinta alturé entre las regletas -21- y -22-, segln se ob~
serva en el detalle incluido en la figura 22, Esta dise-
rencia de altura, que és previamente reglable permite es-—

tablecer ese orden secuencial de plegado de s0lapas.

Al Final del movimiento anterior, la caja pre-
sentard un aspecto de plegado ligeramente més avanzado
que el que se ilustra en el detalle también incluido er

la figura 22,

En el siguiente movimiento, los cilindros -i0-
provocarén el giro de las patillas -9-, las cuales arras-—
trarén a las solapas —29~- a quedar plegadas sobré las res-—

4

pectivas aristas de las solapas -28-.

L Seguidam§ﬁte se proﬁuce el descenso dél plato
~7- el cual cumple en ese momento una doble Puncién: pri-
mero, sujetar la caja asi{ conformada reteniéndola en po-
sicibén correcta hasta su grapado; segunéo, plegar solapas
adicionales —30- me@ianté su reborde inclinado frontal y

posterior -=7'-~

Naturalmente ese desplazamiento del plato ~7-

se ha producido mediante la accidén de los cilindros -8-.
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La céja se encuentra asi plenamente conformada
en el interior de la bancada -17~ y la accién en ese mo-—
mento de los elementos grapadores no representados, sobre
las grapas -31- contenidas 'en las guias -20-, contra los
yunques de las-planchas desplazables -14- que ahora se en;
cuentran en el interioi'de la caja, producirén el érapédo

y consiguiente fijacibén de ésta.

~..-  En las figuras ilustrativas que se acompaian,

“se ha representado parejas de yunques —16-, péro sélo wn

ejemplar de brazo —-20- por cada wna de esas parejas: El
segundo brazo -20- ha sido omitido con objeto d; permitir
la observacién de los elementos interiores de la citada
bancada -17-. También, porque en muchos casos una céla

grapa en cada lado de la caja es suficiente.

Conformadg y grapada la caja,.se produce ahora
1la retraccién de las plachas =14- y elevacién casi simul-
tdnea del carro ~2- que arrastra al macho ~11-, producién-
dése el retorno a su posicién inicial del plato ! =7— por
la acciédn de los muelles dispuestos en_loé espérragos -12-,
una vez que ha cesado la accién de los cilindros ~8~; igual-

4

mente, los cilindros ~10- hacen retornar a las patillas

~9- a su posicidn inicial.

Con el fin de que la-caja ya grapada, no se que-

~de encajada entre las parejas de regletas -21- y -22-, se
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ha previsto ventajosamente el plato expulsor-23~, perma=—

nentemente urgido en movimiento de expulsién, mediante

" un cilindro o resorte convencional, hasta el nivel de la

bandeja =19-, para permitif la inmediata retirada de la

caja armada, Nuevamente se hace observar que 1a ilusura-

cién de dicho plato de empuje, particularmente en la Ffi-

gura 12, se ha realizado en su posicién retraida, pues de
1o contrario no permitiria observar los detalles de las
regletas ~21- y —-22-, pero se insiste en el hecho de que

se encuentra permanentemente urgido a la posicién de ex-~

.pulsién y expulsa la caja cuando cesa la accién del ci-

lindro -5- y se retiran los elementos plegadores.

'De 1o que antecede se comprobard que la méqui-
na wna vez finalizado un cliclo queda en situacién de
volvey a comenzar, y que el operario sb;o tiene que rea-
1izar las funciones de introducir una lémina, pulsar el

mando -p4- y retirar la caja"ya armada.

serfa por otra parte evidente el hecho de dotar
a la maquina de un sistema de alimentacién continua por

la bandeja ~19- y de retirada de la caja wna vez armada.

Asimismo, dado que como se ha podido'comprobar,
no se utiliza la Fuerza de la gravedad para el funciona-

miento de la miquina y de sus elementos, ésta podria tra-
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bajar no sélo en la posicién sustancialmente vertical re-
presentada, sino también, y cuando razones de espacio asi

1o requieran, podria hacerlo en posiciém horizontal.

En igual forma es preciso observar que la des=

cripcibén anterior se ha realizado con referencia a wn Sis-

. tema neumitico de impulsién para los distintos érgancs,

_siendo evidente que otros procedimientos mecénicos 2 eléc-

tricos podrian utilizarse. .

‘También se podria evitar la duplicidad de algu-
nos de dichos elémentoé, haciendo por ejemplo que el man—

do de las patillas ~9- obedeciese a ua solo ¢ilindro -10-,

e igualmente un solo cilindro para mandar el desplazamien~

to de.los elementos extensibles y retractiles —14=-.

De la misma ménera, y adgméé de las posibilida-
des de reglaje de elementos antes descritos,kla maquina
es aélicable a una ampiia gama de modelos de caﬁas, para
las cuaies no-puedén ser nec;sarios todos los elementos
plegadores representados, o puedan requerir modificacio-
nes en el perfil y Qfden de funcionamiento de las pati-

llas -9-, u otras pestafias ~7'=- en el plato =7-; e inclu~

so otros puntos de grapado en =13-y =14-.

Las modificaciones que puedan ser introducidas

en el objeto descrito, y mno afecten a la esencialidad ca-
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. . ’ - .
vacteristica del mismo, se entenderan incluidas en esta
255 . solicitud sean cualesquiera las circunstancias que con-

curran,

Descrito suficientemente el objeto de esta .30-
jicitud de Patente de Invencién, se declaran de novedad

260 y propiedad las siguientes:
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RETI VINDICACIONTES

12, - Méquina automética-para Plegar y grapar
casas, del tipo'en que se suministra troquelada y lista
para pleg&r la léminarconstitutiﬁa de la caja, caracte-
rizada porque coasta de un bastidor, cuyos elementos zon
amovibles para ajustar la méquiné a distintas dimeﬁsif—
nes de cajas, uan carro mévil que éomprende medios pera el
plegado de 1a'caja y del que es- solidario a una_distan-—
cia regulable, segfnn las dimensiones de la caja, wn macho
compuesto Ae un nicleo fijo y dos elementos mdviles accio-
nables en airecciones opuestas, y una bancada fija que com-
prende también medios. para cooperar en la conformacién de
la caja, para sﬁ grapado y para su expulsién de la méqui-

na.

22 - Méquina automdtica para plagar y grapar

cajas, segim la reivindicacién 12, caracterizada porque el

carro mévil es accionado en ;ﬁ parte central por un cilin=-
dro neumaficd coaxialmente al cual se.hallan colocados,
diametralmente opuestos, dos elementos de gui% por los que
desliza-dicho carro y que contienen ademés los contactos,
topes o fines de carrera que sirven par; comandar las ope=
raciones de plegado y grapado de la caja, existiendo ade~

mas otros elementos de guia situwados en los extremos del

carro, en un plano perpendicular al de los anteriores, im-
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pidiéndose asi cualquier cabeceo u holgura de dicho ca-

rro mévil.

32,- M&quina automdtica para plegar y grapar
cajas, segtn las reivindicaciones anteriores, caracte-

rizada porque el carro mévil comprende una placa base -vii—

culada al extremo del émbolo del cilindro de accionaﬁieﬁr

D I

to y sobre la cual se disponen, a su vez, cuatro ciliﬁ&fos

neumaticos que actfian directamente sobre un plata.déféﬁﬂ

0 .

puje, y otros dos cilindros enfrentados, en el sehtldo Ion—

¢

gltudlnal del carro, que acttan sobre ejes que muewen cua—

y
-----

rrespondientes de dicha placa base, sirviendo este plato
dé empuje y patillas laterales para dar wn Gltimo plegade a
1a caja y sostener en posicién sus solapas constitutivas

para el grapado.

42 - Maquina automética para plegar y grapar

cajas, seglm la reivindicacién anterior, caracterizada por-

que dicho plato de empuje puede ademés contribuir al ple=-
gado de otras solapas constitutivas, para lo cual, en los
1ados no afectados por el movimiento de las patillas de

plegado, presenta unas prolongaciones éontinuas en &ngulo

recto, de manera que cuando es desplazado por sus cilin-

dros de accionamiento producird el pliegue de easa solapas.

52,-~ Maquina automética para plegar y grapar
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cajas, segfin la reivindicaéién 12, caracterizada por-
310 que el macho solidario del carro mdévil comprende un
nficleo fijo ajustable al ancho de la caja y en el inte~
rior de ese nficleo un cilindro de doble accionamiento
cuyos émbolos son capaces de separar o acercar dos plan—
chas»de empuje en wn recorrido ajustable al largo de la
315 'caja, 1levéndo también e;e nficleo medios de guia péfg%l

deslizamiento preciso de esas planchas de empuje.

6&,- Maquina automatica para plegar y gfapar»'
cajas, seéﬁn la reivindicacidn 52, caracterizada porgue
iés planchas empujadoras pueden separaise mediéﬂte la |

320 . accién de cilindros solidarios a cada una de ellas Que

empujen.‘'sobre el nficleo fijo. .

72.— Méquiha automédtica para plegar y grapar

cajas, segfm las reivindicaciones anteriores, caracte-
-rizada porque en los laterales opuestos de dichas plan-

325 chas de'empujet en. el senéidd transversal del cabezal,
van dispuestos los yunques sobre los que en su momento

actuarén cabezales grapadores, cada uno de dicho§ lados

conteniendo wio o dos yunques segfn las necesidades de

Al

grapado de la caja.
330 82,- Mquina automatica para plegar y grapar
cajas, segin las reivindicaciones 12 a 5%, caracteriza-

da porque la distancia entre el macho y el carro mévil
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se determina mediante cuatro espérragos roscados al nf-
cleo del macho y a la placa base del carro, en los Cua-—
les van dispuestos unos resortes qué mantienen al plato

de empuje en contacto con la placa base,

LX)
i3 LN

92, - M&quina automética para plegar y grapaxr ‘s

cajas, segin la reivindicacién 12, caracterizada porgue.'.

-----

arista activa de wnos rodillos que facilitan el plegad5 
de los la%erales de la caja cuando su lémina constftuti-
va es empujada contra ellos por el macho, cuyoéhrodlllos
esfarén situados a distinta altura,segﬁﬂ-lé conveniencia

de que wnos laterales de la caja se plieguen antes que

" otros,

102, - Maquina automética . para plegar y grapar

‘cajas, segfm las reivindicaciones 12 y 92, caracterizada

porque la bancada -fija compreénde ademés unos brazos 0s=
cilantes para la introduccién de solapas interiores de

refuerzo de la caja, antes de plegarse los laterales de

' ésta por la accién combinada de empuje del macho y resis-

4

tencia con deslizamiento de los rodillos.

112, - MAquina automdtica para plegar y grapar
cajas,'segﬁn las reivindicaciones 1%, 92 y 10%, caracte-

rizada porque la bancada Eijé comprende.ademés en lados
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_correspondientes los cabezales de grapado que mandados

en sincronismo con los movimientos anteriores introduci-
ran las grapas y las fijarén a la caja doblandolas contra

los yunques de las citadas planchas de empuje,

122, - Mquina automitica para plegar y urapir
cajas, ‘segln las reivindicaciones 12, 92, 102 y 112, ca-
racterizada porque en dicha bancada fija va dispues;o'uﬁ
pPlato expulso? fermanentemente urgido en desplazamientd
por uno o.més cilindros, cuyo esfuerzo e€s vencido §o£ el

cilindro que manda el desplazamiento en seatido opuesto

tiran dicho carro y macho este plato expulsor retorna in-

mediatamente a su posicién de reposo o de expulsibu de ie

caja ya armada y grapada.

138,- Méquiné automédtica para‘plegar vy grapar

cajas, segin todas y cada wna de las reivindicaciones an-

. 0

‘teriores, caracterizada porque en su funcionamiento se

produce en primer lugar la separacidédn en sentidos opues—

tos de las planchas de empuje del macho, ajusténdose és-

‘tas perfectamente al largo de la caja, mientras‘Que el nG—~

cleo del macho ya'lo estard en igual manera sobre el an-
cho, de forma que la lamina constitutiva de la caja es em-

pujada en un segundo movimiento por el desplazamiento del
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carro.mévil y su macho asociado, exactamente por los Cua-
tro lados de 1o,qu§ seré su base; plegéndose las solapas
cohvenientes mediante los mencionados brazos oscilantes
antes que los rodillos de las regletas de la bancada he-
gan lo propio con los lateréles de la caja en secuencia~.
determinable seglin se desee variando la altura de dichos
rodillos en las regletas, en cuyo momento un tercer mo
vimiento seré el accionamiento de las cuétro patillas
plegadoras paré las solapas de la parte éuperior de ia
caja, wn cuarto movimiento serd el descenso del plato ce
empuje para qaf wn (ltimo plegado de solapas o 'sostener
plégadaé las anteriores, W quinto,movimiento seréd la in-

troduccién de grapas mediante los cabezales correspor-

. dgientes vy doblado de éstas contra los yunques de las plan-

_chas empujadoras quedando asi la caja formada, para final-

a

mente recogerse- de nuevo las mencionadas planchas y re-
tirarse el carro mbévil y macho asociado, permitiendo que
el plato expulsor realice su funcién y se retire esa ca-

ja para comenzar wn nuevo ciclo.

142,- Miquina automética para plegar j.grapar
cajas, segln cualquiera de las’reivindicaciones anterio-
res, caracterizada porque puede trabajar orientada tanto
en sentido vertical como horizonfai, es decir, que sggﬁn

1as necesidades seré posible que los desplazamientos del
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carro mévil sean verticales u horizontales.

152 ,— MAQUINA AUTOMATICA PARA PLEGAR Y GRAPAR

CAJAS.

Todo tal y como se describe y reiviadica en la
presente Memoria Descriptiva que consta de diecinusve
hojas v se ilustra con los dibujos que la acompafian, -

Madrid, a once de Agosto de mil novecientos

setenta y ocho.

-MANUFACTURAS AGRA, S.A,
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