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Jrotativo motivado por las dos bobinas, es ésbe poco apropia-|

Jjuego accionado por monedas y pobernado por un microprocess~

El invento se refiere a un elementbo roﬁatiVO que ssTa
dotado de su propio motor eléctrico y unrprocedimiento para
hacer funcionar dicho elemenfo, sustentando el citado elemen
to rétativo simbolos,depisivos sobre ganancias o pérdidas,
destinado a un aparato de Juego acclonado por monedas, gue
ofrece ganancias y dotado de un freno electromagnptvco 610
puesto concéntricamente con :especto al estator del mgygr, ¥
de rotor del motor que sustenta el eleménto rotativon;:.

EIENY

En los aparatos de Jjuego :accionados por monedas d uov

2

en dia, equipados de un dlppos1t1vo de mando electromooS por
egemplo un microprocesador, cada elemento TOLBVlVO,NQB los
que por lo general estén previstos tres,resta equlpa¢o con
su prepio motor elécetrico, conibbjeto de reducir el gasﬁa cong
tructivo que viene dado por un accionamiento cdnjuntd'dé to-
dos los elemenbos rotativos, y de aumentar la seguridad de
funcionamiento., Ll dispositivo_de freno preciso para cada dle
mento rotativo, se incorpora él elemento rotativo para mante
ner pequeio el volumen qe montaje. Es conocido uno de estos
elementos rotativos (patente élemana n2 1.162.116) que , en
calldad de accionamiento, posce un motor de corriente albter-
na, cuyo rotor sustenta el elemento rotatlvo. El rotor posee
dos bobinas insertadas concentricemente una en la otra, a sa
befj_una bobina exterior de corhiente exterior de corriente
alterna, .y una bobina interior de corriente continua. A efeg
tos del frenado, la cprriénte alterna de la bobina de corrien
e alterna es conectada a través de un rectificador a la bo-

bina de corriente continua. Aparte del volumen del elemento

do ~sl lo es siquiera~ para ser empleado en un aparato de
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dor, puesto que laicadencia del motdr de corriente dl.terna vig
ne determinada por la ffecuencia de la corriente alterna, fre
cuencia que no puede ser influido por un microprocesador. Il
microprocesédor detérmina durante el tiempo de giro del ele~
mentO‘fotativo, mediante su correspondiente generador de pro
babilidades, el simbolo decisivo de pérdida o genancia  para
cada elemento rotativo, y calcula a base de la combinucidn
de simbolos debterminada de este modo la ganancia eveniualmen
te obtenica, gbbernando su pago. Para su'funcionamienﬁ? irre
prochable es condicidn indispensable a esfe respecto que la
combiﬁacién ganadora determinada por el generador de ?roba«
bilidedes aparezca en el campo visual existente en el apars~-
to. Ahora bien, ésto no estd garantizado si g6 emplea uu mo-
tor de corriente alterna, puesto que el micropfocesadbf no
tiene ninguna inflﬁencia en la cadencia del motor, de modo
que al ser frenado el motor puedé aparecer en el campo Vi-
sual de aparato una combinacidén de simbolos que no concuende
con la determinada por ei generddor de probabilidades, y que
decide sobre la ganaﬁcia 0 péfdida.

Frente a ésbo se ha propuesto el invenbo perfeccionar
de tal modorgl-elemento rotativo conocido, que siendo de eg-
tructura de coste favorabie,'ahorrativa de sitio y exenta de
deséaste, garantice un funcionamiento irreprochable, en el

que esté asegurédo qué al aparecer en el campo ¥isual del

eparato una combinacibn gahadora, tenga lugar con absoluta
confianza también el page correspondiente a esta ganancia
por medio dgl dispositive de mando, por ejempld, un micuopro-
cesador. _ 7

Este problema se resuelve de écuerdo con el invento, -
por el hecho de que el motor eléctrico estd conformado coumo

motor de corriente cnntihua, que rodea al estator con su ro-
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tor dotado de polos'de imanes permanéntes; porQue en su Su-
perf1c1e periférica exterlor, el rotor sustenta un falddn si

tuado |paralelo ¥y a CLerta dlotan01a de ella, y que presenta

simbolos del elemento rotativo sustentado por el rotor, de ma
nera fija sobre una placa de base que da acogida al eror,
estando calculado el nfimero y la disposicién de los calados

y de los dispositivos exploradores de tal mode, que ios .dis-

{positivos exploradores de cada simbolo, al pasar éste por la

posicidn de ganancia durante cada revolucidn ael rouor me—
neran una 1nformu016n diferente en su carbcter con relaclon
a los otros simbolos, y porque esté preyisto un disposibivo
de mando, por ejemplo, un micro-procesador, que recoge las
informaciones, y q¢e'valora la informacidn generada cstando
parado el rotor, para determi%ar la ganancia.

 Otras caraé¢teristicas se desprenden de las reivindica-
ciones siguientes a la 1.

En un motor de corriénte continua, independiente de la
freduencia impuesta desde fuera y en calidad de accionamien—
to del ‘elemento rotatlvo, ex1ste la p031b11104d de conmuta—
cibén, es decir, de hacer:la cadencia del motor independiente
del elemento rotativo, y gobernar su secuencia de cadencias

por el elemento rotativo. Tiene lugar ésto por medio de los

clementos exploradores fijos, asignados al rotor del motor d¢

corriente continua y que exploran durante el giro del rotor

los calados o escotaduras:dispuestos en el rotor, generando

para cada simbolo dispuesto en el elemento rotative una in-

H
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formacidn distinta, y gobernando las informaciones, a través
de una disposicidn de circuito adecuada, la cadéﬁcia del mo-
tor en un sincrohismo absoluto con el elemento rotativo. Al

nismo tiempo son alimentadas eétas informacibnes al nmicro-

procesador, de modo que éste recibe eﬁ bodo momento curante

la rotacidn del eleménto rotativo, al pasar los simboiésfpor
la posicibn de ganancia, la informacidn asignada a cadd sin-
bolo, pudiendo comprobar de este modo, mediante el pregrana
de gananéias introducido en &1, si el simbolo que aparéce vi
sible en la:posicibén de ganancia en dependenoia de la-deten-

cidn de un elemento rotativo, detencidn que tiene lugar en

Tdependencia del generador de prohabilidades, concuerda con

el simbolo éorréspondienﬁe de una combinacién ganaciosa pro-
gramada en el microprocesador, de tal modo que, cuando los
simbolos viéibles de todos los elémentos rétativos detenidos
miestra una combinacidn gananciosa, queda garantizado siem-
pre el pago por el microprocesador de la genacia correspon-
diente a la combinacidn gananciosa visible.

La disposiciéﬁ y el nlmero de las barreras de luz y de
los calados del rotor dependen naturalmente del nbmero de lo
simbolos previstos sobre el elemento rotativo.;En un elemen-
to-rotativo dotado de diez_simbolos, bastan cuatro barrerss
de luz Yy cinco calados del rotor,-para obtener para cada sim
bolo una informacién distinta. Esto tiene lugar, por ejemplo
de la manera siguiente: Al paso del simbolo 1, la barrera de
luz 1 da una informacidn, al del éimbolo 2, la barrera de lu
2, al del simbolo 3, la.barrvera de luz 3, al del simbolo 4,
las bafreras de luz 1 y 4, al del simbolo 5, las barreras de

luz 1 y 2, al del simbolo 6, las barreras de luz 1, 2, 3, al

del simbolo 7, las barreras de luz 1 a %, al del simbolo 8,

[
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fnua, ‘con lo que el simbolo determinado por el generader-dc

las barreras de luz 2, 3, 4, al.del simbolo 9, las barrsrag
de luz 3 y 4, yfal'delrsiﬁbolo 10, la barrera de luz 4. De
este modo son tfansmitidas durante la revolucidn del elemen-
to rotativo, tanto a la disposicidn de cifcuitorque sifve
para el mando de la cadencia dgl motor, como también_al mi-
croprocesador, continuamente estas informaciones disfintas
entre si, de modo que el microprocesador comprueba en Lodo
momento qué simbolo pasa por la poéicién de ganaoia,~ylbuan-
do el simbolo determinado por el generador de probabilidades
concuerda con el simbolo que.pasa por la posicidn de gunon-

cia, tiene lugar la desconexidn del motor de:corriente»conti»

probabilidadeS'aparece asimismo en la posicién’de gaq@h?ié
ﬁisiblef Para la conmutacidén del mbtor de corriente conti~
nua, O sea, para la inversidén ritumica de 1a polaridad de su
arrollanmiento, sé aprovechan por una parte las informaciones
dadas por las barreras de luz y, por otra parte, los descan-
s0s existentes'entré cada dos;informaciones, ¢e tal modo gque
en la dispoéicién de circuito son exclusivamente entre in-

formaciones y exentas de informacidn, mientras que cada in-

formacibn, independientemente de su naturaleza, y cada des-

canso provocan un caibio de la polaridad del, motor. Puede te
ner.lugar ésto de manera senciila.mediante fransistores de
mando éeleccionados alternativamente. |

Las distintas informaciones conseguidas medianfe explo-
racidn del motor, pueden conségﬁirse también de otro modo
qué no sea por medio de.barreras de luz, por ejemplo, de ma~

nera inductiva o de manera capacitiva.

El motor de corriente continua puede presentar una bobij

na, pero pucde asimismo poseer dos bobinas, que estén super-
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|rotor encajan magneticamente entre cada dos dedos poiares del

puestagodispuestas diametralmente opuestas en el estator, y
. 1
que son hechas cambiar ritmicamente de polaridad.

Como freno puede servir un disco de material conductivo

magneticanente, que-estd dispuesto conforme a-la parbte carac

terizahte_de la reivindicacibn. 6 y que, durante la rgvolucié:
es mantenido por el estator del mobtor alejado del eleménto
rotativo, pudiendo estar previsto convenientemente un miillo
de cortocircuito que homogeneice la atraccién del discoe de -’
freno. Ahora bien, se puede también preséindir del disco de
freno,faprovechando para ello el hecho de que, despuls do

desconectado el campo del estator, los imanes pefmnneqte; del

estatdr. Aréste'respecto tiene que borrespondeqse natural-
mente ‘el nbnero de-las posiciones de enclavamiento con el nit-
mero de sﬁmbolos existentes sobre ‘el eclemento rotativo; Es
ventajoso al mismo tiempo que, una vez desconectado el campo
del estator, y a efectos de abreviar<£Lperiodoihagiro por su
propia inercia del elemento r?tatico, sea generado un CamMPO
de estatbor de sentido opuesto, que se desconecta antes de
gue llesgue a estar en reposo el elemento rotativo. Se consi-
gue coen ello sea detenido en una posicidn determinada ca-
sual, determinada por el generador de probabilidades.

. "Los dibujos adjuntos muestran un ejemplo de forma de
realizécién_del invento,‘rebresentando:

La fig. 1, la representacidn de la estructura del ele-
mento rotativo, con su accionamiento y sus dispositivés ex-
ploradores;

7'1a fig. 2, , 1a-representaci6n en perspectiva del. ele-

mento rotativo, con el rotor conforme a la fig. L dispuesto

en &1, visto desde abajo;




——

10

15 .

20

25

30

la fig. 3, la representacién conforme a la fig. 2, en
vista desde arriba; 7

la fig. &4, ia pepresentacién.en perspeqtiva del estator
del motor; ' .

la fig. 5, la.;epresentacién del ‘dispositivo de mando

- " .

que sirve para la conmutacidn del motor. . Tt
La fig. 1 muestra la estructura 10 con el elemento ro-

tativo 11, con su superficie periférica cilindrica 13:- En el

interior del elemento rotativo 1l estld fijado el rotor cilin-

drico 12, situado coaxialmente con respecto a la superficie

periférica 1%, y que est& recibido sobre un Arbol 14 fijado

'centfélmente sobre una placa fija de basecl9, En el Tadp in-

terior 15 del rotor 12 estén fijados imanes permanen%gé?l6,
17 de pglaridad alternante, tal como muestra la fig. 2.

L1 estator 18 consiste, tal como muestian las figu. 1 ¥
4, en dos cuerpos 22, 23 a manera de tazas, que forman la :
jaula del estator. Los cuerposr22; 2% poseen sendos fondos
24, 25 de forma anular, en cuya périferia estan dispuestos
dedos polarés 20, 21 doblados en sentido vertical. Los dedos
polares 20, 2; encajan entre si, formando separaciones igua-
les. El estator 18 estd dispuesto coaxialmente en el rotor

12%. Los dos cuerpos 22, 23 consisten en un material conduc-

tivo mégneticamente, v estén fijados sobre la placa de fondo

19 mediante.un cubo 29 qﬁe circunda al A&rbol:14 del rotor en

su zona inferior.
'En su periferia cilindrica, el cubo 29 sustenta el so-
porte de bobinss 26, Que poseé una brida anular superior 27
¥y uné Brida anular 28, entre las que estd prevista una_bridé
anular ceﬁtral 35; Entre lag bridas anulares 27'y 55 esta

dispuesta la bobina 37, y entre las bridas anulares 35 y 28,

T
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vlla. bobina %6.%as dos bobinas 37,36 estén bobinadas a conbra-
sentido una respecto a la otra y,a efectos de acclonamiento
del estator 12 y,con ello,del elemento rotativorll,son conég
tadas ritinicamente a la bensién continua,bal como serd ex-
plicado mbs barde. |

El robor 12 poseec un manguifo 3%,que esté fijado'déﬁtrql
mente en el elemento rotabivo 11 ¥ que circunda la zona supg
rior del Arbol 14 del rotor,encajando parcilalmente en una ed
cotadura cilindrica,prevista en el cubo 29,el-e ementé'rota?
tivo il estd unido medisnte un disco 34 al érboi del'rotor
4. c
Eﬁ su superficie periférica exbterior,el robor lé'suﬁtqg
ta un faldén %8 dirigido hacia sbajo ¥y situado’paraléiémente
a cierte distencia de dicha superficie, due esta dotade de
cuatr& calados 45.8obre ia placa de fondo 19 estén fijados
cuatro dispositivos exploradores 39,conformados como barrers
de 1u2,que forman una ranurar40,en la que encaja el falddn
%8 con éus calados 45.E1 disﬁbsitiVO explorador 39 forma dog
dedos 43,44 separados entre si por la ramura 40,y en fondo
del dedo 4% estd dispuesto un diodo luminoso 41,y en el fond
del dedo 44,un fototransistor.Los lados exteriores de los dg
dos 43,44 estén dotados de biselas de menos de 45° situados
en la zona de la eséotadpra-45,de modo que el fobotransisbox
42 del .dedo 41 recibe a través de los biseles de Llos dedos
43,44 yn impulso por el diodo luminoso 41,cuando el disposi-
tivo explorador coincide con la escotadura 45.S5obre la supen
ficie periférica 13 del elemento rovativo 1l estén dispuesty
en separacinpnes uniformes, -dlez simbolos distintos y, para
la exploracién de estos diez simbolos,estén previstos cuatro

dispositivos exploradores 39 y asimismo cuatro calados 45,

6]




10

18

20

25

30

tativo 11, le esté asignada una informacidén determinada. Du

-10 -

que estén dispuestos de tal modo que, en una revolucién del
elemento rotativo, son dadas por el dispositivo explorador.

39 v los caladas 45 a los fotobransistores 42 diez informa~

ciones distinbas entre si, de manera que a cada elemento ro-

a »

rante. el giro del elemento rotativo 11 son transmitidas es-

tas informaciones por los fotohransistores 42 a un mi@poppg

cesador, en si conocido y gue no ha sido representadc, dondd

son valoradas para'determinar la gananéia ¥ para pagéfla.
Entre el lado inferior del elemento rotativo 11 y ol la-

do superior del esbator 18 esbti dispuesta una placa d¢ freng

46.qué,en su lado inferior,lleva dos pernos 47,48 diamét:al»

mente:opuestos, que atraviesan taladros de guia 52 si%ﬁados
fyuera de la bobina 56; 37, los cuerbos 22,23 que forman le
jaula del estabor, y la placa de base 19, Los pernos 47, 48
formen en su zona inferior sendos vésfagos 49 de menor did-
metro. Sobre el vastago 49 est& recibido un muelle compresc:
51, que con uno de sus extreﬁos se apoya contra el fondo in
ferior de la-jaula del éstator, ¥ con su otro extremo, con
tra un collarin 54 formado por el véstago 49. En el extremo
inferior 31 del cubo 29 esti dispuesto un anillo de corto-~
cifquito %2 consistente en cobre, Por su extreno superior

50, los pernos 47,48 estém unidos con la placa de freno 46,

de modo que bajo la accibén de los muelles compresores 51, e

t4 recibida sobre el manguito 33 de manera regulable en la
altura. Cuando las bobinas %6,37 del estator son alimenta-
das con corriente continua, es atraida la pléca de freno 46
pbr el estator 18, en contra de 1é,accién de los muelles - -
compresores 51,spoyéndose con ello contra una pestaﬁé_ao,

del cubo 29. En su lado superior sustenta la placa de freno

g

dos salientes de enclavamiento diametralmente opuestos 55,

o
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que se estrechan en forﬁa cdnica y qﬁé estén provistos de
prolongaciones cilindricas 55' centrales. ElAelemento'rota~
tivo il posee dos ranuras de:enclavamiento 56 dianmetralmen-~
te opnestas entré si, destinadas a los salientes de enclava-
miento 55,755'”_Cuando a efectos de detencidn del elemento
rotativo 1l sé.desqonectan las bobinas %6, %7, suprimiéﬁaose
con fello el caﬁpo magnético del estator, se.mueve la piaca d
frero-L6; hacia arriba en los taladros de guia 52 bajo. .la ac-
cibén de los mueiles coﬁpresores,Slymu& salientes de enclava-
miehto 55, 55' encastran en dos ranuras de enclavamienpd
diametralﬁgnﬁe opuestas. Naburalmente le estd asignada a ca-
da simbolo del elemento rotativo 11 una ranura de encluva-
miento'56. Al efectuarse el enclavamiento, las ranurss.de
énclavémientd%gntran en contacto por lo pronto con las pro-
longaciones cilindricas 55' que girven comoe tope, ¥y por me-—
dio de-los salientes de enclavamiento 55 tiene lugar el cen-
traje siguiente del elemento rotativo 11 con respecto a los
salientes de enclavamiento 551 con lo que uno de los simbo-
los del eleﬁento fdtativo 11 aparece en el campo visual del
aparato. Al conectarse de nuevo el campo del estator por me-
dio de las bobinas %6, 37, la placa de freno 46 es atraida
por;el campo delestatorhagig abajo, a la posicidn mostrada
en 1é,£ig. 1, de modo que el eleménto rotativo Il es puesto
de nuevo en'rotacién a través del rotor 12. En la posicidn
de reposo del elemento rotativo 11, los polos 16, 17 de:los
imaﬁes permanenfeséﬁl;rokr;l2adoptan una posicidn tal con
respecto a;los dedos poléres 20, 21 del estator 18, que al
soltarse';a;placa de freno 46 del elemento rotativé 11 v co-~
nectarsé él mismo tiempo el campo magnético del estator, es-

t4 asegurado un arranque del rotor, y comc los calados 45 del
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ldos con las letras A a D, Los fototransistores 42 entregan

|respecto al giro del alemento rotativo 11. Como por las 1li-

~-12 -

faldbn 38 tienen posiciones pﬁedeterminadas frente a las ba-
rreras de luz, gueda asegurada por el dispogitivo de mando,
por ejemplo, por el microprocesador que no ha sido represen-
tado, la polaridad del campo magnético del estator precisa
para el arranqﬁe del rotor 12 en la direccion deseada;_

Ia fig. 5 muestra una disposioién de circuito pﬁférel
cambic de polaridad de las bobinas 36, 37 del estator 18 en
dependeﬁcia de las informaciones producidés por las bavreras|
de luz al girar el elemento rotativo 1l. Los cuatro foﬁotrag

sistores de los dispositivos exploradores 39 han sido designa

sus informaciones -a un circuito trigger 57, y wstas informa-
cilones son transmitidas por una par%e, a través de lag 1ines
6l. al dispositivo de mando, por ejemplo, al microprocesa&on .
¥ pnor otre parte; 8 una puerta NOR 58, Ia sefial de salida de
la puerta 58 es alimentadé, a través de un circuito biepsta~

ble 52, alternativemente o uno de dos transistores conmutado
res, con lo'que las bobiﬁas 55, 57 delrestatof 18 son conec~

tadas alternativamente a la Gtensidn, de manera sincrénica cm

neas 6l son tranmitidas las mismas informaciones al nicropro
cesador, puede éste desconectar las boﬁinas 36,.37 cuando el
simﬁolo determinado por el génerador de prébabilidades sobre
el elémento rotativo penéﬁra en la posicidn ganadoma visibi&
En-resumen, la Patente de Invencidn que se solicita de~
berd recaer sobre lasrsiguienteéz '
-~ REIVINDICACIONES
1. TUn elemento rotatiVO'dotadq de su propio motor elégr
trico y un procedimiento para hacer funcicnar dichO'elémenfo,

sustentando el citado elemento rotativo simbolos decisivos sd
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bre ganancia o pérdidas; destinado a un aparato de juego ac—
cionado por monedaé, Que ofrece gananclas y dotado de un fre
no electromagnético, dispuesto concéntricamente con respecto
al estator dei motor, y de un rotior del motor que sustenta d
elemeZto rotat;vo,fcaracterizéndose el elemento rotativo por
el hecho de que‘el motor eléctrico estd conformado cbmq wobor
de cprriente cdntinﬁa, que rodea al estator con su zolor dotgl
ao 42 polos de imanes pérmanentes; porgue en su superficie;@.
tiférica extefior, el rotor sustenta un faldbn dituado” param
leio Yy a cierta distancia'de ella, y que presenta variss nar
cas,y por ejemplo,'calados o escotaduras, asignados & varios
simbolos individuales; porque eétén previstos varios-d;sposg
tivos qﬁe expioran lag marcas del faldén del rotor en xﬁta~
cibn, dispuestos épnforme al paso dado ?pf el hﬁmero dé‘simm
bolos del elemento rotativo sustentado por el rotor, de mang
ra fija sobre una placa de base que da acogida al rotor; es—
tando calcﬁlado el nimero y la dispdsicién de los calados y
de los dispositivos expioradones de tal modo, que los dispo-
sitivos.exploradores de cada ;imboio, al pasar éste por la
posicién de ganancia durante cada revolucidn del rotor,'geng
ran una imformacidén diferente en su cardcter con relacidn a
los otros simbolos, y porque estd previsto un dispositivo de
man&o, poxr ejempo, un microprocesador, que recoge las infor-
maciones, y que valora lq informacidn generada estando para-
do el rotor,'péra determinar la ganancis.

2. Un elemento rotativo de acuerdo con la reivindicaci
1, ca;acterizado porque el estator estd dotado de una Jjaula
formada pof,dos cuerpos de forma de taza, que encajan entre
si con sus.dedos dispueétos en la periféria ¥ que sirven comy

polos, jaula en la que esté dispuesta la bobina que genera un
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Ipolos ‘de la corriente continua con las partes de ia bobiha

placa

-1

:campo de estator que cambia ritmicamente la polaridad.

3. Un elemento rotativo de acuerdo con las reivindica-

ciones 1 y 2, caracterizado porque -la bobina, situada con--
cent“*camente en la jaula,:es de una sola pieza y esta pre~
visto un brgano de -mando que cawbia ritmicamente la polanri~

dad de la corriente continua.
4. TUn elemento rotativo de acuerdo con las reivindica~

ciones 1 y 2, caracterizado porque la bobina, dispuesta en

la jaula, consiste en dos partes bobinadas en sentidos opues+

tos ¥y dwspueqtas copcenirlcamente una respecto a la oer, 5

porque estd previsto un orbano de mando que une unc d los

de manera dlternanbe rltnlcamenbe.

%, Un elemento rotativo de acuerdo con las re1v1ndlca-
ciones 1 y 2, caracbterizado porqge en la jaula estén previs-
tas dos partes,;de bobina bobinadas en sentidos opuestos, di-
rigidas en el sentido del eje de la jaula y en posicibn dig-
metralmente.opuestg, ¥ porque‘esté previsto un érgano de manf
do que une uno de los polos de la corriente continua con las
partes de la bobina de ﬁanera alterhante fitmicamente.

6. Un elemento rotativo de acuefdo con una cualquiera
deﬂ%as reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque el freno
consiste en una placa de material-conductivo nagneticamnente,
que preferentemente es de forma circular, esti recibida en-
tre el élemento rotativo y el estator dermanera desplazable
longitudinalmente scobre el &rbol del rotor, y que encaja por,
encima del estator, mientras Que en la pésicién de suelto el
freno se apbv

sobre una pestana de un cubo fijado obre la’

de base v conformado como manguito de guia para el Ar-

bol del rotor,_placa_que en su superflcle vuelta hacia el la

N
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do inferior del eleménto rotativo poéée dos saiientes de en=-
clavagiento diametralménte opuestos, y que esti sometida a
la acdién de uné fuerza eléstica que la carga en direccidn
hacia/el elemento rotativo, y porque el elemento rotativo es
ta p ovisto de.ranuras de cnclavamiento dirigidas en sentido
radigl y opuestas diametralmente por parejas, cuyo nﬁmgrﬁ se
corrgsponde con el nfmero de sinmbolos dispuestos en el ele-
menJ; rotativoe. .

7. Un elgmento rotativo de acuerdo con las reiviﬂdica—
ciones 5 y 6, caracterizado porque cada saliente de enciava-
mienfo consiste en un cono de centraje apéyado sobre:la.5u~
perficie de la placa y que se va haciendc cada vez mis es-
treoho; al Que'éigue una prolongacidn centfé&éilindrina; que
sirve de tope para-las vanuras de enclavamiento.

8. Un elemento rotativo de dcuerdo con la reivindica-
cibn 6, caracterizado porque, entre la placa de freno y la
jaula del estator, estd dispuesta una bobina estrecha, que
esralimentable con corriente continua durante el tiempo de
revoluciéntdel'rotor,'y que forma un cortocircuito magnético
con la placa de freno.

"~ 9. Un elemento rotativo de acuerdo con las feivindica—
cibnes 6 a 8, caractérizadp porque, en el lado inferior de
la piaca de freno_estéﬁ fijados.dos pernos.diametralmente
opuestos, dirigidos en séntidd'paralelo con réspecto al eje
del rotor, que-atraviesan taladros de guia de la jaula situa
dos fuera de la bobina, asi como la placa de base que susten
ta e} estator, y porque la parte de los pernos opuesta a la
placa de ﬁfeno esti conformada como véstago de diéﬁetro es-
trechado,‘sobre el que estd dispuesto un muelle.compresor,

que con sus extremos se apoya contra el fondo de la jaula y

P
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Tjado sobre la placa de base, provisto de una ranura 5énhral

- 16—

contra un collarin del perno, formado por el véstégo.
10. Un elemento robtativo de acuerdo coﬁ las reivindicaj
ciones 6 a 9, caiacferizado porque los salientes de enclava-
miento estén dispuestos . en una posicidn tal sobre la placa
de freno,.que al estar el.elemento rotativo en la posicidén dg
reposo; sendos dedos polares del estator estin sostenidos en}

tre dos polos del rotor dotados de polaridades opuestas.

11. Un elemento rotativo de acuerdo con las reivindica.

- -a
ciones: 1l a 10, caracterizado porque los dispositivos explorai
dores estén conformados como barreras de luz, consistiento

cada uno deiellos en un cuerpb de material transparente Ti-
.
vertical formada por dos dedos que por los dos,lados:egéajan
por ene%ma del falddn; porgue en el fondo del dispositivo ex+’
plorador estd dispuesto en uno de'loé dedosrun diodo lumino-
50 Y, én el otro dedo, un fototransistor, y porque los ex-
tremos de los dedos situados en la zona de los calados o. es-
cotaduras del falddn, estén dotados en los lados exteriores
de biseles éituédos en un Angulo de 45° ¥y qpé forman un pris-
ma. . -p .
12. Un elemento.rotativo de acuerdo,con las reivindica-
ciones 1 a 5, caractérizadq porque al ser detenido el elemend
to r;tativo y.después.de descéneééado el campo del estator,
por elrérgano'de nando qﬁe lleva a cabo su cambio de polari-
dad es conectable un campo de estator dirigido en sentido
opuesto a efectos de acortar el periodo de rotacién por su
propio impulso, con lo gque los polos del rotor se encastran
magnéticamente entre cada dos dedos polares contiguos @el_eé—
tator en una posidién centrada con respecto a los dedos pola-

res del estator, correspondiéndose el nimero de polos del ro-
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tor con el nlmero de las posiciones de enclavamiento.-

13. Un elemenbto rotativo de acuerdo con la reivindica-~
cidn 12, caragtefizado porgue al esbtator le esti asignado un
electrpimén'auxiliar, con uno-o varios dedos polares achuan-
tes sobre los polos de ios imanes del rotor, que esté 0 e~
tan corridos con respecto a los dedos polares del estabtor de
tal modo en sentido periférico, que el rwotor, después de de-
tenido y mediante una breve conexibn dirigida del electro~
imbn auxiliar, es movible desde una posible posicidn Iabil
intermedia entre las posiciones de enclavamiento magnético,
a dichas poéioiones. : . P

14. Un procediﬁiento para hacer funcionar el eclemento
rotativo de acuérdo con.las reivindicaciones 1 a.13, cdracte
fizado porque el cambio de polaridad de la bobins o de las
bobinas es gobernada por las infofmaciones.producidas por la
barreras de luz, a través de un dispositive de mando apro-
piado.

15. TUn procedimiento de\acuerdo con la reivindicacibn
14, caracterizado porque a la bobina o lag bobinas se les
confiere un cambio de polaridad en cada informacidn produci-

da y en cada :intervalo ‘siguiente exento de dinformacidn.

e T -

. '16. Un procedimiento de acuérdo con las reivindicaciq—
nes l4ry 15, Caraoterizédo porque las distintas informacioned
pfoducidas por las barreras de luz son trensmisibles, por
una parte y de la manera en si conocida,.al dispositivo de
mando, y porrotra parte, a un dispositivo de conexidn bies-
t&blé, que distingue entre informaciones e intervalos y por
el que son excitables dos drpanos de mando que llevan a cabo

¢l cambio de polaridad de la bobina o de las bobinas, por

3

P
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ejeﬁplo, transistores de nando. /

17.- Se reivindica por Gltimo como obdeto sobre el que
ha de recaer la Patente de invencidn que. se solicita por:
"UN ELEMENTO ROTATIVO DOTADO DE‘SU PROPIO MOTOR ELECTRICO Y
UN PROCEDIMIENTO PARA HACER FUNCIONAR . DICHO ELEMENTO",

Todo conforme gueda descrito y re1V1ndlcado en 1; ;“cm
sente Memoria descr¢pt1va que consta de d1e01ocho péglnas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrld 10 de agosto de 1. 978'
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