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[ con  compensacidn de carga que se compone de dos ruedas

_.‘I Iejn anm. 1

El invento se refiere a wn engranaje planebario

solares fijadas a un ftramo de eje comfn, gue estd wnido con
el eje de ém@ulsidn, varias rucdas planetariaé que muestran
cada wa QES coronas'dentadas adecuadas que engransn con las
ruedas solares y que estén situadas en vna pieza de wnién
planetaria dispuesta en la caja sobre el eje de salida de
la fuerza y dos ruedas huecas que se pueden mover relafi—
vamente wna respecto de la otra y que estén waidad a la ca-
ja mediante elementos elésticos.

Para la wién de las ruedas huecas con la 6aja me—
diante elementos elésticos son conocidos tres principios,
a saber, la unidén de la rueda hueca y de la caja mediante
muelles de manguito, mediente eleméﬁtos de goma o de plés-

tico o mediante elementos de muelle de flexién especialmen—

te formados, dispuestos en direccidn.tangencial a la rueda
hueca respectiva, que son parte integrante del millo de
alojamiento de la ruedes hueca. In los llamados turboengra-
najes planetarios, de cuya formacidén se ocupa el invento

en primer lugar, se tiene que reducir wn ntmero muy alto de
revoluciones, por ejemplo de 26,000 min™t mediante el tur-
boengrenaje planetario a alrededor de 2,600 minfl, o ala
inversa se tiene que aumentar un ntmero bajo de revolucio-
nes de entrada, por ejemplo, de 1,500 min™t mediante el tux
boengranaje planetario a 15,000 min™t, @ engranajes de es-
te tipo, en especial, en aquellos quertransmiten altas po=-
tenelas, hay que fijar especialmente la atencién en la com-
pensacién de carga, de manera que las fuerzas de errores

condiclonados de fabricacidén (por ejemplo, errores en el

paralelismo de ejes, errores en las distancias entre ejes,
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errores en las trayectorias circulares) se neutralicen de
tal forma gue no pongan en pelligro la seguridad de.funcio—
namiento del engremaje. Lo que se propone el invento es
crear una éompénsacidn de carga de este tipo,.intenﬁéndose
al mismo ﬁiempo encontrar wna solucién poco ruidosa.

Por ello se propone segin sl invento que se pre-
vean como clementos eldsticos del eje del engranaje pernos
paralelos de flexidn, de los cuales, como mfnimo, w grupo
de perhos de flexién estén fijados en la parte de la caja
del lado de impulsidn y estén wnidos con la rueda hueca del
lado de impulsibn, mientras que, como minimo, el segundo
grupo de pernos de flexidn esté fijado en la parbe de la
caja del lado de la salida de la fuerza y esté unido con la
rueda hueca del lado de la salida de la fuerza.

Se remite a las realizaciones del invento segin

las reivindicaciones subordinadas.
El invento trae una suspensidén separada de a@bas g
ruedas huecas cada wa a un lado de la caja o a ambos la-
dos de la caja mediante pernos de flexidn eldsticos. Ia
ventaja frente a las suspensiones de ruedas huecas emplea-
das hasta ahora radica en el hecho de que a consecuencisz de |
las suspensiones wnilaterales independientes de ambas ruedas
huecas, un desplazamiento de wna de las ruedas huecas en di-
reccidén radial no ejerce ninguna influencia sobre la otra
rueda hueca, ¥y que se puede conseguir le compensacidn de car
ga adecvada & las exigencias del servicio tanto medisnte el
ajuste del nfmero de pernos de flexidn como también median~
te wa eleceidn adecuada.del difmetro de los pernos de fle-

xibn. DLa wnidn puntusl de las ruedas huecas con la caja trae

congigo tembién wna reduccién del ruido del engrenaje asi




10

15

20

25

30
040978

Hojn oam. 3

como la fijacidn flexible de los mismos pernos de flexidn
en 1s cejela

"Las ilustraciones sadjuntas muestran unos ejemplos
de realizacidén del invento segin wma represenfacidn esque-
n&tica.

Le figura 1 muestra wm éngranaje planetario con
suspensiln separada de ambas ruedas huecas, cada vna &.am-
bos lados de la caja, mediante pernos de'flexidn eldsticos.

La figura 2 muestra un engfanaje planetario con
suspensién separada de ambas ruedas huecas, cada wma a wmo
de los lados de la caja, mediante pernos elésticos de fle-
xién.

Tios engrenajes planctarios representados en las

figuras 1 y 2 se componen en esencia de dos ruedas solares

4a{ 4b que eslén unidas con el eje 1 que conduce al exte-

riqr, wma pieza de unién planeteria 7 con varias ruedas
! .
plane%qrias 5, dos ruedas huecas lla, 11b y la caja 10 con

sus elementos: las tapas 16, 17 de la caja, el anillo 19 de

la caja, asi como los discos de apoyo 26. Las ruedas plane-
tarias 4a; 4b de dentado inclinado, que forman eonjuntamen~‘
te w engranaje de dientes en flecha, asientan sobfa un rg o
mo de eje corto 3 mantenido por el acoplamiento 2 de tal
‘maners que las ruedas solares 4da, 4b se colocan radislizante
respecto de las ruedaes planetarias 5 en la posicién adecuva-
da. Bste tipo de compensacién interna de carga es conocido
en general, '

Las ruedas planetarias 5, de las cuales solamente
hay wa dibujada de las que egtén vniformemente distribuidas

sobre la periferia, asientan con posibilidad de giro sobre

pernos 6 correspondientes gque estén situados en la piéza de
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;Lta en la tapa 18 de la caja en ¢l lado de la salida de. la

fuerza mediante wn asiento 20 gsobre el eje 21 de malida de
la fuerza medisnte un manguito 9 de vplabinag adosado, asi
como mediante wn asiento 8 en la tapa 17 de la caja del la-
do de la impulsién.

| Entre la tapz 17 de la caja del lado de impulsidn'
¥y el anille central 19 de la caja, asl como entre el ani-
1llo éentral 19 de Ja caja y la tapa 18 de la caja del lade
"de la salida de la fuerza se han dispuesto wios discos de
apoyo 26. Estos discos de apoyo 26 llevan wnos elementos de
retencién 15, 16 que sirven para la sujecién de los pernos
de flexidn 13, 14, 22, 23. La sujecién sc ha réalizgdo fle~
xible en cada caso mediante wna renura anular 25 que rodea
a dm»tancia a 1os pernos de flex:dn fijados.

, En la realizacibn seglfin la figura 1 se han fijado
Lo pernos de flexidén 13, 14 cada vez tanto en la parte 17
de la caja del lado de la impulsién como también en la par-
“te 18 de la caja del lado de la salida de la fuerza. .

El perno de flexibn 13, de los cuales hay varios
distribuidos wiformemente sobre la periferia, girve aqul
para la suspensidén de la rueda hueca lla del lado de la sa-
lida de la fuerza. Esta muestra un nlgiero conveniente de
pernos de flexién 13 en las piezas adicionales l2a previs—
tas en su recubrimiento extermo, que tiene wnos taladros
en 1os que se ha introdueido el perno de Llexidén 13 o bien
los pemos de flexidén 13. El perno de flexidén 14 estd su-
bordinado por el contrario a la rueda hueca 1lb del lado de

impulsién que nuestra las piezas adicionales 12b correspon-~

dientes.

unién planetarla Ts Lo misma plGZa de widn planetaria asiey
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También en la réalizacidn segin la figura 2 se
han prex'risto en las ruédas hueeas 1lla, 1lb wnas piezas.
adicionales 12a, 12b, aunque por el dibujo pudiera dar
la impresién de que las piezas adicionales 12a y 12b ro-—
dean a modo de‘ anillo de platina a toda la rueda hueca.
Una realizacidn a modo de anillo de platina de este %ipd g
seria, por cierto, basicamente posible; sin embargo, es
poco conveniente debido a que la misma rueda hueca se ha-
ce entonces demasiado dura y no se puede ya deformar elés—
-ticamente., Una deformacién eléstica de este tipo de la rue
da hueca es, por 1o general, deseada, indepmdiez_qtemente
de otras medidas para la compensacidn de carga.

La realizacién segtn la figwea 2 muestra los per-
nos de flexidn 22, 23 fijados solamente a un lado, estando

subordinados los pernos de flexibén 22 a la rueda hueca lla

23'a la rueda hueca 11b del lado de impulsidn. Es obvio
‘l:sunbiérl que esta realizacién posibilita una compensacioén
de carga algo. més eldstica que la representada en la fi.. '
gura 1. Ademis, en la realizacién representada en la figu-
ra 2 es posible sin més uma inversién del dispositivo e
giro con ruedas e dentado inclinado debido a que las rue-
das huecas lla, 1lb estén fijadas median.’ce la wnién rosca—

da 24 a los pernos de flexidn 22, 23 de manera que no se

{ pueden desplazar axiaslmente, mienitras que en la figura 1 la

fuerza resultante del dentado de la rueda hueca 1lla tiene
que ser dirigida en direccidén al lado de impulsién. No tie-
ne, sin embargo, ninguna dificultsd el reslizar mediante
medidas suplementaries tombién en la figura 1 wma wién

fija de los pernos de flexidén 13, 14 con las piezas adi-

del lado de la salida de la fuerza y los pernos de flexidén !

i

i
.
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cionales l2a, 12b para fijar las ruecdas huecas 1lla, 11b

axialmente en smbas direcclones.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva gue se pre-
gentan para gue sean objete de esta solicitﬁd de Patente de
Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los que se reco-
gen en las relvindicaciones siguientes:

l2.~ Un engranaje planetario con coﬁpensacién de
carga, compuesto de dos ruedas solares fijadasla w brawo
de eje comln wnido al eje de impulsién, varias ruedas pla-
netarias gque muestran cada una dos coronas dentadas.corres~
pond&entes que engranen con las ruedas solares y'que estén
situadas en una pieza de uwnidn planctaria situada sobre el
eje de salida de la fuerza en la caja, y dos ruedas hue-
cas que estén wnidas a la caja a tra&és de elementos elés-
ticos,‘caracteriZado porque esfén previstos como elementos
eldsticos del eje del engranaje wnos pernos de flexidn pa-
ralelos, de los cuales, como minimo, un grupo de pernos de
flexién estén fijados en la parte de la caja del lado de
impulsién y .unidos a la rueda hueca del lado de impulsién,
mientras que el segundo grupo de pemos de flexidn estd wni
do, como minimo, a la rueda huveca del lado de la salida de

la fuerza.

28,~ Un engranaje planetario segin la reivindica-

¢ibn 12, caracterizado porque para la fijacién flexible de

los pernos de flexidn se han previsto unos elementos de re-

tencidn que muestran cada wno wna ranura snular que rodea

a distancia a Jos pernos de flexidn,
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38,~ Un engranaje planetaric segln wa de las rei-

vindicaciones 18 y 28, caracterizado porque en el recubri-
miento externo ds las rucdas huecss se han prgvisto unas
piezas adicionales correspondientes al ntmerc de pernocs de
flexién correspondientes y uniformemente distribuidas so-
bre la periferia, y porque los pernos de Ilexidén estén fi-
Jados a las picezas adicionales.

48,~ Un engranaje planefario segin la reivindica~-
cidén 38, caracterizado porque las pilezas adicionales de la
primera rueda huece estin alternadas en la direccién peri-

férica respecto de lag piezas adicilonales de la segunda

rueda hueca, y porque los pernos de flexidn estén fijados a

ambos lados de la caja, es decir, al lado de impulsién y al

lado de la salida de la fuerza.

58,~ Un engranaje planetario seglin la reivindica-
oidn’4§, con ambas ruedas huecas con el dentado inelinado
en direcciones contrarias, caracierizado porque los pemos
de flexidn estén escalonados siempre en la zona de la su-
perficie frontal interns de la pieza adicional y se apoyan
con la superficie frontal del escaldn sobre la pieza adi-

cional.

62, Un engreanaje planetario segln la reivindica-

 cidn 42, con ambas ruecdas huecas con ¢l dentbado inclinado

en direcciones contrarias, caracterizado porque 105 pernos
de flexién estdn realizados sin escaldén entre los elementos
de retencibn, congiguiéndose la fijacidén axial de las rue-
das huecas a través de medios adicionales.

72.- Un engranaje planetario con compensacién de
carga.

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue ante-
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1 cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
—ios fines que se han especificado,
Esta Memoria consta de NUEVE hojas escritas a mé-
quina por una sola cara. '
5 o Madrig,  08.SELiCTE
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