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472.439

P A T E N T E  D E I N V E N C I O N  

por VEINTE aSoa

solicitada en Espada a favo? da YOSHIDA KOGYO M.#de naoî  
naUdad japonesa, dMoiciliada en No, 1, Kanda Xsumi-?oho, 
Chiyoda-ku# Tdíyo# Japdn# por "Perfeocionaaiantos en los 
aparatos para la fabricación do cietres do cremallera"# con 
prioridad de la solicitad japonesa 52-99696 do fedha to Agqg 
to 1977. - ̂  ^ - ^ ^ ^ ̂ ^

Esta invención se refiero a un mátodo y a un apar̂  
to para orear espacios en una cadena de cierre de cremallera 
de cursor o para eliminar un grupo de elementos de acopla­
miento de cierre de cremallera de zonas escogidas a lo lar­
go de un tramo continuo de cadena de cierre de cremallera 
para proporcionar "espacios librea de elementos"# determinan 
do de gran manera la distancia entre "espacios" adyacen­
tes la longitud de un cierre de cremallera individual aca­
bado.



Haata ahora han propueato distinto* métodos y
aparato* para croar aapaoio* *n lo* ciorra* d* cremallera.
Un ejemplo tipleo da lo* *4todo* y jarato* do la tácalos an 
tarior auala implicar cortar la* parto* da cabana da acopla­
miento da lo* elemento* da acoplamiento y eliminar lo* tro­
zo* cortado* da lea cinta* d* *oport* para dajar aapaeioa li 
brea da elemento# da acoplamiento en la* cinta*. A oote efê  
to, e* naceaario aeparar la* part** enfrentada* a tope de la* 
cintaa con fuerza y en ana diatenoia auficiwcte para permi­
tir que nn puñada pa*e entra la* ointa*. No obatente, debido 
a que la* cinta* d* eoporte ti^en una tendencia a raziatir 
la aeperacidn o eneanchamiento forzado da ana borde* opueato* 
portadora* de elemento* que ae han llevado an relamida de to 
pe uno con el otro, aquella* parto* de la* cinta* que eatdn 
entre la* ubicación** d* lea aapaeic* que ee han de formar y 
loa rodilloa de extracción diapueeto* para guiar la cadena 
de cierre de cremallera en au calida del alaterna acn suscep­
tible* de alargara* c eatirarae. Per le tanto ha aido necee¿ 
rio, al predeterminar laa dictando* o intérvalc* entre loa 
eepaoioa, tener en cuenta loa orrorea eventuale* que puedan 
surgir del alargamiento o eetiremiento da le* ointa*. Lo qu* 
hace que eate problema aoa má* complejo e* el hecho de que 
el material de laa cinta* d* cremallera varia# alendo de fi 
bra natural an alguno* ca*o* y da fibra alntftiea an otroa 
oaaoa, aegdn la prenda u otroa articulo* a lo* que ee vaya 
a aplioer el cierre de cremallera, o el hecho do que loe pr& 
piedad#* fiaicac de la* ointa* también varían aegdn a* trate
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A# ointa tejida & la plana a da punta# con al resultado que 
al rógimw 4a alargamiento do la cinta bajo una fuerza 4a 
tracción aa variable an función da talee condicionas varia­
bles. NI {Rargamieato da laa cintaa también aa halla aujata 

5* a variaaión sagdn la ñañara da catar ccaidaa laa filas da
alosantes da acoplamiento a lw cintas da soporta# o inclu­
so con las condicionas ambientales da la fabricación da laa 
cierras. Con los mftodoa ds aparatos convencionales. Jm aido 
difícil determinar la posición da les espacies a formar con 

1&* . una exactitud raaccaabla y además ha sido necesario volver a 
ealî erar al equipo cuando hay un cambio da tipo da cierre da 
cramallara. — — — —

Pegón la invención# se proporciona un método para 
producir una seria da espsoioa libras da elemantoe da acopl̂  

i?* miento an y a lo largo da un tramo continuo de cadena da cig 
rre da cramallara que tiene un par da cintas da soporta dia- 
puaatas una enfrenta da la otra y que llevan cada una a lo 
largo da un borda longitudinal una fila da elementos do acó 
plamisnto con partas ds cabeza da aeoplaaianto y partas da 

30* unión# oospraadiendo al mótodo Isa etapas da impartir a la 
cadena da cierra da cramallara una tendencia a aapsrar les 
bordas enfrentados ds sus cintas; aplicar una tensión ceas- 
tanta a un tramo da dicha cadena da cierre da cramallara; etg, 
para los bordas enfrentados da sus cintas; eliminar un grupa 

35. de dichas sismantes ds acoplamiento da la cadena da cierra 
de cramallara; y retirar la cadena da cierra da cremallera
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a# modo intermitente on una longitud correspondiente o lo 
distancia entre loo eepaoioa adyaoontas que ao han do formar.

SOL citado mótodo $o reduce a la práctica por un 
aparato para producir una aario do oapaeioa libraa do ciernen 

3. toa do acoplamiento on y a lo largo da un tramo continuo do
cadona do oiorro do oremallerh que tiene m  par da cintas do 
aoporta dispuesta# una enfronto do la otra y que llevan cada 
una a lo largo da un bordo longitudinal una fila da *2 amentos 
do acoplamiento con partea do cabeza do acoplamiento y parto# 

10. da unida, eoaprondioado al aparato: un grupo impulsor dotado 
da un rodillo impi&or y un rodillo do presión para transpor- 
tar la cadona da ciarra do cremallera a una velooidad prede- 
tominada! un grupo proaaparador que tieno brasos Ac guía 
diopuoatoa uno onfronto dol otro, ciando uno móvil roopaoto 

13. dal otro, qua dafinon antra aí un canal para al paao da la
cadona da oiorra da cromallara; incluyendo dicho grupo un ám 
bolo adoptado para panojar antro loa bordea enfrzntadoa do 
laa ointaa da aoporta y aopararloa miantrao ao haean avanzar 
laa ointaa; un grupo taaoor con un carril da guía, un rodillo 

80. laatrado coa un cojinete auacoptibía da movimianto a lo largo 
da dicho carril y un rodillo do guía aituado junto a dicho 
grupo impulaor; un grupo do formación do oapaeioa dotado do 
un punzón y una aufridora que trabajan conjuntamente para 
aeccionar tai grupo do elementos do acoplamiento a travóa do 

85. aua partan da cabeza do acoplamiento y un par do piuzaa adag 
tadaa para au jetar y eliminar laa partea de unión de dicho 
grupo de elementos de laa respectivas cintas; y un grupo de



retirada dotada de un rodillo impulsor y un rodillo de pre­
sida para retirar la cadena de oierre de cremallera de moda 
intermitente en ana longitud correspondiente a la distancia 
entre los espacioe adyacentes que se han de formar* - - - -

Ahora se describirá la invención a titule de ejem­
plo con referencia a loe planos anexos, en los que! - - - -

la Figura 1 es una vista esquemática que ee utili­
za para explicar la disposición general del proceso y. del 
equipo para crear espacios en una cadena de cierre de « crema­
llera aegdn la invención; - - - - - - - - - - -  - - - -

la Figura 2 es una vista en planta desde arriba de 
un par de cintas de soporte acopladas y dotadas de un espa­
cio libre de elementos da acoplamiento; - - - - - - - - - -

la Figura 3 es una vista esquemática en sisado la­
teral de un aparato para formar aapacios en una cadena da cié 
rre de cremallera sagAa la invención; - - - - - - - - - - - -

la Figura 4 es una vista en sección transversal ae 
quemátiea por la linea IV-IV de la Figura 3. que ilustra un 
mecanismo para eliminar un grupo do elementos de acoplamien­
to; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

lea Figuras $ y Ó sos vistas esquemáticas en sec­
ción vertios! del mecanismo As la Figura 4. que ilustran su 
faneionamisnto;



i* Figura 7 aa ana vista en aaccidn tvansvaraal as 
quam&tiea por las líneas VH-VII da la Figura 3! y  ̂ -

la Figura 8 as una vista en saccidn transversal as 
quemdtica por la liosa VIH-VIII da la Figura 7. ------

Con referenoia ahora a los dibujos y a la Figura 
 ̂so particular, aa iluatrao asguamdtieamanta laa atapas da 
la oparaoida da formar aapaeioa da acuerdo oso la invancidn, 
aa la gao sa forman aapaeioa a intervalos pradatarminados sa 
uo tramo da oadana F da ciarra da cr amallara continua, mían- 
tras ao transporta la oadana bajo tonaidn conotaotó an la di 
roooida da la flacha, la oadana ? da ciarra do cremallera *& 
ti ooaatitúida por un par do bandaa F̂  y ?g diapueataa una 
anfroata do la otra, incluyendo cada una una ointa da aápog 
ta (Tg) gao tiano fijada a su borda una fila do alaman toa 
filamentoso* X da acoplamiento guo puadan tonar la forma do 
mosndro o holiooidel, ilustrdndoao las dos bandas P̂ , Fg act̂ 
piadas una a la otra, Las filas do alomantos F do seoplomiaa 
to guo tiono cada uno una porta Ba de oabaza y partas Bb da 
unida ostda fijadas por hilos S do cosar. En su recorrido oa 
la diroccida do la flecha, la oadana F da oiarra da cramala- 
ra atravisaa inicialmanta un puesto do oopsraoidn provia don 
do as imparto a las dos bandas F], Fg intaracopladas una tan 
doncia física tal gua puadan separarse fdcilaanta cuando aa 
eras d  sspacio oa alias an una a tapa posterior, tuogo so 
transporta la cadena F da oiarra da cramallara a trsvds da 
un puesto tensor donde sa mantiene bajo una tonaidn constan-*
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tayá* allí ce introduce en va puesto eliminador da elemen­
tos a formador da espacios donde aa secciona y ee elimina 
un grapa da elementos B €e acoplamiento do la cadena ? do aeĝ 
plamiento, con lo que ee forma un espacio en la cadena ?( o 

5. sea. se dota de un trama de cinta libre de elementos 3 de
acoplamiento a loe efectos As la opcraeida-subsiguiente de 
acabado del oierre de cremallera tal como se conoce en la 
técnica. -i.-.*-*-.-*.-..*..*..*.**-.'.--- - - -

Si método de formar espacios en una cadena de cié* 
10. rre de cremallera tal ooao se ha desorito entes, se reduce a

la práctica por un aparato que se ilustra de modo ¿enera! en 
la figura 3. 31 aparato formador de especies acHalado de modo 
general con 10 comprende esencialmente un grupo 11 formador 
de espacios, un grupo impulsor 12, un grupo presepsrador 13, 

13. un grupo tensor 14 y un grupo 15 da retirada, todos asocia-* 
dos operativamente da una manera que se describirá más ade­
lante. EL grupo 11 formador de espacios ilustrado montado e¡& 
bre ol bastidor 16 de la máquina incluye un par de guisa (no 
ilustradas) de cadena de cierre de cremallera para sujetar 

20. la cadena p de cremallera boca arriba! o eea con la cara que 
lleva el elemento hacia arriba, en posicidn horizontal, te­
niendo las guias un saliente adaptado para separar loa bordes 
enfrentados T' de las bandas ?], ?g y ponerse a tope contra 
los elementos S de acoplamiento.

25. El grupo 11 fomador de espacios comprende además,
tal como se ve mejor en leo figuras 4 a 6 inclusive, un pun¡



adn 17 a* corte aueceptiblc de movimiento vertical y que tig 
na una cabera 17* de puñada y una eufridera fija 16 dotada 
de una ranura 18' de eufridera, conatituyendo la cabera 17' 
áte puna&i conjuntamente oon la ranura 18' de eufridera un 
diepoeitivo troquelador para aeecioner laa partee Sa de cabg 
aa de acoplemientc de loe elementónos de acoplamiento. - -

Ü  punedn 17 eetá eituado por debajo de le aufTidg 
ra 18 y en rdacián opueata vertical reapecto de la mioma y 
eati mentado mdvilmente dentro de un elemento 19 de guia, lo 
mueve en vaiván y vertioalmente un accionador 20. Un reaorte 
21 eetá diapueato en el elemento 19 de guía pava peaicionar 
normalmente la cabeaa 17' de puñada en regia tro con el aalien 
te de la guia de la cadena de cierre de cremallera o en an­
tracita proximidad con la auperficia inferior de laa cintaa 
T]* Tg da aoporta aegdn ae ve en la Figura 4. SI grupo 11 fog 
mador de eepaeioa comprende ademán un par de pineae 22. 21 

enfrentadea horiawttelaente que eetán diapueataa aa relacián 
de oruca reapacto del punadn 17 y eufridera 18 diapueataa 
vertioalmente. laa pineaa 22, 23 comprenden cada una una cu­
chilla aupcrior 22a, (23a) y una cuchilla inferior 22b (23b) 
que catán intcrccacctadoe per un pecador 24 (25). laa cach& 
llaa aupcricraa 22a, 23a non mdvilea hacia laa cuchillan co- 
rreependientea 22b, 23b pero catán aeparaáaa de laa miaaaa 
normalmente por reeortee.

NI funoionamianto del grupo 11 formador de eepaoio 
ae iluetra en lae Figuran 5 y 8, en laa que el punzda 17 ea



envido por el accionador 30 hacia arriba y aa empaja a tra- 
vdo do las parteo Ba do laa cabozao do acoplamiento do loo elg, 
montea B do acopiamiento do lao bandeo anidar F̂  y Fg, mien­
tras que las parteo Bb do unidn do ioa oloaontos $ están su— 
jotas en loa pinzas 22, 23* Mientras so seccionan ios olemos}, 
tos S do acopiamiento totalmente a trovás do las cabezas Ba 
do acopiamiento iateraeopladaa, los pinzas 22 y 23 empiezan 
a retraerse horizoatalmante desdo el punzdn i7 y iá sufride­
ra i8, ilovzndo consigo loo desperdicios residuales loo 
oiomontoo salvo loo hilos 8 do coser* loo dotolloo oetruc^ 
ralos y funcionales do un tal mecanismo fermador do espacios 
son bion conocidos y por lo tanto no necesitarán ninguna ex 
plieacidn adicional. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

SI grupo impulsor 12 comprende esencialmente un ro 
dille impulsor 26 y un rodillo 27 do presida pora alimentar 
pooitivamente la cadona ? do oiorro do cromallora o una ve­
locidad predeterminada, id como os vo mejor en la Figura 1, 
hoy un por de estos rodillos para cada una do lao bandas F̂ , 
?g do tal manara que no so eabalguea per encima ni temen 
contacto con loa bordes acordonados !' de lao bandeo F̂ , P„ 
iateracopladao a lao que oo ha impuesto la tendencia do se­
pararse en el púsote preaeparador 13* - - - - - - - - - - - -

SI grupo preaeparador 13 está situado antea o co­
rriente arriba roapoctc del grupo impulsor 12 y está dispuse 
to para recibir la cadena F do cierro do cremallera que ha 
sido orientada por rodillos 29 y 39 de guia para que es des-
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place eubetancialmente da Rodo vertical raspeóte dal grupo 
13. Tal COBO se va mejor en la Figura 5 al grupo preaeparador 
13 coarrendé dos brazo* 31, 3% da guia dtapuaatoa an relucida 
enfrentada que definan catre si un canal 33 para al paso de 

5, la cadena F de cierre de cremallera. n  primer brazo 31 de
guia cató montado pivotantemente por un extremo alrededor de 
un pasador 34 y eatd dotado por cu otro extremo de uná guia 
3$ de elemento# de acoplamiento adaptada para guiar-la* fi- 
lae de elementoe S de acoplamiento interaeopladaa ó travéa 

10# de la miaaa. SI aegundo brazo 32 de guía eati dotado- de un ém 
bolo ounoiforme 36 para eeparar loa bordea T' enfrontAdoa a 
topa de las eintaa 2̂ , 2g de la cinta de aoporte.  ̂ - - -

SI émbolo 36, tal oomo se ve mejor en la Figura 8, 
ee aatrecha progreaivamente en la diraoeión de entrada de la 

1$. cadena F do cierre de cremallera de modo que ee puede aapa- 
rar fÓoilmenta lea bordea T* a tope de lee ointae Tg al 
paaar entro lea miamaa. Una parto 36" do véatago del émbolo 
36 ea Aa anchura ligeramente mayor que la cabeza 17" de púa 
zón de modo que ae imparte a lae bandea F̂ , Fg una tandanoia, 

20. miantraa paaen por el émbolo 36,- a reducir ea reaietenoia a 
la aqwrtura o a facilitar la aeparaetóu da aua borda* carra- 
do* durante la operación suboigaiente de formación de espa­
cios, seHalado con 37 bey un tope de tomillo y tuerca que 
cató adaptedo para fijar da manera ajuetáhle la holgura cn- 

2?, tre loa bmaoa de guía primero y aegundo 31, 32. BeHelado
con 38 bey un elemento de eujeoión con recorte adaptado para



mantener los dos brazos 31# 33 en poaioidn. Et grupo preaeps 
redor 13 así construido está fijado, por ejemplo por el per­
as 39, a una berra de guío 49 que se extiende verticalmente 
desde 01 bastidor 16. -**<**-

El grupo tensor 14 está situado entre el grupo im­
pulsor 12 y el grupo 11 formador de espacios y funciona pava 
aplicar y mantner una tensión constante sobre la caPtna y ge 
cierre de cremallera entre el grupo impulsor 13 y el grupo 
13 de retirada. El grupo tensor 14 comprende un carril 41 de 
guia dispuesto vertiealmeate y un rodillo lastrado 48 pea ce 
jinete 43 susceptible de movimiento vertical a le largo del 
carril 41 s incluye además un rodillo 44 de guia situado ju& 
te al grupo impulsor 18. Les rodillos 42 y 44 sen de eona- 
truooidn similar a los pares ds rodillos 26, 3? impulsor y de 
presida del grupo impulsor 12 en el sentido de que están día 
puestos todos para, cooperar con los cuerpos ds las ointaa 3̂ , 
$2 y n. con los bordas acordonado. T' portadores de elemento, 
que se han separado previamente.

En loa extremos terminales supsrior s inferior del 
carril 41 de guia hay un elemente 43 detector del limite del 
movimiento ascendente y un elemente 46 detector del limite 
del movimiento descendente.

En el caso de que la velocidad de elimantaeidn de 
la cedan. ? de cierre ds cremallera en el grupa 12 reaulte 
superior que la velocidad de retirad, de 1. endona 2 en el
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grupo 1$, ai aiamanta dataotar infartar 46 an contacto con 
ai cojinete 43 provoca la datanoión do ioa rodüioa 26$ 27 
da alimentación. Loa rodiiloa 26, 27 da alimentación catán 
diapuaatoa para reanudar ia rotación cuando aa llave ai eoĵ

5. nata 43 dai rodilla iaatrado 42 an contacto oon ai elemento
dataotor auparior 4$. Aai aa apiioa una tanaidn continua a 
ia oadana P da oiarra da oranailara por ai paao dai rodillo 
42$ con independencia dai alaterna iapulaor.

XI grupo 15 da retirada comprenda un rodillo impul
1$. aor 47 y un rodillo 45 do proaidn que eoopara con al ante­

rior para ratirar la andana 7 da cierro da cremallera da mo­
do intermitente cuando aa termina un eioio da formación da 
eapaoio an al grupo 11. XI grupo 15 da ratirada aatá montado 
oon waoaptihilidad do movimiento a travóa dai elemento 45

19, da baatidor cobra una cara 50 da guía que aohreeale dai baa- 
tidor 16, XI rodillo iapulaor 47 aatá aliñando oon al rodillo 
44 da guía da modo qua la cadena ? de cierra da cremallera aa 
mueva oorreotamaata en y fuera dai eapaoio entra el punaón
17 y la auáridara 18 dai grupo 11 da formación da eapacioa.

20. la paaioiÓn dai grupo 15 da retirada determina la diatancia 
entra aapaaiaa adyaoentaa 0 a lo largo da la cadena ? da cî  
rra da oramallara. Para ajuatar acta diatancia hay un elemen­
to dataotor 51 an al grupo 15 da retirada que aatá diapueate 
para detectar la llagada del artramo poeterior dai eapaoio

29, 0, haciendo caí que aa detenga al rodillo iapulaor 47. la
diatancia indicaba por "1" aa la Figura 3 ee la diatancia ma



dida entre el centro del puaz&a 17 y el elemento detector 
51 y, en efecto, detenaina la dietancia qne ee desea entre 
eapacioa adyaoeatee 5. - - -

A loa ofeetoa consiguiente* ae declaran de novedad 
5* y propiedad para Sapada, ana territorio* y placa* de eobera-

nía la* reiviadicaeioae* qne aignen*
* 4f

-  13 -
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RB IV .IC.AC I

1*- Perfeccionamientos en loa aparatoe para la fa* 
bricaeión da ciervee da oramalleva y# mde particularmente, 
para produoir ana carie de espacios librea da elementos da 

5* acoplamiento en y a lo largo da un tramo continuo de cadena 
da cierra da cremallera que tiene un par de cintas de aopor- 
ta diepuaataá una anidante da la otra y que llevan cada una 
a lo largo da un borda longitudinal una fila de olnmeatos da 
acoplamiento con partea da cabana de acoplamiento y partea 

10# de unióh, caracterizados porque el aparato comprende* un gra 
po impülzor dotado de un rodillo impulaor y un rodillo da 
presión para tranaportar la cadena de cierre de cremallera a 
una velocidad predeterminada; un grupo preeeparadar que tie­
ne braaoc de guía dispuestos uno enfrente del otro, ciando 

15* uno móvil reepecto del otro, que definen entre ai un canal 
para el paco de la cadena de cierre de cremallera; incluyen­
do dicho grupo un Aaholo adaptado para penetrar entre loe 
bordeo enfTentaioa de lae cintas de eeporte y oepararlce 
mientras ea hacen avenzzr las cintas; un grupo tensor con un 

20# carril de guía, un rodillo lastrado con un cojinete susceptj.
ble de movimiento a lo largo de dicho carril y un rodillo de 
guía situado junto a dicho grupo impulsor; un grupo de form& 
sida de espacios dotado de un punzón y una sufridera que tr& 
bajan conjuntamente para seccionar un grupo de elementos de 

25# acoplamiento a trsvóa de sus partee de cabeza de acoplamien­
to y un par de pinzas adaptadas para sujetar y eliminar lae
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partea de unida de dicho grupo da elementos da las respecti­
vas cintas: y un grt̂ o de retirada dotado da un rodillo im­
pulsor y un rodillo de presida para retirar la cadena de cig 
rre de cremallera de modo intermitente en una longitud co-

5* respondiente a la distancia entre los espacios adyacentes 
que se han de formar# - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2. - Perfeccionamientos eeg&* la reivindicacidn i, 
caracterizados porque dicho Anhelo de dicho grupo pi-eoepara- 
dor so estrecha progresivamente en la dirección da entrada

10. de la cadena de cierre de creaallwa y porque aw parte de 
váatago es de una anchura ligeramente mayor que la anchura 
de dicho punzón en dicho grupo farmador de espacios. - - -

3. - Perfeccionamientos aagda la reivindicacidn 1* 
caracterizados porque dicho grupo tensor comprende adeads m&

15. dios detectores susceptibles de cooperación con dicho cojing 
te roapectivamonte on loe extremos superior e inferior de di 
cho carril y adaptados para poner en marcha y detener dicho 
elemento impulsor. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

4. - ¡Perfeccionamientos según la reivindicacidn 1,
20. caracterizados porque dicho grupo de retirada comprende ade­

más medios para detectar la llegada en los mismos del extre­
mo posterior de cada espacio en la cadena de cierre de crema 
llera, correspondiendo la distancia entre dichos medios y el 
centro de didio punzón a la distancia entre espacios adyacan

25. tes que se han de producir. - -- -- -- -- -- -- -- -

-  15 -



5.** "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA LA %  
UBICACION DE CXBRSBS DE CREMALLERA"* *****--^- - *-**-**-

Todo ello eoRforme ae describe y reivindica en la 
presente neacria que consta de dieciseis hojea, foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus carea, y de cuatro láaî  
nao de dibujo# que la ilustran*

MADRID, 8 ACOSTO 1978
P.A. H* CÜ8ELL SUSOL



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 1 (4 HOJAS)



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 2 (4 HOJAS)



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 1 (4 HOJAS)
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YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 4 (4 HOJAS)

MADRID-.3
A A M. cr:;: n;,lcL


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



