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MENORIA BE8CBIMIVA

la presente invancián se refiere a una máquina ro- 
0̂, tativa que comprende un rotor, unos Arganos retreiblea montĝ

dos de forma pilotante cobre 01 rotor, un estator en ol int¿ 
rior del cual gira el rotor con los Arganos retraR&é* que 
cooperan con la pared interior del estator y un mecanismo de 
mando de la pesiciAn angular de dichos Arganos con respseto 

1$, a su eje de pivotamiento sobre rotor. Una máquina de eete
tipo es utilizable particularmente como bomba de vacio, bom­
ba volumátrica, compresor volumétrico.

Las máquinas conocidas de este tipo comprenden, en 
principio, un estator que tiene una parte interior cilíndri- 

30+ ca de radio Re y un rotor de forma general cilindrica de ra-



dio Nr aá* pequeHo que Ra. B1 rotor, exoántrico con respecto 
si estator, ss tangente interiormente al estator. La estan- 
queidad entra la aspiración y la impulsión no está pasa ase­
gurada aáa que por una linee de tangencia, lo que no ofroce 
una estanqueidad ideal.

Ba oiertoe caeoe, se ha ensayada un rascador oat¿ 
tico que realisa una presión sobre el rotor pero este dispo­
sitivo disipa energía y no aporta Mejora sensible a la están 
queidad.

Bo efecto, para %ie la estanqueidad se realice, s¿ 
ría preoieo que este rascador estuviera mecanizado en toda 
su anchura si diáastro del rotar. Ahora bien, ello no ee po- 
eible pueato que lee pelae toparían en la parte eupsrior. Por 
consiguiente ee debe aeoanisar el mecedor al diÓMssro del ee 
tator pera pomitir el paeo de las palas, lo que lleva da nu& 
vo a una línea de tangencia y no resuelve el problema de la 
estanqueidad.

La preeente invención tiene por objeto aportar una 
ablución a este problema y proponer una máquina donde la ee- 
tanqueidad pueda realizarse en la extensión de un eeotor y 
no en una línea solamente.

La máquina rotativa segdn la invención comprende 
un rotor, unos Órganos retroiblee, montados de forme pivoteo 
te sobro el rotor, un estator sa ol interior del cual gira 
el rotor con los órganos retraibles que cooperan con la p*-
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red interior del estator y un macaniemo de mando de le posi- 
oida angular de dichos árgano* con respecto a su eje de pivo 
temiente eobre el rotor, está caracterizada porque el rotor 
eetá, en un sector, ajustado a un refuerzo de la pared del 

5. estator con la cual coopera para asegurar la estanqueidad. -

Asi, estando el rotor parcialmente ajustado en el 
estator, la estanqueidad entre la admisián y la evacuación 
está asegurada de una manera perfecta por un contacto entre 
el rotor y el estator no solamente según una generatriz, si­

lo. no en todo un sector que puede eetar ampliamente dimanstonado*

Desde luego, el ajusto supono que los árganos retrai 
bles, usuálmento unas palas, se escame tesa más profundamente 
en el alojamiento previsto en el rotor por la duración de su 
paso en el sector, de manera que no presenta ninguna parte 

1$. sobresaliente con reapeoto a un cilindro de radio B*; - - - -

Por otra parto, solamente este principio, permite 
admitir en su ajuste un rascador mecanizado al diámetro del 
rotor. En este caso so preciso, evidontomento, evitar que el 
rascador pueda hundirse en un alojamiento de pala cuando as­

go. ta última se presenta en la zona Z o, por lo menos, es proel 
so impedir que el borde posterior del alojamiento tope bru­
talmente contra el borde de ataque del rascador, lo que po­
dría causar el calado y el deterior de le máquina. Pera 
tarlo, es suficiente prever un rascador que se apoye sobre un 

2$. sector mayor que el alojamiento. Pero, evidentemente, el ras



oador debe permanecer comprendido completamente en la zona
g, — — — — — — — — — — — — — — — — — — "

XI meoaaiamo do mando do la orientación do loa pa­
leo puedo ootar realizado do diferente# manera*. Pegón una 
primera forma do realizaei&í, ol meoaniamo da mando eomproR 
do# para oada órgano retraible, una palanoa oolidaria de un 
extremo del ele del Órgano y# articulada a la palonea, una 
Mola, montada a eu voz pivotanto coavialmenta al eatator. 
Bata mooaniaao aaegura un mando cinemático coaplotam<Mto do- 
terminado dol pivotamiento do loo órganoe retraiblea. - - -

Según wa oegunda forma do realización, la palanca 
comprando una cabeza que coopera, bajo la acción de la fuer­
za centrífuga, con una auporficio de guiado interior coaxial 
al eatetor. El meoaniemo evita la complicación de lee bielao, 
pero no ooaviene máo qno ai la preaión ejercida aobre la paf* 
la deearrolla una fuerza inferior a la fuerza centrifuga. Se 
bajo el efecto de la fuerza centrifuga que la cabeza de la 
palonea debe aplicare# cobre la auperfieie do guiado. So po 
Aria imaginar otra fuerza diotinta que la iUerza centrifuga! 
la palanca podría también, por ejemplo, eer aolieitada por 
un retomo elóotieo o una fuerza magnética. - - - - - - - -

Sa una tercera forma de realización, que deriva de 
la precedente, ae combinan lae ventaja# de un mando cinexgM 
oo completo y ge un meoeniamo mÓe aimple que una combinación 
biela-palonea. Cada órgano comprende, fijada a au eje, una '*&



ganda palanca provista da un oanetÓn que coopera con ana su­
perficie de guiado coaxial al estator, pero exterior radial­
mente. La fuerza centrífuga nc interviene ya para aaegurar 
la cooperación de las cabeza* da palanca con la primera au- 

5. perfioie de guiado. Sata segunda palanca puede fijarse o bien
por el mismo lado que la primera palanca, o bien en el opuse 
to. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La invención ae comprenderá mejor con la lectura 
de la deeeripeidn de algunas formas de realización dadas a 

10. continuación a titulo de ejemplo, con referencia al plano
anexo en el tatal! - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la fig. 1 representa en sección una forma da realĵ 
ración de la invención, - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la fig. 2 rapreeenta en vista explosionada un rotor 
1$. 'de una forma de realización de la invención,

la fig. 3 representa en vista explosionada el rotor 
de otra forma de realización de la invención, - - ** - - - -

la fig. 4 representa otra fowa de realización en 
sección longitudinal según A-A de la fig. 6, - - - - - - - -

20. las figs. 3, $ y 7 representan diferentes eeecionea
tranevereelea por el eje da la máquina de la fig. 4. respec­
tivamente según 3-3, C-C y D-B de la fig. 4, - - - - - - -

-  5 -



la fig. 8 representa en vísta explosionada na rotor 
de una foros de reáUzaclán análoga a la de la fig. 4* - - -

La fig. i representa en sección una máquina rotati­
va en la cual el rotor 10 está# en una ama Z que separa la 
admisión 26 y la impulsión 27, parcialmente ajustado en el 
estator 13. Los órganos retraiblee san unas palas 11, acopla 
das a un dispositivo de mando no representado. - - - - - - -

El rotor de radio Rr es excéntrico con respecto al 
estator de radio Rs en un valor a. $i el rotor fuera simple­
mente tangente al estator, se tendría 0<Rs - Rr * e. - - -

Aqaf no tiene O^Re - Rr ̂e# ee decir que loa oili& 
dros oe cortan. La zona Z eo precisamente la determinada por 
sato oorte. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En esta zona Z, la pared está mecanizada al diáme­
tro 2Rr. BU toda o parta de esta zona se puede también díspa 
ner un rascador mecanizado a cate diámetro. - - - - - - - -

Varios tipos de rotor pueden convenir para seta 
disposición* La fig. 2 muestra una vista explosionada de un 
rotor con dos palas mandadas por un juego de bielas. Las pa­
las rstraiblss están montadas pivotantea alrsdedor da ejes 
12# 12*. s# notará que estos ajes ds pivotamiento 12, 12* son 
paralólos al árbol 14 del rotor 10 y que la porción de eje 
12* ee más larga que lm porción 12. - - - - - - - - - - - -
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a. meosniamo de mando da Xas palas ratraiblee n 
comprenda, para cada pala, wa Mala 23 articulada por va 
extremo sobra al eje 16* solidario da una tapa que forma Pag 
ta del estator# EX otro extremo de la biela 23 está articula 

5. do en 23 a una palanca en horquilla 24 aachavetada o fijada da
otra manara sobra al aje 12* da la pala 11* - - - - - - - -

Se destacará que ol eje da articulación 23 da la 
biela 23 oon la palanca 24 se halla sobra ol centro da curva 
tura del extremo de la pela 11* - - - - - - - - - - - - - -

10, si punto de articulación describe un circulo alred&
dor del eje sobre el cual la hiela está montada pivo tente, 
te circulo es coaxial con el estator* - - - - - -  - - - - -

SL funcionamiMtto do la máquina rotativa Caserita 
es el siguióte! cuando el rotor 10 está en rctadón, al mov̂  

15. miento de rotacidn es comunicado a las paisa 11 cuyos ejes
12* arrsstrsn a su ves las palanca* 24 unidas a las, bielas 23* 
Debido a la excentricidad del eje 16* con respecto,al eje del 
rotor y a Is longitud detomlnada de la biela 23$ es. decir de 
la posición particular de la articulacidn 23 de esta biela 23 

23, sobre la palanca 24$ las palas ti pivotan alrededor de sus
ejes 12, 12* da tal manera que el extremo de cada pala 11 se 
desplaza tangancislmente a una superficie cilindrica concón- 
trica al eje 16', que coincide con la superficie interior del 
estator 13, salvo en la sena Z (el estator no está represen- 

2$. tado en la fig. 2). - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -
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3n si ceso A# un compresor, cor ejemplo, cuando el 
rotor 10 giro en el sentido de le fleche y (fig. 1), un cieg 
to volumen de Anido ee espirado a trové* de le abertura 26. 
Zote volumen de fluido es a oontinuacida transportado en el 

5. espacio comprendido entre dos palas 11 sucesivas e impulsado
a trevés de la abertura de escape 27 terminando asi el cielo.

la fig. 1 iluatra otro tipo de rotor, representado 
también me vista explosionada.

31 mecanismo de mando de lae palas retraitAe* 11 

10. cogprsnd*, pera cada pela, una palanca fijada en el extremo 
12* del eje de la pela, la palanca comprende una cabeza 24 
destinada a acaparar con una corana de guiado 18. -*<- - - -

Cuando tiene lugar el funcionamiento da la, máquina, 
el rotor 10 gira en el sentido de la Aecha ?. $ets< movimitM 

15. to de rotaoidn es comunicado a las palas 11 cuyos ajos 12'
arrastren a su ves los bracos 24 que, bajo la accidnde la 
fueras centrifuga, se acoplan sobro una superficie,$a guiado 
interna 18, de manera (píe el extremo de cada pala 1í se dt& 
plaza tangeacialHsate a una superficie cilindrica ooaxial con 

20. seta euperfioie 18. Como para el oaso de la figura 2, esta
superficie cilindrica coincido con la superficie Interior del 
estator, son excepción de la sosa Z (si estator mismo no es­
té representado en la fig. 3).

Sn cuento a la superficie de guiado 18, es una
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perficie de revolución interior, también coaxial con el esta­
tor (eálvo le zona X daeda luego). SI le cabeza 84 presenta 
une superficie de cooperación cilindrica de eje paralelo al 
eje de la máquina, dicha superficie de revolución 18 puede 

^ aar cilindrica, y cate será el caso aáa frecuente. - - - - -

$n la variante de la fig. 2, la articulación biela-* 
palanca Aeecribe un circulo alrededor del eje exc&atrico ec- 
bre el cual el otro extremo de la biela está montado pivotsg* 
te. Se trata de una trayectoria detenainada de manera cinem̂  

0̂. tica. — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

En ha variante de la fig. 3, existe igualmente un 
punto do la palanca, la cabeza 24, que describe uá círculo 
alrededor del eje excéntrico, de manera que la trayectoria aen' " "
la mioma, pero determinada por la combinación de tas efecto ci 

1$, nótiee, que ee la fuerza centrifuga, y do una limitación ci­
nemática, definida por la euperficie de revolución iS. La 
ventaja reside en el hecho de que el mecanieao de 'a?ando ee 
mée eimple. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Un meĉ iemo de cote tipo conviene para el eaeo en 
20. que la preeión ejercida por el fluido cobre lae palea crea

una fuerza inferior a la fuerza centrífuga. -- -- - - -- -

Lea figa. 4 a 7 ilustran otra forma de realización. 
La particularidad del ajuete parcial (a) dd roter en el aatg 
tor aparece netamente en la fig. 5. Por otra parte, eeta for- 

2$. ma de realización comprende un mecatniemo de mando de eoneep-
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eidn intermedio entre loa do loo doe ejemplce precedeaitemmn 
tw deecritoo, y combino ovo ventojae reepectivoe en van eo- 
luoiáa inédito y ventojoeo. ---------------- - ----

Lo fig. 4 representa ano eeccián longitudinal de 
5. lo máquina. Loo figo. 5, 6 y 7 representan diferentes eeccio

nao tranevereelee de lo máquina*

Lo máquina comprende un rotor 10 provisto Ae trae 
árganos retroiblee 11, 11', 11". Poro codo árgano retraible, 
el rotor oseprsade un alojamiento 330, 330', 230" respectiva 

10, mente* — * ** **.**

Loe árgsnoe retroiblee eon osee jantes y loa ciernen 
toe hooálogoe de loe trae árgenoe reepeotivoe llevan referen 
oiee numéricos correepondientee n, n' y n" reepectivcmsnte, 
de señero que ee suficiente deeoribir uno eolo de loa tree dr 
genOO*

Coso sueetro en particular lo fig. 5, el áygaao 11 
oesprende uno polo 111 uno de cuyos bordee 110 coopero con lo 
euperfioie cilindrico interior 50 del estator 13 con excep- 
ddn, deede luego, de lo nono z*

30. NI drgemo 11 comprende también un eje de rotocián
113 y un elemento 130 que une lo pelo 110 ol eje 113, el al& 
jamiente 230 está previsto Mi ol rotor pero el eecasoteo del 
árgano 11. i-*.........--*..*..-----..-------*
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SI eje 118 presenta dos extremos 218 y 313 articu­
lados en lee oajinetee respectivos 219. 319 dispuestos en 
unas placas extremas respectivas 18, 20 que comprende el ro­
tor, tal como muestra la fig* 4* - - - - - - - - - - - - -

5. El estator comprende unas placas extremas 103 y
106. la plaea de rotor 1& eatá montada en rotaetán en la pî  
ca de estator 106 por medio del cojinete 17a, y de forma an& 
loga, la placa de rotor 20 oatd mentada en rotaeidn en la 
placa de estator 105 por medie del cojinete 17b, realisando 

10. así el montaje del rotor en el estator. - - - - - - - - - -

El rotor 10 posee un árbol 14 que permite propor­
cionar la energía motrie a la máquina cuando ee utilizada oo 
me ccapreeor, por ejemplo. - - - - - - - - - - - - - - - -

lee figo. 6 y 7 ilustran el meesnieae de mande del 
1$. pivotamiento de loe árganos retraiblez. - - - - - - - - - -

Como muestren lee figs, 4 y 6, el extremo 312 del 
eje 112 del árgano 11 as solidario de una palanca.qpp oompren 
de un cuerpo 300 fijado sobro el extremo de eje 312; el cuer­
po 300 está prolongado por un brazo 301 terminado por una 

20. besa 305 destinada a cooperar con la superficie interior 332 
de un anillo 331* El anillo 331 os concéntrico oou el eeta- 
tor y eatá alojado en una eorona exterior 130 aolidaria de 
la placa de eetator 105* - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Beta dieposioián seria suficiente para guiar el m&



vimianto da loa órgano# oocilantaa ai axiatiara una fUarza 
eantrifUga auficianta, qua aaagura qua loa Órgano# ratrai- 
M.aa tianan aiampra tandancia a aalir da au alojamiaato, da 
manara qua la cabaza 305 da la palanca 301 aa apoya aobra la 
ouparfioia 33? y lo adamo, no aa aaeeaario daciAo, para laa 
cabazaa 305", 305*.

Como aa ha dicho, con rafarencia a la fig. 3, aata 
moataja tiana la vantaja da la aimplioidad, puaato qua avita 
la nacaaidad da unir la cabaza da cada palanca a una biala 
qua aataria articulada, por au otro axtramo, aobra un aja cô  
cóntrico al aatator.

Paro ai la fuerza centrifuga aa inauficianta, aata 
montada no aa aatiaf notorioi an contrapartida, la aoluoidn 
propuaata aqui parmita un funoionamianto aatiafaotorio inbl̂  
ao ain ÍUarza oantrÜUga, y ain valvar ain ambargo a la aolu 
oidn ralativamanta coaplieada da la combinación bial**palanoa.

la aoluci&i raaida an una diapoaición praviata y ̂  
praaantada aquí an al otro axtramo da la máquina, como muao- 
tran laa figo. 4 y 7. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El ada 112 aatá prolongado por al axtramo 212, ao­
bra al cual aatá atontada una palanca qua compranda un cuarpo 
200 prolongado por un brazo 201 terminado por un manotón 205 
qua aa axtianda parpandicularmanta al brazo 201 y paralalar 
manta al ada da la máquina. Bata manotón 205 coopara con la
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superficie exterior 232 3$ un anille 231*. SI anillo 231' es 
eoneántrico con el estator y está acatado en una tapa 216 fi 
jada a la placa de estator 196. 31 anillo está acatado sobre 
un resalta interior 230 de la tapa 216.

5, Se va, que la disposición prevista en el extremo de
la máquina situado a la izquierda de la fig* 4 se parece a 
la disposición del lado derecho# dado que, aproximadamente, 
la superficie 232 es la superfiois exterior de un anillo mien 
tras q.;e la superficie 332 es la superfiois interior de un
SnillOw — — — —. — — — —p*.— — — — — — — — — — — — — — — *

Sn combinación, estas dos disposiciones, fácilmen­
te s independientemente regulables, aseguran por tanto un 
guiado cinemático del movimiento de oscilación de loa órganos 
11, 11* y H" que está completamente determinada bn función 

1$. de la rotación del rotcr en el estator, qunque no "haga intas
venir la combinación biela-palanca.  ̂ - - -

Cuando d  órgano 11 pesa por la zona Z, ¿y?r* destaca, 
como indica la fig. 5, que el borde 110 de la pala 11 se des 
plaza asgdn la ̂ r̂ectoria 35 que ea la prolongación del eo& 

gQ, tomo circular interior 50 del estator. Pero ol rotor, a su
vez, coopera con una porción rehundida 60 mecanizada prácti­
camente el mismo diámetro que el rotor, lo que asegura de 
forma muy eficaz la eatsnqueidad entre la parte corriente 
arriba y la parte corriente abajo de la máquina. ------
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La fig. 8 repreeenta, en viata exploaionada, al ro 
tar a# otra forma da realizacidn da la inven oidn. ?*ta f(nnaa 
Aa realiaaoidn aa muy prdxima a la daacrita oon rafaranoia 
a laa figo. 4 a?. aproximadaaenta, porque al rotor comprando 

$, doa drganoa ratraiblaa an lugar da trac, y porque la forma
da laa palaa aa diferente.

8a notarán loa doa tipoa do palanca*, por una par­
to laa palaacaa 301. a la dar*cha de la figura, proviataa 
de una oabaaa 303 que coopera oon una auperficia interior 

10. cilindrica 3)1 conefatriea con al oatator, y por otra parte 
laa palanoaa 401, a la izquierda de la figura, proviataa de 
nanetonaa 403 deatinadoa a cooparar con una auparficio (no 
ropraaontada) exterior cilindrica, concéntrica con al eatator.

A loa afactca conaiguientea a* declaran de novedad 
y propiedad para üapaKa, aua territorio# y plaaaa 3o acbera- 
nía, laa raivindicaoionaa qu* eiguen. - - - - - -



1*- Perfeccionamientos en las mdquinas rotativas, 
del tipo que comprando un rotor (10), unos órganos retraibles 
(11) montados do forma pivotacate sobro el rotor, un estator 
(13) en al interior del cuál gira ol rotor eon loe órganos 
retraibloe (11) quo oooparan eon ls psrod intorior del esta­
tor y un mecanismo do mando do la posición angular da Aiohos 
órganos con respecto a su eje do pivotamiento sobro el rotor, 
caracterizados porque el rotor está, en un sector, ajustado 
a un refuerzo (z) do la pared del estator con la cual coopera 
para asegurar la estsnqueidad* - - - - - - - - - - - - - - -

8.- Perfeccionamientos aegdn la reivindicación i, 
caracterizados porque dicho refuerzo comprende un rascador 
mecanizado al diómetro del rotor.

3. - Perfeccionamientos segón la reivindicación i ó 
8, caracterizados porque el mecanismo de mondo de la posición 
angular de los órganos retraiblee comprende, pera cada órga 
no (11), una palanca (24) solidaria de un extremo del eje 
(13-12*) del Órgano y, articulada a la palanca (24), una bie 
la (23), montada a su vez pivotante ooaxialaente con el estg 
tor. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

4. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1 Ó 
8, caracterizados porque el mecanismo de mande de la posición 
angular de los Órganos ratraibles presenta una superfioic de
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guiado (fS) que ee una superficie de revoluoián radialmcnta 
interior y, para cada árgano retraible (11)$ una planea fij¿ 
da a un extremo del eje del árgano y provista de una cabeza 
que coopera coa la superficie de guiado.

5. 3.- Perfeccionamientos segdn la reiviadieacián 4$
caracterizados porque el mecanismo de mando da la posici&i 
angular de loe árganos retraibles comprende una eegunda su­
perficie de guiado {H2), que es una superficie de rsvolucidn 
radialmente exterior y, para cada árgano retraible, una pa- 

10. lenca (200, 205, 231) fijada al segundo extremo del eje del
árgano y provista de un aanetán (231) que coopera con la eg 
ganda superficie de guiado (232). ---------------- -

6.- "PBaPBCCIOKABISNTOS SX DAS MAQUINAS 3CBATIVA8*.

iodo ello conforme se describe y reivindica en la 
15* presente memoria que consta de dieciseis hojas foliadas y mg 

canegrafiadsa por una sola de aua caras y de seis láminas de 
dibujes que le ilustran.

MADRID-g A80J37S 
A A M. cuKEü.
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