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YEHORIA CRI

La prossnte invencisn se refieve s una miguina ro-
tativa que comprende us rotor, unoe 4rganocs retraiﬁiea montsy
dos de forma pivotante sobre el rotor, un sstator P ol intg
rior del cusl gira el rotor con los drganos resraftles que
cooperan con la parsd interior del eptator y un m,?anlsmo de
mands de la posicidn angular de dichow Srganoce cnﬁ'ﬂrﬂfespaeto
a su aja de pivotamiento mobre el rotor. Una méquinm de este
tipe es utilizeble particularments como bomba de vacio, bome-
s volumétrioa, compresor VOLUDEIrico. = = - = w w - -~ -

Las mfquinme concoidas d¢ esta tipo comprenden, en
principlo, un eatator que tisne una perte interdor cilindri-
ca de radio Re y un rotor d= forma genersl cilfndrica de ra~
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440 Rr mks pequeMo que Re. EL rotor, excénirice oon respscte
sl estator, ss fangente intoriormente al estator. Lm eptan-
queidad entre la sepirscidn y la impuleién no esté puss asse~
gurads afis que por una linen de tangencia, lo que no ofrace

B olertos casos, se ha snsayads un rascador esif
tico que realisgs una preuidn sobre ol rotor pern ente dispo~
sitivo disipa energ{e y no aporta mejora senwible a la estnn

m‘ﬂ.d.ouu--vnn—a--n-npa-n-uummunm

n efecto, para que la estanqueidad ee realics, s
ria preciso que ests rasosdor estuviers hecanizado en tode
su wnohurs ‘al didmetrc del rotor. Ahora bien, ello 2o es po-
sible pueste que Law palas $oparisn en la pavte suparior. Por
consigulants se debe mecanizar el rascador al diduetro del es
Sator para permitir el paso de las palas, 1o que liwva de nug
vo & una linea de tangencia y no resuslve sl prodlomx de la

..tm‘u.zd.ﬂ. W W N R e N e W e W Moy e W e e W e

ILa presente invencidn tisne por objeto a,poirtur una
solucién u ewte problesia y proponer uns mdquine donde la es=
tangueidad pueds reslizarse #n la extenwién de un sector y

20 o2 ung 1ines nolaninte, « » = v m s w w e o - - - -

Ia nquina rotativa segin la invencién comprende
un rotor, unos érgenos retrsibles, montados de forma pivatan
s sobre sl rotor, un sstator on el interior del cual gira

8l rotor oon los drgencs retraibles qus cooperan cen la pa-



Se

10

15.

0.

25.

'»3“

red interior 4el estator y un mecanismo tte mando de le poei-
aién angular da dichos Srgeanos con respecto a eu sje de pivg
taniento sobre el rotor, astd carscterizade porque el rotor
estd, eu un sacter, sjustado a un refusrse de la paréﬁ del
agtator con la cuasl coopars para asegursr la estangueided. -

Anf, eptanio el rotor parcislments ajustado en el
estator, la eptanqueided entre la aﬂmiitén ¥ ls evacuacién
estd aeegurada de una manera perfecta por un contacto entre
&1 rotor y el estator no solamente segin una generatriz, siw
no sn todo un sector que puede sstar aapliamente dimensionado.

Desde luszo, ¢l ajuste supons qus los érgmnom retral
tles, usualmente unan palss, se swoemodesn mfs profundsmente
en el alojamiento previsto en ol rotor por la duracién de su
Pago en &l ssotor, de monecra que no preeente ninglmé: wnrte
gobreealients con respeots s un cilindro de radls BY, = = = ~

Por otra parts, solamente sste prineipic permite
admitir en eu ajuste wn ramcador mecanirzade sl dlfnetro del
rotor, In aste caso sa nraciso, evidentements, nv!,tuf, que el
rasoador pusda hundirse en un alojemiento de pals cusndo es-
ta dltima ee prements en la zoam 2 o, por lo menom, es preci
g0 impedir que ol borde posterior del alojsmiento tope drue-
talmente contra el borde de ataque del rascador, 1o que po-
drfs omusar el onlado y el deferior ds la migquina. Para evi
tarlo, es suficiente prever un rascador que se apoye sobrs un

gector mayor que el slojamiento. Pero, evidentements, ol rap
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ondor debe permanecer comprendids completamsnte er ls sona

z‘ W A W g T Wk W W e A A MR B g A W b R U ek W A e e e e W e W

%l meomnismo de mandd de la orientscidn ds law pa-
las puetts ester realisado de diferentos manerss. Segdn una
priners forma de realizecidn, el mecaniamo de mande compren
de, pars osda 6rgano retraible, unp palanca solidaria de un

" extreme dol oje del drganc y, articulada a la palanca, una

bieln, montads a su ver pivotante coaviclmente sl smtator.
Rate mecunismo asegura us mando cinamdtics completamente de~
serningdo del pivotamiento de los Srganos retralbles, = - -

Segin una segunda forma de reslizacién, lz palanca
comprende una cabasa que coopara, baje la meoidn de 1la fuer-
ss osutrifuge, con una superficis de guiado interivr coaxial
31 estator. %1 mecenismo evita la complicacién 4o las bielaw,
pero no oonvisne zds que si la presién sjercide sobrs la pa-
1s desarrolla una fusrss inferior a la fusrza centrifuga. Es
o el efecto de la fuerza centrifugs que la cabeza de la
palanca dede aplicayee sobre la euperficis ds gulado. 8¢ pg
dria imaginer otra fuerss distinta que la Nierss w,_zmn:gas
1a palanca podria también, por ejemplo, ser aoucﬂada por
un retorno eléntico o una fersa wagnética. = = = - v = -

Bn una tercera forma de realizsciln, que deriva de¢
ls precedsnte, se qunbiuan las ventajas de un mando oinexéty
00 completo y de un meomnismo nfs simple que una conbinscién
bisla=palancs, Oada $rgano oomprende, fijnmds 2 su eje, una mg
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gunds palanca provista de un manetén que coopera con una su-
perficlie de guiado coaxial al estator, pare sxierior radiale
mente. La fuerza centrifuge no interviens ys para asegurar
le cooperacién de las cabazas de palanca con la prisera su-
psrficie de guiado. Egta segunda palenca pusde fijarse o bien

" por ol mismo lade que la primora pslanca, o dien sn el opuey

to. - NS N M G an W A G AT A W M A N Ak Ms T NN A WD YR S o W

Ta invenoidn pe compreanderd mejor com la lactura
de la descripeidn de algunas formae de realisacidn dedag a

eontinuacisn a titulo de ejemplo, con refarencia al plano
ANEX0 O 8 Al E E e v e e e s eenen -

Lo £ig. 1 repregenta en sesccién una toré; ds veali
gecidn do la invencifn, e e e v wesecmecwone~-

la ®ig. 2 roprementa en vista explosionadn un rotor

"de una forma de realizacién de la invencidn, « = = = w ww

la fiz. 3 representa en vista explosionada el rotor
de otra forma de reslizacién de la invencidn, = v == e ==«

la fig. 4 representa otra forma de realizecidn on
eeccidn longitudinal segin A«A do la figs 6 == e - = w ==

lae fige. S, € y 7 representan difsrontes mecoiones
transvarsales por el eje da 1a miquine 4o la fig. 4, respec~
tivamente segin B3, C«0 y DeD do la fig &) w v w v = v =

i
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1a fig. 8 representa en vimts explosionads un rotor
de una forme de realizacidn andloge & la d¢ la fige 4 = ~ «

La fig. 1 represanta en seccidn una méquine rotati-
va en la cual el rotor 10 entf, en una zona Z Que eepara la
admisidn 26 y la impulsidén 27, parcialmente ajustado en el
estator 13. Los érganos retraidles son unas palas 11, acoplg
das a un dispositivo de mando no representadd. = = = « = = =

Bl rotor de radio Rr es excéntrico con respecto al
sstator d¢ radio Re en un valor e. &1 sl rotor fuera simple~
pente tangente al estator, se tendrfa OCRE ~Rr s ¢y = = =

Aquf se tiene O Rs = Br (e, ¢s decir que los cdlipn
dros se ocortan. La gona Z ¢s precisasente la detsrminada por

llt‘ﬁﬂtih G W G W N M G NN W A AR AR W W W S R W N BB WD e W W

n esta zona %, la pared setd mecanivada al didme~
tro ZRr. Bt toda o parte de esta gzons se puede también diepg
ner un rascador mecanizalo a esto difmetv. « « w « w w v -

Varice $ipos de rotor pueden convenir para ests
disposioidn. La fig. 2 musstra una vista explosionada de un
rotor con dos palas mandadas por un Juego de bielas, Las pa-
las retraibles satén moutadas pivotantes alrededor de ejes
12y 12'. Se notard que ustos ejes ds pivotamiento 12, 12° son
paralelos al &rbol 14 del votor 10 y qus la poroidn de efe
12* o2 mfs larga que laporeldn 12 w v v v v o v v v e w-
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Tl mecaniomo de mando de las yales retraibles 11
comprenda, para cada pala, uns biels 23 articulada por un
sxtremo sobre ol efe 16* molidario da una tepa que forms per
te del emtmtors EL otro extremo de la blela 23 estd artioula
40 en 29 = una pelancs en horquilla 24 enchavetada o fijedn 4As
otrg monera nobrs ol efe 12" delapala 1 e = e e ===~

Sg destacard que ol eje de articuleoidn 25 de la

biela 23 oon la palanca 24 e halla sobre sl centro de curvg
tura del extrezo de la pela 1ty e wme v o moaw ow=

%1 punto do articulacién descrive un ofroulo siredg
dor del ejs mobrs ol cual la biela astd montada pivotente. Eg
ta afrculo se conxial qon ol eafatOr, = w = e =S we . .-

1 funcionaniente &a la méqui.nu rosativa daseﬂ.to.
8 al sigulente: tuendo el rotor 10 eatd en rotacidn, sl movy
12' arrastran a su ves log palancns 24 unidas e 1aa ‘bielas 23.
Pebide a2 la excontricidad del eje 16' con !eapecto al cie del
rotor y a 12 longitud determinada de la hiela 23y esqaaczr de
ie posicidn particular ds la articulacidn 25 de eata biala 23
sobra 1a palanca 24, las pelas 11 pivotan alradedor de sus
vjes 124 12' de tal manera que &l extremd de osda pals 11 se
desplaza tangencizlmente a una superfiois cilindrioa concén-
trica sl sje 16', que coinoide eon.la superficie interior del
estator 13, malvo an la sona 2 (el eatator no eatd represen~
tado e 1la fige 2)y c v mew v annevacnmnencnmm-
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™ el caso de un compresor, vor sjemplo, ocuande el
rotor 10 gire on el sentido de la flecha ¥ (7ig. 1), un clap
ta volumen de fluido es aspirado a través de la abertura 26,
Zste volumen de fluido es a continuacidn transportado an el
espacio comprendido sntre &os palas 11 sucesivee e impulsado
s trevés ds la eberturs de escape 27 terminando asf #1 ciclo.

La fig. 3 ilustra otro tipo de rotor, representado
tanbidn on vista explosionaday, » = w e v s v e v o we v

31 macanismo de mando de l'as Palas reltraibles 11
copprends, para cads pala, una palauca fijads an el extremo
12¢ 4ol ejs de 1a pala. La pulancs comprends una cavoeza 24
destinads o cooperay con wna corona de guisdo 13. - -

Cusndo ¥isne lugar el funclonawiento de-1a wiquina,
el voter 10 gira en el sentiio de la flecha P. Rate movimien
to de rotacién es comunicado a lae palaw 11 cuyos. cjes 12°
arrastran & su ves los brasos 24 que, bajo ls ecoifn de la
fusrzs esntrifuga, s acoplan sobre una superficie ds guiade
interna 18, de manera qus sl extremo ds cads pals " ;0 den
pless tangencialnente « una superficie cilindrics ooaxial con
esta superficie 18, Como para sl caso 4e ls figura 2, esta
supsrficie ollindrica coincide con la superficie interior el

- estator, ceon sxcepcién de Lla sons 2 (o) estator mimsmo no es~

6 reprasentato ot la £ig) )y T e cr m e v c v

n cumnto a la superficlie de guiado 16, ex una sy
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perficio de revolucién intarior, tambidn coaxiel con ol estn-
Sor (ealvo la zona 2 desds luego). Si 1o cabesa 24 presente
une superficie de caoperecifn oilindrica de eje paralelo al
sje de ln miquing, dicha suparfiole de revalucidn 18 puede
ser cilindrica, y cete serd ol caso més frecuenta. = = = « =

En la variante de la fig. 2, la articulaocién blela~
palanca describe un elfroule alrededor del aje sxcéntrico wow
bre el cual el otro extremo de ls bisla estd montado pivotan
ta. Ss trata de una trayectoria determinada de wanera cinemf

tiﬁa. P R E R E T W I N B R A 2 B

n Ba variante de ls fig. 3, exiete igua}_!gqnte ur
punto des la palanca, lz cabeza 24, que desoribe u:i' circulo
alrededor del eje nxcénirico, de meners gue la tréf%btoria as
la-misus, pero determinada por la combinasiln de un ofscto of '
nético, gque es la fNuerza centrifuga, y do wna umft;'ct&n cl= '
nemftica, definida por la euperficie de ravolucidy 15. La
ventaja reeide en gl hecho de que el mscanismo :!e:sr%‘s:}da -1

m"amla. “@ e es W em s e W W A K A W N e W e

Un mecanismo de emte tipo oonviene para sl camt sn
que la presidn sjercide vor el fluido sobre las pales orea
una fusrza inferior a la fuersza centrifuge. =~ = o = v v v =

Las figs. 4 a 7 iluetran otra forme 46 realizacién,
La particularidad del ajuste parcial (3} 4ol rotor en sl eetp
tor aparsce netsmants en la fig. 5. Por otra parte, eata Soy=

ma de realizscidn comprenss un mecanismo de mando de concene
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oldn intermedia entre lom &e los dos ejemplos precedentemen
te teweritos, y combing sus venianjas respectivas en uns so-
luckén inddita y ventajosa, w o r v v v e c v e v o v e

Ta fig. 4 representa unm seceidn longitudinal de
la ofquine. Las fige. 5, 6 y 7 reprosentan diferentes seccio
n’.“m".“‘t.’“l‘mumg WS M WP W o e e e W e

Le mimina comprende un rotoy 10 provieto de tras
drganos retraibles 11, {1*, 11", Para oada Srgano redtraible,
ol votor comprende un alojamiento 220, 220, 220% respectivg

BENEGE ™ % W .o W W w W wwwwsw we

Lop Srganoe retraibles son ssmejanten y;_}gg elemen
tos hozélogos de loa tras Srgunos respectivos llo‘;g!l referen
sias nunéricas correspondientes n, n' y n® rnpse;b;vmmto.
de waners que em sufioients Jemoribir uno molo de lea tres 6z

mn‘, LI S IR A A I B B B I B B TR

-----

Como muasira wu particular la fig. 5, c_i'“'&:}mo 11
comprends una pels 111 uno de cuyos bordes 110 cop-g’e.i'a con la
superficle oilindrica interier 50 del estator 13 con sxcepe
cidn, destde luego, ds la stNE %y »m m c v mmu e mo--

El drgeno 11 comprends $ambidn un eje de rotacién
112 y wn elemento 120 qua une la Pala 110 al eje 112, el alp
Jamiento 220 ewtf previsto an o) rotor para el omoameten Jel

‘nm"v WG G NS i N N MR IR YN A R GF e W W am W S YR W ek e mb
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1 e¢js 112 pressnta dos extramos 212 y 312 artioue.
lados en les cojinetan reapectivos 213, 312 dispuestos en
unas placas extremas reapsctivas 18, 20 que comprends el vo-
tor, tal como muestra la fig, 4 » v v m e macwwwna.

I estator comprende wiang placas extremas 10% y
106. La placa de votor (€ estd montads en rotacidn em 1z pla
oz &s emtator 106 por medio del cojinete 1Ta, ¥y de¢ forma enf
loge, la place ds rotor 20 sstf montade en rotacidn en la
Place de estator 105 por msdio del cojinate 179, realizands
unt ol nontaje 38l rotor en sl eplakor, s e e e w v o w .

EL rotor 10 poses un Arbol 14 que percite propor-
ecionar la ensrgfa motris a la miquine cuando es ubtiigada ca
m0 compresor, por ajemplo. --a.----..-.'%‘.;_...--

Las figs. 6 y 7 ilustran sl mecanisme de mando del
pivotanienito de lop Srganos vetraibleg, = = v v v = o w w w

Oomo muestren lss fige, 4 ¥ 6, el extramo 312 del
ejs 112 del Srgano 11 es solidario ds une pﬁmu_.@é compren
de un cuerpo 300 fijsdo modro el extremo ¢e eje 312; €1 cuer-
PG 300 sstd prolongads por un brazo 301 -temi.na&o Por una oa
boxs 305 destinade a cooperar con ls superfipie interior 332
de un anillo 331, B anillo 331 es counciénirico con &l esta~
tor y estd alojado en unam corona exterior 130 solidaria de

laplaca de estator 105 w * v e avwacvcanmonvene

Esta disposicidn seris suficiente para gular el mg
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vimiento de los Orgsnos oscilantes el existiere una fuerza
gentrifuga suficiente, Qque asegure ‘que los Organoe retrai~
bles tienen siexpre tendencia a salir de su alojsniento, de
paners que la cabsza 305 de la palanca 301 se apoys sobrs la
superfioie 332 y lo uisﬁo. no es necesario decirlo, paras las

Oab'msas..sosn. R T e

Como me ha diocho, con referancis & la fig. ), este
montaje tiene 1la ventaja de la simplicidad, pussto que svita
1a necesidad de unir la cabeza deo cada palanca a una biela
que estarfs articuladas, por su otro extremo, sobre un sje copn

Pero si la fuerza centrifuga es insuficients, este
mantaje no es satisfactorio} en contrapartids, la solucién
propussta squf permite un funcionaziente eatisfaotorio incly
90 sin fuerza centrifugs, y sin volver sin embargo a la soly
oidn relativazents complicada de la combinaoién biele-palanca.

La solucidn resids en una disposioién previeta y reg
presentada aquf en ol otro extremo de la mfquina, como muep-
tmx“fm‘4y7, G W W AR W W R WP W MW W AW e W W e we

El aje 112 estd prolongado por sl extremo 212, so=
bre el cusl esté monteda una palmncs Que comprende un cuerpo
200 prolongedo por un hraze 201 terminado por un manetén 205
que e extiends peypendicularments al brazo 201 ¥y paralels-
nente al eje de la méquina. Este manetén 205 coopera con la
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superficie sxterior 212 de un enille 231'. 71 millo 231" es
concéntrico con el ewtator y estd montads en una tapm 216 £
Jada a 1z placa s estator 196, S anillo ewtd montado sobre
un resalte interior 250 do la tapa 216y ~ =~ v v e n v e e =

Se va, gua la disposieldn prevista eu &l extramo de
1a nfiquins eituado a la izquierda de la fig, 4 2e parece a
la disposicidn del lado derecho, dade que, aproximsdamente,
1a supsrficle 232 es la superfiole exterior de un anillo mien
tras gua ls superficie 332 es la superficls interier de un

anilloy s e v ww e e TR R e R R " .-

In combinacidn, estes dos diapuicionss,, .‘fhacumon-
te s independientemente regulsbles, sseguran por ;agl;a‘ta un |
guiado cinemético del movimienso ds oscilaoién aa"ﬂidg $rgenos
11y 11' ¥ 11" gue entd completaments determinsda i:é:funeidn
de 1a rodacién del rotor en sl estator, sungue no hm inter

veniy la combinmeidn bi@l&“pﬂlm&an - e WO W o

Cuando el Srgeno 11 pasa por ls szons 2, m}i destnon,
como indies la fig. 5, que el borde 110 de 1o pﬂ.ia‘fﬂ ge dep
plaza segin le traysctoria 35 que ea la mlongaeﬂn del con
torno circular interior 50 del estator. Pero ol rotor, a su
vag, coopera ¢on una poreidn rehundida 60 mecsmnigsda précti-
camente al miemo di&metro que el rotor, lo que ssegurs de
forma muy eficag la eatsnqueidad entrs la poerts corriente
srriba ¥ la parte corriente abajo de le vfdquing. = = =~ = =«
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La £ig. 8 representa, en vists explosioneda, 21 rg
tor de etra forma ds realisacién de la invencién. Neta foran
de renlizecidén ev muy préxina s la descrita con referencia
2 las figs. 4 a 7, aproximadaments, porque ci rotor comprenda
dos Srganos retraibles en lugar de tres, y porque la forma

dn 1as palas e diferents, w = s e v v v m v v w m v - .-

%8¢ notarén los dos tipos de palancas, por unu pare
$e las palsncas 501, & 1la derecha de la figura, provistas
de una cabesa 505 que coopera gon una superficie iuterier
cilfndrios 531 concéntrica con el estator, y por otra parte
las palsnoas 401, 8 1a isquieorda 4v la figurs, provistas d¢
panetones 405 destinmbor a cooperar con una superficie (uno
ropruontida) exterior cilindrica, concéntrics cdii"'ojl sestator,

A los siscios consiguisntes sa declaran 8.0 noveiad
¥y propiedad para Pepafiz, sus territorios y plazas de sobera-

nfa, los reivindicaciones quo slguen, = = @ = ='W = . - -

{




P

¥

5

10,

9.

D

= 13-

REIVINDICLCOTIGN DS

1= Perfeccionanisntor en las méquinas rotativas,
del tipo que compronde wm rotor (40), unos drgsnos retraibles
(11) oontados de forma pivotante mobre el rotor, un estator
(13) en el interier del cual gira el rotor con los Srgance
retraidbles (11) que cooperan c&n 1la parsd interior del esta~
tor y un mecaniems de mando de la posicifn angular de dichos
drganos con reepecto a su gje ds plvetsmiento sedrs ol rotor,
caracteripadon porque el rotor estd, on un sector, sjustado
a un refusrzo (2) de la pared del estator con la cual socpers
paras asegurar la estenqueldady = v m v s w o v e v m v w -

2.~ Parfeccionamientos segin lp retvindizacién 1,
caracterizados porque dicho refuorzo comprande un Yascador

ﬂobanizaﬂﬁ ﬂ. M@Gm d.l rﬂtﬁt' PR TR RN -‘:2' - e - -

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicedién 1 §
2, ocaracterizados porque el mecauiswo de umando de la posicidn
angular de los Srganocs retraidles comprende, pars -aa%la Sran
no (11), una palenca (24) solidaria de un sxtreme del eje
(12=12") 4=l Srgano y, erticulade & la palanca (24), una big
1a (23), montada a mu ves pivotants cosxialmente con el emty

o, m wem®mec s ecvessarTaR e Ee e e .S w e

4.~ Perfogcionpmientos eegin la retvindiecacidn 1 §
2, carscterizados porque el mocaniszmo de mande de la poeicién
angular de los érganos retraibles presants uns superficia de



5e

10,

15,

guiado (15) que 8 una superficie de ravolusién radislumente
interior y, para cada érgwmic retraible (11), una pslavca fija
da o un axtrexo del sje del Srgsno y provista de una csbegs

que coopers con la supsrficie de guisdo, = == = =~ =~ « ««

S~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 4,
caracterisados porque el mecanismo de mando Je la posicidn
angular de los Srganos retraibles comprende una wegunds suw
perficis de guisdo {32), qus os una supsrficie de revolucidn
radislmente exterior y, para coda Srgano retraible, una pa~
lanca (200, 20%, 231) fijada a)l segundo axtramo del eje dsl
$rgano y provista de un manetdn (231) que coopera con 1s sg
gunda superficle de guiado (232). ww c v v e @ = - - -

6o~ "PERFECCIONAYTENTOS SN LAZ MAQUINAS ZOTATIVAS®,

Todo ello conformes mse describe y reivindice ea la
presente memoris qus consta de discisels hojae feiiqifiu v me
eanografisdan por uns sola de sus caras y de sels léninas 4w
ditujos que la ilustran. -

MADRID~ § AGQ.1978
A M, CURELL SUROL
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