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PASENTE DE I8 VEN O IOS

por VEINTE aHos

solicitada en BspoBa a favor de Enmeola SIMON, de nacional̂  
dad francesa, domiciliado en acata d'Acnacy, 7M10 Albena,

9. Francia, por "Perfeoelcnamiaatos en loe sistemas para la me* 
dioida del esfserao radial soportado o transmitido por w  Óg 
gano rotativo Meco", con prioridad de la solicitud francesa 
77 26849 de focha 5 Septiembre 1977#

M!?MñOTA i ¡IBSIVA

10. La presente invención ee refiere a un sistema que
permite medir el esfaerso radial qm es soportado o traaaait& 
do por un Órgano rotativo Meco, particularmente polea, roá̂  
lio, rueda dentada o tambor#

Se conocen ya, por la patente francesa na 74 24304 

13# presentada por el solicitante, un sistema de esto gÓnero#
En este sistema, el órgano rotativo está mentado sobre un 6g 
gano coaxial fijo que presenta dos placas radiales de unión, 
directa o indirecta, con dicho soporte, el cual ee general­
mente en árbol transversal: en este sistema, por lo menos un



detector está situado o bien sobre el árgano fijo, o bien so 
bre las placan# o bien sobra moa medios de unión entre las 
placas y el soporte. -- - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La icvenci&í tiene principalmente por objeto pro- 
5# porcionar m  sistema de concepcidn nueva que permita liberar 

se de la preeoncia de las placas* -------------

A este efecto, el sistema segdn la imueaciáa. para 
la medicidi del esfuerso radial soportado o transmitido por 
un árgano rotativo hueco acotado sobre un árgano fijo eo&* 

te* nial hueco en toanaa de corona, está caraoterisado porque di­
cha corana está acoplada a un soporte fijo, por unce medios 
de unián que dejan libres el espacio interior cocán a di­
chos árganos y el acceso a dicho espacio, y porque por lo sg 
nos un detector está dispuesto entre dicha corona y dicho ao 

19* porte* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Los medios do acoplamiento de la corana octi el so­
porte pueden estar cmstituidoo, o bien por lo menos por una 
picea mecánica rígida, en cuyo caso el detector as un capta­
dor de defOHasaicnes do dicha picea rígida, o bien por el dg 

20. tactor alano, siendo date entonces un captador de deaplasa- 
mianto o de carga* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

otraa caractorísticaa de la iaveaei&t parecerán 
con la lectura do la daaeripcida que sigue, de algunos modos 
de roaliaaoiáa, dada con referencia a loe planos monos en

** 2 —
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loe cuales: - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

fig. 1 es una vista aaquea&tiea en aleado axial de 
un dispositivo según un primar codo de realisacián de la in- 
venoián; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

9. fig. 2 es una seceiáh según 11-11 del dispositivo
de la fig. 1; - — - — - — -

fig. 3 es una vista análoga a la fig. í y relativa 
a una variante; ---- - - - - - - - - - - - - - - - - - -

figs. 4 y 9 son vistas esquemáticas en sisado 
to. axial con arrancado, de otras tres variantes; -------

fig. 6 es una vista en seesídn, según VI-VI de la 
fig. 7$ de otra variante; - - - --------------

fig. 7 es una seacidn según Vil-Vil del sistema de 
la fig. 6; - - — - — -

1$. fig. 8 es una vista esquemática en alzado lateral
de otra variante; - - - - - - - ----------- ---

fig. 9 es una aaccida según BMX del sistema de 
la fig. 8; - - - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- --

fig. 10 03 una doble vista esquemática en alzado 
axial, con arrancado, de otras dos variantes; -------20.
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fig. os una doble sección, por su sitad dere­
cha según XI-XI, y por su altad izquierda según XII-XII de 
la fig# 11; y

fig# 12 es una. sección axial de otra variante# - -

5. SI alaterna rapresímtodo en laa figs. 1 y 2 cocprê
de dea árganos anularse coaxiales 1# 2, rodeando el Órgano 
fijo 2# en forma de corona, el árgano giratorio 1. Uhos ooĵ  
notes da rodamiento, esquematizados por unas bolM 3, asogtw 
ran la libre rotación del Órgano 1 en el Órgano 2# El Órgano 

10# 1 es per ejemplo una polea con garganta 4 que recibe en 180*
un cable de elevación o de unión 5# Rl órgano interior 1 es 
hueco# Rara permitir el paso del cable 9, la corona 2 está 
perforada en S&. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La invención se propone medir el esfuerzo radial 
15# que se ejerce entre el órgano 1 y un soporte fijo, por ejem­

plo un árbol 6, sin ocupar a obstruir el espacio 7 interior 
del órgano i. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3i el ejemplo de las figs# i y 2, el cable 5 eopog 
ta una carga (no representada): es el esfuerzo vertical que 

20# provoca esta carga que se desea medir. Rara ello, el árbol 
6, que ea axeÓatrico hacia arriba con respecto a loa órganos 
1, 2 con fines de estabilidad# lleva dos brazos verticales 8 
que están situados a una y & daca parte del conjunto de loa 
órganos 1, 2 y que están fijados, por ejeaplo por atornilla-
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do en 9* oobro m  parte inferior de loo carao radiales de la 
corona 2 y, cobre loe bracos 8, ce preváa unos captadores 10? 
en forma de galgas ext enoomátricas * la información dada por 
las galgas fo es explotada* de manera conocida, pava dar la 

5* indicación del esfuerzo radial transmitido del órgano gírate
rio 1 al árbol fijo 6# -

Debe notarse que loa bracea 8 dejan libre todo el 
espacio 7 interior en el órgano interior 1 y el acceso a es­
te espacio*

10. El sistema de la fig. 3 es análogo al de las figs.
1 y 2 en lo que concierne a loa elementos 1 a 7. So hará re­
ferencia por tanto a la descripción que ha sido dada ante­
riormente. El árbol 6 lleva, no ya dos bramos verticales, ei 
no dos bramos horizontales ü que están fijados, por ejecplo

15. por atornillado en 12, solape las partes de las caras radia­
les de la corona 2 situadas a nivel del árbol 6. !Hae galgas 
13 están dispuestas sobre los bramos 11. las deformaciones 
medidas por estas galgas son deformaciones de flexil mien­
tras que, en las figs. 1 y 2 eren de traeciáe. -------

20. Se constatará que, en la fig. 3, el espacio 7 y su
acceso se dejan tasbián libres. - -- -- -- -- -- -- -

En los modos de realización de las figs. 1 a 3, los 
detectores están situados sobre los medios de unión (brazos 
8, 11} del árgano 1 al soporte (árbol 6). En loe modos de
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realización de laa figo. 4 a 7. los detectores forman parto 
de satos medio* de uni&a.

En (A modo de realización de la fig* 4. análogo a 
loe de loe dispositivos de laa figo. 1 a 3 para loe elemsn- 

3. too 1-7. el árbol 6 Heve doe braso* triaogularea 14. la co­
rona 2 recibe en su parte inferior ana cuna 15 cuyos extre­
mos están enfrentados a loa extremos de lea breaos 14 y unce 
captadores de tracción 16 satán situados entre loa bresca 14 
y la cuna 13# Batos captadores son. por ejemplo, unos gatos 

10# cuya presión medida ea representativa del esfuerzo transmití, 
do# — — — — — — — - — — — — — —

El modo de realizaei&i de la fig. 5 no difiere del 
de la fig# 4 mda que por la disposición de loa medios de 
unida y la disposición de loa detectores* El árbol 6 lleva 

13* dos brazos horizontales 17, como en la fig* 1. sobre loa ct̂  
lea descansan, por medio de captadores de coctpraeióa 18, por 
ejemplo moa gatos 19& unas orejas 19. 1%  fijadas a la ptg 
te -superior de la corona 2*

El modo de realización de laa iigs. 6 y 7 difiere 
20* del de la fig* 9 aclamante por la disposición de loa medios 

de unión y la disposición de loa detectores. El árbol 6 lle­
va do* montante* laterales 20 sobre loa cuales está montada 
una cena 21 cilindrica, coaxial con loe órganos 1. 2: la 
corona 2 descansa, por su parte inferior, sobro la cuna 21
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por medio de un colchón fluido 22 encerrado en 
23. El conjunto 22, 23 encaja oca una forma taabíán cilind̂ l 
oa. Está provisto de pases 3$ paca el cabio; asimismo, la 
cuna 21 caté provista do aberturas 25 con el cismo fia. - -

5* Ba Hedida de la presida que reina en el colcháa
fluido permite determinar el esfuerzo que se ejerce sobre di. 
s* date cedo de veaüzaeiáa la direeoióh del esfuerzo a as- 
dir es variable.

Ea el modo de realización de las figa. 8 y 9, el 
10. órgano giratorio 1 está situado en el exterior del órgano %  

jo 2 y destinado a rodar aobre una superficie 26. El perfil 
de la cara exterior del Órgano 1 y el perfil de le superfi- 
cié 86 se eligen de manera í̂ ropiada, segán las utilizacio­
nes. Por ojeadlo, la cuporfioie 26 puede tener la forma de 

15. un carril y la cara exterior del órgano-1 una foaaa conjuga­
da. El árbol 6, excéntrico hacia abajo coa respecto a los óg 
ganos 1, 2, recibe dos brssos verticales 27 que soportan la 
carga cuyo esfuerzo resultante debe medirse. Al árbol 6 es­
tán también fijados dos brazos verticales 88 solidarizados, 

20. por ejemplo por atornillado en 29, a la parte superior da 
las caras radiales del Órgano interior fije 2. Chas galgas 
extenooaátricas 30 están dispuestas sobre los brazos 28 o, 
como se ha reprssentado a trazos mixtos, sobre loa brazos 27.

los dos modos de rcalisaeióh representadlo einultg



neaaante en cada ima de las fíga. 10 y 11 no difieren del ag) 
do de realización de las figs* 6 y 9 más que por la disposi­
ción de los medios de unión y por la dispoaici&t de loe de- 
tactores# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

5. En el modo de realización representado en la mitad
izquierda de las figs. 10 y 11, dos brazos 31# que soportan 
la carga, descansan por atedio de captadores do compresión 
36, sobre unas orejas 33 atornilladas en 34 en la parte inf& 
rior de las caras radiales del órgano interior fijo 2. - - -

10. Bn el modo de realización de la mitad derecha de
las fige* 10 y 11, dos brazos 33, que soportan la carga* es­
tán suspendidos, por medio do captadores de traoci&t 36* por 
ejemplo unos gatas, a unas orojas 3? atornilladas on 38 a la 
parte superior de las caras radiales del Órgano interior fi- 

13. jo 2. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- --

El modo de realización de la iig. 16 es derivado 
del de las figs. 6 y 7 de los cuales difiere eeanoialmante 
por el hecho de que el Órgano giratorio 1 está en el exterior 
del órgano fijo 6. El árbol 6, axsántrico hacia arriba oca 

20. respecto a los órganos 1, 2, lleva un conjunto 39 que forma 
una cuna 40 que recibe un conjunto 22, 23 análogo al prece­
dente i el órgano 2 recibe por atornillado en 41 sobre la pqc 
te inferior de sus caras radiales, urna cuna 42 interior a la 
cuna 40. les cunas 40, 42 son cilindricas y coaxiales y, ea* 

23. tre ellas, se entiende el conjunto 22, 23 cuya presión aedi-
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da eo representativa del esfuerzo trenemitido del órgmo 1

$a el caso ea que ol dzgaao rotativo 1 está en el 
interior del soporte 2̂  so encuentran las ventajas auplemot- 

$#. tariae siguiontesi

** la superficie de ropartioi&t de loa esfuerzos 
del órgano rotativo sobre su soporte es aayor̂  lo que dismi­
nuye los esfuerzos,

^ el esfuerzo sobre el soporte está situado en la 
10. parta baja, lo que entrada un etpiilibrio eetable y suprime 

las limitaciones del valor del ángulo de paso del cable so­
bra el órgano rotativo. -

- el diámetro de paso del eje en ol espacio inte­
rior no está ya limitado, ^

19* - los efaotos parásitos de los esfuerzos oblicuos
sobre loe captadores están eterizados. -

La descripción anterior de algunos nodos de rcali 
Bación no limitativos de la invención hace aparecer qua, en 
el sistema segán la invención, se puede medir el esfuerzo %  

80. dial aplicado ein ootpar el espacio interior y sin iapedir 
'el acceso al mismo.

& los efectos consiguientes se declaran de nove-
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da& y propiaAad para BspaHa, aua tareltorioa y plaaas da ao- 
bwaaía, las reiviadicaeiaMs ouo aigsaa*
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1^ Porfeccionaaientoo en loa sistemas para la me- 
dioiáA del esfuerzo radial soportado o transmitido por un íg 
gano rotativo hueco, montado sotare un Órgano fijo coaxial 

9* bneco en forma do corana* caracterimRoa porque di^a corona 
estd acoplada a un soporte figo por unos medica de cnidh que 
dejan librea el espacio interior coa& a dichos dáosnos y al 
acceso a dicho espacio, y porque por lo menea un detector e& 
tá dispuesto entre dicha corona y dicho soporte* ------

1G. 2.- Perfeccionamientos según le roiviadieacióh 1,
caracterisados porque el detector está mentado sobra los me­
dios de unidh entre dicha corona y dicho soparte* - - - - -

3.- Perfeccionamientos seg&a la reivindicación 2, 
caracterizados porque dichos medios de acoplamiento eco rfg& 

1 5 . dea* - i**.**,* *.<**..*<*

4.- Perfeccionamientos cagón cualquiera de las rs& 
vindicaciones 2 y 3* caracterizados porque el detector es 
del tipo captador de deformaciones*

5*- Perfeccionamientos aegán la reivindicación 1, 
caracterisaRoa porque el detector está interpueato en la c& 
dsna de loa medios de unida entre dicha corana y dicho sopqg
$9.

20.
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6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 5$ 
caracterizados porque el detector está constituido por m  
colchón fluido del cual ce sida la preaióh.

7. * Perfaocionaaientoe aegái la reivindicación 6#
9$ caracterizados porque el colchón fluido eatá aprisionado en-

tro una cena fija cilindrica y una superficie oií&adrica cqg 
pleaentaria solidaria del Órgano fijo.

8. - Perfecoionamientoa cogdn cualquiera de las r<& 
vindicaciones 1 a 7. caracterizados porque el órgano girato-

10# rio aatd en al interior del Órgano fijo#

9*-* Perfecoiooamiontoa aogdn cualquiera da las re& 
vindioaeiccas 1 a 7# cawwtwiaados porque el Órgano fijo qg 
td en el interior del órgano giratorio. -

10#- "P3BRPBOCIONAMI8NTOS m  LOS SISTEMAS PARA LA
19. MEDICIÓN BSL B3FUESZ0 RADIAL SOPORTADO O TRANSMITIDO POR W  

OMANO ROTATIVO B8BC0".

Todo ello conforme ae describe y reivindica en la 
presente asnería que consta de doce hojas, foliadas y macana 
grafiadas par una sola de aue caras, y de cuatro láminas de

20. dibujos qp* la ilustran.
L/ -
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