Y

MINISTERIO DE INDUSTRIA
REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

< Al

ats -

@ FECHA DE PRESENTACION

Con
o225 ol B o q 1 JUL.1978
U9 e fig o

~ SCUerq
sent vie fig r.,
tenide deSCl I'Jchn y ! Gn la Prs
0dg | Memo[ N el cop.
g PATENTE DE m\iENcmN
ESPANA

. FRIORIDADES

@NUMERO @ FECHA . @ PAIS

3532A/77 12 Agosto 1977 © ITALIA < .3
@FECHA DE PUBLICIDAD @CLAS!FICACION INTERNACIONAL, PAT!NT! DE LA QUE ES EiVlSIDNiARlA

R

@TITULO DE LA INVENCION

"MAQUINA PARA EL

OBJETOS ORIENTADOS EN CONTENEDORES A PROPOSITO".

«««««

ETIQUETADO AUTOMATICO DE OBJETOS, EN PARTICULAR

@ SOLICITANTE (3)

SORMA, S.n.c. di

PIERI-LOTTI & C.

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

ITALIA.- Zona Industriale FR. PIEVESESTINA (Cesena)

@ INVENTOR (KS8)

Don Sauro PIERI,

italiano, domiciliado en CESENA (Italia),

@ TITULAR (ES)

la razdén social

solicitante.

@ REPRESENTANTE

MANUEL DE RAFAEL GARCIA

UNE A-4 °~ MOD, 31086

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



10

15

20

25

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a una miguina
para el etiquetado automitico de objetos, en particular

objetos orientados en contenedores a propdsito.

Esta mAquina es utilizable en diversisimos campos)
J_,-..U_,

pero su més idénea aplicacidén estéd en el etiquetado de
RO eV

la fruta.

v

vazw

Actualmente para etiquetar la fruta se recurre,_

[3

un operader, el cual, manualmente o mediante etiqueta:’
doras portitiles, aplica directamente la etiqueta sobre
la fruta previamente dispuesta y orientada en adecuadcs
contenedores. En ambas soluciones, y especialmente gh
la aplicacidn manual de la etiqueta, la operacidn resulta

lenta y la mano de obra necesariamente empleada incide

de una manera sensible sobre el costo de la misma,

Para automatizar la operacién de etiquetado se han
reaiizado canales, de anchura suficiente para permitir
el libre paso de las piezas de cada'especie fruticola
(por ej. naranja, melocotdn, etc.), cuya base esté
constituida por un transportador continuo. Este trans-
portador es alimentado, antes, por productos dispuestos
a granel, los cuales, por cuanto se ha dicho, van

pasando en fila por el canal.

En una predeterminada estacidn, cada unidad de
producto va interceptando la cabeza de etiguetar de
una etiquetadora de tipo conocido. De esta forma cada

unidad de producto va recibiendo su etiqueta individual.
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La antedicha solucidén presenta diversos inconve-
nientes. En efecto, como la orientacidén de las piezas
de producto no esti prefijada al momento de etiquetado,
en diversos casos la etiqueta no se adhiere establemente
a ellas, porque la propia etiqueta es aplicada en puntos
poco idéneos para ser recibida (por ej. en proximidad del

pezbén). Después del etiquetado los productos son

-

s

préparados y convenientemente orientados, para mejorﬁft
su aspecto estético de conjunto y animar a los posibles
compradores, en contenedores a propdésito y, como la s
etiqueta esté aplicada en un punto cualquiera de los

productos, sucede que no todas las etiquetas aparecen )

igualmente visibles para el posible comprador.

Objeto principal de la bresente invencidén es .
eliminar los antedichos inconvenientes y en particul;?”
proporcionar una miquina que permita etiquetar autdmém
ticamente diversas filas simultaneas de objetos, préféh
riblemente orientados en contenedores a propésito, sin
apreciable '"escurrimiento" de las etiquetas, realizando

al propio tiempo una elevada velocidad operativa (nGmero

de etiquetas en la unidad de tiempo).

Otro objeto de la presente invencidén es proporcionar
una miaquina de gran versatilidad, es.decir, que permita
la realizacidn de cuanto anteriormente se ha dicho
independientemente de las dimensiones de los objetos a
etiquetar y del nimero de filas simu}téneas en que
estén dispuestos dichos objetos (1l6gicamente dentro -
de un nimero maximo de filas con gue la mdquina puede

trabajar).
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Otro objetivo m&s de la presente invencién es
proporcionar una maquina con toda seguridad funcional,

estructuralmente simple y de un costo reducido en

relacidén con las prestaciones que ofrece.

Todos estos objetivos y aun otros mids se logran
con la mdquina en cuestidn, caracterizada por el hecho

de comprender: un transportador continuo en anillo > ¥
A

cerrado, cuyo tramo superior estd dispuesto longitudi-

PR

nalmente en la parte superior de una estructura portante,

v
FENCRY

estando previsto dicho transportador para recibir, ai
o

inicio del tramo superior, contenedores de objetos °.’

orientados y dispuestos segiin al menos dos filas

E RN

paralelas entre si y paralelas a la direccién de

P

avance de dicho tramo superior, y para transportar

FE

sucesivamente dichos contenedores en correspondencia ™~

con una o mis estaciones de etiquetar; al menos dos

etiquetadoras, dispueétas por encima del antedicho Q'ff
transportador continuo y soportadas pof la mencionada
estructura portante, estando céda una de las cuales
posicionada para interceptar, con su correspondiente
cabeza de etiquetar mirando hacia abajo, los objetos

de una correspondiente fila pararla aplicacidn de una
etiqueta sobre cada uno de los objetos; primeros medios
de posicionamiento previstos para la traslacidn de cada
cabeza etiquetadora segin una direccidén normal a la
direccidén de avance del tramo superior del antedicho
transportador; segundos medios de posicionamiento
previstos para la variacién de la cota de la cabeza

de etiquetar de cada etiquetadora; medios de presidn,

dispuestos por encima del mencionado transportador

continuo y después, respecto al movimiento del tramo
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superior de dicho transportador, de las antedichas
cabezas de etiquetar, estando previstos dichos medios

de presidén para ejercer una presidén sobre las

etiquetas después de aplicadas sobre los correspondientes

objetos.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencidn
2

P |

resultarin mis claras con la descripcidén detallada gué
sigue de una forma preferida pero no exclusiva de smann

e

realizacién de la miquina en objetoc, ilustrada a ..

R

titulo puramente de ejemplo y no limitativo en el -,

Y

disefio gque se adjunta, en el cual: .
: -

La figura 1 muestra una perspectiva lateral

-
anman

posterior, con algunas partes extraidas para permitir

~
-
R

una visualizacidén mejor de otras, de la miquina en

cuestidn;

0 "an
s

la figura 2 muestra una perspectiva, con algun&as-’
partes extraldas para que otras se vean mejor, de la

parte posterior de la mencionada miquina.

Con referencia a las mencionadas figuras, con -l-
esti indicada una estructura portante soportada por
cuatro patas -2- provistas inferiormente cada una de

ellas de una ruedecilla -3-,

La antedicha estructura portante -1—; en desarrollo
principalmente longitudinal, estd configurada definiendo
por su parte superior un planoc -4- paralelo al pavimento;
en correspondencia de este plano, y longitudinalmente, en
la citada estructura esti realizado un alojamiento previsto

para recibir un transportador continuo -5- en anillo
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cerrado, cuyo tramo superior estd a una cota ligeramente

mis alta que la cota del plano -4-.

Dicho transportador -5- esti constituido por dos
cadenas ~5a-~ dispuestas en planos paralelos; las mencio-
nadas cadenas se enrollan por un lado sobre coronas
dentadas -6- de arrastre y por el otro lado sobre
coronas dentadas de reenvio (no indicadas en la figéﬁq};

las coronas dentadas -6- estin montadas en un arbol

e

-8~ motorizado, mediante una corona -9-, cadena -10-

o a e

y pifibn -7-, por un motor eléctrico -32- situado por

.

vt

debajo del transportador -5- y soportado en forma

conocida por la estructura -1- antes mencionada. - -

Bilateralmente respecto al eje del transportador --
~-5-, en posicidn- externa con respecto a las cadenas;gi}
~-5a-, estan dispuestos dos parapetos -11- cuya funcidn’

(como se ver&d mis adelante) es de guia para los contene-

dores -12~ dispuestos sobre el transportador -5-; los
parapetos -11- estin configurados en correspondencia
con el inicio del tramo superior ~5a- y son divergentes
al final del mismo tramo superior para facilitar la

salida de los contenedores -12- del transportador -5-.

En correspondencia con dicho inicio y por encima
del mismo, estd dispuesto un rodillo cepillador -13-,
de tipo conocido, previsto para cepiliar, segln cuanto
se verid mis adelante, la parte superior de los frutos
{(por ejemplo melocotones) colocados en los contenedores
-12~; dicho rodillo cepillador —13- estéd motorizado, de
una manera conocida, mediante un motor eléctrico -14-

y es regulable, en manera conocida, en altura.
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Por encima de la estructura portante -1- estéan
previstos dos portales -15- cuyos montantes estén

sujetos a la parte superior de la mencionada estructura ‘
-1~ en posicidn externa con respecto a los parapetos
~11-; un primer portal -15- estd dispuesto inmediata-
mente después (respecto al sentido de avance del tramo

superior -5~ del rodillo cepillador -13-, mientras ~l 2

-
P NPy

otro portal -15- est4 dispuesto en posicidén casi central

respecto a dicho tramo superior,

A

wTua

Inferiormente al travesafio -16- ,de cada portal’ R

]
estéd previsto otro travesafio mis -17- unido al anterior
travesafio -16- mediante dos..pernos verticales roscadds

~18~- provistos superiormente de sendos volantes -19x; .

EY

accionando simulténeamente los dos volantes -19- se-~ .,

N A

varfia la cota vertical del antedicho travesafio -17-,

-

Los travesafios -17-, excluidos los extremos, son de

mn A
PO

forma cilindrica en seccidn circular; sobre las parédéé
cilindricas de dichos travesafios corren libremente ele-
mentos cilindricos tubulares -20- (en la forma de reali-
zacién considerada cuatro elementos en el travesafio del
primer portal y tres elementos en el travesafio del otro

portal).

Bilateralmente a cada elemento tubular -20- estén

dispuestos sendos anillos de tope o parada -2l-, bloqueables

y desbloqueables en forma conocida respecto al corres-
pondiente travesafio -17-; posicionando estas parejas de
anillos, como consecuencia se posicionan también, con
relacidén’a los correspondientes travesafios, los elementos

tubulares -20-. A cada uno de los elementos -20- va
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fijado un brazo -22-~ al que estd sujeta una etique-
tadora eléctrica ~23- de tipo conocido cuya toma . de
alimentacidén -~-24- esti dispuesta en el travesafio -16-

correspondiente al mencionado elemento tubular -20-.

Cada etiquetadora estid provista de un bracito -25-
mirando hacia adelante respecto al sentido de avancéjnf
del tramo superior del transportador -5-, en cuyo -
extremo inferior esti prevista la cabeza de etiquetagu
-26- articulada la bracito -25- segin técnicas conogﬁdas.
Este bracito estd apoyado, por su parte intermedia, "
sobre una barrita -27- dispuesta transversalmente ’Z'
respecto al transportador -5-; la barrita -27- va sujeta

al extremo de dos soportes -28- fijados por su parte ..

L

inferior a la mencionada estructura portante -1-. *

Después de las cabezas estiquetadoras -26- esti”: -
previsto un rodillo -29- de material flexible, soportado
elidsticamente por soportes -29a- de tipo conocido: la

funcidn de este rodillo se aclarari mias adelante.

Seguidamente se describe el funcionamiento de la

maquina en cuestidn.

Para que la miquina pueda desarrollar sus propias
funciones, es necesario disponer de frutos -30- (por
ejemplo melocotones) en los contenedores -12- y que
tales frutos estén dispuestos en filas arrimadas la
una a la otra y que estén orientados de forma que
presenten hacia arriba la parte estéticamente mejor y
mas iddénea para recibir la etiqueta; esta orientacidn
estd facilitada por un fondo especial de tipo conocido

y no indicado en las figuras, dispuesto en la base del
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contenedor -12-,

Por las figuras que se adjuntan resulta evidente
que los citados frutos estén dispuestos en quince filas,
respecto a la direccidn individual de los lados menores
-l2a- de cada contenedor, alternativamente compuestas de
dos y tres frutos; dichas filas, con el contenedor dis-
puesto sobre el tramd superior del transportador, régﬁitan

paralelas a la direccién de avance de dicho tramo del ,

Aaann

kel

transportador. s

nalnn
P

En la forma de realizacidn considerada, las etiqué-

tadoras ~23- son siete, por lo que sbélo seran etiquetadas

~a
LY

siete filas de frutos (en el ejemplo mostrado, las

-

siete filas -40- de tres frutos cada una); es evidehte’
que el nimero de filas que se quiere etiquetar depeﬁdé;
tGnicamente de los deseos del operador, pudiéndose preyér
un nimerc de etiquetadoras al menos igual al nlmero de-,

filas presentes en el contenedor, pudiendo estar distrn-

buidas tales etiquetadoras en mAs de dos portales ~15-.

En un tiempo precendente a la activacién de la
antedicha mAquina, es necesario posicionar las cabezas
-26- de forma que cada una de ellas, en la correspon-
diente estacidn etiquetadora (individualizada por la
misma cabeza y por las deméds cabezas de al lado),
intercepte tnicamente los frutos -30- de una corres-
pondiente fila. Para ello, como se ha visto antes, es
necesario actuar en los anillos de parada -21- corres-
pondientes al elemento tubular cilindrico -20- que
soporta la etiquetadora en examen.

En funcidén del tamafio de los frutos -30- es necesario
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regular al valor deseado la altura de las cabezas -26-
para obtener un etiquetado perfecto. Para variar la
altura de las cabezas -26- es suficiente bajar o alzar,
mediante los volantes -19-, los travesafios -17- lo cual,
po#'el,bascuiamiento de los bracitos -25- sobre las
barritas -27-, provoca como consecuencia la subida o

bajada de las cabezas -26-. 7

P

Para efectuar el etiquetado de las filas - -40- 0
de frutos -30- es necesario alimentar el transportaqgg

-5- con los contenedores -12- (en los cuales estan , .

dispuestos los frutos como antes se ha dicho) de forma "
que los lados menores -12d- estén paralelos a los 1
parapetos -l1l-. v

P

Cuando un contenedor -12- es colocado al inicie-l.-
del tramo superior del transportador -5+, en primer -.,

lugar se realiza el cepillamiento de la parte de los™

v v
PRV

frutos -30-,que sobresale del fondo especial dispuesto
en la base del contenedor y seguidamente se realiza el
etiquetado, mediante las siete cabezas -26~-, de los
frutos de las siete filas =40~ (primeroc son etiquetadas
cuatro filas -40- en la estacidn de etiquetado -A- y
sucesivamente las demds filas -40- en las estaciones de
etiquetado -B-); finalmente los frutos de las filas -40-
son sometidos a una ligera presidn ejercida sobre ellos
por el rodillo -29- de material flexible. La funcidn de
este'rodillo consiste en perfeccionar la fijacidén de las

etiquetas ~41- precedentemente aplicadas sobre los frutos.

Al término del tramo superior -.el transportador -5-
se descafga los contenedores ~12- sobre rodillos trans-
versales -45- de una estacidén de descarga -C- de la que

después son retirados dichos contenedores -12-.
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Si, por cualquier razdn, se desea desactivar una
etiquetadora -23- es necesario ‘hacerla girar, de abajo
a arriba, respecto al correspondiente travesafio -17-
hasta engancharla con un pestillo -46-, fijado al
correspondiente brazo -22-, a una barrita -47- dispuesta
frente al travesafio -17- y fijada al correspondiente
portal; si después se desea reactivarla, basta desen-
ganchar el pestillo -46- actuando sobre la corpespod@iénte

empuiiadura -46a-..

-
Saa

De cuanto se ha expuesto resulta que la invencién,

»

en objeto satisface plenamente los fines que, como sg
.

”‘

“4

dijo al principio, se intenta - conseguir.

-~
“ 3

En efecto, la mAquina eﬁ cuestidén permite realiééy,
con elevada velocidad operativa, el etiquetado de'vgygés
filas, una al lado de otra, de objetos independientéﬁ%ﬁte
de las dimensiones de los mismos y del nimero de filas |

“aa oy

(las cuales obviamente no deben superar el nimero de -~ *

aan

etiguetadoras montadas en cada miquina).

Se sobrentiende que cuanto se ha descrito a titulo
ejemplificativo y no limitativo puede ser variado, adap-
tado o combinado, por ejemplo el numero de etiquetadoras
-23- utilizadas es fuertemente variable en funcién del
ntmero de filas que se desee etiquetar, sin que por ello
se salga del ambito protegido y de los objetivos de la
presente invencién tal y como ha sido descrita y como a

continuacidén es reivindicada.
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11.

REIVINDICACIONES

Se reivindica como oﬁjeto de la.presente patente
de invencidn, haciendo constar que a todos los efectos
pertinentes se reivindica la prioridad de 12 de Agosto
de 1977 correspondiente . a la Patente italiana No.

3532A/77:

A s e

1.- MAquina para el etiquetado automidtico de

-

-

objetos, en particular objetos orientados en contené-

EP

dores a propdsito, caracterizada por el hecho de w .
comprender: un transportador continuo en anillo cerrsgdo
cuyo tramo superior esti dispuesto longitudinalmente

RS

en la parte superior de una estructura portante, estando

v o4
s

previsto dicho transportador para recibir, al inicio’wél
tramo superior,'contenedores de objetos orientados &"
dispuestos seglin al menos dos filas una al lado de ié:f
otra reciprocamente paralelas y paralelas a la direc-
cidén de avance de dicho tramo superior, y para trans-
portar sucesivamente dichos contenedores en correspondencia
con una o mAs estaciones de etiquetado; al menos dos
etiquetadoras, dispuestas por encima de dicho transpor-.
tador continuc y soportadas por la antedicha estructura
portante, cada una de las cuales esti posicionada

para interceptar, con la correspondiente cabeza de
etiquetado mirando hacia abajo, los objetos de una
correspondiente fila para la aplicacidn de una etiqueta
sobre cada uno de tales objetos; primeros medios de
posicionamiento previstos para el traslado de cada una

de las cabezas etiquetadoras segin una direccidn normal
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‘presién, dispuestos por encima del mencionado trans~"

12.

a ia dirececidn de avance del tramo superior del
mencionado transportador; segundos medios de posi-'
cionamiento previstos para la variacidn de la

altura de la cabeza de etiquetado de cada etiquetadora;
medios de exclusidén, previstos para la desactivaqién

de cada una de las cabezas de etiquetado; medios de _

’
raJa

portador y después, con respecto al movimiento del maana
tramo superior de dicho transportador, de las antedi@has
cabezas de etiquetado, estando previstos tales medid :

-

de presidn para ejercer una presidn sobre las ethuetas
4“4
R

ya aplicadas sobre los correspondientes objetos.

-~
A At

2.~ Maquina, segin la reivindicacién anterior, en-
) PR

la cual cada una de las etiquetadoras esté soportada’““

~’~‘ ~

por un brazo fijado a un elemento tubular cilindrico °-
AR

librementé acoplado con un travesafio previsto por A
encima del tramo siperior del mencionado transportador
continuo y dispuesta perpendicularmente a este mismo
tramo superior; caracterizéadndose dicha
mAdquina por el hecho de que los antedichos segundos
medios de poéicionamiento estan constitulfdos por una
barrita, normal al citado tramo superior, prevista

para el apoyo del bracito porta-cabeza de etiquetado

de dicha etiquetadora y por medios mec&nicos previstos
para la variacidén continua de la altura del antedicho

travesafio.

3.~ Maquina, segtn las reivindicaciones anteriores,
caracterizada por el hecho de que los antedichos primeros

medios de posicionamiento estén constitufdos por dos



13.

anillos de tope, libremente acoplados en el mencionado
travesafio y blogueables al mismo, dispuestos bilateralmente

respecto al elemento tubular cilindrico de la correspon-

diente etiquetadora.

. 4.~ MAQUINA PARA EL ETIQUETADO AUTOMATICO DE

OBJETOS, EN PARTICULAR OBJETOS ORIENTADOS EN CONTENLDORES
A PROPOSITO. v

- e e

Consta la presente memoria descriptiva de trece-

PR

hojas mecanografiadas y dos laminas de dibujos.

Madrid, a

3 1J0L. 1973 .
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