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La presente invencifn se refiere a un dispositivo de ali-
mentacidén de material fibroso a cilindros quebrantadores en
miquinas de hilatura, particularmente del tipo de 105'§ue com-
prenden un cilindro alimentadoﬁ y un correspondiente elemento

cSncavo de alimentacidn asociados al cilindro quebraniaﬁbr de

cardas o de miquinas abridoras en la preparacién de la hilatura.

Dispositivos de alimentacidn del tipo arriba cit%@b?son
ya suficientemente conocidos en relacién con cardas. Suele
ser corriente (por ejemplo Patentes ndfteamericanas No 2,983.966
& No 2.442.333) disponer por delante del cilindro quebrantador
de la carda un cilindro alimentador y, -como prolongaci§£;de
una tabla de alimentaci6n dispuesta por deiante del c¢ilindro
alimentador, un elemento cdncavo de alimentacién que déter-
mina, juntamente con la superficie cilfndrica del cilindro
alimentador, una garganta que se extiende desde una rendija
de ehtrada hasta el 'cilindro quebrantador. El material fibroso
presentado a la carda es agarrado por el cilindro alimentador
y arrastrado hacia ei interior de la garganta, llegando al
final de &sta a la zona de actuacidn del cilindro quebrantador
giratofio, destinado a disgregar el material fibroso.

Tanto a las cardas como tambi&n a las m&quinas abrido-
ras, y por tanto a los cilindros alimentadorés de estas maqui-
nas, es presentado el material fibroso por ejemplo en forma
deuna banda constituida por fibras coherentes, denominada

también napa de fibras. En los dispositivos de alimentacién
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conocidos, la presentaciéh y el arrastre de la napa de

fibras en la garganta de alimentacifn, particularmente en

.
AR

el caso de una gran longitud, es decir ancho de trabaijo,
del cilindro alimentador, tal como se presenta por ejemplo

B 2>
en el caso de un gran ancho de la carda, resultan diffc.les

y costosos, ya que el comienzo de la napa que llega al

“ way

cilindro alimentador no puede en muchos casos ser arrastrado
uniformemente v ante todo no simulté&neamente al interior de
la rendija, con lo que no resulta agarrado suficiente y-
simulténeamente por el cilindro alimentador en todo éyf@ncho.
El ancho de la rendija de entrada en el comienzo de 1q’gargan—
ta, inferior al espesor de la napa de fibras presentada; da
lugar a retenciones del material fibroéo, lo cual es también
perjudicial para el arrastre deseado, no pudié&ndose tampoco
salvar los inconvenientes ar;iba citados por ejemplo mediante
agrandamiento de dicha rendija. Como la parte central del
cilindro alimentador, particularmente en el caso de un gran
ancho de carda, es s6lo dificilmente accésible, O no accesi-
ble en absoluto, la napa no puede tampoco ser presentada e
introducida en la rendija cuneiforme de la garganta de ali-
mentacibn, del modo deseado, manualmente o con ayuda de
herramientas.

Por consiguiente, la finalidad de la presente invencidn
consliste en evitar los inconvenientes arriba citados y en

proporcionar un arrastre automético y libre de fallos de la



10

15

20

25

napa de fibras en la garganta de ali@entacién junto al
cilindro alimentador.

Esta finalidad se consigue mediante un_dispositibb“de
alimentacidn del tipo arriba citado, en el cual el elemento
cbnecavo de alimentacidﬁ determina, juntamente con eljkifindro
alimentador, una garganta que se ex£iende a partir de la
rendija de.enfrada, que se caracteriza porgue inmediéﬁéEénte
por delante del elemento cdncavo de alimentacidn esté diSf
puesto un Srgano de opresifn desplazable a una posici&n"
de opresidn de la napa -de fibras contra el ci}indro éliﬁEn—
tador al menos hasta una separacién correspondiente al ancho
de la reﬁdija de entrada en el comienzo de la garganta.’

El 6rgano de 0pres16d creado segfin la invencibn es ven~-
tajosamente desplazable, respecto a la garganta de alimenta-
cién e independientemente de la misma, hasta una separacidn
de la superficie del cilindro en la que la napa de fibras
resulta presionada cqntra el cilindro alimentador antes de
llegar a la abertura de entrada de la garganta y es compri-
mida, al pasar por entre el 6rgano de opresibén y la super-

ficie del cilindro, hasta tal punto gue el material fibroso

pueda entrar libre de fallos en la abertura de entrada de la

,garganta. Particularmente durante la presentacién de la

napa de fibras, el O6rgano de opresidén puede ser presionado
contra el comienzo de la napa suministrada, de modo que el

mismo no pueda quedar retenido poxr delante de la abertura
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de entrada de la garganta. Resulta asi creada una ayuda
de arrastre y compresiﬁn de la napa, mediante la cﬁal la
napa de fibras puede ser comprimida de maneré deseada'én
correspondencia con el ancho de la rendija, inferior al
espesor de dicha napa, a la entrada ﬁé la garganta. 1;;:

Seglin una forma de realizaci6n de la invencidn, el 6rga-

no de opresién puede determinar, juntamente con el cilindro

-

alimentador, un recinto que se extiende hasta el comienzo
de la garganta y que va estrechindose al menos hasta 3%4;
ancho de la rendija en el comienzo de la garganta. Preferen-
temente se extiende el Srgano de opresién hasta el co@%é§zo
de la garganta, con lo que puede continuarse, sin intergii—
cio o espacio intermedio alguno, en la garganta de alimenta-
cién y érear ventajosamente una transicidn sin costura des-
de el recinto, paulatinamente mds estrecho, hasta la rendija
entre el elemento cSncavo de alimentaci6n y el‘cilindro
alimentador.

A continuacién se describe mis detalladamente la inven-
cién mediante otras fo;mas de realizacidn y con relacidn a
los dibujos adjuntos, en los cuales:

La Fig. 1 es una vista en seccién de un dispositivo de
alimentacién con un 6rgano de opresién;

la Fig. 2 muestra una parte del dispositivo de alimen-

tacién de la Fig. 1 con el 6rgano de opresifn en una posicidn

diferente;
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la Fig. 3 es una vista en perspectiva de un Srgano de-
opresidn;
la Fig. 4 es una vista en secci6n de otro dispositivo

de alimentacién; y
la Fig. 5 es una vista en seccifn de una parte del. dis-

positivo de alimentacién de la Fig. 1 con otro tipo de

érgano de opresién. T

A

Haciendo referencia a las Figs. 1-3, un cilindro quebran-

tador 1 estd apoyado giratoriamente, mediante un &rbol 2, en

4 umn,

un cuerpo de apoyo 3 fijado a una porcidn de bastidor 4-de una

~ -

~carda o de otra miquina abridora (no ilustrada) de preparacidn

de la hilatura, que deba ser alimentada con una napaAde{fibras,
Y posee en~su contorno 6rganos gquebrantadores a modo déﬁ
dientes de guarniciGn 5. Adem&s, dicho cilindro es acciona-
ble en el sen;ido de la flecha A, es decir en el sentido
contrério al sentido de giro de las agujas del reloj. Al
cilindro quebrantador 1 estd asociado un dispositivo de ali-
mentacidn provisto'dé un cilindro alimentador 6, el cual esté
apoyado giratoriamente, mediante-un &rbol 7, en un cuerpo

de apoyo 8 fijado a otra porci6n.de bastidor 4a y es acciona-
ble en el sentido de la f£lecha B, es decir en sentido con-
trario al sentido de giro A del cilindro quebrantador 1.

El cilindro alimentador 6 puede estar acanalado en su

superficie cilfndrica 9 6 bien poseer una guarnicién. En el

lado del cilindro alimentador 6, opuesto al cilindro quebran-
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tador 1, est8d prevista una tabla de alimentacidn 10 esta-
cionaria, gque llega hasta dicho cilindro alimentador, para
una napa de fibras 11. J{»

Un elemento de garganta 12, dotado de una superficie
cbncava de alimentacidn 13 enfrentada al cilindro alimép}ador
§, estd apoyado desplazablemente, por medio de un &mbolo 14,
en un cilindro 15 de una porcién de bastidor 4b y es;%@pujado
elésticamente hacia abajo por medio de un elemento eléstico
16, por ejemplo un muelle o un tdée de goma. La superficie
¢bnecava 13 se extiende, desde un comienzo de garganta'}z
hasta un borde de garganta 18, a lo largo de la circup%e?en-
cia del cilindro alimentador 6, guedando determinada_égéfe
la superficie cbncava 13 y la superficie cilindrica 9 uné
garganta cuneiforme 19, también denominada “boca"™, la cual
va estrechindose en el sentido de giro B, a partir de un
ancho de rendija a en el comienzo de garganta 17, hasta el
borde de garganta 18.

Inmediatamente éor delante del comienzo de garganta 17
estd dispuesta una placa de opresién 20, la cual estd@ apoyada
en el elemento de garggnta 12, por medio .de una bisagra 21,
de forma giratoria alrededor del eje de un pasador 22 de bisa-
gra paralelo al cilindro alimentador 6, de modo que la placa
de opresifn 20 puede ser bajada o subida. La placa de opresién

20 esti curvada de forma convexa y se extiende desde el

comienzo de garganta 17, y es retenida en su posicidn subida
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mediante un tope de bola 23 fijado a una porcitén de basti-~
dor 4c. En la Fig. 2 se ilustra la placa de opresién 20

en su posicién bajada, en la cual determina mediante su-
superficie arqueada de opresifn 24, juntamente con la
superficie cilindrica 9, un recinto 25 que se extiendé;é?
direccién hacia el comienzo de garganta 17 y que va estre-
chéndose hasta el ancho de rendija a en el comienzo &&.7
garganta 17, es decir en la abertura de entrada de la gaf—
ganta. Para evitar cualquier contacto con el cilindro

T IV .

alimentador 6 estd previsto un tope inferior 26 para la-.

4

L

placa de opresién 20, fijado a una porci6n de bastidor 4d.

“ 2

La napa de fibras 11 es suministrada al cilindro alimen-

tador 6, de forma en si conocida, desde un medio propdf—
cionador de material fibroso, por ejemplo una bobina o un
pozo de llenado, a lo largo de la.tabla de alimentacidn 10

y en sentido de la flecha é, y es agarrada por dicho cilindro
alimentador, debido a su sentido de giro B, en el sentido de
giro de las agujas del reloj y montada sobre el mismo. Duran-
te la presentacién de la napa de fibras 11, la placa de
opresidn 20 ocupa su posicién totalmente subida (Fig. 1).

Tan pronto llega el borde delantero de la napa al c&mienzo

de garganta 17, la placa de opresifén 20 es bajada manualmente
sobre la porecidén entrante 11' de la napa de fibras 1ll. La

placa de opresidn 20 se'apoya pues, seglin se ilustra en la

Fig. 2, por su propio peso sobre la napa de fibras 1l y
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comprime en esta posicién la napa de fibras 11 hasta tal
punto que la misma pueda entrar sin fallo alguno por debajo
de la superficie cbncava de alimentacifn 13. En la plééa

de opresifn 20 ilustrada en la Fig. 2, bajada hasta una

separaci6én correspondiente al ancho de rendija a, laisﬁiér—

ficie de opresién 24 enfrentada a la superficie cilindrica

9 se extiende hasta el comienzo de garganta 17 y se céé%énﬁa,
esencialmente sin costura, en dicha superficie cbncava 13,

de modo que la napa de fibras es arrastrada al interior-de

la garganta 19 con un espesor reducido al ancho de rég@ija a.
Después de la introduccién de la napa, la plaéa 20 vue;ye
a ser subida y enclavada,ro bien puede permanecer apoyaé?
libremente sobre la napa de fibras entrante, en la posicibn
ilustrada en la Fig. 2. Sin embargo, tambié&n puede ser oprimi-

da adicionalmente contra la napa de fibras, por ejemplo en

el caso. de que el propio peso de la placa de opresién 20 no

-sea suficiente (no ilustrado).

La napa de fibras 11 llega, después de abandonar el
borde de garganta 18, a un punto de transferencia 27 en la
zona de la guarnicidn 5 del cilindro quebrantador 1. Debido
al sentido de giro A opuesto al sentido de giro B, el
material fibroso es cogido por el cilindro gquebrantador 1 en
el punto de transferencia 27 sin doblado alguno en el boxde
de aprisionamiento 18, ya gque en el punto de transferencia

27 la superficie 9 del cilindro alimentador 6 y la guarni-
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cién 5 presentan igual sentido de desplazamiento. También

es posible aplicar el dispositivo de alimentacibn seglin la
invencién a un cilindro quebrantador accionable en eri’
sentido de giro de las agujas del reloj, tal como se ilustra
en la Fig. 1 mediante la flecha D indicada con linea§A3%
trazos. La placa de opresiSn 20 se extiende a lo largo de
todo el ancho de trabajo del cilindro alimentador 6 ﬁj?ﬁor
consiguiente, a lo largo del ancho de la napa dé fibras
entrante 11, De este modo, la napa de fibras 11 resulta-
cogida, comprimida e introducida en la garganta 19 uniforme

Tan

y simult&neamente a todo su ancho por la placa de'oprg§;6n 20,
particularmente dufante la fase de presentacibn de d;qh%
napa de fibras. h

Seglin se ilustra en la Fig. 3, tambi&n pueden preverse
varias placas de opresidn 28 adyacentes entre si y curvadas
de forma convexa, éue estén apoyadas en el elemento de gar-
ganta 12, mediante elementos de bisagra 29 dotados de pasa-
dores de bisagra 29'; de forma giratoria alrededor de un
eje 30. Mediante un list6én continuo 31 est&n unidas rigida-
mente entre si, por sus extremos libres, lasvplacas de
opresidn 28, aparte del eje de giro comtn 30, de modo que,
visto en conjunto, se dispone de una placa de opresidn
ranurada.

Seglin se ilustra en la Fig. 4, una tabla de alimenta-

cidn 32 comprende una porcién de tabla 33 dispuesta estaciona-
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riamente, una placa de tabla 34 dispuesta desplazablemente
y una placa de opresién 35 dispuesta también desplazable-
mente, esténdo unidas entre si las dos tltimas median?e una
bisagra 36. La placa de opresidn 35, configurada plana

como porcidén de tabla, estd vinculada a un elemento .de

garganta 37, dotado de una superficie c6ncava de alimenta-

 cibn 38, mediante una bisagra 39, de forma giratoria con

-
S

respecto a un cilindro de alimentacidn 40, alrededor de un
eje 41, en sentido de la flecha doble E. La placa de tabla

wd s,

34 estd articulada por su extremidad 42 a un cursor-44-,
desplazable en una corredera 43, de modo que pueda dééélazar-
se en el sentido de la flecha doble F. La porcién de éébla
estacionaria 33 y la corredera 43 estén dispuestas éﬁ-ﬁna
porcidn de bastidor (no ilustrada). A la bisagra 36 estd
fijada una palanca 45 vinculada, medianté una articulacién
46, a una palanca de dos brazos 47. El punto de giro de la
palanca 47 se halla én el cuerpo de apoyo 48 de una porcién
de bastidor 49. Cuando la palanca 47 es desplazada en el
sentido de la flecha G mediante una manécillahso, la placa

de opresi6n 35 es subida en direccién hacia el cilindro ali-
mentador 40, desplazé@ndose la placa de tabla 34, por su
extremidad 42, a lo largo de la corredera 43 y situindose,
juntamente con la placa de opresifén 35, en una posicifn de
opresidén 51 indicada con lineas de punto y raya. Inversamente

puede volverse a girar la placa de opresi6n 35, mediante accio-
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namiento de la palanca 47 en direcci6nde la flecha H, de
modo que se aleje del ‘cilindro alimentador 40 por ejemplo
hasta la posicidn ilustrada .con lineas de trazo contiﬁéé
en la Fig. 4.

Durante la presentacibén de uﬁa nueva napa de fib;dti'
la placa-de tabla 34 y la placa de opresi6n 35 se hallm en la
posicién ilustrada en la Fig. 4 con lineas de trazo é&&%inuo,
de modo que una napa de fibras 52, suministrada en el sentido
de la flecha K, puede acercarse libremente al comienza.de
garganta 53 mediante su borde delantero en el séntidd!@%:
avance. Cuando el borde de la napa llega a la zona del,
comienzo de garganta 53, la placa de opreéién 35y laaplgca'
de tabla 34 son situadas en la posicidn de opresibn 51, de
modo gque la napa gé fibras 52 resulta comprimida, por delante
del comienzo de garganta 53, por la placa de opresidn 35 y
puede ser atrastrada libre de fallos al interior de la gar-
ganta de alimentacién 38. En caso necesario pueden mantener-
se la placa de opresidn 35 y la placa de tabla 34 en la
posicién 51 mediante un mecanismo de enclavamiento no ilus-
trado;

Seglin otra forma de realizacién, la palanca 47 o la
manecilla 50 pueden estar vinculadas a una manivela acciona-
ble, la cual haga girar a la palanca 47, durante el arrastre

de la napa de fibras 52 al interior de la garganta de

alimentacidn 38, periSdicamente en direccidn de las flechas
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Gy H.
Segfin se *‘ilustra en la Fig. 5, una placa de opresién 55,
dotada de una superficie de opresidn arqueada-55°', pue@e
también estar dispuesta, en lugar de con una fijacidn por
bisagra, de modo desplazable transversalmente al sentidr de

avance de la napa de fibras 1l. Mediante una prolongacién

56, la placa de opresién 55 ests alojada de modo libremente

e,

desplazable entre una porcién de pared 57 y un saliente 58,
asociado a un soporte 59 fijado a dicha poreién de pared 57,
y que sirve también de tope inferior para un borde 6G, -
doblado en &ngulo, de dicha prolongacién, a fin de eviééx
cualguier contacto de la placa de opresién 55 con el_p?iﬁndro
alimentador 6. A un elemento 61 sobresaliente de la péfcién
de pared 57 estd vinculado giratoriamente, por medio de un
pasador 63, un gancho 62, apoyado en la porcién de pared 57
a través de un muelle de présidn 65 que actfia sobre el brazo
de palanca 64 del gancho 62, y que estd engranado con el
saliente 60 de modo éue la placa de opresién 55 quede mante-
nida en una posicifn superior, separada del cilindro alimen-
tador 6. Oprimiendo el brazo de palanca 64 del gancho puede
liberarse la placa de opresién 55 y bajarse la misma en direc-

cidén hacia el cilindro alimentador 6 hasta la posicidn de

opresidén 69 indicada con lineas de punto y raya. En el comienzo

de garganta 66, la superficie c8ncava de alimentacidn 67

presenta una porcién achaflanada 68, divergente respecto al
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cilindro alimentador 6, mediante la cual se evita que
en la posicif6n subida de la placa de opresidn 55 la porcién
de pared 57 sobresalga de la superficie de opresibn 5%5.

El 6rgano de opresién creado seglin la invencibn, dis-
puesto por delante de la garganta de alimentacién, tiene la
ventaja de que el mismo puede trabajar independientemente
del elemento de garganta. Ademds puede crearse un puﬁtB;
de aprisionamiento, moment&neamente adelantado, para la1
napa de fibras, el cual gueda situado por delante de la,

LI I

abertura de entrada de la garganta, y por tanto por dqménte
de la garganta de alimentaéién, Yy garantiza por ejeméig:un
agarre sequro, por parte del'cilindro alimentadorx, p@r&icular-
mente del borde delantero dé la napa de fibras presen%ﬁéa,

a todo lo ancho de la misma. El dispositivo de alimentacibn
segin la invenci6n permite un arrastre fiable de la napa de
fibras sin arrastres defectuosos a lo largo.de todo el ancho
del cilindro alimentador, lo cual es ventajoso, por ejemplo, .
en el caso de un graﬁ aného de miquina, tal como por ejemplo
en cardas anchas de mids de 120 cm de ancho. Resulta ;nnece~
saria por ejemplo la presentacién con ayuda de herramientas

o manual, lo cual es dificil, si no imposible, por ejemplo

en el caso de un gran ancho de miquina, debido a la inaccesi-
bilidad de la parte central del cilindro alimentador, con lo

cual quedan excluidos riesgos de deterioro de partes de la

mdquina o heridas de la mano. La invencién permite, ademis,
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un proceso de arrastre automético y répido de la napa de
fibras al interior de la garganta de alimentacién y hace
posible un funcionamiento en continuo del dispositivo -de
alimentacidn y del cilindro quebrantador.

Descrita suficientemente la naturaleza del inventgif
asi como la manera de ponerlo en préctica, se hace constar
Que todo cuanto no altere, cambie o modifique su prinqipib
fundamental puede quedar sometido a variaciones de detéllé.
También se hace constar que esta invencidn corresponde a.la
descrita en la Solicitud de Patente Ne 8850/77, depositada en
Suiza en 18 de Juliode 1977, cuya prioridad se reivindiéé
de acuerdo con los Convenios Internacionales en vigor, ;iendo
lo esencial y por lo que se solicita Patente de Invencién,

por veinte afios, lo gue gqueda resumido en las siguientes

reivindicaciones:
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REIVINDICACIONES

12, - Dispositivo de alimentacidén de material fibroso a
cilindros quebrantadores en miquinas de hilatura, partibular~
mente de una napa de fibras al cilindro quebrantador de
cardas o de miquinas abridoras alimentadas con napas éheia
preparacién de la hilatura, comprendiendo un cilindro aiimen-
tador y un correspondiente elemento céncavo de alimenﬁg?idn
que determina, juntamente con el cilindro alimentador, una

garganta que se extiende a partir de una rendija de entrada,

caracterizado porque inmediatamente por delante del elemento

Y

concavo de alimentacidn estd dispuesto un Srgano de opresién

desplazable a una posici6n de opresiSn de la napa de fibras

- contra el cilindro alimentador al menos hasta una separacitn

correspondiente al ancho de la rendija de entrada en el
comienzo de la garganta. |

22 - pispositivo de alimentaci6n segfin la reivindica;iﬁn
13, caracterizado porque el Srgano de opresifn se extiende
en la posicién de opéesidn, con una superficie de opresidn
enfrentada a la superficie del cilindro alimentador, hasta el
comienzo de la garganta.

32 - Dispositivo de alimentacién segfin la reivindicacidn
12, caracterizado porque el O6rgano de opresifn determina
en la posiciGn de opresif6n, juntamente con el cilindro ali-

mentador, un recinto que se extiende hasta el comienzo de

la garganta y que va estrechindose al menos hasta el ancho
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de la rendija en dicho comienzo de la garganta.

42 - pispositivo de alimentacifn segfin la reivindicaci6n
lé, caracterizado porque el Srgano de opresién estd apoyado
giratoriamente, por su lado més pr6ximo a la garganta, alre-
dedor de un eje paralelo al eje longitudinal del cilihﬁr}
alimentador.

52, - Dispositivo de alimentacibn segfin la reivindiﬁdcién
12, caracterizado porque por delante del cilindro alimentador
estd prevista una tabla de alimentacidn y porque el Srgano
de opresién est§ dispuesto por encima del cilindro alimenta~
dor. B

62.- Dispositivo de alimentacién segfin la reivindicacién
12, caracterizado porgue el Srgano de opresién estd cohsti—
tuido por una placa de opresidn.

78.- Dispositivo de alimentacidn seglin la reivindicacidn
6§, caracterizado porque la superficie de la placa de
opresidn enfrentada al c¢ilindro alimentador estd arqueada de
forma convexa con reépecto a la superficie del cilindro.

82, Dispositivo de alimentacién seglin la reivindicacién
62, caracterizado porque varias placas de opresidn adyacen-
tes estfn unidas entre si ademds de poseer un eje de giro
comiin.

92, - Dispositivo de alimentacidn seglin la reivindicacién
lé, caracterizado porque el Srgano de opresién estd consti-

tuido por una placa de tabla.



10

15

20

25

17

102, - Dispositivo de alimentacidn seglin las reivindica-
ciones 12 y 98, caracterizado porque la placa de tabla estd
apoyada giratoriamente alrededor de un eje paralelo al éje
longitudinal del cilindro alimentador, y esti vinculada
articuladamente, por su extremidad mis alejada del elé%éfto
cSncavo de alimentacién, con una placa de tabla de alimenta-
cién, la cual estd a su vez apoyada giratoriamente y dé}fbrma
desplazable en una gufa por su extremidad mis alejada de la
placa de opresidn. ‘

112, - pispositivo de alimentacién segﬁﬁ la reiviﬁdi@acidn
12, caracterizado porgue el Srgano de opresidn estd asociado
a un mecanismo de enclavamiento, 7

122, - Dispositivo de alimentacidn segfin la reivindiéacién
12, caracterizado porque el Srgano de opresidn est& dispuesto
de forma desplazable respecto al cilindro alimentador.

132, - Dispositivo de alimentacién seqlin la reivindicaci6n
12, caracterizado porque el Srgano de opresibén es basculado
periddicamente durante la fase de presentacifn de la napa.

142, - Dispositivo de alimentacidn seglin la reivindicacién
12 5 1a reivindicacién 5§, caracterizado porque el Organo
de opresidn presenta posiciones de mayor y menor alejamiento
respecto al cilindro alimentador;

152, - DISPOSITIVO DE ALIMENTACION DE MATERTAL FIBROSO
A CILINDROS QUEBRANTADORES EN MAQUINAS DE HILATURA,

tal y como queda descrito y reivindicado en la presente
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memoria que consta de dieciocho hojas mecanografiadas por
una sola cara y de tres laminas de dibujos.
BARCELONA, 7 de Julio de 1978.

MASCHINENFABRIK RIETER A.G.
P.P. .
J. M. GOMEZ-ACEBO Y POMBO - .~

. p. Edos J, M. Volantin-Farnéndex

Wl ir)
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