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equipar los obturadores de este tipo de mecanismo de centrado del or-

La invencifin se refiere a perifeccionamientos relativos
a una doble junta tbérieca flexible, en particular parﬁ obturador que
comprende un 6rgano de cbturacién qu coopera con un asiento con vistas
a realizar una estanquidad antero-posterior.

La invencidn se aplica, preferentemente, aﬁnque no ne-
cesariamente, a la realizacién de obturadores, %tales como vilvulas o
chapaletas en las que el 6érgano de obturacién comprende un borde peri-
férico que incide, al final de carrera de obturacibn, sobre la superii-
cie conoide de un asiento, y ello al cabo de un desplazamiento tangenj
te o panlelo al eje 5rincipal de sinetria del asiento. Se entiende por
concide o conoide de revolucidn una surerficie de revolucidn cuya gener
triz es una curva cualquiera.

Para conseguir una excelente estanquidad, una solucidn
clésica consisie en prever en el borde periférico o sobre la superficic
conoide, una gargante anular cocaxial que retiene a una junta térica de
estanquidad. Asf pues, en posicidn cerrada del obturador la junta to;i-
ca esti comprendida ontre el borde pezferico o la superficie conoide ¥
el fondo de la garganta, Y asegura asi la estanquidad.

* 2z

Pal disposicidn presenta sin embargo un grave inconve-

niente. En el caso en que el obiuradsr no esté convenientemente centra-

do con respecto al asiento en posicibn de cierre, la junta no s3tA unif

memente comprimida en su periferia, de modo que la estanquidad no es hg

mogénea, todo alrededor del obiurador. En las partes en que la juﬁta~§Q

t4 fuertemente comprimida, el obturador puede resistir presiones impor-
tantes, mientras que en las partes diametralmente opuestas a estas ul-
timas, la estanquidad es du&osa v los riesgos de fuga a alta presifén
son importantes.

Para suprimir estos inconvenientes, se ha intentado

gano de obturacidn con resnecto a su asiento, ¥ que interesan o bien a

163
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la cinematica del obturador o bien al pronio asiento.

Sin embargo estas soluciones son complejas, poco fia-

bles y ocasionan un aumento considerable del nrecio de costo de los

obturadores.
La invencibn tiene

estogs inconvenientes. A este efecto

centrado asociado al obturador v/o a su asiento, pronone una junta tori

ca que permite a la vez obtener una
rior ¥ un autocentrado de la junta,
neidad de la presidn de estanguidad

riférico del obturador o bien sobre

18]

.

por tanto como finalidad suprimir

en lugar de nrever un sistema de

excelente estanquidad antero-noste-
con, sin embargo, una buena homoge-
ejercida va seca sobre el borde pe~d

la superficie conoide del asiento.

La invencidn tienc adem&s como finalidad mejorar los
dos tipos de estanquidad realizados con las juntas toricas clésicas, a
saber la estanquidad entre la junta y el fondo de su alojamiento ¥ la
estanquidad entre 15—5uﬁta v el asiento de contacto que la esta asocia-
do. In lo que concierne a la estanquidad entre la junta y el fado de
su alojamiento, preve una estanguidad estatica independiente, y ello
con avuda de una estructura de junta clisica, por consiguiente, una es-
tanquidad fiable ¥y segura.

Por el conirario, en lo que concierne a la estanquidad
entre la junta y su asiento, preve una estanquidad dinfmica y ello con
ayuda de una segunda estructura de junta movil retenida por nn anillo
de reaccidn situado opuestamente al asiento de estanquidad, siendg:el
conjunto formado nor la segunda estructura v el anillo de reaccién mo-
vil en el interior del alojamento y siendo adem&s solicitado elastica~
nente para asegurar la flexibilidad del autocentrado asfi permitido.

Lag dos estructuras de junta se unen entre si por una
unidén estanca ¥ deformable de nodo a asegurar la continuidad de la es-

tanquidad entre estas dos estructuras, manteniendolas mecanicamente in

denendientes entre sf.
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a continuacidn a titulo de ejemplos no lirtativos oon referencia a los

Asi pues, segun una caracteristica de la invencién
la doble junta de estanquidad, con autocentrado sobre esta, ¥ que se mon

ta en un alojamiento cuyo fondo estd conformado de modo a poder coope-

rar con una junta térica de estructura cllsica con vistas a conseguir una

estanquidad estftica comprende esencialmente:

~Una primera estructura de junta tbérica que comprende
un alma eldstico, gue consiste por ejemplo en un nmuelle de materia
flexible, estando recubierta el alma al menos parcialmente, sucesiva-
mente por una envolvente primaria ¥ por otra envolvente de estanquidad
asegurando esta primera estructura junto con el fondo la estanguidad
estética:

-Una segunda estructura de junta térica, movil en el
iﬁterior del alojamiento y que comprende igualmente, de forma similar

un alma elAstico, una envolvente primaria ¥ una envolvente de estanqui

dad, estando formadas las dos envolventes de estanqudad de una pieza

v unidas entre sf{ por una membrana que.asegura la continuidad de la es-+
tanquidad entre las dos estructuras de junta:

~Un anillo de reaccidn movil en el interior del alojd-
miento ¥ que contacta con el segundo asiento de estanquidad, opuesté;'
nente al asiento de estanquidad:

~-Un &rganoc elédstico antagonista de la accibn del asierq
to de estanquidad sobre la segunda estructura de la junta, pudiendo coi
sistir este drganc ellstico en la membrana, en el caso en que esta:ééé
suficientemente elidstica y convenientemente conformada.

La invencidn se refiere igualmente a la aplicacidn

. v

de la junta tal ‘como se ha definido en 1la realizacidn de un obturador

tal como una chapaleta o una vAlvula de marinosa.

Tormas de realizacidn de la invencidn seran descritas

dibujos anexos en los quan
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La figura 1 es una perspectiya esquematica con arran
camientos parciales de una parte de una doble junta, segln la invencibiy.

La figura 2 es una seccibn narcial de una valvula de
nmarinosa en la que la doble junta segln la invencidn es llevada por el
cuerpo de la valvula.

La figura 3 es una seccifmpnarcial de una vilvula de
mariposa en la que la doble junta segln la invencibén es llevada vnor la
mariposae.

La figura Lk es una seccibn de una vAlvula de mariposa
en la que la doble junta se monta en el cuerno segln otra forma de rea-
lizacibn de la invencibn.

La figura 5 e¢s una seccidn parcial a mayor escala del

detalle C de la figura L.

Con referecncia a la figura 1, la doble junta 1 com =~
prende esencialmente dos estructuras de juntas tbricas flexibles, a
saber: -

~Una primera ecstructura de junita térica 2 que compren
de un muelle en coidal 3 al menos en parte recubierto de una envolventd
primaria & de seccibn sensiblemente circular, que a su vez estd en nar-
te recubierta de otra envolvente de estanquidd 5 estando destinada es-
ta primera estructura de junta tbérica 2 a asegurar una estanquidad es~
t&tica.

-Una segunda estructura de jinta tdrica 6 de didmetio
generalmente superior al de la nrimera estructura de junta 2, v gue
comorende de forma similar un muelle helicoidal 7 al menos en parte re-
cubierto de una envolvente primaria § de seccibn sensiblemente circular,
que a su vez esti en parte recubierta de otra envolvente de estanqui.
dad 9.

Las envolventes de estanquidad 5'9 de las dos estruc-

turas de junta 2 r O estan constituidas por una sola e idéntica nieza,

R
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por ejemplo metilica, que comprende entre estas una membrana radial de
estanquidad 10 que permite por una parte,asegurar la continuidad de la
estanquidad entre las estructuras de junta 2 ¥ 6 y, por otra parte, cun
plir la misibén de elemento eldstico que asegura la flexibilidad del
autocentrado de la estructura de junta 6.

De un modo més preciso, esta pieza térica (5,9 v 10)
presenta una secci’on de revolucifn de naturaleza general en C, cuyas

extremidades se wuelven respectivamente sobre las envolventes rpimarias

iy
)

+ 8, cuve alma (mgmbrana 10) nresenta uno o més pliegues 11 eﬁ for.
ma de V de modo a realizar una unidn eléstica entre las dos estructuras
de junta

La doble junta 1 comprende ademis un anillo de reac-
cibn 12 flotante qué se extiende entre las dos estructuras de junta
2 v 6 sensiblenente contra la membrana 10 ¥ que se aporya contra la rarsg
de la envolvente de eséanquidad 9 de la estructura de gunta § situada
hacia el interior de la C. -

Asf pues, la estructura de junta 6 estl retenida del
lado opuesto al lado donde contacta con la parte de estanquidad que le
esth asociada por el anillo de reaceidn 12, pudiende sin embargo d&séii
zarse en bvoque el conjunto de estructura 6-anillo de reaccidn lB,néin
deformacibn notoria, para autocentrarse sobre el asiento de estanqﬁi-r

dad. : .

..

Con referencia a la figura 2, la doble junta 1 sé dis-
pone en una cavidad anular 13 formada entre el f£lanco lateral 14 del
cuerno 15 de una valvula de mariposa y una brida 16 fijada sobre el
flanco 14 por medio de esparragos de sujecibén 17. DEsta cavidad 13 con-
duce a la cémara interior 18 del cuervo 15 de la vilvula v de su bridaj{
16, en cuyo interior nuede desplazarse el obturador 19. Este obturador

19 consiste en una maripesa que nuede pivotar en el interior del cuer-

po 18 de la vAlvula y desplazarse en traslacidén axial al final de ca-
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rrera de cierre. .

De un modo m&s preciso, la cavidad anular 13 presata
una seccidn recta'en forma sensiblemente rectangular que se extiende
radialmente, ¥y cuya anchura es sensiblemente igual al difmetro de la
envolvente de estanquidad 9 de la estructura de junta 6. La cara latera
superior 21 y el fondo 22 de esta cavidad estan formados por un calibra
do escalonade de la brida 16, mientras que la cara lateral inferior es-
t4 formada por el flanco lateral 14 del cuerpo 15 de la vélvulﬁ.

Bn el fondo 22 de la cavidad 13 esti pmvista una gar-
gante anular 23, de scccibn sensiblemente rectangular, formada Dor un
escalonamiento de mlibrado de la brida 16 ¥ pmor el flanco lateral 1k
del cuerpo 15 de la valvula.

En esta garganta anular 23, se monta la estructura de
junta tévica 2 destinada a obtener la estanquidad mencionada estética
cuyo difmetro es supcrior al de la gargante 23. Ha de hacerse notar yue
el montaje de esta estructura de juntamz se efeciua en el nonento del
montaje dé la brida 16, obteniendose la presibn de estanquidad nor suje
e¢ibn de la brida 16 sobre el cuerno 15 de la vdlvula.

Sobre la cara lateral nferior de la cavidad anular
(flanco 14) se realiza una cavidad circular de seccidn rectangular 2k,
en la que se dispone el pliegue en V 11 de la nembrana de estanquidad
10.

En el volfmmen comdrendido entre el fondo 22 de la ca=~
vidad anular 13 su cara superior 21, la estructura de junta & ¥ la men
brana 10 se monta flotante el anillo de reaccibn 12, de seccibn rentan~

gular, que es guiado por la cara sunerior 01 y por la membrana 10 per-

endicularmente al eje de la doble junta 1.

¥

La estructura de junta de esitanquidad dinfmica § pre.

senta un disdmeiro (t8érico) ligeramente inferior al difmetro interno del]

cuerno 15 a la altura del alojamiento 13 ¥ del dilmetro medio de la sed
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cibén conoide 25 de la mariposa 19, de modoque esta estructura de jun-
ta.G sobresalga ~1igeramente al interior del volfimen interno del cuer-
po 15 v que en posiciéﬁ de cierre (posicidn representada en la figura

2), esté comprendida entre el anillo de reaccidn 12 ¥ la seccidn conoi
de 25 de la mariposa 19.

Estd perfectamente cla oqe segln esta disposicidn la
seccidn nonoide 25 de la mariposa 19 v las primera y la segunda estrucs
tiras de juntas 2 v G pueden que no sean rigurosamente concentricas en
virtud de que durante el cierre se produce un autocentrado de la esiruc
tura de la junta § alrededor de la seccibn cdnica 25 de la mariposa.

En efecto, en dicha vAlvula, el cierre se obtiene me-
diante un desplazamiento axial de la mariposa 19 en direccibn de la

junta 1 y paralelamente a &sta de modo que la estructura de junta di’

nénica 6 sea solicitada en una parte de la seccidn 25 de la mariposa

1
19 de mayor difmetro. : l
]

Consecuentemente, si en posicidén de renoso la estruct&ra
de junta 6 no esti convenientemente centrada sobre la porcifn 25 de la|ma
riposa 19, el contacto de la porcidn 25 con la estructura de junta 6,
se produce de partida en una zona de la seccibn o porcidn 25 que pfesemta
un diambtro inferior al de la estructura 6. Por consiguiente, tsta es
rechazada lateralmente con el anillo de reaccidn 12, hasta que la zona
de contacto de la seccidn 25 resulte coaxial a la zona interna de la
estructura 6. En esé momento, la estructura O incide sobre toda lﬁ'cig
cunferencia de la wmariposa. En la Gltima fase de la carrera de cierre
de la mariposa 19 siempre en virtud de su forma conoidal, la seccidn
25 comprime la estructura de jugta que es retenida, a la altura de su ¢a
ra diametralmente onuesta por el anille de reaccidn 12. Una continuidag

de la presibn de estanquidad ejercida sobre la estructura de junta 5

se obtiene incluso si, de partida, la seccibn 05 de la marinosa 19 ¥

las dos estructuras de junta 2 ¥ 5 no estuvieran rigurosamente concen-

P

.



tricas.

La figura 3 renresenta un montaje inverso con resnec-
to al representado en la figura 2, en el sentido de que la doble junta
1 es llevada por la mariposa 26 de la valvula mientras que el asiento
5 de estanquidad asociado a esta doble junta 1 consiste en un asiento

conoide 27 realizado en el interior del cuerpo 23 de la vAlvula.

La mariposa 26 comnrende por tanto, a la altura de su
seccibn, una cavidad anular 13' de Tforma estrictamente idéntica a la
-renresentada en la figura 2 ¥y que encierra a la doble junta 1 del modo

10 anteriormente sefialado.

Con referencia a la figura k&, la valvula de mariposa

.

29 con dos carreras de la mariposa comprende un cuerpo 30en el que esti

disnuesta la mariposa 3l. Este cuerpo 30 puede comprender un fuste alar

gado 32 coronado por una caja de control 33 en la gque se aloja un dis-

15 nositivo de accionamiento gobernado por un postigo de manipulacibn v/o{nor
]
un accionador no representado.
En el interior del fuste alargado 32 se nonta pivotante un arbol cen -
tral 34, unido por una parte a la mariposa 31 por medio de un disposi-
tivo de unidn 35 que permite su accionamiente en rotacibn, con sin ca-
20 bargo, la nosibilidad de desplazmarse en traslacién ¥4 por otra parte
a una corona de accionamiento 36 situada en el interio5 de la caja 33
Alrededor del arbol 34, en el interior del fuste 32,

se monta pivotante un Arbol hueco coaxial 37, unido por una parte a

la mariposa 31 por medio de una excentrica 33 que permite el accionamigq

IS

a5 to en traslacidn de la mariposa 31 ¥y por otra a una corona de acciona-
miento 39 en el interior de la caja 33.

Las coronas 35 v 30 estan unidas por su narte a un
sistema de accionamiento 40 & modo que al hacer nivotar en sincronismo

log &rboles 3% v 37, la marinosa 31 es accionada en un movimiento de

30 rotacibn, mientras que cuando se hace pivotar el &rbol hueco 37 manté-
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niendo fijamente el arbol 34, se provoca un desplazamiento de trasla =~
cién de la mariposa 31l.

En principio, este movimiento de traslacibn solo se
efectua cuan o la mariposa 31 es paralela al plano de su asiento.
Quéde bien entendido que para permitir las dos carreras {traslacibn ro-
tacidén), la mariposa 31 se monta igualmente pivotante sobre el cuerno 3
del lado diametralmente opuesto al eje 37 por medio de un mecanismo de
nivotamiento &1 que permite a la vez dos rotaciones perpendiculares.

La vilvula anteriorme ® descrita es denominada "DIDRO
MICAY sor su constructor.

Con referencia a las figuras & ¥y 5, el asiento &3 de 1lp
vhlvula de mariposa de un tipo similar al representado en la figura 2,

comprende ademis asociado a la brida &3, un porta-junta Lk flotante, cy

Ya cara inferior 11-5 constiture la yared superior de la cavidad l,; ‘le
2 P2 55
i

sirve para el guiado de la estructura de la junta de estanquidad dina- |
Tt

mica 6 de la doble junita 1, mientras qlie la cara posterior LG coopers
con una junta doble L7 retenida por la brida L3,

Admés, en su parte inferior el asiento &2 comprende
un rungue L8 cuya cara superior constituye la pared inferior de la céQi-
dad 13. Esta disposicién pernite unamyor libertad de la estructura ae
la estiructura de junta de estanquidad dinénica 5, en particular duran-
te sus desplazamientos durante el autocentrado sobre la mariposa.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarse en la préictica, debe hacerse constar

que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de nodi-

ficaciones de detalle, en cuanto no alteren su principio fundamental.

i)
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REIVINDICACIONES

l.~-Perfeccionamientos en dobles juntas téricas, sensi-
bles mra obturadores, destinadas a ocontactar con un asiento de estan~
guidad con autocentrado sobre éste v que se manta en un alojamiento cu-
yo fondo esti conformado de modo a poder cooperar con una Jjunta de es-
tructura clésica con vistas a obtener una estanquidad estftica, carac-
terizados porque cada doble junta presenta, para la estanquidad con el
fondo del alojamiento, una primera estructura de junta it6érica que coo-
pera con el fondo para obtener una estanquidad estitica,nara la estan;
quidad con el asiento de estanquidad que le esti asociado, una segunda
tructura de junta tbrica retenida del lado opuesto al asiento de estan-
quidad, por un anilloc de reaccibn, para la flexibilidad de este auto -
centrado, medios elésticos que actuan sobre la segunda sstructura de
junta, v para asegurar la continudad de la estanguidad entre las es -~
tructuras de junta, una unidn estanca y deformable. ;

2.~ Perfeccipnamientos segfin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque la primera estructura de junta tbriéa flexible pre-
senta un alma eléstica que puede congistir en un muelle helicoidal tu-
bular, u otro, de materia flexible estando recubierta el alma, al menos
parcialme te pnor una envolvente nrimaria ¥y por otra envolvenie de es -
tanquidad, porque la segunda estructura de junta térica presenta de
forma similar, un alma elfstico, una envolvente primaria y una envol-
vente de estanquidad ¥ porgue las dos envolventes se unen entre si vor
una membrana de estanquidad que constituye la unibén estanca, realizanég
se el conjunto constituido por las envolventes y la membrana en una
sola npieza.

3.~ Poarfeccionamientos segfin una de las reivindica ~
ciones anteriores, caracterizados porque los medios eldsticos consis-

ten en la membrana ¥ norque en este caso estd es realizada en ua mate-

rial suficientcmente eclastico ¥ estd conformada de mode a actuar a la
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na consisten en una pieza térica de seccifin de revolucibn gue prescnta

nes anteriores, caracterizados porque es en su totalidad o parcialmen-

11

forma de un nmuelle.

L.- Perfeccionamientos segfin una de las reivindica -
ciones anteriores, caracterizados porque las dos envelventes y la membr%
la naturaleza general en C, cuyas extremidades se vuelven hacia las

nvolventes nrimarias relativas a las dos estructuras de junta ¥ cuvo
alma presenia un pliegue en forma de V.

5.~ Perfeccionamientos seglin una de las reivindicacio-

te metllica.

6.~ Perfeccionamientos seqgfn una de las reivindicacioo
nes anteriores, caracterizades porque esta disnuesta en una cavidad any
lar que presenta una seceibn recta de forma sensiblemente rectangular
que se extiende radialmente y cuya anchura es sensiblenmente igual al
difmetro de la envolvente de estanquidad de la segunda estructura de
junta comprendiendo el fondo de esta cavidad una gargante anular en
la que se monta con fuerza la primera estructura de junta comprendigndc
la cara inferior de la cavidad anular un vaciado circular en el que
se dispone el pliegue en V de la membrana de estanquidad mencionada.:

7.- Perfeccinnamientos segln la reivindicacién 6, ca-
racterizados porque la cavidad es realizada en al menos dos piezas en-
sambladas entre sf.

8.~ Perfeccionamientos en dobles juntas tbricas flexi
bles para obturadores, tal ¥ como queda sustancialmente descrito en

la presente Memoria, e ilustrado en los dibujos adjuntose.
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