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La presente invencidn se refiere a un dispositivo bascy
ladoi elevador perfecionamiento para vaciar recipientes en reci-
pientes colectores, especizlmente recipientes de basure en vehi-
culos para basure, en los que estéd aplicado un disyositivo ele~
vador que coge los recipientes, a2 un bragomgiratorio 0 & un par
de brazos giratorios, y el brazo giratorio o el par de brazos
giratorios estd alojado bascualable alrededor de un eje horizon-
tel en un dispositivo vertedero, y para girar estd unido con un

grupo cilindro-émbolo o bien un par de grupos cilindro-émbolo.

En los dispositivos conocidos de esta clase el grupo ei|

lindro-émbolo o bien el par de grupos cilindro-émbolo, previstos
para el giro del brazo giratorio o bien del par de brazos giratos

rios, estd apoyado en el dispositivo vertedero, a separaci&n por
debajo del alojamiento del brazo giratorio o bien del par de ha
208 giratorios, (véanse DI-CM 18 56 975, DT-PS 10 21 786, DI-—AS

12 66 213, OE-PS 228 719, OE~PS 1 089 565). Esta disposicién tie
ne como desventaja el que una parte considerable del dispositixcy

vertedero estd incluida en el camino de fuerza enire los lugares

de apoyo de los grupos cilindro-émbolo y el lugar de alojamientol
del brazo giratorio, y por comsiguiente tiene que desarrollarse

estable y pesade, Ofra deéventaja esencial de esta conocida dispe
sicién consiste en que en los vehfculos para basurs una disPOSi-}
cién tan baja de los lugeres de apoyo del grupo cilindro-émbolo
condiciona una considerable renuncia & la separacién hasta el sug
lo. Ya que el dispositivo vertedero en los vehfculos pars basura
se halla cada vez més baja al ir aumentando la carga ¥y correspons
dientemente la solicitacién de la suspensién, y ademés los vehi-
culos para pasuras tienen que pasar también por terrenos no pla=-

nos, por ejemplo gl vaciarse en los basureros, se ha de pretendex

una separacidén hasta el suelo lo mds grande posible; en especial
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también al estar el vehfculo cargado.

El cometido de la invencién es por tanto crear un dispo
sitivo basculador-elevador para vaciar recipientes en recipientes
colectores, especialmente para vaciar recipientes de basura en
vehiculos colectores de basura, en el que por una parte existe
un corto camino de fuerza entre el lugar de apoyo del grupo ci-
1i{ndro=-&nbolo y el alojamiento del braze giratorio, y por otra
parte puede garantizarse una separacidn hasta el suelo lo mayor
posible del vehfculo, ain al estar cargado,

Este cometido se soluciona segin la invencién porgue el
grupo cilindro-~émbolo en su posicidén de partida estﬁ dispuesto
aproximadamente pﬁralelo al respectivo brazo giratorio y ataca
en un saliente dispuesto en la“zona exfrema inferior del brazo
giratorio y que llega hasta detrds del plano paraielo al brauo
giratorio que contiene el eje de giro del brazo giratorio, apce
yéndose el grupo cilindro-émbolo en una placa de cojinetes.fija-
da al dispositivo vertedero, en la que estd alojado giratorio &l
rededor de un eje horizontal tembién el brazo giratorio, Ademis
de la solucidén del cometido impuesto, se cree mediante la invan—l
cién un dispositivo basculador elevador especialmente compactu
que garantiza una éptima separacién hasta el suelo, con un favo-
rable desarrollo de la fuerza de giro producida por el grupo c¢i-
1£ndro—émbolo; La placa de cojinetes representa un elemento cen—
trdl que absorbe las fuerzas de apoyo del gﬁupo'cilindro~émbolo
¥y clerra el camino de fuerze con el alojamiento del brazo girato
rio, que puede desarrollarse macizo y fuerte sin tener que aumen
tar excesivamente el peso de todo el dispositivo.

En los dispositivos basculadores elevadores conocidos,

en los que el dispositivo elevador estd dispuesto mévil en el bra

20 giratorio o bien en el par de brazos giratorios, y el movimieé
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to del dispositivo elevador se deriva del movimiento de bascula
cidn del brazo giratdrio o bien del par de brazos giratorios, es
naturalmente necesario disponer el apoyo de este digpositivo qu#
deriva del movimiento de basculacién el movimiento de elevacidn,
& separacién del lugar de alojamiento del brazo giratorio o bien
del par de brazos giratorios, Sin embargo hasta ahora el apoyo

del dispositivo que deriva del movimiento de basculacién el movi
miento de elevacién, se ha previsto en una pared del dispositive
vertedero, Este condicionada por su parte la necesidad de desa-
rrollar especialmente fuertes y macizas algunas partes del dispo
sitivo vertedero. Por el contrario, como perfeccionamiento y com
plemento ventajoso de la invencidn, también puede apoyarse asi-
mismo en la placa de cojinetes el dispositivo que deriva del mo-
vimiento de basculacién del brazo giratorio o bien del par de
brazos giratorios el movimiento del dispositivo elevador. Con és
to se complementa y completa todavia més la funcién de la placa

de cojinetés como elemento centrdl para la absorcién y la trans-

misién de fuerzas. Mediante la concentracidén de todos estos 1
res de alojamiento y apoyo en la placa de cojinetes se hace ese%
cialmente méds seguro el funcionamiento del dispositivo y se redu
ce esencialmente el peligro de accidentes;

El dispositivo que derive del movimienito de basculaciénl
del movimiento de elevacién puede ser, en una forma de ejecucidn
de la invencién, una biela de gufa que en uno de sus extremos es
t4 alojada giratoria en la placa de cojinetes y en su otro extxé
mo en un brazo de un brazo soporte para los recipientes que consg -
tituye el dispositive elevador, desarrollado en forma de una pa
lanca angular y alojado en el brazo giratorio. Aquf el brézo de

palanca angular del brazo soporte unido con la biela de guia, all

hallarse en su posicidén de partida el brazo o bien el par de bra
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zos giratorios, puede estar dirigido verticalmente hacia arriba,
mientras que la biela de gufa con su punto de articulacidén en la
place de cojinetes puede estar adecuada a le longitud del hrazo
de palanca angular dirigido hacia arriba, de tal manera que el
movimiento de basculacién inicialmente dirigido hacia arriba,
del brazo giratorio o bien del par de brazos giratorios, se trans
forme en un movimiento aproximedamente igual de basculacién con-
traria hacia abajo del brazo soporie., Mediante ésto se logra de
modo especialmente sencillo una conversidn del movimiento de bag
culacidn inicizl del brazo giratorio, en un movimiento de eleva-
cién del brazo soporte,

En el marco de la invencidén es especialmente ventajoso
si el grupo cilindro émbolo estéd desarrollado con un sencillo ém
bolo gufado en el cilindro, y el cilindro estd alojado girable
en la placa de cojinetes, a separacidén de su extremo, El deseurg
1lo del grupo cilindro-émbolo con un sencillo cilindro y émbolo,
ofrece, respecto & una disposicién de e¢ilindro telescépico; le |
ventaja de una ejecucién méds sencilla, esencialmente méds barata.,
Pero en la ejecucidn sencilla, con la misma 1ongitud de carrexra |
del grupo cilindro-émbolo es necesaria una longitud del cilindro
esencialmente mayor. Mediante el apoyo del grupo cilindro-émbolo
en la placa de cojinetes y con ello en la proximidad del eje de

giro del brazo giratorio o bien del par de brazos giratorios, pue
de absorberse sin més la longitud necesariamente grande del ci=
1lindro, porque las partes de alojamiento necesarias para el apoyé
giratorio del cilindro se ponen apartadas del extremo del cilin-{
dro, en la zone centrdl de la longitud del cilindro,

Con el fin de reforzar y mejorar esencialmente 1os Jue

gares de alojamiento y los lugares de apoyo, puede afiadirse en el

merco de la invencién a la placa de cojinetes una segunda placa
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de cojinetes paralela a ella, cogiéndose el brazo giratorio del
grupo cilindro-&mbolo entre ambas placas ¥y alojéndose en ambas

placaa, De este modo no sélo se mejora esencizlmente el alojamie;

1154

$0 ¥ el apoyo del brazo giratorio y del grupo cilindro~&mbolo,
gind que se crea también una disposicidn del recorrido de fuer-.
zas mds o menos simétrica entre el lugar de apoyo del grupo ci-
lindro-émbolo y el lugar de alojamiento del brazo giratorios

. En los dispositivos basculadores elevadores segin la in
vencidn que estdn equipados con dispositivo para derivar del mo-
vimiento de basculacidén del brazo giratorio el movimiento del
dispositivo elevador, es posible en el marco de la invencién afia

dir a ambos lados de la placa de cojinetes, a separacién, sendas

do el brazo giratorio y la disposicidén de cilindro y.émbolo en
uno de los lados de la placa de cojinetes, en ésta y una de las
placas de cojinetes secﬁndarias, y la biela de gufa del disposi-
tivo que transforme el movimiento de basculacién en el movimien—
to de elevacién, en el otro lado dé la placa de cojinetes, en &g
ta ¥y en la otra placa de cojinetes secundaria,.

Pero también puede dotarse la biela de gufa de un extre|
mo desarrollado en forma de horquilla, gque agarra por ambos lae |
dos a la placa de cojinetes desarrollada en caéo dado prolonga~
da. Mediante ésté.puede ahorrarse la placa de cojinetes secunda=
ria especial para la biela de guia.

En los diSpositivos elevadores~basculadores segin la inl
vencién, que presentan un par de brazos giratorios, es convenien
te disponer en cada caso por fuera la placa de cojinetes secundg
ria que aloja adicionalmente al brazo giratorio y al grupo cilin

dro-émbolo y en cada caso por dentro la placa de cojinetes secun

daria que aloja adicionalmente & la biela de gufa. En los dispo-
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sitivos basculadores elevadores-segin la invencidn, con un par
de brazos giiatorios que cojen entre s{ a los recipientes a va=
ciar, puede ponerse entre ambos brazos giratorios una chapa de
contrafuerte y directriz en forme de tolva que v4d a la abertura
de vertido durante la basculacién. Esta chapa de contrafuerte y
directriz representa un seguro para el alojamiento y el apoyo de
los brazos giratorios y de los grupos de cilindro y émbolo en
las placas de cojinete. Mediante esta chapa de contrafuerte y
directriz en forma de embudo, se impide especialmente el que al
vaciarse los recipientes llegue suciedad o basura a las placas
de cojinete. Al desarrollarse el dispositivo basculador-elevador
con bielas de guia como diSpositivo‘que deriva del movimiento de
basculacidn, el movimiento de elevacién, y brazos soporte desa-
rrollzdos en forma de palancas angulares, alojaddé girables en
los brazos giratorios, como dispositivo elevador, la chape de
contrafuerte y directriz puede ponerse convenientemente en locs
brazos soporte, pééferentemente los brazos de palance anguler &il
rigidos hacia arriba al estar -em la posicién de partida los bra-
zog giratorios.

A continuscién se aclara con detalle a base del dibujo
un ejemﬁlo de ejecucidén de la invencién,

Le figura 1 muestra un dispositivo basculador elevador |
segin la invencién, en vista lateral, en su posicidén final infe
rior. '

Ila figura 2 muestra un dispositivo segin la figura 1 en
su posicién de baseulacién Final superior.

Ia figura 3 muestra un dispositivo segin la figura 1 en
vista frontdl, sin recipiente de basura, y

La figura 4 muestra una representacidén ampliada de una

disposicién de placas de cojinetes en una diferente forme de eje
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"dispuesto aproximadamente paralelo al respectivo brazéqgiratario

-7 -
cucidn,

Como se vé én los diﬁujos, especialmente en la figura 1
el grupo cilindro-émbolo 1 para el giro de par de brazos girato

2, Para la articulacién superior para el grupo cilindro-émbolo
1, para los braios giratorios 2 y las bielas de gufa 3, =-cuya
funcién se aclarard mis adelante- sirven las placas de cojineteg
5, 6 ¥ T (véase la figura 3) diSpueétas paralelas entre si, fijg
das al dispositivo vertedero 4. ‘
Como se vé especialmente en la vista frontdl de la figy
ra 3, las placas de cojinetes 5, 6 § é -que ejercen la funcidn
como elementos centrales de absorcién y transmisién de fuerzas-
estén dispuestas a ambos lados por debajo de la boca de carga 4,
reciéndose por las placas de cojinete 5 y 6 gl eje 8 del respec-

tivo brazo giratorio 2, mieniras que el alojamiento del eje 9 d

la biela de gufa 3 se efectua por las placas 6 y 7. E1 ﬁunto de
articulacidn 10 superior del grupo cilindro-émbolo 1 estéd dispu%g
0 por debajo, eatre las placas de cojinetes 5 y 6, al modo de un
bulén transversal. |
BEn la zona inferior de cada uno de los brazos girabterigs
2 estd desarrollado un saliente 12 que ge destaca por detrds del
eje de giro 11 inferior, y que sirve para el alojemiento del véé
tago de émbolo la del grupo cilindro-émbolo 1. Como se vé en la
figura 1, el bulén 10 transversal estd dispuesto & separacidn
del extremo superior del grupo cilindro=~émbolo l. Mediante esta
media es posible una longitud de construccidn del grupo cilindro
-émbolo, mayor que la separacidn entre el punto de articulacidn

10 y el saliente 12..

las bielas de gufa 3 que derivan del movimiento de bas-

e o ki 4.0 b
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culacién el movimiento de elevacidn estdn alojadas ~-como ya se
ha expuesto anteriormente~ giratorias con su extremo superior
entre las placas de cojinetes, 5, 7, mientras que el extremo in
ferior estd articulado en la parte diriglda hacia arriba, del
brazo de palanca angular 13, estando alojados simultdneamente
en eate punto de articulacién, coaxiaslmente, el respectivo bra-
zo soporte 14 y el respectivo brazo giratorio 2. Ia parte hori=-
gontal del brazo de palanca angular 13 acaba en el brazo sopor=
te 14.

El cielo de movimiento o bien de trabajo del dispositi
vo bascuiador es como sigues

Al accionarse el grupo cilindro-émbolo 1, se mueve haw
cia arriba el ﬁar de brazos giratorios 2, permeneciendo gin em-
bargo los brazos soporte 14 primeramegte en posiéidn esenclalme;
te horizontal, El iecipiente de basura 15 se coge y se levanta
verticalmente hacia arriba, sin que se ejecute sin embargo un
movimiento de basculacidn, es decir que mediante las bielas de

gufa se transforma el inicial movimiento de baseculacidn dirigi-

do hacia arriba, de los brazos giratorios, en un movimiento de l

basculacién contraria, aproximademente igual hacia abajo, de lo
brazos soporte. Hasta este instdnte los grupos cilindro-émbolo
1, los brazos giratorios 2 y las bielas de gufa 3, se hallan to-
davia paralelos entre si, Unicamente después de sobrepasarse la
l{nea esencialmente horigzontal de los brazos giratorios 2, el
movimiento de los brazos gsoporte 4 derivado del movimiento de
basculacién del par de brazos giratorioé, se convierte asimismo
en un movimiento de basculaqi6n, de tal manera que la biela de
gufa 3 presiona hacia abajo la parte dirigida hacia arriba del

brazo de palanca angular 3, y en el transcurso del siguiente mo

i

vimiento de giro hacia arriba, se giran mediante las bielas de
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gufa 3 los brazos soporte 14 en el sentido de un movimiento de
basculacidn relativo a los brazos giratorios 2, girandose el re
cipiente a la boca de carga 4 -como se vé en la figura 2-. Duran
te el movimiento de carrera el recipiente 15 se cifie a la chapa
de contrafuerte y directriz 16 dispuesta entre ambos brazos gi-
ratorios 2, fijada a los brazos soporte, desarrolladas en forma
de tolva., Esta chapa de contrafuerte y directriz 16 representa
un seguro para el alojamiento y apoyo de los brazos giratorios
¥y del grupo cilindro-émbolo en las placas de cojinetes, y concre
tamente de a2l manera que se impide que puedantllegar suciedad 4
basura a las placas de cojipete al vaciarse el recipiente.

Ia figura 4 muestra une forma de ejecucién o bien una
disposicidén de las placas de cojinetes, en la que para el aloja~
miento del grupo cilindro-émbolo de los brazos giratorios y de
las bielas de via estédn previstas sblo dos placas de cojinetes,
Mientras que el alojamiento del grupo cilindro-&mbolo 1 y de log
bragos giratorios 2 se efectua del modo ya descrito en las pla«|
cas de cojinete 5 y 6, la biela de gufa 23 se fija o bien aloja
directamente en la placa de cojinetes 6 mediénte una pieza de

horquilla 24 dispuesta en su extremo superior, la cual agarra

por ambos lados a la placa de cojinetes 6, }
Como muestran las figuras 1 y 2, en especial la fignral
2, con el dispositivo basculador elevador segin la invencién pug

den cogerse y vaciarse recipientes de diferentes tamatios, Ia

el dispositivo de apertura de la tapa 17 que coge a la tapa 1l5a
por los pivotes 15b con sus piezas finales 172 en forma de hore
quilla y las retrasa durante el movimiento de basculacién hacis

adentro. Los pivotes 19b del recipiente 19 dispuestos en la tapa

19, van por el contrario, en el transcursoc del movimiento de



2 e eem— e

5¢

10,

15.

20,

25,

| articulacidén de los respectivos equipos y dispositivos, un dig=

| positivo basculador elevador especialmenie compacio, gue garan-

basculacidn hacia adentro, a lo largo de pistas de gufa 20 desa-
rrolladas con perf{l en U y dispuestas a ambos lados de la boca
de carga 4, abriéndose la tapa 19a mediante las pistas de gufa
20 que transcurren ascendentes hacia atrds. Para reducir la frig
cién los pivotes 19b pueden estar alojados rotativos.

Los brazos soporte 14, 18 desarrollados para los dife-
rentes fecipientes 15, 19, estén alojados girables verticalmente
¥ pueden ebatirse hacia atrds durante la marcha, -como gse repre=-
senta de trazos y puhros en la figura 3-, estando sin embargo re
presentados en la figura 3 sin abatir los brazos soporte 18, pa=-
ra que se vean mejor;

Mediante la disposicidén de las placas de cojinetes se-

gin la invencidn, se crea en unién con los distintos puntos de

tiza una 6ptima separacidén libre hasta el suelo con desarrollo
més favorable de la forma de giro producida por el grupo cilin-
dro-émbolo, Ias placas de cojinetes representan aguf wn elemento
centrdl que absorbe las fuerzas de apoyo del grupo cilindro-érhbo
lo y cierra el camino de fuerze bon el slojamiento, no elevando-
se esencialmeﬁte el peso de todo el dispositivo ‘a pesar del desa
rrollo macizo. de estas placas. I
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi
como la manersa de'realizarlo’én la préctica; debe hacerse cons=
faxr que las disposiciohes anteriormente indicadas son suscepti~
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin-

cipio fundamental.

«
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REIVINDICACIONES

l.~ Perfeccionamientos en dispositivos basculadores

elevadores para vaciar recipientes en recipientes colectores; es|
pecialmente recipientes de basura en vehiculos colectores de ba~
sura, del tipo en los que estd aplicado un dispositivo elevador

que coge los recipientes, a un brazo giratorio o a un par de bra
zos giratorios, estando el brazo giratorio o el par de brazos gi
ratorios alojado basculable alrededor de un eje horizontal en un
dispositivo vertedero, y para girar estd unido con un grupo ci-

l1indro-émbolo o bien un par de grupos ¢ilfindro-émbolo, caracteri
zados porque el grupo cilindro-émbolo en su posicién de partida,
esta dispuesto aproximadamente paialelo al respectivo. brazo girg
torio y ataca en un saliente que estd dispuésto en la zona extra

ma inferior del brazo giratorio y llega hasta detrds del planc

émbolo en una placa de cojinetes fijada 2l dispositivo vertedero

en la que estd alojado giraotiro slrededor del eje horizontal tam
bién el brazo giratorio. 1
2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, carac!
terizados porque el dispositivo elevador estd dispuesto mévil en
el brazo giratorio o bien el par de brazos giratorios y estéd dc-
tado de un dispositivo que deriva del movimiento de basculacidn
del brazo giratorio o bien del par de brazos giratorios el movie
miento del dispositivo elevador, estando apoyado asimismo en la
placa de cojinetes este dispositive que deriva del movimiento de
basculacidn del brazo giratorio o bien del par de brazos girato-

rios el movimient6 del dispositive elevador;

3.~ Perfecclonamientos segin la reivindicacién 2, carac

terizados porque el dispositivo que deriva del movimiento de bag
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.cla arriba,; de tal manera que el movimiento de basculacién diri-

.|nes 3 a 6, caracterizados porque a la placa de cojinetes se afla-
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culacién el movimiento de elevacidén, es una biela de gufa que en
uno de sus extremos estd alojada girable en la placa de cojinetes
¥ en su otro extremo en un brazo de un brazo soporte para los rg
cipientes que constituye el dispositivo elevador, desarrollado
en forma de una palanca angular y alojado en el brazo giratorio.
4.- Perfeocionamientos segin la reivindicadidén 3, carac
terizados porque el brazo de palanca angular del brazo soporte
unido con la biela, al estar en la posicidn de partida inferior
el brazo giratorio o bien el par de brazos giratorios, estd diri-
gldo aproximadamente verticalmente hacia arriba, y la biela de
gufa con su punto de articulacién en la placa de cojinetes esté

adecuada a la longitud del brazo de palanca angular dirigido ha~

gido inicialmente hacia arriba, del brazo giratorio 0 bien decl
par de brazos giratorios, se transforma en un movimiento de bag-

culacidn contrario hecia abajo, aproximadamente igual, del brazo

50porte;
5.- Perfeccionamientos segin una de las reivindicacicnes
1l a 4, caracterizados porque el grupo cilindro-émbolo estd desa=:

!
rrollado con un sencillo émbolo gufado en el cilindro, y el cilid

dro estd alojado girable en la placa de cojinetes, a separacién {
de sus extremos;_ . |

Bom Perfecéionamientds segin una-de las reivindicacio=
nes 1 a 5, caracterizados porque a la placa de cojinetes se afiade
una placa de cojinetes secundaria, paralela a ella, y el brazo gi
ratorio y el grﬁpo cil{ndro émbolo estdn cogidos entre ambas plai
cas y estén a}ojados en ambas placas.

Te~ Perfeccionamientos segin une de las reivindicacioe

den a ambos lados, & separacién, sendas placas de cojinetes secun
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darias paralelasva ella, y el brazo giratorio y la digposicidn
de cilindro y émbolo estdn alojados en uno de los lados de la
placa de cojinetes, en esta y en una de las placas de cojinetes
secundarias, y la biela de gufa del dispositivo que transformar
el movimiento de basculacién en el movimiento’ de elevacién, estéd
alojada en el otro lado de la placa de cojinetes, en ésta y en l
otra placa de cojinetes secundaria,

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7, carac
terizados porque cuando presenta un par de brazos giratorios, la
placa de cojinetea secundaria que aloja gdicionalménte al brazo
giratorio y el grupo cilindro-&mbolo, estd dispuesta en cada cas
por fuera, y la placa de cojinetes secundaria que aloja adicional
mente a la biela de gufa estd dispuesta en cada caso por dentro.

9.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio- |
nes 1 a 8, caracterizados porque cuando piesenxa un par de bra-
zos giratorios que reciben entre si al recipiente a vaciar, se
dispone entre ambos brazos giratorios una chapa de contrafuerte
¥ directriz en forma de tolva que pasa & la boca de vertido duran
te la basculacidén haéia adentro.

10,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 3 y 9,
caracterizados porque la chapaAde contrafuerte y directriz estd
dispuesta en los brazos soporte, preferentements en los brazos dg
palanca angulér, dirigidos hacia arriba al estar en la posicidn
de partida los brazos giratdrios;

11.~- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, carag
terizados porqﬁe la biela de gufa agarra sobre ambos lados de la%
placa de cojinetes con uno de sus extremos desarrollado en forma

de horquilla;

12,~ Perfeccionamientos seglin una de las reivindicacio-

nes 1 a 11, caracterizados por un dispositivo para abrir la tapa
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del recipiente, dispuesto por encima de la boca de vertido, con
carriles guia que se extienden oblicuamente hacia arriba a lo
largo de los cuales vén pivotes alojados en la tapa del recipien
te. ‘

5¢ 13.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 12, ca=
ractérizados porque los cerriles gufa estédn unidos con las pla=-

cas de cojinete a través de carriles soporte.

14,~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio-l
nes 1 a 13, caracterizados porque en el dispositivo elevador eg=
10, tén dispuestos dispositivos portadores para recipientes de dife-
rentes tamafios, a vaciar, y eatd previsto un dispositivo para
abrir la tapa del recipiente combin;do, pare recipientes de di-
ferentes tamafios. ,

15.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 14, ca-|
15. "racterizados porque los carriles gula estén previstos como dispo;
sitivo abridor para fecipientes grandes, y un marco detenedor ¥
de contrafuer%e girable cohtra el efecto de un elemento eldsticoy

eatéd previsto como dispositivo para abrir la tapa de recipientes

pequefios.
20, 16+~ Perfeccionamientos en dispoéitivos basculadoresreih
vadores para vaciar recipientes en recipientes colectores, tal yg
como gqueda sustancialmente descrito en la presente Memoria y en !

los dibujos adjuntos.
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