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RESUMEN DE LA DESCRIPGION
Un médulo de control para tractores en el que los di-
versos controles para poner en funcionamiento el tractor se
soportan en grupo para ser accionados convenientemente por el
conductor del tracéor y pueden instalarse como una unidad en
el tractor con relacidén a un puesto de conductor que se soporta
flexiblemeﬁte con relacidn a la carroceria principal del trac-
tor. Los diversos ?ontroles se conectan eléstica ¥ flexiblemente
para controlar varios dispositivos que constituyen la carroceria
principél no suspendida del tractor.‘El tractog puede tener una
cabina cerrada o una plataforma ablerta que forman un puesto
de conductor montado elésticamente en la carrbceria principal
no suépendida del tractor para impedir la transmisién de vibra-
cidn, cargas de choques y ruido, y el mbdulo se soporta desde

el puesto para minimizar el movimiento relativo entre el con-

ductor y los controles., Los controles se conectan por medios

flexibles que sirven para amortiguar la transmisidén de vibra-
ciones y andlogos desde la carroceria principal no suspendida

del tractor.- i

Ia presente invencibén se refiere a vehiculos, tales
como tractores y més particularmente a un mbédulo de control,
qué-incluye controles colocados para ser usados desde el puesto
del éonductor de dichos vehiculos.

Tos tractores se fabrican de forma que un conductor -
controle el tractor desde un puesto en forma de uﬁa plataforna
abierta o de una cabina cerrada. Dichoé puestos de conductor
generalmente se suspenden elésticamente con relacién a la ca-
rroceria principal del tractor en un esfuerzo por amortiguar

la vibracidén y las cargas de choques que de lo contrario se
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transmitirian al conductor. Ia ‘carroceria principal del tractor
ifcluye el motor, la transmisién y la caja de accionamiento del
eje trasero, todos los cuales se soportan de manera no suspen-
dida desde las ruedas de enganche a tierra. También, varios
accesorios que se hardn funcionar por el tractor, se soportan
tipicamente de manera similar desde la carrocerfa principal.

El motor, transmisidén, ruedas y accesorios, que no estén suspen-

didos, deben: controlarse desde el puesto del conductor que se

mieve c¢on relaciénia la carroceria principal debido a la suspen-
sidn eléstica.

Es deéeable y un objeto de la invencién ninimizar el
movimiento relativo entre los controles del tractor y el conduc-
tor. Otro objeto es facilitar una disposicidén de control que
puede montarse con relacidén al puesto de conductor soportado
elésticemente y sin embargo conectarse a las porcioneg no .sus-
pendidas del tractor de tal forma quetlas vibraciones y ruidos
no se transmitan por los controles al puesto del conductof.
También, en los tractores que pueden adquirirse con una plata-
forma o con una cabina como puesto del conductor, es muy desea-

: .
ble que el mismo montaje de control se use para cualquier tipo
de puesto del conductor y pueda montarse e instalarse sustan-
cialmente como une unidad o médulo completo.

- Los objetos de la invencién se realizan por un mbdulo
de control para tractores en el que los diversos controles
para poner en funcionamiento el tractor se soportan en grupo
para ser accionados convenientemente pbr el conductor del trac-
tor y que pueden instalarse como una unidad con relacidn a un
puesto de conductor que se soporta flexib;emente con relacidn
a la carroceria principal del tractor y los diversos controles
se conectan elfistica y flexiblemente para controlar los diversos .
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diéposibivos que constituyen la carroceris principal -no suspen-
dida del tractor. El tractor puede tener una cabina cerrada o
unjiplataforma abierta que forman un puesto de conductor montado
eléfticamente a la carroceria principal no sﬁspendida del trac-
to% para impedir la transmisién de vibracidn, cargas de choques
Y fuido, vy el mbdulo se soporta desde el puesto para minimizar
el movimiento relativo entre el conductor y los controles. Los
controles se conectan-por medios flexibles que también sirven
para amortiguar vibraciones y anflogos a los diversos dispositi-
vos a accionarse en la carroceria principal no suspendida del

’

tractor.

Estos y otros objetos de la invencidn serén evidentes
pdr‘la siguiente descripcidn y por los dibujos en los que:

La figura 1 es una vista en alzado de un tractor que
tiene una cabina que forma un puesto de conductdr.

La figura 2 es uné vista en alzado de un tractor que-
tiene un puesto de conductor del tipo de plataforma.

| La figura % es una vista’en perspectiva de un mbédulo -

de control de un vehiculo talicomo apareceria si estuviese
separado de un tractor. ‘

La figura 4 es una vista lateral, parcialmente en

seccién,'del mbédulo de control mostrado en la figura 1 insta~

1a¢o en 1a cabina de un tractor.

La figura 5 es una vista despiezada Qpé muestra una -
porcidn del mdédulo en su relacién a la pared coAtrafuego de
una. cabina que forma un puesto de conductor. 7

La figura 6 es una vista lateral que muestra el mddu~
lo de control unido a un puesto de conductor del tipo de plata-

forma; y

La figura 7 es una vista despiezada que muestra una
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porcibir del médulo de control ysu relacidén a la pared contra~
fuego de un puesto de conductor del tipo de plataforma.
« Con referencia a los dibujos, un médulo de control
que realiza la idea de la invencidn se designa en general en 10
y se adapta parg usarse con un tractor 12 que tiene un puesto
de conductor en forma de cablna 14 como se ve en la flgura 1l

o un puesto de con uctor en forma de pla aforma 16 como se_ve

en la flgura 24
El tract?r 12 tlene una carroceria prlnclpal 17 que

puede considerarse como algo que incluye un motor 18, una trans-
misién 20 y una caja del eje trasero 22, todos los cuales se
soportan de forme no suspendida desde 1és ruédas‘delanteras
de direécién de enganche a tierra 24 y de ias ruedgs traseras,
notrices de engénche 8 tierra 26. o |

El tractor 12, tanto si esté equipado'con una cabina
14 como una plataforma 16, estd dotado de un sistema de protec-
cibén contra vuelcos, que incluye las barras de vuelcos 28, co-
nectadas a la carroceria principal 17 del tractor.-Como se ve
en la figura.l, el puesto de bonductor.en forma de cabina 14
se soporta ellsticamente desde\las barras de vuwelcos 28 por un
miembro de suspensibén delantero 32 y un miembro de suspensidn
trasero 34, Los miembros de suSpehsién 32 y 34 aislan el puesto
del conductor 14 de las vibraciones, las cargas dé choques y
el ruido generado'por los componentes y éccesorios de la carro-
ceria principal que de lo contrario se transmitirian al puesto
de conductor en forma de cabina 14, |

Como se ve en la figura 2, el puesto de conductor
del tipo de plataforma 16 se suspende de la carrocerfa princi-
pal por miembros de montaje elisticos %6 que también se ven en

la figura 6. En este caso la plataforma 16 se suspende eléstica- |
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meﬁ%é de la carroceria principal”l7 y los miembros 36 actian
d@tforma que aislén las vibraciones, cargas de choques y, en
cierta medida, los ruidos de forma que no se transmitan al pues-
to del conductor.

[ Tanto la cabina 14 como la plataforma 16 estén dota-
daé del médulo de control 10 que se usa para soportan controles
idénticos para controlar las diversas operaciones del tractor
12 tales como la direccidén, velocidad del motor, frenado, la
oﬁeracién de transmisidn y el control de los accesorios.

Varios controles pueden facilitarse en el médulo 10
y a ﬁodo de ejemplo, el médulo mostrado en la figura 1 incluye
pedales 40 y 42 para controlar el movimiento hacisa adelanfe y ]
hacid atrés asi como la velocidad del motor. Dichos controles
se conocen con el nombre de controles 1nstanténeos de transmi-
sibén de marcha atrés por los que el conductor nuede controlar
la direccidén del movimiento y tener libres las manos para di-
rigir y accionar otros controles. Un pedal 44 puede facilitarse
para controlar un trabador diferencial y los pedales 46 y 48

pueden usarse para otros controles tales como el frenado de

" las ruedas traseras motrices para poder dirigir el vehiculo

y tener las manos libres para otras operaciones de control.

" También, a modo de ejemplo, los controles 1ncluyen un volante

50, palancas manuales de transmisién 52 y una palanca de con-
trol de accesorios Sh. t

El mddulo de control 10 incluye una estructura gene-
ralmente en forma de caja 55 que tiene miembros de bastidor
laterales opﬁestos 56 que se mantienen en relacibén espaciada
por un miembro de refuerzo superior en forma de canal 58 y el

niembro de refuerzo inferior 60. El perimetro superior de un

extremo abierto de la estructura en forma de caja 55 se define

i
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pog'un”30porte superior 62 y el perimetro inferior. sedefine
p&g un soporte inferior 64, Los bastidores laterales 56 sopor—
tan paneles laterales 66 que forman las paredes laterales de

la estructura en forma de caja 55. Los paneles laterales 66 se
forpan con pestaﬁas 68 adyacentes al perimetro de la abertura
de ia caja 55. Igualmente, una pared delantera 70, una pared’
superior inclinada 72 y una pared inferior inclinada 74 se for=-
man de una Gnica pieia de lémina o chapa metélica para formar
los lados inferior y opuestos de la caja 55. Todos los diversos
componentes que forman la caja se sueldan para formar una es-
tructura unitaria rigida. '

La estructura en .forma de caja 55 soporta una consola
de control 76 que incorpora diversos indicadores e instrumentos
del tipo que generalmente se emplea en vehiculog de mobtor y
tractores. Una cubierta 78 rodea la consola 76. Un par de cajas
B0 se unen & los lados opuestos de 1la consola de control 76
para ocultar diversos dispositivos tales como lds mecanismos
accionados por las palancas de mano 52 y 54, E1 panel de ins-
trumentos 76.y la cubierta 78 se soportan con relacibn a la
estructura eﬁ forma de caja 55 por un par de ménsulas 84 ator-
nilladas como se indica en 86 a la pared 70.

'Todo el mbédulo de control 10 que incorpora el volante
y Vvarios pedales 40, 42, 44, 46 y 48 y las palancas 52 y 54
puedé fijarse como una unidad a un puesto de co$ductor seleccio~
nado en forma de cabina 14 o plataforma 16, Como se ve en las
figuras 5 y 7, la estructura en formsa de caja 55 se ilustra
sin la consola de control 76 por razones de sencillez. Sin
embargo en la'préctica la caja 55 se coloca con la consola 76
y el volante 50 unidos inbroduciendo el volante 50 y la conszola
76 por una abertura 90 en una pared delantera o tabique 92

: i
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B deila ¢abina 94, Después la caja 55 puede fijérse 2l tabique
9E%por medio de pernos 94 que atraviesan las pestafias 68 y el
sogorte superior e inferior 62 y 64. Los mizmbros de caja 80
pugden unirse a lados opuestos de la consola 76. Igualmente,

5 ellpues?o dgl tipo de plataforma 16 del tractor 12 tiene un
bastidor delantero o tabique 96 que define una abertura 98 cuyo
tamafio se ajusta a la abertura en la estructura en forma de
caja 55. La estructura en forma de caja 55 se fija en posicién

: al tabigue 96 por medio de pernos 94, ’
10 Después de que la estructura en forma de caja 55 se

fija a un puesto de conductor seleccionado, es decir, la cabina

del tractor 14 o la plataforma 16 del tractor,‘loé diversos
miembros de control en forma de palancas, pedales, y volante
pueden conectarse a los instrumentos que se controlen. Por

15 ejemplo, en el caso de la palanca de control dei cargador 54,
cables flexibles de traccibn-compresibén 102 due se muestran
en la figura 4 pueden introducirse en la pared inferior 74 Qe
la estructura en forma de caja 55 por aberturas protegidas por
ojales 104, Igualmente, los d%varsos pedales 40, 42, 44, 46 y

20 48 pueden cénectarse mediante cables flexibles de traccidn-
compresién 106 a dispositivos tales como el acelerador y la
transmisibn. E1 volante 50 controla une vélvula giratoria 110
que tiene lineas hidréulicas 112 que se extienden desde 1la
v&lvula 110 a la pared 70. Los extremos de lasélineas 1).2 pasan

25 por el miembro de refuerzo superior 58 como Se ;e en las figu~
ras 5y 7 y los extremos pueden conectarse a conductors hidréu-~
licos flexibles 114 que se muestran en la figura 4 que comuni-
can con cilindros hidriulicos (no mostrados) asociados con las
ruedas de direccibn delanteras 22 del tractor 12. Las diversas

30 disposiciones que conectan los mecanismos de control con los

!
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mecanisﬁos controlados tanto .en forma de cables de traccién
compresién 102 y 106 como de conductos hidraulicos 114, -for-
man medios flexibles que conectan los controles del puesto
del conductor con los dispositivos,controlados. que forman
parte de o se montan gobre la carroceria principal no suspen~
dida 17. | o

Los puestos de conductor 14 y 16 se soportan.elés-

ticamente con relacidn a la carroceria principal 17 del trac-

" tor y consiguientemente se mueven con relacidén a la misma. El

médulo de control 10 que se soporta directamente desde y se
instala como una unidad con relacibén al puest6 del conductor
se mueve con el puesto del conductor de forma que hay un mini-
mo movimiento relative entre el conductor y los controles que
se disponen y colocan convenientemente para su uso. La reduc-
cibn de movimiento relativo constituye una ayuda considerable
cuando el vehiculo se hace funcionar.en terreno accidentado
¥ se produce un méximo movimiento relativo entre el puesto
del conductor 15 6 16 y la carroceria principal 17. El movi-
miento relativo se ajusta en el sistema de control por conexio-
nes flexib;es entre los controles y los dispositivog controla-~
dos que también contribuyen al aislamiento de vibraciones y
cargas de choques.

En resumen, la Patente de Invencidn que se solici-
ta deberé recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.~ Médulo de control para un tractor que compren-
de una carrocerf{a principal, la cual incluye un motor y trans-
misidn y estd en relacidén no suspendida a las ruedas de engan-
che a tierra; un puesto de conductor soportado elésticamente co:

relacién a dicha carroceria principal, incluyendo dicho puesto
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de conductor un tabique en una porcidn delantera del mismo
¥ una abertura en dicho tabique;"caracterizado dicho médulo

de control porque incluye uﬁa caja abierta colocada en dicho

“ +tabique en el lado opuésto de dichp:puesfo de:conductor. para

cerrar dicha aberturaj controles para dicho motor, transmi-

.8ién y ruedas, soportados con relacidn a dicha caja y que

_ Yerminan en el otro lado de dicho-tabique; ¥ nedios que co-

nectan dichos controles a dicho motor, transmisiém y ruedas
7 que permiten el movimiento relativo de dicha caja y carro-
ceria principal. | _ ‘

2.- Mbédulo de control segin la reivindicacidn 1,
cara;terizado porque la sbertura en dicha caja estd en alinea-
niento con la abertura en.dicho tabique.

3.~ Médulo de control segfin la reivindicaciém 1,

‘caracterizado porque algunos de dichos controles son pedales

montados pivotantemente dentro de dicha caja y que se proyec-

tan a través de dicha abertura.

4,- Médulo de control segin la reivindicacién 1,

* caracterizado porque dichos medios que conectan dichos contro-

les a dicho motor y transmisién incluyen cables de traccidn-
compresidn. A
" 5.~ Mbédulo de control segin la reivindicacidn 1,

caracterizado porque dicho tabique es una pared de una estruc-
tura>de cebina cerrada. .

6.~ Médulo de control, segin la reivindicacién 1,
en la que dicho tabique se monta rigidaménte sobre una porcidn
delantera de una plataforma abierta.- -

7.- Mbédulo de control, segin la reivindicaciém 1,

caracterizado porque dicho médulo incluye una consola de con-

trol unida a dicha caja y dispuesta en el otro lado de dicho

R
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tabique.

8.~ Médulo de control segin la reivindicacién 1,
caracterizado porque dichos medios que conectan dichos contro-
les a dichas ruedas incluyen conductos hidraulicos.

9.~ Médulo de control, segin la reivindicacidén 1,
caracterizado porque dicho tractor incluye.medios estructura-
les de proteccidén contra vuelcos y porque dicho puesto de con-
ductor se soporta elasticamente con relacidn a dicha carroce-
ria principal para moverse con relacién a dichos medios estruc-
turales de proteccidén contra vuelcos.
10.- Se reivindica for filtimo como objeto sobre

el qﬁe ha de recaer la Patente de Invencién que se .solicita

por: MODULO DE CONTROL PARA UN TRACTOR.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en 1a
presente memoria descriptiva que consta de once paginas meca- -

nografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 14 de Julio de 1.978
\ :

BERNARDO UNGRIA
pP.p.
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