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Se propofﬁiona un megdnismo de transferencia de éréiculos
que comprende placas de alimentacién espacladas paralelas que- e =-
pueden wmover en vﬁivénlen la direccidn eﬁtre los extremés opuestos
de las mismas y que llevan una pluralidad de.mlenbros de dedo dé -

alimentacilén lateralmente opuestos que se aplican ‘a los articuloa.

Gada miembro de dedo de alimentaclén esté soportado para movimien-

ta de_vaivén énrséﬁtido léteral con relacién a la plaﬁa de alimenta
cidn corresponQienté, j las placas de aliméntacién soportan, Vista-
gos de leva cofreépondientes desplazables con ellas y con relacién .
a ellas en la diregcién del movimieﬁto de vaivéﬁ de las plac;s de =
a]imentacién. Una disposicién de leva v palanca - mqeve en vaivén

a las placas de alinentacién para desplazar los miembros de dedo de

fi-alimenLacién en direccién tongitudinal, y una segunda diapOuiCién -

de 1eVa'yrpalnnca mueve en vaivén los vastagos de leva para de;pla@u
lqs miembros de dedo de aliméntacién lateralmente hacia ﬁdentro y'-
hacia afuera con relacién a las placas de alimentaciéhff

ﬁste infgntb se refiere a la técnica de loﬁ mécgdismog de
transferencia de articulos y, mas en particular, a un mecanismo de

transferencia de articulos dotado de movimiento'en vailvén para ha-

I

.cer avanzar paso a paso a un articulo a lo largo de pna'trayectoria

lineal.

Bl presenté invento encuentra parﬁicular utilidadren rela
cidn ;on el avance paso a paso de.una pleza de trabajo con relaciéﬁ
a una pluralidad-de puestos de: trabajo en una prenea de trabajo de -

metales. Por consiguiente, el invento se ﬁescribiré con referencia

B e
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a este uso. Sin embarpo, se apreclari qug el invento tiene utilidad
en relgcién coi la tyansferencia de articulos que no sean piegas de
trabajo para prensas y en relaciém con aparatos que nﬁ sean pren- -
. sas.
5 Se han proporcionado hasta ahora mecanismos de transferen
Vcié de-articulos'para hacer avanzar plezas de trabéjo_paso a paso a
través de una prensa de trabajo de metales de tgi ﬁaneru que una pig
za de trabajo sca cogida en un puesto, gea hecha avaﬁza; hasta.el -
puesto sigulente y luego sea soltadd para la realizacidn de trabajo
10 sobre ella por parte de la prensa, Lntre tales mecaﬁisﬁos QG_trans-,
ferencla estin los que inciuyen un par de barras de alimentacién o
'vibles en valvén loggitudinal vy lateralmente, due,tienen pares opues
tos de dedos de alimgntacién cooperables entre ellas. Las barras de
alimentacién estdn destinadas a sex desplazadas later$1mente en el
15 centido de alejarse una de otra para soltar los dedos de su aplica-
cién con una pileza de trabajo, desplazaéas 1oﬁgitudinalmente en una
diroccién para situar otro juego de doedos en alineacién coq'la ple-
za.de trabajo, daesplazadas lateralmente una hacia otra para que la
pleza de trabajo sea recibida entre el nuevo par dé_dedos, y_luegn
20 hechas avanzar longitudinalmente en una direccldén opuesta para mo-

ver la pleza de trabajo hasta el siguilente puesto de trabajo. Tor -

supuesto, este movimiento estd coordihado con la carrera de la co~
rroedera de la prensa de tal manera que las funciones de aplicacién,
transferencia y liberacién de los mecanismos de alimentacidén tiencn

25 lugar durante la parte de ausencia de trabajo de la carrera total -
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de la prensa. Las barras de alimentacién de tales mecanismos ante-

riores han sidc movidas en vaivén longitudinal y lateralmente median

te el uso de Qna.diversidad de dispoﬂiciones-de accionamienﬁorqde -
incluyen céujuntqs de.leva y Varillaje? palancas psﬁilanteﬁ y tre-
nes de vari}laje, §‘c§njuntos de cremallera y ﬁiﬁsn.

Se ﬁéjpropuesto tanbién hasta ahora propqrcionﬁr-un'meca-
nismo de.alimentdciéh paéo a paso en el que las»harraé de alfménta«

cién son movibles en valvén en sentido longiﬁudinal‘& los dedos de

alimentacién estén montados sobre las barras de alimentacién para -

movimiento don ellgs'y para desplazamiento lateral con relacién a -
ellas y uno hacia otro y uno alejdndose de otro. Se requieren sisgg

mas de eremallera y pinon y palanca estructuralmente complejos para

'conseguir los movimientos combinndog deseados y los movimicntos rela

tivos de, 1a5 barras de alimcntacién y de los dedos de alimentacién,

por lo que-es extremadamente dificil obtener una coordinacién 6£ti-
ma entre las partes componentes del mecanismo de alimenﬁacién y-una
coo?dinaciénrdel mecanismo de alimengacién ﬁon el funcionamiento de
1a7prenaa. Ademés,rias palancas pivotantes y'lag dispoéiciones de «
cremallera y pifién 1imitan la veloéidad a la que puedé ﬁgncio@a: efl
cazmenéé-e}rﬁecaﬁiéﬁorde alimentaciéﬁ ¥y, por tanto, no permiﬁenrqb-
tener un funcicnamienﬁq 6ptiﬁo a alta Yélociaéd derla ﬁrenéa y uh -
régimen 6ptimo de produccién para la prensa.

Ademas dé las anteliores deéventajas concomitanteé a los’

mecanismos de alimentacién proporcionados hasta ahora, ha sido nece

i

sario proporcionar un mecanismo de alimentacién separado para que = o
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cada fila o pista de piezaﬁ de trabajo seg.éransferida a gravén de
la prensa. Por'gjemplo, una prensa para produclr piazas en bruto =
para cuerpos de boﬁes metAlicos sin céstura puede estar provista de
dos o mas filas o pistas lateralmente adyacentes que definen trayec
torias do trabajo a través de la prcnsn..Cada truyéctoria incluye ~
una'pluralidad de puestos de trabgjo en secugncla,'cn los que se -~
realiza una operacién de conformaciég diferente sobre una pieza da
tfabajo a medida que ésta es hecha avanzér paso a paso a través'de
la prensa., Con una disposicién @e prensa da eqta clase, ha sido ne~
cesario Lasta ahora dotar a cada plsta con un mecanismo de allmenky
cién separado, compuesto cada uno de un par de barras da allmentaclin
y dedos de alimentaclén asociados. Cada mecanismo de éiimentacién -
tiene su proﬁia estructura de soporte y su propila disposicién de ac
clonawlento, por lo que no existe'interdependencié'de ﬁunciongﬁien—
tp entre conjuntos lateralmente adyacentes. Adends, las prensas de
mayor tamafio pueden acomodar pistas de a;imentacién de plezas de =
trabajo ¥y puestos de trabajo sccuenciales que se aproximan a la 1f-
neé central de la prensa desde lados opuestos de la.misma..con una
disposicién de esta clase; un transportador comﬁn, por.ejcmplo,'er-
tﬁ'interpuesto'entrg los extremos de descarga de los mecanismos de
alimentacidn eﬁ ia iinea central de la prensa'para récibir }63 ar;
tfculos terminados y transportar los artfculos fuera de la prensa.

Hlasta ahora, cada uno de los mecanismos de alimentacién opuastos ha

sido una unidad independiente y mo ha habido. interdependencla entre

1os mecanlsmos opuestos o 1os mecanismos lateralmente adyacentes en
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'la placa de alimentacién vy con relacién a la misma. ELl movimiento

una disposicién en;larque estd prevista una pluralidad de pales ;ig
tas opucstas a'trgvés de la prensa. De este modo, cﬁéa-éonjunto do‘
alimentacién ha de ﬁontarse indiv;dualmente en la prensa. Se apres~
ciard que la cbmpigjidad estruéturai del mécénisﬁo de #limentaéién
jmto con la'individuélidqd del mismo con respecto a su asoclacilén -~
con ia prensa'dﬁrpémo-resultado un alto cos;e de producciéh e ipspg
laeilén pﬁra el meﬁénisme de aliﬁeptacién, y'que la coméléjidad,estrqg_
tural da como resulpado una frecuencia de paro de la péeﬁsa mayor =
que la déseablg pﬁra fines de mantenimiento, todo 1o cual ;umenta-el
coste de prpducci6grd¢ artfculos por la prensa..

El p:é#énté inventérproporcibna un macénismorde alimenta-
cién mejorado del carhctex que tiéne placas de ulimentaciéq dotadas
de mbvimiento en vaivén que llevan miembréé de dedo de agarreAd alil.
méntacién d; piezéﬁ de trabajo que son létcrqlmente &ésélazablcs -
con rélacién a las placas dé alimentaclén. De acuerdo con el presen
te 1nyento; cada uno de los miembros de dedo ée alimentgcién est -
soportado péra ﬁAQimiento de vaivén con—r;lacién a la placa de ali«
mentacién correspondieute y. es desplazado con relacién a élla por me

;.

dio de una leva que. se mueve en vaivén longitudinalmente junto con -

en vailvén del miembro de dedo de alinentacién tlene lugar durante

1

el movimiento reldtivo entre la leva y la placa de alimentacién.

Pféferiblemente, la plaﬁa de alimentacién es movida en vaivén por

medio de una disposicién de leva y palanca montada en un extremo de

la placé?de alimentacién, y la leva para desplazar el miembro de de-
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do de alimentaclén és una barra de leva alargada que es movida en -
vaivén con la placa de alimentacibén y con relacién a la misma por =
una disposicién de leva y palanca correspondiente situada en el ex-
tremo de la placa de alimentacién. Adends, en una disposicién de ~
trayactorias de alimentacién lateralmente adyacentes, al menos una
placa de alimentacién lleva pares longitudinalmente alineados de =
miembros de dedo de allimentacién que sobresalen lateralmente hacia
afuera desde los lados opuestos de la placa de alimentacién, y la =
barra de leva correspondiente es susceptible de hacerse funcionar -
para desplazar sinultineamente cada par de miembros de dedo de all-
mentacién con relacién a la placa de alimentacién. Lsta interdepen~-
dencia entre placas de alimentacibn adyacentes en una disposicién -
do esta clase hace posible que dos pistas de piezas de trabajo sean
transferidas a través de la prensa con un conjunto de alimentacién
compuesto de solo trgs placas dc alimentacién dotadas de movimiento
en vaivén. Ademds, pueden disponerse pistas adicionales.nﬁadiendo un
conjunto de placas de alimentacién para cada pista adicional. Por -
consiguiente, la interrelacién e interdependencia estructurales entre
conjuntos de placas de alimentacién adyacentes hacen posible una re
duccién de partes componentes en relacién con la habilitacién de un
némero dado de pistas de transferencia de plezas de trabajo a través
de una prensa.

_ Preferiblemente, cada placa de glimentacién dotada de mo="
vimiento en vaivén estd soportada por un vax de varillas aque se ex~-

tienden longitudinalmente poxr debajo de ella. Una de las varillas es
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t4 fijada a la placa de alimentacién y es deslizable con relaclén a
cojinetes fijos con respecto a la premsa, y la otra varilla estd £1
{ada a la prensa y la placa es deslizable con relaéiﬁp a ella por =~
medio de cojineteé montados en la placa. La varillarfijada a la pla
ca de alimentaciﬁ#,haée posible que la placa sea movida en vaivén -
por medio de una.disposicién de leva v palanca situada en un extremo
de la placa de alimentacién, v la barra de léﬁa correspondiente es
movida prefefiblgmente en valvén por medio de una disposidién de le
va y palanca cofrespondiente situada en el extremo citado de la pla
ca de alimentaciGné La disposicién de soporte y acclonamiento para-
la placa‘deraliﬁeﬁtacién permite ventajosamente que ée establezca ~
una interreiacién'e iqterdependehcia estructurales entre pares « -
opuestos de ﬁlacas de alimentacién en lados opuestos de la prensa -
en una disposicién para entregar articulos a lo lqrgﬁ Qe trayectorilas
opuestas que coﬁducen hacia adentro de la prensa Aesde lados opuestos
de la misma. En este aspecto, estd previsto un par de varillas de -
puia pafa cada péf da placas de alimentacién opuestas, y las vari-
llas soportan .'1as dos placas paxa movimicnto de valvén rolativo «
una con fespccto a otra.

De acuerdo con otro aspecto del presente invento, la dis=
posicidn de placas‘de alimentacibén hace posible‘el uso de un conjun
to de diseflo singulér ﬁaré la . coloc;cién de piezaé de trab;jo en
el extremo de entradé.del mecanismo de transferencia, a fin dé posi.
ciénar una pleza de.trabajo con.respecto a los miembros de dedo de

alimentacién que cogen y transfleren primero al artfculo hacla aden
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tro de la prensa.

Por consiguiente, un objeto destacado del presente inven-
to es proporcionar.ﬁn mecanismo de transferencia de artfcules mejo—'
rados del caralter ﬁue comprende miembros.de dedo movibles en vai~-
vén 1ongitudinalmcnte.que 11evén pares opuestos de: miembros de apa=
rre de articglos que son lateralmente movibles en ﬁaivén.éon rela-
cién a los micmbros de alimentacién.

Otro objeto es la habilitacién de un mecanlsmo de alimen-
tacién del ca?écter anteriormente indicado.que éi;ne una disposi- ~
cldn estructural mejorada para soportar y d65p1azar los mieﬁbros de
agarre de artfculos con relaclén a los miembros de alimentacién.

Todavia otro objeto es la habilitacién de un mécan;smo'de
alimentacién dei pafécter anteriormente indicado que_iﬁcluye un con
junto.de miembros de alimentacién de diseﬁo aingular que permite es
tableéér una interdependencia estructural entre conjuntos de miem~
bros de alimentacién lateralmente adyacentes para proporcionar dos
o mis plstas de alimentaclén lateralmente adyacentes con menos can-
ponentes que los fequeridos hasta ahora.

Otro objeto es la habilitacién de un mecgnismo de alimcn-
tacidén del carﬁctef anteriormente indicado-qﬁe tlene uqé disposicidtm
de soporte y acclonamiento mejorada para lasrpartgs c§mponentes del .
nlsmo.

Todavia unrobjeto adiclonal es la ﬁabilitacién de un meca
nismo de alimentactén del carécter antériérmente indicédorque . hace

posible establecer una interdependencia estructural entre micmbros
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de alimentacién longltudinalmente opuestos, para reduéir asi al mi-

nimo las partes componentes y el tiempo de instalacién con réspecta

a una dispasicién para alimentar art{cules a lo largo de trayecto-

rias convergentes Aacia un punto central entre ellas.

Todavia un objeto méé as la habilitécién_dg unrmeéanismo
de.aiimentagién para prensas que es estructurqlmenté seﬁcilio y que
esti compuesto de un nimero minimo de partes componentes inteérela-
cionadas estruéturalmente para propercilonar uﬁ fungiénnmiento suave
y cficaz del mecanismo, y que hace posible un funcioqdmiento de la
prensa a ﬁlﬁé veloqidad con un debgasﬁe min;mo dg?las partes coupo-

nentes del mecanismo de alimentacién y una exactitud méxima con resg

pecto a la coordinacién del movimiento relativo entre 1aﬁ partes
componentes en conexién con el funcionamiento de la prensa.

Los anteriores objetos y otros serén en parte gvidentes y

3

en parte'ée sefialaraf de un modo mAs completo a continuacién en -
uni.én ag la descripéién escfita de los dibujos ﬁue se acompafian, =
los cuales ilustran una realizacién preferida del invento y en los
cualésx | }
la Figura_i es una vista e5 pidnté de un ﬁecénismo:de ali
mentaciéﬁ.de doéjpi;t;s de acuerdo coﬁ el prééente invento, mostra-
do en asociaqiép con una bancada de prensaj

la F;gﬁ:é 2 es un; vista en alzado ¥ én secciép,del mecas
nismo, tomﬁda a léilargo de la 1fnea 2-2 ée larFigura 13

1la Tigura 3 es una vista en alzado y en seccién del meca-

nismo, .tomada a lo largé de la lfnea 3-3 de la Figura 1; -

e 8 b
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la Figura 4 es una vista en planta de détalle; a mayor es
cala, del extromo de entrada de una parte del mecanilsmo de transfe~
taenclas

lﬁ figura 5 a8 una vista en alzado y en seccldn tomada a
lo largo de la linea 5-5 de la Figura 4; y

la Vigura 6 es una vista cﬁ alzado y en seccién tomada‘n

lo latgo de la linea 6-6 de la Figura 4.

Haclendo referencia ahora con mayor detalle a 1oa.dibujns
en los que'las r0presentaciones son para fines de llustrar una rea-
1izacién preferida del invento gsolameénte y no para 1imiLar el iﬁven
to, se muestra en la Einura 1 un mecanismo de transferencia de nrt{
culos de dos pistaé_en asoclacién con una banda de prensa 10. Como
resultarﬁ evidente en lo que sigue, el mecaﬁismo éstﬁldestinado a -
cﬁrrcgar articulos paso a paso desde un lado de iajp;ensa hacia un
tranaporLador 12 de descarga de artfculos situado en la linea con-'
tral P de la Qrensa..con el fin de proporecionar dos pistas de tyans
ferencia de articulos, el mecanismo de transferencia'esgé compdesgo
Ae tres placas de alimentacién 14, 16 y 18 que tienen extremés exqé
riores o de entrada l4a, 16a y 18a junto al ladoide'la prensa, y.cx
tremos interiores o de descarga 14b, 16b'y 18b junto a la cinta = =
transportadora 12. as placas de alimentacién 14y 16 son paralelas
v estin lateralmente espaciadas una de otra, y una placa de superfi
cle de soporte éo estd dispuesta entre ellas yrge extiende desde el
ladorde la pr;nsa hﬁsta uné posicién ligefamente spperpﬁasta ala =

cinta transportadora 12. Andlogamente, las plécas de qlimentucién -
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16 y 13 son pnra%glas y estﬁn lateralmente espaciladas una de otra,
y una piacn de'sgperficie de soporte 22 simlilar a iafpiaca 20 esta
dispuestn entre ellas. |

hés‘placas de alimentacién y las placas de superficle de
soporte estén sﬁporﬁadas de la manera que se deécribermés adelante
por encima de la bancada de prensa 10y pgralelamente a la misma, y
las placas de superﬁicie de soporte 20 estan alineadag con una plu-
ralidad de puestos de trabajo de la prensa espaciadog uno de otro =
en la direcclédn entre el lado de la prensa ¥ la cinta transportado-
ra 12, ¥n la ;eali%acién ilustrada, se muestrantres de tales pues-
tos de trébajo ;ﬁvcada pista de alimentacién y se han designado en
general por lag letras 51, 82 y 853. Se aprediaré qué unos Gtiles de
matriz cooperables, no mostrados, estin soporﬁad;s poﬁ la bancéda -
de la prensa y se deslizan en cada uno de estos puestos pararreali-
zar una operacién de conformacién deseada con respeéto a una pieza
de tr;bajo aituada en cada puesto. Ademis, el mecanismo,dertransfe-

yencia proporcioﬁa un puesto S de recepcién y orientacién de plezas

de trabajo junto al extremo exterior de cada una de las placas de -

soporte, y en el que una pleza de trabajo a transferilr a Lo larpo -
de la plata de #limentncién corraspondiente es recibida y orlentada
apropiadamente para su transferencia por parte del mecanismo, Se =
apreciard ademds por 1a descripcién siguiente que se reciben piezas

de trabajo en los puestos Sy éstas se hacen avanzar secuencialmen-

te paso a paso hasta los puestos de trabajo 81, 82 y 83 y desde alll’

hasta quedar encima del transportador 12.
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Como se ve del mejor modo en las Figuras 2 y 3, las pla-
cas de superficie de soporte 20y 22 esté; séportadas.cadn uﬁa rigd
damente con relacién a la bancada de la prensa, tal cbmo'por medio
de ménsulas de soporte cofrespondientes 24 y 26 adyacentes a los ex
tremos oxteriores e interiores de las mismas, respecﬁivamente, Las
ménsulas 24 y 26 pueden tener sus extremos superiores soldados o =
asegurados adecuadamente de otra manera a la placa de soporte co= =
rrespondiente, y los extremos inferiores de las ménsulas pueden es-
tar empernados o asegurados de otwa manera a la bancada o bastidox
de la prensa. Cada placa de alimentacién 14, 16 y 18 ésté.superpqu

ta a un par correspondiente de varillas de gufa 28 y 30 que sc ex-

_tienden en el sentido longitudinal de la placa de alimentacién y pa

ralelamente a la miswa y una a otra. Gada vafillarde gﬁia 28 estd -
fijadaraila bancada 16 de la prensa contra desplaéamiehfo con rela~
clén o la misma, tal como por medio de bloques de soporte 32 que -
tieﬁEn sus extremos superiorcs asegurados a la‘varilla 28, tal como
poxr una diqusicién de abrazadera 34,'? que tiemen sus extremos in-
feriores fijados a la bancada 10 de la preﬁsa,rtﬁi como por sujetado
res roscgdos 36, Cada placa de alimentacién'esﬁé acop;adn de forma
deslizable con la varilla de guia correspondiente.zﬁ'por medio de -
un par de conjunt;s de bloques de apoyo 38 asagurados al lado infe-
rior de laplaca dé alimentacién, tal como por ;ujetadores roscados
40, y que tienen apoyos correspondientes 42 que reciben la varilla
28 de forma deslizaﬁle. Cada-Varilla de gufa 30 esta fijéda alla -

placa de alimentacién correspondiente para movimiento en valvén con
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la misma y entérﬁopo?tadg por la bancada de la prensa,para:movimiqg
to 4e vaivén con rel#cién a la &isma. in este aspecto, la Varilia -
30 estd fijada al inéo in?erior_de larplaca de alimeﬁtacién correés-
pondiente en extremos opuestos de esta dltima por mnedio dé un par w

de ménsulas de montaje 44 fijadas a la placa de alimentacién, tal -

.como por sujetadores roscados 46, para acoplar la varilla 30 con la

.placa de alimentacién de forma que queden.sujetds por efecto de abra

zadera. Se c6n§iguerun soporte movible en Vaifén.de larvarilia 30 -
con relacién a la bancada de la prensa ﬁor medio de-un par Qe con-
juntos de bloques @e apoyo 48 que tienen sus extremos inferiorcs'ﬁi '
jados a ia béncada‘lO de larprenSa, tal como por sﬁjeﬁadores rosca-
dps 50, y que ﬁiene; apéyos 52 an sus extremos super}oreé pafa reci
bix la Va:illar30_q§‘fogma deslizable; Sé aprecigré pér lé 495qr1p-
cidn precedénée duérun'desplazamiento lgngiﬁudinul de la Q?rilla “
30, de:1la manera que se eﬁponc mas adelante, comunica un_movim;cnﬁo
de vaivén lonéitudiﬁal a la placa de alimentacién correspondiente y
a la va:ilia dg g@ia gorrespoqﬂiente é8 cop_relacién alg bancada de
la 'prensae. |

Los-lados lateralmente opuestos de la placa de nlimenﬁa-
cién 1§-y los lados lateralmente interiores de las placas de1a11mqg
tacilén 14 yrlﬂ défén provistos de conjuntos de dedos de alimenta~ =
elén iateralmente alineadas 54 en.posic%oﬁes a lo largo da'las longd
tudes derlas plaéas de alimeutaéién qué correspondﬁn a las.poéicio-.
nes Qe los'puestgs S, Si, 52 yVSB. Cada conjunto de dédo dé alimgn-;

tacidn 54 es estructuralmente idéntico y, por consiguiénte,'se en~

TR VYL
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tenderd que la descripcién si
aplicable a los dewis, En est
1ar a las Figuras 4 a 6, el c
cluye un mienbro de ‘dedo de a
to de vaivén lateralmente hac

al borde lateral correspondic

'miembro de dedo de alimentacl

lela al plano de ;a placa de
rior 56a éontorncado para apl
via exterior de una picza de
por &1,

Ll miembgo de dedo
movimiento de vaivén poi medi
1a placa de nlimentaéién 16.p

res roscados 60. El bloque de

- 14 -

gulente de uno de los conjuntos es =

e aspecto, y con referencia en particy

onjunto da dedo.de alimentacién 54 in-

limentacién 56 gsoportade para moviwlen
1a adentro y hacia afuera con relacidn
nte de la placa de alimentacidn 16. il
én 56 tlenc la forma de una placa para
alimentacién y presenta unrbordc eute-
Lencién de acoplamiento con la perife-

trabajo W que haya de ser transferida

de alimentacién 56 estd soportado para

o de un bloque de séporte 58 £ljado a
or medio de una pluralidad de sujetado

soporte incluye un par de aberturas -

62 que se extienden lateralmente a través del mismo, y el miembro =

do -dedo de alimentacidén 56 es

un par de varillas de guia b4

" ble en una abertura correspon

bloque de soporté 38, E1l blog
de una abertura 66 que se ext
desde el extremo interiér del
tén 63 destinada a recibir un
vén 70 montado en un vAstago

del vastago de pistén 72 se e

ta fijado a los extremos exteriores dc'
, cada una recibida dg forma dcsliéa—
diente de entre las aberturas 62 del
ue de soporte.SS estd provisto ademis
iende late;almenﬁe dentro del mismo =~
bloque y que defina uﬁa chmara de pis
plstén 1ateralﬁente movible en §@1-
de.pistén 72. E1 extrém& exterior 74 =

xtiende a través de una abertura 59 del
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bloque de montaje 58 en el extremo interior de la cimara 68 y esta

-fijado a rosca ‘al miembro de dedo de alimentacién 56, y.el extremo

interiox 76 del Qéstago de plstén estd roscado-para recibir de for-
ma ajustabié ﬁn cbnj?nto de rodillo seguidor deVIEVa;78 ﬁér medio-del
cual- el dedo de alimeétacién eS'mévido’en vaivén Lateralmenté, tal
cémo se describe dg ;n modo mis completo.eﬁ lo que sigue.

Ei coﬁSﬁnté'de ;édillorséguidor 78 inélﬁyerﬁn elemepté de
fodillo &0 montado>én un blodue seguldor 82 parﬁ rﬁtaciéu,alrédcéor
de un eje de rodillo 80a perpendicular al plano de{ié plagé de ali-
ﬁentacién 16, El,b}oque sepuidor 82 estd provisto Bg una ébgrtgra--
terrajéda 84 que:%ecibe el extremo roscado 76 dei véétégo'de ﬁisﬁgn
72, permiéién@o'aéi un njuéte de la pbsicién del'rodillo.aeguidor'q
80 akialménte:con respecto ;1 vistago de pistén. Una fqégca dg suje
c16n>86 actiia para bioquearﬂcl rodillo seguidor'en una posiciiin de-
seada coﬁ relécién al-vastago dé pistén . EL bloque de ;oporte 58 -

esth provisto de un pasaje 88 que se abre al interior de .la cémara

de plstén 68 en el extreﬁd interior de la mismh, y el pasaje 88 eg-

t4 destinado a ser conectado a una fuente adecuada de .aire a pre- =
s1é6n, no mostrada, que acttfa para solicitar el pistén 70 y, por tan

to, el miembro de dedo de alimentacién 56 lateralmente hacla aden-

tro con respecto al lado correspondiente de la placa de alimentacidn

16. Sc apreciard que la disposiclén anterior proporciona medios pa-
ra que el miembro de dedo de alimentacidn 56 sea movido en.vaivén -
junto con la ﬁlaca de alimentacién 16 én la direceidén longitudinal

derla misma y sea movido en vaivén con relaclén a la placa de ali~
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mentacidn 16 en la direccidn lateral de la mismas

Como ‘se ve del mejor modo en las Figuraé 1y 2, cada una ~
de las placas de alimentacién 14, b y 18 estd provista do una vari-
lla da leva correspondiente 90 que pucde hacerse funcionar, como se

expone wis adelante, para desplazar lateralmente los miembros de dg

_do de alimentacién 56 sobre la placa de -alimentacién correspondiecn

te. Cada varilla de leva 90 se exticende en la direccibn longitudi-
nal de la placa de alimentacién correspondiente y estd soportada pox
ella para movimiento de valvén con ella v para mnVimiénté de valvén
longltudinal con rélacién a la placa de alimentaclén, ln este aspeg
tos, los extremos longitudinalmente opuestos de cada varilla de leva
90 est:in soportados de forma longitudinalmente desplazable por'con~
juntos ﬂé ﬁloqnes de apoyo 92 montados en ia superficle superlor de
ia placa de alimentacién correspondiente. Los conjuntos de bloques
de apoyo 92 estén fijados a las placas de alimcntagién, tal como ~
por mediorde sujetadores r§scados 94, v tienen apoyoé,adccuadog.OG

que xeeiben de forma deslizable los extremos de la varilla de leva

correspondiente 90. Cada varilla de lova 90 estd provista a lo lar-

go de su longitud de una pluralidad de pistas de leva 98, cada una
asoclada opegatiVamente con un rodillo de 1eva780 de uﬂ coﬁjunto -
correspondiente de entre los conjuntos de "dedos deralimentacién 54,
Do aste modo, en la reallzaclén mﬁstra@a,ia varilla de léva 0 disw
puesta en la plaq; de alimentacién 16 esté provista de pares late-
ralmente opuestos de pilstas dg leva 98 asociados'con los pares late

ralmente alineados de conjuntos de dedos de alimentacién en la pla-
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ca de alimentacién 16. Aun cuando las variilaq de leva 90 sltuadas
en las plaéés deralimentacién 14y lﬁ.se muestéan coma tenie;do pa=~
res lateralmente 6puestos &e pistas de leva bﬂ,'se'apregiafé‘qﬁe e
cada unakdc éstég va§illas de léQa nccesita estar prévista:sblémen-
te de nisLas de leva que miren hacia el borde iaﬁeral, lateralmente
intexior, de larplaca de alimcntacién cor;ésnondiento. Al nls ﬁoi— -
tiecmpo, se anreciara que la disposicién de placa de alimentacién, -
conjunto'de deéo de nTinentacién y varilla de leva pernite ventajosa
mente que ée nﬁadﬁn a'la nisma pistas de alimentaci6n~édicionales -
mantando conjun;ns'deidedos de alimcntnciép-S& a lo largo de los =
bordes cxteridfes dé las placas de alimentacién L& é 187y montando
una placarae giimeﬁtacién adicional, conjuntos dcrachBVQe alinenta
cidn qdicionaies yvqnﬁ varilla de leva ndicional'en posicidn'iapc—
ralnente ;dyécénte'a,und u otra o ambas de las,piacds de alimcnta-;
cibn llrry 18.

En la realizacién mostrada, las varilias de leﬁa OQ_snn -
circulares y las pistas de leva 08 estin definidas por rebajos de '~

forma de cufia mecanlzados o habilitados de otra manera en la vari-.

1la. Gada pilsta de leva 98, como se ve del mejox modo en las Figuras -

1y 4, tiene un_extremo-exterior 98a que termina en la superficle - .

exterior de la Varilla y Susceptible dercqoperar conrﬁn rodillo se~
guildér corre»pondiente 80 para pronoréionar un desplazamiento late-
‘ral méximo del mignmro dé dedo de alimentaclén corLe;ﬁondiente ‘en -
sentido }étéral haé{a afuefa';on rcspecto al borde lateral de la -

placa de alimentacién correspondiente. Gada piuta de 1eva 08 estf =

B I PO
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inclinada longitudinalmente desde el extremo exterior 98a hasta un

oxtremo interior 98b esdaciado hacia adentro respédto de la super-

ficie exterlor de la varilla de leva y cooperable con el rédillo.qg
guldor correapondiente 80 para definir la posicién lateralmente mﬁs
interior del miembro de dedo de alimentacidn coxrespondiente con 1g
lacién al borda lateral de la placa de alimentacién. Se anreciafé -
que 15 solicitacién proporcinnndn'pnr aire a pregidn en la cdmara -
68 dol pistén mantiene el rodillo seguidor correspondiente 80;en -
aplicacién con la fista de leva correspondiente 98 durante el movi-
ﬁiento de vaivén dg la varilla de leva 90 en direcciones lohgituqi-

nalmente opuestas con relaclén al conjunto de dedo de.alimentacidn

"y a la placa de alimentncién. Se apreciard ademas que el desplaza-

miento longitudinal de la varilla de leva con laniaca de alimenta=-
cién cc#respondientc mantiene lés miembros. de dedo.dc alimentacidn
en una:poéicién lateral con relacién 5 la placa de alimentacién que
cogresponde a 1éa poéicionés'relativas'de 1a varilla de leva y los
rodillos seguidores.

Se apreclard por la dcscripciép precedente que las
posiclones - der las partes componentes del mecanismo de Crans-
ferenéia .mostrado en la Figura 1 permiten Que los mienmrns

dc dedo de alimentacién 56 estén en las posiéiones lateral-

" mente mas exteriores de los aulsmos con relacién a los hox-

des 1atergles'de la placa de alimentacién correspondicnté de -

nodo - que miembros de dedo lateralmente opuestos de entre los

wmiembros de dedo de alimentacién cojon una pleza de txabajo entre
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ellos. Gunndo las placas_de'alimennacidn y las varillas de leva son
desplazadps despuds éopjuntamgnte éﬂ la direcciéﬁ longitudinalmente
haciaradentfo aéria p?epsa;'los miembros de dgdq dé ﬁliﬁeﬁtgcién ac -
tdan para hacer avanzar la pieza de trabajo entre éllés hasfa el -
pﬁesto 1nmediéto_§igﬁient¢ a lo largo de la linea:de alimentacldn,
siendo t;ansfe;ida-ia pieza de trabajo méa inter;dr a encima del =
transportador 1é.despué5A de que 195 élacés de aliméntacién y las
varillas-dé_levé:son hechas nvénzar de eata manera, las varillas de
leva son desplazédqs longitgdinalménﬁe con relgcién a las plgcas dé'
alimentaqiéq-en la.éifecciﬁn hacia afuéra de la prenéa, con lo‘qge
losrrodillég seguidores Q0 se mueven 5 16 lafgq de las pistas de lg
va desde los egtfemgé»OBa hacla los extre@és'98b, §e modo'qug los -
miembros de de@o 4e a;imentdcién 56 son désplazados-iﬁteralmentc‘hﬂ
cia adén;ro de 1a pyaca de alimentacidn éorrespondiente y se alejan
de 1g piezq de.traﬁajo situada entre cllos, Una vez que 1os'dedps hani»

dejado libre la pieza de trabajo correspondiente, la placa de ali-

mentacién y las varillas de leva pueden ser desplazadas conjunta~ ~

nente en 1a,direbcién iongitudinal_hacia gﬁuera dgrla prehsn, aplicig
dose los rodilloé-seguidores 80 a las pis;ns:derlevarhacia los extpg
mos 98b de las mismaa'pura mnntener.cierto grado de separacidn con A
resbecto a las ﬁiezaé de trabajo durante tai movimiento hacia afueq
ra de las placas de alimentacién, Por supuesto;Iésto hace que ios -
miembrds.dc dedo déré;imentacién vuelvan al pgesto precedenté; y en

este; momento las varillas de.leva 90 son hechas avanzar otra vez =

1ongitudina1ﬁenté coﬁ relacién a las placas de alimentacién y hacia
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adentzo de la prensa, de modo que los rodillos seguidores 00 corren

a lo largo de las pistas de leva hacla los extremos 98a de las mis-

" mas para desplazar los micembros de dedo de alimentacién 56 lateral-

mente hacla afuera de la placa de alimentiacidn cofrespondientc'a -
fin de que entren en contacto-con 1a pleza de trabajo situada ahora

en ol puesto precedentee
Se apreclaré que después de que una ﬁ{eza de trabajo es he
cha avanzar desde el punto 8 al puesto 51, una nueva pileza de traba-

jo serd transportada hasta el puesto 3 para que sea coglda y hecha -

avanzar a lo laxgo de la trayectoria de alimehtacién durante el cilclo ”

de funclonamiento subsiguiente del mecanisno de alimentacién, Tal -~

pieza de trabajo puede ser transferida al puesto 8§ por cualquier mc-

capismo'tfansportador adecuado, no ilustrado, y de acuerdo con un as
pocto adicional del p¥esente‘inVcnto ei‘mecénismo dé alimentacién ag
t4 provisto de un conjunto 100 de orientacilén dejla# ﬁiezas de traba
jo en el pueéto 3. Ei conjunto de orientacién 100 es sﬁsceptibie de

hacerse funcionai durante las carreras de avance ¥ deffeﬁorno de ias
pa*tes de glimentacidn para situar correctamente la pileza de trébajo
en el puesto 3 para que sea'cogida porllos miembros de,dédo de ali-

mentacidén 56 al ocurrir un desplagamientoilateral hacia afuera de =~
108 mismos en el puesto 3. Esté previsto un mecanismoldé orlentacién

lOO-para cada una de las placas de superficie de soporte 20y 22, vy

" 1a estructura y funclonamlento de los mecanismos 100 son idénticos.

Por consipulente,solo ge describirén en detalle el mecanismo mostra=

do en unién de la placa de Superficie de soporte 20.
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Con :eferenqia a las Figuras 1, 3y 4 a 6, glrméEAniSﬁO dG:'”

orientacién 100 incluye un par de placas de guia 102 contorneadaé -

de acuerdo con el contorno exterior de la pieza de trabajo W y cada

una de las cuales estd montada sobre un conjunto de braze pivotante

correspondiente 104 vy entre los extremos opuestos del conjunto de -

brazo. Cada conjunto de brazo 104 inecluye una primera parte de bra-

zo 106 que tlene un extremo intewiox conectado de forma inotahte - -

al lado inferior de_la placa de superficie de soﬁorte 20 por medlo
de un pasador comfn 108 y una ménsula de soporte 110, La ménsula de

sbporte 110 est4i montada sobre la placa de superficle de soporte 20,

tal como por medio de sujetadores roscados 112, e incluye una venta

nilla 114 que recibe los extremos de los brazos 106 en relacién de
solapamiento., Cada placa de gufa 102 se extiende hacia arriba a tra-
vés de'uﬁa ranura arqueada correspondieﬁte 116 de la'placa de supex

ficie dersoporté 20, y el extremo inferior de la placérde gufa se =

rado adecuadamente al mismo, tal como por soldaduras 118. Cada con~
Junto de brazo 104 incluye adnmas una parte de brazo 120 dispuesta

pox encima de la placa de superfirie 20 y que’ tiene su extremo inLe

riox asegurado a 1a placa de gufa correspondiente 102 entre los ex-

tremos superior e infelior de la misma, tal como por medlo de solda-
duras ‘122, El extremo exterior de cada parte de brazo 120 eata pru-
visto de un rodillo dc gufa 124 recibido en una ranura dc gufa 126

proporcionada por una ménsula 128 de forma de U que esté adecuada—

mente sujeta a la'superficie superior_de 1a*p1aca de alimentaqién -

e

suparpone al éxtremo exterior de la parte de brazo 1006 y esti asegu
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correapondicnte de entre las placas de alimentacién 14 y 16, tal co
mo poxr medio dc’sujetédorcs roscados.130.

Con las partes componentes situadas en las poalciones ~ =
{iustradas en la Figura 1, en la que, como Se ha &eécrito anterior-
menta, el mecaniﬂmo'de traaferencia cstd prgparaao pafa hacer avan=
zar plezas de tzabajo 1ongitudiﬁa1mente hacia adentro de la premsa,
laa piacas de gufa 102 estén situadas un poco bor detris de la 1li-
nea central lateral de la pieza AQ trabajo W, tal como se nuestyn =~
en la Figura 4. Por copsiguiente, el desplazamiento de lag placas -
de alimentacién 14 y 16 longitudinalmente hacia adcn?ro de la prens

sa permite que los miembros de dedo de alimentaciénVSG desplacen la

pieza de trabajo a lo largo de la trayectoria de alimentaciéh gin =

interferencia con las placas de guia 102, Se aprgciaré”témbién qué
los extremos de aplicacién a las piezas de tmbajo de los micmbros =
de dodo de alimentacién 56 estén dispuestos pox encima de”las pla-

cas de gufa 102 para evitar interferencia con ellas. A medida que ~

. las placas de alimentacién 14 y 16 se mueven 1ongitudina1men;e,hni

cia adentro de la prensa 1levando consigo a las ménsulas de guia -

128, los rodillos-124 encajan en las.ranuras de éﬁia 126 y se mue-
ven Haéia adcnt?o de las mishas, con iO{que los cgnjuntos Ac brézo
104 son hechéé pivoéar alrededor del eje.geométrico del pésador -
108 en ia direccién longitudinalmente hacia adéhtgo con respecto a
lg plac# de superficic des goporte 20. Cuando las plqcas de alimentn
cién 14y 16 ﬁan.completado su avance longitudinalmgnte hacia aden-

tro de la prensa, las placas de gufa 102 estén en las posiciones de
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las mismas dibujadas coh li{nea de trazos mostradaé en la Fipura .
En este momento, o justo antes del mismo, una nueva piéza de trabajo
il es transferida al extremo exterior de la pla;a-de.superficiq de -
soporte 20 y gqntra iasliacag de gufa 102, las cunies qétiénen y si
tuén asi §n>pogi§iéﬁ'a la pleza de trébajo en gl.pugéto.S; Durdntg
ol mcvimientg‘dé:retofno de ;as placas'de éliméntaéién 14 y 16 lon-
gitudinalmcpte hagia qfuera de la prensa, las ﬁlacas de puia 102 -
son hechas pilvotar voivicndo a aus p&siciones ériginales'por efecto -
de la reiaciéﬁ dé'aplicacién mutua entre los rodilloé(th y las ra-
nuras de guia 126. Tnl despla amlento de las placas Ae guia-no supo
ne perturbacién de la pleza de tr;bajo v, por tanto, esta’ u]tima ;:
queda posiciénad@ exackamente para ser coglda por.los miembros do -
dedo de diiﬁgntagiéﬁ 56 cuapdorlés placas alimentacién 14 yll67a1-
canzan las posicipnes longltudinalmente exterioras @e las mismas y
los miembros de ded§ de alimeﬁtacién.son desplazados'luterAlménte -
hacia afuera de 1la placa de alimentacién cérre pondiente para e*tn;

blecerxr aplicqcién con la pleza de trabajo.

Como se ve dgl me joxr modo en las Tiguras 1, 2y 3 , las -

placas dé alimentgcidﬂ 14; 16 y 18 y las varillas de leva 90 estan

.destinadas de ser movidas en vaivén 1ongiﬁudinaimente para consegulr

rlos deuplazamientos deseados de las mismas por una dispnaicién de -

leva y palanca 130 montada en al bastidor de la prensa junto a 10n

extremos lbngitudinalmente exteriores,de 1a$ placas- de alimentacién

y de las Varillas ‘de leVa. Mas en particular, con referencin a 1as

ﬁltimas Figuras, un Arbol de levas 132 estd montado en el bastidor
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de la prensa ppr medio de pares de ménsulas de montaje 134 yrleQues
de éojinéte correspondientes iéé para totacidn alrededor de un cje
gaométrico 138 quuiée extlconde lateralmente re;pecto de las placas
de alimentac#dn 14 4 16 y 18 y paralelamente al plano de }ds mismas,
gada ménsula de monéaje 134 SOportd también un bloque deimontaje -
140 que estd agujercado para que cada par de bloques de montaje 140
reciba y soporte un Arbol de palancas 142. Cada.érbol 142 estd aco-
plada con los bloques de montaje contrn-?otacidﬂ con relacién a los
mismos, tal como pox medios ‘de chavefasxlhh, y.tiene un eje gooné-

trico 146 paralelo al eje geométrico 138, CGada drbol de palancas 142

. goporta de forma pivotante un par de palancas 148 y 150 junto al ex

tremo exterior de la placa de alimentacién corréépondiente de entre
lag plachsrde alimentaéién 14, 16 y 18, y el 4&rbol de levas 132 es-
ta pro;isto de:un par de lévas 152 y 154, respectivamente, para las
palancas 148 y 150 de cada juego de palancas.

- ‘Gada palén;a 148 tienerun extremo superiox 1489 acoplado
con el extremo exterior de la varilla de guia;20-por medio de un =

miembro de acoplamiento 156 fijado a la varilla 30 y un micnbro de

hiela 158 que tiane sus extremos opuestos interconectados de forma

plvotante con la palanca 148 y el mlembro de acoplamiento 156 poix =
unos pasadores 160 y 162, respectivanente. De preferencia, el extremo

exterior de la varilla 30 y el extremo correspondiente del miembro

de dcoplamiento 152 estén acoplados entre si a rosca para pormitis

un ajudte 1ongitudinal entre ellos, y una contratugrca 164 estf -

dispuesta sobre la varilla 30 para bloquear el miembro de acopla~ =
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mlento énrposicién ﬁon relacién a la varilla. El extreno inferior -
146b de la palanca 148 esﬁé provisto de un rodillo seguidor 16@ que |
se aplicd a 1a-§efiféria éxtcrion de la leva 152, y un ﬁuelia de so.
licitaclidn 166 esti fijadb a la:pakﬂmélﬁﬂ-por>debajo del eje geomé~
tr1007146 y al Eéstidor'de la prensa para,sélicitdrral rodiLlorggéﬁi
dor 164 en el seutidé de éstablécer éontacto con 1nlleva 152,

Cada palnncarljo tiene un extfemo sﬁpe;iér'lSOa.acoplado
con el e#tremo extério? de la varilia de Ievé cnrééspondieute_90 "
por medio de uq'miembro'de acoplamieﬁﬁo 168 wontado gnrla:variila -
de leva § un ﬁiembrorde biela 176 que ﬁiene sés extfcﬁos opueﬁtos'n
interconqcéadoé de forma pivotante con 1a-pa1anca ;SOiy el niembro
dé acoplamiénto 168 por medio de pasadoxes 172 y 174, respectivanen
te. De preferencia, el miembro de acoplamlento 168'éstﬁ ncoplado dé-
forma ajustable con la varilla de lova 90 de una'manéru 5imilar a -
la intcrcdnexién dju?table entre e} nienbro denacoplgmiento 156 vy -
la Vnriilard; éuia 30. Elréxtremo inferior }SOb de la palanca 150 =
esti provisto de un rﬁdillo seguidor 176 que se aplica'g 1a perife-
ria extcfibr de la leva 154, v uﬁ muelle‘da solicitncisn 1?8 tiene
sus extrenos opuestos conectudoé ala palan;a 150 por dehajo del -

cje geométfico'lhﬁ y al bastidor de la premsa a fin de solicitar-al

rodillo seguidof 176 en el sentido de establecer contacto com la pe -

riferia exterior de la leva 154,
En respuesta a la rotacidn del Arbol 132, las levas 152 v

154 son hechas girar alrededor del eje 138 obligandoia oscilar_g "

las palancas 148 y 150 alrededor del eje 146, a £in de mover as{ en

=S e
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“vaivén la placa de alimentacién correspondiente y la Vafillérée la~
va correspondiente de la manera descrita antewlovmente, Se aprecid;f
r4 que los contornos de las ;cvas'152 éon taiés qué.las placas dé -
) alimentacién sean movidas en vaivén simulténcamente en coordinacién
5 ~ con el desplazamiento de la corredera de 1arprensa y en una distan-
cia lbnﬁitudinal correspondlente a la disténcia entre puestos de -
trabajé adyacentes dé entra log puestos de trabajo dg la prensa. = =
Asimiswo, se apreéiaré que los contornos de las 1e§as 154 son qucs
qﬁe las varillas de leva 90 se mucvan en vaivén junto con las pla-
' 10 caa de nlimenpacién y con relacién a ellas para conseguir el desﬁyg

zaniento deseado de los miembros de dedo de alimentacidn lateralmqg

te a las placas de alimentacién. Aun cuando se ha ilustrado un juce

g6 individual de levas y palancas para cada una’de las pincas do ali

mentacién 14,7.16 y 18, serapreciqré qﬁe se podrfa Fonseguir la ac~
l15 . tuacién de palancas deseada cén un solo juego de levas. A este resif

pacto, pof cjehplo,rpalaﬁcns corresandiente de'entée 1a§ palancas

de cada juego podrian interconectarse unas con otras por ﬁedig de =

tirﬁntes'transvefSules, con lo que el movimiento p;vdtante de una -

de las palancas del juego originaria un movimiento pivotaﬁpe de las
20 palancas éorrespondiénCes de los otros juegos.

Aun cuando la realizacién ilust?aﬁa y descfita en esta me
moria permife que se transfieran piezas de trab;jo desde un lado do
la prensa hasta un transportadoxr siguado en el centro de ia p:eﬁsa,
se apfeciaré que el dltimo emplazamientd,podr?d ser reprasentatilvo

25 ~ del lado opuesto de la prensa, con lo que los artfculos.serian trang
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feridos desde un lado de la premsa al otro. 3e apreclard ademis que
1as dimensiones longitudinales de las placas de superficie de "sopox

te, placas de alimentacién, varillas de gufa de las ﬁlacas'de‘ali—

" mentacién y varillas de leva pédrian incrementarse y que podfiah dig

ponerse cgnjuétqs de“dedos de aliméntacién adicionales en las:pla-
cas de alimentag;éﬁ'pa?g hacer posible ia tr;nsférencia de plezas de
trabajo a un nﬁme;o de puestos superloxr a los trés puesto;.déiﬁraﬁg
jo descriﬁos en esta memo%ia, o transferif las piezas de trabajo -
desde unrlaaorqq'iarprensa al otro.

81 b;epre? posigle montar mecanismos de.transferengig da
la estruqtura‘descrfté en est; memoria en ladosropﬁeséos de una =

prensa para alimentnr plezas de trabajo desde cada lado de la misma ..’

* hacia un transportador situado en el centro de la prensa, ‘1la dispo-

sicién de placag de alimentacién v Varillas de’ gula de acuerdo con
el presente invento hace posible ventajosamente una interrelaclén -

estructural entre tales mecanismos de transferemcia opuestos -que prg

porclona un soporte unitario de las placas de alimentaciéngbpuestas

o
&

on cada lfnea de alimentacibn. Bn este aspecto, con referencia a -

]qs Figuras 1, 2y 3 y con referencia a la placa de'alimentacibn 1§,

. por ejemplo, las: longitudes de las varillas de guia 28 y 30 de las

placas de alimentacién se.lncrementarian cada una de modo (que se ex

tendieran hasta el lado opuesto de la prensa. Ambas varillan da =~

guia cstarian saportadas a lo largo de 1a5 1ongitudea de las, miamas

para movimiento de Vaivén con rclacion a la bancada de ]a prenqa -

por unos conjuntos dc bloques de apoyo gimilares a los conjuntos 48

Y i
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deseritos en esta memoria en unién de la varilla de guia 30y la =
placa de alimcnﬁaciéa 16, La placa de alimentacién 16 se acoplarfa
con la varilla de pgufa 28 para movimiento dé vaivén con rclaciﬁﬁ a
la misma de la manera descfita en asta meméria y 86 fijafié a la va
rilla de pufa 30 para movimiento de valvén con eila darlé manera dos
ciita en eéﬁa memo?ia. La placa de alimentacién opuesta seria de =
una 1ongitudicorrcspondiente a la de la placa de alimentécién 16 yi
llevaria un conjﬁnto de varilla de leva y dedo de alimentaclén 1dég
tico a los de la plgca de alimentacién 16.‘Ademés; la placa de ali-‘

mentacidn opuesta se fijarfa a la parte extendida de la varilla de-

gufa 28 para movimiento de vaivén con ella, tal como por medio de &

conjuntos de sujecién similares a los conjuntos 44 descritos en esta

‘memoria en unién de la varilla de gufa 30 y la placa de alimentacidn

16, Yor otra parte, la placa de alinentacién opuesta se acoplafia -
con la parte extendida de la varilla de gufa 30 para movimiento de
vaivén con relacién a la miswa, tal como por medio de los conjuntos’

de bloques de apoyo 30 descritos en esta menoria en unidn de la-va-

‘rilla 28 y la placa de alimentacién 16. Bl lado de la prensa opues-

to al lado mostrado en las Figuras 1y 2 eastarfa ﬁroviato de una -
disposicién de leva y palanca 130 de la estructura mostrada énlla ;
Figura 3. La palanca 150 de'csta disposicién de 1cva>y palanca esta
ria'interconqctada con la varilla de leva de la piaca de.mlimenta->
Vcién opuesta para mover cn valvén a la vﬁrills dé leva jﬁnto:con 1a
placa deralimentacién opuesta y con relaciép a la misma,.y 1a,Pa'

lanca 140 de ésta disposiclén de leva y palancé estarfa interconecw
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Lada con el cwtrémo corre3pondlente de la varilla dc guia 20 de la
wanera mostrada on la Figura 2 con respccto a la Varllla de buin 30.
He np;eciaré que esta-dispogicién permite que las dos vérillaé de -
sufa 28 y 30 sean_mOQidas en vaivén connrelacigﬁ a la baﬁc&dh de la
prensa en la direccién‘comprehdida entre los lédés,oéuésﬁos,dc la
prensa. nAs en particular, 1a varilla 30 mueve en vaivén a.la<placa,
de alimentacién 16 en la dltima direccién y con relacién a la vﬁri-
1la de gufa 28, y 1a varilla de gufa 28 mueve en vaivéﬁ 5 la ploca
de nlinent;;ién opucsta en la ﬁitimardircccién yﬂcoﬁ relacién a la.
nrilla de guia 30; Yor consiguiente, un solo juego de varillau de
guia soporta uﬁ_ﬁqr bpgé to de placas de ullmentacién y facilita el

montaje y desmontaje de unidades de pista de alimentacilén opuestas

con relacién a la bancada de la prensas

Aunquerse ha'pﬁesto un énfasis considerable en esta memo=
ria sobre la estructura especifica y la {nterrelacién estructural = .

entre las partes componentes del mecanismo de alimentacién de la -

realizacién preferida, se apreciard que pueden hacerse muchos camw-

bios en lé_reulizaciéq deserita sin apartarse de los princiﬁiés del.'
presengé iﬁvent&;,?or-gjemplo, si bien se prefiere solic@ta?rlos -
miembroé'de:deégide éiimentacién 56 dérios conjuntos dg dedos de -
alimentaciéﬁ la;eralmente hacia adentro de 1# placa de alimeqtacién
correspondlente'§o¥ nedio de éire a presién, ios ﬁiembroé de dedo =~
de aliménuaciép podrfan ser solicitados por muelle en la-diréccién

déseada.;Adem5§?rpomo'alternatiVa ala so%?citacién por ai%a o po:

muglle, la estructura de placa de alimentacién, varilla de leva y'-
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_rodillo seguidor'de leva podria modificarse para qué los rodillos =

sepuidores 80. fueran impulsados imperativamente tanto haqia adentro
como hacila afuefa de la piaca de alimentacién. Por ejempio,rlos 10~
dillos 80 podrfan ser aprisionados lateralmente enéée la pista de -
leva corrospaondiente 98 y una placa do leva da la ﬁlncé de aiiméugg
cién correspondicnte paralola a la plata de lava OB; Anfdloganente,

\sc apreclari que lag levas 152 & 154 del conjunto de 1ev;,y palanca
130 podria éstar provistas de rebajos de leva-en los lados de las -
mismﬁs que reéiben los rodillos scguidores situados en los miewbros
de palanca de modo qua sea imperativo el movimicnto pivotaﬁte de -

las palancas cn direcciones opuestas, eliminando asf{ la necesidad -

de muelles de solicitacién para las palancas, tal como se ha deseri

to en esta memoria. Estas y otras modificaciones vendrin gugeridas .

por la le;tura y entendimiento de la descripcién:precedente de la .~
yvealizacidn preferida.

Gomé pueden hacerse muchas rcalizaciones-del presente in=
vento, y dado que pueden hqcerse muchos camblos en la realizaclén -
iluétrada y deécrita on esta memoria sin apartarse de los princi-

nios del presente invento, ha de entenderse claramente ¢que la mate-

via descriptiva precedente se ha de interpretar simplemente como Cn

ilustrativa del presente invento y no como una limitacién.
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REIVINDICACTONES

E.f'Perfeccioqamientos én mecanismos de transferéﬁcia'dc"
articu;os; qaraéterizados porque incluye miembros de nlimenfacién -
cspaciados>para1eloé dué tienenrextfemos opﬁesﬁos,rﬁédiéé'qué sopoi
tan dtéhos_miemﬁros_de ?1imentac16n para movimlento de vaivén en I
direcéién qoﬁwfaﬁdida entre diéhés extremosrobuestoa, yﬁ ﬁiémbro 49,
agarve de grticplos situado en cada miembro de alimentacién; teﬁieg
do dichos mignMrés de aga?re de articﬁlos ext;emos opuestos dé ng‘;
rre de nrtiéﬁlos; pgéios qﬁe soportan cada miembro de aga?re de ar-
ticuléé pg#q movimienéo de Qaivén con relacién al miembro dcléligég'
tacidn gorrespondieﬁée a fin de desplﬁzar a dichos éxﬁremﬁs de-aga~-.

rre de artfculos lateralmente hacia adentro y hacia afuera del espa

.

clo comprendido entre dichos miembros de alimentacién, medios de lo

va, medios que soportan dichos medios de leva para movimiento de - -

>vnivén en dicha direcclén junto con dichos miembros deralimeﬁtaciéu

y con relacién a elloé, medios seguldores entrerdiqhos médio§ dé la
va yianda uns de{diqhos m?enbros de agérre de arttc;lég para mover
en Qaivén a dichos miemhrob de agarre de artfculos en reépuesﬁa al
mdviﬁienﬁo de,?aivén @e dich;sﬂmedios QevleVarcbﬁ réiag;én a dichos
mieﬁbrés'de éliﬁéﬁt&cisn, y medios para mover en yai&én é dichos -
miembros de ﬁlimentgéién y a dichos miémerS'dc leva,

29;4 rerfecclonamientos aegan 1a'reivindicac16n lé; carac
tegizados'bdr medioé'qué solicitan a dichos medios seguidqres‘hacia
dichos mcdiqs aérlgva.' ‘

 32,« Perfeccionamlentos gegin reivindicaciones anterilores,

TR WP
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caracter;zados porque dichos mgdios de leva incluyen'una varilla de
leva en cada miembro de alimentacién, incluyendo dichosrmedins que
soportan dichos medios de leva para movinmlento de valvén unos Tas
dios de apoyo en dichos miembros de élimentacién que reciben de fay
ma daslizﬁbla ia varilla de leova cor;espondiente.

4ty - Perfeccionamientos éegﬁn las reivindicaclones ante».
riores, caracteriszos porque dichos medios seéuidores incluyen'unns
medios impulsores movibles én valvén que ﬁienen un primer extremo =
que se aplica a la superficle exterior de ya varilla da lava correg
pondiente y due;tienon un segundo extreﬁo interconectado con el = -
mienbro correspondiente de agarre de afticuloé.

50, Parfecclonamientos segin las reivindicaciones antee
riores, caracterizados por: ' nedios que éolicitan a diého primer -
extreno de dichos médios iﬁpulsorcs haela dicha Vgrilia de iGVA co~
rrespond;entc.

68.- Perfeccionamientos seglin las re;yindicacaqnas ante-
riores, éaractérizados porgue dichos medios qué goportdn dicho wulen
bro de agarre de articulos incluyen medios de' camara y &ichos mnes .
dios impulsores incluyen unos medlos de pisﬁén recibidos de formﬁ

deslizable en dichos medios de camara, incluyenda dichos niedlos de

‘odmara una entrada para fluido a presién a fin de. solicitar a dicho

primer extremo de dichos medlos impulsores hacia dicha varilla de -

leva correspondientes

72, Perfecclonamientos segén las reivindicaciones ante=

riores, caracterizados pox medios posicionadores de articulos en el
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espaclo entre dichosrﬁiémbros de alimentacién para situar um articu
¥o longiltudinal y lateialmente con relacién a.dichos miembrbs de -~
agarre de nrticulos;:siendq 4espiazablcs dichos medidsAposicionAdo—
res cntre posiciones primeta y segunda, respéctiVaﬁeﬁte, pafa'Si-'-

tuar un artfculo con relacién a dichos miembros de agarve de articu

. los para 1iberar dicho articulo para transferencia por dichos mien

bros de agarre de articulos,'y medios para desplazar dichos medios
posicionaﬂores entre dichas posiciones pyimera y .segunda,
08, Perfeqcionaﬁientos segin reivindicaclores anteriores,

caracterizados pqﬁque dichos medios posicionadores incluyen micn- -

" bros posicionadores yidichoslmedios para desplazar dichos medios po

sicionadores incluyen medios que interconectan.dichos'miembros posi
éionadoreé con dichosrmiembros de alimcntaciég a fin de-dééblazar -
dichos miemﬁros p&sicionadores en respuestaral movimiantd de v&ivén
de dichos miembros de hl;mentacién.

) 8,~ Perfeccionamientos segtin las rgivindicacipngg ante~
riores, céractefizados porque dichos medios qué soﬁortanrdichos -
ndembros'dé all%en;écién para movimiento de‘v;ivén incluyen una va~r
rilla de soporfe fijéda a.caaa miémbro de alimeniacién menéionado y
medios de apoyo fijos q;e reciben de formn deslizable cada varilla
de soporte citada, iﬂcluyendo dichos medios de leva para movLmLento
de vai?én ugos'meéiog de apoyo en dichns_miémbrns-de aliméqtacién -_-'
que reciben dé,fq:ma;deglizable ;A varilla de leva correspondignte;.

teniendo cada una de dichas varillas de soporte y'dicha varilla de

leva un extremo accionado, ¢ incluyen dichos medios para moveyr en =.

G

i PN .-
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vailvén dichos midmbros de alimgntncién y dichos medios de leva unos
nedios de'léva‘giratorios y unos nmedios seguidopes aue Qe ﬁhoplau -
con dichos mediosfde leVa glratorios ¥ dichos'extremos aceionados,
' 108,~ Perfecclonamientos segdn las reiVindiCac;pne; antes
rioréa, cazacterizados porque comprende placas de alimentacidn latg

ralmente espacladas y coplanarilas que tlenen bordes interilores late

" ralmente opuesto 'y extremos opuestos, medios que soportan dichas -

placas para movimiento de valvén en la dirececldn comprendida entre
dichos extremos opuestos, una pluralidad de pares Qe miembros de -
agarre de artfculos opuqétos espacilados longitudiualmentg a’lo lar-
go de dichos'bordesrinteriores de dichas placas ae'alimentacién y -
que tienen extremos de agarre de artic&los que miran hacla adentro
dc dichos bordes iInteriores, medios en dichas placas ﬁua'soportan'41
chos miembrqs pgra moviﬁiento de vaivén latgralmenterhacia adentro

v hacla afuera con réspecto a dichos hordes interiores, medlos de -

.leva en cada pldca de alimentacién citada que se extienden en la di

recelén comprandida entre dichos extrenos opucstos,y gsoportados en
la placa correspondiente para movimiento de vgivén con elin y con ~
relacibn a'glla en dicha direceiébn, incluyendo dichos'mcdioy de le~
va unos médios de pista de leva para cada mlembro de agarve de avtf

culos situado en la placa correspondiente, medios de seguldor de le

va para cada miembro de agarrve de artfcules que tienen un primer e

tremo conectado al miembro de agarre de artficulos y un,segundd e~
tremo que se aplica a los medios de pista de leva correspondientes,

con lo que cl movimiento de vaivén ‘de dichos medios-de leva con re-
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lacién a dichas placas hace que se muevan en vaivén dichos parea'a-’

opuestos de miembros de agarre de articulos uno hacia otra y wmiw =

_alejidndose de otro, medlos para mover en vaivén dichas placas cone

juntamente, y medios_pafa mover en vaivéq diéhos medios de leva con
junt amc-mte .

119--7Perfeccionamientos segin las reivindigaciéneh ﬁntef
riores, éaractefizédoé porque cada uno de dichos ﬁédids de_ieva as
unnrvgrilla de 1éva.

122, Perfeccionanientos secgdin las reivindicaciones ante-
incluye una varilla seguidora séportada con posibilidéd de movimien
to en valvén por los medios que soportan al miembro correspandiente

de agarre de articulos ﬁara'movimiento de vaivén, y medlos que soii

citan a dichos medios seguidores hacla dichos medios de leva,

138, Perfecclongmientos segin laé reivindicaciones unté—
rlores, chrécterizédos porque cad; uno de dichoérmedios‘de leva es
una varilla de leva eépaciadh latgralmentefhacia afuera de dicho; -
medioé que soborﬁgn dichOSHﬁmﬂmbé de agarre de nrticgios cn-la pla~

ca de Qlimcpﬁaéién cbrrespondiente.
"149.-'férfeccionamientos scgin las fgiviﬁdicﬁciénes antc-

riores, caracterizados porque dichos medios de solicitacién estan -

" definidos por unos medios de pistén en dicha varilla seguidora y -

" unos medlos que proporcionan un cilindro que recibe dichos medios

~de histén en dichos medlos que soportan el miembru'correspdndienté.

de agarre de artfculos, incluyendo dichos cilindro_ﬁna iﬁmbréra de

LR T
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ent:rada para fluido a presldn.

158.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaclones ante-
rlores caracterizados porque dichos medlos para mover en valvén -

dichas placas de alimentacién incluyen primeros medies de lovas gi-

ratoiios y medios sepuidores que se aplican a dichos primeros medios

de leva y conectados a uporde dichos eutremos opuestos de dichas pla
cas de alimentacién, tenlendo dlchas varillas dg lava extrenos -
opuestos, e incluyendo dichos medlios para mover cn vaivén dichos «
medlos de leva unos segundos medios de leva gifqtofios vy niedios se=
guidores que se aplican a dichos sepundos med;os de leva & conecta-

dos a uno de dichos extremos opuestos de-cada varilla. de leva cita~

da.

162.- P;rfeccionamicntos segin las reivindicégioﬁes ante=
riores, caracterizados por un pér de miembros'posiciéﬁadores.de ac-
ttculos en el espacio situado entre dichas placas de alimentacién'—
medios que_sopor?an dichos medios poéicionadbres paré mo§imiento de
pivatamientb alrededor de un eje goonétrico perpqndicular a dichas
placas de alimentacién y lateralmente alineados con uno de dichog
parcs de,mienbros de agarre de articulos, y medios que interconec=

tan cada uno de dichoa niembros pouicionadorea con una difclcntc de

: dichas placas de alimentacién para hacer pivotar dichos micﬂbrﬂu po

siciouadorcs alrededor de dicho ele geométrico en respuesta al movi

miento de valvén de dichas placas de alinentacién.

178.~ Perfeccionamicntos segin las relvindicaciones ante-

riorss, caracterizados poxque dichos medios que interconectan dichas
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rnlembros pqsicionadores con dichas placas de alimentaéién in@luyen
una pnlanca fijadaja cada mizubro posiciona&;r citado y que'tiene -
un cxtremo'a;oplaéordé forma desliznble'j pifotante con la placa ;
de alimeﬂtacidn corréqundiente.

_133.- PgrfeccibﬁamicntosAsegﬁn lasrrgivindicaciénés ante~
fiores, cq?dc;erizadgg poﬁdﬁe dichos medios que soﬁortan dicho ﬁiég
bro de aga;re;de a;ticulos incluyeh medios de ééﬁara v dichos med195
impulsoresrinclﬁyén unos medios de pistéﬁ recibidos.derﬁdrma desli-
zable,eﬁudichoé medioé de cimara inéluyegdo d;choa medios de édmara
una entradé parg'ﬁtuido é.presié# a fin de soligitar a diého:primo;
extyeno de_dicﬁog meéios iﬁpﬂlsores hacia diché varilié dé leva co=
rrespondignte.’

198, Perfeqcionaﬁiéntos segin iaé réivindiqaci&nes ante-r
wlores, #éractérizados porque dichos medios que intérconectan digho;
migmbros posigionaQOres con dichas placas de alimeﬁtacién incluyen

una palanca fijada a cada mlembro pasiclonador citado ¥ .que tiene -

V'un asxtieno acoplédorde forma deslizable y pivotante con la placa de

alimentacidn correspondiente.
24, WPRRFRCCIOWAMLENTOS EN HEQANISHOS DE TRANSFEREHCIA -
DE ARTICULOSM.

Tal como ge ‘describe y reivindica en la presente lemoria

5 2 un
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Dascriptiva que consta de treinta y ocho hojas escritas a miquina. -

por una sola cara y de sus correspondientes dibujds.

. | B vadrta, 4 JUL 1978
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