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__ i El presente invento se re fiere  a unos medios pars^

manipular ventanas, puertas, escotillas y similares de ajus 

te hermético (tales como lumbreras, puertas correderas y es 

co tilla s  para mamparos estancos al agua) con ayuda de un mo 

5 tor eléctrico montado junto a la  lumbrera o similar que efec 

túa un movimiento sobre carriles paralelos exteriores y ca­

r r ile s  paralelos interiores fijados sobre el marco de la  -  

ventana o sim ilar.

Cuando se abren y cierran lumbreras, por ejemplo, 

10 se requiere considerablemente más fuerza en la  etapa in ic ia l 

que en el proceso de apertura o cierre continuado. Por con­

siguiente, los mecanismos para manipular lumbreras y simila 

res se diseñan noimalmente para la  primera cantidad de fuer 

za necesaria, lo  que sign ifica  que los motores y engranajes, 

15 por ejemplo, se diseñan para que sean relativamente poten­

tes y, por tanto, son costosos.

De acuerdo con este invento, se proporcionan me4 

dios para manipular objetos tales como ventanas, puertas, -  

escotillas y similares de ajuste hermético, tales como lum- 

S0 breras, puertas correderas y escotillas para mamparos están 

eos al agua, con ayuda de un motor eléctrico montado cerca 

de dicho objeto, que efectúa un movimiento sobre carriles -  

paralelos exteriores y carriles paralelos interiores f i j a ­

dos sobre un bastidor para el objeto, estando provisto en -  

cada extremo el árbol de accionamiento del motor, que se ex 

tiende horizontalmente entre los carriles interiores, de -
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_  una primera rueda dentada apoyada en el centro y de una se­

gunda rueda dentada m&s pequeña, apoyada en posición excén­

trica, la  cual toca a la  primera rueda dentada internamente 

en un punto de tangencia, teniendo cada ca rril interior la  

5 forma de al menos dos barras dentadas lateralmente desplaza 

das, cada una de las cuales coopera con una rueda dentada, 

formando dichas barras dentadas una sección horizontal, una 

sección vertical y, entre e llas, una sección inclinada ha­

cia abajo o curva a partir de la  sección horizontal, estan- 

10 do dispuestas las ruedas dentadas y las barras dentadas para 

cooperar unas con otras a fin  de obtener inicialmente un mo 

vimiento vertical o una elevación de dicho objeto cuando se 

aplica el motor, y después un movimiento latera l creciente 

del objeto, estando dispuesto un punto de tangencia para dos 

15 ruedas dentadas adyacentes de modo que coincida con un pun­

to de transición existente entre dos barras dentadas adya­

centes lateralmente desplazadas.

Con el f in  de que pueda entenderse más fácilmente 

el invento y puedan apreciarse asi características adiciona 

20 les del mismo, se describiré el invento a titu lo de ejemplo 

haciendo referencia a los dibujos que se acompañan, en los 

que:

Las figuras 1 y 2 muestran una lumbrera en posi­

ciones diferentes, con unos medios de manipulación de acuer 

25 do con el presente invento; y

La figura 3 muestra partes esenciales de los me-
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dios de manipulación de acuerdo con las figuras 1 y 2.

En los dibujos se ha designado con el número 1 —  

una lumbrera de forma de cúpula, cerrando herméticamente el 

marco 2 de la  lumbrera contra la  construcción da techo adya­

cente por medio de tiras de cierre hermético 3. Dos carriles  

exteriores paralelos 4 están dispuestos en el techo cerca -  

de la  lumbrera, la  cual está soportada asi por dos brazos de 

soporte 5 provistos de ruedas cuando se encuentra en la  po­

sición abierta. Los brazos de soporte están fijados a la  -  

lumbrera y se extienden hacia fuera desde un borde. Dentro 

del borde opuesto de la  lumbrera se encuentran unos medios 

de manipulación de acuerdo con el presente invento que coo­

peran con dos carriles interiores paralelos 6 dispuestos so 

bre tiras de soporte 7 fijadas en el techo. Los carriles in 

terrores consisten en dos barras dsntadas lateralmente des­

plazadas 8, 9 (frontal y trasera, respectivamente) que fo r­

man una sección horizontal 10, una sección vertical 11 y, -  

entre e llas, una sección oblicua o inclinada 12.

Dichos medios de manipulación de ventanas compren 

den un motor eléctrico que, por medio de un engranaje heli­

coidal, acciona un árbol horizontal 14 dispuesto perpendicu 

lamente a los carriles 4, 6. En cada extremo del árbol de 

accionamiento 14 hay una rueda dentada 15 apoyada en el cen 

tro, la  cual está dispuesta para cooperar con la  barra den­

tada frontal 8, estando apoyada excéntricamente en la  rueda 

dentada 15 una rueda dentada más pequeHa 16 a fin  de coope-



M<t<

_  p?ar con la  barra dentada vertical trasera 9. Como se ha men 

clonado, y como puede verse en la  figura 3, estas barras -  

dentadas frontal y trasera están desplazadas lateralmente -  

una con relacián a otra y tienen alrededor de dos dientes -  

5 que coinciden sustancialmente en el punto de transición den 

tro de la  sección dentada inclinada 12.

Cuando está aplicado el motor, la  rueda dentada ex 

céntrica más pequeña levanta la  ventana con fuerza conside­

rable y a baja velocidad, después de lo  cual la  ventana es 

10 movida lateralmente tan pronto como la  rueda dentada más pe 

queña viene a engranar con la  sección dentada inclinada 12 

de la  barra dentada trasera 9. Para la  disposición de rue­

das dentadas es especifico el que la  periferia  cb la  rueda -  

dentada más pequeña 14 y la  de la  rueda dentada más grande 

15 13 se toquen una a otra internamente en un punto y que las

barras dentadas y las ruedas dentadas estén situadas y dimen 

sionadas una con relación a otra de modo que la  transición 

de una barra dentada a la  otra barra dentada tenga lugar -  

cuando se pase por el punto de tangencia de las ruedas den- 

20 tadas, como se ilustra  en lineas de trazos en la  figura 2.

El invento proporciona asi un engranaje automáticamente va­

riab le  entre el motor y el mecanismo de alimentación. Dado 

que el otro extremo de la  ventana está soportado por brazos 

provistos de ruedas (extendiéndose los brazos por fuera de 

25 la  lumbrera), la  ventana es levantada desde su posición de 

-  cierre hermético cuando la  unidad de motor abre la  ventana
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$n la  etapa in ic ia l. Se impide la  retirada de la  lumbrera -  , 

por el hecho de que los carriles tienen la  forma de una U o 

bien porque unos rodillos de acoplamiento corren detrás de 

una sola viga. Los carriles deberán estar en linea con el -  

techo circundante y asi sucesivamente para evitar un movi­

miento vertical o latera l innecesario originado por una di­

ferencia entre la  lumbrera y estas superfiies.

Se logran una serie de ventajas importantes por -  

medio del mecanismo de manipulación anteriormente descrito. 

Este proporciona un buen cierre hermético gracias a la  ten­

sión extremadamente fuerte obtenida por el hecho de ejercer 

fuerza el motor sobre la  rueda dentada pequeña y por efecto 

del brazo dispuesto entre las ruedas de acoplamiento de los 

brazos ^e soporte 5 y la  lumbrera. Todas las partes princi­

pales son interiores y no es necesaria comunicación alguna 

entre las partes metálicas y los carriles exteriores, por lo  

que el aislamiento térmico puede extenderse de forma ininte 

rrumpida. Se puede obtener ventilación a través de la  lumbre 

ra sin re tira r la  ventana (en tiempo lluvioso, etc ). Los me­

dios son ideables para3a producción en grandes series, ya -  

que pueden ser ajustados simplemente por medio de 3a longitud 

de los carriles a ventanas de diversas dimensiones, en con­

traposición a 3as construcciones anteriormente conocidas que 

están diseñadas normalmente para adaptarse a una ventana espe 

c ific a . Los medios de manipulación son fác iles  de producir, 

no solo con un tope de posición fin a l automático, sino tam-
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bién con un tope automático opcionalmente ajustable. Duran­

te el otoño y el invierno, por ejemplo, la  lumbrera se uti­

liz a  solamente para fines de aireación y se puede u tiliza r  

un tope parcial que solo levanta la  ventana ejerciendo pre- 

5 sión de empuje sobre un botón marcado con "aireación", míen 

tras que durante el verano se quita usualmente la  ventana -  

para permitir que el sol bañe el interior, en cuyo caso se 

puede ejercer presión de anpuje sobre un botón de manipula 

ción marcado con "baño de so l".

10 El invento se prefiere particularmente para uso -

con lumbreras, pero deberá entenderse que puede utilizarse  

en otras aplicaciones mara manipular puertas, escotillas y 

similares de ajuste hermético, tales como puertas correde­

ras y escotillas para mamparos estancos al agua.

15 Las vigas de soporte 7, una de las cuales se mués

tra en la  figura 3, se extiende también en sentido desden- 

dente (no mostrado) por debajo de las barras dentadas para 

proporcionar un soporte fia b le  para las mismas.
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REIVINDICACIONES

1 .-  Perf eccionamientos en mecanismos para manipu­

la r  lumbreras y similares, tales como ventanas, puertas, es 

co tilla s  y similares de ajuste hermético, u otros objetos -  

5 tales como lumbreras, puertas correderas y escotillas para 

mamparos estancos al agua, con ayuda de un motor eléctrico 

montado junto a dicho objeto, que efectúa un movimiento so­

bre carriles paralelos exteriores y carriles paralelos inte 

riores fijados sobre un marco para el objeto, caracterizado 

10 porque en cada extremo el árbol de accionamiento del motor, 

que se extiende horizontalmente entre los carriles interio­

res, de una primera rueda dentada apoyada en posición cen­

tra l yds una segunda rueda dentada más pequeña, apoyada en 

posición excéntrica, que toca a la  primera rueda dentada in 

15 ternemente en un punto de tangencia, teniendo cada ca rril -  

interior la  forma de al menos dos barras dentadas latera l­

mente desplazadas, cada una de las cuales coopera con una 

rueda dantada, formando dichas barras dentadas una sección -  

horizontal, una sección vertical y, entre e llas, una sección 

20 inclinada hacia abajo o curva a partir de la  sección hori­

zontal, estando dispuestas las ruedas dentadas y las barras 

dentadas para cooperar unas con otras a f in  de obtener in i­

cialmente un movimiento vertical o una elevación de dicho -  

objeto cuando se aplica el motor, y después un movimiento -  

la tera l creciente del objeto, estando dispuesto un punto de 

tangencia para dos ruedas dentadas adyacentes de modo que -

25
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coincida con un punto de transición existente entre dos ba­

rras dentadas adyacentes lateralmente desplazadas.

2. -  Perfeccionamientos de acuerdo con la  reivindi 

cación 1, caracterizados porque comprenden una o más ruedas

5 dentadas adicionales.apoyadas en posición central o excén­

trica, que son m&s pequeñas que la  rueda dentada inmediata­

mente precedente y que tocan internamente a ésta en un punto 

de tangencia.

3. -  Perfeccionamientos de acuerdo con las reiv in - 

10 dicaciones anteriores, caracterizados porque dicho objeto -

esté soportado en un borde por unos brazos de soporte pro­

vistos de ruedas y que se extienden desde la  lumbrera para 

descansar sobre los carriles exteriores.

4. -  "PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS PARA MANIPU 

15 LAR LUMBRERAS Y SIMILARES"

Tal como se describe y reivindica en la  presente



Memoria Descriptiva, que consta de nueve hojas escritas a 

máquina por una sola cara y de sus correspondientes dibu­

jos.
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