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Ia presente invencién se refiere a los eamﬁiadig
cos y mis particularmente a los cambiamdiscos automdticos -~
que estén preparados pera reproducir una serie de discos =
fonogréficos en el orden en que son cblocado’s los mismog -
gobre el eje ceﬁtrador del cambiadiscos.

Tos cambiadiscos automdticos de la actualided —
son demasiados complicados y costosos de fabricar., Por ejm

" plo, el cambiadiscos fabricado por BSR Itd., cambiadiscos

que constituye aproximadamente el 80% del total de la pro-
ducoidn mundiel de cambiadiscos automiticos, tiene aproxi-
madamente 220 :}iezas y exige una importante mano de obreli.g-’
pare monter y comprobar estas pie'zg;s‘ con el fin de fabri-—
car o1 cambiadiscos completo, Ademfs, la mayorfe, si mo —
son todqs;. los cambiadiscos antom@ticos de la asctualided -
son sensibles el slabeo ¥ la flexién de lz placa de base «
metdlica sobre la que se montan las piezas del cambiadige
coss Estm placa de base es fabricada convencionalmente en
chapa. metélica relativemente delgada y los necanismos de ~
arrastre y posiclonamiento del brazo aclistico Quedan‘desai
lineados ¥y funeionan defectuosamente cuémﬂo se proﬂdce el
alebeo 0 1a ﬂe:idn_ de la placa de bage, 'yg sea en el cur- '
g0 de su prbducciéSn,. durante su expedicidn, o una vez gue
ha sido usado el cambimdiscos por el clientes Por otra pex
te, dado qﬁ& las funciones del centro del plato eétéx"x e
terconectadas con laé funeiones del mecanismo del brago ww
aodstico por medio de articulaciones compucadas;_, y simila
res, no es posible comprobar y a:l.ihear por SBPMO el con
junto del brezo a&&qticd antes de montarlo en la placa de
base prii;eipél’fsﬁEn édnse.cuqﬁeia,;. €l coste de fabri,c;aciﬁn -
do teles disposiciones se e inorenentado sustancielmentes
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Igualmente, con el fin de posicionar correctamente el brazo
acistico sobre el poste de reposo del cambiadisoos;- la ﬁa---
yor parte de los cambladiscos convencionalas eﬁd.gen medios
indizadores asociados con el sector del brazo acdstico pars
detener a este fltimo sobre ¢l poste de repose y hacerle
descender solre 'eJ-. mismo durente el ciclo de cierre del 1~
timo diseo. No obatante, tales disposiciones son tambidn ——
sensibles al alsbeo y a la flexidn de la placa de base que
tiende a degalinear la porcidén de la placa de base que con-
tiene el poste de reposo con respacto ol frea en la que es-
t4 montado rotativamente el brazo acistico.

¢on respecto a las disposiciones de disparo de ve
locidad empleadas en muchos cambiadiscos convencionales, eg
tas disposiciones de disparo de velocidad emplean usualmen-
te dos o més piezas que estén interconectadas mediente frig
cidn y pusden ser orientadas al azar por chogue o vibracién
al ger retenido el engranaje principal. Con el fin de impe-
dir esta accién resulia habitual el empleo de una fuerza de
fricoidn relativamente grande entre las placas pera impedir
tal desslineamiento, No obstante, cuando es empleada tal =
friceidn elevada resulta diffcil disparar el cambiadiscos -
con una ligera presién del brazo aclistico del orden de un -
gramo, :
En la patente estadounidense de Dennis némero = -
3,254,896 g8 deseribe una disposicidn pai'a detener el plato
durante los ciclos de cambio de.l disco por lo gue los dig—
cos se depositan sobre un plato estacionario, Si bien esta
disposicibén es generalmente apropiada para el fin pergegui-
do, resulta necesario con la disposicién aqui descrita sepg

rar la rueda de arrastre tensora del reborde del plato an-—-
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tes de que se pare el plalo. En la patoente estadounidense -
de Dennis ne 3.408.081 se emplem una disposicién con dog -
pla.tos en la que ambos plabos son bajados durante el clelo
de cambio del disco hasta que el plato superior se ponga en
contacto: con unés bloques de frenade estacionarios y quede
por tanto desconectado del plato de arrvastrs inferior. Si -
bien eatas disposiciones para detener el pla‘n;o- gon. general-
mente satisfactorias para el fin que persizuen, serfa deseg
ble prever una disposicidn algo mids simple para detener el
plato que pudiera incorporarse ficilmente a un cambiadiscos
automftico determinado si se usa tal caracteristica de pan~
gg del plato.

Bs por consigulente un primer objeto de lg presen
$e invencién proporcionar un cambiadiscos automdtice nuevo
y mejorado con el que se evite una o mis de las desventajas
antes indicadas de las disposiciones de 1la técnica anterion

Es un objeto adicional de la presents invenciln -
preporcionsr un cambiadiscos automitico nuevo y mejorado ——
gque precise aproximademente la mliad de piezas que los cam-
biadiscos convencionsles y pueds ser fabricado en seris a -
bajo precic y con una cantidad minims de trabajo.

Es ofro objeto de la presante invencidn proporeig
par un cembiadiscos automitico nuevo y mejorade gque sea re-
lativemente insensible al alsbeo y la flexidn de la placa -
de base del cambiadiscos.

~ Es un objeto adicional de la presente invencién -
propor‘cior;ar un cambiediscos automitico nuevo y mejorado =
que emplee un mecanismo elevador del brazo acfistico que sea
relativamente insensible al alabeo y la flexién de la placa

de base.
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. Fs un objeto mis de la presente invencidn propor-
cionar un cambiadiscos automético nuevo y mejorado en el =
que el posiclonamiento del brazo acfistico sobre el poste de
reposo durante el ciclo de cierre del dltimo diseco sea relg
tivamente insensible al alabeo y la flexidn de la placa de
bagse 0 al desalineamiento de las plegzas.

Es otro objeto de la presente invencidén proporcio
nar un cambipdisgcos automitico nuevo y mejorado en el que -
el brazo aclstico sea posicionado durante un ciclo de oie~
rre del Yltimo disco por contacto fisico con una porcibn ~-
del poste de reposo, funcionando esta accidn de contacto pg
ra que coincida el brazo acdstico con vistas a su descenso
subsiguiente en contacto con el poste de reposo.

Bs un objeto mds de la presente invencidén propor-
cionar un cambiadiscos eutomdtico nuevo y mejorado en el
que el brazo acfistico es colocado sotre sl poste de reposo
y descendido en contacto retenido con el mismo algo antes ~
de que se produzca el cliclo medio de un ciclo de clerre del
d1ltimo disco; llevando el mecanismo de arrastre del brazo -
aoistico una disposicidén de embrague deslizante para permi-
tir %al contacto retenido en el ciclo medio.

Ee un objeto adicional de la presente invencién -
proporcionar un cambiadiscos automfitico nuevo y mejorado en
ol que el mecanismo del brazo acistico estd montado sobre -
un subeonjunto separado que estd interconectado con el en—
granaje princfipel de ciclos del cambiadiscos por medio de =
dos miembros solamente para elevar y errasirar el brazo scds
tleo, cuyo posicionamiento es relativamente insensible al -

alabeo y la flexidn de la placa de base.
BEs un objeto adicional de la presente invencién -
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proporcionar un subconjunto de brazo acistico nuevo y mejo-
rado paras usar en los cambiadiscosz automdticos que pueds =~
ger fabricado por separado y alineado mecdnicamente y come=
probado eléctricamente antes de su montaje en la placa de =~
base principal del cambiadiscos.

Es otro objeto de la presente invencidn proporeio
nar ung disposicidn de arrastre del brazo aclstico nueve y
me jorada pera usar en un cambiadiscos automitico que sea ex
tremadamente simple y figble ¥y propomime' wos movimientos
suaves del brazo acfistico por medio de una disposicién de —
srrastre de embrague deslizante con el fin de permitir 1a -
retencidn del brazo acdstico en cualquier momento y particu
lermente en la mitad del eciclo durante el ciclo de cierre —
del Gltimo disco.

Bs otro objeto de la presente invencidn proporcio
ner una disposicién de arrastre del brazo actstico nueva y
me jorada para usar en un cembiadiscos antomftico que funcio
na también como un mecanismo de disparo -de velocidad de fher
za ligera durante el ciclo de reproduccidne

Es un objeto adicional de la presente inveneién -
proporcionar un cembiadiscos automdtico nuevo y mejorado en
el que se emplea un solo elemento para interconectar el lra
zo aclistico con un engranaje principal de eciclos para cone—
trolar el movimiento horizontel del brazo acdstico, funcio-
nando tembién este elemento como un miembro accionador de ~

disparo de la velocidad durante el ciclo de reproduecién;

Bs otro objeto de la presente invencién proporcig

nar una disposicién de pelanca de elevacidén-descenso simpli

‘ficada para usar enm un cambiadiscos automdtico que puede —

ger empleada pars subir y bajar manualmente el brazo acdsti
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Es otro objeto de la presente invencién proporcio

nar un cambladiscos nuevoe y mejorado en el gue el plato es

detenido durante el clclo de cambio del disco por medio de

.una digposicién que es simple y econémica de fabricar y no

precisa desconectar el motor de arrasire del plato ni subir
o bajar el plato.

Es otro objeto de la presente invencidn proporcip
nar un cambiadigeos antomitico nueve y mejorado en el que -
un botdn de control Gnico que es usado para encender y re—
chazar el cambiadiscos puede ser dispuesto también en ung -
posicidn de repeticidén de la reproduccién en la que el dis-
co colocado sobre el plato es reproducido de mamera conti~e
nua hasta que el operador retire el cambiadiscos dela posi-
c¢ién de REPETICION DE LA REPRODUCCION.

En resumen, de acuerdo coh 1la presente invencidén
se facilita un mecanismo cambiadiscos exftremadamente simple
en el que solamente dos miembros interconecian el subconjun
to del brazo acistico con el engranaje principsl de ciclos
en el 4rea del eje del cambiadiscos: Uno de estos miembros
o8 empleado para subir y bajar el brazo acdstico y ol otro
miembro es usado para el doble fin de mover el brazo acdsii
co horizontalmente durante el ciclo de cambioc del disco y ~
actlia también a modo de miembro actuador de disparo de la -
velocidad duran’be al ciclo de reproduccidn: Ambos miembros
estdn disefiados para evitar el deterioro del mecanismo ai ~
el brazo aclstico es movido o retemido accidentalmente du~

rante el ciclo de cambio del disco. La presencia ¢ augencia

de un disco en el estante del eje es clatectacia por medio de

una cuchilla que se mueve en la direccidn del estante duran
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te 1z porcién inicigl del ciclo del cambio del disco, Si no
estd presente ningfn disco en el estante, algo antes del ci
clo medio el brazo aclistico desciende en contacto con uma -

muesca de retencién del poste de reposo y el motor del pla-

%o es apegado al finagl de este ciclo de cierre del dltimo -

disco.

Una caracter{stica de pausa del plato es propor—
cionada aplicendo simplemente una fuerza de frenszdo al re--
borde del plato mientras que el cubo del mismo continda sien
do afrastrado, permitiendo uma gimple arandela de materiel
de bajo coeficiente de friccidn, colocada entre el plato ¥y
su cubo, detener el plato mientras que el motor de arrastre
continfa arrestrando en rotacién al cubo del plato.

El botén de control normalmente usado para las =
funciones de ENCENDIDO-APAGADO-RECHAZ0, estd provisto de -
una cuarta posicidn en 1lsa ciue el cambiadiscos reproduce Te-
pedidamente un disco colocado sobre el plato sin cerrar la
méquina. Esta posicidn de REFETICION DE LA REPRODUCCION es
alcenzada moviendo primeramente el botén de control a la po
gicién de ENCENDIDO o RECHAZO y volviéndolo después a una -
posicién entre las posicionss de ENCENDITO y APAGADO. Cuan-
do es movido de este modo, una fuerza de retenids es propor
cionada para el botén de control y se produce un clic aundi-
ble para informar al operador de que se ha alcanzado la po-
gicién de REPETICION DE LA REPRODUCCION,

Ta invencidn, tanto en lo gque respecta a su orga-
nizacién como a su método de funcionamiento, junto con otros
detalles y ventajas de la misma, serd comprendida mejor con
referencia a la siguiente descripcidén tomada a la vista de '
los dibujos que se acompefia.
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Ia figura 1 es una vista en planta desde arriba =
del cambiadiscos de la presemte invencién con una porcidn -
del plato seccionada psra mostrar una porcién del mecanismo
del cambiadiscos;

Ia figura 2 es ung vista desde abajo del cambige-
discos de la figura 1;

Ia figura 3 es una vista en perspectiva del sub—
conjunto del brazo acdistico del cambiadiscos de la figwra 1
cuando estd apagado el cambiadiscos;

la figura 4 es una vista similer a la figura 3 pe
ro mostrando la posicién del brazo acstico préxima al fie-
nal de un ciclo de cierre del dltimo diecos

la figure 5 es una vista en seccién fragmentaria
tomada 2 lo largo de las lineas 5«5 de la figura 13 7

la figura 54 es una vista externa fragmentaria, -
gimilar a la figura 5, pero tomada ra escala mayor;

1a figura 6 es una vista en seccién fragmenteris
tomada a 10 largo de las lineas 6-6 de la figura '1;

la figure 7 es una vista en seceifn Iragmentaria
tomada a lo largo de le linea 7-7 de la figura 2;

la figura 7A es una vista en seocién tomads a lo
largo de la linea 7A~7& de la figurs 1;

1s figura 8 es una vista en seccién tomada a lo -
largo de las lineas 8-8 de la figura 1 y mostrando el embrg
gue de arrastre-disparo del brazo acdstico en su posicidén -
de reposoj |

1a figura 9 es una vista en seceidén similer a la
figura 8 pero mostrando el embrague del brazo scfistico en -

su posicidn de arrastre del brazo;
la figura 10 es una vista en perspectiva del efw-
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brague de disparo de la velocidad empleado en el cambiadis-
cos de lg figura 1;

le Tigura 11 es una vista en seccidén tomada a lo
largo de la lfnea 11~11. de la figura 103

la figura 12 es uns vista en planta fragmentaria
tomada a eseals mayor, mostrando el mecanismo de cambio de
velocidad del cambiadiscos de la figura 1enla posicién de
33 rpm; |

* la figura 124 o5 una vista en planta similer a la

figura 12 pero mostrando el mecanismo de cambio de veloci-—
dad en la posicién de 45 rpm; ‘

la figure 12B es una vista en seccidn tomada a lo
largo de la lfnea 12B-128 de la figura 12;

la figura 120 es una vista en seccién tomada a lo
largo de la lfnea 120-12C de 1a figura 124;

1g figurs 12D es una vista en seccidn tomada a lo

largo de la 1fnea 12D-12D de la figura 124;

1a figura 13 es una vista en planta fragmentaria
que ilusira en forma esquemitica el funcionamiento del meog
nismo de arrastre y disparo de la velocidad del cambiadis--
cos de 1la figura 1 en la inicimecién de un ciclo de cambio -
del disco y mostrando el engranaje principal en la posicién
de reposo o retenida;

| las figuras 1‘4 a 19 son vistas similares a la fi-

gura 13 pero mostrando el engranaje principal en diferentes
posiciones en el ciclo de cambio del disco;

la figurs 20 es unz vista gimilar a la figura 13
pero mostrando la accidén del mecanismo de disparo de la ve-
locidad del cambiadiscos de la figura 1 durante un ciclo de

teproduceidng
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la Pigura 21 es una vista en seccidén fragmentaria
tomada a lo largo de las lineas 21~2‘i de la figura 6 y mos-
trando el sector del brazo aclstico en la posicién de colo-
cacién de un disco de 304,8 mm.

la fgure 22 es una vista desde abajo del subcon-
Junto del brazo acdstico de la figura 3;
‘ la figura 224 eg una vista similer a la figura 22
pero mostrando & modo en que se ensambla el subconjunto del
brazo mcdgbico sobre la placa de base;

la figurs 23 es una vista en perspectiva, parcial
mente en seccidn, del subconjunto del bragzo actistico de la
figura 3 con una porcién del mismo suprimida para mostrar -
ol funcionamiento de la palanca de elevacién-descenso en la
posicién alta del brazo aclatico;

la figura 23A es una vista en ssccidn fragmenta-—-
ris tomada a 1o largo de la linea 23A.-23& de la figurs 23;

la figura 24 es una vista gimilar o la figura 23
pero mostrendo la palanca de elevacidn-descensc en la pogi~

cidn baja del brazo acdsticos
1a figura 25 es ung vista en seccién fragmentaria

tomada e 1o largo de la lfnea 25-25 de la figura 5 y mostran
do el botén de control del cambiediscos de la figura 1 en -

la posicidn de APAGADO;
1a figura 251 es una vista en seccién fragmenta—

rig similar a la figura 25 perc tomada a una escala algo ma
yoxrs
la figura 25B es una vista en secciln tomada & lo

largo de lg 1fnea 25B-25B de la figura 253
la Figurs 25C es una vista en seccidn tomada a lo

largo de la linea 25C~2%50 de la figura 25B;
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la figura 26 es una vista similar a la figura 25
pero mostrando el botén de control en la posicién de ENCEN-
DIDO y la leva principal en una posicién iniciadora del ei-
clo de cierre del dltimo disco;

la figura 26A es una visia en seccidén fragmenta—
rig similar s la figura 26 pero tomada a una escala algo mg
yor;

las figuras 27, 28 y 29 son vistas similares a la
figura 26 pero mosfrando la leva principal en diferentes po
giciones durante un ciclo de cierre del dltimo discoj

le figuras 27A es una vista en seccidn fragmentas—
rig tomada & 1o large de la linea 274-2TA de la figura 2T;

la figura 284 es wna vista en seccidn fragmente—
ria similar a la figura 28 pero tomada 2 une escala algo -
nayors

la figure 30 es una vista en seccién similar a la
figura 25 pero mostirando el botén de control en la posicidn
de RECHAZO para iniciar un ciclo del camblo del discos;

la figuras 51‘ s ung vista similar g la figurs 26
pero mostrando el mecanismo en una posicién de reproduceidn
autondtica de un solo disco}

la figura 32 es una vista similar a la figurs 3t
pero mosirando el eh.grana;je principal en un momento poste-
rior en el ciclo de cambio de reproduccidén aubtomdtica de wn
solo disco;

las figuras 33 y 34 son vistas en seccidn fragmen
tarig similares a la figura 53 pero mostrando sus partes en
diferentes posiciones de un ciclo sensor del dltimo discoj

1g figura 334 es una vista similar = la figura 25

pero mostrando el mecanismo en una posicién de repeticidén -~
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de la reproduccidnj

la figura 33B es una vista en seccidén fragmenta-
ria similar a la figura 33A pero tomada a una escala algo -
mayors

la figura 35 es una vista en alzado de costado, -
parciglmente en seccién, de una disposicién alternativa de
goporte de los discos que puede usarse con el cambiadiscos
de lg figura 1;

la figura 36 es una vista en plenta de la disposi
cidn de soporte de‘ los discos de la Pigura 35;

la figura 37 es una vista en elzado de costado de
la disposicién de la figura 35 cuando es usada para reprodu
cir discos de 177,8 mm con un adaptador para discos de agu~
Jero grande; ‘

la figura 38 es una vista en alzadc en seccidn de
ung disposicién alternativa sensora de los discos de la pre
sente invencién similar s la figura 5 de la realizacién de
las figuras 1 a 37T;

1la figura 39 es una vista en seccién tomada a lo
1argo de la 1fnea 39-39 de la figura 38;

1a figura 40 es ung vista en planta fragmentaria
de una varisnte del mecanismo de arrastre del brawzo acsti-
co y de accionamiento de disparo de la velocidad que puede
usarse en el cambiadiscos de la figura ﬁ

la figura 41 es ung vista en seccién tomads s lo
largo de la 1inea 41-41 de la figura 40;

las figuras 42 y 43 son vistas en planta fragmen-
tarias de otras disposiciones alternatives de arrastre~dis~
paro similares s la realizacidn de las figuras 40 y 41;

la figura 44 es una vista en planta fragmentaria
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de una variante del mecanismo de arrastre del brazo aclisti-
co y de accionamiento de disparo que puede usarse en el cam
biadiseos de la figura 13

la figura 45 es una vista en seccidén tomada a lo
largo de la 1linea 45-45 de la figura 44;

1la figura 46 es una vista en seccién tomada a lo
largo de la lfinca 46-46 de la figura 44;

le figura 47 es una vista en planta fragmentaria
de una variante de :Eealizaci6n de la invencién en la que se
emplea una unidad de arrastre de rueda tensora para arrgSe-
trar en rotacién al platos;

la figurg 48 es ung vista en planta fragmentaria
de otra variasnte de realizacidén de la invenoidn en la que -~
se emplea una disposicién de tirente de arrastre modificada
para mover horigzontalmente el brazo aclsticos ¥y

1la figura 49 es una vista en planta de una varian
te de realizacidn de la invencién en la que se empleg tnz -
disposicidn de disparo de la velocidad con dos placas.

Haciendo ghora referencia a los dibujos, y mis =
particularmente a las figuras 1 a 34 de los mismos, el cam-
biadiscos sutomégtico de la presente in\(encién aqui ilustra-
do comprende una placa de base metdlica indicada generalmen
te en 10 sobre laz que estd montado un plato giratorio indi-
cado generalmente en 12, un brazo acistico indicado general
mente en 14, y un brazo equilibrador indicado generalmente
en 16, El plato 12 estd montado para girar alrededor de un
eje centrador indicado generalmente en 18 sobre el que pue~
de ser soportada una pila de discos y el brazo equilibrador
16 puede ser movido desde su posicidn de repose algo més -

alld de la posicidn mostrada en la figura 1 a una posicién



5

10,

15.

20.

25,

30.

- - Tw .
vva e w® te * x ’ [ 14
- - - - - Voaw * - - .
.. ) N . ;

sobre los discos con el fin de que estos discos sean equili
bvrados sobre el estante de soporte de los discos del eje 18,

El brazo aclstico 14 estd montado rotativamente -
sobre un subconjunto de carcasa de brazo acfistico indicado
generalmente en 20, estando provista la carcasa 20 de una -
porcién de poste de reposo 22 que se extiende hacia arribas
deasde la carcasa 20 y estd provista de una mueseca relativa-
mente profunda 24 en su parte superior y dentro de la cual
puede reposar el brazo aclstico 14 cuando estd apagado el -
cambiadiscos. Una palance de elevacidn-descenso indicada ge
neralmente en 26 estd montada rotativaemente en el subconjun
to del brazo aclstico 20 y puede ser movida desde una posi=
cién generalmgﬁte vertical mostrads en las flguras 1 y 24 a
una posicidén inclinada hacia atrds mostrada en la figura 23.
Cuando se encuentra la palanca de e;evacidn-aascenso 26 en
1e posicién veritical mostrada en 1a' figura 1 , o8 ineficaz -
pera elevar el brazo acdstico. No obstante, cuando es movi-
da la palanca de elevacidn-descenso a la posicién posterior
es oficaz para levantar del disco el brago aclstico deg—
puds de lo cual puede colocgrse manuslmente en otra situge--
cién sobre el disco o ser desplazado sobre el poate de repo
80 24, Posteriormente, la palanca de elevacibn-descenso pus
de ser usada manualmente para hacer que descienda el brago
aetﬁstico 14 en contacto con un disco coloozdo sobre el pla-
t0 12, o la muesca del poste de reposo, como comprenderd f4
cilmente los expertos en la materia.

Se ha previsto un botén combinado de conirol de -
velocidad y tamafio 27 que en la realigacién ilustrada es mg
vible entre una posicidén de 33~i/3 rpm ¥ una posicién de 45
rpn. En la posicién de 33-1/3 rpm el brago actstico 14 es -
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ajustado automdticamente para reproducir discos de 304,8 mm.
¥ en la posicidén de 45 rpm el brazo acdstico es ajustado «-
automgticamente para réproducir discos de 177 mu. Cuando =~
hay que reproducir discos de 177 mm con agujero pequefio los
mismos pueden ser colocados sobre el estante del eje 18 em~
pléfndose el brazo equilibrador 16 pars equilibrar la pilas
de discos. Cuando se emplean discos de 177;8 mm. eon aguje~
ro grande puede colocarse un adaptador gpropiade sobre el -
eje 18 como comprenderd ficiimente los experios en la mate-
rias En caso de que haya que reproducir diseos de 254 mm, -
de 78 rpm, los botones 27 pueden estar provietos de una ter
cera posicidn de retenida encima de la posicidn de 45 rpm,
como se descridirid con mis detalle mis adelante.

" Se ha previsto un botdn de control de i‘pnciones -
miltiples 29 que tiene cuatro posiciones, a saber, una posi '
cidy de APAGADQ; una posicidén de REPE_TICION DE LA REPROD!IQ-
CION, vna ;éosicieﬁn de ENCENDIDO y una posicidén de RECHAZO,
de la parte anterior a la posterior del cambiadiscos. Cuan-
do es movido el botén 29 de la posicidén de APAGADO & la po-
sicién de ENCENDIDO se excita el motor de arra.sti'e para el
plato 12 y cuando es movido el botén 29 a la posicién de —

" RECHAZO se inicig auwtomiticemente un ciclo de cambio del =

disco. ﬁe' acuerdo con un aspecto importante de la presente

invencién, el mecanismo del cambiadiscos estd dispuesto de

tal modo que cuando es movido primeramente el botén 29 2 la
posicidn de ENCENDIDO y luego es mo¥ido nuevamente a la po—
siclén de REPETICION DE LA REFRODUCCION se ejerge una lige~
ra fueré:a de retenidas sobre el botém 29, que no es produci-
da cuando es movide el botén 29 de la posicién de APAGADO a
la de ENCENDIDO, y se produce un clie audigle para informar
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al operador de gque se encuenira en la poaicidén de REPETICION
DE LA REPRODUCCION. Con el botén 29 en la posicién de REPE-
TICION DE LA REPRODUCCION el cambiadiscos reproduce repeti-
damente el disco que se encuentra sobre el plato 12, Como -
se ha indicmdo anteriormente, la posicién de REPETICION DB
T:A REPRODUCCION no puede ser alcanzada moviendo simplemente
el botén 20 desde la posicidn de APAGADO a la posicién de -~
REPETICION DE LA REPRODUCCION adyacente. El botén 29 debe -
ger movido primeramente a la posicidn de RECHAZO0, con el w—
fin de que se encienda el motor del plato, y ser movido deg
pués a la posiolén de REPETICION DE LA REPRODUCCION, Con eg
te disposicién se omples un solo botdn 29 para proporcionar
funciones que precisan varios botones en los cambiadiscos -
convencionales.

De acuerdo con otro aspecto importante dela pre—
gente invencién, la placa de base 16 estd provista de una -
porcidn central deprimida 28. Ia mayoria de las piezas del
mecenismo cambisdiscos en sf son montadas en la parte supe-
rior e inferior de la porcidén central deprimida 28 de la -
placa de base, cius es excénirica con respecto al eje 18 pa-
ra permitir tal montaje, eliminindose de este modo los sub-
conjuntos convencionazles de placa de base qus son empleados
normalmente para montar las paries operativas del mecanismo
cambiadiscos. Empleando la porcién de placa de base central
28 como soporie para las palancas de control y oiras partes

del mecanismo cambisdiscos, se reduce considerablemente el

__n\imero de piezas requerido y ademds se reduce también sus--

tancialmen’ce el ‘tiempo necesario pera monta:c egtas plezas -
durante la fehricascién. Mfs particularmente, un sngranaje -
de oiclos indicado gensralmente en 30 estd montado rotativg
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mente sobre un eje 32 que estd fijado en la porcién de pla-
ce de base central 28 y se extiende hacia arribaiia partir -
de le misma, siendo retenido el engranaje 30 sobre el eje ~
32 por cualéuier medio apropiado tal como una arandela en -
C 34 Un cojinete liso 36 estd montado en la porcién excén-
trica 28 de la plaoca de base 10 ¥y el eje 18 estd fijado den
tro del cojinete 36. Un cubo de plato 38 estd montado rota~
tivamente sobre ei‘ cojinete liso 36 ¥ reposa sobre un coji-
nete de empuje indicado generalmente en 40 ciue estd situado
alredeﬁor del extremo inferior del manguito 36 y reposa so-
bre 1la porcidn de placa de base central 28. El cubo 38 es -
retenido sobre el cojinete 36 por medio del anillo circular
37.

Con el fin de arrastrar el cubo del plato 38 un =
motor de arrastre 40 del plato (figura 5) esti montado en -

" la parte inferior de la place de base 10 més all4 de la por

cidn 28 y el Arbol 42 del mismo se extiende hacia arriba a
través de una abertura 44 de la placa de base 10, Una torrg
ta de arrastre que tiene un escalén 46 de 45 rpm y un esca~
16n 48 de 33 rpm estd montada sobre el érbol 42 encima de -
la placa de base 10 ¥ se emplea una correa flexible 50 para

interconectar uno de los dos escalones de la tqrreta 46, 48

" con el cubo del plato 38, corriendo ls correa 50 sobre la -

periferia del cubo 38.

De acuerdo con un aspecto importante de la presen
te invencidn, el plato 12 no estd conectado directamente —-
con el cubo del plato 38, sino que reposa al contrario so--
bre uns arandela delgada y relativamente ancha 52 que estd
situade entre la superffoie superior del cubo del plato 38
y la superficie inferior del plato 12 adyacente a una pore
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cién central deprimida 54 del plate 12. La arandela 52 es -
fabricada en un material de bajo coeficiente de friceién, -
tal como Teflon o similar. Con esta disposicidn, el plato -
12 puede ser detenido durante el ciclo de cambio del disco,
por medios de frenado que serdn desoritos con mis detalle ~
més adelante, con el fin de que el plato 12 ses esimciona--
rio cuando cae un disco sobre el mismo. Bata consiruceién -
permite también que el cubo del plato 38 sea arrastrade cop
tinnamente mediante el motor 40 durante el ciclo de camblo
del disco, proporcionendo la arandela 52 un gpoyo de coefi~
ciente de friccidn suficientemente bajo para permitir la pa
rada del plato 12 sin ejercer una oérga. axcesiva sobre el -
motor 40, y sin necesidad de desenganchar los medios de aras
tre entre el plato y el cubo del mismo por medios tales oo~
mo la elevacién o el descenso ya sea del cubo del plato 38
0 blen del plato 12. Una esterilla de plato apmpiaaa 56 e
puede mer ¢olocads sobre la superficie superior del plalo -
12 para proporcionar un cojfn para los discos depositados -
sobre el plato 12. El plato 12 es retenido en el cubo 38 —
por medio de un anillo circular 39 y la asbertura ceniral w-
del plato 12 se monta smobrs la porcién de drbol superior 41
del ocubo 38 que motda a modo de cojinete para el plato duw
rante el Irenado.

| Con el fin de arrastrar el engranaje principal de
ciclos 30 durante un ciclo del cambio del disco, el cubo «—

del plato 38 est§ provisto de dientes de pifién diferencisl
58 en el extremo inferior del mismo que #stén adaptados pa-

ra engranar con los dientes de engrane periféricos del enw

grananje 30, No obstante, durante el ciclo de reproduccién -
el engranaje 30 es detenido en una posicién de reydao en la
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que una poreidn mutilada 60 del engranaje 30 se encuentra -
frente o los dientes de engrana 58 de memera que esgtos dien
tes no engranen durante el ciclo de reproduccidn.

Con el fin de iniciar un ciclo de cambio del dis-
co, una palanca de disparo de una sola velocidad 62 (figura
1) estd montada de manera pivotable sobre la cara superior
del engranaje 30 por medio & una porcién de pasador 61 que
estd situada dentro del agujero central de una porcibn de =
carcasa que se extiende hacia abajo 63 (figura 5) del engra
naje pr'ir_xcipai 30, estando provista la palancé 62 de ung e
poreidn de brida vertical 66 (figura f) en la que estd for-
medo un resalto que se extiende verticalmente 68, El resal-
to 68 estd previsto para ser golpeedo por una brida 70 dis-
puesta en la porcién del manguito central del cubo del pla~
to 38 encima del engranaje 58 cuando la poreidén de resalto
66 de la palanca de disparo de velocided 62 es desplazada -
hacia dentro Ai,'en una cantidad prefeterminada. El desplazae=-
miento de la palanca de disparo de velocidad 62 es efectua-
do el Ffinel del ciclo de reproduccién por medio de un meca-
nismo disparador de velocidad que serd desorito.con més de-
talle en lo que sigue. Tan pronto como 1z palanca de dispe-
ro de velocidad 62 ha pivotado en una cantidad suficiente -
para digponer el resalto 68 deniro del recorrido de la bri-
da 70, el engranaje 30 es girado por cooperacilén de estos -
miembros en una centidad tal que los dientes de engrane del
engranaje del cubo del plato 58 engranen con los dlentes ad
yacentes del engramaje 30 y hagen que gire el engramaje 30
ung revolueidén dursnte el eiclo de cambic del disco.

De acuerdo con un aspecto importante de la presen

te invenoidn, la rotacién del engransje principal 30 es em-
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pleada para efsctuar ls elevacidn y rotacidn deseadas del ~
brazo aecdstico 14 por medio de dos miembros gue estén inter
consctados con el subconjunto del brazo acdstico 20 de %al
modo qize puedan desconectarse ficilmente. Con esta disposi-
ci&n; el subconjunto del bragzo aclistleo 20 pusde ser falri-
cado por geparado y ensayado antes de su instalacibn en ls
placa de base 10, despuds de lo cual pusde efectuarse fhcil
mente la conexién de instalacién con el mecanismo cambisdis
cos automftico a través de estos elementos de interconexidn.
Igualmente, estos elementos de interoconexidn estdn construl -
dos de tal modo que el alabeo o la flexién de la placa de -
base ‘fO no interfiera el funcionamiento correcto del cambiz
discos durante el ciclo del cambio del disco ni introduzea
errores on ol ajuste de colocacidén del brazc aclistico 14 o
el mecanismo disparador de velocidad, ipars el mismo,
MECANISHO ELEVADOR DEL BRAZO ACUSPICO.
Considerando primeramente el modo en que el brazo
aclstico 14 se levanta de un disco colocado sobtwe el plato
12 &l comienzo del ciclo de cambio del discos seé ha previs-
to una varilla ds elevacidn del brazo aclstico j.ndicada go-
neralmente en 72 (figura 3) con una porcién extrema en éngn
lo recto 74 qize‘ oaté montade en cojinetes espaciados dgl —-—
subconjunto del brazo acdstico 20. Mis particularmente, el
subconjunto del brazo acfistice 20 incluye uns carcass prin-
cipal 76 qﬁe estd provigita de un par de ejes que se extien-
den hacia sbajo '?8 y 80. Una placa 32 aaté mon‘bgda BODTE e
los ejes '78 por medio de los tornillos 84 y 86 (rigura 22).
Ia carcassa 76 incluye uns poreidén verticael 88 qﬁe estd pro-
vista de un sgujero que se extiends verticalmente 90 que eg
14 adaptade para recibir el extremo guperior de'.":,;!.a poreidn
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en dngulo recto T4 de la varilla de elevacidn del braszo acis
tico T72. Bl extremo superior del agujere 90 estd previsto pg
ra formar un cojinete para el extremo superior de la porcidn
en dngulo recto 74 y la placa 82 forma un cojinete inferior .
para esta porcidén extrema en 4ngulo recto T4. Como consecuen
cia de ello, la varilla elevadora 72 esté soportads por es-
tog dos coJinetes espaciacic;a de maners que pueda ser subida
y bajade suavemente, El extremo superior de la porcifn ex~-
trema en #ngulo recto T4 estd aterrajado y una tapa ajusta—
ble 92 ests roscada sobre el extremo superior de la porcidn
extrema en 4ngulo recto ?4, estando prevista la tapa 92 pa-
ra cooperar con la superficie inferior de una porcidn de —-—
placa plana 94 del brazo aclstico 14.

Ia place 82 estd provista de una poreién de brida
desplazada que se exbtiende hacia abajo 96 que tiene una su-
perficie de leva in_clinada 98 formada en sl borde inferior
de la misma. La var¥lla elevadora del brazo acdstico T2 es
empujada hacia arriba en contaeto con la superficie de leva
98 por medio de un muelle helicoidal 100 cuyo extremo infe-
rior estd enganchado alrededor de la varilla elevadora del
brazo acistico T2, Bl muelle 100 se extiende hacia arriba a
través de una ebertura 102 (figura 22) formada en la placa
82 y dentro del interior de una carcasa que se extiende ha-
cia arribs 104 formads en la placé. 82, El extremo superior
del mueJ_.le 100 esgtd fijado con la pared superior de la car—
casa 104, El otro extremo de la varilla elevadora T2 esid -
provisto de una poreidn extrema en dngulo recto 106 gue es
empujada en contacto con una leva colgante indicada general
mente en 108 (figura 7), que estd formads en la superficie

inferior del engranaje 30, consiguiéndoseresta fuerze de em
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puje gracias a la fuerza ascendente ejercida por el muslle
100 en la proximidad de la superficie de leva inclinada 98
que tiende a hacer que gire la porcién extrema 106 de la va
rilla elevadora 72 hacia el centro del engranaje 30.

. Cuendo comienza a girar el engranaje 30 al comien
zo del ciclo de cambio 'del disco la poreidén extrems 106, -
que es empujada continugmente en contacto con la leva 108 -
gracias a la accoidn de toraidn producida por la fuerze asw-
cendente del muelle 100 en relacién con la superficie de 1g
va inelinads 98, sigue la poreidn 110 de la leva 108 con el
resultado de que lp varilla elevadora 72 pivotz alrededor -
de los cojinetes descritos anteriormente para la poreién ex
trema 74 de la misma. No obstante, dado que el muelle 70 em
puja continuamente a la varilla elevadora 'iz hacis arrida,
al ser girade esta varilla es elevads también como un todo
gl desplazerse a lo largo de la superficie de leva 98, En -
consecuencia, la porcidén extrema 106 puede ser girada en =-
ung cantidad suficiente para permitir que la verilla elevaw
dora T2 sea elevada a la posicidén mosirada en la figura 4 -
en la que la porcién 106 de la varilla 72 se engancha con -
el extremn de la raenura 114 (figura 25) de la placa de base
10+ La brida 96 estd igualmente provista de topes 1111", 112
en cada uno de los extremos de la superficie de leva 98 pa-
ra limitar el movimiento de la warilla 92 durante el montaw
je. Al producirse este movimiento ascendente de la varilla
elevadora 72, la tapa 92 del exiremo superior de la porcién
extrema 74 de la varilla elevadora se engancha con la place
94 v levanta el brazo acfistico separdéndolo del disco que =
acaba de ser reproducido sobre el plato 12. A easte respecto

debe destacarse gue el lrazo aclsbico 14 estd representado



5

10.

15+

20,

25:

30.

T SRV 23.

en las figuras 3 y 4 en su posicidn sobre el poste de repo-
go 22, No obstante, una aceién elevadora similar es propor-
cionada por la varills elevadora 72 cuando reﬁosa el brazd
acfistico 14 sobre un disco colocado sobre el plato 1'2.

ILa porcidén extrema 106 de la varilla elevadora 72
se extiende hacia arriba a través de unas ranurs 114 (figuré.
7) formada en la placa de base 10 de tal modo que la porcifp
supgrior de la porcidn extrema f06 :ﬁpueda ger empujada en ~
contacto con la leva ‘i-08 como me ha deserito anteriormente.
El muelle ioo mentiene a la varilla eleVadox;a. T2 en una po=
sicidn elevada uns vez que la porcidn extrems fOG ha qﬁedaé‘
do separada de la porcidén de leva 110 con el fin de que el
brazo acfstico permanezca en una posicidn elevada durante
la porcidn del eiclo de cambio del disco durante la cual se
deposits el disco sigulente sobre el plato ¥ el brazo acts-
$ico se desplaza i:_i'beriormente hacia la posicibén de tamafio
del disco correcta, como se deseribird con més detalle en -
lo que sigue. No obstante, cerca del fingl del ciclo de cam
blo del disco la poreidn extrema 106 de 1z varilla elevado~
ra T2 se angamha con la porcién de leva 116 de 1la leva 108
Ie poreidn de leva 11“6 no es tan pronunciada como la poireidn
de leva 1 fO ¥y por consiguiente el brazo acﬂético desciende
sua.vementg a la superficie del disco que se enouentra sobre
el plato 12 cuando es cogida la porcién exirema 106 por la
poroidn de leva 116 y movida hacia fuera y la varilla elevg
dora T2 se apoys sobre la superficie 98 contra la fuerza —
del muelle 100. Muy cerca del final del ciclo de cambio del
disco la porcidn extrema 116 coopergbon una porcién interms
dia 118 (figura 26) de la leva 108. Ia porcién 118 estd for

mada g lo largo de un arco que tiene el centro del engrana-
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Je 30 como su centro de manera que lg fuersga de empuje que
o8 ejercida por la porcidén extrema 106. sobre la leva 108 y
por consiguiente el engranaje 30, sea constante y minimigza-
da al acercarse el engranaje 30 a su pogicidén de reposo o -
5« de retenida. A este respecto se observari qﬁe la porcién ex
trema 106 se desplasza hacia arriba con relacién a la poreidn
de leva 110 al ser movida hacia arriba como un todo la vari
1la elevadora al comienzo del ciclo del cambio del disco. =
Igualmente la porecidn extrems 106 es movida hacia abajo en
10, relacién con la porcién de leva 116 cuando es bajado el brg
zo acstioco. No obstante, no se experimenta movimiento aacen
dente o descendente de 1la poreidn extrema 106 en relacifn -~
con la porcidn de leva 118 cuando la porcidn extrema 1'06 -
atraviesa la porcidén de leva 118 poxr lo qﬁe son ejercidas -
15. fuerzas minimas sobre 6l engranaje 30 al acercarse a la po-
gicidn de retenida. A este respecto' se obgervard que la su-
bida y bajada del braszo acdstico 14 ea conseguida solamente
on respuesta a la rotacién del extremo | 106 de la varilla e«
elevadora 72 controlada por la leva 108 por lo que se pro--
20. porciona de acuerdo con ls presente invenmcidn una disposi—
vidn elevadora del brazo acistico que es extremadamente sim
ple y sin embargo eficaz y de accidn suave, Igualmente, hay
que destaoar que la cantidad de elevacidn es determinada en
el subconjunto del brazo acSstico 20 por la superficie de -
25+ leva 98 y la deformacidn de la ﬁlaoa de base no hace cambiar
la gltura de slevacidn del brazo acdstico como ocurria con
las corroderas convencionales de movimiento Alineal que ~es--~
tén directemente consctadas con el kengrana-,:]a principal de -
cicloss Hay que deswtacar también que la vardlla elevadora
30. 72 funciona suavemente con wna fuerze relativamente paciueﬁa
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porque la superficie de leva 98 est4 colocada a cierta dis-
tancia de la poreidn extrema T4 alrededor de la cual pivota
la varilla 72. Esta construccidn permite éue 1a superfieie
de leva 98 tenga una inclinacidén gradual, mientras que si -
esta leva estuviese colocads préxima al extremo T4 tendria
que ser relativemente pronunciada y se precisarfa una impor
tante fuerza adicional para desplazerla a 1o largo de la —
misma. No obstante, la superficie de leva 98 puede estar es
paciada del extremo T4 solamente porque se han previsto co-
jinotes espaciados para el extremo 74, como se ha descrito
anteriormente; Apor lo que la verille 72 puede ser elevada -
suaveménte y ejerclendo poca fuerza sobre la misma.
MOVIMIENTO HORIZONTAL DEL BRAZO ACUSTICO

Considerando ahors el modo en que el brazo aclsti
co 14 ez movido horizontalmente, de acuerdo con un aspecto
importante de la presente invencién se emples un tirante de
disparo de arrastre 120 para interconsctar el emgranaje 30
con el btrazo seflstico 14 de tal modo que el brazo acdstico
sea movide hacis fuera durante le primera porcidn del eiclo
de cambio del digsco y sea movido después hacia deniro sobre
el disco que ha sido depositado sotre el plato 12 y en con~
tacto con el surco inicial de esie disco. Fl tirante de dig
paro de arxrastre 120 actia también g modo de miembro actus=
dor de disparo de la velocidad durante el ciclo de reproduc
cidn. F1 tirante 120, que puede ser simplemente un slambre
rigido, esti conectado con el engranaje 30 en un punio des-
plazado del centro del mismo por medio de un meeanismo de -
embrague indicado generalmente en 122, El otro exftremo del
tirante 120 9513& conectado con un miembro de sector del bra
zo aclistico 124 (figura 2) que estd conectado con el brazo
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aclistico 14 y se mueve con 41 por medios que merdn descri--
tos con detalle més adelante., MAs particularmente, el tiran
te 120 estd provisto de una porecidén exirems en dngulo vecto
126 que e extiende a través de lg aberturs cenirsl en tn -
casquillo 128 que se coloca de manera suslia en una ranura
130 formada oﬁ el sechbyr 124, Como sme ha ilugirado mejor en
la figura 11, el miembre de casquillo f28 astd provisto de
una porcién de cabeza 132 que se monta sobre la superficie
superior del sector 124 mis alld de los bordes de la ranura
130+ Un muslle ligero helicoidal 134 estd situado entre wna
poreién extrema agrendada 136 del fondo del casciuillo 128 ¥ |
la cava inferdoxr del ssctor 124 con el fin de propercionar
una ligera fuerga de embrague pars impedir que el miembro -
128 se mueve dentro de la ranura 130 a menos que ses venci-
da esta fuerza. No obstante, cuando & movido el miembro 128
en contacto con cualquier extremo de la ranura 130 se prow
porciona une conexidén de arrastre positive entre el tirante
120 y el sector f24. -
Considerando shora con més detalle el embragne =
122, una abertura 140 estd formeda en el engrenaje princi-—
pal 30 que comunice con una cavidad 142 de mayor dfédmetro -
del lado inferior del engranaje 30. Una pared anular central
144 est4 formads en el engranaje 30 adyacenie a la abertura
140 y una pared anular exterior 146 esid formada también en
el W.‘]a 30, teniendo la pared exterior 146 un par de =
resaltos opuestos accionadores de leva ‘i48 ¥ 150 incorpore~
dos éue ge proyectan hacle arribz por encima dé la parte su
perior de la pared anular ceniral 144. Un pivote de arrage

. tre del embm'agué 152 esté montado de maners suelta con vig-

tas & su rotacién en la abertura 140 del engranaje 30 y es~
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t4 provisto de uns ranurs estrecha 154 que se extiende ha--
cia arribs desde el fondo del miembro del pivote 152 y estd
edaptada para reeibir la porcién extremaz del tirante de dig
paro aa arrvastre 120. Ias patas 156 ¥ 158 que esténformadas
en el pivote 152 Gebido a la ranura 154 estdn provisias de
porciones extremas flexibles y desplazadas 160 y 162 que =-
terminan en piest64 y 166 que estdn adaptados para introdu-~
cirse en la cavidad 142 del engranaje 30 cuasndoes movido
el pivote 152 a una posicidén elevada dentro de la shertura
140. Bl pivote 152 estd provisto iguslmente de resaltos o=
opueatos 168 y 170 que estdn adaptados para reposar sobre
la superficie superior de la pared anular central 144 cuen-
do se encuentrs el pivote 152 en la posicidén desembragada
o de disparo de la velocidad mostrada en la figura 8. Con -~
el fin de ensamblar el pivote 152 dentro del engranaje 30,
la abertura ﬂio esté provista de ranuras opuestas 172 y 174
(figura 14) que permiten insertar el pivoie 152 hacia arri-
ba a través de la abertura 140 después de lo cual es girado
el pivote 152 y el extremo del tirante de disparo de srrage
tre 120, que se inserta dentro de la renura 154 y puede re-
posar entonces sobre la superficie superior de la pared, se
glin se ha mostrado en la figurs 8.

: Gonéidereni‘bs shora el funclonamiento del embrague
122 anteriormente descrn.‘bo y del tirante de disparo de arrag
tre 120 en el movimiento del brazo acdstico 14 haeia fuers
en direccién de su poste de reposo 22 y volviendo después -
el brazo aoﬁstico a la posicidn de colocacién deseada duran
te el clclo de cambic del disco. Durante la porcién inteial
del ciclo de cambio del disco, mientras es levantado el bre

20 amistico 14 del disco como se ha descrito anteriormente,
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el embrague 122 no interconecta el engranaje 30 con el tie-
rante 120 por lo que no se produce el movimiento hacia el -
exterior del brazo acstico durante la operacién de elevaw
cién del brazo acdstico. Ello es debido a que el tirante =-
120 permanece colocado de una maners suelia dentro de la rg
nura 154 del pivote de arrastre 152 sl ser movido el engra-
ngje 30 desde la posieidn mostrada en la figura 13 a la po-
sicién mostrada en la figura 14. Durante este movimiento «—
del engranaje 30 el pivote de arrastre 152 permanece no obg
tante girando ligeramente con relacidn al engranaje 30 pueg
to que el pivote 152 es mantenido en alineamiento con el 43
rante 120 por el hecho de que el tiranfe 120 se extiende a
través de la ranura transversal 154 del pivote 152.

Cuando se gproxima el engranaje 30 als posioeién
mostrada en la figura 14 el tirante 120 asciende las porcig
nes inelinadas 180, 182 :Bormadaq::an: 1la pared exterior 146. y |
sobre la éﬁperficie superior de los resalios opuestos i’48.
150, Cuando ocurre esto, el tirante 120 me engancha en la -
parte superior de la ramura 154 y eleva el pivote 152 hacia
arriba hasta que los ples 164, 166 del mismo sean empujados
en contacto con la cavidad 142 del engranaje, segin se by -
mogtrado en la figura 9. Los resaltos 1-48,.. 150 presentan =
ung altura suficiente para que los pieas 16’4;_ .166 cooperen -
con el engranaje 30 con una fuerza suficlente pars embragar
el tirante de disparodd arrastre con el engranaje 30 cuando
continda girando el engranaje. No obstanie, esta fuerza de
friccidn no es tan grande que impida al mvote 152 girar =
con relucidn al engranaje 30 puesto gue el pivote 152 debe
permanecer alineado con el tirante 120 que se extiende g ~-
través de la muesca 154 del mismo, y sl otro exiremo del 41
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rante 120 estd conectado de manera pivotable con el sector

124 del mecanismo de brazo actistico; como g€ ha deserito w-
con mis detalle smteriormente. Durante este movimiento de -
rotacidn del pivote 152 con respecto al engranaje 30; 108 -
pies 164;- 166 se deslizan a lo largo de la supérﬁcie de la
cavidad 142 a la vez que mantienen la fuerzs de fidceidn =n
teriormente descrita para el tirante 120,

Tan pronto como el tirante 120 es movido hacig ~-
arriba en com:ac'ﬁo con la superficie superior de loz resal-
$o8 148, 15‘6‘, ol tirante 120 quedsa embrégado con el engrang
je 30 y gl continuar girando el engranaje se mueve el tiran
tYe 120 hacia fuera. Si el casquillo dgl embrague de disparo
de la velocidad 128 no estd colocado en la parte posterior
de 1a ranura 130 del sector 124, este movimiento inicisl ha
cia fuera del tirante hace qﬁe se mueva el miembro 124 2l -
extremo exterior de la ranura 130 despuds de lo cual es mo~
vido hacia fuers el brazo acfistico 14 con el tirante 120 sl
continuar girando el engramaje. EL brago eclstico 14 es nmo-
vido hacia fuere hasits que coopere con un resalto de blqciuao
184 del poste de reposo 22; extendiéndose el reselio 184 hg

cia arriba en una distancia suatencizlmente mayor que el re

~salto interior 186 del poste de reposo 22. ILa posicién rels

tive del tirante 120 y el embrague 122 al ser movido el brg
zo acfistico en cdntao‘ao con el resalto del posie de reposo
184 estd representads en ia, figura 15.

Dado que el brazo aclstico no puede desplazarse -
més hacia fwera cusndo se pone en contacto con el resalto -
184, al continuar girendo el engranaje 30 el embrague 122 -
permite tal rotacién adicional por deslizamiento entre el -
tirante 120 y ol embrague 122. Més particularmente, si bien



FRICR Ll 30.
la fuerga friccional con la que los pies 164; ‘i66 cooperan
con el engranaje 30 es suficiente para mover el brazo actlis-
tico hacla fuera, segin se ha desecrito anteriormen‘be; esta
fuerza no es excesivamente grande para qus no pueda ser ven
9«  cida cuando choca el hrazo acistico con una obstrueceién tal
como el resalto 184. Cuando ew encontrads tal obstruceidn,
el tirante 7120 se desliza sobre la superficie superior de -
los resaltos 148, 150 y se desliza también con relacién al
pivote 152 gracias a una accidn de deslizamiento del tirenm-
10. te 120 en el fondo de la ranura 154. En consecuencia, cuan-
do continda girando el engranaje 30 desde la posicién moge—
trada en la figura 15 ala posieiﬂn mosirada en la figura -
16 el embrague 122 continfa empujando al brazo acfistico cop
tra el resslto 184 mientras que el tirante 120 se desliza -
15+ con relacién al embrague 122 hacia la posicidn mostrada en
la figura 16; No obstante, tan proﬁto como ol tirante 120 -
desciende las porciones inclinadas 188, ‘f90 formadas en la
pared exterior 146 los pies 164, 165 del pivote 152 ya no =
son asmpujados en contacto con el engranaje 30 por lo que el
20, tirante 120 queda desenganchado del engransje 30 mientras -
que el trazo aclstico 14 permanece en su posicidn en contag
t0 con el resalto 184 del poste de reposo 22
Una ve# que ha girado el engransje 30 a la poglew
cién mostra.da en la figura 17, el tirante 120 asclende de -
25. nuevo las poreionea inclina.daa 180, 182 de manera que el en
granaje 30 quede embragado con el tirante 120, Al conbinuar
girando el engrangje 30 desde la poaiei&n mogtrada en la i
gura 17 a la posiocién mostrada en la figura 18; el tirente
120 ea movido primeramente de tal modo Que el casquillo d&l
30. embrague de disparo de la velocidad 128 ses movido al extre
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mo enterior de la ranura 130 y posteriormente el tirante —
120 actlia para mover el braso gclistico hacia dentroe Desco~
nectando el tirante 120 del engranaje 30 durént\e' su recorri
do désdé 1la posicidn mostrada en la figurs 17; el ‘bragzo aclig
tico puede permanecer en su posiéi6n sobre el poste de repo
g0 durante un perfodo de tiempo més proiongado mientras es
depositadd el disco siguiente sobre el plato iz. Bate movie
miento hacia dentro del sector del braszo actiatico 124 conti
nda hasta que el resalto de poslcionamiento del disco de =
304,8 mm 192, que estd formado en el sector 124: golpea la
brida vuelta haocia arribs 194 de une corredera seleoctora de
tamafio 196. Ia corredera 196 es posicionada manualmente en
1a posicidén de 304,8 mm. por medios que serdn deseritos ——
con més detalles en lo que sigue..Cuando el resalio f92 del
sector 12‘4 choca con la brida selectora de tamafio 194 se im
pide que continfie el movimiento hacls dentro del brazo acls
tico. No obatante, dado que el engranaje 30 continde giran-
do el embrague 122 permite nuevamente el movimiento de des~
lizemiento del tirante 120 con relacidn a los resaltos 148,
150 y el pivoi‘e ‘i52, gegin se ha descrito anteriormente en
relacién con las figuras ,1’3 y 16. Debe destacarse gque cuan—
do gira el engransje desde la posicidén mostrada en la figu-
ra 18 a la posicidén mostrada en la figura 19, se ojerce una
traccidn constante sobre el tirante 120 por 1lo que 8l cag=-
quillo del embrague de disparo de la velocidad 128 permane-
oe situado en el extremo anterior de la ranura 130 del sec-
tor 124: El mecanismo disparador de velocidad es empujado -
as{ continuamente hacia la posicién de rearme correcta del
embrague de disparo de la velocidad durante el movimiento -
del engrenaje desde la posicidén mostrada en la figura ‘f8 1
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la posicidn mostrads en la figura 1»'9.‘

Cusndo aleanza el engranaje 30 la posicién mostrg
da en la figura 16, el tirante 120 demciends los resalios =
188, 190 de tal modo que el engranaje 30 quede ya desgconec-
tado del tirante 120 al volver el engraneje 30 a la posiciin
de reposo o retenida mostrada en la figura 1. En la posicidn
de retenida el tirante 120 es completamente libre de mover~
se -puesto que el pivote ~152 es soporiado shore al enganchar
se los resaltos 168, 170 del mismo con la superficie supe-
rior de la pared interior 144. Igualmente, él tirante 120 -
ezt situado eproximadamente a media distencia entre los re
saltoa 148, 150 y reposa de maners suelta deniro de la ranu
ra 154 del pivote 152, como se ha representado en la figurs
8.

MECANISMO DISPARADOR DE L4 VBLOGIDAD

Da acuerdo con un aSpectc; importante de la presen
te invencidn el tiranie 120 es usado tambidn durante el ol
elo de reproduccién como mecenismo actuador de disparc de =
la velocidads Més particularmente, el tirante 120 es movido
a la posicién mostrada en la figura ‘l al comienzo del ciclo
de reproduccidn con el miembro de embrague de disparo de la
velocidad 128 colocado en el extiremo anterior de la ranura
130. Al moverse el brazo acfistico hacia dentro sobre el dig
co durante el ciclo de reproduccién, el tirante 120 se mue-
vé con el sector del brazo asodstico 1 24 debido a la ligera

fuerza ejercids por el muelle 134 sobre la cara inferior -

del mector del brazo acistico 124. Esta fuersa ligera es su
ficiente para mover el tirante 120 axialmente a iravés de -
le ranura 154 del pivote de arrasire 152 sin perturbar la -
posicién del mecanismo de embrague de disparo de la velooci-
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dad 128 en relacidn con la ranura 130, Dado que el tirante
120 reposa de manera suelta sobre la pared interior 144 del
engranaje 30 durante este movimiento, puede proporcionarse
une. fuerza de embrague extremadamente ligera por medio del
muelle 134. _

Al acercarse el brazo acx-istico al Tinal del disco,
el tirente 120 se deaplaza a wna pésici&n en la que ol eXe~
tremo del dismo cooz:éraqcon la brida vértieal 66 de la pa--
lanca de disparo.de la velocidad 62 que estd montada de maw
nera pivotable sobre el engranaje jo. Ia palanca 62 estd —
montade sobre el engranaje 30 de tal modo que pueda moverse
con una fuerza muy ligera y por consiguiente el extremo del
tirante 120 mueve ls palanes 62 sin mover el casquillo 128
dentro de la ranurs 130. No obstante,’ al acercarse el brawo
aclistico al final del disco, la brida 70 del cubo del discoe
golpea la porcidn marginel 67 (figura iﬁ) de la brida 66 a§_

' yacente @l resalto 68 en cada revolucién y mueve 1l palanca
' 62 y por consiguiente el tirante 120 hacia fuera en una cap

tidad ligera contra la fuerza del muelle de disparo de la -
velocidad 134. Esta fuerza es,. desde luego, insuficiente pa
ra interferir el seguimiento hacia el interior del disco —-
por parte de la aguja sobre los pocos dltimos surcos del -
dlsco. En consecuencis, el casquillo 128 sofweve hacig = —=
atrds en la renura 130 cusndo son encontrados los pocos (l-
timos surcos en la reproduccidén del disco.

‘Cuando es encontrado el surco de terminscién del
discos el tirante 120 se mueve rdpidamente hecia el interir
con el brazo acfistico de tal modo que la palanca 62 pivote
en una cantidad sustancial y el resalto 68 de la misms sea
movido en el frayécto de 1la brida 70 del cubo del plato 38;
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Cuando la brida 70 golpea el resalto 68, el engranaje 30 es
girado ligeramente con el fin de iniciar un ¢iclo de cambio
del disco del modo descrito con detalle anteriormente. Se =~
hace posible esta accidén disparadora de la velocidad del ti
rante 120 gradias gl hecho de que el embrague 122 desconec—
ta el tirante 120 del engranaje 30 en la posicidén de reteni
da del engranaje 30 como se ha descrito con detalle anterior
mente, A este respecto se observari que la conexidn de em——
brague de disparo de la velocidad del tirante 120 con el w
sector124 es repuesta siempre al grado miximo durante el ci
clo de cambio del disco porque el casquillo 128 es arrastrg
do hacia el extremo anterior de la ranura 130 por el tiran-
te 120 cuando gire el engranaje 30. Igualmente, esta accidn
de reposicidn dura hasta cerca del final del ciclo de cam-—
blo del disco cuando guedm desconectado el engranaje 30 del
tirante 120 (figura 19). Esta reposicién positiva del case-
quillo 128 sitfa también correctamente el extremo del tiran
te 120 en relacién con el trazo acdstico 14. En consecuen—
cia,; 1la posicidn de la ufia disparadora de le velocidad 62 -
cuando se enganche inicialmente con el extremo del tirante
120 puede variar sin interferir el disparc.ﬁe velocidad co-
rrecto puesto que el tirante coinclde coﬁec‘tamente con reg
pecto al braso acdstico al comienzo del efolo ds reproduc-—
cién. No obmtante, la ufia 62 no puede entrar dentro del trg
yecto de la brida 70 al ser detenido el engranaje 30 por —-
eleccién correcta de los engranajes 58 y 30. Preferiblemen~
te, la relacién entre loa dientes 58 -del cubo 38 ¥y la rela
cidn de los dientes del engranaje 30 es tal (iue exista wa
relacién par mis dos dientes en ol engranaje: Al ser deteni
do el engranaje 30 los engranajes 58, 30 son temporizados —
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de modo que la brida T0 se encuentre en el trayecto de la por
cifn marginal 67 de la ufia de disparo de velocidad 62 'y por
consiguiente impida el desplazamiento de la ufla 62 hacla fug
T3 en una cantidad suficiente para posicionar el resalte 68
5. en el trayecto de la brida 70. Preforiblements, el engrana=
je 58 tiene 21 dientes y el engranaje 30 tiene 128 dientes.
‘Hay que destacer también que el embrague de dispa-
ro de ‘velocidad anteriormente descrito puede ser elim:ina&o
mientras que el tirante 120 puede ser conectado por pivote-
104 miento directamente con el aector»124».‘ En tal caso puede em
plearase una disposicién de ufia de disparo de la velocidad ~
en dos (o mds) partes en lugar de la ufia sencilla 62, como
comprenders fécilmente los especialistas en la materia, No
obstante; tales mecanismos disparadores de la velocidad de
-15; dos placas estin sujetos al alineaiiento casual que es ven-
cido usuglmente previendo mfs friceiln entre las dos placas.
Cuando se emplea tal friceidn elevada, no es posible dispa«
Tar la velocidad con fuersas ligera;a del brasze acistico del
orden de un gramo o menos, mientras que con la disposicién
20, disparadora de la velocidad descrita con detalle enteriorw
| mente se consigue un disparo fiable de‘ la velocidad con fler
zag del brazo aclstico de menos de un gramo.
]5a ufia dispaeradora de la velocidad 62 puede ser ~
repuésta a su posicién inicial o de réposo mostrada en la -
25, figura 1 por una cualquiefa de un cierto nfimero de disposi-
ciones. Una de tales disposicionegéstd representada en 1o «
Pigura 16 en 1a qﬁa 1a poreidn intermedia del tirente 20 es
’empiead‘a para reponer ls ufia 62 sl ser movido el engranaje
30 desde la posi«cién mostrada en la figura 16 e la porkcidn
30. mostrada en la figura 17. Més pardicularmente, cuando conti
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nds glrando el engransje 30 desde la posicién mostrada en -
1la figura 16, ¢l borde superior inclinado 200 de la porcidén
de brida 66 de la ufin 62 choca con el tirante 120. Al ascen
der el tirante 120 sobre el borde 200, la ufia 62 se mueve -~
interiormente alejdndose del borde del engransje hacia la -
posioidn mostrada en la figurs 1 cuando se desplaga el tie
rante 120 sobre la superficie superior de la brida 66, En -
lg variante, los dienteas de engrane 58 del cubo del i:la.to -
38 pueden engranar con la porcién en saliente hacia fuera -
67 de 1a ufia 62 y restituar nuevamenie este ufla a su posi~—
oién inioial mostreda en la figura 1 ouando se acerca el en
gremaje 30 a la posicidn de retenids al final del ciclo de

camblo del discos

SELECCION DEL TAMANO DEL DISGO

| Conslderando ahora el modo en gue es cologada la
corredera selectora de tamaflo 196 para discos de 177,8 mm. .
o discos de 304,8 mm, se recordard por la deseripeidn gene—
ral efectuada hasta aquf, que me empléa.». el botén de control
27 como selsclor combinade del tamafio y la velooidad del -
disco y puede ser desplazado entre uns posicién de 33~1/3 -
rpm y una posicién de 45 rpm. El botén de control 27 eatd -
conectado o una porcidén de brasgo 204 de una palanca de velg
cidad-tamafio 206 (figura 6), extendiéndose la porcién 204 -
mée 2114 del borde de la carcasa del brazo acistico 20 a ==
través de una ranura 208 prevista en la misma. Ia palanca -
206 eatd montada de manera pivotable debajo de la placa de
base ‘10 por medio de una porcién de lenglleta 210 que se ex
tiende hacia arriba a través de ung sbertura 212 de la pla-

ca de bage 10. Un 'alambre de resorte 214 pe engancha con la

lenglieta 210 en la superficie superior de lea placa de base
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10, estando provisto un extremo del alambre 214 de una por—
cidn exitrema desplazada que se exbtiende hacia abajo a traw—
vés de una abertura 216 de 1z placa de hase 10 y estando ~-
proviato el otro extremo del alambre 214 de una porcldn ex—
trems desplazada 218 que esti sitnada debajo de la placa de
base io. La, palanca 206 estd provista de una brida vuelta -
haeia arriba 220 (figura 13) que corre en una aberturs 222
de la placa de base 10 y es empujada contra la pared 224 de
la mismg por un muyelle 214. Ia pared 224’ define un par de ~
posiciones de retenide. para el botén ?'7 correspondientes a
la posicién de 304,8 pm 33-1/3 rpm o "a la posioidn de 177.5
mn. 45 rpm. La palanca de control 206 esté provista de un -
sje que se extlende hacia abajo 226 (figura 6) ciue eatd co-
nectado con la correders selectora de tamafic 196 por medio
de un tirante de alambre 228. Un extremo del tirante 228 eg
t4 provisto de una poreidén extrammsg 'aesplazada 230 éme ge ex.
tiende dentro de uns abertura de la corredsra ‘i96 y el otro
extromo del slambre 228 estd alojedo dentro de uma ranuvra -
del extremo inferior del eje 226.

El movimiento de la correders selectora de tamafio
196 es guiado por medio de uma ranura 232 (figura 22) en la
corredera 196 a través de la cual se extiende la porcidn ex
trema en &ngulo recto T4 de la varilla de elevacién del brg

‘wo acflstico T2, y unz reanura 234 del extremo de la correde

ra gelectora de tamafio 196 que es situada por medioc de una

porcidn de pasador 236 (figura 6) que se extiende havia abg
jo a partir de un espérrago 238 formado en el miembre de ba
se del brago aclsiico 76. El esphrrago 238 es de seceién w-
rectangular de modo :iue las porciones del mismo adyacentss

al pasador 236 actien a modo de fulero para el exirem de -
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1a correders selectora de tamafio 196+ Ia corredera 196 es -
empujada continuamex;‘be hacia arriba.por medio de una poredén
de brazo flexible 240 de la placa 82, estando provisto el =
brazo 240 de une poreidn extrema en dngulo recto 242 que e
coopera con la cara inferior de la corredera 196 adyacente
al fulero formsdo por el .espérrago 238

El brazo flexible 240 hace pivotar a la corredera
gelectora de tamafio 196 alrededor del fulero formado por el
espirrago 238 con el fin de que la coérédera 196 sea empuja
da en contacto con un per de poroclones de patilla en salien
te 244 {figura 6) formadas en los lades opuestos de la por
¢1dn extrema en dngulo recto 74 de la varilla de elevacién
del brazé acistico 72, En consecuencis, la corredera selec-
torg de tamafio 196 es empujada continuamente por el brago -
240 paras seguir los movimientos werticales de la verilla de
elevacidn T2, Cuando es ‘elevada la varilla de elevacién 72
al comienzo del ciclo de cambio del disco para levaniar el
brezo acfstico del disco, como se ha deserito con més detaw
1le més atrés; el selector de tamefio 196 puede moverse tam-
bién hacia arriba bajo la accidn de la ligera fuerza eldsii
ca ejercida sobtre el mismo por el Brazo flexible 240, Al co
mienzo del ciclo del camdbio del disco el secddr del hrazo -
aclistico 124 no me ha desplazado hacia fuera y por consiguim
te la porcidn de brida vertical 194 de la corredera 196 se
pone en conbacto inicialmente con la superficie inferior —
del sector 124. No obstante, cuando es movido este sector -
hacia fuera por medio del tirante 120, como se ha deserito
con detalle anteriormen‘l:q, se permite a la corrsdera seleo-
toras de temafio 196 moverse hacia arriba a la posicién moge

trada en la figura 4 en la que la corredera 196 estd desen-
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ganchada de“ los salientes 244, En la posicién mosirada en =
la figura 4, el borde de la brida 194 eatd situado pare cog
pérar con el resalto de 304,8 mm 192 del sector 124 cuando
es movido nuevamente el brazo asfstico hacia dentre, como -
se ha descrito con detalle anteriormente con relacién a la
figura 18,

Cuando es girado el botén de control de la veloci
dad 27 a la posicidn de 177,8 mm 4"5 rpm, el eje 226 q.ue pen
de del mismo, y por consigulente la corredera 196, me desw=
plaza hacia la izciuierda; como puede verse en la figura 6 -
con el fin de que la porcién de brida 194 de la corredera -
196 quede ghora posicionada para coopsrar con el resalto de
177;8 mm 246 (figura 18) formado en sl sector'md.. Cuando -
la brida 194 estd enganchada con el resalto 246 del sector
124 dursnte un eiclo de cambio del disco, el brazo actistico
14 estd posicionado para ponerse en contacto con el sureo -
inicial de un disco de 177,8 me coloegdo sobre el plato 12.

Como se ha discutido generalmente en lo que prece
de, el cambiadiscos de la presente invencidn pdede ser pre-
parado también para reproducir discos de 254 mm de 78 rpm.
Con tal fin; el sector 124 estd provisto de un resalto 248.
que est4 sdtuado para ser cogldo por la porcién de brida i94
de la corredera 196 ¥y posicionar el brago actistico 14 pare
los discos de 254 mm. Si hay que reproducir discod de 254 -
mm . de 78 rpm, la abertura 222 de la placa de base 1'0 estd -
provista de un tercer 1lébulo de retenida ciue estd més préxi
mo gl frente del cambiador que la posicién de retenida de 45
rpm., Cuando es movida la palanca de control 206 a esta posi
cidén de 78 rpm, la corredera 196 es posici_qnada correctamen

te para enganchar el resalto del sector 248. Se obgervard -
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que las sucesivas posiciones de retenida de la palanca 206
oatén dis;puéstas por orden de velocidad creciente del plato
en lugar de hacerlo por tamafio creciente del disco, estando
dispuestos log resaltos 192, 246 b4 243 del sector ‘i24 pars
correlacionarse con las respectivas posiciones del botén de
control combinado de velocldad-tamafio 27.

Cuandgbe desea hacer girver al plate 12 a tres ve
locidades diferentes, ez decir 33»‘f/3 Tpm, 45 rpn ¥ -7-8 pm,
una disposicidn de arrastre convencional con rueda de gula
de tres velocidades pé.ra el reborde del plato puede susti~-—
tuir a la disﬁoeicidn de arrastre por correa; desorita has-
‘2 ahoras Una de teles disposiciones de arrasire por rueda
de gula estd representada en la patente estadounidense de
Dennis nt 3*490@7'7’2‘ publicada el 20 de Enero de 1970, cuya
descripci&n ea incorporada a.éui a tftulo de referencia. Qe
do se emplea una disposicidn de arrastre por mueda de gufa,
ge elimina la caracterfatide de frenado Gel plato deseritas .
anteriormente, se suprime la arandela 52 y el plato 12 es -
conectado sflidamente con el cubo 38, El alembre de control
302 controlarfa entonces el mecanismo de desviacién de la -
ruedg libre de tres velocidades mostrado en le patente estg
dounidense de Dennig ne 3,.490.772 ¥y reomplazaris &l alambre
de control 124 mostrado en sesta patente.

MECANISMO DE MONTAJE DET, BRAZO ACUSTICO

Considerando ahora el mode en que es montado el -

brazé acdstico 1“4 con vistas a su movimiento rotacionsl y -
de pivotamiento sobre el miembro de base del subconjunto =
del brazo acletico 76, un eje de soporte del brazo aodatico
250 (figura 6) est4 montado de menera pivotsble entre el ex
tremo superior de unas ecarcasa del manguito 252 formada en ~
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la placa del subeconjunto del brazo acdstico 76 y una porcifn
de pozo 254 formada en la placa de soporte 82, Con tal fin,
wna horquilla 256 estd asegurada con la porcidn extrema es~
cotada 258 del eje 250 por medio de la tuerca 260 ciua @mstd

roscada sobre el extremo superior aterrsjado del eje 250, ~

Ia horquilla 256 esti provista de una poreidn de manguito ~
262 que se extiende hacia abajo deniro de la parte superior
de la carcasa 252 y estd situada entre la carcasa 252 y el
extremo superior del eje 250. El ma.nguit‘q 262 actia sl a -
modo de cojinete superior para el eje 250; El eje 250 estd
provisto de una porcién extrema ahusada 26‘4 qﬁe- se aslenta
en el pozo 254 pars pr0porciongr el pivote infardior para el
eje 250; Ia porcidn superior 258 del eje 250 eatd proviste
de una seccién en doble D que coopera con ung aberfura de -
formg similar de la horquilla 256 con el fin de ciuq. la hor-
guilla 256 éueae situada correctamente con relacidén al eje
250 cuando ge inserta el manguito 262 deiﬁ:‘ro de la carcass
252 ¥ se fija la ‘bueroa 260,

El sector 124 es posicionade entre dos porciones
de cuchilla que se extienden trensversalmente 266 y 268 que
eatén formadas de manera enteriza con el eje 250 y estén =
provistas de aberturas que estén adaptadas para recibir las
porciones de- ca'beza 270, 272 de un miembro de ajuste de apg
yo 274. Fl miémbro 274 esté, provisto de uns porcidn interme
dia excénirica 276 que es empu;lada. en contacto con tna ranu
ra del sector 124 por medio del muelle 278+ El extremo aupe
rior del miembro de ajuste de apoyo 274 ge extiende o tra=
vés de una ranura 280 de la pared superior de la carcasg =

del braze acéstico 76 y estd provisto de una cabeza de ajus

te ranurada 282 por medio de la cusl puede ser girado el =



De

104

1 5&;

20.

25,

30.

42,

miembro 274. Las porclones 266 y 268 estdn consctadas por =
nervaduras formadas de maners enteriga 267 y el muelle 278
ge extiende entre las nervaduras 267 y carga el sector 124
contra la porcidn excéntrica 276 y el eje 250, Con tal fin
el sector 124 estd provisto de una primera muesca 269 para
la poreidn exeénirica 276 y una ranwra de Polgura 17‘{ pare
acomodar las nervaduras 267 y el muelle 278 (figure ’1335.‘. B
sector 124 estd provisic también de una ranure de apoyo 173
para el eje 250, Las porciones de cabeza 270, 272 se musven
en ranuras arqueadas 175 de las porcionss 266, 268, El sec~
tor 124 estd provisto también de una ranura de holgura 177
que pefmite nl brazo actetico 14 moverse con relacién a la
varille de elevacién 74. Cuando es girado el miembrd 274, ~
el saetoﬁ 124 ge mueve con relacifn a la horquilla del bra-
zo actigtico 256 por lo que puede hacerae un ajuste de la po
sicidn de spoyo del brazo aciistico 14.

In horéuille. 256 esté provista de porciones de -
brazo verticales 284;, 286 y la placa del brazo acistico ‘94
estd provista de porolones de orejeta 288, 290 (figura 1) -
gue estin adsptadas para ser montadas en los brazogfertice-
les 284, 286 de la horquilla 256. A este respecto se commen
derd que puede montarse cualquier otra disposicién apropia-
da de brazo acfistico sobre el eje 250 en lo que respecta &
la presente invencidn. No obstante, tal disposicidn de bra-
zo aclstico deberd tener una superficie inferior lisa equi~-
valente a la placa 94 contra la qize pueda correw:la tapa 92
al desplagarse el hrazo acistico 14 hacia fuera y hacia den
tro dursmte el ciclo de cambio del disco.

SELECCION DE LA VELOCIDAD DEL DISCO

Congiderando ahora el modo en gue es desviada la



2

10.

15+

20,

25,

30.

43

correa 50 desde la torreta 48 a la torreta 46, y viceversa,
de acuerdo con el movimiento de la pelancas de control de ve
locidad-tamafio 206, la palanca 206 estd proiri,sta de una por
¢idén de brazo desplazada 300 (figura 2) con cuyo extremo eg
t4 fijado un alambre de conirol 302. Ia palanca 206 estd ~-
provista también de un brazo 301, que se extiende en direc-
cién opuesta 2l brazo 300, ciua corre sobre la superficie in
forior de la placa de base 10 6 impide la torsidn de la pa
lenos 206 al desplazarse entre las posiciones de 33-1/3 rpm
¥ 45 rpm. El elambre 302 se extiende por debajo de la placa
de base 10 alrededor de la porcidn de placs de base central
deprimida 28 de la misma ¥y se extiende hacia arriba a txra-
vés de una ranura slargade 304 formada en la place de base
10. El alambre de con'brol 302 esti provisto de uns j:orci:ﬁn
oxtrema desplazada 306 (figu.ra 12) qua se extiende a tra-
vés de una abertura de una primera plana de control 308 que
estd montada de menere pivotable scbre el lado superior de
la placa de base 10. Més par‘hicularmente; la placw: 308 esté
provista de una brida vuelis hacla abajo .31-0 que esté& colo- '
cada en una gberturs en forma de corbata de lazo 312 Vd’e la
placa de base 10. Un segundo miembro de control de la velo=
cidad 314 estd montado de mamera pivotable sobre la placa —
308 por medio de una porecidn de eje que se eﬁr!;ienﬁe hacia -
abajo 316 sobre el miembro 314 que se extiende a itravéghe -
w agujero de cojinste circular 318 de la placa 308 y a fra
vés de una renura glargada de forma arqueads 320 proviste -
en lz placa de base 10, El espérrago 316 ests formado con -
una poreifn de cabesa 322' que retiene a un muelle helicoi~—
dal 324 situado entrs la cabeza 322 ¥ tna arandela 323 de -
1la cara inferior de la placa de base io. Auﬁque los miom—
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bros 308 y 314 estén intgrconectados de manera pivotable w-
por medio del espirrago 316, este espdrrago puede moverse -
por sf mismo dentro de la ranura 320, No obstente, &l miem
bro 314 estd provisto también de un eje de gufa 326 que se
extiende a través de una ranura slargada 328 de 1la placa ~
de basas 710.

Ia placa de control 308 estd provista de una bri-
da verticel 330 que inoluye una poroidn de resalto inclina-
da 332. Ia porcidﬁ de regalto 332 estd adaptada pars coope-
rar con la gorrea 50, cuando corre la correa sobre la torrs
ta de 45 rpm, y empujar a la correa 50 hacia arriba en con-
tacto con la torreta 48 de 33 rpm cuando es movida la palen
ca de conirol 2‘7 de la posicién de 45 g la de 33 rpm. EL =
miembro de control 314 estd provisto de una porcidn de bri-
da que se extiende verticalmente 334 que termina an uns, por
eidn extrema desplaszada y curvada 336 ouyo borde exterior -
eats formsdo para presentar un resalto inclinade 338

Cusndo es movide. el botén de control 27 desde la
posieién de 33 rpm mostrada en la figura ’l a la posicidn de
45 rpm mostrada en la figura iza d: mpowimiento resuliante -
de la porcién de brazo 300 de la palanca 206 mueve el alam-
bre 302 de tel modo que la placa de control 308 y ol miemw
bro de control 314 se muevan en una sceién del tipo de tije
ra desde la posicidén mostrada en la figura 1 a la posicidn

‘mogtrada en la figura 124. AL obrar asf la porcidn de hrida

330 de 1= placa de control 308 se gleja primerzmente de la

correa 50 después de lo cual la poroién de brida 336 se mue

ve en contactd con la correa 50 que corre sobre le torreta
48 y la porcién de resalto inclinada 338 del miembro 314 em
puja a la correa haciz abajo mobre la torreta de 45 rpm 46
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| mientras que la placa de control 308 continfa retirdndose -

de la correa 50 hacia la posicién mostrada en la figura 12,
De un -ﬁodo gimilar cuando es movido‘ el botén de control 27 ..
desde 1a posicidén de 45 rpm 2 la posicién de 33 rpm, 1la por-
ciln de brida 336 del miembro 314 es primeramente retirada__

" de nuevo de la correa 50, después de lo cual el resalto in.—

clinzdo 332 de la placa de control 308 se pone en contacto -
con la correa 50 y la desvia hecia arriba a la torrete 48 de
33 rpm. _ . _
Aungue la previsidn del ‘botéu de control comﬁn_?.;i -
rare seltgaccionar' el tamefio y 1la velocidad preéenta éiertﬁas -
ventajas, es tambibn posible céntrolar la geleccifn del tams
fio del disco y la velocidad del plato por medio de controles
separadoa, Esta modifiocscién pusde ser ejecutada muy £E0ile
mente con la disposicidn de la presente invencién conectando
el alambre 302 & un votbn de eontrai separado que puede €5
tar situsdo en cualquier emplazamiento deseado sobre la rla-
ca de base 10 tal como en el dngulo anterior derecho de la -
Placa de base. Kl botbn de control 27 actia entonaes solamen
fe como selector de tamefio pera selecoionar el didmetro el |
diacc; deseadol.:» ) |
MECANISMO ANTI-PATIN

Considerando ahora los medios gque son proporoionsdos

de acuerdo ocon la presente invencién para impedir que patine
ia aguja del brazo actistico 14 & través de los surcos inicia
leg del disco al caer el brazo acﬁsi;icq sobre la porcién de
surce injcial del disco; se recordard por la descrpeidn pre-
cedente de la corredera selectora de tamafio 196 que este -
miembro es enipujado hacia arriba por medic del brazo flexiw-
ble 240 y una vez gque el sector 124 ha ‘sid'o liberade de la -
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bride en dngulo recto 194 de la corredera 196 este .cowade.;
ra es movida hacis arriba por ei brazo 240 a la posisidn -
mostrada en la figura 4, Cuando se encuentra la correders -
en le posleifn mostrada en las figuras 4 y 21 el borde ver-
tical de la poroidn de bride 194 de la corredera 196 eptd -
situade dentro del trayecto seguido por el sector 124 y por
consigulente el resalto 192 del sector 124 se mueve en con-
tacto con la poreidn inferior de este borde verticel cuando
se halle el engranaje en la posicién mosirada en la figura
18, .

De acuerdo eon un ae;pec-i;o importante de la presen-
te invencién se proporciona una sceién de patinamiento con~
trolado y limitedo para el brazo aclstico 14 despuds de -
caeYy sobre el disco para permitir & la aguje encontrar el -
surco inicial del disco sin patinar a través de loa surcos
grabados inicieles de los discos, Esta accién de patinamien
to oontrolado es conseguida haciendo la poroeidn superior 340
del borde vertiocal de la brida 194 ligeramente inclinada .-
con respeoto & la vertical, Con tal disposicibn, cuando ae
baja la corredera 196 en sincronismo con la varilla de ele-
vacién del brazo scfietico 72 al final del ciclo de cambio -
del diseo; por enganche de los salientes 244 oon la superfl
cle superior de la corredera 196, la corredera 196 es movi.
de hacia abaje &l descender el brazo acistico sobre el dig
co. La sguja se pone en contacto con el disco cuando el seg
tor estd enrasado con el extremo inferior del borde inclina
do 340, En conseouencia, al continuer descendiendo la corre
dera 196; la ligera inclinacién del borde 340 permite ol -
sector 124; ¥y por consigulente al brazo acistico 14, patie
nar in-herioz-inente sobre la superficie resbaladiza del disco
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de una manera eontrolada I\asta e'rtra.n en el ,surco im.c:!.al -
del disco. No obstante, madianie ests diapoainién se impide
gl brazo aclstico patinar interiormente de una maners no - -
controlada sobre Los surcos grabados iniciales del disco, -
Esta acoifn estd representada en la figura 21 en la que la
poreién bajada de le corredera 196 esté representada por 1”1_
neas de trazos discontinuos en 342, Al ser bajada la corre-
dera 196 g la posicidn mostrada en -34&2, se permite al sector
124 moverse ligeramente hacia dentro & la vez que el resal-
to 192 del mismo asciende el borde inclinadoe 340 de la por-
cidén de brida 194 de la corredera 196. A eate respecto se -
comprenderd que al final del ciclo de cambio del disco la ~
corredera 196 es movida hacia abajo en uns cantlded adicio-
nal suficiente para posicionar la brida 194 en't_;eramente por
debajo de la superficle inferior del seotor 124 con el fin
de permitir al brazo acdstico mover'se interiormente sobre el
disco durante el ciclo de reproduccién. Asi puls, la accién
de patinemiento controlado y limitado del borde imclinado —
340 s61o tiene lugasr durante un breve intervalo ung vez gue -
el brazo aclistico ha caido sobre el disco.

Puede hacerse una previsién anti—@atzn adicional -
por medio de la cual se ejerce ua empuje constante hacia -
fuere sobre el brazo acfistico en todo momente. Con tal fin,
se forma un eje que se extieﬁde hacia abajo 346 sobre la -
porcifn del brezo en saliente 268 del eje del brazo aclisti-
co 250 y se coneeta un muelle 348 desde el extremo infexrior
del sjo 346 & wna porcidn de eje en saliente hacia abajo
350 formada en el miembro de base del brazo aé&atico.iegfil
mielle 348 ejerce una ligera fuerze hacia fuera scbre él -

brazo aclistico en todo momento y por consiguiente es eficez
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para proporcionar una :E‘ize;?za anti-pstin adiclonal sobre el -
brazo aclistico 2l caer el mismo sobre la por2ién del 2urco -
inielal del disc_:o. Igualmente, el :empu;]e constante ejercido
ror el muelle 348 durante el ciclo de reproduccidén inicigl -
es deseable desde el punto de vista de minimizar el desgaste
de los discos, como comprenderdn fécilmente los especialls——
tas en la materia, Se observard con aynde de la figura 22 -
que &l moverse el brazo aclstico interiormente sobre el dis~
co, el eje 346 se mueve miguiendo un arco alrededor del cen~
tro del eje del brazo acistico 250 de manera que 8l muelle -
348 no se alargue sprecisblemente y proporcione poOr CONaime
gulente una fuerze de empuje préoticamente constante sobre el
brazo acistico 14 durante el ciclo de reproduccién, ~
Cuando se emplea el muelle de empuje 348 para ejer-
oer un empuje constante sobre el brazo actstico 14 en t0do -~
momento, ¢l mismo tiende continuamente a mover el brazo aciig
tico hacia fuera. En eonsecuencia; cuando oae la aguja sobre
la superficie resbaladiza del disco, el muelle 348 puede ten
der a retirar el brazo aclstico 14 del disco, Para impedirlo
vuede ejercerse una ligera fuerza fricoional sobre el sector
124 durante el ciclo de cambio del disco. Para facilitar tsl
fuerzs friccional, un émbolo indicado genéralmente en 352 -
(figura 6) estd montado en wuna porcidn de carcasa 354 que se
extiende hacis abajo & partir de la placa 82. Ia pared infe-
riorde la carcass 354 estd provista de una shertura a través
de la cusl se extiende la porcibén extrema 356 del émbolo 352,
EL émbolo 352 es aprisionado de este modo entre el sector =
124 y la carcasa 354. Un muelle helicoidal 358 estéd situado
entre la pered inferior de la carcasa 354 y la porcién inter
nedia de mayor didmetro del émbolo 352 dentro de la carcese
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354. El extremo supericr 350 del -émboZo 352 .68 de difmetro -
reducido con el £in de definir uﬁ'ées;itq que éé%é;éiﬁ&édo -
debajo de la corredera selectora de tamafic 196, Cuando se en
cuentra el cambiadiscos en un c¢iclo de reproduceiﬁn; 0 es ap2
gado, la corredera 196 estéd en contacto con este resalto y -
mantiene al &mbolo 352 hacia abajo con el £in de que 6l 6X~—
tremo superior de.la porcibén 360 del mismo esté situado deba
Jo de la superficie inferior del sector 124, ’
Cuando es elevada la varilla slevadora del brazo -
acistico T2 al comienzo de un ciclo de cambio del disco; la
corredera selectora de tamafio 196 se desplaza hacis arridba -
en una cantidad suficiente pera-permitir que la porcidn supe
rior 360 del &mbolo 352 se enganche con la oara inferior-'del
sector 124, En consecuencia, se ejerce una fuerza ligera, por
medio del muelle 358; sobre el émbolq 352 y por consigulente
contra la cara inferior del sector del brazo aclistico para -
procurar la friccibn deseasda durante el ciclo de cambio del
disco, Se observard que se permite al &mbole 352 ponerse en
contacto con el sector 124 incluso si la bride 194 de 12 co-.
rredera selectora 196 choca con la cara inferior del sector
124, For consiguiente; la fuerza friccional ejercida por el
émbolo 352 es ejercida sobre el brazo acistico tan pronte co
mo e8 levantado del disco y antes de ser movido hacia fuere
en uns cantidad suficlente para seperar la brida vertical -
194 de la corredera 196, Esta fuerza fricclonel es ejercida
continuamente sobre el sector 124 hasta que la corredera 196
hﬁya descendido por debajo de 12 posicibn indicada por tra-
zog dlscontinuos 342.en la figura 21 de tal modo que esta -
fuerza friccionel esté presente al caer la aguje sobre el -

disco y cuando entra le misma en el surco infcial del disco,
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Egta fuerza no esg ratirac‘s hagte el Tinal del etc’*o de cam
bio del disco cuando ol borde sv.perior te 1& hr:l;de. 194 se ha
movido debajo del smector 124. Esta fuerza friccional ejerel
da por el émbolo 352 sobre el sector 124 actia también para
5, suavizar el movimiento del brazo aclistico 14 durante el Clm
clo de cambio del disco. A este respecto hay que destacer -
que la poreién superior 360 del émbolo 352 corre también en
la ranura 232 formada en la corredera selectora de tamafio -
196 para discos de tamafio diferente, como se ha deserito oon
10, detslle anteriormente,
DETECOION DEL_ULTIMO DISCO Y CTERRE
En el cambiadiscos de la rresente imenoién, el me

canismo mensor del @ltimo disco se combina con el mecanismo
eyector del disco previsto en el eje 18, Con eata disposi——
15, . cidn el brazo de equilibrio puede ser de construccién simple
y no precisa incluir medio slguno de cierre del #ltimo diseo
como es convencional en muchos cambiadores. Igualmente; rea
lizando la detecoién del §ltimo disco en el drea del oje 18

¥y del engranaje 30; el mecanlemo cambladiscos queda simpli-

20, ficado sustancislmente ¥ no se precisa mids interconexifn -
con el mecanismo del brazo actistico que los miembros deseri

tos anteriormente 72 y 120, Beta disposleifn tiene ademés

la ventajae de haper al cambladiscos menos sensible &l 81w

beo y la torsidn de la placa de base principal 10 y por 1o

25, ‘tanto &l desalineamiento del drea del brazo scfistico con
regpecto al centro de la placa de bhase, '

De acuerde con un aspecto importante de la presen

te invencidn, se remliza la operacilén de deteccifn del dlti

mo disco por el movimiento de la cuchille eyectorsa del dis.

30« c¢o en la misma dirsceidn que se mueve esta ouchilla para ..
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expulser un disco del &starte del eje 18. Tal dispo'=1cién -
simplifica sustancialmom;e el meca.nismo sensoz: éel ﬁl,timo -
disco, como se describird con més detalle en lo que sigue.

Considerando primeramente 105 elementos previstos para eyec
tar un disco del estante del eje 18 , ung corredera de impul
8idn 370 (figura 5) estd montada de manera deslizable deba-
Jjo de la poreién centrai 28 de la placa de base 10, M4s par
ticularmente, la corredera 370 estd provista de un pasador
seguldor de leva 372 que esté fijado con un extremo de l& -
corredera 370, ElL pasador 372 estéd provisto de una ranura —
374 que se desplaza en la porcién estrecha de una ranura de
bocallave 376 formade en la porcifén central 28 de la placa

de base 10, Una brida 378 se extiende hacia abajo atravesan
4o una sbertura 380 de la corredera de i_mpulaién 370; engan
chdndose la brida 378 en los lados de 15. abertura 380 con -

el fin de que la corredera sea guiada por medio de la brida

378 y la ranura 376 para moverse alternativamente con res--
Pecto a la porocién de la placa de base 28, ;Una leva actuado
ra de la corredera de impulsién indicade gener=lmente en - -
382 estd formade en la cara inferior del engranaje principsl
30 ¥ se extiende hacia abajo a partir del mismo. La correde

ra 370 estd provista de wna poreidn de brida vuelta hacia -

abajo 384 y un muelle 386 estd consctado entre la brida 388
Y 1a brida 384 con el fin de empujer &l paaadofséguidor de
leve 372 en contacto con la superficie exterior 'd'a la leva
382. Se observard que el muelle 386 estéd conectade con la -
brida 378 en un ﬁmto més préximo a ’J‘.a..':glaca de base que el
otro extremo del mmelle 386. Por consiguiénte; el maelle -
386 ejerce también un empuje ascendente sobre la corredera
370«
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Con el fin de re%é:_;er_‘ o). engranaje principal 30 en

su posicidn de reposo o d; retenida mostrads eﬁ 1a -"figui?a 1

durante perfodos 'comprendidos entre ciclos de camblo del dig_
co; une palanca de retenida indiocada generalmente en 380 (f‘,-_‘_l,
gura 25) esté montada de manera pivotable sobre la poreidn -
de la place de base 28, Més particularmente, la palancae 390
estd provista de un pasador 392 que se extiende dentro de -
una ranura de bocallave 394 formada en la poreibn de 12 plé-
ca de base 28, Un pasador de retenida 396 eatd asegurado con
una porcidn de ‘brazo 398 de la palanca 390 ¥y se extiende ha-
eia arriba & travée de la abertura ‘l‘la*.r de la poreifn de pla-
ca de base 28. El pasador de retenida 396 es empujado en con
tacto con una leva de comtrol prinoipai indicada generalmen.
te en 402 que estd formada de manera enteriza con el engrang

| Je prinocipal 30 y se extiende hacia abajo. La leva de contrd

402 estd provista de una porcibn de muesca 405 (figura 26) -
dentro de la cual es empujado el pasador de retenida 396 por
medio de un muelle 404 que estd conactado entre un saliente
406 formado en el brazo 408 de la palanca de retenida 390 Y

una abertura 410 de la poroeidn de placa de baze 28, Kl mue——

11le 408 tiende a hacer girar a la palanca 390 alrededor del
pasador de pivote 392 con el f£in de que ol pasador de reteni
da 396 sea mantenido en la mmesca 405 cuando se encuentras el
engranaje 30 en su posicidn de reposo: o de retenida, Il Pét-
sador de retenida 396 estd provisto de una ‘ranura 397 (figug-
ra 7). Un borde de la ramura 397 se mueve a lo largo de la -
poreiln marginel arqusada 399 de la akertura 114 de 18 POl
¢ién de placa de base 28, Mediante esta disposicibn se esta-
biliza el pasador de retenida 396 cuando pivois la palanca -
de r’éeeniaa 390 alrededor del pasador 392,
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La correders deo impulsin 370 esté provista de une
poreibn extrems en forma de U ’q-ué: fefine una’ pqmién §e§, pati
1la 412 (figura 5) que estéd situads debajo de la porecidn _.
principel de la corredera de 1mpulsi6_n 370 ¥ se halla inme-..
diatamente debajo de una abertura 414 de la corredera 370 a
través de le cual es posicionada la poreibn extremz inferior
416-de una cuchilla eyectora del disco indiocada generalmente
en 418, ILa cuchilla 418 estd montada de nanera pivotable en
el ouerpo del eje 18 por medio de un pasador 420. La palanca
de retenida 390 est4 provista de una porcién desplazada 422
(figure 25) en el extremo del brazo 408 gque se extiende N
tre la corredera de impulsibn 370 y su porcién de patille -
412, como se ha Illustrado mejor en la figurse 5, La porcién -
422 de la palanca de retenida 390 estd provista de unz ramy-
ra estrecha argueada 424 (figura 25) que desemboca dentro de
una ranure relativemente ancha 426.,' definlendo la inf:ersec—_-
cibn de las ranuras 424 y 426 un resalto de interferencia -
428 en la proximidad de la porecidn extrema 416 de la ouchil]a
eyectora 418.

Dado que el muelle 404 estd conectado con la porcifén
de place de base 2B que empuje a la porcidn 422 de le palanca
de retenida 390 hacla arriba en contacto con la corredera de
impuleién 370 y ejerce por consigulente un empuje ascendente
sobre la corredera 370 ademds del empuje proporcionado por -
el nuelle 386, Con esta disposicidén la poroilén de patilla -
412 de. la corredera de impulsién 370 ejerce una ligera fuer-

~4a ascendente sobre el extremo de la porcifn de ouchilla -

eyectora del dilsco 416. Este fuerza es ompleada durante 1a -
ltima opsracibn sensora del disco descrite con mis detalle
mis adelante,
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Considerando primersmente -0l funcionamiento de la
corredera de impulsién 370 en'la eyecoién de un.diseo \,qize ~
aatd colocado mobre el estante 430 del eje 18, y suponiendo
que se ha iniciado un ciclo de cambio del disco del modo ~-
descrito con dekalle anteriormente, la leva actuadora de la
correders de impulsidén 382 estd provista de una primera por
cién de 16bulo 432 (figura 23) que actla para desplazar la
corredera de impulgidén 370 en wuna cantidad pequefia durante
la porcién inicial o sensora del disco del ciclo de camdblo
del. disco. Durgnte el enganche del pasador 372 con el 1ébu~
lo 432 de la leva 382, la corredera de impulsién 370 se mug
ve desde la posicién mostrade en la figura 5 a la posicién
mostrada en la figura 33. Durante este movimiento la ligera
fuerza ejercida por la porcién de patilla 412 sobre el ex—
tremo de la poreién de cuchilla eyectora del disco 416 es ~
insuficiente para mover un disco colocado sobre el estante
430 fuera de este estante. En consecuencia; 1a porcidn ex--
trema 416 permanece en la posicidn mostrada por lineas de ~
trazos continuos en la figura 33 cuando se mueve la correds
ra 370 hacig la derecha durante el enganche eon la porcién
de 1ébulo de leve 432, Durante este movimiento de la corre-
ders 370 no se musve la porcidn extrema de la ocuchilla eyeg
tora 416 puesto que la sbertura 414 de la corredera 370 TO
porciona holgura entre la corredera 370 y la porcién extre-
ma 416 dursnte la porcidén sensora del diseco del ciclo de m-
cambio del disct. No obstante, cuando el pasador 372_ s‘e eliw
gancha con la porcidn de 1ébulo eyectora del disco 434 de -
la leva 382, de tal modo que la corredera de impulsién 370
se aleje més haciz la derechs como se ha mosirado en la fi-
gure ¥, le poreién extirema 416 de la cuchilla eyectora 418
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es cogida por el borde. ‘de -1 aber'bura"414 de- la» corredera -
370 y es movida a la posic16n mostreﬂa en la figiwa 34« : Dl
ran‘!:e este movimiento de impulasidén de la cuchilla, eyectore
418, la porcién superiopf36 de la cuchilla 418 coge el dis
¢o inferior montado sobre el estante 430 y retira este dis-~

co del esiante con el fin de depositar el disco inferior so
bre el plato 12. A este respecto se comprenderd que la posi

cién de la leva 382 sobre el engranaje 30 estd relacionada
con la posicién de le leva del brazo acfstico 108 de tal mo
do que el brazo acfistico 14 haya sido elevado y movido ha~-
cia fuera mis o114 del borde de la pila de discos antes de
que la porcidn extrems 436 de la cuchillﬁ eyectora del dis-
co haya retirado del estante 430 el disco inferior. Una vez
que el disco ha sido eyectado, el muelle 386 gontimia. emp,l_l_
jando al pasador 372 en contacto con ls leva 332 cusndo es
giredo el engranaje principal 30 a través del resto del ci~

clo de cambio del discoe. Si se desesa, la cuchilla eyectora

418 puede estar provista de una ranura veriical alargada pa

ra el pasador 420 y es normalmente empujada eldaticemente -
con el fin de gque el pasador 420 se encuentre en el fondo -~
de esta ranura. Con tal diqusicién, 1la cuchilla eyectora -
puede ser presionada hasta el nivel del estante 430 por la
jpila de discos qﬁe se encuentra encima del disco inferior
cuando es eyectado este Wltimos El peso de la pila de Gis--
cos es retirado de este modo del extremo superior de le cu~
chille 418 lo que facilita el retorno de la cuchille 418 @
su posicién de reposo bajo la accidn de la fuerza ejercida

por el muslle de retorno 386 a través de la corredera 370.

Tal disposicién de empuje eldstico es representada y deseri

ta en relacidn con la realizacién de las figuras 38 ¥ 39.
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Oonsiderando-ahore el mode en que lm susencia de
un disco sobre el estante 430:95 ‘detectada de é.eﬁerdu:,gnn -
la disposicién de la presente invencidn, la leva de control
402 del engranaje principal 30 estd provista de una profun~
da porcidén de muesca 440 (figura 25). Durante un ciclo nor-
mal de cambio del disco, y suponiendo que esté colocado mn
digco sobre el aastante 430. ciando ha sido girado el engra-
naje 30 en una cantidad tal que el pasador de retenida 396
se encuentre frente a la muesca 440, ¢l muelle 404 tiende
a haecer que gire la palanca de retenida 390 y a mover el pa
sador de retenida 396 dentro de la muesca 440 pero esta ac~
oién os impedida gl engancharse la poreién de cuchilla eyec
tora del diseo 416 con el resalto de interferencia 428 for-
mado en la porcién extrema 422 de la palanca de retenida -
390. 4 este respecto se recordard ciue la ligera fuerza frig
ciongl ejercids sobre la porcidn extrema 416 por la patilla
212 es insuficients para mover la cuchilla eyectora 418 ctem
do estd colocado un disco sobre el eatante 430, No obatante,
gl no eati prasente ningin disco sobre el eatante 439, Qi
rente la porcidn sensora del disco inicial del ciclo, es dg
olr durante el per:todo en el que el pasador 3"I‘2 se engencha
con el 18bulo 432 de la leva 382 y la corredergé?O €6 movi-
da desde la posicién mostrada en la figura 5 a la posicidn
mostrada en la figura 33, la ligera fuerza ejercida sobre ~
el extremo de la poreidén de cuchilla eyectores del diseo 416
es suficiente para mover la cuchilla eyectora a la posicidn
de t#azos interrumpidos 442 mostrada en la Pigura 33. Este
movimiento del extremo inferior de la poreién de ouchilla ~
ayectora 416 produce un movimiento correspondiente del ex—-
tremo superior 436 a la posicién de trazos interrumpidos ==
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444 mostrada en la figurs 5. Este mevimiento. sengor. del 13-
timo disco realizado por ia porecién extrems 416@,@@@;
se con la patilla 412 tiene lugar justamente antes de que -
se produzea la situacidén del pasador de retenida 396 frente
a la muesca 440 en el curso del ciclo de cambio del disco.
En consecuencia, cuando el pasador de retenida 396 encuen—-
tra la muesca 440, la porcidn de cuchilla eyectors 416 se -
coloca ghora en slineamiento con la muesca 424 de la porcidm
extrema 422 de la palanca de retenida 390 con el fin de per
mitir al muelle 404 hacer girar a la palanca de retenida =
390 y mover el pasador de retenida 396 al fondo de la mues-
ca 440. Bste movimiento hacia dentro del pasador de retenil-
de 396 hacia el centro del engranaje 30 es empleado para ==
apagar el motor 40 de acuerdo con el mecanismo de cierre w-
del @Gltimo disco que serd descrito shora.

Considerando primeramenteA la articulacién de con=
trol que es empleada para encender ¥y apagar el motor manual
ments, un botén de control 29 estd conectado con el extremo
de una palanca de encendido-spagado 450 (figuras 25) que es-
t4 montads rotativamente sobre un pesador 452, El pasador -
452 estd en si conectado con una placa actuadora del inte—
rruptor 456 que estd situada debajo de la palanca 450. El ~
pasador 452 estd provisto de una ranura 451 (figura 25B) «-
que corre en la porcidén estrecha de una ranurs de bocallave
454 formada en la porciém de placa de base 28. Un miembro -
de blogueo de muelle plano 458 estd situado entre la palan-
¢a 450 y la place 456 y estsd asegurado con el pasador 452.

W48 particularmente, el pasador 452 estd provisto de uug —-

primera poreidn 453 de didmetro reducido sobre la que estd

montada la palanca de encendido-apagado 450 de manera pivo-
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table. El pasador 452 ésﬁ&,‘p,rovistwi:ambién-,--de.. ung -poreidn
455 de didmetro todevfa menor qﬁé' define un resalto 457 cop
tra el que son mantenidos el miembro de bloqueo 458 ¥y lg «=
placa actusdora del interruptor 456 forzando el extremo del
pasedor 452 de manera que los miembros 452, 456 y 458 g0 =
muevan juntos. La placa 456 lleva un par de brazos actuado-
res del interruptor 460 y 462 que estén situados a ambog lg
dos del botén actuador 464 de un interruptor de correders -
indicado generalmeh'bg en 466. La palanca de enpendido~apags
do 450 estd provigta de una poreidn de lenglleta que se exw
tiende haoia arriba 468 que se exiiende dentro de una sber-
tura de forma trianguler 470 de la porcién de la pieca de -
base 28, Ta placa actuadora del interruptor 456 estd provis
ta de una poreibn de prejeta 472 con la que estd conectado
un extremo de un muelle 474, estando conectado el otro exe-
‘araﬁo del muelle 474 con una aberitura 476 (figura 1) de la
porcidn de placa de base 28. la palanca de encendido-apaga=~
do 450 estd provista de un resalto 473, figura 2'?, que es -
mantenido normsimente en contacto con una porcién de brida
vuelta hacla arriba 480 de la placa actuadora del interriupe
o456, En la posicién de APAGADO del botén de control 29 -
el muelle 474 funciona para hacer girar a la placa 456 do -
menera que la brida 480 de la misma estd en contaoto con el
resalto 478 y la palanca 450 es girada tembién hasta que la
lengflets 468 choca con un extremo de la ranura 470, En la -
posiéidn de APAGADO de la placa 456 el brazo 460 retiene al
botén del interruptor 464 del interruptor 466 en la posicién
de APAGADO mostrafda en la figura 25,

Ia placa actuadora del interruptor 456 estd pro--

vista de una poreién de brida en 4ngulo recto vuelta hacia
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arriba 482 que se ex’biqnda haeia miba. a ‘krav,éa de: - uge, mu.es
ca 483 (figura 25C) ael miembro &e bquueo 458 y uss, abartu
ra de forma irregular 484 de la porcién de la place de base
28, BEn la posicién de APAGADO de la pzlanca 450 un borde de
la brida 482 corre sobre 13 porcién marginal curvads 0 Pew—
salto 486 de la abertura 484 y es coloczdo sustancizlmente
lejos de una porcidn marginal en éngulo recto 488 de la sher
tura 484, formando las superficies 486 y 488 un resalto o =
esquina esenclalmente en éngulo recto. Cuando es movida 19;»
palanca 450 hacia arriba (segfin puede verse en la figura 25)
hacia la posicidn de ENCENDIDO, la palanca 450 y la placa =
456 g0 mueven como una unidad de manera que la brida 482 se
desplace a lo largo de la superficie 486, No obstante, ten
pronto como el borde de la brida 482 sea desplazado més - -
alld del borde de la superficie curvada 486;- el muelle 474’.-
mueve la placa 456 con una accidn d;s dispare a la posicidn
de ENCERDIDO mostrada en la figura 26 al desplazerse el paQ
sador 452 al fondo de la renwra alargada 454- Al mismo tiem
po, el brazo 462 de lg placa 456 se engencha con el botén -
464 y mueve el interruptor 466 a la posicién de ENCENDIDO =
con im répido movimiento de acclén de disparo. Durante este
movimiento de la placa 456, la brida 482 cae mds =114 de la
superficie 488 de lg abertura de la placa de base 484, Tan
pronto como le brida 482 se mueve mis alld del borde de 1la
superficie curvada 486, la articulacidn 450, 456 pivota real
mente alrededor del exitremo de la palanca de encendido-epa=-
gado 450 que estd siendo mantenida por el operadors No obs=—
tante, la brida 482 es empujada en contacto con la superfi-
cie 488 por el muelle 474 y mantiene a la palanca 450 en la
posicién de ENCENDIDO retenida.
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Cuando es mojviiléfel; botbn de control '29-desde la
posicién de ENCENDIDO a 1a de APAGADO mamuelmente 1a ﬁalan-
ca de encendido~gpagado 450 gira alrededor de la lenglieta ~
468 como fulero y levanta el pasador de pivote 452 dentro -
de la muesca 454, No obsiante, hasta que la brida 482 ha si
do desplazada interiormente en una cantidad suficiente para
liberar el borde interior de la superficie 488, el muelle -~
474 es incapéz de girar la ﬁlaca 456 y accionar el interrup
tor 464, Bn consecuencia, hesta que la placa 456 no ha sido
desplazada interiormente en una cantidad suficiente para ha
cor que la brida 482 de la misma coopere con la superficie
curveda 486 el muelle 474 no puede girar la placa 456 alre-
dedor del pasador 452 con una accidn de disparo y el brazo
460 mueve en este momento el botén 464 de manera que el in-
terruptor 466 sem girado a la posicidén de APAGADO. Se obser
vard que la articulacién de control de encendido-apaéado an
teriormente descrita es efectiva para proporcionar un accio
namiento de accidén de disparo del interruptor 466 por 1o
que puede emplearse un interruptor de corredera relativamen
te simple y poco costoso 466 para encender y apagar el mow-
tor 40, Se precisarfa un interruptor mis costoso si la erti
culacidn de control de encendido~gpagado fuese tal que el -
interruptor 466 pudiese ser mantenido momenténesmente en -~
una posicién media que pudiese ocasionar el deterioro do —-
los contactos del interruptor. No obstante, con la articulg
eidn de control anteriormente deserita de la presente inven
eién es imposible para el operador, mediante el movimiento
del hotén de control 29, que coloque el interruptor 466 en
una posicién intermedia con respecto a las posiciones de EN

CENDIDO o APAGADO debido a la accién de disparo anteriormen
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te descrita de la brida 482 conrespecto al,-;rQSqlfce'a{BQ, -
483.' - T L . )
Considerando shora el mecanismo del clerre automd
tico de la presente invencién que coopera con la articula——
cién de control de encendido-apagado anteriormente descrita
para apagar la miquina cuando el pasador de retenida 396 en
trz en la muesca 440 de la leva de control 402, se observa
primeramente que esta accién de cierre es ejecutada durente
el mismo ciclo de cambio del disco en el ocurso del cual es
detectada la ausencia de un disco sobre el estante 430 por
el movimiento de la porcién extrema 416 durante la porcidn
sengora del ciclo de cambio del disco. Como se ha deserito
generalmente en lo que precede, el brago actistico‘ 14 es mo-
vido hacia fuera durante el ciclo de cambio del disco hasta
que choque con la pared posterior 184 del poste de reposo -
del brazo acistico 22, durante la prorcidn media del &iclo -
de cambio del disco. De acuerdo con una caracteristica im--
portante de la presente invencidn, el brazo acdstico es ba-
jado durante el periodo en que estd en contacto con la pa=——
red posterior 184 del poste de reposo 22 de manera que des-
ciends.el braze acistico dentro de la muesca 24 durante la
porcidn media del ciclo de clerre del dltimo disco. Igual~
mente, el brazo ac@stico permsnece en esta posicién algo ~-
descendida durante el resto de un ciclo de cierre del dlti-
mo disco con el fin de que el brazo actstico no se mueva =
nusvamente hacia el interior cuando gira de nuevo el engra-
naje 30 a su posicién de retenida, deslizéndose el embrague
122 duranie este movimiento del engranaje 30, como se ha =
descrito con detalle anteriormenilze. Tal disposicién tiene ~

1le ventaja de que no se precisa una posicién de descenso o
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de poste de reposo para sl brazo acfofico en ei.sector 124
o en cuslguier otro sitic con las coﬁsiguientés dificnltas-
des de slinear tal posicidén del poste de reposo con el mecs
nismo del hrazo sodstico.

Con el fin de bajar el brazo aclstico & una pogi-
cién intermedia dentro de la muesca del poate de reposo 24
una vez que el bragze actistico se ha puesto en contacto con
la paved posterior 184, un miembro de cerrojo del brazo = =
aclstico indicado generalmente en 490 (figura 25) estd mon~
tado de manera pivotable sobre el pesador de retenida 396,
Més particulamente; el pasador de retenida 396, que esti -
unido con la palance de retenida 390 estd provisto de ung ~
porcidn de resalto 492 (figura 7) sobre la que estd montado
de manera pivoteble el cerrojo del brazo aclstico 490, glen
do fabrieado preferiblemente el cerrojo 490 en un material
de muelle delgado ¢ gimilar, Fl cerrojo del braszo acdstico
490 estd provisto de una porcidn de gancho gue se extiende
in‘tériormentev 494 (figura 25) y una poreidn de brazo do ex-
tensidn 496 que esti sdapiada para coger una poreidn de bri
da vuelts hacia abajo 498 de la porcidn de placa de base 28
ecusndo entra el pasador de retenids 296 en la muesca 440, =
El cerrojo del brazo g.cdstico 490 estd provisto también de
una, borci»:Sn de brazo 500 que se desplage sobre la superfie-
cie 502 de la palanca de retenida 390 paras estabdilizar el -
cerrojo del brazo acistico 490 durmte el movimiento de piw
votamiento del mismo.

Segiin se ha desorito generalmente en lo que prece
de, durante la primera porcidén del ociclo de cambio del dis-
co la variila de elevacién del braszo acistico 72 es despla-
zada hacia el interior mientras que el extremo 106 de la —
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mismg sigue la poreién “de Jeva 110 a3, angraaa:}e 30'. Yo obg—m
tante, al entrar el pasador de reten:tda 396 en »3.a mues:ca 440

la poreidn de gencho 494 del cerrojo del brazo aclistico 490 ~
es movida interiormente a un punto intsrior de la porcidn ex-
trems 106 de 1z varilla de elevaclén 'iz y cuando el hrazo 496
del cerrojo del brazo actistico 490 se pone en contacto con la
brida 498 el cerrojo del brazo acdstico 490 pivota de manera

que la poreidn de gancho 494 del miamo esté en alineamiento -

con la poreién extremsa de la varilla de elevacidn 106 como se

ha mostrado en la figura 26. Fn consecusnciz, al salir el pa-

gsadoyr de retemida 396 de la muesca 440 hacia la posicién mos-
trada en la figura 27 la porcidn de gancho 494 coge la poroidn
extrena de la varilla de elevacidén 106 y la desplaze hacia =
fuera a la posicidén intermedia mostrada en la figure 2;2;.- Bn -
eate momento del ciclo de cambilo del disco, el brazo acdstico
14 se ha levantado ya del disco y sé ha desplazado hacis fue-
ra en contacto con la pared posterior 184 del poste de repose
22. Por consigulente, cuando la porcidn extrems de la varilla
de elevacifn 106 es movida hacia fuers, iior cooperaciln con la
porcién de gancho 494 del cerrojo del brazo acistico 490, el

brazo aclstico desciends inmedigbamente dentro de la muesos -
24 dol poete de reposo 22, UL pasador de retenide 396 contim-
nda desplazdndose sobre la periferia de la ieVa de control =
402 con el resultado de que el cerrojo 490 mantiene a la vari
1lls de elevacidn 72 en la posicién mostrada en la figura 27 -
hasta que la poreidn extrema 106 de la varilla 72 es cogida

por la pacidr de leva 116 cerca del final del ciclo de cambio
del disco. cz_:ta.ndo la porcidén extrems 106 se pone en contactoom
1a leva 1?6, la varilla de elevacién de brazo acdstico 72 deg

ciende a lo largo de la superficie de leva inclinsda Bylapw
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cién extrema T4 de la wigma desciende mientras, gque &l brazo
acistico permanece en la m&eaca 24 del poste. dé reposq 2.
Con el fin de accionar la articulacién de conirol
de encendido-apagado 450, 456 para apagar el motor 49 cuan-
do el pasador de retenida 396 enira en la mussea 440,,un ce
rrojo de parsda indicado gensrglmente en 510 (figura 25) eg
t4 montado también de menera pivotable sobre el pasador de
retenida 396 y gira sobre un resalio formado por la poreidn
extrema reducida 512 {figura 7) del pasador de retenida; —
giendo retenido el cerrojo de parada sobre la porcién extre
ma Siz por medlo de la arandela en C 514. ElL ecerrojo de pa-
rade 510 estd provisto de ung abertura de holgura 516 (figu
ra 25 ) para permitir el movimiento de la poreidn exirena -
de lg varilla de elevacidén 106 e incluye una primera prolon
gacidn de brazo 518 que termina en una porcién de gancho ~
520; ¥ una prolongacidén de brazo desplazada 522, Ambbs bra-
zos 518 y 522 del cerrojo 510 estdn situados en una renura
524 formada en una porcidn de brida vuelta hacia abajo 526
de la porcién de la placa de bmse 28, Tgualmente, la porcidn
de punta 528 do la placa actuadora del interruptor 456 se ~
extiende tembidn a través de la ramura 524. La placa actuaw
dora del interruptor 456 est provista fawbién de una pore
cién de gancho 530 inmediatamente adyacents = la poreidén ex
trema inelinada 532 del miembro de blogueo de muelle planc
458. El miembro de blogueo de muelle plano 458, que estd si
tuado entre la palanca de encendido-apagado 450 y la placa
actuadora del interruptor 456 estd provistc deo una muesoa -
para recibir la brida en éngulo recto 482 ds la placa actup
dora del interruptor 456 de memera que los miembros 456 y -
458 se muevan juntos. No obstante, el miembro de blociueo- de
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mnelle plano 458 estd provisto de «gngg,-r_brida,;de,sp}&zada 534
que separs la poreidn in'kemedia ‘53& ‘éel mle:abm de mﬁezile
plano 458 debajo del planc de los miembros 456 y 518.
Durante un ciclo normal de caembio del disco el ce
rrojo de parada 510 no se desplaze nunca & una posicién en
1la que la porcidn de gancho 520 del mismo puede ciuedar- ali-
neada con la porcidén de gancho 530 de la placa actusdors -
del interruptor 456. Esto es debldo al hecho de ciue el pasg
dor de retenida 396 no se introduce nunca en la muesca 440
durante un ciclo de cambio normal del disco, segin se ha —
descrito con detalle anteriormente. No obstante, ctiondo el
pasador de retenida 396 entra en la muesca 440 el cerrojo -
de parada 510 se desplaza de modo que el brazo 518 del mig~
mo se extiends a través de le ranura 524. Iguslmente, cuan-
do el pasador de retenida 396 enira en la muesca 440, el ce
rrojo del brazo actstico 430 es pivbtado por cooperacién —
del brazo 496 dol mismo con la brida 498, seslin se ha des~—
erito anteriormente, Cusndo pivota el cerrojo del brazo acfs
tico 490, una poreién de brida vuelta hacis abajo 538 (figm
ra 25) del mismo se pone en contacto con el borde 540 del -
cerrojo de parada 510 y le hace pivotar alrededor del pasa~
dor de retenida 396 o la posicidn mostrads en la figura 26.
En esta posicidén la porcién de gancho 520 es colg
cada en glineamiento con ls porcidn de gancho 530 de la pls
c'a.t getuadors del interruptor 456. Tor consiguien‘ke.; al sam—
1ir el pasador de retenidas 396 de la muesca 440, es decir -
desde la posicidn mostreda en la figura 26 a la posicibén ~-
mostrada en la figurs 27, la poreidén de gancho 520 eleva la
porcién extrema inclinada 532 del muelle plano 458; se mue-

ve en contacto con la porcién de gancho 530 y después del -
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enganche de los miembrug. 520 y £30 levanta la erticulacidn
del encendido~apagado 450, 456 1igei=a}xxente de nia.nera ‘que el
pasador de pivote 452 se desplace hacia arriba dentro de la
renura de bocallave 454 hacia la posicién mostrada en la fi
gurs, 27. Pdsicionando todos los miembros 522, 528 y 518 en
la renpra comin 524, sme asegura la cooperacifn y el engan--
che de los miembros 520 y 530 sin desalinﬂémien'ﬁo durante ~
un ciclo de clerre.

Los miembros 520 y 530 permanecen en la posicién
enganchadn anteriormente descrita cuando el pasador de rete

"nida 396 corre alrededor de la periferia de la leva de con-

trol 402. No obstante, en :la proximidad del final del ci=—
clo del cambloc del disco el pasador de retenids 396 encuens=
tra una poreidn inclinadsg éue gse proyecta hacia el exterior
42 (figure 27) de la leva de control 402 que funciona para

mover la place actusdora del interruptor 456 haciag el cen-—
tro del engranaje 30 en ung cantidad sufieiente para que la
bride 482 de la misma sea movida interiormente més alld del
extramo de la superficie 488 de la porcién de la placa de =
base 28, Cuando ocurre esto, el muslle 474 ejerce ung pre--
gién lateral sobre los miembros interconectados 510 y 456 -
que es suficiente para mover el borde de la brida 482 hacia
la derecha & la posicidén mostrada en la figura 28, de mane-
ra que el borde de la brida 482 se encuenire shora encima -
del borde snterior de la superficie curvadas 486 mientras ~-
que el cerrojo de parada 510 permanece en posicién bloquea‘-
da con la placa actuadora del interruptor 456. No obstante,
el brazo 522 del cerrojo 510 se engancha con el extremo de

la renurg 524 de la brida 526 y blociuea el brazo 528 de la

place 456 de manera que la placa 456 no pueda girar a la po
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slcién de APAGADO y el moior 40 confihda siehdo’ ‘gjz:icii’“tg?p. -
Be necesario continuar la exeiteciér del motor’40 iﬁor‘&ué el
accionamiento por corres desorito del plato 12 tiene un mo-
vimiento poxr inercia relativamente pequefio tna vez qus es =
desexcitado el motor y el engranaje 30 podrfa no volver a -
la muesca 405. Si se emplea una disposiclén de arrastre de
rueda de gufa para el plato 12 se proporcions un considera~
ble movimiento por inéreis por lo que el motor podria ser ~
apagado entes en el curso del ciclo.

_ Al continuar girando el enframaje 30 el pasador -
de retenida 396 desciende la porcidn inclinada 544 (figura
27) de la leva de control 402. Durante este movimiento el -
borde d¢ la brida 482 de la placa actuadora del interrupior
456 choca con la superficie curvada 486 lo que bloguea al ~
movimiento adicional de la porcidén de gancho 530 mientras -
que 1la poreidn de gancho 520 del cer:rojo de parads 510 con-
4tinfa alejéndose del ganchc; 530. Tan pronilo como las porcio
nes de cerrojo 520, 530 quedan desenganchadas, el muelle -
474 haee girar a la placa actuadora del interruptor 456 mien
tras gque el borde de la brida 482 se desplaza sobre :lla su-
perficie curvada 486 como un pivote: Durante esta rotacidn
de lz placa actuadora del interruptor 456 el brazo 460 de -
la misma se pone en confacto con el botdn del interruptor -
464 y mueve el interruptor de corredera 466 en una accidén -
de 'disparo a la posicién de APAGADO, segin se ha ilustrade
en la figura 29. Cuando es agbierto el interruptor 466 se -
desexceita el motor 40 y se mueve el engranaje 30 deniro de
1g muesca de retenida 405 de la leva de control 402 median-
te la fuerza ejercida sobre el mismo por el muelle 404 a =

través de la palanca de retenida 390 y el pasador de reteni
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da 396: Como me ha disf:u'éido Zenevalmente ex 3._0" -:,que,,fpiqoe-
de, se ejerce uns cargs extremademerdbe ligera sohre 61 en—
granaje 30 en esbe momento del eliclo de cambio del disco -—
con el fin de asegurar que el pasador de retenids 396 entre
en la muesca de reposo 405 de la leva 402, Al moverde as{ -
la placa actuadora del interruptor 456 hacia la posicidén de
APAGADO, la porcidén de brida 480 de la misma eccopera con el
resalfo 4_82 de la palanca de encendido-apagade 450 y mueve

eata palanca a la posicién de APAGADO al unfsono, segin se

ha mostrado en la figura 29.

MECANTSMO DE RECHAZO0 M

Congidexrando ghora el modo en que puede iniciarse
manuglmente un cioclo de cambio del dlsco moviendo el botén
de control 29 més alld de la posicién de ENCENDIDO a la po-
sieidn de RECHAZO, puede hacerse referencia a la figura 30
en la que la palanca de encendido~apagado 450 esti represen
tads por lineas de trazos conbinuos en la posicidén de RECHA
Z0. En esta posicieSn de la palanca 450 la placa actuadors -
del interruptor 456, que gira con J.a. ;oala:ioa. 450, es movids
en una oantidad tal que la brida 482 de la misms mea movida
en contmcto con una brida dirigida hacia abajo 560 (figura
54) del miembro disparador de velooidad 62. Ia brida 560 se
extiende a través de una sberbura 5‘62 (figura 1) del engra-
naje 30 y estd provista de uns poreidn extrema desplazads -
564 que estd adaptada pars ser cogida por la brida 432 cuan
do es movida esta brids a la posicidn de RECHAZO mostrads -
en la figu_ré, 30. Cuando es movida la palance 450 a la posi-
¢idn de RECHAZO el miembro disparador de velocidad 62 es mo
vido en wne cantided suficiente para disponer el resalto 68
del mismo deniro del trayecto de la brida 70 del cubo del =~
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plato con el fin de imc:.ar un eicl“o 'de cam’aid éiel disco ——
del modo deserito con detaller anteriormente. Tan pronto QO™
mo es liberado el botén de control 29, el muelle 474 hace -
girar nuevamente a la articulacidn 456, 450 & la posiciéa -
de ENCENDIDO mostrada en la figura 31' en la que el lado de
la brida 482 coopera con la superfiocic 488 de la abertura -
484 de la porcidn de la place de base 28, la palanca 450 es
de este modo retenide o detenidas en la posloidn de ENCENDI-
D0.

Con el fin de facilitar la reproduccidn de un so-
lo disco de una manera sencilla y econdmica de tal modo riue
pueda colocarse un solo disco sobre el plateo 12 y repmdti-
cirlo eutomfbicamente después de lo cual se para el cambiaw
dor, =ze emplea el movimiento del bq'b'é’n de control 29 a la -
posicién de RECHAZO para anular el cerrojo de parada automd
tica 510 durante el ciclo de cambio dsl disco que es inicia
do por el movimiento del botén 29 a la posicidn de RECHAZO.
Tal aceidn:es necesaria porque cummdo se estd reproduciendo
w s0lo dlsco no se coloca disco alguno sobre el estante de
loé' disoos 430 y por consigulente el meéanismo de parada ——
sutomftica funcionarfs inmediatamente para apager el cambig
dor si no estuviese anulado el cerrojo de parada automitice
510. Més particularmente, cuando ¢s movido el botén de con~
trol 29 a la posicidén de RECHAZO la porcidn de punta 528 de
la placa actuadora del interruptor 456 coge el borde 568 w=
(figura 30) de la poreidn de brago 518 del cerrojo de para=~
@a 510 y hace pivotar al cerrojo de parada 510 alrededor =
del pasador de retenida 396 de manera que se mueva, el cerzro

Jo de parada 510 gl extremo de le raaura 524 de la brida w-
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526, como ‘se ha mostrado .,en :m r:l.gura 30. ea‘ka posioién

del cerrojo de parada 510, une porcidén de resslio 570" cel -
mismo estd colocada encima del extremo de la ranura 524, —
Cusndo es liberado el botén de control 29 después de ser mo
vido a la posicién de rechazo el muelle 474 restituye la ps.
lanca 450 a la posicidn de ENCENDIDO perd el cerrojo de paw
rada 510 permanece en la posioién mostrada en la ﬁgurg. 30

con el resalto 570 encima del extremo de la ranura 524, En
consecusncia, durente el ciclo de cambio del diseo que g6 «~
inicia de_'spués de haber sido colocado un solo disco sohre =
el plato, pero anl‘ces de 1la reproduccién del mismo, cuando -

| es glrado el engranaje 30 en una cantidad suficiente para -

digponexr el pa.aador de retenida 396 .f.rente a la muesca 440,
segin se ha mo's't:rado en 1la figura 31, la palanca de reteni
da 390 sélo pivota ligeramente hasta que el resalto '5’i0 0~
ge el extremo de la ranura 524 de la brida ~526 después de -
lo cual se implide que se mueva el pasador de retenida 396 -
deniro Aae la muesca 440 de la leva de control '402. Pof con=
siguiente, el cerrojo de parada 510 es bloqueado por engan-—
che del resalto 570 con la brida 526 de manera que no pivo-
te ol cerrojo 510 y la porcidén en forma de gencho 520 del ~
misma no se enganche con la po;'ci6n de gancho 530 de la pla
ca actuadora del interruptor 456. El ciclo de cambio del =
disco avanza pues normalmente cuando el pasador de retenida
396 ae pone en contacto con la leva de control 402 en el la
do elejado de la muesca 440. No obstante, cuando es retira-
do el disco del estante 430 por la cuchilla 4f8 (aproximeds
mente a la mited del ciclo) la brida 384 de la corredera em
prjadora 370 ge pone en contacto con la porcién marginal e

30. 572 del cerrojo de parada 510 y hace pivotar al cerrojo de
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parada 510 alrededor del ‘pagador Ge -retenido; 396, & la,ppsi~
cién mostrada en la figura 32, EI cerrojo de' parada 510 que
da as{ colocado de tal modo qﬁe el resalto 576 del mismo que
de desalineado ooﬁ el extremo de la ranura 524 de lg brida
526.

No obstante, este movimiento del cerrojo de para-
da 510 se produce unz vez qus el pasador de retenidas 396 se
encuentra més alld de la muesca 440, de manera que el ciclo
de cambio del disco iniciado manua.lmeﬁte se completa de tna
maners normsels Por consiguiente, durante el ciclo inieigdo
menuglmente los miembros de cerrojo 520, 530 no pueden que-
dar interconectados por lo que la articulacidén de control -
permanece en la posicién de ENCENDIDO y el tinico disco oiu.e
se encuentra sobre el plato es reproducido durante el cicle
de reproduccidn siguiente, No obstante, una véz que €S Tew
producido este disco se inicia automiticaments un ciclo de
cambio del disco y dado que no hay presente disco alguno sg -
bre el estante del eje 430 se realizg un ciclo de cierre -~
automdtico de un modo idéntico al deserito con detalle ante
riormente por lo que la miquina es apagada despuds &e repro
ducir un solo disco. '

| Se observard que cuando el motor de control 29 se
encuentra en la posicién de APAGADO la porcién extrema 528
de la placa actuadora del interruptor 456 coopera con el =
brazo de extensidén 522 del cerrojo de parada 510 y mantiene
al cerrojo en la posicién mostrada en la figura 25. En esta
posicidn la porcién de resalto 570 del cerrojo de parads =
510 es pomiclonada bastante alejada del extremo de la ranu-
ra 524 de la brida 526. Esta construccién asegura que el ce

rrojo de parada 510 no se mueva por descuido de manera que
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el resalto 570 quede uMepdo eon el extremo de la Faruea ~
524 al serllevado cons:l.go el cambiauiacos. Cuando ee 'mnv:!.da
posterlorments la palanca de encendido-apagado 450 a la po-
sicién de ENCENDIDO no hay peligro de que el resalto 570 ~
guede blogueado contra el horde de la ranura 524 de la bri
da 526 e incepanite al mecanismo de cierre del dltimo disco
de manera gue la miquine no se clerre automfticamente deg—e
ptés de haber reproducido el Gltimo disco.

Debe destacarse también gue en la disposicién de
la presents invancﬁn puede colocarss un solo disco sobre =
el plato moviendo el botén de control 29 a la posici&i de -
ENCENDIDO (pero no a la posicién de RECHAZO) y colocar mam—
nuglmente el brago acdstico 14 sobre el disco. En sstas con
diclones, la miquina reproducird el disco colocmdo sobre el
plato y luego se parard automfticamente. Esto es debido al
hecho de que cuando aes colocado de este modo el braze 14 mg
nualmente sobre el disco para iniciar un ciclo de reproduc-
eién no hay ciclo de cambio del disco precedente durante el
cual sem necesario bloquear el cerrojo de parada 51@; El of
clo de cambio del disco que sigus a la reproducceidén del dis
co Gnico es un ciclo de clerre automidtico puests qte no hay
digco premente en el estante 430. Por otra parte, cuando se
inicia la reproduccidn ds un =molo disco movieﬁdo el botén -
de control 29 a la posicién de RECHAZO, se inicla un ciclo
de cambio del disco automftico antes de reproducir el disco
gsenoillo y es entonces necesario bloguear el cerrojo de pa-
rada 510, por enganche del resalto 570 con el borde de la -
ranura 524, para impedir la parada de la mAquina antes de —
reproducir el disco.

DISPOSICION DE REPETICION DE LA REPRODUCCION
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De acuerdo c.on ‘un- aspectd’ importante’ ’gé' :ia,i presen
te invencién, el botén de control 29  estd p“i:'o&.stg de na -
posicién de REPETICION DE LA REPRODUCCION que es intermedia
entre las posiciones de BENCENDIDO y APAGADO de la palanca =
450. Cusndo es movide. primeramente el botén de control 29 =
la posicién de ENCENDIDO y luego es movido aproximadamente
a medio camino de la posicién de APAGADO se ejerce una fuer
za de retenida sobre el bqtén de control 29 y se produce un
elic audible para informar al operador de que se he, aleanzg
do la posicidn de REPETICION DE LA REPRODUCCION. Cuando es
movido as{ primeramente el botdén de control 29 g-la posicidn
de REPETICION DE LA REPRODUCCION, puede reproducirse de for
ma repetida ya sea un disco tnico colocado sobre el plato ~
12, 0 bien si estid colocada ung pils de discos sobre el eje
18 seri reproducida 1a'pila de discos y luego serd reprodu-
cido de forma repetida el dltimo disco de la pila. Esta re-
produccién repetida de un disco colocado sobre el plato con .
tinuard hasta que el botén de control .29 sea movido ya sex
a la posicién de EBNCENDIDO o bien a la posicién de APAGADO.
Para aleasnzar estos objetivos, se bloquea el cerrojo de pa-
rada 510 cuando es movido el boitén de control 29 a la posi-
¢idn de REPETICION DE LA REPRODUCCION intermedis de maners
que el cambiador continuard reproduciendo un diseo colocado
sobre el plato 12 sin apager el motor 40, Mis particularmen
te, suponiendo que el botén de control se encuentre en la -
posicidn de ENCENDIDO y que haya sido colocado el brazo asls
tico 14 sobre el disco, cusndo es movido el botén de control
29 hacia la posicidn de APAGADO la palanca de encendido-epz
gado 450 pivota por enganche de la patilla 468 de la misma

con el borde de la aberitura 470 de la placa de bage de mang
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ra que la placa actuadora,fdgl Anterruptor 456 ses, mpv;da an
traslaocién el moverse la ﬁxi&r; 432 & 1o largo ds ia supeefl
ole 488 y el pasador de pivote 452 asciende denfro de la ==
poreidn estrecha de la ranura en forma de booallave 454.

Ia palanca de encendido-apagado 450 estd{ provistia
de un Yrazo de extensién 574 (figura 26) que incluys wng =
porcién de gancho 5'?6 que estd adaptada para coger el exirs
mo de un alambre de control de repeticidn de la reproduccidn
578. El btrago 574 estd doblado hacia abajo de manera que se
encuenirs en alimeamiento horizontal con el brazo 518 del ~
cerrojo de perada 510. El alamabre 578 estf colocado debajo
de la porcidén de la placa de base 28 pero envima de la pla<
en 456 y reposa sobre la superficie superior de ung poreidn
de lenglieats desplazade hacia abajo 577 de la porcidén de la
placa de base é&. El alambre 578 eatd provisto de una pore
cifn extrema en édngulo recto vuelta hacia é.ba;jo 579 que eg
4 situada en el trayecto recorrido por 1a poroidn de ganw—
cho 5&6 cuando es girada la palanca 450. Una poroidn inter-
media 580 del alambre578 estd situada encima de la porcidén
de la placa de base 28 y estd fijada dentro de una muesca ~
581 de la porcién de la placa de base 28 y mnagujero 583 de
1a mismp, extendiéndose el extremo 585 de la poreién 580 a
través del agujero 583, de manera que se impida al alambre
578 moverse longitudinalmente & la vez que se permite al =
glambre 578 flexar laterslmente. La porcidn intermedias 580
del alambre 578 desempefia también la funocidén adicional de -
retener al pasador de pivote 452 dentro de la ranura en for
ma, de bocallave 454- Por consigu:lente; al desplazarse la pa
lancg de encendido-mpagado 450 desde la posicifn de ENOENDL
D0 hacle la posicién de REPETICION DB LA REPRODUCCION el -
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borde exterior del ganche 5"6 se enoe.ncha con el lado de 13,
porcidn extrema 5?9 del slamuce de repeubicﬁn 5‘78 ¥ flam -
el glambre 578 de manera que se aleje lateralmente de la by
se de la lenglleta 577. No obstante, cusndo la palanca 450 -
alcanze la posicidn de REFETICION DE LA REPRODUCCION -k me-
dia distancia entre las posiciones de ENCENDIDO y APAGADO -
el extremo del alambre 579 entra en le porcidn de gancho =
576 y el alambre 578 se desplaza nuevamente conirs la base
de la lenglieta 57T dando un clic audible cusnde ocurre esto.
Tea porcidn extrems 579 del glambre de repeticién 578 queda
aa:( colocada dentro de la porcidn de zancho 576 de la brida
574, Cuando eg liberada la palenca 450, el muelle 474 empu~
ja a la porcién de gancho 576 en contacto con la porcidn ex
trema 579 del alambre 578 de manera que la placa 456 860 -
mantenida en la posicién mostrada en la figura 334 en 1la =
que la brida 482 estd todavia enganchada con la superficie
488 de manera que sea proporcionads una fuerza de retenida
que mentenga a la palanca 450 en la posicidn de REPETICION
DE LA REPRODUCCION. Cuando es mantenida asi la palencs 450
por el alambre 578 en la posicidén mostrada en la figura 331\,
la superficie extrems 582 (figura 26) del brazo 574 es colo

cada en relacidn a tope con la superficie extrema 584 en el

brago de extensifn 518 del cerrojo de parada 510. En conse-
cuenciag, durante todo ciclo sucesivo de cambio del diasco, -
cuando el pasador de retenide 396 intenta entrar en la mueg
(LT3 440 de la leva de conirol 402 las superficies extremas ~ -
582; 584 se enouentran y el cerrojo de perada 510 es bloqeg
do de manera que se impidae gl pasador de retenida 396 entrer
en la muesce 440. Cuando es blogueado el cerrojo de parada

510, la porcidén de gancho 520 del mismo no se desplaza en =
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alineamiento con la poreiién 8¢ gancho 5;3(1 de la placs =otus
dora del interruptor 456. Pox cbnaig&ienbe; la paianoa de -
snoendido-apagado 450 no es accionada en la posicidn de APA
GADO y el interruptor 466 permanece encendido. Bsta accidn
ocurre durante cada ciclo sucesivo de camblo del disco por
lo que el disco qus se encuentra sobre el plate es veprodu-
cido de manara repetida hasta que el botén de conirol 29 =
sea desplezado ya mea a la posicidn de ENCENDIDO o bien g -
1a posicidn de APAGADO. '
Considerando el funcionamiento del mecanismo cuan
do es movido el boidn de control 29 desde la posicién de RE
PETICION DE LA REPRODUCCION & la posicién de APAGADO, duran
te tal movimiento Ja palenca de encendldo-gpagado 450 es gl
rads alrededor de la patilla 468 como pivote y la brida 482
es desplazada haclia arriba en una centidad suficiente pars.
despejar el borde superior de la superficie 488 de manera ~
qﬁe el movimiento de accidn ridpida anteriormente descrito
de la plé.ca- actuadora &el interruptor 456 sea proporcionado
por el mueile 474 .y el interruptor 466 sea apagndo. Dursnte
egte movimiento de la palanca 450 la poreién de gancho 576

| de la migma se gleja de 1la porgicSn exiremg 579 del alambre

de control 578. Por otra parte, sl el botdén de control 29 =
es colocada nuevamente en la posicién de ENOENDIDO desde la
posicién de REPETICION DE LA REPRODUCCION, la palance de en
cendido-apagado 450 pivota alrededor de la lengileta 468 y -
1a poreidn de gencho 576 de la misma hace la funcién de le-
va, mAs all4 de la porcidén extrema 579 del alambre de con- -
trol 578. Tan pronto como el gancho 576 se desplaza mis =l
de la poreidn extrema 579, el muelle 474 empuja el pasador

452 al fondo de la ranura 454 de manera que la brida 462 de
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la placa 456 descienda nueva,aente a 19 }a}'go de. 1a.fsnperfi-
cie 488 a la posicidn de ﬂﬂIOETDIDO hostrada: en Ta figura «?5.
Los medios de clierre del dltimo disco func:.qnarﬁn
entonces normalmente cuando es movido nuevamente sl botén -
29 a la posicién de ENOUENDIDO de manere que la miquina sea
parada durante el ciclo de cambio del disco que sigue una -
vez que es movido de nuevo el botén a la posicidn de ENCEN~
DIDO, como ge ha desorito con delballe mteﬁormente.
Congidersndo ahora el modo en que funciona la pa=
lancs de elevacién-descenso 26 para subir y ba.ja:r mgnuglmen
te el brazo acdistico 14, de acuerdo con un aspecto importan
te de la presente invencidn se proporciona un: mecanmismo —-—
sencillo de zccionamiento del brazo acfistico para levantar
de una manera relativamente répida el brazo acistico 14 de
wn disco en respuesta al movimientor de la palanca de eleva-
cidn-descenso 26 a una posicidn generalmente horizontal pro
porcionando al mismo tiempo un descenso relativamente gro—-
dugl del brazo aclstico cuando es movida la palanca de ele-
vacidn-doscenso 26 a la posicidn sustancialmente wverticel -
mostrada en la figura 24, Més particularmenté,‘ ge ha previg
to un nmuelle planoe 590 dotado de una porcidn extrema bifur-
cada 592 que se aloja en ung muesca 594 (figura 234) de una
varills elevadora de la palanca de elewacién-descenso 596.
Ia varilla elevadora 596 estd montada en un agujero que se
extiende verticalmente 598 formado en la porcién de carcasa
88 de la base del subconjunto del brazo acdstico 75. La va~
rilla elevadora 596 se extiende a través de la ranura de —
holgura 177 del sector 124 y una arandels 597 estd colocada
sobre la varilla 536 debajo del sector 124 y es mantenida -
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contra un resslio de la varilla 596 por medio de ux muells
helicoldal 599 que estd sﬂﬁa&o 'ér‘rkﬂre' lﬁ-:arandela.ﬁé?'.'y la
poreién extrems 601 de la varilla 596, Bn la fosiolén baja~
da de la varilla 596 mostrada en la figura 6 ls porcidén ex-
trema 601 Be extionde dentro de una abertura de holgurs de

la placa 82,

Ia varilla elevadora 596 estd provists de ranuras
transveraales 600 dent¥o de las cuales esti situado. un mate
rial viscoso y el ajuste enire la varilla elevadora 596 y -
el sgujero 538 es relativemente preciso,de manera que Be w
produzea ma aceidn del tipo amortiguador en respuests a =
las fuerzas sjsroidas sobre el eje 596 por el muelle 590, -
El muelle plano 590 se extiende debajo de una porcidén de =
brida que se extiende hacia abajo 602 de la base 76 y la ~—
poreién horizontal 604 de la palanca de elevacidn-descenso
26 estd provists de una porcién central desplazads 606 que
coopsra con la para inferior del muelle 590 entrs el ejo -
596 y la brida 602, Uns porcién exirema en dngule recto 605
de la palanga 26 es retenida en una cavidad epropiada de la
base 76. El extremo del muelle 590 esti fijado con la basgse
del subconjunto del brazo acdstico 76 por medio de cnaldu!m
elemento apropiado que proporcione el ajuste de la flexidén
de este muelle. En la figura 23 se muestra mna disposicién
on la que un tornillo 608 estd roscado dentro de una protu-
berancia pendiente 610 del miembro 76. La cabeza del torni-
1lo 608 es ajuatable desde la parte inferior del cambiadis-
gos ¥y gl ser gpretado el tornillo flexa el muelle 590 alre-
dedor del tabique transversal 602.

En la disposicién alternativa mostrada en la fign
ra 24 se rosos um tornillo 612 a través de la protuberancia
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610 y se fija de cualquier. monere epropinda con el ‘ext:ggm'q )
del muelle 530. El tornillp §12 estd grovisto do una poraid:
de cabeza 614 que es accesible desde la parte superior del |
subconjunto del brazo actistico de maners que se puede Yegue
lar la velocidad de apoyo de la palanca de elevacidn~descen
s0 sin extraer el cambiador de su carcasa.

Cuando es movida la palanca de elevacidén-descenso
26 desde la posicidn inferior del bragzo aclstico mostrada -
en las figuras 6 y 24 a la posicién superior del brazo acfs
tico mostrada en la figura 23, la porcién desplazads inter-
media 606 de la palanca 26 es girada en contacto con la ca-
ra inferior del muelle 590 y ejerce una fuerza ascendente -
sobre la varilla elevadora 596 de mamera gue esta varilla -
se desplace hacia arriba y que el extremo superior de la ——
misma coopere con la cara inferior de 1é. placa 94 del bragzo
aclstico de tal modo que el brazo aclistico se levante del -
disco. La fuerza ejercida por el muelle 590 en la elevacidén
del brazo acistico es relativamente grande en compa.raci&; -
con la fuerza de descenso ejercida por el muelle 590 porque
1a porcién desplazeda 606 de la palanca de elevaclén-descen
so 26 actda a modo de fulero temporal para elevar el brazo
gcistico y este fulcro es relativamente préximo a la vari--
1la elevadora 596. Con este fulcro relativamente corto el -
muslle 590 es relativemente rigido y se proporcions una ac-
cifn elevadora del btrazo acdstico relativamente rdpida. Gun
do es desplazada hacia arriba la varilla elevadors 596, la
arendela 597 se pone en contacto con la cara inferior del -
sector 124 al ser presionado el muelle 599 de manersa éue —
se ejerza una resistencia de rozamiento sobre el brazo aclg

tico 14. Esta resistencia de rozamiento es suficiente para
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jmpedir que el brazo acistico 44 ge desplace Iia_c_z_iq fuera bg
Jo la fuerza del muelle de erpuje constente 348 ‘onando’ e -
levantado de un disco el brazo aclstico o es descendido so~

bre sl mismo. En los modelos de eambiadiscos menos costosos

se puede elinar el muelle de empuje constante 348. En tal «
coso, puede sliminarse el muelle 539 y la arandelsa 597. "
Iguaimente, la brida 352 y el muslle 358 pueden ser eliming
dos si no se usa el muelle 348. Bl material viscoso de lag

ranuras 600 puede mer también eliminado en tal cambiadiscos
de bajo precioc & maners qus el brazc acdstico 14 sea mubi-
do y bajado c}:trec'bamenta. Bate cambio resulta posible en la
disposioidn de la presente invenecién porgue las varillag «—
alevadoras separsdas 74 ¥ 596 son proporclonadas para el «
funciomamiento sutomiiico y manual respectivamente,

. Cusndo se deses bajar el brazo acistico sohre el
disco, la palanca de elevacién-descenso 26 es movida desde
la posicidén superior del brazo amclistico mostrada en la figu
ra 23 a la posicién inferior del brazo acistico mostrade en
la figura 24. Cuando ocurre esto la porcidn desplazada 606
se retira de debajo del muelle 590, Tan pronto como la por
oilén intermedia 606 deja ds cooperar con la cara inferior —
del muelle 590 se establece un nusvo pumto de apoyo pera el
muells que es el tabique {ransversal 602, Dado que el tabi-
que 602 estd espaciado a una distancia sustencialmente mge—
yor de la varilla élwadora 596 que la porcidn desplazada -
606; se ejerce una fuersa elistica relativamente menor sow-
bre la varilla elevedora 596 para mover ests varilla hacia
abajo dentro del agujero 598 contra la accién del material
viacoso de las ranuraw 600. En consecuencis, el tragzo acls—
tico desciende de una meners muy suxve y uniforme sobre el
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-d:l.sco 0 en omtiacto con el pqstq, de _reposo, 22 euando es movi-

da la palanca de elevaci6n~do§eenao a da @osici& infez:ior ;
del brazo acﬁstico. Como sa ha indicado anteriormente el ——
+ornillo 608, o el tornillo 612, pueden ser ajustados con -
el fin de pmporcionar w grado desendo de flexién del mue—
1le 590 y por consiguiente un ajuste de la velocidad: de deg
censo del brazo actistico.

DISPOSICION DFE FRENADO DEL PLATO.

Se recordard por la descripciln genersl que precg
de que se han previsto medios de acuerdo con la presente in
vencién para detener el plato 12 durante el ciclo de cambio
del disco de manera que este plato sea estacionario cganﬂu
se deposita un nuevo disco sobre el mismo. Igualmente, esta
accidn de fremado del plato es realizada sin desexgi‘bar el .
motor 40 y sin subir o bajar el plato 12. Con el fin do al-
canzer estos oﬁjetivos, ung, palanca' de frenado del brazo e
acistico indicada gemeralmente en 620 (figura 1) eatd montg
da de manera pivoté.ble gobre wn eje 622 montado en la pore
aién central de la placa de base 28. La pelance de frenado
620 estd provista de un brazo 624 que se extiende interior-
mente sobre una curva motriz de la leve de control de freng
do 626 sobre la superficie superior del eﬁe;ranaje prineipal
30 y estd provista de un par de salientes que se extienden
hacla abajo 628 y 630 que estin situados en lados opuestos
de la ourva motriz de la leva 626. El otro brazo 632 de la
palanca 620 es fiexible ¥ lleva una porcidn extrems 'brans-'-—
versal 634 en el extremo exterior de la misma con el que eg
t4 fijeda una pastilla de frenado del plato 636 que est§ —
adaptada para ponerse eun contacto con el interior del rebor
de del plato 12, Cusndo gira el engranaje 30 durante el ci-
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clo de cambio del dimco la ”pala.nea de. freno 620 sigue £ e
contorno de la curva motriz Go la leve 626 debidd a.la’ ao:--é
cidn seguidora de los pasadores 628 y 630.

Cusndo es retenido el engrensje 30 en la posicidn
inactive mostrada en la figura 1, la palanca 620 eatd colo=
cada de meners que la pastilla 636 no esté en contacto con
el reborde del plato 12. No obstante, cusndo es iniciado un
ciclo de cambio del disco y el engranaje 30 comienza a gle-
rar, los pasadofes, 628, 630 hacen gque se mueve la palanca -
620 de acuerdo con el contorno de la curva motriz de la le-
va 626, Cuendo ea encontrada la porcidn 638 de la curva mow
triz de la leva pivota la palance del fremo 620 de meners -—
que el brazo 632 de la mismas mea movido hacla fuera y la ==
pastilla 536 de mueve en contacto con el reborde del plato
cuando el brago 632 flexa ligeramente para producir una e
za de empuje del muelle que empuja a la pastilla 636 en con
tacte con el reborde del plato con una fuerza predeterminaw
ds. Una vez que ha sido depositado el disco sobre el plato
la porciln 640 de la curva moiriz de la leva 626 es encon—
trada por el pasador 628, 630 de tal modo que la palanca do
frenc 620 pivote alrededor del eje 622 y Qua la pastilla e
636 se retire del rehorde del plato.

De acuerdo con una caracterfstica importante de -
1la pregsente invencidn no se ejerce continuamente una fuerza
de empnje elfstica sobre la palanca del fyeno 620. Esto es
debido a que se proporciona uns fuerza elédstica suficiente
por flexidn del brago 632 cuando es empujada la pastills =
636 en contzcto con el reborde del plato. Cuando es pivotam
Gz la palancs de maners qﬁa la pastilla 636 no se ponga en
ocontesto con el reborde del plato no se ejerce empuje algus



5

10,

154

20

25.

30.

83,

no sobre e:L engrana;}e prinpipael 30 e, Wavés de 19, palmo,a -
del freno 620. Por eonsiguienﬁe, cuand,@ el engranad% Pr;nczi—
pel 30 se aproxima a la nuesca de retenida .-405 de la leva
de contﬁbl 402 lea palanca dél'freno 620 no introduvce fuerza

_ fricc:’.onal alguna que impidiera a este engranaie moverse hag

cia la posicidn de retenids del mismo una vesz que los dien-
tes del engranaje 30 se han desenganchgdo de los diantes —

" del cubo del plate 58 cuando’ os encontrads la mueses 60,

Oomo se ha desorito generalmente en 1o que prece~

de, cuahao ea de‘benido el plato 12 aJ. ponerse en com‘sacto -

'con el mismo la pastills de frenado 636, el cnbo del plato

38 continfa siendo girado por la correa 50 nientras que el

bajo coeficiente de friceién de la arandela 52 permite el -
deslizamiento entre la superficie superior del cubo del pla
%0 38 ¥ la superficie inferior del plabto 12. EL plato 12 y_
1a estarilla‘% estén provistos itaﬁbién de una ligers hole

gura entre el cubo del plato 38 y las aberturas centrales -

del mismo con el fin de permitir que sea detenido el plato
mientras que el cubo 38 continiia girando.
DISPOSICION ALTERNATIVA DE SOPORTE DEL DISGO.

Como se ha descrito generalmente en lo que prece-
de; ‘61 brazo equilibrador 16 puede ser de construccién con-
vencional y no incluir los medios de cierre del Wltimo dis-
co porgue la detecclén del ltimo disco es realizada por el
movimiento de la cuchilla del eje 418, como se ha desarito
con detalle anteriormenté. En las figuras 35 a 3'-7; inclusi~
ve, se muestra wna disposici&n alternativa para Soportar w=
tantn digscos de 304,8 mm como discos de 177,8 M., QqUE PUG=
de ser ;:rafemble en clertos casos. Con referencis a estas

figuras, un eje 650 estd montado gobre la placa de base 10
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por medio de un par de tomilltss 652 que, na'braviesammaa pl.&
ca posicionadora 654 coloocads dobajo de la placs: de-bage 30’
¥y atraviesa la abertura 656 de¢ la placa de base 10 dentro =
de la base del eje 650. Usando la place posicionadors 654;
la aberbura 656 puede per tal que acomode el hrazo QQuili--
brador 16 de tal ﬁmdo que pueda userse alternativemente cal
quier tipo de soporte dsl disco sin més modificacidn del ~-
cambiadisoos.

Rl eje 650 eatd provisto de un par de porciones -
de hnam 658 ¥ 660 en su extremo suparior que ge extienden
heoia fuera en éngulo recto entwe g:t y estén adaptadan persa

“goportar una pila de dimcos de 304,8 mm 662 sobre las punw—

faa de 1a poreidn de braro 658 y 660. Un miembro de manteni
miento 663 provisto de brasos parale;os cortos 664 estd mon
tado de memera deslimable y rotabtiva en el eje 650, Mds par
‘bicﬁlamenta, el mlembro 663 estd fijado con un eje 666 Quo
gse extiende & través de una abertura de la pared superior -
668 del eje 650 ¥ a través de una abertura ds la placa posi

olonadora 654 que actia a modo de cojinete inferior para el

drbol 666. Un muelle 670 esté colocado entre la placa posi~
clonadora 654 y una arandela en C 672 colocada sobre ol exw
tramp del drbol 666 de manera que se ejerza sobre el misme.

| brq663.‘ nn empuje aontinuo hacia abajo. EL aje 666 estd prow

visto de una primera acenaladura 674 que #s relativamente -
larga y se extiende a través de una ranurs cooperanie de la
pared superior 663 del eje 650 con el fin de situar el mien
o 663 en la posicidn mostrada en las figuras 35 Y 36+« No

obstante, cuando es levantado el miembro 663 en una cantle-
dad suficiente para despejar la acamaladura 674 de la pared
superioz'."'ﬁsﬁ al miembro 663 puede ger girado & una posielén
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de carga del disco de manera !;ne se pmaaucolowp gna; pﬁ.ian
de discos de 12 pulgadas sobwztos tratosde pla%afoi‘ﬂla 658
660.

Una vez qus han sido colocados los disdos sobre -~

1oe brazos de plataforma 658, 660, el miembro 663 es movido

.a 1a posicidn central mosirada en lag figuras 35 y 36 y e8
descendido hasta que las porciones de mantenimiento ubica—

~ dea en el centro 676 del mismo se ponen en contacto con el
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disco snperdor ae la pila do discos de 304,8 mm soportados

spbre los brazos 658,. 660. Lz poreidn 676 ests situads en—
4re log brazos 658, 6560 de tal modo que sea proporoionado =
un soporte relativamente amplio con bumena accidn de apriete
por medio del muelle 670 con el fin de mantener una pils de
disoos &e‘ 304,8 mm sobre los brazos 658, 660. Se observard

que durante la reproduccidén de discqs de 304; 8 mm los bre——
Zos 664 no se ponen en contasto con la pila de discos de —
304;5 mm.. De acuerdo con un aspecto imporiante de la presen
te invencidn, el eje centrador 653 que es. emplendo en la —
realizacién de las figuras 35 a 37, inclusive; es particu—
larmente apropiado para funclonar con los brazos dg 50porte

‘de 1a plataforma 658, 660 sin necesidad de una porcién supe

rior inclinade para el eje centrador inmediastamente dsbajo
del estante del mismo. Loz ejes ceniradores cdnven'c:tonales
que funcionan con un soporte de pla'baﬂ;ma del tipo dg ean-
%o tienen ususlmente uns porcidn superior inclinada de mans
Ta que cuando es eyscbado el dlsco el mismo chociue: con ung
poreifn inclinada del eje centrador, facilitando asf 1a caf
da del disco mfei'ior del soporte de canto de la plataforme.
No obstante, tal eje cenirador es muy costoso de fabricer.
Bl eje centrador 653 estd provisto de un cuerpc -
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de eje recto que tiene una rﬁrmra.yfreaada 665 en e;l. mismo, -,
que esté adap‘kada para recibiz la’ ctfohilla, 655 qb.e abtéa 'a..,:
1a vez como sensor del dltimo disco y como miembro eye_etor

del disco para eyectar el disco inferior del estante 4;?,0 —
del eje 655, La cuchilla 655 esté provista de una porcién -
extrema i.ni'étr‘:t.orz'j 66‘7 que corresponde a la porcién extreme -
416 de la cuchilla 41 8 de 1a realizacifn de lag figuras T a
34. inelusive, Ta porcidn extrema 667 se de'aplﬁza e ung po-
sleidn sensora del Wltimo disco (eimilar a 1a posiéﬁn 442

mostrade en la figura 33) en ausencis de disco en el eatan-
te 4304 Igualmente, la porcién extrema 416 es actuada por -
la corredara de expulsifn 370 para eyeciar un disco del es~
tante 430 ded eje 653 durante la poreidn eyectora del disco .
del ciolo de cambio del discos No obstante, el extwremo aupg‘
rior de la cuchills 655 estd provisto de un borde anterdor

iﬁclipado haela fuera 659 q@e gse extiende hocla fuers rebaw
sande el horde del estante 430 cuando es movide la cuchilla
655 por eoc)pei'acﬁn con la corredera de expulsidén 370 para

ayectar un disco. En consecuencia, a‘.l. ser expulsado el dis-
¢o inferior de 10.15 brasos de plataforma 658; 660; la aberta
ra centradora del disco inferior se desplaza a lo largo del
porde inclinado 659 de la cuchilla 655 y es retirado de los
sxtremos de los brazos de soporte 658, 660. Con el fin de -
permitir este movimiento lateral.del disco inferior inmedig
tamente despuds de ser eyectado del estante 430, el ouerpo

del eje 653 estd provisto de una muesca © poreidn rebajeda
657 de menera que sea proporcionada une cavidad en el cuer-
po del eje opuesta al borde anterior del estante 430 para -
permitir al dismeco inferior seguir la aupe'rricm. inclinads =~
659 de la cuchilla 655. Ia mussca 657 puede ser fr&sada en
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el cuerpo del eje al mismo, tinmpo que, se fnrma. la ranurg. —
665. Una cuchills retensdora 651 estd mop,iada ds; “manara; dq_’
lizable en el exiremo superior del cuerpo del eje por medio
de los pasadores 661 y esti previsis para retener la totali
dad de los discos, excepto el infarior, montados sobre el -
estante 430 con el fin de que los discos ciue ss encusniran .
eﬁcima del inferior no sean eyectados con el disco inferion
como comprenderén fécilmente los especialistes en la mate-

3 rig. El extremo superior de la cuchﬂla 655 estd también ——

provisto de una muesca ¢ cavidad 663 en su bcrd.e pos‘kerior
de manera que cuando es movida la cuchilla 655 a la posicin
eyectora del disco la cavidad 669 y la mueéca 657 del cuer=
po del eje cooperen pers permitir el movimiento lateral an-
teriormente descrito del disco inferior cuando sigue d mis-
mo el borde anterior inclinado 659 de la cuchilla 655.

La finalidad de prever el borde enterior incline-
do 659 de la onchilla 655 es facili‘!:ar la descerga del dis-
co inferior de los trazos de goporte 658, 660 y da una ma--

_yor tolerancia al posicionamiento del eje 650 con respecto

al eje centrador 653. Si no se emplea la porcidn marginal -
inclinada 659 serfa entonces nscesario ajustar la posicién

“de la plataforma 650 con respeeté al eje 653 durante la fa-

bricacibén de cada cambiadiscos, 1o que congtituiré ung ope-
racién extremsdamente costosa. Por otra paﬁe, el eje cen——
trador 653, que puede ser fabricado por simples operaciones
de fresado, es considerablemente mis sencillo que los ejes
que tienen porciones superiores inclinadas que necesitan —
operaciones de plegado para su formacidn.

De acuerdo con un aspecto importante de la presen

te invenci6n, cuando se desea reproducir discos de 177,8 mm
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con la disposicidn mogtrads e las ﬂmn 35 a 37, ~ge" def.
clende el miembro 663 hastz qua una Bemﬁa acenaladors. 6?85
se ponga en contacto con la pared auperior 668 del eja 650,

ey decir la posicidn mostrads en la figuwra 37. En esta posi
cifn las porciones de punta 680 de los brazmos 664 estin co-
locadas al nivel correcto para soportar el borde del disco

inferior de una pila de diseos de 17748 mm con agujero gran

~de cuando se _e_xoioca un admptador de 45 rpm, indicado genew

ralmente en 682, sotre el eje 18, El adaptador 682 pusde ~—
ger del tipo descrito en la patente estadounidense de Den-
nis ne ,3,689.080 7 puede remitirse a eata patente para en--
eontrar una degoripoién detallads del mimmo. No '«obaff'ante; -
pare los fines de la presente invencién se destaca que el -
disco inferior de la pila de discos con agujero grande de ~
1ﬁ,.8 mn se agients sobre el estante 430 del eje 653 y 1la -
poreidn marginal exterior de este disco reposa sobre lag =
porcionss de punta 680 de los brazos 664. Empleando los tmg
zos corton espaciadoa 664 como soporte pars los discos de -

45 rpm se proporclona un soperts relstivamente estable sin

necesidad de utillzar brazes de mam'be:_aimiento en la parts ~
superior de una pila de discos de i77,8 mm con agujero grag
de, V

Ia poreidn de resalio inclinada de interferencla
684 del adaptedor 682 ea particularmente importante ouando
se lleva a cabo la detecoién del dltdmo disco por el mMOVim—
niento de la cuchilla eyectora 655 del eje 6'53 en la direc~
cién del estante 430, como ge ha descrito con detalle ante-
riormente, Durante la primera poreién detec‘l:ora del oiclo -
de combio del dimco, la cuchilla 655 es movida contra el -
borde interior del disco inferior montado éobxe el estante
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430. Cuando se coloca un discy relp.tivmnte ligaro -80bTS o,
eI estante 430 y la porcién: &é‘*br-azo ‘*6'86,»*19, fuezéza.. dor’ 1g, ,:-
que la cuchilla eysctora 655 coge ¢1 borde interfod del g
a0 inforior del estante 430 durante la poreidn sensora del

ciclo de camblo del disco puede ser suficiente pars produ~
cixr premaiuramente la eyeccién de mn discos Sin embargo;. el

resalbo inclinado de intexrferencia 684 ‘congtituye un obsid-
eulo adicional qﬁe debe ser vencido por una fuerza susbtane-
cialmente mayor que 1z producids dursmte la poreién sensora
dsl ciclo de camblo del disco. Na‘buraﬁ.mente.,:,. cuands la por<
cién extrema inferior 416 de la cuchills eyectora 655 es o0
gida por el borde posterdor de la aberturs 414 de la corre-
fi'ara. dgexpulsi&n 370; gsezfn se ha moairadd en las figuras

By 34; se proporecionz uns accidn de arrastre posliive pa<
ra la gﬁchilla eyectors 655 que expulsa entoncss el disco —
de 777.,5 mm del estante 430 contrs 1a. accién de blociu.eo del
resslto de interferencia 684. A este regpecto debe destacexr
se que la pila de discos con sgujers grande de -1.77.':3 mm pue
de ser soportada sobre un estante previsto en el adsptador

682 en vez de hacerlo sobre el egtante 430 del eje centrge-
dor 653. Un adaptador provisto de un e’stazite para. aopor‘f;ar

discbs de agujero grande estd representadp, por ejemplos en

1a patente estadownidense de Kraghulec n® 3.191;.941‘

RISPOSICION &TERNQ DIVA SENSORA DEL ULTINO DISCO.
En las Tiguras 38 y 39 se ha representado wna reg

1izaeién alternativa sensora del ®ltimo disco de la presen=
te invencidn en la que se puede utilizar une fuerzs sensora
del ltimo diseq que es algo mayor éu.e-, la fuerza empleads: ~
en la reslizacién de las figuras.'i a 34, inclusive, sin pro
dueir le eyeccién del disco inferior durante la operacién -
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sensora del dltimo disco. : 2En L e en D e

Con retereneia a»estas figuras, "dos cnghillas re-‘
lativamente delgedas 4189, ¥ 418b estén montadas sobre el pi
vote comin 420 dentro del éuerpo del aje 18&. La poreién sy
perior del cuerpo del eje 184 estd fresada para presentar -

una rariura‘689 para recibir las pomioﬁea superiorea de las .

‘éuch:’l.»llaé 4182, 418b y la porcidn inferior del cuerpo del -

104

15,

20.

ejo estd provista de un agujero 691 que comunica con la ra-
nurs, 689, la primera cuchilla montada de manera pivotable -
4»189,‘ actda como cuchilla eyectora del disop para eyectar el
disco inferior montado sobre el estante 430 fusra de este -
@ltinos Sin embargo, la poreién inferior 4f6a de la cuchime
11&7 41 éa no se extiende por deba;ia de la auperﬁcic inferdor
de le non‘edara. da expuleidn 370a. Igualmente, la cuchilla

4188 o= empujada a su posieidn poatarior mostrada por linms
de tragos continuos en la figura 38 por medio de un muelle

plano 690 qﬁe entd colocado entre un resslto 694 formado en
el borde posteﬂor de la cuchilla 418a y una sberturs 692 -
de 1z poreién inferior del cusrpo del eje. El muelle 690 em
puja continuamente hacia atrés a la cuchilla eyeotora lejos
del estante 43Q :bero es vencido por la puests en contacto -
de 1a porciGn extrema inferior 416a con la corrsdera de ex-
puleién 370a durante la porei&n eyectorn del disco de un cf

 ¢lo de eambio del disco, como se ha desorito oon detalle an

25.

30.

teriormente.

La comdera de expulsidén 370 es sustancialmente
idéntica a la corredera 370 descrita con detalle anteriorw—
mente con excepcidn del hecho de r.iue Ja porcidn de patilla
412 de la cor:adezja ;370 bha sido eliminada en la realigacifn
de las ﬁguraé 38 h'g ;‘393 Igualmente; el muelle 386» puede ger
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sigo més ligero en la realizaeién de lga figuras 38 ¥ 39 -
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P vy,

puesto que se ve ayudado por él« muglle “69,0° en lo *quesx-espeb,
ta al empuje de la cuchilla eyectora 418a & sui posicién pog
tordior. En otros aapectos; el cambigdiscos empleads en la =
realizeeldn de les Pigures 38 v 39 puede ser idéntico & la.
realizacién de las figuras 1 a 34, inclugive, descriia con
de‘kalle anteriormente. |

Ie segunds cuchilla 418b esté. montede también de

- mamera pivotable sobre el mismo pasador 420 deniro del cuer

10¢
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20.
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po del éje 18a y avtia solamente como cuchills aenéom del

disco para detectar la presencia o asusenciz de un disco so-
bre el estante 430 durante la porcidn sensorg inicial del -
clele de cambio del disco. Ia porcidn exitrema 4160 de 1a -
euchilla 418h ser extiende hacia sbajo por de‘bé,jb ds la s
perﬂcie inferior de la corredera 370a ¥ dentro de la ranu-
ra 426 en le poreién desplazada 422 de 1a palanca de reteni
da 390. Ia porcidn extrema 416b actia pues como un miembro

de blogueo para la palsnca de retenida 390 del mismo modo ~
qﬁe 1a porcidn exirema 416 de la cuchilla .418 en ldg realizg
cidn de las figuras 1 a 54, inclusiv_e; é:zteriqmenta deseri
ta; durante ciclos de cambio del disco distintos de un clw—
clo de eierre del Gltimo discoe Un segundé mneglie plano 696
eatd colocado entre una porcién de muesea formada hacia fue
ra 698 en &l cuerpo del eje 18a y una porcidn de resslio =
700 formada en el borde anterior de la cuchilla sensors = -
4181:. Ta muesoa 698 es formada en el cuerpo del sje después
de reglizar el agujero central por insercidn de una herra~—
mienta a través de la abertura 692 y de formacién de la pe~

ped del ouerpo del eje hacia fuera como comprenderdn fieil-

mente los especislistas en la materia. El muelle 696 ejexce
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continuamente una fuerse aom da euchilla A 8b que tiepde

a mover el exiremo superior fderestﬂ emh:l.ha en lg, diread&a}

del estente de soporte del disco 430. No obstante, 1la fusyr~

28 ejereida por el muelle 696 sobre la cuchills 418b as al~
go menoy que la fuerza ejercide por el muelle 690 sobrs 1a ..

cuchills 418a.. ' o :
" Ambag cuchillas 418a y 418k estén provistas de rg

nuras dargaias 695 dentro de las cuales estd mituado el pa~

sador comfin 420. Un muelle smencillo 691; entd colooado en w-
las ranuras 695 y empuja normelmente el pasador 420 1 fon-
do de epias ranwras. Tal conairuceién pemita que las ouchi
llag 4180. ¥ 418b ssan comprimidas por loa discosm qus se enw
ceentran encima del disco inferior cuando es eyeolado sste
dltimo del estante 430, como se ha descrito anterioxmente -
en relacidn con la realizacién de las figuras 1 3 34, ineln
give, rrsf.eriblmnte; laa renuras 695 son ligeramente més

anchag en la parte superior para permitir el mﬁmieﬁtn de

1a cuchilila 418b en relacidn con la cuchilla 41 Ba cuando es

. deteciada la ausencia de un disco sobre el estante 430 poxt

el movimiento de la cuchilla 418b.

81 estd presente un disco sobre el estante 430; -
durente ls porcidn sengors inicial del ciclo de cambio del
disoo el muelle 696 empuja el extremo superior de la cuchi
1la sensora en contaoto con el borde del disco inferior ad-
yacente al estante 430 mientras que el muslle 690 empuja al
mismo tiempo el extremo superior de la ouchilla eyssctorn —-
418a en oontacto con el borde opuesto del disco interipr;,m
Dado que el'muelle 690 es mis fuerte Qua el muelle 696, le
cuchilla sensora 4181: es incapaz de mover el disco inferior
fuera del estante @30 ¥y las cuchillas 418a ¥ 418b pPermaneem
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cen en alineamiento sustancio... duranje la porcién sensara
del cieclo de cambio del dieacau, Porr éoﬁsiguientey ex J.a, raa-;
ligacidén de las figuraz 38 y 39 pueds ejerc.erse una Merza
sustaneial sobre la cuchilla sensora 4i-8h para mover esia
cix.chilla en ausencia de disco sobre el estante 430 asegu~—
rande al mismo tiempo positivamente éue la fuerza ejercida
por la cuchilla 41 8b sobre un disco montado so‘pra el eatan
te 430 no ses suficiente para eyectar el disco, dehido a -
la gran fuerzs ejercida sobre el bqrde posterior del disco
inferior por la cuchillas eyectora 418as

 Suponiendo también que esté colocade un disco sp
bre el estante 430, &l contin&ar el ciclo de cambio del w-
disco despuds de la porcidn sensora del dltimo disco del -
miemo; la porcién extrema 4169.’ es cogida por el borde pos-
terior de la ghertura 414 de la corredera 370a de msnera —
que la cuchills 418a se mueva en c;antacto con el disco in-
ferior del estante 430 y 1o retire dei’ ea‘ca_nte colocdndolo
sobre el plato 12. Al ocurrir esto, la cuchilla 41'8b es em
pujada continusmente en direccién del estaxite ll;30 por el -
muelle 696 y por consiguiente sigue el movimiento de la o
chilla eyectora 418a &l retirar el disco ini’aﬁo:‘? del egw-
tante 430. B

Tan pronto como es retirado del estante 430 el -

Wltimo disco; la cuchilla sensora :418b es desplagada = la
posicién de clerre del (ltimo discs mostrada pbr 1insas de
trazos continuos en la figura 38 por el muelle 696. El l-
timo disco no se retiras del estante 430 antes de que el Dg
sador de retenida 396 haya pasado la muesca 440 de la leva
402 de tal modo que incluso si la poreidn inferior 416b de
1a cuchilla 418b es retirada de su posicién de blogueo con
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respecto g la porcién de lg: ‘paldnce de retsnida 422 no 8 =,
astablezoa ciclo algune de cledre del ﬁ:m:mo aisco 3' qtz& ai R

{ltimo disco ses reproducido posberiormente del modo normal,
No obatante, durante la porcidén sensora del ltimo dlsco e
del ciclo de cambio sigulente del disco se permite sl pasa~
dor de relenida 396 enitrar en la muesca 440 y se esiablece
un ciclo de clerre de manera que se apsgue el cambiadiscos
gl fingl de este ¢iclo, como se ha descrito con detalls an~

teriomente. Durante este eiclo de cierre la cuchilla eyec~

-‘ tora 4180 es movida al ponerss en contaoto el ex'bremo 4168,

de la misma con el borde posterior de la shertura 414 de la
corredera 370a pero este movimiento no tiene efacio sobre -
¢l mecanismo de cierre del §ltimo disco ya que la porcidén -
extrema 416a ds la ocuchilla 418a estd cortada ¥ no 88 ex= =~

‘tiende dentro del trayecto de la palanca de retenidas 390.

Ia reslizacifn de las figuras 38 y 39 estd _pavkl
culavmente adeptada para ser usada en situacionss en las
gue hay poca o ninguna fuorza de apriete sobre la pila de =
discos. FPor ejemplo, la disposicidén de dos cuchillas de las
figuras 33 y 39 estéd adpptads particn;amonto para Ser usa-
de en la disposicién de las figuras 35 y 36 cuando me repro
duoen discos de 45 rpm con agujero peéueﬁo, como as usual =
en Europa, por ejemplos: Para reproducir talem discos mo se
precisa adaptador del dimes con agujero grands y la pile de
discos es soportada sotre el estante 430 y el eje 18a ¥ las
porciones extremas 680 de los hrazos 664, destgodndose que
los brazos 664 tendrén que ser més largos en una cantidad =~
igual & la mitad del didnetro de la abertura centradora de
agujero grande cuando hay que reproducir déscos de 45 rpm ~

*-oon agujaro pequeﬁe, como oomprenderén té.oilmente loa espow
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clalistas ex la materia. IE e ey e e
Cugndo raposa un solo\ disco;db 45 TPy lme 93 ,deu

un peso relativamente pequefo, sobre los brazos 664 es necg f

sario usar wna fuerza sensora relativamente pequefie con s

realizacién de una sola cuchilla de las figuras 1 a 34, in-

- elusive, para egtar seguro de que el disco no es retiradc -

del estante 430 durante la operacidn sensora. Sin emhargo,
con la disposicién de dos cuchillas de las figuras 38 y 39

"1g cuchille eyectora 418a funciona para memtensr un disco -

de peso ligero en el estante 430 incluso si la euchilla sen
gors es empujada contrs el borde opuesto del dimee con uns

fuerzs sensors sustanciel. Dada que no se ;isa adapiador con
tal aiSposioiGn;' la realizacidén con dos cuchillas de lam fi
guras 38 v 39 es particularmente desezble portiua 1z accidn
de la cuchilla eyectora 41 8a en el mantenimiento de los dig
cos sobre el estante hace las veces del resaltc de interfe-
rencla 684 cuando es usado un aﬂaptad&:é de 4‘5 rpm como se —

he desorito enteriormente en relacién con la figura 37. No .

obstante, se comprenderd que la realizgeidn con dos cuchi-

Tigs de las Piguras 38 y 39 puede ser diil en cualquier dig

posicién en la que se ejerzs poca o ninguna fuerza de aprig
te sobre la pila de discos, ya sea en :’el drea del eje o him
en el borde de la pila de discos. ’ ’ _

De acuerdo con otro aspeoto de la invencién, el
subconjunto del brazo acdstico 20 incluye un ¢lip de audio
indicado generalmente en 704 (figuras 4 y 22) sobre el q.ue
80 mcmtan los recepifeculos eléctricos del tipo hembra 706 ,

708. Tl olip 704 comprende un panel plano de material e
1ectro~aislante que se desliza dentro de una ranurs ea uns
poreidn que se extiende hacia abajoV?‘lo de la bage dol sube
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conjunto del brazo actistioo 76 -egtando soportado el otrq -
extremo del clip 704 en una mvesce: de Ia plaoa 82. Gcsn eata:‘..
disposicién el fonooaptor fonogrifico soportado sobre el ex

tremo anbterior dsl brazo aclstico 14 puede sexr conectado w=

sléciricamente con log receptéoulos 696, 698 y todo el sub-
conjunto del 'ima,zo aclatico 20 pusde ger fabricado como-una
unidad y enéayado eléotricamente antes de ser instalado en

la placa de basér 10+ La instalacifn del subeonjunto comple-

‘tamente ensamblado y ensayado 20 sobre la plaesa de base 10

a8 uevadé & ¢abo convenientemente previendo las aberturas
776, T18 ¥ 780 (figura 224) en la placa de bagse 10. Is vari
1la de alevaci&n 72 se inperta primersmente dentro de la =

; abertura 776 y la caroasa 76 estd provista de pies colgan~—

tes degplazadoa 82 ¥y 784 que me en‘arelazan con las corres-
pondiantes porciones marginales 786 y 788 de la sbarturg =
776+ Bl borde inferior de la carcasa 76 reposa sobre la st ,
péri’fcie superior de la placa de base 10 y el subconjunto ~
20 estd fijado con la placa de base pVor medio de tornillos

que se introducen e través de las aberturas 790 de la placa
de baéa 10 y dentro de la carcasa 76+ Se conecta despuds el
%ir'an‘te de disparo-arrasire 120 con el sector 124 insertan~

 do simplemente la porcidn extrema 126 dentro del casquillo

128, como ®e hg representado en la figwra 11.

Haciendo ahors referencia a las figuras 40 Y41 -
de los dibujos se muestra una diSposicicfn al‘bematim de e
arrastre del brazo acfstico y de disparo de ls velooidad -
que puede userge en lugar de 1a diaposicién desorita con de

" %alle snteriorments en relacidn con la resligacién de las -

flguras 1 a 34, inclusive., En esta reslizacién alternativa

se conecgta el Yirante de arrasire-disparo 120a con el sec—-
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- tor del brazo acstico 124 por’medio del mqﬁllo 132 que

esté colocado dentro de la ramifa alabgada 130 dei séotor -
del brazo acfistico 1-24, como se ha descrite con detsalle agn~
teriormente. No obstante, en la realizacién de las figuras

40 3 41 se emples une disposicién de embrague plternativa -
paré interconectar el tirante 1202 con el engramaje princi~
pel de ciclos 30a. Més particularmente, el extremo del ti—
rante 1203; estd formado con una eonf:!.gm'acid’n de horquilla

mod:i.fioada para proporecionar una Taoura relativamente ancha
720 ¥ ung ranura algo més eatrecha T22, estando fijada la =
poreién extrema T24 del tirante 120 con la poreidn princi—
pel del tirante por oualciuier medio apropiado, tal como por

goldadura o cobresoldadura. Un pasador de arrasirs 726 pue—

de ser montadc rotativamente en el engranaje 30a y retenido
sobre el engranaje 30a por medio de la arandela de retencién

se desplaza sobre la superficie superior de una porcidn de
pared anular ?32 formada en el engranaje 30z y eﬁendiéndo—
ga hacia‘rarriba desde la superficie superior de la misma.
Bl i:asador de arrasire 726 estd provisto de una -
porcidn de cabeza agrandada 734 quedété coidcada. gobre la
poreidn extrema 730 del tirante de errastre 120a para rete-
nexrXé erx.su gitio a lg vexm qu.é pernﬁte su movimiento longl-
tudinal y de rotacidn con respecto el engranaje 30a. Se ha
previsto una holgura ver-cical suﬁéieﬁte_en‘hre la porcidén -
de cebeze 734 y ¢l tirante 120a de maners que cusndo se en-
cuentra el engrana;je 30z en la posicién de. retonida nmostra-
da en la figura 40 el tirante 1203, no esté interconec‘bado -

~eon el engramaje 30a y la porci&n extrema 730 pueda sexr mo-

vida en avence hacia la brida 66 al moverse el brazo aciisti



5

10,

15,

20.

25,

30.

+

98,

co interiormente sobre sl dﬁ,sco dura.nte al ciclo de gap,m-—v x
duecibn, Cuando la porcién extrome 739 se pone en; eog’i:acto .
con la brida 66, el tirante 1202 es capaz de mover la ufia =~
disparadora de la velocided 62 o la posicin iniciadora del
ciclo de cambio del disco, como se ha descrito con detalle
anteriormente en relacién con la realizacién de las figuras
Ta 34: inclusive, En la variente de realizaciln, el pasa~-
dor "[26 puede ger formado de manera enterize con el. ‘ongrang
Je 30a y ser previstos medios apropiados para retener ol i1
rente 120a sobre ol pasador 726,

El diématro del pasador de exrrastre 726 ep sustan
oiglmende menor que la anchura de la ranura 720 del tirsnte
de arrastre 120a. Por oonsiguiente, durante la primera por-
clén del ciclo de cambio del disco mientras es levantado el
razo acistico del disco, el itirante 120a no estd interco-—
necjt_:ado gon el engranaje 30a. No obstante, cuando el pasa—
dor 726 entra en la poreién de ranura més estrecha 722 del-
tirante $20a el pasador 726 queda enclavado deniro de la rs
nura 722 e interconscta el engranaje 30a con el sector del
brago acdstico 1 24 de menera ciue se mueva el brazo acistico
hacia fuera. Cuando el brazo acistico choca con la porcidén
de bloqueo 'i84- del poste de repows 22 el brazo actstico ya
no puede desplagarse hacia fuera y el pasador de arrastre -
7;26 se desliza dentro de la ranura 722 del tirante 120a al
continnar girando el engranaje 30. Durante la {ltima mited
del ciolo de cambio del disco el pasador de arrastre 726 se
mueve en la direceién opuesta y funcions para mover el seo-
tor del Lwazo acfstico 124 interiormente hasta qﬁu el resal
%o 192 del mismo se engancha con la brida de la corredera -
selectora de tamafio 194. Cuando ocurre esto el pasador 726
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e &esmza nuevamente denirs de’ ‘1a ramzrm?zz menﬁras qwe

v

el brazo acﬁstico permanege pos:l.cionaﬁ.o' pm cooPéraw“ con & _:
un disco de 304,8 mm. Esta accidén coniinda hasta que el pa-
sador 726 se desplaza dentro de la ranura mfs grande 'iZQ —
del tiramte 1:20a degspués de lo cugl el tirante ‘fZOa; ciueda -
desconectado del engranaje 30a al desplazarse este engrena-
je a su posicién de reposo o de retenida. Se observard ciue-
en la realizacién de las figuras 40 N 41, la acalln de omw—
brague que interconects el engranaje 38 con el tirante 120a
es realizada sin necesidad de movimiento vertical del pasa=
dor de arvestre 72 . .
En las figuras 42 ¥ 43 se musstran disposiciones
glternativas de arrastre Jdel hrazo mclstico y de actuacién
del disparo de la velocidad en lag qﬁe 21 tirante de arras-
tre 120b estd provisto de una sola renura, alargeda ¥ estre-
cha 740, empleéndose la poreidn extrems en forma de U 742 -
del tirante 120b como miembro disparador de la velocldad -~
ciue» coopera con la btrida 66 de la ufia 62 pars iniciar un ci
cla de gambio del disco cuando es dispuesto el engranaja en
1a poaici‘én de retenida mostrada en la Tigura 42. Bn la reg

lizecifn de la figura 42 un paaador de mastre 744 estd we

provisto de una poreién de cabeza T46 que estd colocada So-
bre la poreidn extrema en forma de U T42 del tirauwte 120b ~
para retener a este Yirante en la superfieier sﬁpe_ridr’ de la
pared 7}32. To obstante, el pasador de arras'pre %44 esté sé-
lidemente ﬁ;}adq con el engranaje de cicloé, poxr cualciuing.
medio aproplado, de manera que al girar este engranaje cam-
bie la seccidn transversel’ presentada a la ranura 71';0. AL -
aumentar esta dimensién en seccidn u'ansveraal. el pasadox

T44 queda apretado dentro de la ranura T40 y se establece
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uns conexidén de arrastre entre &l engrensje de ciclos. y el ..
tirante 120b de manera que ge "mﬁax;é‘él\ rszo acﬁs-i:i;'ab"hﬁﬁcﬁ, -
fuera, No obstante, cuando el brazo ac¥stico choca con lg -~
poreidn de brazo 1 84 del poste de reposo 22, el pasador T44
ge desliza dentro de la ranurs T40 para proporcionar la ne-
cesaria accifn de embrague deslizente al continuar girando
el engrang:je de cieloe, Cuandn se encuentra el engranaje de
cislos en la posicién de retenida, el pasador 744 es;hé oM~
pletamente desconeetado del tirante 120b de menera que pue—
de usarse eate tirante como miembro actuador de disparo de
la velocidad, segfin se ha desorito con detalle anteriormenw
te en relaei&n con la realizacién de las figuras 1 a 34, in
elusive, En 1& realizacidn de la figura 42 el pasador 744 -~
eatd pmvietd de una seccién en forms de D, En la Yeallzaw-
clén de la figura 43 el pasador 744 estd provisto de ung -
geccién rémbica. Bn estas dos formas de realizacién la diw—
mensién cambisnte en seccién iransversal del pasador 744 en
relacién con la ranchura de la ranura 740, al girar el engra
naje prinoipal de ciclos, produce la necesaria accién de =
acufiamiento para interconectar el engranaje de ciclos con -
el tirants 120b,

Haclendo shora referencis a las figuras 44 a 46,
inclusive, se muestrs una disposicién alternativae de arras- -
tre del brazo acistico y de actuscién de disparo de la velg
cidad en la que se emplea un tirante de disparo y arrasire
120¢ para interconectar el engranaje pr:!'.naipal de ciclos =~
30¢ con el sector del brazo actstico 124, Bn la realizacién
de las figures 44 a 46, inclusive, se elimina la -
alargadsa 130 del sector 124 y el {tirante 120c estd conscta-

30. do directemente de manera pivotable con el sector 124 a tra
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vés del casquillo 128 gin permtir momlmento alguno en ¥a=
ofa. entre estos miembros. Un pasadur de errastre 750 eath =
montado rotativamente en ung aberturs 752 formada en el en-
granaje 30c y estd provista de una i-anura, tranaferaal 754 -
dentro de la cuzl se extiende la porcidén extrema del tiran-
te de arrastre 1 20¢., Tl engranaje 300 esté provisto de una
porcisn de pared enular verticel 756 adyacente a la sbertu-
ra 752 y el tirante 120 se desplaza sobre la 'superﬁ.cie Bl
perior de la pared 756, EL pasador ?50 estd provisto de por
ciones de pata flexibles 758 ¥ ‘iGO que terminan en pies T62
y T64 que estén adaptadas para cooperar con la cata inferior
del engranaje 30¢ dentro de una cavidad fGS formada en su -~
intexior. _

Cuando es colocado el engrangje principal de oi-—
0los 30c en su posicién de reposo o de retenide mostrada en

1z figurs 44 ei pasador 750 eaté. situado de 'ha:l. modo que 1a

superficie inferior arqueada 768 del mismo esté en contacto

con ung porci6n de brida vuelta hacia arriba 7?0 previgta -
en la porcién de la placa de bage 28 segin se ha representy
do en la figura 45. En esta posicidn del engranaje 30c el =

“pasador T30 es mantenido en una posicidén superior dentro de

la aberturs 752 de tal modo que el tirante 120c se desplace
holgadamente dentro de la sbertura 754 del pasador 730. En
consacuencia, durante el ciclo de reproduccidn el firante -
1200 eg libre de moverse dentro AG la ranura 754 al despla~
zarse el brazo acfstico hacia dentro sobre el disce, A este
respecto se observari que la sbertura 754 del pasador 750 -
88 de gnchura sufj.cien’ce para permitir el ‘J.igerov movimiento
lateral del tirente 120c gl ser movido el brazo acdstico al

surco de terminacidn del disco.
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En la realizacidn mos‘brada en las figuras 44 a AG,.‘.
inclusive, la digposicidn diaya‘:adora del Lrazo aaﬁa'blco no .
incluye conexidn de embrague de disparo de la velocidad en—
tre el tirante 120c¢ y el sectlor i24. En consecuencla, eata
realigacién estd prevista para proporcionsr una acoidn ini-
ciadora del ciclo de cambio que es sensible g la pomicidn -
del braze moéistlco en vez de perlo al cambio de velocldad =
ouando el brazo acistico llega al surco de terminacﬁn de -
un disco. A=sf pues; el tirante 120c es realizado a la longd
tud correcta de manera gue cuando el brazo actstico aleanga
el Buréo de terminacidn de un disco colocando sobre el plato
el extremo dal tirante 120e coopere con la bhrida 66 y mueva
le ufia 62 dentro del trayecto de la bride ;TO inigisndo de -
este modo un ciclo de cambio del disco. En lg variante de -
realizaa‘ién; se puede emplear una disposicién sensora y ds
paradora del tipo fotoeléctrico que sea sensible al movimien
to del tirante 120c a un punto predetsrminado durante €3 cf
clo de repmduocién; como comprenderdn fécilmente los es;;é-.
cialistae en la materia. Se comprenderd también que puede -
emplearse un embragqe de disparo de la velocidad (iue inelve-
va los miembros 128, 130 y 134 en la realizacién de lag fi-
guras 44 a 46 si se desea con el fin de proporcionar una ag
cién disparadors de la velocided como se ha descrito con de
talle anteriormente en relacién con la realizacidén de las -
figuras 1 a 34, incluslvs,

Considerando shorz el funcionamiento de la cone~—
xidn de embrague deslizante entre el engranaje 300 y el ti-
ran'k’e' 120c¢ en 19. regligacifn de las figuras 44 a 46, inclu-
sive, una vesz que el engranaje 30c ha girade uva cantidad —
suficiente para permitir la elevacién del brazo acﬁstioo;‘ -
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el pasador 750 se gleja de la brida ?70 de la porcién de la
place de bass 28 y adopta 1a nodcz,&n msﬁr’ada en’la, :rigwrg' '_
46. En esta posididn las porciones de pa‘ta flexibles 758, ‘
76‘0 empu;jan el pasador 750 hacia aba;]o dentro de la aberta-
Ta 752 de maners que el tirauta 120¢ sea aprisionado antre
la pared superior de la Tanura 754 ¥y la superfiaia superior
de la pared anular 756. Por oons:.guien'be, al eontinuar N
viéndose el engramaje 30c 6l brazo acistico 14 es movido hg
cla :Euarg hagta cooperar acon la porpiéa vertieal de Slmiueo
134 del apoya del brazo aclstico 22. Cuande as~mov:ido el =
trazo acistico en contacto con la porcﬁn 184, el tirante -
120¢ se desliza con respecto a la brida 770, segin se ha --
desorito con detalle anteriormente, en relacidén con la rea~
lizeelbn de las figuwras 1 a 34, .rilnﬁlugiw.r

5i se desea, sl tirante 120c puede ser desconecta
do del engranaje 30c durante la poreidn median del ciclo de
cambic del disco de maners q;ue, el brazd acistico pueds per
manecer en su posicidn exterior adyacente al poste de repo-
80 22 duranie el mayor tiempo posible anles de ser movido - .
haeip dentro a2l borde de un disco de 30’4;;8 mm, Més partiou=
1armente; puede formarse una segunda brida verticel srgues—
de '};72 en 1a. porci&n de 1a placa de base 28 en &l trayscto
del pasador 750. Cuando el engrana;ia 30c ha. ‘girado algo me-
nos de 1802 1a superficie 768 del pasador 750. es elevada a
ung posicién similar g la figura 45 en la que el tirante —
120¢ ya no es gprisionado entre la superfieie superdor de -
1la ranura %54 ¥ las superficies superiores ds la pared enu~
1az_' 'iSGu Ung vexz riue el engranaje 30¢ ha girado en una can-
tidad suficiente para alejar el pasador 750 de la brida 7;2
¢l pasador :;50_ adopta nuevamente una posicidn similar g la
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mostrada en la ﬁgura 46 y mueye el brazo acistico haeia -—

dentro hasta que el resalio 192&9 ponga, ez; contaeto non 1a»

hrida 195 de 1lu corredera selectora de tameflo 196, Una vesx
que el braze acdstico es retenido de sste modo en la posi—
cidn correcta del disco de 304,8 mm, el tirante 120c se des

liza con rempeato al pasador 750 cuando el engrenaje 30¢ ~w

continfa girando. AL ser alcanzada la posicién de reposo o
de retenida del engrenaje 30¢, el pasador T50 se pone en -
contacto con la superficie 774 de la brida 770 de manera -

" que el pasador 750 sea slevado a 1a posioidn mostrada en lg

figura 45 en la que el tirente 120c esti desconestado del
engranaje 30¢ y puede mer usado para une operacién actuandoe
ra de disparo de la velocided durante el ciclo de Teproduc

eldn. .
En la figura 47 de los didbujos, se demoribe tna ~

sl cubo del plato 38 es arrastrado por una disposicidn de ~
rueda de gula en lugar de hacerlo por la ‘ln'ansmisién de co-

| rrag de la realizacién de laa figuras 1 a 34, :luclnsivm ——

Con referencis a la figura 47, una rneda de guis 794 estd -

su ver de menera pivoiable sobre un pasador 798 en ol extre
mo de un miembro 800 de seccién transversal en U. E1 el
bro 800 astd montado pivotablemente so‘oie un eje 802 gue eg
t4 montado sobre la placa de base 10z y se extiende a traw
véa de una ranurs 804 de un miembro de pbaicionamiento de ~
niveles miltiples 806 que esté montado de manera ﬂeslizabla
gobre la ple.oa de base wa. ‘FL alambre de coutrol 302a, que
eg similer al alambre 302 de la realizaciln de 1as Piguras

1a 34, et conectado con un extremo dsl mlemtro 806. Ia -

- montada rotativwnte sobre un brazo ?96' que asté. montado &
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disposicién de rueaa de gu.{a es generaj.mar;te similar al, me~

- -'.:)"’

canigmo de srrastre con rueé‘a de gd.{a mosjirado en ‘1a ,:,;:a#en-"t
te estadounidense de Dennis n¢ 3,490.772 vy puede remitirse

~ a esta patente para encontrer una desoripeién detallads del

S5« mismo., No obstante, para el fin de la presente invencidén --

‘ puede destacarse q;ue cuando es movido ol alambre de control

- 302a @ posiciones de distin’sa‘-..ﬁreloci&ad, ¢l miembro 800‘ es
movido hacia arriba y hacia abajo a 1o largo del sje 802 -

~ por cooperacifn de un tornillo de azugte-BOB con la superfi
10, cle de niveles miltiples del miembro 806. En consecuencia,

" lghueda de gufa 794 es movida en contdoto con diferentes eg
calones de una torreta de escalones miltiples 810 colocads
gobre el extremo superior del &rbel del motor de arrestre -

- del plato, Ia rueda de gufa 794 es empujada en cooperacidn
15: de acuﬁamiéh‘bo con el borde exterior del cubo del plata 38
¥ la torrets 810 por' medioc de un muella 812 que estd coneg-
tado desde el brazo ‘796 g la placg de base 10a‘ En 1l reali
zacidn de la figura 47, las ofras porcionea del cambiadis—
 con sutondtico son idénticas a las descrites con detalle an
20+ teriormgnte en relacidén con las figuras 1 a 34. PdrméOnsj.-f-
guiente, el plato ia pueds ser parado durante el ciclo de =
cambio del disco,l por medio del miembro de fremo 520, mién-
tréis éue- la rugda de gufa '}94 continfia arrastrando sl cubo 38
yvla arandels 52 perm:‘.te el deslizamiento entre los mfembros
25’. 38y 12. Se observzré. gue el cambio de ls transmis:uSn por -
corres del cubo 38, como en las ﬁgnras 1a 34; inclusive,
a. la transmisién por rueds de gufa del oubo 38 de la figura
47 pueds ser realizada de ung menera muy simple y econémica
gin introducir cambios en el mecanismo en si de cambio del

30. disco eutomitico. AEsta. gimplifieacién resulta posible arrag
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Frando el onbo 38 por cooperat 46n vop la perifer"a u#oﬁo* .
del mismo. En los cambiediscos convemionales la rueda da i
guis se pone en vontacto con la superflicie interior del o=
borde del plalo para el arrastires del plato. '
En la figura 48 se muestrs una realisacifn alter—
native de la mvéncién en la que se emplean medios separae
dos de arrastre del brazo acdstico y medios de dispero de ~
la velocided. Con referencis s esta figura, el embrague des
1iza.n'b&' fza del engranaje principal de oiclos :30«1 és empleg
do para conectar un tirante de masm '1'200. ocon ol seotor
del braszo acﬁético 1244, para mover el brazo achatico hori—
zontalmente pero se emplea una disposicién separads de dis-
parc de la velocidad pars inioiar un ciclo de cambio del -
d1s00. En la realizacién de la figura 48 el ssctor 1242 en-
t4 provigia de una abertura rectangular 820 dentro de 1g =
cusl es colocads la poreién extrema en éngulo recto vuelta
hacia abaje del tirante de arrastre 120d. El tirante 1208 -
es mantenido al nivel correctoe por éooperaciﬁn coﬁ la aberw
tura 820 por medio de un miembro 822 que se extiende haoia
gbajo desde la pared superior de la carcasa 76 y entd pro—
vigto de una sberturs 824 dentro de la cusl es colocada la
poreidn intermedia del tirante 120d. '
En la realizacidén de la figura 48 el tirante 1204
egs empleado solemente para mover el hrazo aclstlice y otres -
medios disparadores des la velooldad som empleados para ind~
¢lar un ciclo de cambio del disco. Ss pusde emplesy por ejen
plo la &isposicidén disparadora de la velocidad mostrada en
1z solicitud de patente estadounidense de Dennis no 43éu089
presentada el 9 de Enero de 19';4. En fal cago se monta um -
braze disparador de la veloeidad; similar al brazo 338 de -
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dicha solicitud. Qara gira;u alzaededozf del piﬁmi‘e vdel ‘b:;'gzo
acistico Y es coheptada por - f1iocidn oon el bre.zo a.cﬁst'ﬁ.oo,
siendo previsto diche brazo para cooperar con la poreidn de
brida 560 de 1z ufia de disparo 62 de la realizacién de las
figuras 1 a 34 de la presente invencién, Bx otros mspectos
la reslizacién de la figura 48 pusde ser idéntica a la rea-
1lizacién de las Figuras 1 a 34 descrita con detalle enterim
mente,

IEn la Tealizacién de la figura 48, cuando se ha -
movido el engranaje 30 a une posicién correspondiente a la
figura 14, el embrague 122 conecta el engranaje 30 con el -
tirante 120& AL comenzar o desplazarse el tirante 7204 ha-
cie fuera desde la posicidn mostrada por lineas de %razoa -

| ~continuos en la figura 48 no se produse el &esplazaxﬁiento -

del geotor 1244 hasta que el extremo del tirante 1204 coopg
ra con el borde posterior 826 de la aberturs 52‘0 del sector
124d. Ouando ocurra esto, el tirsnte 1202 mueve cl sector =
‘iaéd; ¥ el brezo acfistico 14, hacie fuers & la posicidn nioé
trada por lfreas de puntos en la figura 48, posicidn en la

que el brazo acfstico coopera con la porcién de blogueo 184
del poste Qe reposo 22 y durante el movimiento poaterior ha
ela foera del tiran’ce 1204 el embrague 1 22 se degliza, como
ge ha deserito con detalle anteriomen‘ae. m::ante el moview
miento de retorno del tirante 1204 el sector 124d no se mug
ve hasta éue ol extremo del tirante 1204 coopsra con el bor
de anterior 828 de 1z abertura 820 c'lesxpués de 10 cual el me
asscior 1246. es movido hacia dentro hasta que sl resalte 192
coopera con la corredera 196 en la posicidn del dimco de =
304,8 mn y el embrague 122 se desliza cusndo sl engrané;ie -
30 continfa desplazéndose nuevamente hacia su posicién de -
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re'bani&a;, oomo 86 ha desczj:‘.to; o de‘b‘allé;}mi;erxormenta en
relacién con laav;: Piguras 13 a 19,_ inclusive, Durante el oi-
clo de reproduccidn el sector 1244 es movido interiormente
sl moverge el braze schstico hacia dentro sobre ol disco. -
Durante esie movimiento el sector 1244 es desconsctado come
pletamente del tirante faod de maners qﬁe no g8 ajferza qare
ge alguna por parte del tirante 1204 mobre el brazo acdsbi-
co, proporcionando la aberturas 820 del sector 1244 esta co-
naﬁ-&n de movimiento en vacfo entre el sector 1‘246. y el ti-
rante 1120& durants todo el clclo de reproduccidne

En la figura 49 de los dibujos se muesire una va-
riante de realizacidn de la invencién en la qﬁe se smplea ~
un mecanigmo diépamdor de velocided con dos placas ex lu~—
gar de la placa 62 y del miembro de embrague ‘i32 de la res=~
lizacidn de les figuras 1 a 34, inclusive. Con raferencia a
1a figura 49;: m tirante de arrsstre-disperc 120f estd co—
nectado con el engranaje principal 30 a 'bravég de los mieme
bros ds ombrague 122 sl girar el engranaje 30, gegdn se ha
desorito con detalls antgriormenteq No obstante,,gn la. rea=
lizacidn de la figura 49, el extremo del tirante 120f estd
conectado de manera pivotable con el mector 124 pero me eli
mina la renura 130 de mansra éqe 0o exisia movimiento en vz
clo entre los miembros 120f y 124, Un mecanismo disparador
de velooidad con dos rlaces estd montado sobre el engranaje
30; comprendiendo este mecanisme una place inferior 852 y -
una placa superior 62a. Ia placa superior 62a estd provista
de un pasador G‘i que ge extiende a %través de un agujerc ds
la placa inferior 35»2 y dentro de una abertura del engrana-
Je 30 de tal modo (iun cada uno de los miembros 62a y 852 es

30. té montado pivotablemente para girar élre&qdor del eaje del
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pasadoy S‘Ia. Ia pla.ca. infer;'.oa. 852 estﬁ praw!:s‘ba de w par
de orejetas verticales 850 ¥ 8::6 que Iimi'bem el movimiento
de 1a placa inferior 852 con relacién a la placa superior -
§2'a. La placa inferior 852 egtd provista de una bhridas ,854
que estd adsptada para ser cogida por el extremo del tiran~
te 120f. Ia placa 62a inecluye la brida vuelta hacia sbajo =
560 éue se extlende a través de la sbertura 562 del engreng
Je 30 y tiene un resalta 68a que esti adaptado para ser co~
gido por la brida 70.

Cerga del final del ciclo de raproduccﬁn el 68X
tremo del tirante 120f se engancha con la bride 854 y mueve
ambos miem‘hros 628 ¥ 852 hacia el eje gentrador. No ohatan~
tey la brida 70 coge la placa 62 por detrds del ressglic 68a
de la misma y mueve nuevamente la placa superdor 62a ligers
mente mientras ciue 1a placa 622 ss desliza con respecto a -
1a placa inferior 352. Cuando es encontrado gi asurco de ter
minacién; el tirante 120f mueve ambog miemﬁrds hacia el eje

~ en una cantidad suficlente para que la brida T0 se enganche

con el resalto 68a de la placa superior 62a y mueva &l en——
granaje 30 de manera que se inicie un oiclo de cambioc del -
disoo, 'Buran'l_;e' el ciclo de cambio del disco los miembros —m
62e ¥y 852 son restituidos a sus posioi&nes deseadas por oll=
ganche con los dientes del engrana;]e. 53 del cubo del platos
Ia ’p_laca.. inferior 852 esté provista de una porcidn en salim
te 858 que es cogida primsramente por loé dfentes del engrg
naje 58 de tal mode tiu.e la orejeta 856 sea restituida & wna

| posicién en contacto con una cara del miembi‘e 62z. Posterdm

mente; los miembros 62a ¥y 852 son movidos juntos a tna posi
cién en la que el resalto 682 es colocado fuera del trayec
to de 1z brida 70. Se verd que la realizacién de la figura
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49 proporcions wna conexidn de movimignto sn veeio enire ¢l
tirante 120f y Ju place’ 62a an lugar de la oonexién de movi
miento en wvaclo sn &l otro extremo del tirants 120 Proporws
elonpda por leg renurs 130 de la realizacidn de las fignras
1 8 34, inclusive. En otros mspectos la realizacidn de la =
figura 49 es 1d8ntica & la de las figures 1 a 34, inclusive.
X0 2 A '

La Patente de Invencidn que se soliclta por vein-
%e afios para Bepafia, de scuerdo con la vigente Legislecisn,
deberd resasr sobrey PERFECCIONAYIENTOS EN CAMBIADISCOS we
AUTOMATICOS®, con Prioridad de la Solfcitud ds Patente en —
UsSehe 0t 813,225 de focha 5 de Julio ds 1,977, Segin lss =
caracterfstices ssenciales de lss siguientess 2
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BEIVINDICACIONES

18,~ Perfecclionanientos en cambindiscos auntomaticos
caracterizedo rorgue comprenden: un éngram;lo principed de ci
clos, medios para hacer que gire dicho engransje tms revoloe
eién durente un ciclo de cambio del disco, y un braze aclsti
co montado para girar slrededor de un punbto fijo gue outd eg
pacindo de dicho engrannje carscterizado por la previsidn de
un niembro de tirante alargedo que tiene un extremo coneciado
con dicho brazo sefistico, y madios operativos cuzndo se ha -
desplazado dicho engranaje a una posicidn predeterminnda du-
rante el oiclo de cambis dol disce para interconecter dicho -
tirante con dicho engranaje de maners que gl proseguiy la :vg_
tacidn de dicho engranaje el citado braso actistico sea arras
trado @ través de dicho firente y girade alrededor de dicho:
punto £ijo.

28+~ Perfoccionamientos on cambiadiseos automatice
cogy sSegin la relvindicscidén 1, en los qué dicho medio deo o~
interconexion es operative pars pemitir el deslicamiento en

tre dicho engrenaje y dicho tirente cuendo se impide moverse

& &icho brazo acdstico.

38.~ Perfoccionsmientos on cambladiscos sutomati--
co8,; segfin la refvindicacidn 1, en los que dlcho mietbro de
tirente rrecenta une rsnure alargada, ¥ un pasador fijado w-
con dicho engranaje en un pumto desplazado del centro del w-
mismo y colooedo en dfcha renura, teniendo dicho pasador una
seccidn transversal tal que cusndo glra dicho engranasje el cf
tado pasador quede apretads contre los lados de dicha ranura
¥ conecte dicho engroneje con dicko miembro de tirante cumndo
eontinda girendo dicho engranaje, ror lo gue dicho brage acls
$ico es arrestrado posteriormente por &lcho tironte y girede



5¢

10w

1on

204

25«

30,

112,

slrededor de dichs punto £ijo.

, 4 o= Perfecclonmuientos en canbiadiscos automabis
cos, segin la reivindicncién 3, en loe gue dicho pasador tis
ne wa seceidn transvernal generalmente en De

58.~ Parfeocionanientos en combiadiscos sutomatiee
cosg seglin la reivindicacién 3, en los que dichs pasador ese
$4 previsto para deslizarse denivo de dicha ranura misntras
ea apretado contra Jos dordes de dicha renurs cuando se impl
de moverse n 4icho braeo aclistico, para proporcionar asi una
conaxidn de embrague desliszante entre dicho tirante y dicho 4
engranajes -, E
68.~ Perfecoionanicntos en cambladinces autométi-%m
coe, ssgin la reivindicscidn 3, en los que dicho pasaedor en - .
de seccidn transversel cirouler y el menos una poreidn de 41
oba ranurs es relativaments estrecha de manerg que dicho m—;‘
sador pueda ser apretado contra los lados ds diocha wanura o
tuando ee tolocads dentro de dicha poroidn de rsnura estre—— .
thay perm interconsctar ds este modo dicho pasador eon dlche .
rienbro de ﬁraﬁﬂ» .
78+~ Perfecoionmiientos en cembladlecos autombtiee
cos, segfin la reivindicacién 6, en los qua dicho pasador ss-
8 previsto pare deslizarse dentro de dicha porxeidn des renu~
re sstrecha cuendo e2 contenido dicho brams scfwtico.
6.~ Perfeccionanientos en canbiadiscon automfiie-
cos, segin im reivindicaoidn 1, qua fncluyen un miembro de am

'bragun sotativo ocon dicho engranale, y medios que incluyen ~

diche miemdro de enmbrague y operctivos cuandd es movido diew
ohy sngranaje durante ¢l ciclo de canbio del dlsco pers in=-

" terconsctor d4cho engranaje y dioho miemhro de tirante, con

o1 fin de retirar dcho braro scdstico de dicho engranaje a



S

10«

15e

B+ ™

20«

30,

13

través de dicho miembro do t;ranté., u poste de repose para
dicho braze acdotico, y mﬁdios rara bloguesy ei movimiento -
hacle @1 sxterior de dicho brago acdstics cusndo es posiclong
do dicho brase sclstico sobre dicho poste d¢ repesc, pormi-—
$iendo dicho niembro do embragus el deslizemiento entre diew
oho miembro de tirante y dicho engrannje cusndo dicko bresd
acdstico e pone en contacto con dichos uedios de bloqueo.

98,~ Forfaccionanientos en cambiadiscos automfbiw
cosy sagin la reivindioscidn 8, en los gue dicho madia de we
bloqueo es wna parte de dicho poste de repono.

108 o~ Perfeccionanientos en cambindiccos automfti-
cos, segin la reivindicecidén 30, que incluyen medios para ba
jar y rotencr a dicho brezo ecdotico sobre dichs poste de Bé
poso misntrae que dicho miombro de embrague permite a éichoi -
mienbro do tirente deslizarse con relacién a dicho engranaje -
cuando el citado engranaje continda movidndose durante un -
cicle deo ciorrs dol dltime diseco. _

112~ Torfeccionamientos en cambiadiscos sutométi~
cos, peglin la reivindicacidn 10, on los gue dicho poote de = .
roposo estd provisto de ma mussca on ¢l extrems superior del
nisno, ¥ dicho braso sefdstico en pocicionado en dicha muesca
durante dlcho elcle de ciéfre del Gitimo disco, siendo dicha
muesces de profundidad suficiente parn fetanei a dicho braze
sodatics mientras que dicho miembro de tiventc se desliza con
rolgcidn a dicho engranzja. -

128 0= Perfecciénamientas en eombindiacos autondii-
com, segin le reivindicseidn 1, que inoluyen un pasador rotg
tivamente montado sobre &Lcho engrannje en wn punto daeplazg
do del cuontro del mismo y tenlendo unn aberture a trovéas do
la cucl se extiende dicho miembro de tivonte, ¥ medios operg
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tivos durante por lo menos una porcidn del oiclo de cambio ~
del disco para mover dicho pesador con relscidn a dicho enww
grsnafe de %ol modo qus dicho miembro de tirente sem empujado
en contacto fricoionsl con dicho engranaje von una fuerza sy
ficiente m mover dicho hrezo scdetico alrsdador de dicho
pumts £Jo cusndo gira dicho engransje durente 6l 0iclo de =
conble del Aiseco..

1384w Rﬂuciowenton en oambiadiscos a\xtométim
ooy segfin la refvindicacién 12, on lom que dicho medio qus
maeva &1 pesador comprende medios de leva en dicho engranaje
¥ adeptedos pora mover diche passdor de maners qus dicho =
nissdro de tirente ses msotenids en contacto fricsional com .
dicho mgrahasc cuzndo gira dicho engranaje duronte el aiolo -
de eambio del diseco. ' 3

$48.~ Perfecoionanientos en oambindincos subomfbie .
comy segin 1s reivindicacidn 13, en 1z que dicho nedo ds s
va comprends wn per ds resgltos verticales en diche sngrane~ '7‘.
Je goe satdn eplocados en lados opuestos de dicho pasador y. - l:
sctén sdaptedos para coger dioho mieabro de tirunte pars P
poreionsy dicho gcontacto frisclonal cuando gira dfoho engrans
Jo durante el cicis de vembio del dlavo.

$58 .~ Perfesccionanientos en cambiadiscos automaun
cos, segin 1l :mi.vindicao:wn 14y en los que diche paendor -
cogido por &icho mienbro de tirante y anyuaaao haem arribe
cugnde dobos resaltos verticsles cogen dicho mienmbro de ti-
rontey ¥y melion pare mztr:hgir ol moviniento hacim mﬁha ds

" diche pesador de maners que dicho miembwo ds ﬁrantc peg = =

30

épx'lrtaﬂa» antye diocho pasedor y dichos renalioB para prOpOYwes
olonar dlcho contscto friccionsl.
368,+ Perfoocionsmientos en cambiadiscos automdtie
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cos, sogin lo reivindicacidn 15, que inciuyen medios flexie
tles conectados con dicho pasador y adaptadon pora CoLer =
dicho engranaje.cnando ¢e empujedo hacia arriva dicho pasae
dors para rostringir de esie modo el movimionte ksola arriba
ds dicho pscador y proporcionsr dicho eontacto friccionals

178~ Perfecclonamicntos en cembindiscos automfe
ticos,; megln la relvindiceeidn 16, en la que dicho modly e
flexible comprende un psr de miembros flexibles que Se oX= =
tienden transversalmente en dicho pasador y adeptuadons para -
coger dicha cara inferior de dicho engransje ouvunds 88 emym~
jado havia arribe dicko passdore o

189.~ Porfoccionn:ientos en cambindiscos mxtiméfkéa
008, Segin la reivindicecién 17, en los que ateko miembro o .
tirznte se axizi,end;a a trevés de uns sbertura de dicho pasadir
que tiane una dimensidn vertical sustancimlmente mayor que =
la dimensidn vertical on seccldn transvervel de dicho miemo
bro de tivnnte, y medios operntivos cuando dicho miembro do | 7
tirante no es cogido por dichos reealtos para sopor’asr 8 Al :
cho pasador en dicho tiranbe en una posicidén vertlcsl tal qus.
dicho mismbro de tirante pueda per movido PAcilmento @ brawe
vés de dicha sberturz sin contucto fﬁéc&onal sustonciol con
dicho miezbro de tirentes

198,~ Porfocoionanientos en cambiadiscos gutamﬁti-

| €08y segin la reivindiozcidn 18, que incluyen un psr de re=—

23+

> 8

saltos que se extlenden haciam fuerz en dicho pasador que so-
portan al citado pasador en ddcha posieidn vertical por coo=
perseidn con dicho engranaje. |

208« Porfoccionamicntos en canbiadiscos automiti~
cosy segin la reivindicacién 12, que inoluye un miembro de =
soporto sobre el que dicho engronnje cshé montado robativemen



10

15

. @Cn

25«

30

1164

ta, dicho pacedor estd montado rototivanents en uma abertura
que 8o extiende verticalmente en dicho engransjes y dichs
medioc qus mueve a dicho pasasdor comprende madios dw leva co-
locados sobre dlcho miembro de soports en el trayecto de dif
cho paspdor ¥y adaptados para coger dicho passdor ouando gh‘a‘
dlcho sugrennje durente el ciclo ds camblo del diseve

2184~ Perfeccionanienton en mbiédiacoa autonkti=
oosy segin la ruvindicaoﬁnlen, en lon gue dicho pasador -
estd provisto ds mp porcidn inferior redondeada adaptoda we
pars sey cogida ror dichss medics de leva cuandos gtm dichc
angranaje durante el ciclo de canbio del 100, = ;

228 4= Peyfeccionguientos en cambiadiacau automAti~
cos, segin la reivindicecidn 12, en los que dicha fuerza fris
olongl es suficisntemente pequefia para que dicho pasador pue
da girer ocon relacida a dicho engranajs mientras mantiene &
dicho mismbro de tirante en contecte friceional con dicho en
granpje. .
230 .~ Porfeccionanientos sn cambisdiscos autom&tif
cop, segin la reivindicscién 12, en los que dichs fuerza m‘c;'
cional puede ser venclda y dicho tirgnte movido con ralaci&i
a dioho pesador y dlicho angrans;jo en aeso de que dicha brago
aclatico pea sontenido duraute el clelo de cambio del dlmcs.

248 ,~ Ppxfeecionamientos en cambiadizscos antomfti=
cos, segin la reivindicecisn 1, en los gune diche medio de in
terconexidn es operativo durante un slclo ds cambio del disw
o pars conechar fricclonalmente dicho miemdro de tirsnte ==
con dicho sngranaje de tal modo que £1 glrar dicho engranaje
#1 citade brasp usdstico sea movido hecism fuera durante la =~
prinora mitad del cicio de camblo del dMsco y siendo movide
despuds hacls dentro durante la segunda mitad del cicle de -
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cembio del disco, y medics para interponer un micmbre de bl
queo en ¢l trayeocto de dicho brazo aefskico durente dicho -
movimiento hacia dentro para tersinar el movimicato hacia =
dontro de dicho brozo eofistico en un emplagsmients desesdo,
permitiendo dichos medlos de interconexifn friccionsl el deg
lisaniento entre dicho tirante y diche engrancje cuande cop
tinda glrands dicho engrangie mienbrns gque diche braze seds
tico a8 conltenldo por dichos medics da Vloguot.

250~ Perfeccionamientos en cambladiscos aubomdti
cos, sogln la reivindicgeldn 1, en los que dicho miembro de
tirante eotd interconectade con dicho braszo scdntico a Lrae.
vés de une conoxidn de movimiento en vacfo, siendo dicha og-

nexidn Ge moviniento en vecio sustuncialmenie oparativa pgg-“: .

- pa Gesconsctor complotemente dicho braze selistico de dicho

mienbro de tirente cusndo oe mueve dicho brago aclsties hu=
cia dentro durante el ciclo de resroduccién, :

262.~ Forfecciofimnlentos en cambiadiscos autométi )
con, segin la relvindicacidn 25, en la que la conexidén de =
movimiento en vsefo incluye primeras porciones cooperantes
en dicho brago acdctico y dlcho extremo de dicho miombro do
tirante que aon cogidas param mover Sicho brazo acdstico haw
cla fuern duranto la primers mi%ed del ciclo de comblo del
diseo ¥ segundap porciones cooperantes en dicho bragze acdoe
tico y dicho extremo de dicho mlesbro de Yiranto que son €g
gildan para mover dicho braze aclstico hmela dentro durente
la diting mitad dol ciclo de cauwblo del diaco.

279.~ Porfecoionaniontos en combiadiscos avhonmity
cosy nagin la reivindicacidn 26, en los que dlchas primera
¥y segunda porciones cooporantes estén espaciades por unp =
esntided saficlente para permiSir @ dicho brazo acfstico mo
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veraa interiormente durante el ciclo ds reproduccidn sin w-
contacto con 9l mimmo.
- 2884~ Perfeccionamientos en cambiadiccos autometi
cos, segln la reivindicacidn 25, en los que dicho brazo in=
5. oluye una poreidn de placs horizontel y diche conexidn ds ~
movimicnto en veefo mmpreﬁde una sbertura en dicha placa ¥
una poreidn extrema en dngwlo recto an dicho primer extreno
de ddcho miscbro de tirante. '
298, Perfecoionanisntos en cambladiscos automdtl
10. cod, Pegin la reivindicacidn 28, en la que dicha poreidn we
exirena en dngulo recto coze it borde de dicha ebertura pe=
ra mover dicho brezo sedetico hacis fuera dursnts ls primes~
ra mital dasl clclo de camblo del disco y coge un borde opuss
to de dicha sberfurs para mover dicho trazo aséstice hacls
15, Qentre durnnte la Bltins mitad del ciclo de vanmbio Ael dis~
co. ’ o
308, Perfeccionanientos en carbiadiscos au‘éemﬁtg .
cosy seglin la veivindiceeidn 29, en los qﬂc'dichos bordes -
opuestos de diche abertura estén eupaciados yor una ceniie h
- 20+ dad suficiente para permitir a dicho bramo actstico moverss
interiornentes durante el ciclo de reproduccidn sin codpere=
cidn ds diche bords opuesto con dicha poreidn extrema en 4n
£ulo recto. .
318.~ Ferfacolonamientos en cambiadiscos automfdtl
29« cony, segin le reivindicucidn 1ty on loa qus dichos niemtro =
de tirante e mueve texbién con dicho brazo ecdstics durmnw
te ol ciclé de roproduccidn que sigus & diocho ¢ialo de cam-
bio del disco, ¥y medios de dispero que incluyen dicho miem=
bro de tirgmts para inlclar otro ciclo de cambio del disco
30« 6l fingl de¢ dicho ¢lelo de repmduécidn,
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32%.~ Porfeccionamiontos en cambin@iscos gutombti
cos, veglin la reivindicacidn 3t, que :!.ixeluym modios de ulla
disparedora de lg velocidad portados por dichy engransjes —
slendo gogidoa Qichos medios de wim por dicho mienbro de t1
rente cusnds dicho brazm aolstico se mueve interiomente 8¢ |
Lre el disco durente dicho ciclo do reprodurcidn.

332.= Porfeccionanientos en cwbiéﬁiscoa automaty
cog, Segin la reivindicacidn 31, que incluyen ina sols uia
Qiaparadors de la velocidad portada por dicho engranaje y =
cogldn por dicho miembro de tironite cusndo se mueve dicho -~
brazo cudstico hacia Gentro dursate ol ciclo de reprodug=.~-
cidn, ¥y una conexidn de movizdiernto en vacic eni';re dicha m'iia
¥ dichs brazo sofistico gue permite laz reposicidn Ge dicha -
uila ¢on relacidn a dicho brazo acfdsiico cuendo dicho hmzo
gelstico coopere con los surcos del diseo que oo encuentran :
por encima del surco de terminacidn, Gel mismoe

3484~ ferz‘accioxizmientoa en oconbisdiscos éatom‘étg.; ',
co8, segln la velvindicscidn 32, en los que ‘d:lehc engranale '»
oo retonido on tna posicidén de reposo durante 61 ciclo ‘r}e -
repmduccidén, ¥y medioc de guia para dicho miembro do t;tmn-». |

te en dicho engrancje y ofectivos cusndo se entuentra dicho

enm;ie en dicha posicién de reposo psra gzd.ar. dicho miem
bro de tirante en contucto con dichos medios és ufis ouando
e mueve dicho brazo acdstico hacla dentro dursnte ol ciclo
ge reyroducclén. . |

350.~ Perfecciongmicntos on caxbindiscos automti
60&. segin 1a reivindlecacidén 33, en los que dicha conexidn
de movimlento en veefo csté provista entre dicho miembdro de
$irante y dicho brazo eclstico.

366~ Perfoccionamientios en cambiadiscos automddi
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cos, segin la reivindicacidn 33, en lvs que dichs conexidn
ds nmovimiento en vaefo estd prevista satve dicha uiia y dicho
mienbro de tirante.

 378.~ Perfeccionsnienkos en cambiadiscos auntométi
cos, megin la reivindicacidén 31, qus inocluyen una sola ufle
disparadora de velocidad poriada por dicho engransje ¥ cogl
ds por dicho mis bro de tirante cumndo ss mueve dloho brazo
aoGetico hacin dentro durante el viclo de reproduccidn, y «
madios da embraugue deslizente gus interconectan dicho miom=
bro de tironte y dlche brazo melstico com mna fuerss ligers
que #8 suficiente para mover dicho miembro de tirsnte con'e
dicho brego asdstico euando e mueve dicho brazo eciistico .~
hacie dentro pero es suficlentemente ligera para permitir =~
1s reposicidn de dicho mioubro de tirante con relacidn a AL
cho brage sedodico cusndo pe pone en contacto dichs braeo - ;
aclstico con los surcos del disco que se encuestrsn delan
te del surco de terminnolén del miawmo, '

388.~ Purfeccionanientos en cambisdiscos mutométs

cos, segin la reivindicacidn 31, que incluyen e sola ufia
Maparadors de veloecidad portads por dicho engranaje y cogl
da pox dicho miembro de tirante cusndo se mueve dicho brazo
aclstico hacie dentro durante ¢l cicle de rorroducoién, y =
nedios de enbrsgus desligants que interconsctan dicho miem~
bro de tirante con dicho brago mcdotico con una fuerza lige
ra gue as sullclents pura mover dicho mieabro de tirpnte con
dicho brage sedstico cuando se mueve dicho brazo aedatico ha
cia dentro durante sl ciclo de reproduccidén, y medios para :
ceger perdddicenente dicha ulla y mover dicho miembro de tie-
rente con relacidn a dicho bramo sctstico venciendo la fuer
ge do dicho medios de interconsxidn.
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398,~ Parfecolonamientes en cambimdisces enbométl
cos, segin la reivindicacidn 38, que incluyen una placa po=
sicionadora conectada con dicho brage amcdstico, une ronura
#n Aiohe placs, tenlendo dicho mienbro de tirante wne poTw=
oi6n sxtroma movible dentro de dicha ranurs, y medios de re
sorte para supujzr a dicha poreidn extrems en conbacte con
dicha placa para prororcionar dicha fuersza ligers.

408 .~ Perfeceionamientos en cambiadiscos antonity
cosy sogim Xe relvindicacién 31, que incluyen una uiis disps
radora de velocided poxtads por dicho engrannje, ¥ una cow
noxién de moviziento en vacfo eatre dicha ulle y dicho miene:

 bro de tirante que pormite la reposicidn de dicha ufia coﬁ -

" rolecidn & dlcho mienbro de tironte cuendo S pone en conm—

tacto dicho braze mecfistico con los surcos del disgo que go
sncuentran delante del surco de terminacidn del miemo.
4184~ Parfeccionamientos en eanmbiadiscos antomfbi
con, segln la reivinddcacidn 31, que mGltwén una wia dispg
radore de velocidad montada de menera Pivotatle sobre dlchs '.
engranaje, un miexbro de disparo conectads friceionglmente
con dicha wia y adaytodo pars sor cogldo por dlcho miembro
de tirante al moverze dicho brazo seisiico hacia dentro du=
rante 81 clicly de reproduceidn, ¥y nedios para cozer perile-
dicamsnte dicha wia y moverla con relacidn a diche miembre
de dlsparo ecuando se pome en contacto disho brazo aclisiico
con lgs ‘surcos del disco que se encuentra delante del surce

de temminncidn del alemo.

428..~ Porfeccionamiontos cn cavbisdlacos automdty
coay seé.dn la reivindicacldn 41, que lncluyen medios de ree
posicidn tanto pars dicha wia como pars dicho miembro da dis
pero cuando gira dicho engronaje darante vn eiclo de cambio
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del 4400, .
43%.~ Perfeccionamientos en cambiandiscos automfty
cosy Segfn ln reivindicacidn 41, gue incluyen medios de re-
yosicién parg dicho mismbro de dispure ocon releeién m Aebo
5. mienbro ds tirenta durente un oiclo de osmbio del disco.
448~ ®PERPECCIONANT RTOS EN CAMBIADISCOS AUTOMA~
FICOS™,,
Segln queda sustancislmente dcacﬁto o 1ls presen
te nexoria qne consta de oiento veintidon hojan esoritas a
10« méquina por uns sola care y acompeliada de dibujos. “
Hodrid, R R
Dy JAMES T, DEYNIS,
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