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1 : , El invento se refiere a una articulación com
puesta, en su princinio más sencillo, por dos placas o alas 
laterales yuxtapuestas unidas entre sí por un eje hueco, al 
rededor del cual pueden pivotar. Una de las dos placas lle- 

5 va varios vaciados, mientras que la segunda no incluye más 
que uno solo.
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Los vaciados practicados en la primera placa, 
así como el practicado en la segunda, están situados sobre 
un mismo radio con relación al eje de pivotamiento, de mane 
ra'que estos vaciados se encuentren.en perfecta concordan­
cia en el curso del pivotamiento de las dos placas, una res 
pecto a otra, alrededor de dicho eje.

Un pestillo en forma de estribo, que atravies 
sa el eje hueco, incluye un dedo de enclavamiento. Este de­
do está mantenido en la posición de "enclavamiento", es de­
cir, en los vaciados previstos a este efecto en las placas, 
por un resorte de compresión.

La disposición particular v notable del in­
vento, reside principalmente en el hecho de que el dedo de 
enclavamiento atraviesa, en primer.lugar, la placa que tie­
ne varios vaciados, antes de introducirse automáticamente y 
necesariamente en el único vaciado de la segunda placa. En
otros términos, ei estribo que lleva el dedo de enclavamien3 *"to está dispuesto necesariamente en el lado de la placa que
lleva varios vaciados. Esta disposición particular, objeto 
del invento, permite, como se describirá más adelante, rea­
lizar, en función de la necesidad, una preselección del án­
gulo de enclavamiento deseado de la articulación, y obtener 
un enclavamiento automático en la posición previamente ele­
gida.
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/ Una simple tracción sobre el estribo que H e
va el dedo de enclavamiento, permite sacar este dedo de los 
vaciados, con el fin de desenclavar'la articulación.

Se sabe que las posiciones operativas princi 
pálmente buscadas en una escalera plegable son la escalera 
recta, la escalera en posición denominada "mesa de trabajo" 
o "andamio", la escalera doble y la escalera totalmente pie 
gada.

Estas cuatro posiciones indican, pues, cua­
tro puntos o ángulos de enclavamiento preestablecidos de 
las articulaciones que,componen la escalera plegable.

En otros tórminos, cuatro vaciados deberán 
estar especialmente dispuestos en la placa que recibe, en 
primer lugar, el dedo de enclavamiento, de manera que, al 
ponerse los vaciados en concordancia con el vaciado único 
de la placa yuxtapuesta, la articulación se pueda enclavar 
automáticamente en'un ángulo correspondiente a cada una de 
las posiciones citadas.

En las articulaciones conocidas de esta ola 
se, se comprueba:

- bien que la placa que recibe en primer lu­
gar el dedo de enclavamiento no incluye más que un solo va 
ciado, mientras que la placa yuxtapuesta tiene varios,

- bien que las dos placas que componen la ai 
ticulación llevan, respectivamente, el mismo número de va­
ciados.

En el primer caso de realización, se descu­
bre fácilmente el inconveniente principal. En efecto, esta 
disposición excluye la doble posibilidad simultánea de pre 
seleccionar el ángulo de enclavamiento de la articulación y
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de obtener su ene lavamiento automático sin otra intervención/manual.
Tara ilustrar mejor bste inconveniente, se 

supondrá que el operador desea pasar de la posición de la 
escalera recta (correspondiente a un ángulo de enclavamien 
to de 180°) a lá posición de escalera dóble (ángulo de encl¡a 
vamiento de 40°).

Esta traslación directa y automática, no se 
podrá obtener sin estar previsto otro vaciado intermedio na 
ra la posición "andamio" (ángulo de enclavamiento de 110°). 
En efecto, puede suceder:

- bien que el operador retire el dedo de en­
clavamiento para volverlo a poner en el.único vaciado de la 
placa, en el lado del pestillo, después de haber iniciado 
un primer pivotamiento de las dos placas con el fin de su­
primir toda la concordancia entre dicho vaciado único y los 
otros vaciados previstos en la otra placa yuxtapuesta. En 
este caso, el pivotsmiento de la articulación pasará nece­
sariamente por un punto de enclavamiento intermedio en po­
sición de "andamio". Tara obtener el ángulo de enclavamien­
to en posición de "escalera doble", el operador deberá, nue 
repetir la misma operación;

- bien que el operador retire el dedo de en­
clavamiento para inmovilizarlo y neutralizarlo sobre la pai 
te maciza de la placa por el lado del pestillo. En este ca­
so, deberá esperar y, sobre todo, conseguir (lo que no es 
evidente) que el vaciado único de la placa por el lado del 
pestillo esté en perfecta concordancia con el vaciado de le 
placa yuxtapuesta correspondiente a la posición de "escale­
ra doble" para introducir manualmente el dedo de enclavamien
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to en'dichos vaciados y conseguir, finalmente, su ángulo de 
enclavamiento deseado.

Fácilmente se pueden imaginar ls,s numerosas 
dificultades a las cuales debe hacer frente el operador pa­
ra realizar estas diferentes operaciones, manipulando al 
mismo tiempo una escalera de una cierta longitud y de un 
cierto.peso. '

En el segundo caso de realización, -se descu­
bre otro inconveniente principal, que se traduce en una li­
mitación del número de ángulos de enclavamiento, conservan-
/ ' . - dó al mismo tiempo la automaticidad de este enclavamiento.

En efecto, supongamos una articulación en 
que las dos placas que la componen está provistas, cada una, 
de dos vaciados. El operador tendrá la posibilidad de intro 
ductr su dedo de enclavamiento en uno de los vaciados para 
obtener automáticamente un ángulo de enclavamiento corres­
pondiente a uno de los dos vaciados.

Por el contrario, si se supone, partiendo de 
dos vaciados en la placa del lado del pestillo, tres vacia­
dos en la placa yuxtapuesta (correspondientes a las tres po 
siciones de la escalera recta, andamio,.escalera doblada), 
y si el operador desea pasar del ángulo de enclavamiento a 
40° (escalera doble) al ángulo de 180° (escalera recta), pe 
sará necesariamente por un enclavamiento intempestivo en e3 
ángulo de 110° (andamio).

El mismo inconveniente se producirá si las 
dos placas que componen la articulación están provistas, ce 
da una, de tres vaciados.

En otros términos, la presencia de dos vacie 
dos en la placa, en el lado del pestillo, es limitativa, ex
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cuanto al número de ángulos de enelavamiento obtenidos auto 
máticaipente sin discriminación.

La disposición de los vaciados en las placas 
que componen la articulación, objeto del presente invento, 
suprime todos estos inconvenientes, conservando al mismo 
tiempo la automaticidad del punto de enclavamiento corres­
pondiente a la posición operativa de la escalera deseada, y 
esto sin limitación del número de dichos puntos de enclava­
miento utilizables en una escs,lera plegable.

" Basta cue el operador, después de haber tira 
do del estribo hacia sí, lo haga pivotar rara colocar el Ae 
do de enclavamiento en uno de los vaciados previstos en la 
placa que recibe en primer lugar dicho dedo Ae enclavamien­
to.
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El único vaciado previsto en la placa yuxta­
puesta, gracias a un pivotaniento relativo de las dos pla­
cas entre sí, vendrá necesariamente a ponerse en concordan­
cia con el vaciado de la placa en el cual está ya introduci 
do el dedo de enclavamiento.

Esta yuxtaposición de los dos vaciados prove 
cará el enganche inmediato y automático del dedo de enclave 
miento que bloquea así la articulación según el ángulo Ae 
enclavamiento previamente elegido.

Este desplazamiento axial automático del de­
do de enclavamiento en dos vaciados yuxtapuestos, se consi­
gue con ayuda de un resorte de compresión colocado en el 
otro extremo del pestillo. Cuando el pestillo es movido en 
posición de "desenclavamiento", el resorte es comprimido en 
tre, por una parte, la placa de 3.a, articulación y, por otra 
parte, una arandela de retención sujeta en el extremo del
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vástago Ael pestillo. Una ventaja reside en el hecho de que 
el resorte puede estar recubierto por un capó que lo prote­
ge contra el ensuciamiento o los choques eventuales.

Según otra ventaja, el vástago del pestillo 
portador en su extremo del resorte de compresión, atraviesa 
longitudinalmente el eje de pivotamiento hueco de las pla­
cas que constituyen la articulación. Esta disposición permi 
no solo mover el pestillo para sacar el dedo de enclavamien 
to de los vaciados de las placas, sino también hacerlo oivo 
tar con el fin de poder volver a colocar este dedo de encía

t;e

vamiento en un vaciado previamente seleccionado, correspon­
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25

diente a-la posición operativa deseada de,la escalera.
- Según otra ventaja, cada uno de los vaciados 

previstos en la placa que recibe, en primer lugar, el.dedo 
de enclavamiento, puede estar distinguido por medio de "zo­
nas" de color diferente o de otras marcas distintivas apli­
cada sobre la cara'de dicha placa. Esta particularidad fací 
litará, hablando desde un punto de vista visual, la prese­
lección del ángulo de enclavamiento deseado.

Según-otra particularidad, la articulación 
podrá estar constituida por tantas placas como sea necesa­
rio ñor razones de solidez, por ejemplo, yuxtapuestas unas 
a otras, sin salir para ello del marco del invento descrito.

En esta*disposición particular, es evidente 
que las placas que llevan el mismo número de vaciados, bien 
uno, bien varios, estarán adscritas al mismo elemento de le 
escalera y que una de las placas que lleva varios vaciados 
estará colocada en el lado del estribo, con el fin de hacex 
siempre posible y visible la preselección de las posiciones 
operativas deseadas de la escalera. '*3C
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' El invento se explicará a continuación en dei ;
talle según ejemplos de ejecución representados en los dibu 
jos, en los cuales:

La figura-1 es un corte longitudinal según 
AA de la articula.ción.

La figura 2 es una vista en alzado lateral 
de 3.a articulación enclavada en posición de "escalera rectal 

La figura 3 es una vista en alzado-lateral 
de la articulación enclavada en posición de "andamio".

/ La figura 4 es una vista en rizado lateral
de la articulación enclavada en posición de "escalera doble 

La figura 5 es una vista en alzado lateral 
de la articulación enclavada en posición de "escalera plega 
da" para su transporte.

La figura 6 es una vista que muestra las dos 
placas de articulación separadas con disposición de los va­
ciados en cada una de ellas*

La. figura 7 es una vista lateral de 3.a Placa 
que recibe en primer lugar el dedo de enclavaniíento y en 
que cada vaciado lleva una marca distintiva correspondiente 
a una posición operativa de la escalera.

La figura 8 es un corte longitudinal según 
AA de la figura. 2; que muestra un segundo ejemplo posible 
de ejecución de la articulación.

La figura 9 es una. vista lateral de la esca­
lera equipada con tres articulaciones en posición de "esca 
lera recta" con indicación del ángulo de enelavamiento nece 
sario para cada articulación.

La figura. 10 es una vista lateral de la mis 
ma escalera en posición de "andamio", con las mismas indice
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ciones.
La figura 11 es una vista lateral de la mis­

ma escalera en posición de "escalera doble" con las mismas 
indicaciones.

, Según las figuras 1 a 5) la articulación com
prende dos placas circulares 1 y 2 unidas por un eje hueco 
3 alrededor del cual pueden pivotar una con relación a otra 
Cada placa está provista de una parte en forma de espiga 4 
y 5, que permite acoplar la articulación con los montantes 
6 y 7 de la escalera, uniéndolos.
/ La placa 1 lleva cuatro vaciados periféricos

8, 9, 10 y 1 1 , dispuestos sobre un arco de círculo de radio
R y según ángulos K  1 , 2 y %  3, determinado según las di
ferentes posiciones que se quieren dar a la escalera.

Lá placa 2 no lleva más que un solo vaciado 
12 dispuesto a la misma distancia R, de tal manera que esté 
alternativamente en concordancia con los cuatro vaciados 8,
9, 10 y 1 1 de la placa 1 , según la posición deseada de la 
escalera, y esto durante el pivotamiento relativo de las 
dos placas 1 y 2 entre sí alrededor del eje 3<

Un pestillo 13y en forma de estribo, atravíe 
sa longitudinalmente el eje hueco 3 y lleva el dedo de en- 
clavamiento 14. Este dedo está mantenido constantemente en 
su posición de "enclavamiento" por el resorte de compresión 
15, pero puede ser liberado de esta función por simple trac 
ción sobre el estribo 1 3 , al mismo tiempo que se puede ha­
cer pivotar este estribo alrededor de su eje 16. La dispo­
sición ^articular del dedo de enclavamiento 14 es que debe 
atravesar, en primer lugar, los vaciados 8, 9t 10 u 1 1 de 
la placa 1 , antes de atravesar el único vaciado 12 de la
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placa' 2.
Se comprende entonces fácilmente cuan simple 

y fácil, es la presclección de la posición operativa deseada 
de ls. escalera.

Por ejemplo, para pasar de.la posición "es­
calera derecha" (figura 2) a la posición de "andamio" (figu 
ra 3), .hasta mover el pestillo 1 3 , con el fin de separar 
completamente el dedo de enclavamiento 14 de los vaciados 
8 y 1 2 , hacerlo nivotar hasta que este dedo de enclavamien­
to 14 esté enfrente del vaciado 9, y aflojar.

Plegando la escalera, el enclavamiento se ha 
rá automáticamente cuando el vaciado 12 se presente a la al 
tura del vaciado 9, por la introducción del dedo de enclava 
miento 14 solicitado por el resorte 15 en el vaciado 12. La 
maniobra será la misma para obtener la posición "escalera 
doble" (figura 4) o cualquier otra posición se.ián el empla­
zamiento de los vaciados sobre la placa 1 .

Segán la figura 7, será ventajoso identifi­
car cada vaciado de la placa que recibe en primer lugar el 
dedo de enclavamiento por medio de una marca distintiva co­
rrespondiente a una posición operativa de la escalera.

En el ejemplo elegido — designa la esca­
lera recta, —  designa el andamio, designa,
la escalera doble y designa la escalera plegada.

Esta disposición presenta una doble ventaja:
- la de facilitar la identificación y, como 

consecuencia, la preselección de la posición de enclavamieg 
to deseada,

- la de evitar todo error en esta preselec- 
ción entre las dos articulaciones derecha e izquierda, que
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equipan, respectivamente, el montante izquierdo y el montan 
te derecho de la escalera. En efecto, estas dos articulado 
nes deben satisfacer necesariamente* una similitud en térmi­
nos de preselección.

El numero de .placas que componen la articula 
ción puede, sin salir del objeto de la-patente, no estar li 
mitado.a dos solamente.

Por ejemplo, según la figura 8, este número 
ha sido elevado a tres: una placa central 2 entre dos pla­
cas laterales 1 y En esta disposición, las placas late­
rales 1 y 1 ' incluirán, respectivamente, los mismos venia- 
dos 8 y 8', 9 y 9', 10 y 10', 1 1 y 1 1 ', situados en posiciótn 
opuesta, y la placa 2 no incluida más que el vaciado 12 so 
lamente.

Siempre según la figura 8, será ventajoso 
que el resorte de compresión 15 sea de forma cónica, con el 
fin de que éste no'ocupe más que una altura reducida cara 
limitar al mínimo la altura del capó de protección 17.

Según las figura 9, 10 y 11, la escalera, 
provista, a titulo de ejemplo no limitativo, de tres juegos 
de articulaciones, se muestra en sus tres posiciones opera­
tivas más utilizadas con mención del ángulo de enclavamien- 
to obtenido en cada articulación.

25068
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Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa­
tente de Invención en España, por VEINTE años, son los que 
Se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1&.- Articulación cara escaleras plegables 
me i orada, compuesta, por una parte, de un sistema de encla- 
vamiento y, por otra parte, de dos placas, solidaria cada 
una de un montante de la escalera, caracterizada porque la. 
placa que recibe en primer lugar el dedo de enclavamiento, 
lleva varios vaciados, mientras que la otra placa no lleva

15 más que uno.
22.- Articulación para escaleras plegables 

según la reivindicación 1 2 , caracterizada porque las pla­
cas pivotan alrededor de un mismo eje hueco, de manera en 
sí conocida.

20

25

30
25068

32.- Articulación para escaleras plegables 
según las reivindicaciones 12 y 22, caracterizada, de mane­
ra en sí conocida, porque el sistema de enclavamiento se 
presenta en forma de un estribo, una de cuyas ramas atravie 
sa libremente y longitudinalmente el eje hueco que constitu 
ye el pivote de articulación, y la otra rama actúa como de 
dedo de enclavamiento, que permite el bloqueo de la articu­
lación por su introducción en los vaciados previstos, a es­
te efecto, en las placas.constitutivas de la articulación.'

42.- Articulación para, escaleras plegables 
según la. reivindicación 12 , caracterizada, de manera en sí
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1 conocida, porque la distribución y la disposición de los va 
ciados previstos en la primera placa están definidos en fun
ción de los ángulos de enclavamiento que corresponden a las. 
diferentes posiciones operativas que se desea obtener con

5 la escalera plegable.
58.- Articulación rara escaleras plegables

según la reivindicación la, caracterizada porque el número 
de vaciados previstos en la primera placa no es limitativo 
- y porque este número está fijado solamente en función de

10 las posiciones operativas que se desean obtener con la esca 
lera plegable.. ,

6a.- Articulación para escaleras plegables
según las reivindicaciones la, 3a y 48, caracterizada por­
que su sistema de enclavamiento, liberable manualmente, y

15 pivotante sobre 360 , permite preseleccionar uno de los cua
tro vaciados previstos en la placa 1 , y que corresponden a 
la posición operativa deseada de la escalera plegable.

78.- Articulación para escaleras Plegables 
según la reivindicación 68, caracterizada porque el disco-

20 sitivo de enclavamiento está constantemente solicitado, de 
manera en sí conocida, por un resorte de compresión, en uns
dirección axial perpendicular al plano de las placas, con
el fin*de que su dedo de enclavamiento se puede introducir
automáticamente en el único vaciado de la segunda placa,

25 cuando ésta, bajo el efecto del pivotamiento de la articule 
ción, se yuxtapone a uno de los vaciados preseleccionados, 
previstos en la primera placa.

88.- Articulación para escaleras plegables 
según la reivindicación 78, caracterizada porque el resorte

30 de compresión situado en el exterior de la articulación, ei
25068

.



p- Uojn nAm. 13. f

1

/
/el extremo de la rama Principal del sistema de enclavamient)

es de forma cónica.
' 9^.- Articulación para escaleras plegables

según las reivindicaciones 7& y 8a, caracterizada porque el
5 resorte de compresión está protegido por un capó.

10a.- Articulación para escaleras plegables
según las reivindicaciones la y 6a, caracterizada por el he

* cho de que los vaciados previstos en la primera placa están
identificados individualmente por medio de marcas distinti­

10 vas (por ejemplo, figurillas) con objeto de facilitar la Tire
selección y la similitud de preselección que de-be existir, 
necesariamente, entre las dos articulaciones, derecha e iz­
quierda, de la escalera.

115.- "ARTICULACION TARA ESCALERAS "PLEGABLES
15 MEJORADA".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompañan y pa 
ra los fines que se han especificado.

E-^ta i'-emoria consta, de trece hojas escritas
20 a máquina por una sola cara.

Madrid, (HJtH.1978
T .A.

' jr

25

30
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