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_que avanza un paso. Asi pueden mandarse uno tras otro ve~

puestos por accicnamiento extralio.

Ho)a nuu. l

= El ivvento se refiere a un mecanismo de cone-
xidn-desconexidn o de mendo eldetrico ‘temporizado que tra-
baja con bimetel eléctricamente calentado.
Se han propussto ya mecanismos de mando tempori-
z?dos en los cuales un bimetal celentado acciona & un —-
ﬁ?inquete o disparo mecanico que, después de caleniarse

|
el bimetal, deja libre wna pieza elésticamente pretensade

rios ciclos de caldeo y enfriamiento del bimetal que pro-

longan el ticmpo de mando respecto al simple calentamiento
del bimetal pcr vna sola vez. En estos mecanismos tempo-
rizados, sin embargo, el tiempo de mando sélo puede ajus-

tﬁrse por escalones y la mecanica es también relativemen—

te costosa ¥, cumd toda mecénica, propensa a perturbacio-

nes y exnmussia al desgaste.

Por ccnsigulente, el invento se propone resol-
vor el problema de crear un mecanismo de mendo fémporiza—
do de la clase mencionada al principio que puede fabricar~
se con un coste minimo en mecanica, que es.de pequefio ta-
mafio y que tiene wn comportamiento de mando mejorédo.

Este problema, de acuerdo éon el invento, es re-~
suelto por el hecho de que varias unidades consigtentes
en bimetal con calentamiento, e interruptores accionables
por ellos, estan acopladas en serie de tal medo que el ac~
cionamiento de un interruptor desconeccte el oalenfamiento
del bimetal correspondiente y conecte el de la unidad si-
guients y de que los interrupiores, después del acciona-

miento, permanecen en el estado acclonado y pueden ser e-

Se crea, por tanto, una cascada de bimstales que
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Hoja nfim, 2

| contienen como unico 6fgano mecanico un interrupior. Con
;preferencia, para ung posibilidad de ajuste uno escalonuda
Vpuede preverse una disposicidn de ajuste gracias a la cual
puéda regularse la posicidn de al menos un (o con prefe-
rencia, de todog) bimetal con relacidn al imterruptor co-
rrespondiente. De este mode, el mecanigmo de mando “bempo-
rizado. puede ajustarse, desde tiempos minimos hasta tiempo
méximo, sin escalones,

Bl tiempo maximo puede melsccionarse grande por-
que los calentamientos de 1os bimetales estén afcctados
por la masa o @stdn hechos lentos. S tispone bambién
giempre con ellos del tiempo maximo, en contraste con aqqé
llos on los cuales se calienta siempre otra vez el mismo
bimetal, puesto que éste, en los ciclios siguientes, no ha
tenido tiempo de enfriarse del *ndc. Cuando hablamos agui
de bimetales han de emtenderse inclufdos em ellos elemen-
tos térmicos de expansidn que puedsn anlvar sobre los in--
terruptores. Por consiguiente, podrian utilizarse tambidn
varillas de expension, manguitos de dilatacién o simila~
res, aunque los bimetales son especialmeante preferidos a
causa de sué grandes recorrides a la flexidn.

Otras ventajas y caracteristicas del invento re-
saltaran de les reivindicaciones subordinadas y dé la.des-
eripeidn que damos en relacidn con los dibujos, en los
cuales se han ilusgtrado ejemplos de ejecucion del invento,
que explicaremos en 1o que sigue con mas detalle. Mues- .
tran:

Ia fig. 1, wn diagrama esquematico de un meca~-
nismo de mando temporizado segun el invento con tres uni-

dades;
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Hoja nGm. 3

- i la fig. 2, wna vista en planta sobre una forma

de éﬁecucién con dos unidades; ¥y

la fig. 3, un corte dado por la linea ITII-III
de la fig. 2.

Ia fig. 1 muéstra un mecanismo de mando ‘tempo-
rizado 11 que contiene tres unidades 12, 13, 14 cada una
de las cuales liene un bimetal de trabajo 15 con caldeo
eléctrico 16, para é1, y un conmutador 17. A cada bime-
tal de trabajo estd asociado un bimetal de compensacidn
18 para compensar la temperatura embiente, por medio del
cual puede ajustarse la posicidén del bimetal de trabajo
reapecto al interruptor o conmutador 17 sobre él que in-
fiuye. El gjuste se realiza para las ires unidades 12,
13, 14 en conjunto por medio de un mendo 19.

Los conmutadores 17 son conmutadcres de aceidn
brusca que saltan de la posicidén represéntada en las uni-
dades 13 y 14 a la posicidn representada para la vnidad
12 y permanecen en ella hasta que por medio de ﬁn accio--
nemiento extrafio, indicado en este caso como accionamien-
to manugl de pulsador 20, son repuestos de nuevo a la po-
sicidn representada en el caso de las unidades 13 y 14.

En el éjemplg representado, ios calentamientos
16 de los bimetsles de trabajo 15 estén unidos con un con-
ductor 21 de la red doméstica ¥y estan conectados con un
contacto 22 del interruptor 17.  Ios drganos de mando mo-
vibles 23 de los interruptores 17 y los contactos aytago-
nistas 24 (que son tocados después del salto de- conmuta-
cidn por el organo de mandé) egtan acoplados en serie de
tal manera que el segundo conductor 24 de la red esté co-

nectado siempre, o bien con el contacto 22, o a través
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H{ojn nGrm, 4

L del dOrgano de mande 23 y el otro contacto sntagonista 24,
con;e; drgano de mando de la unidad siguiente.

_ En la fig. 1 se ha sefialado ademas un aparato
he control de potencia 25 para un; placa.de cocina eléc-
#rica 26 que tiene un intepruptor 27 do accién brusce ma-
!niobrado por un bimetal 28 calentado por una disposicion
|de caldeo 29, Se trata de wn aperate conocido para el
“control ciclico de la potencia que alimenta a la resis-
tencia 30 de la placa de la cocins eléctrica la potencia
en impulscs de duracidn de conexidn relativa diferente de
acuerdo con ¢l ajuste. El ajuste del gparato dc control

de la poteacia se bace en el ejemplo de realizacion tam-

bién por rmedio del mando 19 con el cual es ajustado agi-

- —

migmo el mecenismo de mando temporizado. EL calentamien-
t0 29 dal aparato de control de la poténcia e¢s mandado
por el mecanismo de mando temporizado y esté comectado
con el contacto 24 a la Ultima unidad 14 del mecanismo
de mando temporizado. EL 'otro polo del calentamiento 29
esta conectado por medio del interruptor 27 del aparato
de control de la potencia con la conexién 21, de modo que |
el caldeo del aparato de control de la potencia se reali-
za. espontansamente.

| El mecanismo de mando temporizado segin la fig.
1 esta ideado como aportacion de calentamiento en una
placa de cocina gobernada en su peotencia. En estas pla-
cas de c¢ocina, la potencia es ajustada a mano sin escalo=~
nes, de modo que, en el’caso del ajuste a un valor bajo
de calentemiento continuado que, por lo comin, &2 encuen-
tra en el orden de magnitud de por -debajo de una ocuarta

parte de la potencia total de la placa de cocina, el ca=-

?

ra
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_ lentumiento inicial duraria muchisime. Por consiguiente,

el meganismo de mando temporizado 1l estd ideado para im-
pedir durante un periodo de calentamiento determinado los
biclos, es decir, la conexidn y désconexién periddicas
ﬁel interruptor 27 del apa?ato 25 de control de la poten-
cia. El mecanismo de mando temporizado de acuerdo con el
Einvento, por tanto, a consecuencis del acoplamiento entre
‘el ajusite del aparato de control de la potencié y del me-
canismo do mando temporizado estd realizado veﬁtajosamen—
te de modo que 21 periodo de tiempc de la fase de calen~
tamiento inicizl se dimensione con la plena potencia de

la placa de la cocina segin la potencia de calentamiento

| duradero sjustada. Esto tiene en ouenta el hecho de que

el amz de ¢usa. en el caso de un cacharro de gran cabida,
gque necesita un prolongado tiempo de coecidn inicial, —-

ajusta normalmente también la potencia del cslentamiento

duradero més aila que en el caso de una pequefia cantidad

de material a cocinar.

El mecanismo de mando temporizade represeantado
en la fig. 1 trabaja como sigue:

Después de ajustar la potencia descada y con
ella, también la duracidn de marcha o funcionamiento del
mecanismo de mando temporizado los drganos bimetdlicos
apoyados de manera basculable y compuestos del bimetal de
compensacion 18 y el bimetal de trabajo 15 son llevados
por el mando 19 a una posicidn determinada respecto a sus
interruptores 17. Como‘consecuencia del precceso de ca-
-lentamiento inicial anterior todos log interruptores 17
estaban todavie en la posicidn representada para la uni-

dad 12, es decir, que los 6xganos de mando 23 se aplica~-

Y
&




Hoja nam, 6

1l _ ban contra les conta&tos 24. Por secionamiento . del pul-
sador 24 pone entonces en marcha el sma de la caza el pro-
ceso de calentamlento inicial. Ios Organcs de mando 23
dg log tres interruptores 17 son conmutados enionces bHrus-
5 caitente en sentido levdgiro y se aplicen shora contra los

1 contactos 22, De este modo es coneciada primero la uni-
dad 12 en cuanto al calentamiento 16 del bimetzl de fra-
bajo 15 y después del +iempo de calentamientc, que con
préferencia se habra elegido bastunte largo, del bimetal
10 15, éste, en correspondencis con su posicicn de ajuste

- po; la disposicion de ajuste 31 accicuada por el mando 19,
hécé que el drgeno de mando 23 del interruptor 17 salte
conmutando a la posicion mostrade en la fig., 2. De este
modo, la disposicidén de calentamiento 16 de la unidad 12,
15 gin corriente, se enfria de nueve, pero, en razén del com-
portamiento del interruptor 17, no hsae que el drganc de
mando 23 pase de nuevo por salto a la posicidn primitiva.

Hay que sefialar que de este modo es conectada

la disposicidn de caldeo 16 de la unided ls'que realiza

20 ahora también el ciclo de trabajo que hemos descrito. Des-
| pués de que el interruptor 17 ha conmtade a la unidad 13,
la unidad 14 es puesta en funcionamiento de igual modo,
después de euyo mando, finalmente, a través de los tres
interruptores 17 del mecanismo de mando temporizado con
- 25 sus organos de mando 23 y contactos 24, llegz corriente
& la disposicidén de caldeo 29 del apsrato 25 de control
de la potencia y se inicia el proceso ciclicc normal del
aparato de control de la potencia.

Hay que sefialar tambien que en sl mecanismo de

30 mando temporizado de acuexrdo con el invento los tiempos

30068
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_de'méndo de las distintas unidades 12, 13, 14 se suman,

de m;do gue se llega a tiempos miximos considerables. Sin
embargo, gracias a la capacidad de ajuste de las tres uni-
dades, este tiempo, si se deseara, puede ajustarse también
a valores pequefios. Naturalmente que también seria posi-
ble haéer ajustables sblo algunas de las unidades y hacer
que otras tuvieran un tiempo de funcionamiento constante
(por decirlo asi, el tiempo fundamental). Es posible, ade-
mis, realizar la conexidn, en luger de como accionamiento
pﬁr pulsador 20, también por medio.de otra clase de manio-
ﬁra (por ejewplo, por un drgano rctativo a través de lew
ves o gimilares). -También es posible llevar a cabo la con
mutacién de los conmutadores 17 a su poéicién’inicial ya
al hacer retroceder el mando 19 a cero, En este caso, en
cada proceso de calentahiento inicial, se desarrollaria
autométicamente el funcionamiento del mecenismo de mando
temporizado. -

En las figs. 2 y 3 se ha representado un ejemplo
de realizacidén de un mecanismo de mando temporizado 11!
que sbélo tiene dos unidades 12', 13', Esta dispuesto en
una caja prismatica en esencia, plana, 32, cerrada con una
tapa 3% y atravesada en el centro por el 4rbol de ajuste
34 en la direccidn de su dimensién minima.

El mecanismo de mando temporizado 1ll', a causa
de su construceidn plana, es especialmente apropiado como
interruptor antepuesto para un aparato de control de la
potencia, es decir, que en su dorso puede acop;arse direc~
tamente un aparato de‘control de la potencia de las mismas
dimensiones bésicas y ensamblarse asi con el mecanismo de

mando temporizado para formar un bloque. 'Los adrboles de
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_ajuste de ambos aparatos pueden sncajar uno en otro.

lelos al érbol de ajuste. Por medio de un acodamiento y

Hojn otun, 8

]

, El arbol de ajuste 34 puede ser hecho girar gra=-
caas al mando 19, Ademds, el mando 19 puede ser oprimido
en direccidén al mecanismo de mandé bemporizade, siendo de-
#rimido asi un manguito 35 en contra de la fuerza de un
(‘muelle de presién 36 que rodea al rbol de ajuste. El
!manguito esta unido con una leva de reposicibén 37 con dos
‘biselados 78 para la reposicidén de los érganos de mando
o interrupcidén 23 de los interrupteres 17,

Los bimetales de trabajo 15 de las dos unidades
12' 13! estén dispuestos paralelos entre si a ambos la-
dos del arool de ajuste 34 transversalmente a su eje ¥y

/pueden bageular en torno a ejes 39 que se extienden para-

de muelles‘de presidn 40 las palancas basculantes 41 son
opriﬁidas contra una leva de ajuste 42 dispuesta con s0li=-
daridad de giro sobre el 4rbol de ajuste 34. Ias palan-~

cas basculantes consisten también en material bimetdlico

¥y forman los bimetales de compensacidn.

Las disposiciones de caldeo 16 de los bimetales
de trabajo 15 estin afectadas por su masa y estén hechas
con un acoplamiento térmico relativamente lejano desde
los bimetales, de modo que la constante de tiempo del bi-
metal sea relativamente grande. ILa alimentacién de la co-
rriente a estas disposiciones de caldeo puede hacerse, ya
a 'través de los ejes 39, los muelles de presidén 40 o a
través de conductores mdviles separados.

Los extremos libres de los bimetales de trabajo
15 actdan mediante tornillos de ajuste 43 que, al mismo

tiempo, forman los conbtactos 22, sobre los Organos de manw-
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..do 2% que, como puede'verse en especial por la fig. 3,
consisten en placas planas que con sus dos canbos se apo-
’ yan con cuchillas por una parte sobre un apoyo 44 y, por
oﬁra, en un muelle arqueado 45 que pone bajo pretensado
de compresidén al Organo de mando 23, Il muelle argueado
" estd apoyado con su obtro extremo asimismo en el apoyo 44,
Los Orgenos de mando 23 cooperan con dos contracontactos
fijos 24, separados por un tabique aislante, y dispuestos
dorsc contra dorso entre los dos interfuptores nmutuvamente
simétricos 17. Tos drganos de mandg'tienen un galiente
que apunta en direccidn al centro del iaterruptor, en el
que estén formados 1lobulos biselados #6 que pﬁeden coope~
rar con las levas de reposicidn 37 si el 6rgano de mando
se conmuba bruscamente de modo que s& splique con su con=-
tacto contra el contacto antagonista 24. Como al conmu-
tar ¢l drgano de mando para aplicacién contra el contacto
antagoniste 24 es sobrepasado el puato muerto del muelle
arqueadc 45, el érgano de mando 23 no vuelve tampoco a
su posicidn de partida original representad& cuando el
bimetal se enfria y asume de nuevo la posicidn representa-
da, basculada hacia fuera,

Hay que recalcar que la realizocidn de los inte-
rruptores 17 es especialmente sencilla, Asi, por ejemplo,
el contacto de los caldeos 16 de los bimetales se realiza
directamente a través del punto'de @poyo, es decir, el --
tornillo de ajuste 43, no necesiténdosé contacto antago~
nista especial alguno., La estructura del mecanismo de
nando temporizado no es complicada y puede llevarse a ca=-
bo con un minimo de coste mecinico y eléctrico, siendo pe-

quefia la estructura de los interruptores.
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. Aunque en el ejemplo de realizacidn representa-
do eg las figs. 2 y 3 el acoplamiento en serie de dos uni-
dades asegura ya un tiempo suficiente para operaciones de
calentamiento inicial, es posible oblener. tiempos cuales-
quiera gracias a un numero mayor de unidades, por ejemplo,
si el mecanismo de mando temporizado se ha de emplear en
objetivos distintos que el mando del tiempo de caldeo ini

cial de placas de cocina eléctrica.

s
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ise recogen en las reivindicaciones siguientes:

61, estén acopladas en serie de tal modo que el acciona-

|miento de un interruptor desconecte el calentamiento del

Hoja nam. 1]

REIVINDICACIONES

.

Los puntos de 1nvenclon propia y nueva que se
Presentan para ¢gue sean obaeto de esta selicitud de Paten—~

pe de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los que
! :

18,~ Un mecanismo de mando temporizado eléctri-
co mejoradc gue trabaja con bimetal eléctricamente calen-
tado, caracterizado porque varias unidades consistentes

en bimetal com calentamiento, e interruptor aceionado por

bimetal asociads y conecte el de la unidad siéﬁiente vy
porque los inkerruptores, después del accionamignto, per=
manecen en el estado accionado ¥ pueden reponerse por acw-
cionamisnto extraio,

2%.~ Un mecanismo seglin lz reivindicacidn 12,
caracterizado porque para una posibilidad de ajuste no es-
calonado estd prevista una disposicidn de ajuste gracias
a la cual puede regularse la posicion de, al menos, uno
de los bimetales con relacidn al interrupbor correspon-
diente, A |

32,~ Un mecanismo segin la reivindicacidn 22,
caracterizado porque gracias a la disposicién de ajuste
puede varierse la posicidén relativa de todos los bimeta~
les respecto a sus interruptores, |

42.,~ Un mecanismo segin cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado porque el inte-

rruptor de la dltima unidad conecta el conductor de sali-
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 da del mecanismo de mando temporizado.

52,- Un mecanismo segun cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado porque los inte~
rfﬁptores son conmutadores de accidn brusca que no se re-
ponen espontaneamente.

63,~ Un mecanismo segin cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado porque a los bi-
mebales eléctricamente caldeados estdn asociados bimeta-
les de compensacitn, |

7a,~ Un mecanismo segin cuslquicra de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizads porque las dise
posiciones de caldeo de los bimetales estén afectadas por
la masa o son lentas.

82,~ Un mecanismo segin cazlguiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizadc perque tiene dos
unidedes cuyos bimetales de trabajo estédn dispuestos con
sus disposiciones de caldeo a ambos ledos de un &rbol de
ajuste que pasa por entre ellos.

98,-. Un mecanismo segin la reivindicacién ga,
caracterizado porgue los bimetales de trabajo estén apoya-
dos a basculacién con su disposicidn de caldeo.

102,~ Un mecanismo segin la reivindicacién 98,
caracterizado porque contra el arbol de ajuste que tiene
una leva de ajuste se aplican palahcas basculantes que con
tienen un bimetal de compensacién.

'1l8,- Un mecanismo segin cualquiera de las rei-
‘vindicaciones precedentes, caracterizado porque los inte=
rruptores tienen un drgano de mando movible que se apoya
en un soporte de apoyo, estd puesto bajo prevensado de com

presién contra el soporte por un muelle con preferencia
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|_srqueado y esta soportado de modo gue pueda conmutar brus-
cameﬁte entre un contacto movible con el bimetal de traba-
jo y un contacto antagonista fijon

' 122,~ Un mecanismo segin la reivindicacidn 112,
éaracterizado porque los 6pganos de mando pueden ser re-

' - . I 4 * . F K3
puestos por accionamiento mecédnico a presidén o por giro,

L——

1%3,.. Un mecanismo segin las reivindicaciones
112 o 122, caracterizado porque los 4rganos de mando es—
tén dispueatos en esencia paralelos al 4rbol de ajuste.

i48,- Un mecanismo segin cualquiera de las rei-
vindicacicnes precedentes, caracterizado porque esté ho-
cho como inﬁerrupﬁér antepuesto a un aparato de mando pa-
!ra placas de ealdeo de cocinas eléctricas.

154,~ Un mecanismo segin cualquiera de las rei-
vindicaciones p:ecedentes, caracterizade porque la dispow-
siciéh de ajuste acciona al mismo tiempo la disposicidn
de regulacidn del valor nominal del aparato de .mando.

163,~ Un mecanismo segin cualquisra de las rei-
vindicaciones preocedentes, caracterizado porque la reposi-
cién puede realizarse gracias a un accionamiento manval in
dependiente para la conexién de un proceso de calentamien-
to inicial. ,
17a,~ YUN MECANISMO DE MANDO TEMPORIZADO ELEC
TRICO MEJORADO", |

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
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los fines que se han especificado.

méquina por una sola cara.
Madrid, 09.JUL.1878
P:A.

|_tocede, representado en los dibujos que se acompailan y con

TEsta Memoria consta de catorce hojas escritas a

lioja nGm. L4
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