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í a  presante patenta aa refiada a un d i^ tositivo  da trans­
misión can medioe impulsores para s í  movimiento a x il  an -  
vaivón da la s  c ilin d ros de fricc ión  da un mecanismo an tig  
tador que, a l  lado de loa c ilindros da fricción# presenta 
o tros c ilin d ros entintadaraa, por ejemplo, c ilindros ap3^ 
caderas para e l  entintado del c ilin d ro  de p la c a d  
Para mejorar la  capacidad de impresión, a s i  como para la  
homoganaizaclón del f lu jo  da t in ta s  de imprenta altamente 
Viscosas, as conocido proveer io s  mecanismos entintadorsa 
de instalaciones axtandadoraa. Tajee insta laciones sxten- 
dedoyas dsberón elim inar las  t i r e s  de t in ta  que transcurren# 
especialmente, en la  direeei&t p e rifé rica  del c ilin d ro . -  
Uaualmante se compone una insta lación  sxtendadora de un 
mero de c ilin d ro s  da fricc ió n , dispuestos d istribuidos en 
e l  tren  de c ilin d ros entintadoree, que se mueven axilmente 
en vaivón^ bien esa por medio de transmisiones de manivela, 
transmisiones de curves, discos tambaleantes o  transmiaig 
nss naumóticsa% E l movimiento a x i l ,  producido en ello# ^

__________ -T -
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tiene# generalmsnte, un curso de velocidad sinusoidal^
Si por razón de a ju stes  irregu lares dé zonas de t in ta  o a  
causa da una constitución especial da l a  insta lación  desi-
fieadota de t in ta  da la  caja de t in ta ,  sobra e l  c ilin d ro
ductor se producen t i r a s  lib re s  da t in ta  o pobres en tin tay  
que transcurren en dirección perifóritaa, se ha demostrado 
que no son sufic ien tes las  conocidas instalaciones axtam& 
doras, para conseguir una sufic ien te  homogensixaeión del 
f lu jo  de tin tad  El inventa tiene por e llo#  como base a l  -
problema de disolver con seguridad, la s  t i r a s  producidas

30 de modo deseado o indsseado sobre e l  c ilin d ro  ductor da la



i entrega da Mota por extensión nojoradav
i# solución dal problaata consista* sagón a l  invento* en la  
disposición da u lte rio ra s  nadies da transníeión* que aup^R 
ponan* a l  aoviaianto noraal do vaiv&t loa c ilin d ros da frijg 
ción* a la  carrera longitudinal* un oovioianto oacllanta 

 ̂ adicional en dirección axil'^ la  carrara corta#
El aoviaiento adicional da carrera corta  dal cilindro.' da *
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fricc ión  otmeiona claraaanta una aojara da la  acción axta^ 
dadora* Si existan cobre a l  c ilindro  doctor t ira a  p e rifó r^  
cao l ib ra r  da tin ta*  antonca* ha raaultado ser* aspacialaqg 
ta  aflcar*. qus ajecuta a l  aoviaianto de vaivÓn aoparpoaato 
e l  c ilin d ro  da fricción* diapueeto inaadia tacante d^epuóa 
del elevador^ Taabiaó puedan provaaraa de aadioa da tra n s -  
aiaión adicional varios cilindroe da fricc ión  para prothmir ' 
on aoviaianto s^arpueata^
En on desarrollo ventajoso del invento* loe u lte r io ra s  aa- 
dioe da traneaielón aatAs constituido* da t a l  wanara que 
la  carrera corta aa a jecuta por a l  c ilin d ro  da fricc ión  
renta une revolución y que e l  nómero de revolucione* dal 
c ilin d ro  da fricción  raspéete a l  minoro da revoluciones -  
dal c ilind ro  da placa* no foraa ninguna relación da m&wro 
antaroá Por a lio  incida a l  elevador* ganaralaanta iapulaado 
a la  c itad  da vuelta** an relación a l  nóaero da revolucio­
ne* dal c ilin d ro  da placee* viato Un dirección axil* aiastpra 
cobra un lugar d is tin to  dal c ilind ro  da fricción*' lo  que ** 
tiene por coneecuancia que aa solapan parcialaanta t ir a a  
psrifÓ ricaa lib rea  da tin ta*  con aquellas eowttotonas da *- 
tinta-*' Cato acalora adioionalcanta la  disolución da lea  t i*

3 0 rae#



i Una forma Un ejecución, especialmente favorable en lo  que 
respecta a l  espacio + sagón a l  invento^ consiste en que por 
e l  lado de la  transmisión, ca tó  p rev ista  una transmisión de 
manivela que, por medio de un ro d illo  a r r a s t r a d a ,  dispuaa 
to  en e l  extremo de una doble palanca, a s í  como p*or media 

 ̂ de un a n illo  de ranuras previsto sobra la  espiga de eje  -  
dal c ilin d ro  de fr icc ió n , in ic ia  la  carrera  lsrga¿ en lo  -  
que la  ranura del a n il lo  de ranura,! presenta una inclina­
ción , que transcurre en dirección a x i l ,  para generar le  -  
carrera  cortad Raí, por lo  tanto , aólo as  ha cambiado un) anillo arraatrador por un anillo da ranura., can una ranura, 
que presenta, an dirección exiî  ura inclinación. Por lo 
tantos prácticamente, no se necesitaban, partes da conatrqc 
ción adiciónalas# Tâ oeo, tuvo que ampliarse el espacio
de construcción.) .

ti inventô  se explicâ , an lo qva si^ey por medio de un 
ejemplo de ejecución mediante e l  dibujo#
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Haaatraut
te  figura 1 , un macaniamo entintado?, con cuatro extenda- 
doraa en e l  tren  da c ilin d ro s  da tin ta #  
t e  fig u ta  zy la  impulsión de dos extandedoras, que Betón 
diapuastos inmediatamente detrae del alBvadcr, y 
i a  figu ra  3¿ con lea  partea da figura a ,  b , c ,  en que se 
i lu s tra  e l  curso de la  vábcldad dal movimiento la te ra l  del 
entendedor dq&quel sxtendedor que coopera inmediatamente 
con a l  elevador#
Su máquinas impresoras de o ffse t o  de a lto -re liev e , de ma­
nera conocida^ e s tá  coordinada a la  caja  da tin ta  un 
lindrqductor 2, en tre  los que sa ta  llanada la  t in ta  3,' en



un espacio euneiforaeV El cilindro  ductor 2# para la  r*av­
iación dal entintado to tal#  pueda aovaras con velocidad ^ 
variable*!? Le t in ta  ae aporte por e l  c ilin d ro  ductor 2# %  
dienta e l  c ilin d ro  elevador 4# e l  c ilin d ro  axtaadedar 8^ 
Desde a l l í  llega le  t in ta  3 , a travós de l c ilin d ro  de tln *

*4**

5' ta^ conaietenta en cilindren de goee 6^ otree e ilia d rae
entendedores ?# a y 0 e loe cilindren  eplicedorea IB y* ^ 
desde a l l í#  sobre le  pleca del c ilin d ro  11 de placas^
E l c ilin d ro  elevador 4# se hace o sc ila r en vaivón# en rala, 
a lón  a l  iw&aaro de revoluciones a l  c ilin d ro  de placas# 11 a  
la  o itad  da revoluciones# se decir# en une revolución de l 
c ilin d ro  de placea 11 ejecuta e l  c ilin d ro  elevador 4# un -  
aoviaianto de oeciíeción del c ilin d ro  ductor 2 hacia e l  -
c ilin d ro  de fricc ió n  3 y en la  siguien te revolución del -
c ilin d ro  de piscas 11 desde d i  c ilin d ro  de fricción: S de

15 nuevo retomando a l  c ilin d ro  ductor 2# Le relación del ndk 
Maro de revoluciones del c ilind ro  de fricc ión  S# respecto 
a l  ndmvro de revoluciones del c ilin d ro  de placas 11, no as 
ds nóaero entero# En la  foros de ejecución presante# correg 

2 0  ponda eproxiMedaoente 3# 2 revolucionas del c ilin d ro  de *
- fricc ión  3 a una revolución del c ilin d ro  de plecas 11#

La ceje da t in ta  1 es tó  provista ds una insta lación  12 do- 
sificadora de t in ta ,  segón la  patente alemana (so lic itud  
na O 26 48 0 2 8 i3 ^  Esta instalación 12# dosifleedora de -  

25 tin ta#  se coMpone de a lamen toa ejuatadorea 13# con anchura 
de roña que# estando dispuestos denaaaant* uno a l  lado de 
otro# se extienden a  travós de la  anchura de la  caja de -  
t in ta  1 '̂ Los sisean tes ajustadores 13, catón constituidos

3 0
cilindricamente y dispuestos, de modo g ira to rio , en dlpae**



i ción  peaE^ariea? Un mué l ia  14? rodea lo a  elementos a ju sta­
dores 13 y loa comprime en la  dirección hacia a l  c ilin d ro  
doctor 2§ Yntre le s  elementos ajustadores 13 y la  au p ará  
c ió  do envuelta d e l c ilin d ro  ductor 2, e s tá  p rev iste  une 
delgada hoja e lá s tic a  1S?

 ̂ Vistosa en la  dirección a x i l  del c ilin d ro  ductor? 2 , lee  
elementen ajustadorae 13? presentan nervios de apoyo adya- 
esnt^as y  ranas da dosificación a  nodo de grabados* ios nag 
vios de apoyo se  aplican constantemente a la  hoja 15 y por 
e llo  Ol c ilin d ro  ductor 2§ Ceda elemento ajustador 15? como) posee? por lo  menos dos nervios de apoyo? en e l  alcance de 
cada roña da ajuste  sobre la  su p erfic ie  de la  envuelta de 
c ilin d ro  dueter 2* as producen Ate t i r a s  lib rea  de t in ta ?  
que transcurren en dirección p e rifé ric a , que transmite e l  

. c ilin d ro  elevador 4, exactamente igual que la s  reatan tes -  
t i r a s  da t in ta  segón la  regulación zonal de t in ta ,  a l  c i l ig  
dro de fricc ió n  extendedor* S#
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para la  supresión segura de sa ta s  t i r a s  l ib re s  de. tin te#  
e l  c ilin d ro  de fricc ió n  extendedor 5# ejecuta no sólo un 
usual movimiento de vaivén# la  a s i  llamada carrera la rg a , 
sino que a l  mismo se mueve adicionalmante cagón un movimiajg 
to  superpuesto de carrera corta? oscilante# as  dedt? en 
c ilac ión  de vaivÓ!# la  constitución de la transmisión d e l
c ilin d ro  de fricc ión  extendedor S, se i lu s tra  en de ta lle  
en la  figura 2.'
la  espiga de eje  16 del c ilindro  da fricción  extendedor 5, 
e s té  apoyada en la  pared la te ra l  1? de la máquina del lado 
de la  transmisión, por medio de un co jinete 18 de dealiza-

30 mianto, de modo ro tativo  y axilmente corredizo, En su extra



1 no l ib re , a E x te rio r  de la parad 1? la  ta ra !  da la  máquina 
da encuentra un an illo  19 da ranura, qua presenta una ra­
nura 20, en la qua se conduce un ro d illo  arraatrador 21 
de una doble palanca 22=. la  ranura 20 tiene una inclinación 
aagón la  cual, a l  c ilindro  da fricción  S, en una revolu- 

 ̂ ción ae mueve an vaivón'. la iw lin ación  corresponda a la
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carrera corta 23  ̂ En a l presante caso importa la  inclina­
ción 4 ÜMK .
té espiga 24 da eje del otro c ilin d ro  da fricc ión  axtenda- 
dor 7 estó  apoyado, igualmente, en un cojinete deslizante 
10, an la pared la te ra l  12 da la móquina, da modo ro ta­
tivo y axilmente corredizos En au extremo lib ra  sa encuen­
tra  un an illo  arraatrador 25 con una ranura guiadora 26 -  
que, an la dirección de la  aapiga 24 de e je , no presenta -  
ninguna inclinación* En aata ranura guiadora 26, marcha a l  
ro d illo  arraatrador 27, que es tá  dispuesto giratoriamente 
en e l  otro extremo de la  doble palanca 22* la  doble palanca 
22 eató dispuesta osej&ble menta en un cojinete 28, qua es tá  
fijado  a la  pared la te ra l  17 de la  móquína. Con la  doble 
palanca 22, eató unido un brazo de manivela 29, un qua a ta ­
ca una manivela 30, que astó  articu lada , axcóntricamonta, 
an e l  buje 31 de una rudda dentada 32 da manivela*
Mientras qua la  figura 2, ilu a tra  la  dable palanca 22 en le  
posición cen tra l, la  parte de la  manivela 30 articulada a 
la  ruada dentada do manivela 32, se ilu a tra  en la  posición 
de punto muerto superior.
ta  ruetüyientada da manivela 32 estó apoyada giratoriamente 
por medio de su buje 31 y un cojinete de bolas 33, en una

30 carcaaa 34 y, an su otro lado, mediante una espiga 3s da



1 e je ,  en un co jinete de bolea 36, que se encuentra an una 
cavidad 37 da ia payad la te ra l  17 de la  máquina. La rueda 
dentada da manivela 32 se pone en rotación por medio otros 
medios de transmisión, no ilustrados# por e l  cilindro  de * 
p lacas; La articu lación  excéntrica de la  manivela 30 del * 
baja 31 de la rueda dentada 32 de manivela es ta l  que la  -  
doble palanca 22 so pone en un movimiento pandicular,' por 
lo  que e l  c ilin d ro  de fricc ión  extandador 5, por ejemplo# 
sa re t i r a  en la  dirección hacia la pared la te ra l  37 de la
máquina, per lo  que so mueve simultáneamente e l  c ilin d ro  
de fr icc ió n  extandador 7 , sn dirección opuesta# La carrera 
del c ilin d ro  de fricción  extendedor 7 , denominada; en lo 
que sigua# carrera larga 38 importa en a l  presente caso 35
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mmi En e l  caso de dos revoluciones del c ilindro  de placas 
11# ejecuta la doble palanca 22 un movimiento pendo-lar en 
vaivád. En una revolución del c ilin d ro  ejecuta; por lo tan­
t o ;  e l  c ilin d ro  de fricc ión  extendedor 7 la  carrera  larga 
38# mientras que e l  c ilin d ro  de fricc ión  extendedor 5 que# 
en cada una da sus revoluciones# sa mueve adicionalmanta 
en vaivén ssgón la  carrera  corta 23# ejecuta una carrera -  
to ta l  39 que# en e l  presenta caso# importa 3S mm más la  -  
carrera corta da 4 mm# es decir 39 mm;
En la  figura 3a, se ilu s tra  e l  diagrama de velocidades de 
la  carrera co rta , del c ilindro  da fricc ión  extendedor S# 
en relación a la revolución del c ilin d ro  do placa 11% Como 
puede observarse en le  figura 3a; ocasiona e l  an illo  da -  
ranura 19, por razón da la  relación de nómaro de revolucio­
nas del c ilin d ro  de fricc ión  extendedor S# respecto a l  c i -

3 0 lindro  de placas 11, ^e alrededor de 3,1# un movimiento de



vaiván da algo máa da tra s  veces.
la  figura 3&, muestra, frente a ello, e l  curso da la  vslocl 
dad dal c ilin d ro  de fricción  7. En una revolución del c i l l a  
dro de p lacas, ae recorre una ves la  carrera larga 38. Sin 
embargo, como a i  c ilin d ro  de fricción ex tendedor 5 ae mueve, 
tanto por la  manivela 30, en e l  caao de doa revoluciones 
de c ilindro  da placa# una ver en vaiwán como además, por -  
razón del an illo  de ranura 19, simultáneamente, alrededor

-s-
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de 6,4 veces e l  movimiento de carrera co rta , se establece 
un movimiento sinosoida! superpuesto, como se i lu s tra  en la  
figura 3^# Este cursa de velocidad ha damoatrsdo ser extrao;; 
dinarismsnts eficaz para la  extensión de las  t i r a s  arriba  

indicadas, lib ras  da t in ta ,  que transcurran en dirección 
p a rifá riea .
El efecto de este movimiento de extensión superpuesto puede 
fomentarse, todavía más, porque, an primar lugar, como en 
e l  ejemplo precedente, e l  c ilindro  de fricción  extendedor 
5¿ situado delante dn e l  tren de c ilindros de t in ta ,  hace 
ejecutar e l  movimiento superpuesto y porque, en segundo lu­
gar, la  proporción de nómero da revolucionas del c ilindro  
de fricción  5 a l  c ilindro  de placas 11 no deja de ser de -  
miaaro entero para que e l  c ilindro  elevador 4, que oacila 
en valván a mitad de revoluciones, incida sobre a i  c i l in ­
dro de fricción 5 siempre en lugar d is tin to  a l  inmediatamente 
precedente. Por e llo , por anticipado, se produce un solapa- 
miento da t ir a s  conductoras da t in ta  lib ra s  de tinta*.
En caso de que sea necesario, tamblón las  espigas de eja de 
loe restan tes c ilindros de fricc ión  extendedorea 7 , 8 y 9
puaddn proveerse de un an illo  de ranura 19 con inclinación30
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a x il ,  de modo que estos c ilindros de fricción  extendedores 
igualmente ejecuten un movimiento superpuesto. Además de 
e l lo ,  e l  invento no sólo se lim ita a mecanismos entintada 
res del tipo  ilustrado en la  figura Temblón en los usua 
- le s  mecanismoe de t in ta ,  con medidor de t in ta  y to rn illo s  
de zona, puede ser muy ó t i l  e l  movimiento adicional, aegón 
e l  invento, tan pronto la  entrega de t in ta  en la caja da 
t in ta ,  no ea tá  ajustada con sufic ien te  uniformidad-. También 
en este  caso, ae ha demostrado que se mejora visiblemente 
una homoganeizacidn del f lu jo  da tin ta  con ayuda del movi­
miento superpuesto, mejorando visiblemente e l  resultado de 
la  impresión.
Como e l  movimiento ad ic ional, especialmente, cuando encopa 
tra  aplicación dn varios c ilindros de fricción  extendado- 
- r a s ,  mejora considerablemente la  preparación de la  t in ta  
y la  homogenaización del flu jo  da t in ta ,  puedan economiza^ 
se c ilin d ros entintadores. El movimiento extendedor supar-
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puesto, segón o l invento, pcaitR ita, por lo  tanto , un acor 
tamiento de tren  da cilindros entintadorsal 
La presente pa tanta da invención recaerá sobre la s  aiguleQ 
te s  reivindicaciones^



1 REIVINDICACICMES
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1 -  Dispositivo da transmisión con Radios impulsares para 
e l  movimiento a x il  en vaivón de loa c ilind ros de fr icc ió n  
da un mecanismo entintado?* q^e a l  lado de loa c ilin d ro s  
de fricc ión  extendedoraa presenta otros c ilindros en tin ta 
dores* por ejemplo* cilindros aplicaderas parq&l en tin ta ­
do dS c ilind ros da placas, caracterizado por u lte rio ra s  -  
medios impulsaras* que superponen a l  movimiento de vaivón 
normal da los c ilin d ros ds fricc ión  entendedoras da la  ca 
rrara  larga* un movimiento oacilanta adicional* de la  ca­
rre ra  corta en dirección axil*
2 -  Dispositivo sagdn la  reivindicación 1* caracterizado 
porque los u lte rio res  medios impulsores están constituidos 
da t a l  modo que la  carrera corta so ejecuta por e l  c i l in -  
-dro de fricción  oxtandador durante una revolución y por­
que a l  nómero de revolucionas del c ilin d ro  de fricción -  
axtendedor* respecto a l  nómero de revoluciones del c i l in ­
dro de placa* no forma ninguna relación de nómero entero^
3 -  Dispositivo sagdn las  reivindicaciones 1 y 2* caractg  
rizado porque por e l  lado de la impulsión está  prevista -  
una transmisión de manivela que, por medio de un ro d illo  
arrastyador* dispuesto en e l  extremo de una dobla palanca* 
a s i  como por un an illo  de ranura* prev isto  sobra la  espi­
ga de aja del c ilindro  de fricc ión  extendedor* In icia  la  
carrera larga, en lo que la  ranura del an illo  de ranura* 
para la generación de la  carrera corta* presenta una inclina 
clón que transcurre en dirección axil'*
4 -  Oiapoaitivo da transmisión con medios impulsoras paya



1

5

10

e l  movimiento a x il  en vaivén da los cilindros de fricc ión  
de un mecanismo en tin ta  dor^
SegJn se describe y re iv indica en la  presente memoria de& 
crip tiv a  y consta de 11 hojas fo liadas y esc rita s  a máqui­
na por una sola de sus caras y los planos que a la misma 
se acompasan'.
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