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“electrometor, en el que un percutor unide a través de un cojin

- 1 -
La presente invencién se refiere a una méquina hemaiieg

ta manusl, preferentemente a un martille perforador o de pericu-

sién, con un mecanismo de percusién accionado especialmente por

de afre con un elemento de acclonamiento que ejecuta un movimien
to axial en vaivén entrega su energ{a a una herramienta gufada

en la mdquina herramienta manual.

Bs conocida una miquina herramienta manual estructuradd

como martillo perforader. En este conocido martille perforador
el mecanismo de percusién por cojin de afre se acciona por un mi
tor eléctrico a través de un mecanismo de manivela. E1 conecido
martillo perforador trabaja satisfictoriemente. Sin embarge la
necesaria conversién del movimiénto de rotacidn del motor de ac
clonamiento eléctirico en un movimiento axial en vaivén del meca
nismo de percusidén, con ayuda del mecanismo de manivela, es relg
tivamente costosa, Se necesitan por lo menos cuatro arboles, dié
puestos en parte perpendiculares entre sf, es decir no con los
ejes paralelos, Para la inversidn del movimiento de rotacidn se
necesitan ruedas cénicas. Ademds la construccidn del mecanismo
de menivela es verdaderamente grande; |

Es por lo tanto cometido de la invencidén crear una md-

quina herramiente manual de la clase deserita &l prineipio, que

ge caracteriza por un dispositivo lo méds barato y menos costoso

|
posible, para la conversién del movimiento de rotacién del moto%

de accionamiento en un movimiento axial del mecanismo de peruu~!
sién por cojin de aire, E

Esto se consigue segin la invencidn porque el elementoi
de accionamiento se agpoya a través de un empujador en una;pistai
de leva rotativa, cerrada en si.

Esto tiene la ventaja de que la conversién del movimien
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to en veivén paralelo 2l eje puede llevarse a cabo con un dispo
sitivo con ires ejes dispuestos paralelos al eje de la méquina
herramienta. Al estar el motor eléotrico dispuesto coaxial al
mecanismo de percusidn, no es necesaria una costosae transmisidn
5. angular. Ademds de ésto este dispositivo permite, con la conse=

truccidén mds sencilla, un influenciamiento del ciclo de movimie;

| §

to del mecanismo de percusidén, lo cual es una condicién para qu
la méquina herramienta menual presente una marcha tranquila, que
no canse excesivamente al operario,
10. Es muy ventajoso que la pista de leva estd desarrollada
en forma de una ranura dispuesta en la periferia de un tambor
accionado, que se hallan especialmente paralelo a la direccidn
de movimiento del elemento de accionamiento. Es muy conveniente
el gue la,ranura constituye un plato oscilante plamo, disponién
15, dose el empujador en un anillo cerrado, gufado rotativo en la
ranura. Resulta otro ejemplo de ejecucidén muy ventajoso, pofque
el empujador estd desarrollado como una varilla gufazda desplaza
ble axialmente y rotativa, como valona simétricé de rotacién a
su eje que se halla en su direccién de movimiento, que rueda en
20, la ranura,

De las reivindicaciones, la descripeién y el dibujo,
resultan otras venﬁajosasVestructuraciones del objeto de la in-
vencidn,

En el dibujo se representan ejemplos de ejecucibn de
25, la invencidn.

la figura 1 muestra en representacién reducida unrmart;E
1lo perforador.
Ia figura 2 muestra una seccién parcial de un martillo

perforador,

30. la figura 3 muestra una seccidn parcial de un segundo
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ejemplo de ejecucidn de un martille perforador.

La figura 4 muestra una seccidén parcial de un tercer
ejemplo de ejecucién de un martillo perforado,

La figura 5 muestra una seccién de un cuarto ejemplo
de ejecucién de un detalle del martillo perforador de la figura
4 h

Las figuras 6a,b muestran secciones de un quinto ejem
plo de ejecucién de un martillo perforado.

Ia figura 7 muestra una seccién de un sexto ejemplo de
ejecucidén de un martillo perforador.

La figura 8 muestra una seccidn de un séptimo ejemplo
de ejecucién de un martillo perforadoer, y

Ia figurse 9 muestra uha seccién de un octavo ejemplo
de ejecucién de un martillo perforador.

Un martillo perforador representado en la figura 1 del
dibujo tiene una carcasa 1 en la que estd dispuesito un motor de
accionamiento 2 eléctrico representado con detalle en las otras
figuras, un engranaje 3 y un mecanismos de percusién 4. Ia car-
casa 1 en su extremo trasero termina en una empufiadura 5., En la
empufiadura 5 estd incorporado un interruptor dotado de un pulsg'

dor 6, mediante el cual puede ponerse en funcionamiento el moto:

b |

eléctrico 2. En el extremo inferior de la empufiadura 5 pare un
cable de alimentacidn de corriente 7 por una boquilla eléstice.

En el extremo delentero, opuestc a la empufladura 5, estd dispue:

Lo

to en la ¢arcasa 1 un portsherramientas 8, que sirve para coger
herramientas no representadas con detalle, tales como brocas o :

zinceles,

El motor eléetrico 2, un motor universal, dispuesto en

la zona inferior de la carcasa 1, tiene un rotor 9 que estd dis

puesto sobre un 4rbol de accionamiento 10 alojado en ambos ladoé
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en cojinetes de deslizemiento 11, 11°., El extremo del 4rbol de
acolonamiento 10 alojado en el cojinete de deslizamiento 11l lle
va un pifién 12 que impulsa & un 4rbol intermedio 14 a través de
un dentado 13. E1l 4rbol intermedio 14 estd alo jado nuevemente
en amhes lados en cojinetes de deslizamiento 15, 16, Sobre el
érbol intermedio 14 estd dispuesto un tambor 17 que lleva el
dentado 13 en su extremo que mira zl cojinete de deslizamiento
15, En la periferia del tambor 17 que consta de dos partes 177,
17" adosadas axialmente, estd dispuesta una ranura 18 que forma
una pista de leva cerrada. El1 flanco plano de la ranura 18, que
mira al motor 2, y constituye al mismo tiempo el plano de divi-
sién de las partes 17‘, 17" del tambor 17, es oblicuo respecto
al eje del tambor 17 o bien al eje del &rbol intermedio 14, es
decir que forma un plato oscilante 19. En la ranura 18 estéd
gufado rotativo un anillo 20 en el que estd dispuesto un empuja
dor 21 como espiga que se extiende radialmente. E1l empujador 21
impulsa al mecanismo de percusidn 4,

El mecanismeo de percusién del martillo perforador estd
dispuesto en el interior de un tubo gufa 22 estacionario, Este
mecanismo de pefcusién consta de un percutor gufado hermétice
¥ deslizante en el tubo guia 20, y de un elemento de accionamien
to desarrellado como émbole 24 y gufado asfmismo herméticamente
y deslizante en el tubo gufe 20, En la pared del tubo gufa 20
estén dispuesios varios canales de afre que puedeh abrirse o cgl
rrarse por el percutor 23, En la zona exﬁrema delantera, opues~
ta al émbolo 24, del espacio interior del tubo gufa 22, se ex-
tiende el extremo interior del portaherramientas 8 desarrollado
como tope;

El extremo 25 trasero, opuesto al portaherramientas 8,

del émbolo 24, estd desarrollado a modo de horguilla y lleva un
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perno de gire 26, En el centro del perno de gire 26 estd dis-
puesto un taladro transversal 27 en el que entra con holgura
el empujador 21, Mediante &sto el empujador 21 puede moverse
fAcilmente en direccidn axial en el taladro transversal 27,
El extremec delantero que mira al moter 2, del 4rbol
intermedio 14, estéd desarrollado nuevamente como pifién 24 que

engrang con una corona dentada 29 dispuesta en un casquillo ro

tativo 30. El casquillo ajusta rotativo sobre la parte delanteT
ra del tubo gufa 22 estacionario; en su extremo delantero tiend
una valona 31 que a través de un dentado dé chavetas interiores
dispuesto en su lado del taladro, engrama fijo al gire en un
correspondiente dentado de chavetas exteriores del cortzherra-
mientas 8, En el lado exteriof del casquilio rotativo 30 estd
dispuesto un muelle 32 que se apoye por una parte en la valona
del casquilio 30 que lleva la corona dentada 29 y por otra par-
te en una valona dispuesta en el portaherramientas 8.
A través de un mecanismo de desplazamiento y retencidn
33 dispuesto en el extremo delantero de la carcasa del martille
perforador 1, en el que estd dispuesto el portaherramientas 8;
este portaheframientas 8 puede moverse hacia sdelante desde la
posicidn representada en la figura 2, en la que el martillo trg
baja en funcionamiehto de taladrado y percusién, a une segunda
posicién en la que ss posible un puro trabajo de taladrado, En

esta posicidn el extremo traserc del portaherramientas 8 se sa-

ca del espacio interior del tubo gufa 22 tanto que el mecanismo

de percusién 4 se pone debido a 4sto fuera de funcionamiento, i

i
porque entre el percutor 23 y el émbolo 24 no se puede crear ye

. - H §
ningtin cojin de aire. El mecanismo de desplazamiento y retencidén

33 estéd construido en forma de un cierre de bayoneta que permi
te dos diferentes posiciones axiales. 1
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Un movimiento de rotacidn del tambor 17 indica, como sé
vé fécilmente, un movimiento en vaivén del émbolo 24. A través
dél cojin de afre que se forma entre el émbolo 24 y el percutor
23, que actida como acumulador de energfa, se pone el percutor
23 asimismo en un movimiento axial de vaivén, E1 percutor 23 ol
chocar gobre el extremo interior del portaherramientas 8 entregd
su energia, la cual & continuacién ectua como percusidn axial
sobre la herramiente sujeta en el portaherremientas 8. A través
del pifién 28, la corona dentada 29 y el dentado de chavetas dis
puesto en le valona 31, se pone en movimiento de rotacién el pox
taherramientas 8,

La transformacidn segin la invencién del movimiento de
rotacidn en un movimiento én vaivén a través de un accionamient?
de plato oscilante, es esencialmente més barata que un mecanismg
de manivela emplead6 en mdquinas conocidas, y ahorra al mismo
tiempo el coste de la transmisién dngular necesaria de otro modg
Ademds de ésto las masas que se mueven en vaivén son mis peque=-
fias y el martillo tiene una construccidn extremadamente corta
debido al mecanismo de percusién que se halla directamente sobre
el 4rbol intermedio, accionado por el plato oscilante.

En la figura 3 se representa un segundo ejemplo de eje-
cucidn de un martillo perfbrador; que en su construccidn y fun-
cionamiento coinciden fundamentalmente con el primer ejemplo de
ejecucién segén la figura 2, En perfeccionamiento del ejemplo de
ejecucidn anteriormente descrito, en el ejemplo de ejecucién de
la figura 3 el tambor 47 que lleva el plato oscilante 19 estd |
dispuesto rotativo sobre el 4rbol intermedio 44. A través de un
acoplamiento de conos 48 puede unirse el tambor 47 fijo al giro

con el 4rbol intermedio 44 que se acciona a través de una rueda

dentada 43 dispuesta fija al giro pero desplazable axialmente
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que engrana con el pifién del motor 12.

A través de un muelle 49 que en un taladro dispuesto
concéntricamente al 4rbol intermedio 44, se apoya por una paerte
en el fondo del taladro y por oitra parte en unz bola 50 que ha-
¢e contactoc en la carcasa del martillo de ta;adrar, se mantiene
el aceﬁlamiento de conos 48 en su posicidén desacoplada.

El 4rbol intermedio 44 lleva en su exfremo opuesto al
muelle 29 un pifidn 45 que engrana con la corona dentada 29 del
casquillo rotativoe 30 (véase la figura 1). En el pifién 45 estd
dispuesta una valona 46 que hace contacto en la valona del cas-
quillo rotativo 30 que lleva la corona dentada 29,

Si el operario presiopa ahora el martillo de taladrar

contra la piedra, el porfaherramienxas 8 se desplaza hacia atrds

2

entrando en el martillo de taladrar hasta que la valona 51 del

portaherramientas 8, que sirve como superficie de apoyo para el
muelle 32, hace contacto con la valona 31 del easquillo rotati~
vo, 30, con lo cual el casquillo rotativo 30 se desplaza hacia

dentro. La valona del casquillo rotativo 30 que lleva la corona
dentada 29 arrastra a través de la valona 46 al 4rbol intermedio
44 en direccidn axial, y se embraga el acoplamiento de conos

48, de manera que se arrasira el tambor 47. El martillo de tala-

drar comienza a golpear. Si el operario se aparta de la piedra,
el muelle 49 empuja al drbol intermedie 44 de nuevo a la posi-
cién desembragada y se detiene el mecanismo de percusién.'
El acoplamiento 48 puede estar ejecutado tanto como aco
plamiento de friccidn o también como acoplamiento de garres, I
El ejemplo de ejecucién del martillo de'taladrar_reppg
sentado en la figura 4, se diferencia de los ejemplos de éjecu—

¢ién precedentes por un dispositivo diferentemente ejecutado pa-r

ra la transformacién del movimiento de rotacién del motor de ac
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cionamiento en el movimiento én vaivén del mecanismo de percu-
siéns E1 martillo de teladrar tiene un motor eléctrico 2 dis-
puesto en la zone inferior de la carcasa l,con un rotor 9 dis-
puesto sobre un frbol de accionsmiento 10 alojsdo por smbos la-
dos en rodemientos. El extremo del érbol de acciomsmiento 10
alojado en un cojinete de rodillos 61, lleva un pifién 62 que a
través de una rueds intermedia 63 impulsa s un drbol interme-
dio 64, E1 arbol intermedio 64 estd slojsdo nuevsmente en am-
bos lados en rodamientos 65,66 dessrrollados como cojinetes de
rodillos. En el &rbol intermedioc 64 estén dispuestos un tambor
67 y dentados 68,69. Con.cada uno de estos dentados 68,69 esta
constintemente engransdas uns de dos ruedas dentadas 71,72 dis=
puestss directamente uns junto a otra sobre un &rbol hueco de-
sarrollado como tubo guia 70. Las ruedas dentadas 71,72 estan
dispuestas libremente rotativas sobre el tubo guia 70 y pueden
desplazarse en direccidn sxisl por umnas horquilla de cambio no
representads con detalle. El tubo guis 70 lleva en su contorno
exterior una coronz de arrastres 73 que consta de varios arras-
tres. En el tgladro de slojsmiento de cada una de las puedas
dentadas 71,72 esta d@spuesta sgimismo una corong de srrastres
74,75, la cual puede engransrse conforme a la posicidn sxisl

de las ruedss dentsdas 71,72, con la corona de arrastres 73 que
bay sobre el tubo guia 70. Ademés en elttaladro dealojamiento
de la rueda dentada 71 esta dispuesta en entdladurs 76 que en
una correspondiente posicién exial de la rueds dentada 71 per—r
mite un giro libre de las ruedas dentadss 71,72 sobre el tubo
guia 70. En ést; posicidn estid desconectsdo el accionamiento de
rotacidn del tubo guia'70 alojedo en dos rodemientos, de los
cuales sdlo esti representado el rodamiento 77 trasero.

En el interior del tubo guiz 70 dispuesto rotativo, estd
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dispuesto el mecanismo de percusidm 41 del martillo de tala-
drar. Este consta de un percutor 78 guiado herméticamenté y desg
lizante en el tubo guia, ¥ de un elemento de accionaﬁiento de~-
sarrollado como émbolo 79, guiado asimismo herméticamente y
5. deslizante en el tubo guia 70. En la pared del tubo guia 7OVes-
tén dispuestos varios taladros para aire 80 que pueden gbrirse
¥y cerrarse por el percutor 78. En la zona extrema delsntera,
opuesta al émbolo 79 del espacio interior del tubo guia 70,se
extiende el extremo interior del portaherrsmientas 8, desarro-
10. 1lado como tope. El portsherramientas 8 estd unido fijo al gira
. pero desplazable axislmente coa el tubo guia 70, a través de
medios andlogos al ejemplo de ejecucidén preferente, no repre-
sentasdos con detslle, ! _

En el émbolo 79 estd dispuesta concéntricamente una vari-
15. 1la 81 que en su extremo que mira al &mbolo 79 estd guisda en
.un cojinete 82, Aproximadamente en el centro de la varilla 81
esta dispuesto un resalte 83 desarrollado simétrico de rota-
cibén en relacién sl eje longitudinsl de la varills que se hallg
en su direccién de movimiento. El resalte 83 que actus como
20. empujsdor para el émbolo 79 entra en una ranura 84 que consti~
tuye una pista de leva cerrads en si, dispuesta en la perife-
ria del tambor 67. La renurs 84 tiene dos flancos inclinados
en forma de cono uno respecto a otroi también el resslte 83 que
enbra en la ranura 84 tiene dos flsncos inclinzdos correspon-

25. dientemente. En el ejemplo de ejecucidn representado la pista

|
de leva formada por lz ranura 84 atiene un transcurso sinosoi~i|

dal. Naturalmente puejen elegirse también otros transcursos
de 1a leva adaptados a las especisles exigencias pricticas.

Un movimiento de rotacidén del tambor 67 produce un movi-

30, miento en vaivén del émbolo 79.Ya que el émbolo 79 puede girar
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en su gia, el resalte 83 rodars en la rasnura 84 del tambor &7
bajo la influencia de las fuerzas actuantes. Debido s &sto se
mentienen minimes las perdidas por friccién. A través del co-
jin de sire que se forma entre el émbolo 79 y el percutor 78
se pone asimismo en movimiento axisl en veivén el percutor 78.
Ya qﬁe el émbolo 79 esta desarrollado con muy poca
masa y la varills 8l asi como el resslte 83 estan desarrollsdos
huecos, se mantienen muy bajas las fuerzss de mssa.la transmi-
8ién muy directa de las fuerzss desde el pifién del motor 62
al émbolo 79, sin muchos escalones intermedios, permite mante-
ner holguras totales muy pequefigs,lo cusl es importante psra
la tranquilidsd de marcha y el desgaste a sltas frecuencias
de percusién. '

El tsmbor 17,67 que lleve la rsnura 18,84,tiene, =
consecuencia de éste difmetro exterior relativsmente grande,
un gran momento de inercia de masa a pesar de su bajo peso,
pudiendo desarrollarse tsmbién hueco. Este tambor obtiene debi-
do s ésto un cardcter de volante de inercia. Esto tiene la ven-
taja de que el érbol intermedio puede acumular energia de rota-
cién que queds a disposicién pars la acelerscidn del percutor
23,78 en el instante de mayor com—bresién del cojin de sire.
Mediante ésto puede reducirse la alta cargs de rotacidén del mo-=
tor de accionamiento eléctrico, usual en las construcciones co-

nocidss de martillos de taladrar.

En lg figura 5 se representa otro ejemplo de ejecu-
cién de un elemento de sccionamiento dessrrollado como émbolo i
89, el cual se emplea en el martillo de taladrar de la figurs %
en lugar del émbolo 79. En el émbolo 89 esté dispuesta de nuev&
una varilla 91, la cusl lleva sproximadamente en el centro un

resalte 93 que actus como empujador para el émbolo 89, Al igual



5

10,

15.

20,

254

50,

-1
que en el ejemplo de ejecucién anterior, el resslte 93 engrena
en la ranurz 84 del tambor 67.

El resalte 93 esta dispuesto rotativo respecto a la
varilla 9 a través de bolas 94, Las bolas 9% estén alojadas
en pista de rodadure 95,96 con frentes 97 muy altos que posi-

bilitan ls absoreidn de fuerzss axisles. Ia pista de rodadurs

- formasda en un engrosamiento 98 de la vafilla 91 y la otra par-
te en un casquillo 99 metido a presidén en 1z varills 91. Las
bolas 94 que pueden disponerse sueltas, como esti representado
o también con jaula, pueden asimismo trmnsmitir bien al émbolo
89 1aé fuerzas axisles que surjen.

Mediante la disposicibn rotativa del resalte 93 se
transmite sl émbolo 89 s6lo el movimiento axiszl y no la rota—

cién. Esto 48 lugar por una parte a una mejor rodadura del

del platillo del émbolo en el tubo del mecanismo de percusidn
no puede frenar ya la rotacidén de la valona del émbolo, y por
otrs parte s una bajo desgaste de 1a junta del émbolo, ya que
la junts en el émbolo tiene que soportar solo un movimiento
axisl y ninguns rotacidn. '
Naturslmente el resalte 93 puede disponerse bambién
a2 través de un cojinete de deslizemiento sobre la varilla 21.

Asimismo la varilla 91 puede guiarse rotativa en el émbolo 89,

plo de ejecucidén un martillo de taladrar en el que sobre el

édrbol intermedio 14 estd dispuesto un tambor 117 que consta

sién de las partes 117"y 117" coincide con el flanco plano,

opuesto al motor eléctrico 2, de una ranura 118 que forms la

96 interior estd ejecutada pertida: Una de las partes estd con-

resalte del émbolo en la ranura del tambor, porque la friccidn

En 1las figuras 63 Y b se representa como quinto ejem—

de dos partes 117’y 117" adosadas axialmente. El plano dé divi=

1-




«-]2=

pista de leva cerrada. En la ranura 118 vé guiado nuevamente
un snillo 20 con empujador 21. Pars reducir las perdidas por
friceidn entre el snillo 20 y el tambor 117, el snillo 20 ests
guiado entre dos rodamientos axisles 100,100°y un casquillo de
5 cojinetes de deslizsmiento radial 101;

In el ejemplo de ejecucidén representado en la figurs
7 se ha empleado un rodsmiento radial 10la en lugar del cas—
quillo de cojinete de deslizsmiento 10l.

La figurs 8 muestra un alojamiento dé un anillo 120
10, medisnte un rodamiento sxial 105 y ung Jsula de bolas 106
que sctus como rodsmiento de contacto angulsr, pers la absor-
cidén de lss fuerzas asxisles y radiasles.

En 1s figura 9 se representa un tambor 217 compuesto

de las partes 217y 217", sobre el que estd guisdo un snillo

()]

15, 220 en dos jaulas de bolas 107, 107°que actuan como rodamiento
de contacto angular, que absorben las fuerzss sxiales y radia-
leg.

El dertillo de taladrar dessrrollado segun la inven-
cidn puede fabricarse muy barsto muy sencillo y también muy
20, ficil de reparar. El martillo sale adelante con tres arboles
de ejes paralelos con seis cojinetes de ejes paralelos, sin me
noscabo alguno en lo referente a la seguridad de funcionsmien-

t0.

25, Degcrita suficientemente la naturalezs del invento,asi
como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse cons
tar que las disposiciones snteriormente indicadss son suscep=
tibles de modificaciones de detalle en cusnto no slteren su

principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

l.- Perfeccionamientos en méquinas herramisntas manua—
les, preferentemente martillo perforador o de percusién, con
un mecanismo de percusién sccionado especialmente por electro-
motor, en el que un percutor unide a través de un cojin de
aire con un elemento de sccionamiento que ejecuta un movimien-
to axisles vaivén, entrega su energia a una herrsmienta guiada
en la maquina herramienta manual, caracterizados porque el ele:
mento de accionamiento se apoya a través de un empujador, en
una pista de leva cerrada en si, rotativa.

2.= Perfeccionamientos segfn la reivindicacidn 1,ca-
racterizados porque la pista de leva est} desarrollada en for-
ma de una ranura dispuesta en la periferia de un tambor sceio-|
nado, que se hglla especialmente Psralelo a la direccidn de
movimiento del elemento de accionamiento;

3.~ Perfeccionamientos segfn la reivindicacién 1 § 2
caracterizados porque el tsmbor estd dispuesto preferentemente
integrsdo en uns piezs, sobre un drbol intermedio de un engra-~
nsje que origing el accionsmiento de rotscién de 1a miquina’
herramienta manual,

%+~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 2 §
3, carscterizados porque la ranura constithye un plato oscilan-

te plano, estando dispuesto d.empujador en un snillo cerrado,

rotativo en la ranura.

5.= Perfeccionamientos segin la reivindicseidn 2 & 3
caracterizados porgue el empujador estd desarrollado en una
varilla guiads desplézable axislmente y rotativa, como resalte
simétrico de rotacidn respecto a su eje que se halla en su di-

reccidén de movimiento, que rueds en 1la ranura.




6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 5,carsc-
terizados porque ls rsunura ﬁresenta dos flancos inclinados en
forms de cufia uno respecto s otro, cifiéndose por lo menos uno
de los flancos del empujador desarrollsdo asimismo en forma
5e de cufia especiglmente.

7+= Perfeccionsmientos segin la reivindicscidn 4,carac-
terizados porque el empujador entra desplazable longitudinsl=~
mente en un tsladro transversal de unpermo de giro guiado rota
tivo en un extremo az modo de horquilla especialmente del ele=- |
10. mento de accionamiento.

8+~ Perfeccionamientos segln una de las reivindicecio=
nes 1 a 7, caracterizados porque el elemento de sccionamiento
estd desarrollado como &mbolo guisdo herméticsmente y desli-
zante en un tubo guia del mecanismo de percusidn 4.
15, 9+~ Perfeccionsmientos segtn lss reivindicaciones 5 y
8 caracterizados porque la varilla ests dispuesta concéantrica-
mente en el émbolo.

10.- Perfeccionamientos segfin la reivindicaciones 2 y
5, caracterizsdos porque la pista de leva tiene un transcurso
20, sinosidale. '

1l.- Perfeccionsmientos segin la reivindicacién 3,carac-
terizados porque el tambor dispuesto rotativo sobre el arbol
intermedio puede unirse fijo al giro com el 4rbol intermedio
%" a través de un acoplamiento.

25, 12.= Perfeccionemientos segin 1s reivindicacién 11,ca-
racterizsdos porque el scoplamiento es accionsble mediante
desplazamiento axial del portsherramienta.

13,= Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 11 §

12, caracterizsdos porque el 3rbol intermedio es desplazgble

30, axialmente contra la fuerza de un muelle, stacdndose el scopla-
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de deslizsmiento radisl.

- 15~

miento desarrollado como embrague de conos.

14,~-Perfeccionamientos segiin ls reivindicacién 4,ca-
racterizados porgue el resalte estd dispuesto rotativo sobre
lz varills.

15, Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 4,ca-
racterizados porque el reaalte rota sobre la varilla a través
de pistas-de rodadura dotadss preferentemente de flancos.al~-
tos.

16.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn &,carac-
terizados porque el anillo estad alojade en la ranura entre dos
rodamientos sxisles.

17.- Perfeccionamientos seglin.la reivindicacién 15,ca—

racterizsdos porque el anillo estd alojado sobre un casquillo

18.~ Perfeccionamiento seglin la reivindicaeidn 15,cs~
racterizados porque el anillo esta alojédo sobre un rodamientq
radial.

19.-.Peffeccionamientos segln la reivindicacién 4;carac-
terizados porque el anillo.esté alojsdo en le rsnurz entre
un rodamiento axigl y un rodamiento de bolas de contacto angu-
lar.

20.- Perfeccionsmientos seglin 1ls reivindicacidn 4,carac
terizados porque el anillo estd alojedo sobre dos rodamientos
de bolas de contacto Angular.

21.~ Perfeccionamientos segin las reivindicacidnes 18 &
19, caracterizados porque los rodmmientos de bolas de contac-:
toréngular estin dotados como jsulss de bolas sin anillo de '
rodadura.

22.~ Perfeccionamientos en miquinas herrsmientas manua-

les, tal y como queda sustancialmente descrito en la presente

N
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