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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente certificado de adicién se refiere a unas me-
joras introducidas en la patente principal Ne 454.896, mediante
las cuales se perfecciona la actuacidén del mecanismo traslador de
los husos 0 bolillos a que se refiere dicho registro original,

5 evité.r_xdose, al mismo tiempo, los inconvenientes, tanto constructi-
vos como funcionales, observados en aquella primitive realizacién
en lo que atafie 2l sistema transmisor que ha de | proporclonar ‘J.aé
fases de detencién del portehusos y de traslado del mismo para la
confeceidén de la correspondiente puntilla. .

10, Iag aludidas mejoras consisten en estiructurar los ‘comﬁg
nentes de tal mecanismo, de forma que el primer elemento que reali
za el traslado de aquellos husos presenta, en este caso, ademés de
la platina giratorie y del pifién cénico planetario, el disco in:!se;'_
medio que obra de leva, dotado de dos entrantes opuestos diamet}.;d}._

15, mente y de llanta, en este caso, curvada, en tante que el segundo
componente, que es el portador de los pifiones ednicos satélites,
estéd constitufdo por wn cuérpo hueco que posee los alojamientos en
cruz exteriores y se halla dividido en dos plezas ajustadas que re
tienen al soporte, asimismo con brazos en cruz, de aqueiloa pifio—

20, nes interiores, mientras que el tercer componente viene aljora dew
terminado por el pifién cilindrico motor provisto no sélo del Gltie
mo pifidn eénico planetario sino también, y situada en su cars
opuesta, de una leva excéntrica con la que coopera una biela conju
goda con un sistems de acoplamiento e impulsién de un elemento gi-

25, ratorio en forma de mangulto paralelo al eje fijo gue atraviesa
aquellos tres elementos bdsicos, cuyo manguito rotativo es Bi que va
wnido a la horquilla o 4ncora con los dos brazos a distinto nivel
que comanda los movimientos de todo el mecanismo en las fases de de

tencibn y traslado de los bolillos, existiendo (en el mencionado
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sistena de acoplamiento e impulsidén un dispbsitivo de trinquete ag
clonable eldctrica © mecdnicamente a distanéia, en el primer caso
desde un circulto conectado a un ordenador=programsdor y, en el sg
gundo, desde le propia maquinita Jacquard agregada convencionalmen
te a la de bolillos,

Para la mejor comprensidén de la presente memoria descrip
tive se acompafian wnas hojas de dibujos en los que, tan s8lo a t{-
tulo de ejemplo y no limitativo, se representa un caso prictico de
ejecucidn del nuevo mecanismo seglin las mejoras aludidas,

 En dichos dibujos, _

Ig Pig. 1 es una vista en perspectivae y en despiece de
los componentes de la parte principal del citado mecanismo;

_ Ias Figa; 2 y 3 son detalles de dos de las plezas del
conjunto de la figure anterior;

Ia Fhg, 4 muestra la extremidad de accionamiento de un
medio impulsor para wn frinquete que, en la Fig. 1, es movido elég
tricamente;

| La Fig. 5 representa el mecanismo montado en la mdquina,
con sus componentes secclonados pars mayor claridad;

Ta Pig. 6 es una vista en planta deddos mecanismos de eg
te ti;éo instalados contiguos en la propiz méquina;

Tas Figs. T y 8 son vistas similares a la Pig. 5, pero
shora con indicacién ~tlﬁ.e los movimientos que se imprimen al referi-
do mecanismo}

La Fig. 9 es una vista andloga a lss precedentes, pero
correspondiente a una ejecucién dotada de trinquete movido mecdni~
odmente; o

’ Las Figs, 10 y 11 ilustran los movimientos de dos meca~

nismos contiguos, vistos en planta;



5.

10.

15.

20.

25,

Tt

Ia Fig. 12 muestra eI sistema de biela visible e pers—'
pectiva en la Fig. 13 |

Tas Figs. 13 y 14 86n detalles: del trinquete en una,ej.g T
cucidn eléetrica y otra meednica, respectivamente, de su elam:f'ifﬁ._.-.f’ 1
impulsor; ; 7 _ |

Ia Fig. 15 rei:resenta. el circuito electrénico para ac- ‘
tuacién automitica de todos los trinquetes del tipo Adi';saﬁraddfen '
la Fig. 13; | - |

Las Figs, 16 a 19 son detalles de una leva propia para . .
apertura y cierre de una determinada seccidn del mencioné;do cire )
cuito eletrénico de acuerdo con la actuacisn de los mecanismos: da :
la mismaj _ ' | |

Tas Pigsy 20 y 21 muestran géqueﬁﬁieamente yen plaata“
la mAquina de bolillos dotads, en un caso, de wn equipo electréui
co y en el otro, de un conjunto mecdnico péra la actuacign de los
trinquetes citados; o ’ " ) B

Las Figse 22 y 23 son detalles en alzado ¥y en planta,
respectivamente de una adaptacién puramente mecdnica qﬁe puede sus '
tituir al circuito eléetrico antes aludido; y ]

Las Figs. 24 y 25 son detalles, a mayor escals, de los
figuras anteriores. :

El aludido nuevo mecanismo estf compuesto por los tres
elementos principales (1), (2) y (3), de los que el primero se |
halla formado por un cuerpo tubular dividido en la platina escalg
node (4), en una leva discoidal (5), dotada de enmtrantes diametral
mente opuestos con pista curvada (6), y en una prolongacidn (7) '
con un pifién planetario cénico (8). Ia platina (4) coopata con las
plaguitas biconvexas (9) )Figs. 20 y 21), portadoras de los husos

o bolillos (10), las cuales encajan en los entrantes en arco norma
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les (11) cmé aparecen en aguella platina (4). Toda la pieza (1) es
t4 perforada axialmente en (12) para poder girar sobre el eje fijo
(13), que toma apoyo en el soporte (14) de la méquina (Pigs, 5, 7
&9, 13 y 14). La retencién sobre el aludido eje (13) se obtiene
Sa medisnte un tornillo terminal (14%), roscado al extremo de tal eje.
Bl componente (2) estd integrado por un cuerpo hueco
. & base.dbrdos plezas (15) y (15') y provisto de la cavidad (15")
para alojamiento y giro de la prolongacién cilindrica (7), asi co-
_ mo 3o%ede de una gona conformada en cruz, en la que se definen cua
ZL();."~ $ro brazos de tope y escape (16). Dentro de la misma piega (15-15°)
aparecen dos pifiones cdnicos satélites (17), sirstorios sobre ejes
apoyados en la misma pared del cuerpoe (2) y retenidos entre sus
dos mitades (15) y (15%), cuyos pifiones se mueven en un soporie
_central en forma de eruz (18), con orificio (19) (véase detalle
15, Fig. 2) para paso del eje principal (13).

El elemento (3) queda determinado por un pifién cénico
planetario (20) unido a otro mayor cilfndrico (21), portador, en su
cara opuesta (Fig. 3), de una leva excéntrica (22), estando el con-
Jjunto abierto axialmente en (23) para paso del eje general de sopor

20,  te {13}
Paralelo al eje (13) figura otro fijo (24), sobre el que
puede girar de forma oscilante wn manguito (25) provisto de la hor-
quilla o éncora (26), con dos brazos (27) ¥ (.28)- a diferente nivel ra
ra poﬁer actusr, respectivamente, con el disco (5) y con la parte en
254 cruz (16) de la pieza (15), .como 10 indican las flechas de acopla-
miento en la Fig. l..Como elemento amortiguador para el choque del

brago (27) contra sl correspondiente entrante (6) del disco (5)s en
1a emtremidad de tal braze se ha empotrado un taco eldstico (27£).

El manguito (25) ve dotado en su extremo inferior de una
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plaquita (29), atravesada por wn viatago (30) ques por una parte,
obra de tope ¥y por otra, de punto de enganche de¢ un muelle heli- -
coidal (31)« En la cara inferior de esta plaguita {29) existe un -
entranté o cavidad (30') (Figs. 5, 7, 9, 13 y 14) cuya misién se
detallard mis adelante,

Aplicado debajo de esta misma plaquita (29} se halla
d:.spues‘ca. otra (32), que presenta un alojamiento. ;pasante (33) pa-r
re un trlnque‘be en 4dngulo articulado (34)1 estando ademés previs-
tos en la propiaz plaquita (32) el orifiecio {35) pars. el e:je._ (24). :
y wa articulacién (36) para una biela (37), que, por SU cabeza
anular (38), queda. conjugada con la lewa excéntrica {22) aue figy._, ’
ra en la cara :.nfer:.or del pifién. (21). ’ -

Alineado con el trinquete (34) se. dispone un impulsor
del mismo, determinado por wna espige (39), solidaria del ndcleo .
mévil de una bobina (40) (Pigs. 1 y 13), o bien por la punta (41)
de un cable flexible, desplazable por el interior de la oportuna
funda (42),.que, coﬁ(ayuda del conjunto. tensor roscado {43), se »
fija al soporte (145’ (Pigs. 4 ¥y 14)« En el primer caso, se trats cief
un sistema accionador de tipo eléctrico y, en el segundo, de ung.

mecdnico, ubilizables a voluntad, En las Figs. 13 y 14 se aprecian

" con detalle estms disposiciones.

El eje fijo (24) toma apoyo ademfs (Figs. 5, 1, 8 y9) -
en la platafoma superior (44) de la. mé,q,ui.na, quedande entre ella
y el soporte bajo (14) instalades todos los grupos explicados, co—
mo se ve claramente en las precitadas figurag.

El mecanismo mencionado, cusndo ha de funcionar electré-
nicamente (?igs. 1, 5, T» 8 ¥ 13), es;té'cqmbina-db; con el c_ii'cuitd
de la Fig. 15, en el que ai:arecen los sigui-en‘ﬁes e‘.'f.emeni‘:os: una eﬁ-v

trada de corriente (45), con un transformador apantallado reductor
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(46), .con conexifn a tierra y seguido de un rectificador (47). Es-
t; olrouito estd protegido por un fusible adecuado sobie lines y,
gracias al aludido transformador, en los bornes de dicho rectifica
dor me dispone de una tensidén baje (por ejemplo 24 V,). Ia red pue
de ser la normel de 220 V,

Del reotificador (47) parten dos conductores (48) y (49),
de los que el primero se bifurca en otros dos diferenciados (50) y
(51), provistos de microrruptores intercalados (52) (funcién "part)
¥y (53) (funcién "impar"), estando ademés dichos mismos conductores
{(50) ¥y (51) conectados a un ordenzdor—programador convencional (no
visible) a través de los conductores (54). Este circuito electréni
co dispone mdemds de wuna serie de dispositivos (5%), con un tran—
sistor (56) y unoe diodos (57), & los cuales se hallan conectadas
las bobinas (40), De la base de los transistores (56) parten con-
ductores (58) que finslizen en el propio ordenador-programador, El
clrcuite de dichos diodos (57) queda cerrado a ‘través de los cone
ductores (59%) y (59"), aue finalizan, respectivamente, en los con
ductores (50) y (51).,

Para el accionamiento (aperturs y cierre) de los micro-
rruptores (52) y (53) se ha previsto una leva giratoria de perfil
adecuado (60), en la que se distinguen una pista baja (A) y otra
alta (B), unidas por rampas de transicién (C), tal como se aprecia
en la Fig, 16, Sobre el lomo de esta leva (60) se aplican las ruli
nas de acclonamiento de los brazos -(52@3) ¥y (53') de los respecti~
ves microrruptores (52) y (53).

En lugar de una sola leva (60), pueden utilizarse dos,
una para cada microrruptor (52) y (53).

Observando las Figs., 16 a 19, se comprueba que la se-

cuencia de trabajo de la xferida leva es el siguiente:
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Fig, 16~ Microrruptor (52) cerrado; mierorruptor (533, abierto..

Pige 17.~- " (52) apiertos; w (53) L
Fig, 18.~ " (52) "o " (53) cerrado.
Fige 19~ " (52) LA " (53).abiert'o;

En las Figs. 20 y 21 se representa en planta la misma mé-
quins de bolillos cuando se halla dotada, en el primer caso, del
equipo electrénico explicado y, en el segundo, del grupo mecénico
que puede sustituirlo. En la primera ejecucidn, no existe enlace -
directo con la maquinita Jacquard (61) mientras que en la segunda. |
realizacién, la actuacién de los cables (41) de transmisiln de ime-
pulsos depende justamente de aquella maquinita, la cual viene repre
sentada, con mayor detalle,en las Figs. 22 a 25. ,

Para la actuacién mecdnica flitimamente eitada, la maguini
ta Jacquard dispone de un tambor prismético (63), que gira mcompasa
do por accidn de la palance~patillo (64), conjugada con las ufias
(65) y movida en vaivén por otras palancaé exteriores (66},\ que re-
ciben el impulso desde sendas bielas (67) movidas por las excéntri-
cas (68) dependientes del eje (69), el cual es accionado, a través
de un par dentado ebnico (70), por un eje motor (71) de la misma )
guina de bolillos,. |

Lios owbles transmisores (41) se hallan rodeados por umos
resortes helicoidales (72), que tienen la misidén de hacer retroceder
las extremidades —-sonda (73)~ de aquellos mismos cables, conbra cu.-;
yas extremidades pueden venir a coincidir los huecos (74) ‘érev'istos"
en el cartén que determina el dibujo y que se desplaza con la rota~
eién de aﬁuel tanbor (63). Es evidente que, do este modo, acf_buaﬂn
unos cables y otros no, en el orden previsto precisamente em el ci-
tado cartén del dibujo.

El funcionamiento del conjunto del mecaﬁismu descerito es,
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_ El pifién cilfndrico (21) engrana con otro (novisible) mo
vido por el motor general de la mdquing. Ia rotacién de dicho pi-
ﬁr‘.fn-} (21) es la que produce, a través de su excéntrica (22), la os-
cilacidn de la biele (37) y» por tanto, el giro en vaivén de la plg
auite (32) alrvededor del eje (24). Esta plaquita (32) no se solida
riza con su contigua (29) mientras no se produsea el enganche de la
primera con la segunda & través del tringuete (34), el cual puéde
ser sccionado ya sea eléctricamente (con ayuda de la bobina (40) o
bien de forma mecdnice (por medio del cable (41)). In las Figs. 13

. ¥ 14 se aprecia claramente que la transmisién del impulsc al mangui-

to (25) y, por consiguiemte, a la horquilla o éncora (26), depende
de la posicién del aludido tringuete (34), ya que si el mismo estd
apartade del slojamiento (30'), debido & la posicién de retroceso
del impulsor (39) unido al mfcleo mévil de la bobina (40) o de la ex
tremidad del cable (41), la plaquita (32) se mueve sin arrastrar a
1a superior (29), ocurriendo lo contrario g:i. tiene efecto el avance
del mencionado trinquete (34) por actuacién ya sea de la bobina ex-
citada (40) o del cable (41), que se hace avanzar mecdnicamente como
después se explicars.

_ Ia actuacién eléctrica del mecanismo, cuando este dispone
de bobinas (40) para obtener el acoplamiento y liberacidén de las
plé.cas,(Bz). y (29), a los efectos de mover la horquilla o 4ncora
(26) para la funcidén que despuds se detallard, se comprenderd exami-
pando las Figs. 15 a 19, Como se aprecia en el esquemz de la Fig,
157,- el dispositivo (55) se halla dispuesto entre cada par de bobinas
(46), de cuyo dispositivo parte el conducter (58), que finaliza en

el ordénadov—programador. Al mismo le llegan un ndmero de conducto-

res (58) igusl a la mitad de husos de la méquina,



5

10.

15,

20.

25,

O~

Ios microftruptores (52) (funcién “par") y (53) ,(‘flmc_‘ién
"“impar®) son accionados ‘por- la leva (60), que gira a la velocidad .
de la mdquina, con lo que la duracién del tiempo de conexién y des
conexién de tales microrruptores (52) y (53) varfa con la aludida
velocidad de la mAquina, |

Lada vez que se cierra el circuito .2 través del micro= 7
rruptor (52) 6 (53), todo ello segfn la secuencia que mmestran las
Pigs. 16 a 19 (cierre de (52) y apertura de (53); apertura de (52)
v (53); apertura de (52) y cierre de (53); apertura de (52) y {53)),

el ordenador recibe una gefinl a través de los -cohd’uetog (54) y‘coné

testa instanténeamente con una serie de. sefiales a través de los -

conductores (58), las cuales llegan a los dispositivos (55). .‘Si,;c
poi- ejemplo, se ha cerrado el microrruptor (52), todas las bobiﬁasf
pares (40) tienen corriente en su (+). Ademés, algunas de tales bo-
binas pares (40) %ienen también corriente en su (=) a Atravéis de ',ia
sefial dada por el propio ordenador. Se trata de algunas de fales bg
binzs, que son las que reciben sefizl, de acuerdo con el progroma de
trabajo de la mfquina, Ies bobinas q_u.é tienen corriente son las que
se conectan, y, por tanto, actfian pars el acoplamiento entre (32}_;y '
(29) (Fig. 1} mientras dura.el tiempo de cierre del microrruptor
(52), que corresponde a la fase de la Fig. 16,

Lo gue se ha indicado respecto al microfruptor "par® (52)

es aplicable igualmente al “impar" (53}, siendo entoness la fase de o

cierre de circuito la que muestra la Fig. 18. B
De este modo se consigue que vayan conecténdose dlternati~
vamente una serie de bobines pares e impares (40) de c‘onfomiﬁa.d con
unag geries de sefinles envisdas por el ordenador=programador, |
- Cuando la mfquina va & poca velocidad, la- leva (60:) ;qﬁe i
acciona los aludidos: microrruptores (52) y (53) gira despacio,.por
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- 10 que el tiempo de conexidén (cierre del circuito) de los mismos

(posicién Fig, 16 para el (52) y Fig. 18 para el (53)) ¥y, por tan
to, de las bobinas (40) es mayor, de forma que se da tiempo & que
actie eflcazmente el sistema de trinquete (34) para el acoplamien
to de (32( oon (29) para el movimiento oscilante de la horquilla
o dncora (25). Cuando la mdquina funciona con rapidez, las mencig
nadas bobines (40) se conectan durante poco tiempo, ya que la le~
va (60} gira con gren velocidad, lo cual da lugar a que el citado
trinquete (34) no provoaue el enganche de (32) con (29), permane—
ciendo asf inactiva la horauilla (25).

Se comprende que todo ello se produce en unsincronismo
perfecto, pues es posidble hacer girar la méquina manwalmente (con

manivela) en tanto el ordenador controla matematicamente el dibu~

L

Jo.

El citado ordenador envia una serie de sefiales “pares"
cusndo se clerra ei microrruptor (52) (fig, 16), aue se mantienen
hasta que el mismo se abra (Figs. 17,.18 y 19). A continuscién en-
vig una serie de sefiales "impares" cuando se cierra el microrruptor
(53) (Mg, 18), que se mantisme: hasta que el mismo se abra (Figs.
17 ¥ 19), y asi sucesivamente.

Si por alguna causa se cerra:se: uno de estos microrruptores
(52) 6 (53) dos veces seguidas, el ordenador estd preparado para no
enviar dos series de sefiales pares o impares seguidas, o sea que
tnicamente envia sefiales alternativas, es decir si el ordenador re-—
cibe una pefial del microrruptor (52), responde con una serie de se~
finles hacla las bobinas pares (40). pero si, a continuwacién, por fa-
1lo del mierorruptor impar (53), recibe una segunds seflal de aquel
miemo microrruptor (52), el aludido ordenador estd programado para

no contestar con una serie de seflales hacia las bobinas (40), con lo
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que se evita que en el dibujo que se estd tejiendo se produzcan
errores. El mencionado ordenador no enviard una serie de sefiales
hasta recibir una sefial del microrruptor impar (53).

Debe indicarse que el aludido ordene.dor; adends de 1z
:t‘_un‘cién bésica expuesta, cumple otras misiones, como son el eon-
tar las }qoras de funcionamiento, los paros largos y anflogos de
la prbpis. miquina, Ademds,: el propio ordenador agz‘bﬁa como- elemgg_
to de seguridad de la mfquina en &1 caso de que en #sfa se produg,
ca wn atasco; en cuyo: momento, ¥ dab:.&o a la momenténes inaetivi o
dad de los microrruptores {52) ¥ (53)s tal ordenador se halla pra :, ',
gramado para recibir las sefigles de los miemos en una ;‘frecuencia :
prefijada, la cuel, i pe la 2ludidacsisa disminuye, da l}igar e
que se produzea antomfticamente la désconexi-én del motor de la wd
quina. EI valor de le frecuencia minims & partir de 1a cnal tiene :
efecto la citada desconexidn, puede graduarse a woluntad & tra.véa
del programa del propic ordenadors _ g

El- resultado obtenido electrdniammente con el eiromito
y sus elementos: descritos puede cons_egun.rse igunlmente per me,dias-
mecdnicos, que se hallan compuestos poy las plezas digefindas an - -h
las Figs._' 4. 9, 14, 21, 22 a 25, En este cag0y el impulso- sobre el
trinquete de enganche (34), que ha de solidarizsr (.32;)‘ con (29)

para hacer girar en vaivén la horquilla (26), se realiza por medio

del cable a distancia (41), el cual estd montado con su extremidad

de trabajo en igual posicién que el ndcleo de ls bobina 7(.40), cCOMy. |
se ve claramente en las Figs. 13 y 14. Estos cables (41) ‘t:ra‘nscu_-;
rren desda cada mecanismo accionador de los bolillos hasta la mae
quinita Jacquard (Fige 21) y son movidos por &ésta en la forma qué
se aprecia en las Figs, 22 a 25, en las que se indica que los ter~

minales (73) de tales cables reciben acompasédamente impulsos ide-
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avance (pues los de retroceso corren a cargo de los muelles (72)
segin la coincidencia con los orificios (74) dispuestos en el
cartén del dibujo que se deaplaza sobre el cuerpo prismdtico
(63) de la propis maquinita Jacquard, que recibe la fuerza a ira
vés de la transmisién convencional {71), (70), (69), (68), (66)
v (64) (Pig. 23).
Como se deduce de lo expuesto, el efecto es el mismo
tanto en 1a realizacién elbctrics como en 1a mecdnica en orden
8 producir el acoplamiento deserdo para mover la horguills (25)..
~ En cuanto al comportamiento de los elementos restantes
del mecenismo, aguél puede resumirse de la siguiente forma:
Base en la que no hay traslado de los husks. En esta
fase (Figv'f), en virtud de la inactivided del grupd (el8ctrico
o mecdnico) que shora no actia sobre el trinquete (34) para aco-
plar giratoriamente las placas (32) y (29), 1a horquilla (26),
solicitada‘por'el,muelle (31) y adicionalmente por la presién de
ls plquita inferior (32) contra el tope (30) de la superior (29),
se encuentra en la posicidn en gue su brasze (27), &l estar compri

mido contra la llanta del disco (5), penetra en wno cualquiera de

| sus dos entrantes o alojamientos arromados (6) y, ejerciendo efeg

to de tope, mentiene a toda la pieza (1) inmovilizada, o sea que
no se produce cambidé elguno de posicidén en las plaguitas (9) por—
tedoras de los husos o bolillos (10).

El giro constante del pifién motor (21) se transmite na-
turalmente a su pifidn planetaric (20), el cual, al estar engranado con
los satélites (17) y al encontrarse éstos detenidos por el otro pla
netario (8), se produce por efecto diferencial, el giro de toda la
pieza (2) en igual direccidn que dicho pifién (21). Ia rotacién de

esta pleza intermedia (2) no encuentra obstdeulo por parte de la ra-
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ma o brazo inferior (28) del 4ncora (26), pues tal brazoy merced

a la posicién del manguito {25) obligado por el muelle (31), se

mani:ier;e separado de _io's topes (16), o sea que se origina un lie B

bre y suave deslizameﬁto periférico. ‘
Con el movimiento del pifién (21) se ha producido. el aer ,

su excén{:rica. (22), que es la que, & través de la biele (37), |

movido la plaqmta (32), la cual no ha produeide el arrasthe de N

1s plaquita (28) en sentido contrario al del muelle (31} a_gb:.dc 8 :',:

que, en eé‘.t:a. fase, n’o ge ha accionadok el tringuete (34;), po:ﬁ qu"io

de la bobina (40) o del cable (41). '

Fase en gue ha de tener lugsr el traslado. de Lo lmsos.,' _
En esta fase (Fig. 8), y debido 2 que eléctricamenté (a. tmvéa de-_ -
la bobina (40) o bien por accifn mecinica (mediante el cable {41}) :
se ha enviado. desde el circuito e:_lectrénico (Fig. 15) o desde ,Ig‘ |
naquinita Jacquard (Pigs. 22 & 25) un impulso al trinquete (34) pa
ra que el mismo (Figs. 18 y 14;) se eleve y provodue el aco;rzlamién;i
to de la plaquita (32) con 1la plaquita (29) venciéndose la 'tensiﬁn
del muelle (31), tiene lugar el automdtico giro del manguito (25): .
con 1o que el brazo (27) del dnoora (26) se separa del enmtrante -an
el que se alojaba (6) y queda en fricclién libre con sflo 1a llax_rbé
del disco o leva (-5); Por el contrario, la otra.rams (28) de la ,

miema imora (26) ha avanzado y se ha introdueido en uno cualquiera

_ de los espacios de la cruz (16), encontrando tope y deteniendo & la

pieze (2). Ia transmisién desde el pifién planetario (20) continda
haeie los satélites (17), pero al no podar- trasladarse &stos. av icm-.-
sa de la detencibn de su soporte (2), hacen gue la rlating (4), por
medizeidn de su correspondiente plenetario (8) ¥ por el efac‘co aife
rencial, gire en sentido contraric al del piﬁdn- pl;incipal (21-)1.‘

resultado es el cambio de posicién, por trasiado, de las plaquitaé
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(9) (figa. 20 y 21) que pasan & ocupar un 1ugar diemetralmente opueg
t0, que es. 1o que conviene para el convencional cruzamiento de los
‘hilos en la formreién de la puntilla,

“ " . Al cesar el impulso eléetrico o mecdnico antes menciona=

57 ° do, &) retorno del conjunto a la fase anterior (inmovilizacidn de

'.las platinas (4) corre a cargo del muelle (31), coadyuvado ello’ por
el aoipe gue, duxiliarmenﬁe. efectia la plaquita (32) contra el to-
ps (30) al llegarse o la poaieidn de contacto, En la Fig, 12 se re-
presenta el trabaaé de dos mecanismos contiguos, de los cuales 8l de

104' la parte superior estd en fase de ifmovilizacién de los husos (el bra
z0 (27) se pmoya contra el entrante (6) por la traccidn del mmelle
(31))s en %anto que el de la parte baja corresponde a la fase ds trag
1lado de los citados husos (el brazo (28) se halla introducida en
(16) contrarrestando la tensién del aludido resorte (31)), Este tope

15,  (36) comstituye dnicamente un seguro para el muelle de retorno (31).

. En las Pigs, 6, 10 y 11 se apre¢ian claramente los cambios de posi-
oién que ve realizando le horquilla giratofia (26) en dos mecanismos
conxigﬁos para las dos fases principaleﬁ antes explicedas, ambasg de-
pendientes de la actuscidn del grupo inferior de excéntrica (22) y

20,  bisla (37) con el juego mcoplable (32)y(29).Ia Fig., 10 corresponde &
1a fage de detencién y 1s Fig.ll, 2 la de traslacién de los husos.En
ocuanto & la Fig¢‘6.€n ella se indican claramente la posicidén de las
horquillas de dos grupos contiguos, asf como el trabajo del tringuete
(en 1iness punteadas),de los muelles (31) y de los toPéa (30).

25, Se ha diseflado en las mismas Figs, 10 y 11 la penetra
cidn del brazo (27) en el alojamiento (6) (en tanto estd libre para
girar la piesa (2)). Igualmente se sefila el momento en que, por el
pambio de posicién ya explicado por efeecto del impulso eldetrico
desde el ordensdor a través del circuito de la Fig. 15, o0 bien mecd~-
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nico desde, la maquini-ba. Jacquard (.B‘igsé 22 a 25), el brazo (27) se
aparta de (6) mientras el 6&0 brazo (28} penetra en uno de los alp
jamientos de la cruz (16) de la pieza.central . (2), que’ asf se d’éti;e
ne, Por efecto diferencial, el con;!unta (1) zire en sentidb cuntra.-‘
rio al del pifién (21) hasta completar un giro de 1802 ¥ durante el mig
mo el muelle (31) presiona el brazo (27) sobre, el disco. {5)w. Guand.o
dicho brazo encuentra en su gire al entrante (6)y por, accidn dan. re—-
petido muelle (31) y por la actudeidn auxilier, del tope’ {30}‘, ae 3.:1«-
troduce en tal en‘arau'be, volviende todo el mecam.sma a su primem po-'
sicién. |

El pifién motor (21) gira a doble. veloeida& que. el elemen‘ko
(2),. por 18 que al describir la platina (4} ¥ dicho pififn un éugua;

de 180%, el porta~satflites (2) efectliz una retaci&z d.e . 908, 1=or tal ‘

causa, aguella pieza (2) presenta una cruz con cuatro. Balien't;es de .
tope (16).

A ¢
P

La.actuacién eléctricey en el caso de que se hayu adopﬁadd

este sistema, se deduce del examen.de las PFigs. 15 & 19 relacionadas «o'

con todas aguellas en las que aparece 1a bobina (40) impulsom del :
trinquete (34), asi como de lo explicado antariomente sobre el en~.
vio de sefiales desde el ordenador—progmmador a. tales bobinas de -
acuerdo con la secuencia condicionada porla leva (60} .que mueve los
microrruptores (52) y (53). e |
La mfquina de bolillos presenta exn esta realizacidén la EB=
tructurs visible en la Fig. 20« R
En lo que atafie al funcionsmiento m_eckénico,. que puede Sug-
tituir perfectamente al eléctrico, basta examinar los Pigs. .22 'é. 25

relacionfndolas con todas aquellas en las que se ha discfiado. el pable '

transmisor (41) pera compremder el efecto de este Wltimo sébre el

trinquete (34), Basta sclamente mencionar que estos.cables {41) se

L. .
et - .
sy T e s e s e i
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desplazan en vaivén por el interior de sus fundas al compds de la
correspondencia que encuentran sus extremos (73) con los orificioe
(74) del cartén dek dibujo, gue se mueve en la forma usual por
efeoto de la normal transmisidén de la méquina, que, en ésta ejecu~
5¢ cifn, ofrece la estructura de la Fig, 21,
‘ Isg particularidades y ventajas que ofrece el nusvo mecg
nismo son las siguientes:
a) Ba suficiente wn pequefic giro de la horquilla (26) pa
ra que sus brazos puedan actuar sucesivamente sobre los correspon-

105 dientes elementos & inmovilizar, realizdndose el mando de tal hor-
quilla & distancie, ya sea por medios'eléotriooa 0 hien mecdnicos.
Ia posicién diametral de los entrantes (.6) permite que el elemento
trasladndor‘da los bolillos o husos describa el necesario dngulo
de 1808 para poder realizar el cruce de hilos,

25, -  b) Para mover acompasadamente la citada horquilla se ha
adoptado un grupo de acoplsmiento y liberacién que estd compuesio
por plezas simples combinadas con un trinduete de actuascién segura
pare trenemitir, en el momento conveniente, ¢l impulso a aquélla
desde un sistema de biela y excéntrica dépéhdiente del. piﬁdn motoxr

20; del prépio mecanismo, ‘

¢) Se he adoptado un medio eldstico (resorte) pars hecer
retornar automdticamente lw aludida horguilla a la posicién corres—
pondiente a la de inmovilizacién de los husos, viniendo el efecto
de dicho muelle completads por una accién de tope ejercida por el

- 25, mismo grupo de acoplamiento,

d) El sistema diferencisl a base de los pifiones cénicos
planetarios y satélites permite, en la fase de detencién de los husos,
que gire mblo el pifidn motor y el cuerpo portador de los sdtélites,

mientras que en la fase de traslade de agquellos husos, queds parado
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el porté-satélités mencionado y giren en distinto sentido,. el pifién
motor y el propio elemento trasladador ag" 'l‘f:}a repetidos bolillos,

e) No hay posi‘biln‘.da;i de enclavamientos o a'hasé’és en el
paso de la fase de detencidén a la de traslado de los bolillos gracias
np s61lo al medio eldstico de retorno explicado sinu también al sige

© fema de tope impulsoyr auxiliar referida.

£) ol circulto e1dotrico aque prede utilizarse para provo-

car 1o movimientos en la horquilla es't;ai conectado con un ordenad.or- o N

programador, Sfigurando en tal circuifbb unez leva gapeeial para ‘e tar
gobre microrruptores cuyo cierre y.a.‘pert\ix;a posiﬁﬁita ia exeitaciﬁn
de las bobinas elegidas por el dibujo. . o .
g) Bs factible la fustitucién del sistema eldctrico ds ac-
cionamiento por uno puramente mecé’mico a ‘b'aée de ¢ables que} por ung

parte. son movidos por la propia méquina Ja.equard agregada ccnvencio

- nalmente a la de bolillos, mientras que, por otra, actdan sobre.el

dispositive q,ue ha de mover la horquillas d.el mecanismo,

h) Por ltimo, ee han egcogido pa.ra. 108 componen'bes ael
mecanismo diferencizl materiales resispentes Y sileneiosoa, por ej-eLu_vk
plo pldsticos, en particular para agquellas paf‘i:es sometidag o 'i'dces .
¥ golpes, : |

Serdn independientes ciel ‘ob:jet'o de.la invencién los matie-
riales, formas y dimensiones de los componentoes del mecanismo desowmi
to, caracterfsticas constructivas y funcionales de sus -diferentes
partes mecdnicas o eléctricas i particula‘ridadeé técnicas tente de la
méquine de bolillos como de .su meguinita Jacquard v demfs detalles

de orden secundario gue no afecten a su esencialidad,



-

10,

15:_ “

20«

~1Om

N O T &
REIVINDICACIONES
= Se reivindica como objeto del presente Certificado de
Adicidns

1s,~Mejoras en el objeto de la patente principal N
454,896 por "Maeocanismo para el movimiento de traslacidén de los
husos en méquinag de bolillos™, que se'éafacterizan por el hecho
de estruecturarse los componentes de tai'méeanismo de forma qué el

primer elemento que realiza el traslado de aquellos husos presenw

ta, en este ocaso, wdemds de la platina giratorias y del pifién céni

¢o planetario, el disco intermedio que obra de leva dotado de dos
entrantes opuestos diametralmente y de ilan#a, en este caso, cur-
vada, en fanto que el seéundo componente, que es el portador de
los pifiones cénicos satélites, estd constitufdo por un cuerpo hueco

- que posee los alojamientos en cruz exteriores y se halla dividido

én dos plezas ajusiadas que retienen al soporte, asimigmo con bra-
208 en orug, de agquellos pifiones 1nterioreé, mientras que el ter~
cer componente viene shora detwrminado por el pifibn cilindrico mo-
tor provisto no sélo del ltimo pifidn cdnico planetario sino tam-

bién, y situada en su cara opuests, de una leva excéntrica con la

| que coopers una biels conjugade con un sistema de aoqplamienfo ]

impulsidn de un elemento glratorio en forma de mangd;to paralelo al
eje fijq que atraviese aquellos tres elementos bdsicos, cuyo mangui
to rotativo es el portador de la horquilla o 4ncors con los dos bra
gos @ distinto nivel que comanda los movimientos de todo el mecanig

-mo en las fases dd detenclién y traslado de los bolillos, existiendo

en o) mencionado sistems de acoplamiento e impulsién un dispoéitivo

‘de tringuete acclonable eldetrica ¢ mecénicamente a distancia, en

¢l primer caso desde wn cirouito conectado s un ordensdor-programae
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dor y, en el segundo, deéde‘ la propia mequinita Jacquard agrégada |
convencionalmente é la de bolilloes. . |
28 ,~Ife joras en el objeto de la patente princial 1#0
454.896 por “Mecanismo para el movimiento de troslacifn de los
5. -husos en miquinas de bolillos", segln la reivindicacién’ an’ceriam,
que se caracterizan por el hecho de que los entrantes diame-kralmen
te opuestos due aparetcen en el disco que, en el primer componenta. se h
sd halla situado entre la platina de tra.slado de husos v el piﬁdm
cénico planetarid correspondiente, poaeen pistas curwadas que coin
20+  ciden con- ¢l perfil equivalente que apareee en la. extremidad de:l.
respeotivo brazo superior de la horquilla de acclonamientoe o
, 38,=lejoras en el objeto de la pa:ken-be principal ne o
454,896 por "Mecanismo para el movimientbo e ~'braslacién de los .
husos.en miquinas de belillos™, segln la reiﬁu&icacﬁx_ﬁl;lg qug'i 'se‘-‘f-‘
15, caracterizan por ¢l hecho de que el compoizenta int'er_med;!‘.a,- deter= "
minado por el cuerpo hueco portador de los 'pmohes cé_ﬁicos' ea:t:é“._!.:lé‘-‘f~
tes, estd formedo por dos plezes é,;jus*badas, superpuestas, de 1é.s -
cuales la superior es la poseedora de los alojamientos de tope; _
normzlmente en nimero de cuatro, para el cbi‘responciie?nte- braéo HUe-
20, perior de la horquilla contigua de accionamiento, quedando fijados
| entre las dos citadas piezas de dicho componente los brazos en eruz
propios del soporte de aqﬁellos mismos pifiones satélites, -
4a,~Mejoras en el objeto de la patente principal nf
454,896 por "Mecanismo para el movimignto de traslacién de¢ los |
25, husos en mfquinas de bolillos, segin la reivindiéaci&; 1; qu.e ﬁég '
caeracterizan por el hecho de que el sistema de acaplaxﬁéﬁ%b""y 1ibera
cibn para la horquille o dncora estd constitufdo por una placa goli-
daria delmmadto .Fgﬁm‘abrb?.&eﬂs;nte%de aquélla, cuya plaoa diapoxie:;;. de un -

entrante en su cera inferior para recibir un' tringuete bldqueadoxr
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articulado a una segunda placa adosada & la primera y conjugada a la
biela accionada por la leva excénirica del pifdén motor del mecanismo,
exigtiendo en la placa unida gl manéuito de la horquilla un tope ¥y
un resorte da”retorno ¥ pareciendo en la placa combinada con la bie-
Se la uﬁa entrade en coincidencia con el trinqqete y adaptada al monta=-
“ Jje de un medid impulsor del mismo, que puede estar determinado por
el ndcleo mfvil de una bobina eléctrica o por el extremo de un éable
cqrredero por el interior de su funda protectora,
58.~lejoras en el objeto de la patente principal N¢ 454,896
10, po;'"Meonnismo para el movimiento de traslacién de los husos en mfqui
nn? de bolilloa",segin las reivindicaciones 1 y 4, que se caracteri-
zan por el hecho de que la bobina eléetrice impulsors del trinquete
de aooplamienfe-y liberacién del manguito de la horquille forms par—
tia dé un cireulto electrdénico en el que figuran un transformador re-
15. auetorgde entrada, un rectificador, tantos pares de boblnas del clta-
i do tipo como pares de mecanismos de la miquina y unos dispositivos
para ocada pay chmpuestos por un transistor y unos diodos, aparecien—
do ademds dos microrruptores ascclonables, como mfnimo, por una leva que
hage poglble la apertura y clerre de los mismos de acuerdo con una
20,  determinada secuencia de trabajo de la méquina, estahdo el referido
 odroutto eleotrénico conectado al ordenador-programador correspondien
te, que es el encargado de enviar sefiales & las bobinae al compds del
cierre y apertura de los antediches microrruptores.
68,~Mejoras en el objeto de la patente principal N® 454,896
25, ~ por "Mecanismo para el movimiento de traclacién de los husos en miqui
'»naa de bolillos!? segfn las reivindicaciones 1 y 4, que se caracteri-
zan por el hecho de que la adopeidn de un sisteme mecdnico para accig
nay el trinquete de acoplamiento y liberacidén de la horquilla osci~

Jante comporta la adopeidn de tantos cables cuantos son los mecanis-
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mos, cuyos cebles, por un extremo, cooperan con aquel trinquete paw
ro moverlo, mientras que, por otro, finalizan en‘la'maquinita Jage

quard agregada a la de bolilles, en cuya maquinita aquellos extraﬁv
mos de cable se mentienen tensados por un muelle de ratorhu'adeeﬁnp
do y quedan alineados con orificios previstos en el cartén.ael diug
Jo que, en este caso, se desplaza sobre un tambor prismitice aéeib»
nado a¢ompasadamen#e por el oportuno juego de palancaa_dependiente,
o través del sistema de excéntrica usual, de la tronsmisién dentada
movida por la propis miquina de bolillos.

7Q.~Mejoras en 8l ohjeto de la patenxe principal.ﬂﬁ

454,896 por MMecanismo pera el movimiento de traslacién de los ﬁuﬂoa

~ en mAquinas de bolillos", segin las reivindicaciones 1 a 6; que Be

caragterizan por el hebho de que la posicién paralela del eje fijo;
en el gque van montados locos los tres elementos fundaﬁentalas,'x’
del manguito mévil, que es el portador de la horqnilia oscilente ¥y
de la placa inferior con la que coopera el trinquete de acoplamienw
to y liberacidn, permite la actuacién de los brazosldg dicha hor@uiQ
lla con los dos entrantes diametrales del componente tras;gdadcr dé
los husos y con 1o§ cuatro alojamientos én'cruz del comménente-gpseedor" -
de los piﬁoneé satélites para realizer las fases de detenbién Y frééh
lado Qe los bolillos, dependiendo él impulso a dicha hcrqgilla del
que su manguito recibe, a través de la placa inferior, por parté de
la placa movida conetaﬁtemente por la blela que‘dependelde la éxcénp
trica del pifién motor, actuando para dicha impulsién el trinquete
intercalado entre aquellas placas, que es actuado eléctrieaa:mec§h1~
camente, quedando asegurado el retorno automdtico de la r@pgtida,hox
quilla a la posicién en que su respectivo brazo superior détiéne'éi
elemento ‘trasladador de los husos, por el resorte montado et 1a pla~

ca solidaria de la propia horquilla, todb ello complemgntado augiliag
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nente con una percusién ejercida por el tope de que va dotada
aquella misma placa, .

88 ~MEJORAS EN EL OBJETO Df LA PATENTE PRINCIPAL Ne
454%896f?0R "MECANISMO PARA EL MOVIMIENTO DE TRASLACION DE ILOS
HUSOS EN MAQUINAS DE BOLILIOSW,

Sean cuales fueren lasg circunstancias que concurran
conlla esencialidad propia de la misma,

Consta la presente Memoria descriptiva de veintitres
pdgines mecanografiadas por una sola cara y va acompafiada de
nueve hojas de dibujos aclarativos..

Medrid, 2 § junie-1978
Py A
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