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La presente realizacién se refiere a una instala-
cidn de transporte automitico, mediante la cual se solucio-
na el problema de transporte de documentos, planos, y arti-
culos varios, como puede ser medicamentos, tubos de ensayo
u otros. o

. El transporte interior en grandes centros comer-
ciales o burocriticos, se ha venido solucionando mediante
las instalaciones neuméticas. Ahora bien, este tipo de ins-
talacidn tiene una capacidad limitada en-cuanto a peso'y
configuracidn de los articulos transportados. Practicamente
sblo pueden transportarse documentos o algunos articulos
de escaso volumen y que no sean frigiles.

Con el f£in de llenar el hueco que existe en el

transporte interior, se ha ideado la instalacidn awtomatica

objeto de la patente, que supone un concepto totalmente nue-

vo en los sistemas tradicionalmente utilizados.

La instalacidn en cuestidn comprende esencialmen-

te un circuito fomado por vias dotadas de carriles conduc—

tores eléctricos, convenientemente alimentados, a 1o largo

de cuyas vias se desplazan unos contenedores autopropulsa=— °
dos eléctricamenfe por medio de un electromotor incorpora—

do, alimentado a través de los carriles citados. Estos con-
tenedores disponen de medios adecuados de programacidn, que

condicionan su recorrido, a lo largo del cual se hallan si=-

- tnados unos puntos de parada por interrupcidn de corriente

en los carriles, yendo incorporado a la instalacibén, un cua-
dro de control y mando general, con medios de puesta en mar-

cha del circuito y deteccidn del recorrido de los contene=-
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dores,

El circuito en cuestidn comprende una pluralidad

de agujas para cambios de direccidn y/o sentido de los con=

tenedores. .

Se ha previsto que algunas de estas agujas tengan
una funcidn invariable. Otras agujas tienen posiciones va-
riables y estén provistaé de medios detectores en correspon- -
dencia con los medios de programacién de que disponen los
contenedores, en funcibn de los cuaies detemminan el camino
a seguir por el contenedor que los activa.

Los tramos immediatos a las agujas de posicidn va-
riable, presentan uni interrupcidn de corriente en uno de
los carriles, susceptible de ser restablecida mediante un
microrruptor accionado autcmiticamente.

Mas concretamente las agujas constan de una caja

soporte en la cual estd montado un electromotor que acciona

~a un plato giratorio, conectado por medio de un tetbn excéi

trico a una ranura de una placa desplazable, sobre la cual
se encuentrén los carriles de desvio.

En las agujas de posiciones variables estd situa-~-
da una placa detectora, dotada de un nlmero variable de ine

terruptores sensibles al magnetismo, que actfian sobre el

. motor de la aguja para conseguir su desplazamiento, y cortan

la corriente de los carriles de la aguja durante su orien-

tacidn, cuyos interruptores son accionados por unos imanes

de posiciones variables, dispuestos en los contenedores;
Estos'imanes se desplagan sobre fegletas graduadas

fijas a la pared externa de los contenedores.
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Las agujas tienden a mantenerse en posicidn de co-
nexibn al circuito principal, pudiendo ser accionadas a dis-

tancia, mamal o autométicamente.

Se ha previsto que las agujas estén alimentadas

" eléctricamente a través de transformadores independientes

de los transformadores de alimentacidn del resto del cirw

cuito.

El circuitode vias comprende tramos situados en

“posiciones verticales, 1os cunales estin dotados de crema=-

llera, en la que engrana un pifidbn conductor del contenedor.
La via que constituye el circu%to estd fommada
por un perfil de seccidn transversal a modo de "C", de bor-
des enfrentados, dotado en el fondo de cajetines longitudi-
nales para el montaje de los carriles conductores debida~

“

mente aislados, y de la-cremallera, en aquellos tramos en
los cuales sea necesaria.

"Por su parte el contenedor consta de un carro do~
tado de un juego de ruedas libreménte giratorias, de eje
paralelo al tramo de la via, las cuales se deslizan aprisio-
nadas 'entre el fondo o piso de la via y los bordes enfren-
tados de la misma; disponiendo el carc de otro juego de
ruedas, asimismo giratorias libremente, de eje nommal al
fondo'de la via, que se apoyan contra los l;terales.del pel--
£i1, en tanto que el motor del gontenedor aéciona a wna rue—-
da motriz y al pifidn de engrane en la cremallera.

El motor del contenedor actfia a través de un em-
brague de friccidn y de una transmisidn autobloqueable en

caso de corte de energia en los carriles.
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Con el fin de facilitar el desmontaje de los con~
tenedores, se han previsto tramos de via desprovistos de u-
no de los laterales,

Los contenedores estén;dotados de un.microrruptor‘
dehdesconexién del motor, que se abre automiticamente al a-
brir la tapa del contenedor, y lo cierra cuando aquélla es-
t4 perfectamente cerrada.

Asimismo, en los extremos de los contenedores es-

tén previstos conectores complementarios, que al entrar en

_contacto los de una vagoneta con los de otra immediata, des-

conectan temporalmente el motor del contenedor situado de-
tras, segln el sentido de marcha. '

Para la mejor comprensidn de cuanto queda descri-
to en la presente memoria, se acompafian unos dibujos en los
que, tan sdlo a titwlo de ejemplo, se representa un caso '
practico de realizacidn del objeto de la patente..

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista en es~
quema de un circuito de una instalacidn de caracteristicas
correspondientes a las descritas; la figura 2 es un detalle
en perspectiva de unos tramos de via a distintos niveles,
con una aguja; la figura 3 es una vista en alzado lateral
de un contenedor; la figura 4 es una seccidn transversal de
la via y el contenedor; la figura 5 es un detalle en planta
que muestra uno de los juegos de ruedas; lé figura 6 es una
vista en planta de un tramo de la instalacidn con una aguja;
la figura 7 es una vista en planta de una aguja; la figura

8 es un detalle en seccidn longitudinal de una aguja; la fi-

gura 9 es una vista en perspectiva de un tramo de via en el
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los contenedores; la figura 10 es un detalle en perspectiva
de:uno de los contenedores, y la fié'ura 11 es una Vista en
alzado frontal del cuadro de control de la instalacidn.

La instalacidn de transporte automatico consta en
los dibyps de unas vi.as de referencia general -1-, formadas
por un perfil -2~ de seccidn transversal en "C" de alas la-
terales -3~ con bordes enfrentados —4-. En el fondo del

perfil estin previstos unos cajetines -~5-, receptores de

carriles conductores =6~, montados con interposicidon de una

funda aislante -7-, en el caso de que el perfil -2- sea me-

tilico. En un cajetin lateral -5a~ estd montada una crema-

llera -8-, prevista Gnicamente en los tramos ascendentes o
descendentes.
En el dorso del perfil -1- se han previsto pesta-

flas marginales =8, A para el encaje de soportes =10~ y otras

: p'estaﬁas enfrentadas -1+ para formar un eventuwal alojamien- -

to -12~ para cables de conduccidn (figura 4).

Sobre estos carriles se deslizan unos contenedores

. =13=, dotados de un carro de referencia general ~14- que

. comprende un motor —15~ alimentado a través de los carriles

' 6=, cuyo motor acciona a una rueda motriz =16~ que se apo-

25"

R

ya sobre el fondo del perfil -2-, asi como a un pifién -17-
que engrana sobre la cremallera -18- en los tramos de via
en que se halle dicha cremallera. EL accionamiento de las
rueda ~16-~ y el pifibn -17- se lleva a cabo a traw}és de un
anbrague de friccidn y una transmisidn autobloqueable en

caso de fallo de corriente en el circuito.
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El carro =14- dispone de cuatro ruedas libres -19-

guiadas entre el fondo del perfil -2- vy los bordes superio-
res —4-., Ademéds dispone de cuatro ruedecillas =20-, que se
deslizan contra 1os_1atera1es -3-del perfil -2-, entre dos
nervios interiores -21-, Las primeras ruedas aseguran el coO-
rrecto desplazamiento del contenedor -13-, alin en tramos
con pendiente, e incluso situados en posicidn inversa, sien-
do imposible que el carro salga de la via -2-. Las ruedeci-
llas -20~ evitan desplazamientos laterales del contenedor
(figura 5).

El circuito consta también de agujas de referen~

cia general -22-, que comprenden una caja soporte -23- so-

. bre la que puede desplazarse lateralmente un tramo de via

" mbvil =24=-, accionado por un electromotor =25-, a través de

un plato —26- con tetdn excéntrico -27-, que juega en una

ramra =28~ del tramo mdévil =24~ (figuras 2, 7 y 8).

La mayoria de las agujas descritas son portadoras

de una instalacidn detectora formada por un panel -29-, en
el cual estdn situados unos microrruptores —-30-, accionables
magnéticamente, que activan los circuitos de puesta en mar-:
cha del motor =25~, , .

Por otra parte, procediendd a las agujas =22-, u-

no de los carriles -6~ que alimentan al motor de los conte-

nedores -13~-, presenta una interrupcidén -31-, que puede co- ’

nectarse por medio de un microrruptor —32-, el cual nomal-
mente estl en situacidn de cierre del circuito y que puede
ser accionado a través de los microrruptores -30- de la pla-

ca detectora =29~ de la aguja imediata -22- (figura 6).
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En correspondencia con los microrruptores -30- de
la placa =29-, el contenedor -13- estd dotado en uno de sus
laterales, de unas regletas graduadas —33-, en las cuales
se desplazan en posicién graduable, unos imanes =~34-, cuya
posicidn determinari la accidn de los interruptores —30- de
determinada aguja. También se ha previsto un imén fijo =34a-
(figura 3).

La presencia de las agujas —22- estd justificada
para formar ramales —la~ que conduce a tramos de estaciona—.
miento de los contenedores. Estos framos presentan una o més
inxerrupéiones =31a~ en uno de los carriles de alimentacidn
al motor del contenedor, para deteminar el paro automitico
dg los mismos. En estas estaciones, se ha previsto uno o mas
mierorruptores —32a~ para restablecer la alimentacidn eléc-
trica del tramo, accionado por medio de un mando =35~ que,-

al.propio tiempo actfia a distancia sobre la aguja:imediata

"~ (figura 6).

Los contenedores ~13- disponen en sus extremos ans

terior y posterior, de unos contactores -36-, de tal forma

-que al ponerse en contacto los de dos contenedores distintos

automiticamente se desconecta temporalmente el motor del

) , ..
que se halla situado detrds (figura 10).

Los propios contenedores disponen de un interrup-

tor -37-, accionado por la tapa del mismo, que al abrir la

tapa desconecta la alimentacibdn al motor y vuelve a conec-

- tarla al cerrarla de nuevo. De esta forma se evita que pue-

da mandarse un contenedor mal cerrado (figura 3).

La instalacidn descrita comprende también un panel
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de control -38- (figura 11), sobre el cual estd representa=-
do esquematlcamente el circuito con todoslos desvios y eg=
taciones, y sobre el cual puede detectarse la p051cién de
los contenedores. El envio de sefiales al tablerc de control
puede llevarse a cabo por medid de uno de los carriles —6-
de la via. En el panel =38~ se halla situado un interruptor
general de mando -40-, asi como otros mandos diversos.

Debe seflalarse que en los circuitos existen unas
agujas -22a- de tipo inversor, que no precisan placa detec-
tora, puesto que su funciép es invariable. Tales agujas sue-
len situarse en los finales de recorrido para el cambio de
sentido de los contenedores (figura 1).

Otra circunstancia a tener en cuenta es el hecho
de que las agujas =22- y -22a- reciben la corriente por me-
dio de alimentadores.distintos a los que la suministran a.
las vias.

Para fines de seguridad la corriente que se utilie
za en la instalacidn es de 24 V.
Para colocar y extraer los cdntenedores de la via,

se utiliza un tramo -1b~ con una escotadura lateral -~41-

(£igura 9).

’ De todo lo descrito se desprende que en una ins-
talacibn tipo (por ejemplo la representada en la figura 1)
existe una via principal -1~ con lineas independientes de i-
da y vuelta, que es la que asciende y desciende por todo el .
edificio. De esta via principal parten, mediante agujas =22~
unos tramos de via -la- que se dirigen a las estaciones.

Estos tramos suelen ser {inicos de ida y vuelta, En los ex—
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tremos de la via principal ~1- se hallan dispuestas agujas
de reinversidn -22a~ cuya funcidn es siempre la misma, es
decir el cambio de una via a la otra.

Para enviar un contenedor a una estacidn detemmi-
nada, lo primero que hay que hacer es situar los imanes
graduables -34- en las posiciones claves que correspondan a
dicha estacidn, cuyas posiciones se identifican merced a
las regletas graduadas —33-. Hecho ésto se pulsa un inte-
rpuptor'de salida y el contenedor inicia su recorrido por
la via principal. Este recorrido puede comprender tramos
verticales, rectgs y curvados, e incluso en posicidn inver—
tida, en los cuales se ha dispuesto la éfemallera -8~ para

que acthie el pifidn -17-. Cuando el contenedor al llegar a

una aguja -22—-, si no coincide la codificacidén de sus imanes

- =34~ con la de los interruptores de la placa detectora -29-

la aguja permanece imdvil y el contenedor sigue por la via
principal. Al llegar a la aguja que corresponde a la progra-
macidn fijada en los imanes, se produce el paro del conte~

nedor sobre el tramo -24-, y al propio tiempo es accionado

rl interruptor'—32~ que desconecta el tramo de via que pre-

cede a la aguja a £in de que cualquier contenedor que cir-

cule por la via -1- quede parado automaticamente antes de

- alcanzar la aguja, en tanto que la misma permanezca activa-

- da. simulténeamente se pone en marcha el motor -25- que, a

través del tetdn excéntrico -27- y la ranura -28-, désplaza

lateralmente al tramo mdvil y con &l al contenedor al que

" sitha frente al tramo ~la-. Hecho &sto vuelve a conectarse

la alimentacidén de la via, pero con polafidad distinta a la
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de la via 1=, a fin de que el contenedor inicie la marcha
en sentido inverso. La aguja volverd autométicamente a su
primera posicidn, en cuyo momento el-interruptor -32- que
mantenia desconectado el tramo de via que procede a la agu-
ja, vuelve a restablecer el paso de corriente por la misma.

El contenedor se desplaza por.la via secundaria
-1a- hasta llegar a wna estacidn, detemminada por la inte-
rrupcidn de corriente ~31a- en uno de 10s carriles, con 10
cﬂél €l contenedor se para.automiticamente.

‘para el reenvio del contenedor a la via principal
deber& programarse de muevo, situando log imanes en la posi=
cibn adecuada. Una vez listo para reenvio, se actia sobre
el pulsador -35- el cual restablecerd la corriente en el
tramo ~1a- en sentido opuesto al de ida. Si la distancia
que separa la estacidn de la aguja -22- que ha de reintegrar
al contenedor a la via principal, es corta, al mismo tiem po
que se pone en marcha el contenedor, es accionada la aguja |
que se sitha en posicibén de recepcidn del mismo, interrum—
piendo de nuevo la corriente en el tramo precedente a la a=
guja. Cuando la distancia es larga, la aguja se sitha en

posicidn receptora cuando el contenedor llega a una distan-

cia determinada de la misma.

Cuando los contenedores llegan a una aguja de re-
torno -22a- situadas normalmente en los finales de carfera
del circuito =1-, invariablemente el contenedor es situado
a la otra via.

| Serin independientes del objeto de la patente los

materiales empleados en la construccidn de los distintos

’
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.componentes de la misma, vias, agujas y contenedores, me-

~dios de conexidn, dispositivos de interrupcidn y mando en

general del circuito, formas y dimensiones de todos los com—
ponentes, y cuantos detalles accesorios puedan presentarse,

siempre y cuando no afecten a su esencialidad.
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REIVINDICACIONES

1. Instalacidn para el transpbrte automitico de
documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de
edificios, caracterizada esencialmente por €l hecho de que
comprende un circuito formado por vias dotadas de carriles
conductores eléctricos, a lo largo de cuyas vias discurren
unos contenedores autopropulsados eléctricamente, ﬁediante
motor incorporado, alimentado a través de los carriles cita-
dos, cuyos contenedores disponen de medios adecuados de
programacidbn que detemminan su recorridoi a 1o largo del
cual se disponen puntos de parada por interrupcién'de CO~
rriente en 1os carriles, yendo incorporado a la instalacibdn
un cuadro de control y mando general, con medios de puesta
en marcha del circuito y de deteccidn del recorrido de los
contgnedores.

2. Instalacidn para el transporte automitico de
documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de
edificios, seghn la reivindicacibén anterior, caracterizada
por el hecho de que el circuito comprende una pluralidad de-
agujas para cambios de direccidn y/o sentido de los conte-
nedores.

3.  Instalacidn para el transporte automético de
documentos y articulos de tamafio reducido én.el interior de
edificios, segln las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada
por el hecho.de que existen agujas cuya funcidn es invaria-
ble,

4, Instalacidn para el transporte automitico de
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documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de

edificios, segln las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada

por el hecho de que existen agujas de posiciones variables,

provistas de medios detectores en correspondencia con los

medios de programacidn de los contenedores, en funcidn de

1os cuales determinan el camino a seguir por el contenedor
que los activa. .

5. Instalacidn para el transporte automltico de
documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de
edificios, segun las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada
por el hecho de que los tramos de la via imediatos a las a~
gujas de posicibn variable, presentan.mééios de interrupcidn
della corriente en los carriles, accionados automiticamente
desde la aguja o bien desde un mando convencional.

6., Instalacidn para el transporte automatico de
documentos v articulos de tamafio reducido en el interior de
edificios, segin las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada

por el hecho de que las agujaas constan de una caja soporte

‘en la cual esti montado un electromotor queAacciona a un

plato giratorio conectado, por medio de un tetdén excéntrico .
que juega én una ramnura, a una'placa sobre la que esti si-
tuado un tramo de vias desplazable.

7. 1Instalacidn para el transporte automatico de

documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de

‘edificios, segln las reivindicaciones 1, 2 y 4, caracteriza—~
t da por el hecho de que en las agujas de posiciones varia-
bles estd montada una placa detectora, portadora de un ni-

mero variable de microrruptores intercalados en circuitos
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de alimentacidn y puesta en mérqha de la propia aguja, Cu-
yos interruptores se cierran por accidn de unos imanes dis-
puestos en la cara externa de los contenedores.

8. Instalacidn para el transporte automdtico de
documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de
edificios, segin las reivindicaciones 1, 2, 4 y 7, caracte-
rizada por el hecho de que los imanes.pueden ser de posicidn
£ija o graduable,

9. Instaiacién para €l transporte automitico de
documentos y articulos de tamafio reducido en el interior de
edificios, segin las reivindicaciones 1, 2, 4, 7 y 8, carac-
terizada por el hecho de que los imanes éraduables se des-
plazan a lo largo de regletas provistas de escala graduada.

10. Instalacidn para el transporte automitico
de docwmentos y articulos de tamafio reducido en el interior
de edificios, segin las reivindicaciones 1, 2 y 4, caracte-
rizada por el hecho de que las agujas tienen tendencia a
mantenerse en posicibn conectada con'el circuito principal,
y pueden ser actuadas a distancia, manual o autométicamente.

11. Instalacibn para el transporte automético
de docunentos y articulos de tamafio reducido en el interior
de edificios, segln las reivindicaciones 1 a 7, caracteriza—
da esencialmente por el hecho de que las agujas reciben la
corriente a través de alimentadores,distintbs a los del res-
to de la instalacidm.

12. TInstalacidn para el transporte automitico
de documentos y articulos de tamafio reducido en el interior

de edificios, segln la reivindicacidn 1, caracterizada por
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el hecho de que el circuito de vias comprende tramos situa=

dos en posicibn vertical los cuales presentan una cremalle-

‘ra en la que engrana un pifibn conductor del contenedor.

13. Instalacidn para el transporte automitico
de documentos'y articulos de tamafio reducido en el interior
de edificios, segiin las reivindicaciones 1 y 12, caracteri-

zada por el hecho de que la via que integra el circuito es-

. th constituida pof un perfil en "Cn, de bordes enfrentados,

dotado de cajetines longitudinales para el montaje de los
carriles conductores y de la cremallera en los tramos que
convenga.

14.  Instalacidn para el tranéporte avtomatico
de documentos y articulos de tamafio reducido en el interior

de edificios, segin las reivindicaciones 1 y 13, caracteri-

‘zada por €l hecho de que el contenedor comprende un juego

de ruedas de giro 1ibre,'de eje paralelo al plano de la via,

las cuales se deslizan aprisionadas entre el piso de la via

'y los bordes enfrentados de la misma, comprendiendo, ademis,

-unas ruedas, también de giro libre, de eje normal al plano

de la via, que se apoyan contra los laterales de la misma,
en tanto que el motor del contenedor acciona a una rueda
motriz y al pifién de engrane con la cremallera. ’

15, Instalacibén para el transporte automitico
de documentos y erticulos de tamafio reducido en el interior
de edificios, segfin las reivindicaciones 1 vy 13, v 14, ca=
racterizada por el hecho de que el motor del contenedor ac-

tha sobre la rueda motriz a través de un embrague de fric-

. cibn y de una transmisidn autobloqueable en caso de corte
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de energia.

16, Instalacidn para el transporte automético
de documentos y articulos de tamafio reducido en el interior
de edificios, segtn las reivindicaciones 1 y 13, caracteri-
zada por el hecho de que se han previsto tramos de via des-
provistos de un lateral para facilitar el montaje y desmon-
taje del contenedor. | . |

17.  Instalacidn para el transporte automético
de, documentos y articulos de tamafio reducido en el interior

de edificios, segln la reivindicacibén 1, caracterizada por

_el hecho de que los contenedores disponen de una tapa que-ac-

tfia sobre un microrruptor de conexién del motor, cerrandolo
cuando la tapa estd abatida en posicidn de cierre y abrién-
dolo al separar la tapa de dicha posicidn.

| 18. Instalacidén para el transporte autom’atico
de documentos y articulos de tamafio reducido en el interior
de edificios, seghn las reivindicaciones 1 y 17, caracteri-
zada por el hecho de que los extremos de las vagonetas éstén
dotadas de conectores complementarios, de forma que al en-
trar én contacto el de una vagoneta con el de otra immedia~ .
ta, accionan a un microrruptor don temporizador, que desco-
necta temporalmente el motor del conténedor.situado detrés,
segln el sentido de marcha.

19. Instalacidn para el transpofte automitico

. de documentos y articulos de tamafio reducido en el interior

de edificios,
Todo ello segfin queda descrito y reivindicado en

la presente memoria que consta de dieciocho hojas foliadas



escritas a maquina por una sola de sus caras.
Barcelona, 29 de junio de 1978

- Manuel PUJOL
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