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Esta invención se relaciona con mecanismos accio—  
nadores de rodillos y particularmente con los destinados a - 
rodillos bobinadores de tejidos de una máquina tricotadora y 
con mecanismos aocionadores para rodillos en los que el tejí 

5+ do bobinado de una máquina tricotadora se transforma en un - 
rollo de tejido.

Es práctica habitual disponer en una máquina trico 
tadora por lo menos dos rodillos? entre los cuales el tejido 
tricotado en aquélla es retenido y bobinado? recibiendo asi 

10. la necesaria tensión para la acción tricotadora el tejido si 
tuado entre las agujas de la máquina y los rodillos. Habi- - 
tualmente, sólo uno de los rodillos es positivamente acciona 
do, siendo rodillos libres el otro n otros, los cuales son - 
puestos en rotación por aquel rodillo positivamente acciona- 

15. do. El impulso o movimiento para el rodillo positivamente ac 
cionado ha sido derivado de una adecuada parte móvil de la - 
máquina tricotadora: por ejemplo, en una máquina tricotadora 
circular dotada de un cilindro de agujas rotatorio que requia 
re la rotación conjunta de los rodillos con el cilindro de - 

20. agujas, de upa anilla de leva üja que acciona a un seguidor 
de leva, o por ejemplo, en una máquina tricotadora circular 
provista de una caja de levas rotatoria# de una anilla de le 
va que gira con la citada caja y que accionan a un seguidor 
de leva, siendo transmitido en cualquiera de estos casos el 

25. movimiento del seguidor de leva a través de un mecanismo de 
trinquete para accionar al rodillo* Es deseable mantener ccns 
tante la tensión del tejido, puesto que un tensión fluctúan- 
te es una causa de listado del mismos pero ello resulta difí 
oil en la práctica con tales mecanismos de accionamiento del 

30. rodillo mediante transmisión de trinquete* debido a su inhe-
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reate discontinuidad de acción, y ello a peaar del oso de —  
dos de tales mecanismos accionadcres por transmisión de trin 
qwte, ono en cada extremo del rodillo# que funcionan desfa­
sadamente entre sí*

5. Con frecuencia se dispone en una máquina tricotado
ra un rodillo en el que el tejido bobinado desde la máquina 
se transforma en un rollo o pieza de tejido para mayor faci­
lidad de manejo y/c almacenamiento. Á  accionamiento para es 
te rodillo ha sido derivado de mecanismos accionadores con - 

10* transmisión de trinquete# similares a los anteriormente des­
critos. En sste caso ss menos importante la tensión del tejí 
do# no siendo habitual el accionamiento del rodillo por am­
bos extremos# pero no obstante ea deseable controlar la ten­
sión de tal manera que el rollo de tejido está bobinado de - 

15. form̂ ufieientemente apretada para no ocupar un espacio inna 
cosario y para que posea cierto grado de rigidez adecuado p& 
ra una fácil manipulación# pero no tan apretadamente bobina­
do que impida la retirada del rodillo.

Esta invención proporciona un mecanismo aocionador 
20. para el rodillo bobinador de tejido de una máquina tricotado 

ra o para el rodillo formador do rollos o piezas de tejido - 
de tal máquina# comprendiendo dicho mecanismo aocionador un 
miembro oscilante# un resorte que produce tensión para mover 
el miembro oscilante en una dirección# medios para mover di-. 

25* che miembro oscilante en dirección inversa para tensar el r& 
sorte y medios de transmisión que incluyen un embrague de —  
una dirección para conectar activamente el miembro osaBante 
al rodillo durante el movimiento del primero en la primera - 
dirección citada y para desconectar el miembro oscilante del 

30. rodillo durante el movimiento de aquól en la mencionada direo
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oión inversa#
Ya se ha expuesto claramente que la tensión del te 

jido es de considerable importancia* Dicha tensión está relgt 
donada con la tensión residual del resorte tras completarse 

5$ el movimiento del miembro oscilante en la primera dirección 
mencionada, y tejidos ge diferentes hilos tienen distintas - 
tensiones óptimas de acuerdo con sus características de esti 
rado* En conseduenoia, se disponen preferiblemente en un me­
canismo de accionamiento de acuerdo con esta invención medios 

10+ para ajustar la tensión del resorte* la naturaleza particn*** 
lar de estos medios de ajuste variará segdn que el mecanismo 
accionador haya de emplearse para un rodillo bcbinador de te 
gido o para un rodillo formador de piezas o rollos de tejido, 
puesto que los requisitos de tensión difieren en ambos casóse 

15* El requisito sobre tensión en un rodillo bobinador
de te jido es, como queda dicho, la constancia de aquélla* la 
variación se establece solamente de un tejido a otro, pero - 
no durante el tricotado de un solo tejido* Por consiguiente, 
los medios de ajuste pueden comprender simplemente medios pa 

20* ra mover el punto de fijación del extremo del resorte no co­
nectado fUnoionalmente al miembro oscilador+ Por ejemplo, el 
resorte puede fijarse en una palanca articulada bloqueable - 
en una posición de una serie de ellas*

El requisito sobre tensión de un rodillo formador 
25* de piezas o rollos de tejido es idealmente una tensión compa 

rativamente baja en pequeños diámetros del rollo de tejido, 
que aumente con el diámetro hasta una tensión comparativamen 
te elevada en grandes diámetros del citado rolle* Este satis 
face los deseados aspectos antes indicados, relativos a espa 

30. ció, rigidez y retirada del rodillo* Por consiguiente# los -



medios de ajuste deben causar un incremente de la tensión —  
con el diámetro del rollo. Aunque esto podría conseguirse mo 
riendo el punto de fijación del extremo del resorte no fum—  
cionalmente conectado al miembro oscilante, para alejarlo r& 
gularmente de áste, resulta preferible aumentar el resorte - 
mediante otro fijado en una barra de soporte articulada de — 
un rodillo libre que establezca contaco con el rollo de tejí 
do. Al aumentar el diámetro de este rollo, el rodillo libre 
se Va alejando del eje del rodillo formador del rollo de te­

lo. jido y la barra de soporte articulada se aleja del miembro - 
oscilante, de manera que se aplica una tensión creciente al 
resorte incrementado?.

En el caco de mecanismos aocionadores de acuerdo - 
con esta invención para rodillos bobinadores de tejido, es - 

15. naturalmente preferible usar dos de tales mecanismos por ca­
da máquina tricotadora, uno en cada extremo de los rodillos 
bobinadores, funcionando con un desfase reciproco de l8oa, - 
de manera que los rodillos sean accionados por la relajación 
del resorte de uno de los mecanismos aocionadores, mientras 

20. se va tensando el resorte del otro mecanismo, y viceversa
Loa medios para mover el miembro oscilante en di­

rección inversa para tensar el resorte pueden comprender, co 
mo en los mecanismos aocionadores anteriores, un seguidor de 
leva aocionable por una vía de leva sobre la que se desplaza, 

25. o que se mueve contra ella, segón resulte adecuado para la - 
particular máquina tricotadora, y una conexión de movimiento 
muerto entre el seguidor de leva y el miembro oscilante. Es­
ta conexión de movimiento muerto es necesaria, puesto que la 
máquina tricotadora funcionará para producir diferentes cali 

30. dados de tejido, produciendo asi diferentes cantidades del -

4*
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mismo, con el resultado de unas distintas amplitudes de moví 
miente del miembro oscilante en la primera dirección mencio­
nada al irse relegando el resorte# requiriendo unas corres­
pondientes longitudes de movimiento del miembro oscilante en 

5. la referida dirección inversa.
Uh adecuado medio de transmisión para un mecanismo 

de accionamiento de acuerdo con esta invención puede compren 
der una primera rueda dentada sostenida por el miembro osci­
lante# una segunda rueda dentada a situar en el extremo del 

10. rodillo, una anilla exterior e interiormente dentada que se 
acopla exteriormente a la primera ruóda dentada e interior—  
mente a la segunda# un primer embrague de una dirección para 
bloquear la primera rueda dentada durante el movimiento del 
miembro oscilante en la primera dirección mencionada y un s<a 

15. gando embrague de dna dirección para bloqueará la segunda —  
rueda dentada durante el movimiento del miembro oscilante en 
la mencionada dirección inversa* Ra tal disposición, la pri­
mara rueda dentada hace girar a la anilla dentada durante el 
movimiento del miembro oscilante en la primera dirección re- 

20, ferida, pero se mueve libremente alrededor de la misma ani­
lla durante el movimiento del miembro oscilante en la direc­
ción inversa, mantenióndose estacionaria aquella anilla den­
tada por el bloqueamiento de la segunda rueda dentada*

Sí una máquina tricotadora esté provista de dos me 
2?, canismos accionadores de acuerdo con la invención# uno parar 

el rodillo bobinador de tejido y otro para el rodillo forma- 
dor de rollos de tejido, ambos mecanismos requerirán natural 
mente miembros oscilantes, resortes y medios de transmisión 
separados, pero los medios para mover los miembros oscilan—  

30. tes en direcciones inversas para tensar los resortes pueden
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ser comunas a ambos mecanismos, por lo menos en pásete. Por - 
ejemplo, cuando estos medios comprenden, segdn se describe - 
anteriormente, un seguidor de leva y una conexión de moví-* - 
miento muerte, el seguidor de leva podría ser común a ambos 

3* mecanismos accionadores, con una conexión de movimiento muer 
to separada para cada uno de tales mecanismos*

Bata invención se ilustra mediante los dibujos, en 
los cuales*

La figura i es un alzado terminal de dos meeanis—  
10* moa accionadores de acuerde con la invención, uno para un ro 

dille bobinador de tejido y otro para un rodillo formader de 
rollos de tejidos

âs figuras 2a y 2b son respectivamente las mita­
des izquierda y derecha de un alzado lateral parcialmente en 

15* sección de los mecanismos accionadores de la figura 1, mos­
trando tambiÓn dicho alzado un tercer mecanismo acoionador - 
de acuerdo con la invención para el rodillo bobinador de te­
jido.

La figura 3 as una vista en planta superior pardal 
20* mente en sección de ana parte del mecanismo accionador del - 

rodillo bobinador de tejido de la figura 1? y
La figura 4 es un alzado terminal en sección de —  

una parte del mecanismo accionador del rodillo bobinador de 
tejido de la figura 1*

25. Los mecanismos accionadores mostrados en los dibu­
jos se destinan a una máquina tricotadora (no mostrada) pro­
vista de un cilindro de agujas rotatorio (sin mostrar)* La - 
máquina tricotadora eatá provista de un soporto 1 rotatorio 
con el cilindro de agujas y que monta loa mecanismos acciona 

30. dores* Además, el soporte monta los rodillos boMnadores de
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tejido 2, 3 y 4 (figura 3) y un rodillo farmador de rollos - 
de tejido, en forma de un árbol cuadrado 5 (figuras 2a y 2b).

EL rodillo bobinador de tejido 3 es positivamente 
accionado por ambos extremos mediante mecanismos accionado- 

3* rea de acuerdo con la invención, como se verá más adelante. 
Los rodillos de bobinamiento de tejido 2 y 4 son rodillos li 
bees. Los citados rodillos bobinadores 2, 3 y 4 están apoya­
dos en 6, 7 y 8 respectivamente (figura 3) en un alojamiento 
9 formado en el soporte i y están análogamente montados por 

10. sus otros extremos* Los rodillos 2 y 4 son impulsados a un - 
contacto accionador friccional con el rodillo 3 mediante re­
sortes 40 dispuestos en los alojamientos Ti*

Unos ejes cortos 42 y 43 para el árbol cuadrado 5 
están apoyados en 44 y 43 respectivamente, en el soporte 4 - 

15. (véanse figuras 2a y 2b)* EL eje corto 43 es impulsado a re­
sorte y el e je corte 42 se mantiene ií jo en la barra cuadra­
da 5 mediante un tordillo 46* El árbol cuadrado 3 puede retí 
rarse por consiguiente quitando el tomillo 46 e impulsando 
al citado árbol hacia la derecha (segdn se muestra en la fi- 

20. gura 2a) contra la presión del resorte (figura 2b).
La máquina tricotadora está provista también de —  

una anilla de leva fija 47? mostrada en la figura 4* Esta sni 
11a de leva presenta salientes y canales alterno a 48 y 19, - 
dispuestos de manera que cada ano de los salientes 48 se ha- 

25. He aproximadamente a 180S de ano de loSpcanales t9.h.
En los dibujos se muestran tres mecanismos acciona 

dores de aouerdo con la invención# indicados en su conjunto 
por 20a# 20b y 20c. Las partes de los mecanismos accionado- 
res citados que tienen formas y funciones similares llevan - 

30. los mismos námeros de referencia con los sufijos a# b Ó c —
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adecuados a los mecanismos acoionadores de que forman parte.
ÉL mecanismo accionado? 20a comprende un miembro - 

oscilante 21a articuladamente montado en 27, un resorte 22, 
medios para mover el miembro oscilante 21a y tensar asi el - 

5# resorte 22, cuyos medios comprenden un seguidor de leva 23a 
apoyado en las placas 24a ¡ ¡atornilladas a un miembro de mom- 
tajĉ 5a provisto de un asiento 26 y articuladamente montado 
tambión en 27! y medios de trsmemisión que comprenden una —  
rueda dentada 28a provista interiormente de un embrague 29a 

10. de una dirección* una anilla exterior e interiormente denta­
da 30a y una rueda dentada 31a fijada al extremo del rodillo 
3 apoyado en 7* estando provisto el extremo del rodillo 3 de 
un embrague 32a de una dirección alrededor del apoyo 7.

El miembro oacilante 21a sostiene una tuerca de fi 
15. jaoión 31 para el resorte 22, un amortiguador 34 para asen­

tarse en el asiento 26 y la rueda dentada 28a#
EL resorte 22 está fijado mediante una tuerca 35 a 

una palanca 36 en forma de L articulada al soporte 1 en 37# 
Qn dispositivo de tomillo 38 puede apretarse o aflójame pa 

20. ra mover la palanca 36 alrededor de su montaje articulado 37# 
La anilla dentada 30a se acopla exteriorasnte a la 

rtMda dentada 28a e interiormente a la rueda dentada 31a re­
tenida por un tomülc 39 (figura 2a) y fijada al extremo —  
del rodillo 3 apoyado en 7*

2$. El funcionamiento del mecanismo accionado? 20a se
describirá seguidamente con referencia a la figura 4* rafi—  
rióndoee las supresiones "en el sentido de las agujas del re 
loj" y "en sentido contrario a las agujas del reloj" a la —  
ilustración ofrecida en la figura 4# El seguidor de leva 23a, 

30. empezando en un canal 19, se mueve a lo largo de la anilla -



de leva 17 hacia un saliente 18* El miembro de montaje 25a - 
se mueve por consiguiente en el sentido de las agujas del re 
lo j alrededor de su montaje articulado en 37* y el asiento - 
26 se apoya contra el amortiguador 3$ para mover el miembro 

5+ oscilante 21a en la dirección de las agujas del reloj airado 
dor de su montaje articulado en 27* la rueda dentada 28a gi­
ra en la dirección de las agujas del relo j (estando adaptado 
el embrague de una dirección 29a para bloquear la rueda den­
tada 28a contra toda rotación en sentido contrario a las agu 

10+ jas del reloj) y se mueve alrededor de la anilla dentada 30% 
que está siendo girada en dirección opuesta por medios que - 
se describirán más adelante* El embrague de una dirección 
32a desconecta asi el miembro oscilante 2ta respecto al redi 
31o 3 durante el movimiento de tal miembro en el sentido de 

I?, las agujas del releja impulsado por el resorte 22* Cuando el 
seguidor de leva 23a pasa sobre un saliente 18 y desciende - 
hacia el siguiente canal 19* el miembro de montaje 2$a se —  
mueve en sentido contraído a las agujas del reloj alrededor 
de su montaje articulado en 27* puesto que es impulsado en - 

20. esa dirección por un resorte (no mostrado) fijado al mismo - 
por un extremo* y por el otro extremo a una anilla dentada - 
(no mostrada) que sostiene el soporte 1 para mantener al se­
guidor de leva 23a sobre la anilla dentada 17* Este movimien 
to del miembro de montaje 23a en sentido contrario a las agu 

25* jas del reloj libera al amortiguador 34 de su acoplamiento - 
con el asiento 26, permitiendo así el movimiento del miembro 
oscilante 2ta en sentido contrario a las agujas del reloj ba 
jo la tensión del resorte 22. Sin embargo* la rueda dentada 
28a es bloqueada contra toda rotación en sentido contrario a 

30. las agujas del reloj y por consiguiente hace girar a la ani-

9*
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lia dentada 30a en la misma dirección y a la rueda dentada 
31a en igual dirección también* poniendo así en rotación al 
rodillo 3*

El movimiento del miembro de montaje 25a en sentí— 
5# do contrario a las agujas del reloj continda basta que el s& 

guidor de leva 23a alcanza un canal 19# Sin embargo* el mov̂  
miento del ndLembro oscilante 21a en sentido contrario a las 
agujas del reloj es limitado por la cantidad de tejido que - 
ha sido triootada y por consiguiente és utilizable para bobi 

10# nar. Asi* el amortiguador 34 puede separarse del asiento 2$ 
y se produce efectivamente una relación de movimiento muerto 
entre los miembros 21a y 25a* La tensión del tejido depende 
de la tensión residual del resorte 22* que puede ajustarse - 
mediante el dispositivo de tomillo 33*

15* El mecanismo accionador 20b es idéntico, al 20a* pe
ro funciona desfasadamente respecto al mismo porque el seguí 
der de leva 23b se encuentra en un saliente 18 cuando el se­
guidor de leva 23a está en un canal* como consecuencia de su 
separación de l80s aproximadamente. Es este funcionamiento - 

20. desfasado del accionamiento del rodillo lo que ha cansado an 
tardemente problemas en los mecanismos de trinquete* como - 
se indica anteriormente* porque en el instante en que un ac­
cionamiento sucede al otro* puede producíase un juego parási 
to o movimiento muerto. En la presenté invenoióh, los embra- 

25. gues de una dirección 32a asociados a loa apoyos ? permiten 
que el accionamiento alterne de un extremo al otro del rodi­
llo 3 sin permitir que éste se deslice momentáneamente hacia 
atrás bajo la tensión del tejido.

El mecanismo accionador 20c para el árbol cuadrado 
30. 5 comprende un miembro oscilante 2!c y un medio de transmi—

\



síón que cotaprende las ruadas dentadas 23c y 31c# los embra­
gues de una dirección 29c y 32c y una anilla danzada 30c# —  
dispuestos como las partes correspondientes del mecanismo, ;ag. 
donador 20a. El mecanismo accionador 20c comprende también 

5. los resortes 40 y 41 y medios para mover el miembro oscilan 
te 21c a fin de tensar los resortes 40 y 41* los citados me­
dios comprenden al seguidor da leva 23a# las placas 24a y el 
miembro de montaje 25a, junto con una barra 42 articulada en 
43 al miembro de montaje 25a y dotada de ana conexión de mo- 

40. vimiento muerto 44 con el miembro oscilante 24c. Los resor­
tes 40 y 44 se fijan por un extremo a una banca extendida —  
perpendicularmente desde el miembro oscilante 24 c (figura —  
2a) * Por su otro extremo# el resorte 40 se fija a la anilla 
dentada que sostiene al soporte 4. El resorte 44 está fijado 

45. por su otro extremo a una do un par de barras planas 45 que 
se articdan al soporte 4 en 46 y sostienen un rodillo de li 
brq&ovimiento 47. La citada barra plana 45 se apoya por gra­
vedad contra el soporte 4 a través de un tornillo de ajuste 
48, hasta que el rollo de tejido es de suficiente diámetro - 

20. para tocar el rodillo de libre movimiento 47.
El funcionamiento del mecanismo accionador 20c os 

similar al del mecanismo 20a. El movimiento del miembro de - 
montaje 25a en el sentido de las agujas del reloj, derivado
corno anteriormente se describe, se aplica a través de la ba- 

25. rra 42 y de la conexión de movimiento muerto 44 al miembro - 
oscilante 21c para ginerio en el sentido de las agujas del - 
reloj, moviéndose entonces la rueda dentada 28c libremente 
alrededor de la anilla dentada 30c. El movimiento del miem­
bro de montaje 25a en sentido contrario a las agujas del re- 

30. lo j permite la contracción del resorte 40 hasta que el te ji-



12+

do ae bobina sobre el rollo dispuesto sobre el árbol cuadrar- 
do 5, accionado por rotación de la rueda dentada 31c, pues — 
la 28c está entonces bloqueada-

Al aumentar de diámetro el rollo de tejido dispues 
5, to sobre el árbol cuadrado 5, el rodillo 47 se aleja del eje 

de este árbol, articulando las barrée planas 45 alrededor de 
sus montajes 46+ Esto tensa al resorte 41- La tensión aplica 
da al tejido está relacionada con las tensiones residuales - 
de los resortes 40 y 41 y por consiguiente en esta Rispo si—  

10. ciÓn se incrementa al aumentar el diámetro del rollo de tejí 
do+

n.o.T.
la Patente de Invención que se solicita por veinte 

años para BspaSa* de acuerdo con la vigente legislación, de- 
15+ berá reaéer sobre: "MECANISMO ACCI0NAD0R PARA UN RODIHO B0- 

BINADOR BE TEJIDO DE UNA MAQUINA TRICOTADORA", con Prioridad 
de la Solicitud de Patente en Oran BretaHa NB 26512/77 de ib 
cha 24 de Junio de 1977# segdn las características esencia—  
les de las siguientes:
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R E I V I N D I C A C I O N E S  

18.- Mecanismo accionador para un rodillo bobina­
do r de tejido de ana maquina tricot adora, comprendiendo di­
cho mecanismo accionador un miembro oscilante* un resorte - 

g, tensador destinado a mover el miembro oscilante en una di­
rección, medios para mover el miembro oscilante en direc­
ción inversa para tensar el resorte, una primera rueda den­
tada sostenida por el miembro oscilante, una segunda rueda 
dentada para su colocación en el extremo del rodillo, una - 

10* tercera rueda dentada que se acopla a la primera rueda den­
tada y a la segunda, un primer embrague de una dirección pa 
ra conectar accionablementa el miembro oscilante al rodillo 
durante el movimiento del miembro oscilante en dicha direc­
ción mediante el bloqueo de la primera rueda dentada, y para 

1$. desconectar el miembro oscilante del rodillo durante el mo­
vimiento del miembro oscilante en dicha dirección invertida, 
y un segundo embrague de una dirección para bloquear la se­
gunda rueda dentada durante el movimiento del miembro osci­
lante en dicha dirección invertida*

20* 28*- Mecanismo accionador para un rodillo boblna-
dor de tejido de una máquina tricotadora, según la reivindi 
cación 1, que comprende además medios para ajustar lá ten­
sión del resorte*

y.- Mecanismo accionador para un rodillo boblna- 
25* dor de tejido de una máquina tricotadora, segdn la reivindi 

cación 2, en el que los medios para ajustar la tensión del 
resorte comprenden medios para mover el punto de fijación - 
del extremo del resorte no funcionalmente conectado al miem 
bro oscilante.

30. 48.- Meoanismo accionador para un rodillo bobina-



14.
doy do tejido de una máquina tricotadora, aegdn la reivin̂ , 
oaoidn 3, en el que el extremo del resorte no funcionalmen­
te conectado al miembro oscilante está fijado a una palanca 
articulada, bloqueable en cualquiera de una serle de posi—  

5. doñea.
5*.- Mecanismo accionador para un rodillo bobina­

do? de tejido de una máquina tricotadora, según la ralvlndl 
cacidn 2, en el que los medios para ajustar la tensidn del 
resorte son efectivos para causar un incremento de la tan—  

10. sidn con el diámetro del rollo.
6*.- Mecanismo accionador para un rodillo bobina- 

dor de tejido de una máquina tricotadora, segán la reivindi 
cacidn 5, en el que les medies para ajustar la tensidn col 
resorte comprenden otro resorte fijado en una barra de so—  

15. porte articulada de un rodillo libre que durante su funcio­
namiento establece contacto con el rollo de tejido, de mano 
ra que al aumentar el diámetro del citado rollo, el rodillo 
libre se aleja del eje del rodillo formador de aquel rollo 
y la barra de soporte articulada se aleja del miembro osci- 

20. lante, con lo que se aplica una tensidn creciente al resor­
te adicional.

7*.- Mecanismo accionador para un rodillo bobina- 
dor de tejido de una máquina tricotadora, segán cualquiera 
de las anteriores reivindicaciones, en el que los medios pa 

25. ra mover al miembro oscilante en direccidn inversa a fin de 
tensar el resorte comprenden un seguidor de leva accionable 
por una Via de leva sobre la que se mueve aquel o que se —  
mueve contra el mismo, y una conexidn de movimiento muerto 
entre el seguidor de leva y el miembro oscilante.

30. 8o.- Mecanismo accionador para un rodillo bobina-



15..
doy do tejido do ana máquina tricotadora, según cualquiera 
de las reivindicaciones precedentes, en el que la tercera - 
rueda dentada es una anilla que ee acopla exterioimente a 
la primera rueda dentada o internamente a la segunda rueda 

5+ dentada*
98.- "MECANISMO ACCIQNADOR PARA UN RODILLO BOBINA. 

DOR DE TEJIDO DE USA MAQUINA TRICOTADORA".
. Según queda sustanoialmente descrito en la presen 

te memoria que consta de quince Rojas, escritas a máquina - 
10, por una sola cara y acompañada da dibujos.

. Madrid, 2 3 JML 
WELDT MELLOR BROMLEY LIMITED*
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