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Esta invencién se relacions con meesnismos accio~-
nadores de rodillos y particularmente con los destingdos a ~
rodillos bobinadores de tejidos de una miquina tricotgdora y
con mecanismos accionsdores para rodilles en loa que el teji
do bobinado de una miquina tricotadora se transforma en un -
rollo de tejidos

Es prdotica habitusl disponer en una miguina tricg
tadora por lo menos dos rodilles, entre Ios cuales el ti&jido
tricotado en aquélls es retenido y bobinsde, recibiendo asf
la necesaria temsidn para la eceidn tricotadora el tejido si
tuado entre las egujas de la méquina y los rodillos. Habi= =
tualmente, sélo uno de los rodilles es posiVivamente acciona
do, siendo rodillos libres el otre n oiros, los cuales son —
puestos en rotacidn por aguel rodillo positivamente geeiona-
dos ELl impulse o movimiento pé.ra- el rodillc positivamente ag
cionado ha sido derivado de una adecuada parte mévil de la -
néquina tricotadora; por ejemplo, en una nfquina tricotadora
circular dotada de un cilindro de agujas rotatorio que requis
re la rotacién conjunta de los rodillos con el cilindro de -
agujos, de uia anilla de leva fije que acciona a un seguidor
de levas, o por ejemplo, en una méguina tricotadora circular
provista de ung caja de levas rotatoria, de una anilla de lg
va que gira con la citada caja y gque acciona: a un seguidor
de leva, siendo transmitido en cualquiers de estos casos el
movimiento del seguidor de leva a través de un mecanismo de
trinquete para accionar sl rodillos Es deseable mantener cong
tante la tensién del ‘Eejido, puesto que un tensién fluctuan-
te es una causa de listado del misma, paro.@llo resulta aiff
eil en ls prictica con tales mecanismos de accionamiento del
rodillo mediante transmisién de tringuete; debido a su inhe-
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rente disoontinuidad de aceidén, y ello a pesar del uso de =
dos de tales mecmnismos mecionndores por transmisidn de trin
quete, uno en cada extremo del rodillo, que funcionan desfao~
sadamente enire si.

fon frecuencia se dispone en una miquina tricotado
ra un rodillo en el que el tejido bobinado desds la méguina
ge transforma en un rolle o pieza de tejido para mayor facie
14dad de mansjo y/o slmacenamiento. Xl accionamiento para ez
te rodillo hs sido derivedo do mecanismos accionadores con =
transnisién de tringuete, simileres s los entericrmente dege
eritos. In este caso es menos imporianie la tensién del teji
do, no siendo hab‘itual el accionamiento del rodillo por ame-
boa extremos, peré no obstante es deseable controlar la ten~
gidn de tal menera que 8l rollo de tejido esté bobinado de -
formgﬁufiaientempptg spretada para no ocnpér un espacio inng
cesario y para qiw poses clexto grado de rigldez adectado pa
ra ung fdoil manipulauidn, pero no tan apretadamente bobinge-
do que impida la retirade del rodillos ,

Bata invencidén proporciona un mecanismo sccionador
para el rodillo hobinador de tejido de una miquina tricotado
ra 0 pars el rodillo formador de rollos ¢ plezes de tejido ~
de %al méquina, comprendiendo dicho mecanismo accionador tm
miembro oscilante;. un resorte gue produce tensidén para mover
el miembro oscilante en una direccién; medios para mover di-.
_cho miembro oscflanta,en direcoidn inverss pai'a tensar el rg
gorte y medios de transmisifn que incluyen un embragus de -
una direociSn pera conectar activemente el mismbro oscillante
gl rodillo durante el movimiento del primero en la primera -
dirveccién citada y para desconsctar el miembro oscilante del
rodillo durante el movimiento de aguél en la mencionads dires
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oién inversa,

Ya se ha expuesto clé.rameﬁfe que la tensidn del ig
Jide es de congidersble importancia. Dicha tensién estd relg
cionada con la tensidn residual del resorte {tras completarse
el movimiento del miembro oseilante en laz primera direccidn
mencionada, y tejidos de diferentes nilos tienen distintas -
tensiones Sptimas &e acuerdo con sus caracterfsticas de esti
rados Bn conseduencia, se dispomen preferiblemente en un mee
canismo de agolonamiento d¢ meuerds con eata invencién medios
para ajuster la tensiln del resorte. Im naturaleza partioctim-
lar de estos medios de ajuste variard segin que ol mecanismo
accionador haya de emplearse para un rodillo bobinador de te
jido o para unm rodillo 'fO!Mﬂr de. p’ieza"s o rollos de tejido,

‘puesto gue los requisitos de tensibn difiecren en ambos casos.

El requisito sobre tensién en un rodille bobinador
de tejido es, come quedla dicho, la constancla de aquélla. Ia
variacién se establece solamente de un tejido & otro, pere =
no durante sl tricotads de un solo tejido. Por consiguiente,
los medios de ajuste pueden comprender simplements medios pg
ra mover el punto de fijacién del extremo del resorte no co-
nectado funcionalmente al miembmor oscilador. Por ejemplo, el
resorte puede fijarse en una palanca articulada hloquesble -
en ung posicidn de una serie de ellas.

El requisito sobre tensiér de un rodillo Pormador
de piezas o rollos de tejido es ideslmente uns tensidn compz,
rativamente baja en pequefiosn diZmetros del rollc de te jido,
que aumente con el difmetro hasta una tensién comparétivamag
te elevada en grandes didmeiros del cifado rollo. Esto satis
face los deseadom aspectos antes indicados, relativos a espa

clo, rigidez y retirada del rodillo. Por consiguiente; los -



Se

104

15.

20.

25,

30

de

medios de ajuste deben causar un incremente de la tensifn w-
con el didmetro del rollo., Aunque esto podrfa conseguirse mo
viendo el punto de fijacidn del extremo dsl resorie.no funwe
cionalmente coneetado al miembro oscilante; parae 2lejarlo re
gularmente de éste, resulta preferible sumentar el resorte =
nediante otro f1jsdo en una barra de soporte srticulada de -
un rodille libre -§ua gatablezes contaco con el rollo 8¢ teji
do. Al sumenter el didmetro de este rollo, el rodille libre
8¢ va glejando del eje dol rodillo formasdor del rollo de te~
Jido y la barrs de soporte articulada se sleja del miembro -
oaoilame; de manera que se aplioca una tensién crecisnte al
regorte incrementador.

En el ¢onso de mecanimmos moolonadores de acuerdo -
con esta invencidn para rodillos bobinadores de tejido, es -
naturalmente preferibls usar dos de teles mecenismos por orm
da miquine tricotadora, uno en cada extreme de los rodillos
bobinadores, funcidmdo con tn desfase reciproco de 1805, -
de manera qﬁa lo# rodillos sean scclonados por la relajacién
del resorte de uno de los mecaniamos accit;naaorea, mientras
ge va tensando el regorte dei otro mecanismo, y viceverss

Los medios pars mover sl miembro oscilante en T
receibn inverse para tensar el resoris puedén comprendor; co
mo en los mecenismos acclionadores anteriores, un seguidor de
leva moclonable por una via de leva sobre la que se desplaza,
o que s mueve contra slls, segfin resulte adecuado pars la --'
parficular miguina tricotadors, y una conexidn de movimiento
nuerto entre ¢l ssguldor de leva y el miemb:m osoilants. Ege
ta conexifn de movimiento muerto es ‘necesarie, puesto que la
méquina tricotadore funcionard para producir diferentes cali
dades de tejido, produciendo asf diferentes cantidades del -
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mismo, con el resultado de wnas ddstintes amplitudes de movi
miento del miembro oscilsante en la primera drecciln mencio-
nada al irse relajands el regorid, reéuiriendo UNES COTTEDe—
pondientes longiindes de movimiento del miemdwa oscilents en
la referida direccidn inverss. , V
Un adecuado medio de trmmisiifn para un meoanismo
de aceionamié:nfa de mouerdo ¢on esta invencidn puede compren
dexr una primers ruveds dentads sostenids por sl miembro osei-
lente, una segunda rueds dentada a situar en el extremo del
rodillo, unz amills exterfor e interiomente dentada que se
acopla exteriormente a la primera rudda den'kaﬁa e interdor-—
mente a la segunda, un primer embrague de una direceidn para

" bloguear la primers rueda dentade durante ) movimiento del

miembro oscilante en la primers direceidn mencionads y un sg
gundo embrague de dna direceidn parm bquﬁéar? 1 segundg =~
rneda dentada durante el movimiento ‘.ac-.zi ienbrs oscilente en
1le mencionads direccidn inversas fn tal diSpasiciﬁn, 1a pri-
mera rueda dentada hace glrgr a la anille dentads duvante el
movimiento del miembro oscilante en la primers direceién re-
-;Esrida, pero se mueve libremente alraaeﬁor._ﬁe la misma enie-
1la durante el movimiento del mismbro oscilante en la direc-
cidn inversa, manteniéndose estacionaria aquélla enilla den-
tada por el blcéueamien*&o de 1la segunde rueds dentada. -

5i una miquina tricotadora ea‘té'pmﬁs'kg de dos me
canismos gecionadores de acuerdd con la invencién, uno pars-
el rodillo bobinador de tejido y otrd para el rodillo forma-
dor de rollos de tejido, ambos mecaniﬁnos reéue'rirén natural
mente miembros oseilantes, reéortes y medios de transmisién
separados, pero los medios para mover los miembros oscilane

tem en direcciones inverses para tenssx los resortes pueden
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ser comunes a gmbos ma‘eanismos; por lo menos en parbe. Tor =
ejemplo, cuando eatos madios comprenden, segin me desoribe -
anteriormente, un seguldor de leve y una conexidn de moiviwl-«
miento muerto, &l seguidor de leva podria ser comin a ambos
mecaﬁismos accionadores. con tna consxién de movimiento muer
to ssparada para oada uno de tales mecanismos.

EBgta invenocidn se ilusira mediante 1los dibu;]os,
los tunalest

la figura ¥ es un alzado terminal de dos mecanig—-
mos moclonadores de acuerdo con la inveneidn, uno para un ro
dillo ’bo'binador de tejido y otro para um rodillo forma@or de
rollos de tejido¢

Las riguras 2a y 2b son respectivemente las mite—
des 1zqud.erda-. y darecha de un alwado lateral parelslmente en
seocidn de los mecanismos accionadores de la figura 1, OB
trando también dicho elsado un tercer mecanismo accionador -
de acuerdo con la invencifn para el rodillo bobimador de te-
Jido. -

la figurs 3 es uns vista en plante mpeﬁor- pardal
mente en seocidn de une parte del mecanismo accionador del =
rodillo bobiudor de tejido de la figura 13 ¥

g :fisura 4 ¢8 un alzado termingl en seccidn de
ung parts del mecemiama agccionadoy del rodillo bobinador de
tejido de l1a figuru 1e

Ios mecanismos accionadores moah'adﬁa on los dibuw
jos me Qestinan a una méquina tricotadora (no mostrada) pro
vigts de un cilindro de agujas rotatorio (sin mostrar)s Ia -
miquina tricotadora ests pro?iafa de un soporte 1 rotatordo
con el ci.lindm de agujas y que monts los mecanismos accions
doves. Ademis, a1 soporte monte los Todillos bobinadores de
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tejido 2, 3 y 4 (figura 3) y un rodillo formador de rollos -
de tejido, en forma de un Arbol cugdrado 5 (figuras 2a y 2b). '

EL rodillo bobinador de tejido 3 es positivamente
accionade por smbos extremos mediante mecanismos acclonado-

5« res de acnerdo con la invencién, enxiw ae verd més adelante,
Los rodillos de bobinamiento de tejide 2 y.4 son rodillos 1i
bres. Los citados rodilles bobinadores 2; 3 ¥ 4 estén apoya-
dos en 6, 7 ¥y 8 respectivamente (figura 3) en un slojamiento
9 formado en el soporte 1 y estan anglogaxgente montados por

10« sus otros extremos: Tos rodiIlos 2 y 4 son impnlsados a un -
contacto acclomador fricclonal con el rodillo 3 mediante ve~
sortes 10 ﬂis?‘ugstos en los alojamientos T

Unos ejes corfos 12 y 13 para el -ér?gdl cugdrade 5

~ estén apoyados en "My 15 réspeetimegte;.’e.n el soporte 1 -

15. (véanse figuras 2a y 2b)s El eje corto 13 es impulsado a re-
sorte y el aje corie 12 se mentiene ﬁja_ en. la barra cuadras
da 5 mediante nn tordille 16, EL rbol cuadrado 5 puede reti
rarge por consiguiente ciuitanao el tornillo 16 e impulaando
al citado frbol haclia la derecha ( seg&n se muestra en la fi-

20, gura 2a3) contra la presién del resorte (figura 2b).

La miguing tricotadors estéd provigta también do —
una snilla de leva fija 17, mostreda en la figura 4. Egte i
1le de leva presenta salientes y eanalﬁs aitamo.a 18 y19, -
diepusstos de mansrTa que cada uno de ios. sé.lien‘l‘:ea 18 se ha-

25. 1le aproximadements & 180¢ de wno de lodéfipn?alea 19.

En los didujos se muestran tres mecenismos acclons
dores de acuerdo con la invencifn, indicados en su conjunto
por 20m, 20b y 20c. Ias partes de los mecaniemos accionado—
rea clitados que tienen formas y fiunciones similares lleven -

30. los mismos nfmeros de referencis con los sufijos a b6 ¢ —

i
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adecundos a los mecaniamom gcoionadores de gue forman patrte.

El mecanismo aocionador 20a comprende un miewmbro -
osoilante 2fa srticuladaverte montads en 27, un vesorte 22;
medios para mover el miembro oscilante 21a y tensar asf el -
resorte 22, cuyos modios comprenden wn seguldor de leva 23a
apoyado en las plecas 24a :jatornilladas g un miembro de mon
tajola provisto de wn asiento 26 y articuladamente montado
también en 2T; y medios de tramsmisién que comprenden une =
rueda dentada 28a provista interiormente de un embregue 29a
de una direcci&n.-.. una anills exterior e interiormente denta~
da 30a y una rusds dentada 3te fijada al extremo del rodille
3 apoyado en 7, ‘estando provisto el extremo del rodille 3 de
un embrague 32a de wune direccién alredsdor del apoyo 7.

El miembro oseilante 21a sostiene una tuerca de Ii
jacién 33 pars el reserie 22, un amortiguador 34 para agenw
tarse en sl aéiexito 26 y la rueda dentada 28a.

El resorte 22 et fijado mediante una tuerea 5 a
una palance 36 en forma de L artioulada al soports 1 en 37.
Un dispositivo de tornillo '38 pusde apretarse o aflojarse pa
rg mover la palanta 36 alrededor de su montaje artioulado 37,

Ia anina dentada 30a se acopla exterlormente a ia
rusda dentada 23&' & interiormente a la rueda dentada 3fa re-
tenida por un ftornille 39 (figura 2a) y fijads al extremo =
del rodille 3 apomb en Te o '

El mnn:f.ona&imuo del mecaniamo acciona.dor 20a se
desoribird seguidamente con refersencis a la figura 4, refi~w
riéndose lag expremiones "en el sentido de las agujas del ve
lo" ¥ “en sentido confrario s las agijas del reloj" a la =
1luetraaidn ofrqu;ﬂa._'en 1a figura 4. Bl seguidor de leva 23a,
empezando en un caml 19, se mueve & 1o largo de la anilla -
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de leva 17 hacia un saliente 18. El miembro de montaje 25a -
se mueve por consigulente en el sentids de las agujas del rg
loj glrededor de su montaje articulade en 27, y el asiento -
26 se epoya contra el amortigusdor 34 paras mover el miembro

oscilante 21a en lg direccidn de las agujaé del reloj slrede
dor 3¢ su montajfe articulade en 27: Ia rueda denbeds 28s gi-
ra en la direccidn de las agujas del relio}] C'es-‘bandc adaptado
o1 embrégue de una direccidn 29a i:aré bloziueab 1a rueda den~
tnde 282 contra toda rotacifn en sentide contrerto a las agn
jas del relol) y se mueve alre&e&ef de 1=z enillas dentada 30sq,
ﬁue esté siendo girada en direcoidn Optiesfa pox medios que -
se degoribirdn mis adelante. Bl embrague de una direccién -
32a desconectis asi ol miembro oscilante '»21; _re'spec‘&o al rodi
1lo 3 durante el movimiento de tal miembyo en el sentido de

las agujas del reloj; impulsado por el vesoris 22, Cugndo el
segnid-or'ﬁe leva 23a ;pasa sobre un saliente 18 y desciende -
hacia el siguiente cansl 19y el miembro d¢ montaje 25a so —
mueve on sentldo contrario a las sgujas del reloj alrededor

de su montaje artioulado en 27, puesto que es impulsado en -
ese direcoidn por un resorte (no mostrado) fijafo al mismo =
por un extremo, y por el ofro extremo z tna anilla dentada -
(no mostrada) que sostiene el soporte 1 para meniener sl .
guidor de leva 23a sobre la anilla dentada 17. Bste movimien
4o del miembro de montaje 25a en sentido cozitraria a las cgu
jas del reloj libera al amortiguador 34 de su acoplamiento -
con el asiento 26, permitiendo asf el movimiento del miembro‘
osoilants 21a en sentido contrario a las agujas del reloj ba
jo la tensién del resorte 22, Sin embarg'o;. la rueda dentada

28a es bloéueada contra toda rotacién en sentido contrario a
las agujas del reloj y por consiguiente hace girar a2 la eni-
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1lla dentada 30a en la misma direccidén y a la rueda dentada
31a en igual direccidn también, poniendo aaf en rotacién al
rodilio 3.

El movimiento del miembro de montaje 25a en gentii-
do contrario a las egujas del relo] centinfa hasta que el =g
guidor de leva 23a aloanse un oanal 19. Sin embargo, el movi
miento del miembro oscilante 21a en sentido contrario a las
agujas del reloj es limitado por la cantidad de tejide ﬁuﬁ -
ha sido trdcoteda ¥ por consiguiente as utilizable para bobi
nar. Asi; el ~morﬂgnador 34 puede separarse del asiento 2%
y 86 produce efeotivamente una relacién de movimiento muerto

entre 1os miembros 2ia y 25a. La tensién del tejido depende
de la tensidn residual del resorte 22, que puede ajustarae -

medisnte el dispositivo de fornilloe 38.

El necanismo ascclonador 20b on idéntico al 20a; e
ro funciona desfasndumente respeuto al mismo porgue el segul
dor ds leva 23b se encuenira en un saliente i8 ouando el 86~
guidor de leve 23a estd en un canal’; como congecuencia de sw
sepavacidn da 180¢ eproximadamente. Es este funcionamiento -
desfasado del actionsmiento del rodille 1o que ha cansado an
teriormente problemas en los mecanismos de trinquete, como =
se indica anteriormente, porgue en el instante en que un ao-
eclonamiento sucade al -o.tre; puede prbﬂuc!fse un juego parési
to o movimiente muerto. En la presente invénci&z, los embra~

gues de ung direcoidn 32a asociados a loa apoyos T permiten o

que el acoionamiento aelterns de un extreﬁ;o- al otro del rodi-
1lo 3 sin peimit:lr que éate se deglice momentineamente hacia
atrds bajo 1a tensidn del tefido.

E1 necanismo acclonador 208 pare el &rbol cuadrado
5 comprende un miembro osvilamie 2fc y un inadio de transmie
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sién que comprende las rusdas dentades 28c y 3_1‘1:, log embra~
gues de una dreceidn 2%c y 32¢ y wa ‘qni‘llé gentada 30cy ~
dispuestos como las partes correspdndiéhtea del mcanismo;;ag
cionador 20s. El mecanismo accionador 20¢ gomprende también
los resovtes 40 y 43 ¥ medios para mover el miembro oscilan
te 210 2 fin de tensar los resories qd«x 4‘1. Tos oltados mew
dtos oomprenﬁen' al soguidor de levs 23&, las Aplacas 24& ¥y el
niembre de montaje 25a, junto con una barra 42 artioulads en
43 al nﬁ.smbro' de montaje 25z y dotada &é una conaxién de mo-
vimiento muerto 44 con el miemuro oscilante 2tc. Los resorw—
tes 40 y 41 se fijan por un extremo a uha barra exteniida -
perpendiculamente desde ol miembro osoilante 2ic (figura ~
2a)e Por su otro extremo, el resorta 40 se fijs & la enilla
aen"bada. que sostiene sl soporte 1« EL ressrte 41 esti £ijado
por su otro exfrems a uma de un par de. barras planas 45 que
se articulan al soporte 1 en 46 7 §6§§i§x;én un;‘ rodilleo de 1i
breﬁmvimien‘bo 47 Le citad; barra plana 45 se apoya por gra-
vedad con‘bra el soporte t a *través de an tornille de ajuste
48, haats que el rollo de te;lido eg de suﬂciente didmetro -
para tomar el rodillo de libre movimieni:o 47.

| | Bl funcionamiento del meaanismo acclonador 200 es
similar gl del mecanismo 20a, El movimiento del miembro de -
montaje 252 en el sentido de las agujas del reloj, derivade
como anteriormente se describe, se aplica m través de la ba-
rra 42 y de la conexién de movimiento 'muer'bo 44 a1 miembro -~
oscilante 21c para ginrarlo en el dentldo de lag agujes del -
reloj, moviéndose entonces la rueda. dentada 28¢ libremente -
elrededor de la anilla dentada 30&. El movimiento del mieme-
bro de montaje 25a en sentido contrario 2 las agnjas del re-
loj permite la contracoién del resorte 40 haata eiue el teji-
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do se bobina sobre el rollo dispuesto sobre el &rbol cuadra-
do 5, aceionado por rotacién de lm rueda denteda 310; pues -
la 28c estd entonces blogueadas '

Al sumentar de didmetro el rollo de tejide ;lispueg_.
to saobre el Arbol cuadrado 5, el rodillo 47 se aleja del eje
de aste érbol,. articilando las barrds planas 45 alrededor de
sus montajes 46. Bsto tensa al resorte 41. la tenailn apliecg
da al tejido eatd relacionada con las tensiones residuales =
de los rescrtea 40 y 41 y por consiguiehta en sgte dispogle=
cifn ge incrementa al aumenter el didmetro del rollo de teji
doe

N O 2 A

Ia Pa.tente de Invencién que se soliclta por veinte
afios pars Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidén, de~
bers redasr sobre: "MECANISMO ACCIONADOR PARA UN RODILLO BO-
BINADOR DE TEJIDO DE UNA WMAQUINA TRICOTADORA", con Prioridad
de la Solioitud de J?atente en Gran Bretafis NR 265i2ﬁ7 de fe
cha 24 de Junio de 1977, segiin lag caracteristicas esencigwe-
les de las siguientn'

uro/anm
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REIVINDICACIONES
18 .~ Mecanisms accionador para un rodillo bobina-

dor de tejido de una maquina tricotadora, cemprendiendo di-
cho mecanismo amecionador un miembro oscilante, un resorte -
tensador destinado a mover el miembro oscilante en una di--
reccidén, medios para mover el miembro oscilante en dlrece=

eién inversa para tensar el resorte, une primera rueda den=

tada sostenide poz; el miembro oscilente, una segunda rueda

" dentada para su colocacién ax el extremo del rodillo, una =~

tercera rueds dentada que se acopla a la primera rueds den~

tada y a la segunda, un primer embrague de una direceidén pa

" ra conectar aceionablemente el miembre oscilante al rodillo

durante el movimiento del miembro oscilante en dicha diroe~=
eidén mediante el bloqueo de la primera rueda dentads, ¥ -para
desconectar 61 miembro oscilante del rodillo durante el ma=
vimiento del miembro oscilante en dicha dirececidn invertida,
y un segundo embrague de una direccidén para blaquear lé Bg=-
gunda rueda dentada durante el movimiento del miembro osci~
lante en dicha direccidn invertida,

2% ,- Mecanismo accilonador para tm rodillo bobina-
dor de tejido de una méquina tricotadorm, segin la reivindi
cacidn 1, que comprende ademés medios para ajuster la ten-—-
gién del resorte.

38,~ Mecanismo accionador para un rodillo bobina-
dor de tejido de una méquina tricotgdora, segin la reivindi
caclén 2, en el que los medios para ajustar la tensidén del
resorte comprenden medios para mover el punto de fijacidn ~
del extremo del resoxte no funcionalmente conectado al miem
bro oscilante,

48 .- Meoanismo accionador para un rodillo bobina=
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dor de tejido de una méquina dricotadors, segin la reivindi
caoldén 3, en el que el extremo del resorte no funcionalmen=
te conectado al miembro oscilante estd fijado & una palanca
artloulads, bloqueabls en cualquiera de una serie de posi--
clones.

58 4= llaoani:amo eccionador para un rodillo bobina-
dor de tejido de una méquina tricotadoras, segfn la reivindl
cacidén 2, sn el gque los medios para ajustar la tensién del
resorte son efectivos para causar un incremento de la ten-—-
sidén oon el didmeiro del rollo.

68.~ Necanismo scoionmdor para un rodlllo bobina=-
dor de tejldo de uns ﬁéquina tricotadora, segim la reivindl
cacién 5, sn el que los medios para ajustar la tensidn Gol
resorte comprenden otro resorte fijado en una bearrsa de sp=-
porte articulade de un rodillo libre que durante su funclo~

namiento establece contaoto con el rollo de tejido, de muney

" ra que al awmentar el didmetro del citado rolle, el rodillo
‘1ibre se aleje del eje del rodillo formador de agquel xollo

¥ la barra Qe soporie artioulads se aleja del miembro osel-

‘lente, con lo que se aplica una tensién creclente al raaor—-‘

te adicional. b
78~ Hecanismo acoionador pera un rodille bobina-

dor de tejido de.una méquina tricotadora, segin eualquiera

de las anteriores reivindiceciones, en el que los medios pa

ra mover al miembro oscilante en direccidn inversa s fin de

- tenssr el resorte comprenden un seguidor de leve accionable

por una via de leva sobre la que Se mueve aguel o gue 8e —=
mueve contra el mismo, ¥ une conexién de movimiento muerto
entre el seguidor de leva y el miembro oscilante, -

80.~ Hocanismo accionador pars un rodillo bobina=
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dor de tejido de una miquina tricotadora, segln cualquiexra
de las reivindicaciones preoeﬂentes;van el que la tercera -
rueda dentada es una anilla que se acopla exteriormente a
la primera rueda dentads e internemente a le segunda rueda
5. denbada.
98.,~ WIECANISMO ACCIONADOR PARA UN RODILIO BOBINA
DOR DE TEJIDO DE UNA MAQUINA TRICOTADORA*.
Segfn gueda sustencislmente desorito en la presen
te memoria que consta de quince hojas, ééeritas a miquing -
10. por una sola cara y acompaiiada de dlbujos.

. Madrid, 23 Y. g
WIZD? MELTOR BROMLEY LIMITED.
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