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El presente.invento ge refiere a una draga que
lleva un cuerpo flotante, un brazo o pluma'que se extien-
de hacia delante y que lleva, en su extremo anterior, un
dtil disgiegadpr, estando dicho brazo montado pivotante
por su-extremo posterior sobre el CRerpo flotante,rcon
objeto de poder adoptar una posicidn de trabajo mis o me-
nos sumergida, y una posicidn de Iepnso levahtada, y ﬁe—
dios de suspensidn del brazo para regular—su posicidn.

; o En general, en las dragas de este tipo de este
tipo, es el desplazamiento del cuzrpo flotante mismo por

medio de pilectes y de cables, denominades cables de tras-—

lacién, asociados a tormes y que tienen sxtremos anclados |-

en el suelo marino, el que permitve realizar la limpieza
segin un arco de circulo. '
' Cuahdé'se desea proceder a un dragado en puertos
es necesario, pues, evacuar los buaucs que constituyan un
estorbo. Esta evacuacidn es onercsa y grava considerable-
mente el precio de coste de la operaei5n de éragado.
Otro inconveniente de las dragas conocidas del
Yipo indicado mds arriba, es que carecsen de estabilidad s
eficacia cuando se€ les exige limpiar un suelo duro o pedred
goso,debido a su inestabilidad, que es provocada por las
reacciones de los dtiles.

El presente invento tiene por chjeto una draga

-que exenta de estos diversos inconvenientes, y que permite
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flotantes, gue no es necesario separar, permitiendo, ademisg,
esta draga, excavar en roca, asi como limpiar suelos blan-
dos o semi-~duros, con una construécién sencilla y fuerte.

Segin el iﬂvento, el brazo estéd previsto en dos
partes, de lés cuales la primera esti montada pivotante,
por su-extremo posterior, alrededor de un eje horizontal,
sobre el cuerpo flotante estando montada una plataforma so
bre el extrero anterior de dicha jrimera parte de brazo,
mientras que la segunda parte del brazo estd montada pivo-
tante sobre dicha platéforma, alrededor de un eje verticall

Seghn otra caracteristica del invento, la plata-
forma estd montada pivotanfe, alrededor de un eje horizon-
tal, sobre el exiremo anterior de dicha primera parte de
brazot>estando mentenida, ademds, esta plataforma, constan
temente horisontal con relacién al cuerpo flotantes por me
dios de unidn mecAnicos en paralelogramo, o por medio de
gatos subordinacdos. '

Gracias a esta disposicibn, se lleva al extre-
mo de la primera parte de brazo a la proximidad del suelo,
Y se asegura la limpieza, dando a la segunda parte del bra
z0 un movimiento de barrido, lo que asegura la translacidnm,
sin que sea necesario desplazar el cuerpo flotante, en efeq
to, la translacidén citada de la segunda parte del brazo se

consigue por mediocs internos a la draga, sin que sea nece-
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- sario: recurrir z medios exteriores, tales como cables y

anclas. Se puede asi limpiar el suelo bajo obstdculos flo-
tantes, en particular, en un puerto, siendo llevado el
cuerpo flotante entre dos filas de' buques, y.es la segun-
da parte delrbrazq gracias a su.movimienfo de traslacidn,
la gque opera libremente debajo-de los bugues.

| Segin otra caracteristica, la segunda parte del
brazo estd montada pivotante sobre la plataforma, por me-
dio de una pieza que estd montada en rotacidn sobre la
plataforma, alrsdedor de dicho eje vertical, migntras que
la segunda par%e del brazo estd articulada sobre dicha
pieza intermedia, alrededor de un eje horizental, estando

previstos medioc de regulacidn, tales como gatos, para de-

terminar, bien la horizontalidad, bien un éngulo de la se-

_ gunda parte de trazo con relacidn a la plataforma, en fun-|.

cidn del trabaio a realizar.
begln ctra caracterist%ca, la segunda parfte de
brazo estd prevista de tal manera, que su peso especifico

global sea

réximo al del agua, con objeto de no ejercer

en el agus ninguna accidén notable, ni hscia abajo, ni ha-

cia arriva, siendo esta caracteristica particularmente in-

teresante, porque permite evitar todo cambio de asiento
del conjunte de la draga en el curso de la traslacidn.
Segin otra caracteristica todavia, el cuerpo

flotante lleva al menos dos pilotes anclados en el suelo
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- durante el trabajo de dragado, que permiten Tijar la poéié

cidn del cuerpo flotante, mientras que la plataforma men-
cionada estd asociada igualmente a una placa de distribu-
c¢idn de cargas, que puede estar dotada, veniajosamente,
de pilotes de anclaje en el suelo. '

Esta disposicidén permite hacer la plataforma ex—
tremadamente estable con relacidn 2l suelo. Por consiguien
te, la draga puede ser utilizada para'excavar en roca, sin
riesgo de perjudicar la estabilidad del cuerpo flotante.

. Una forma de ejecucidn del invento se describe
a continuacidn, a titulo de ejempleo, co: reterencia a los
dibujos anejos, en los cuales: '

la figura 1 es una vista general esquemdtica en
perspectiva de una draga segin el irnventog

la figura 2 es una vista en alzado de esta draga
con el brazo levantado; '

la figura 3 es una vista en pianta correspondien

Il

te; .
' la figura 4 es una vista andloga a la figura 2,
para la cual el brazo estd bajads en posicidn de funcio-
namiento. ] '

En el modo de realizacidén representado, una dra-
ga lleva un cuerpo flotante 10 que tiene, en planta, una
forma general de U, cuya base 1l =2std situada en la parte

posterior, mientras que las dos ramas 12 se extienden ha-
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1 _;cia delante, y forman entre si un espacioc medisno libre
13. |

Un brazo 14 estd previsto entre dos pértes 144,
14B. La primera parte de brazo 14A' estd montada pivotante
5 por su extremo posterior sobre el cuerpo flotante 10, al-
" rededor de un eje horizontal transversal 15. Este ésté si-
tuado, a su vez, en la parte posterior-del cuerpo flotan-
. te 10. Lz parte de brazo 14A estd introducida en el espa-
cio 13. ' )

10 Una plataforma 16 estd montada pivotante alre-

dedor de vr eje horizontal 17, sobre el extremo anterior
y » de la primera parte de.brazo L4A. La plataforma 16 estd
mantenida constantemente horizontal, gracias a medios de
unién mecdnicos en paralelogramo 18, o segin una variante,
15 . por gatos suberdinados, no'representados en los dibujos.
M4z perticularmente, el paralelogramo de estos
medios ée¢ unidn tiene dos vérticgs—confuﬁdidos con los
ejes 15, 17 y se ven en 18 y 20, los otros vériices de es-
te paralelegrame. E1 lado que separa los vértices 15 y 17
20 estd constituido por la parte 14A misma. E1 lado opuesto
que une los vértices 19 y 20, estd constituido por un vds-
tégo 21, mientras que los otros lados estdn constituidos,

respectivamenie, por una parte, por un vdstago 22, que une

los vértices 15 y 19, y, por otra parte, por un tripode

25 23, solidario de una plataforma 16 y que une los vértices
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Ia segunda ﬁarte de brazo 14B estd articulada
sobre una pieza intermedia 24, alrededor de un eje horizon
tal 25. Ie pieza intermedia 24 estd montadat a su vez, pi-
votante sobré la plataforma 16, alrededor de un eje verti-
cal 26. Nedios de regulacién, talés como un gato 27, es-
tdn interpuestos entre un tripode 28, solid-~rio de la se-
gunda parte de brazo 14B y el tripode 23, solidaric de la
plataforma 16. El gato 27 es del tipo de dotle efecto, ¥y
permite, bien mantener la segunda parte de brazo 14B hori-
zoﬁtal, bién darle una inclinacidn cualouiera, asi como
absorber las reacciones del Util disgvyspador,

El tripode 23 estd unido al euzzrps flotante 10
por medios de suspensién que incluyen un cable 29 y una
cabria 29A. Estos medios permiten mantensr el conjunte de
brazo 14A, 14B, bien horizontalmente, bien hacerlo hajar
hacia el suelo a limpiar, con la paris 144 inclinada y la
parte 14B sensiblemente horizontal. '

; Ia pieza intermedia 24, que estd montada pivo-
tante sobre la plataforma 16 alradeéer (el eje vertical
26, estd mandada en rotacidn por ur. par &e cables 30, aso-
ciado a medios de "accionamiento, *talez como gatos 31 de
efecto simple, montados sobre la primera pafte de brazo
14A. En lugar de los gatos 31, se pueden utilizar igual-
mente tornos (no representados). ‘

Un dtil de disgregacidn 32 estd montado en el
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1 — extremo de la segunda parte de brazo 14B y es arrastrado
en rétacidn-por cualesqﬁiera medios apropiados.

Para la retirada de materia, estd previsto un
conducto de detraccidn 33, que tiene una entrada de aspi-
5 " racidn 34 cerca del dtil disgregador 32, y una salida de
impulgidn 35 prevista en la parte posterior del cuerpo flo|
tante 10. E1 conducto 33 estd previsto de una moto-bomba
33A, montada sobre la primera parte de brazo 14A4.

El cuerpo flotante 10 lleva pilotes de-anclaje'
10 7 36 (dos pilotes en el ejemplo representado), que permiten
fijar la posicidn del cuerpo flotante 10 con relacidén al
suelo. Cada pilote de anclaje 36 estd montado deslizante
de. manera bloqueable en un manguito 37 que estd montado,

/ a2 su vez, pivotante de manera igualmente bloqueable, alre.--
: f'i 15 " dedor de un eje horizontal 38, por medio de gatos 384, so-
' bre el cuerpo flotante 10.

Ademds, 1la plataformé 16 estd asociada a una pla
ca de distribucién de cargas 40, que puede estar dotada,
ventajosamente, de pilotes dé anclaje 39 en el suelo.

20 Ias dos partes 144, 14B Cel brazo 14 estdn pre-
vistas con cajones de flotacidn y medios de lastrado regu-
lables (no representados), con bbjetb de permitir un mon-
taje del conjunto de brazo 144, 14B flotanfe en superficie
y de dar a cada una deﬁlas partes de brazo 14A y 14B, un

25 peso especifico global‘lo mas apropiado posible. En parti-
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_cular, estd previsto dar a la segunda parte de brazo 14B
un peso especifico préximo al del agua. _

’ Con vistas al funcionamiento, la draga es condu-
cida al lugar de utilizacidn por_rémolque, y luego se lar-
gen los dos pilotes 36, que se anclan en el suelo por su
propio peso; una vez efectuada esta operacidén, se coloca
en el suelo la placa de distribucidn de cergas 40,Vluego
se blogquesn los dos pilotes 36 con relacién al cuerpo flo-
tante. Im draga estd entonces dispuesta a entrar en una
fase activa, y para hacerlo, por la accién de los gatos
32, se hace describir a la segunda parte de brazo 14B, que
constituye asi una parte movible, un arco de circulo para
definir un frente de limpieza por el dtil 32. Eventualmen-
te, se pueden 2fectuar varias pasadas para retirar la capa
a dragar.

- Se¢ obsarvard que, durante toda la operacidn, in-
didadqfes a distaneia, colocados, respectivamente, sobre
la segunda parie de brazo sobre el eje vertical de rota-
cién de la plataforma, asi como sobre la primera parte de
brazo, informan 2l conductor, en su cabiha, sobre la in-
clinacidn y la posicién angular de la segunda parte de
brazo, asi como sobre la profundidad de trabajo. Cuando la
profundidad de dragado ha sido alcanzada, es necesario pro
ceder a un movimiento de avance de la draga. Para hacerlo,

se levanta la segunda parte de brazo 14B por medio del ga-
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Lto 27, lo gue permite separar esta parte de brazo del ta-
lud de ataque, y luego, en una fase siguiente, se suben
las dos partes de brazo, con el fin de que la placa de dis
tribuqién de cargas 40 no esté ya enclada en el suelo.

“Los pilotes de anclaje 36 son entonces desblo-
gueados 2l nivel de su unidn con sus manguitos respecti-
vos, ¥y son maniobrados en inclinacidn por medio de los ge-—
tos asociados 384, lo que tiene por efecto hucer avanzar
la draga en una cierta distancia en funcién de la inclina-
cidn dzda a los pilotes 36. 7

Se hace reposar a éontinuacién la jlaca de dis-~
trivucidn de cargas 40 sobre el suelo, iuegc se bloguean
los pilo%es 36, y se puede hacer mcver ds nuevo la parte
del brazo 14B para una nueva operzcidn de dragado. Convie-
‘ne sefialar que, cuando los pilotes de anclajs 36 tienen
una inclinacidn méxima permitidsa por 105 gatos de inclina-
cidn, los pilotes deben ser enderezades para ocupar una
posicidn vertical o sensiblemente vertical; con esta fina-
lidad, los pilotes son desbloqueadds'y liego elevados uno
tras otro, y llevados a posicidn vertlcai, pudiendo ser
realizada ventajosémente esta operacidn, miehtras que la
placa de distribucidn de cargas 40 estd anclada.

. Hay que seflalar cue la segundé varte de brazo
14B puede funcionar -por debajo de obstdculos flotantes,

tales como buques 41 en un puerto, sin que sea necesario
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_evacuar estos buques.

‘Se apreciaré igualmente que el anclaje del cuer-
po flotante 10 con relacidén al svelo, gracias a los pilo-
tes 36 y 39, permite hacer trabajar el dtil 32 scbre sue-
los muy durocs'y, en particular, excavar en roca, sin correl

el riesgo de comprometer la estabilidad del cuerpo flotan-

te 10.
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- - = REIVINDICACIONES -

; 1%~ Draga que lleva un cuerpo flotante, un bra-
zZ0 que se exfiénde hacia delante y que lleva, en su extre-
mo anterior, un dtil disgregador, estando dicho brazo mon-
tado pivotante por su extremo posterior sobre el cuerpo
flotante, con objeto de poder adoptar una'posicién de tra-
bajo mids o menos sumergida y una posicidén de reposo levan-—
tada, medios de suspensidn del brazo para reguiar su. posi-
cidén, en la cual el brazo estd previsto en dos partes, de

las cuales la primera estd montada pivotante por su extre-

.mo posterior alrededor de un eje horizontal sotre el cuer-

po flotante, estando montada una plataforma scbre el extre
mo anterior de dicha primera parte de brazo, ﬁiantras que -
1a segunda parte del brazo estd montada mdévil sobre dicha
plataforma, caracterizada porgue, por una parte, estdn
previstos medios para mantener la plataforma horizontal Y,
por otra parte, el montaje mévil de la segunda parte de
brzzo sobre dicha plataforma consiéte en un montaje pive~
tante alrededor de un eje vertical. : f
28,- Draga segin la reivindicacidn 12, caracte-~

rizada porque la plataforma estd montada pivetante alrede-
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—-dor de un eje horizontal sobre £l extremo anterior de di-
cha primera parte de brazo. _

! 2,- Draga segin la reivindicacidn 12, caracte-
rizada porque dicha plataforha estd mantenida constante~
menté horizontal, gracias a medios de unidn mecdnicos o
paralelograms.

8,~ Draga segin la reivindidacién 18, caracte-

rizada porque dicha plataforma estd mantenida constante-
mente horizontal por medio de elementos de gatos subordi-
nados. o

58.- Draga segin la reivindicacién 12, caracte-
rizada porque 12 segunda parte del brazo estd montada a
rotacidén sobre ;a plataforma; por medio de una pieza que
estd montads pivotante sobre la plataforma alrededor de
dicho eje verticel, mientras que la segunda parte de bra-
zo estd arbticuleda sobre dicha pieza intermedia, alrededor
de un eje horizontal, estando previstos medios de regula-
cidn ﬁara determinar, bien la horizontalidad, bien un 4n-
gulo de la segurnda parte del brazo con relacidén a la pla-
taforna.

62,~ Draga segin una cualquiera de las reivindi-
caciones precedentes, caracterizada porque la segunda par-
te de trazo estd prevista de tal manera, que su peso espe~

“cifico global sea préximo al del agua.
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72.- Draga.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian

i
N

Yy para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de trece hojus escritas

a migquina por una sola cara.

Madrid 97 JIN 1978
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