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colioitada en España a favor de OCMHESEL, s.A., de nacio­
nalidad aapaRola, domiciliada en Otra, de Sardanyola o/n,

5* SAN? OHítA? DBí. VALLES (Barcelona), por 'Torfceoionamientos 
en lea dispositivoe actuadoroa yare el control de actores 
de ccnbuatión interna"* -

MEKGHIA DESCRIPTIVA

la presente invención ee refiero a unos pe:*fecoio 
tOy nnmientoe en loe dispositivos actuadoroe para el control de 

Rotores de combustión interna y deatinados especialmente a 
finalidades de investigación, dado que el control satoad- 
tleo de los citados actores exige unos aetuadores que deben 
reunir diversas caracteríaticaa especiales# - - - - - - -

13# Esta invención ha sido expresamente ideada con
el objeto de cubrir el campo de aplicación en que se naoeal- 
ta dÍBi)oner de un aotuador versátil, potente, de gran reso­
lución y apta para ser utilizado en sistemas controlados por 
ordenador o cualquier otro BÓtodo de programaci&t. En la 

20, presente invención se abarca la parte mecánica del aotuador,
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sin incluirse la parte electrónica.

lea expresados psrfoccionamientos se caracterizan 
parque un eleotroaotor, a travde de una trsnssisiÓn, oomuni 
ca anee moviHientos a ana horquilla relacionada con una va* 

$+ rilla de mando del acelerador que controla el motor do com­
bustión, mediante un potenciómetro lineal que proporciona 
la aeKal de realimentación al controlador electrónico, ha­
biendo una placa deslizante sobre la que asienten doa con­
juntos que constan de un resorte ontagenieta y de un eje 

1P, longitudinal, estando situado# entre arabos conjuntos un
eje transversal al que presionan por unas piesas de fricción 
y en cuyos extremos está acoplada la oitada horquilla, de 
suerte que el mencionado eje longitudinal ee movible axial- 
Bente cuando ac sobrepaso la tensión de su resorte antago- 

15. nieta y que la yrecoapreaidn de este recorte ee tal que su 
fuersa es suficiente para mover dicho acelerador, estando 
montados en el extremo do emboe ejes longitudinales unae 
ylaquitas aptas para alcanzar anee fetodiodoe pera contro­
lar loa recorridos del dispositivo, todo ello de muñera que 

20. en el momento mi que el acelerador ofrezca resistencia a 
moverse por haber alean nado el tope del carburador o de la 
bomba de inyección, la placa deslizante continúa desplazán­
dose poro inmovilizando uno de los ajee longitudinales, 
según sea el sentido del movimiento, determinando la coa- 

2$. presión del correspondiente resorte antagonieta, hasta que
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la pertinente plaquita encuentra el fotodiodo y ce produce 
la detención del moviniento , - - - - - - - - - - - - - - -

TambiÓn ae earaoterica la invenoi&t porque lea 
pie zea do fricción para el eje transversal son en fonaa de 

5, tedia lana adaptable al propio eje* con facultad de ajuste 
Mediente un tomillo respecto a dicho eje# - - - - - - - -

Asimismo se caracteriza la invención porque el 
eje transversal posee anca rodillos para desplazarse sobre 
unas guias# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10# Be asimisao una característica de la invención
el hecho de que la pretcnsión da loa resortes antagonistas 
se consigue por atedio da unaa arandelas acopladas en un ex­
tremo, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Otra característica de la invención estriba en 
19# que el electromotor ee de corriente continua con circuito

impreso# controlado por un regulador electrónico proporcio­
nal# integral y diferencial# - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

Otra característica consiste en que la tranamiaión 
entre el electromotor y la horquilla en por medio de una ca- 

20, dona sin fin montada entre pMoaes# siendo regulable la ten- 
alón de la misma per un tensor de tomillo# - - -  - -  - -  -

Aón otra característica de la invención estriba 
en que la placa de olis ante so desplaza a lo largo de unas



guias, sobre una plana basa dotada da ana *sootadura al 
afecto. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Otra oaraotarietica da la invención oonsiata w  
qua loa fotodiodos forman grupea da doa unidadae, una da 
las oualaa proporciona la sedal da paro para al mcwhHiento 
da avene* y la otra deja al alaterna preparado da nuevo, 
daepuÓa da un moviaientc da retroceso Igual al lntarvala 
diferencial. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Finaloante, aa caraotarlaa la lavenolón porque 
an loa oxtremoa da la placa baaa catón otra# plaquitaa adi- 
olonaloa do seguridad, para limitar al recorrido do la pla­
ca dealiaant*! an orden a preoervar al osoeniosto para loa 
osfUaraoa eroeaivOB.

Otro* objetos y oaraotariaticaa da la Invención 
so Irán dando a conocer en detallo a lo largo de la des­
cripción que sigue, haciendo referencia a loa dibujos ilus­
trativos que la acompasan. $n loa dibujo** - - - - - - - -

Figuro 1, oa una víate an alando, paro!almanta 
seccionada, dal aotuador objeto da la invención. - - - - -

figura Z, oa una vista an planta del mismo aotua­
dor, asimismo con seccionados parciales. - - -  - -  - -  - -

figura 3, corresponda a una saooión da la figura 
1, por una línea 111-111. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -
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El dispositivo aetuador objeto de la invención 
coñete de un eleotromoter 1 de corriente continua con cir- 
euito imprcoo, controlado por un regulador electrónico 
proporcional, integral y diferencial, cuyo eje poeea un 

5* pisón motor pera, accionar una cadena sin fin 2 que monta 
en otro piada conducido 3, habiendo un conjunte tensor 4 
provisto do un tomillo $ do aguóte y tuercas 6.—  - - -

Este dispositivo eatd situado aebre una placa 
base 7 que posee una escotadura longitudinal 8 en la que 

id# es contiene una placa da aligante 9 anida mediante espárra­
gos 10 a un conjunto 11, siendo guiada dicha placa 7 por 
medio de unaa guías 13* - — i*-*.-.**-.. —

sobre la placa deslizante 9 están montados dos 
conjuntes 13 que conotan de un cuerpo 14a y 14b que aloja 

1$, un resorte antagonista 15a y 15b y un eje longitudinal 16a 
y 16b que desliza comido se sobrepasa la tención Rol oorreg 
pendíante resorte. Estos resortea 15a y 15b tienen una pre­
tensión que se legra mediante una arandela 17a y 17b rete­
nida por pasaderos 18a y 18b* los ojee 16a y 16b llevan 

20* una media luna 19a y 19b aplicables en un eje transversal 
20, siendo njuatable una de dichas media lunas por un tor­
nillo 31 y contratuerca 22, para limitar a un mínimo el 
huelgo de diobo eje 20*

El eje transversal 20 cató unido en ambos cxtve- 
25* mes a una horquilla 23 que traRaaite el movimiento a una



varilla da manda dal acalarador 24# habitado también an 
dichos extreaos unos rodillos 35 para doaplasamiento a 
lo largo da laB guias 12, ovitando cabaooos a la horquilla 
33. Un potaneiámotro lintal 26 da yraoisidn proporciona la 
eoSal da raallaantacidn al controlador aleatrdnioo que go­
bierna al motor da oombuati^.

loe a^aa 1dn y 16b tianan an an extremo unas 
plaquitas 27 deatinadaa a rolaoicmarsa oon unos fotodiodos 
28 para control da loa recorridos dal sistema# oonatando 
ceda fotodiodo 23 da dos anidadas# una da las cuelaa sirva 
pava dar la aeRal da paro an loa moviaiantoa da evanoa y 
la otra para da jar al diapositiva preparado Bwavamante# daa- 
pede dal movimiento da retroceso igual al intervalo dife­
rencial# al ocal aa del orden da 1 na* - - - - - - - - - - -

Otras plaquitas 29 pandan sotuer edad amo sobre 
loe íotodiodoa 28 pera limitar al raoorrido extremo da la 
placa daaliaanta 9# para preservar al mecanismo contra 
ocfuarzoa oxoasivos. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

E1 funcionamiento dal dispositivo aotuador aa 
como sigue# 21 movimiento dal electromotor i acciona la 
transmisión de cadena 2 para comunicar al movimiento a la 
horquilla 23 y al acelerador 24# teniendo an cuanta que la 
pyeeompreai&i da los resortes 15a y 19b as tal que su fuer­
an basta para novar aquel acelerador 24* ¡8n al momento an



que Moho acelerador 24 presenta mayor resistencia a mover-* 
ee? por haberos alcanzado el tope del carburador o de la 
bomba de inyección del motor? por ejemplo en el sentido A 
que ee indica en la figura 2? la pleca deslizante 9 continúa 
moviéndose, pero estando obligados a permanecer iBM&füee 
el eje 16a y la media lana 19a, cen lo que se comprime el 
resorte 19a hasta un momento en que una ylaquita 27 alcanza 
el fatediado 28, deteniéndose el movimiento* - - - - - - - -

la presencia de dos unidades de foto di odos 28, 

se debe a la elasticidad del sistema y con el fin de pre­
venir un funcionamiento inestable de tipo oscilatorio* — -

laa ventajas del nuevo aotuador en cuestión, sen 
las siguionteet

a) no ae fuerzan loa topes de la bomba de in­
yección o del carburador, ya que la máxima fuerza que ejer­
ce es la correspondiente a la preoompreaión de loa resor­
tes 19a y 15h* - -  — - -  — — — — — --'*'---**************

b) se evita el tener que ajustar en cada prueba 
loa topee de la bomba en coincidencia con los del ootuador, 
ya que mientras la zona de recorrido quéde dentro de la 
zona de movimiento de la placa deslizante 9, el dispositivo 
funciona con normalidad* Bote ahorra muchísimo tiempo en 
loo delicadas ajustes que, por otra parto, nunca ofrecen
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una garantía total# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

o) aa ooneigaa una gran seguridad frente a laa 
sobrecargas* debido a loe oleaentos da seguridad incorpora­
dos# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

d) el dispositivo no exige cada que un rápido ajva- 
te aproximado pura cualquier tipo da bomba da inyección o 
carburador# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

inscritas oonwnientemaata las oaraotaríatioaa da 
la inveneida* aa haca coactar que en la alea* podrán intro­
ducirse cuantas variante* da detalle pueda aconsejar la ex­
periencia# sieapre que con alio no ao modifique la aaanoia- 
Üdad da la niaaa. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A los ofeotoa consiguientes* aa daolcaan da nove­
dad y  propiedad para SapaHa* sao tarritorioo y plaaaa da 
aobarania* la* reivindioaoionea epxa aiguw. - - -  - -  - -  -
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R K I V 1 N B I C A C I O N E S

1.- Pcrfeocionacdontoo en loa diepcsitivoe eotua- 
doree para el control 6e Motores de combustión intoma# oa- 
raetorisados porque un electromotor# a travóa de una trana- 

p, misión# comunica unos movimientos a una horquilla relacio­
nada con una varilla de mando del acelerador que controla 
al motor de combustión# mediante un potenciómetro lineal

que proporciona la señal de roallmentaoión al controlador 
electrónico# habiendo una placa deslizante sobre la que 

13. asientan dos conjunten que constan de un resorte antagonis­
ta y de un eje longitudinal# estando situados entre ambos 
conjuntos un eje transversal al que presionan por unas pie­
zas do fricción y en cuyes extremos está acoplada la citada 
horquilla# de suerte que el mencionado eje longitudinal es 

1$. movible axialmente cuando ee sobrepase la tención de su re­
sorte antagonista y que la preeempreaión do este resorte 
es tal que su fuerza es suficiente para mover dicho acolara-

i'
dor, estando montados en el extremo de emboa ejes Icagitu- 
dinaloa unas plaquitas aptas pura alcanzar unos fotodiodo# 

20# para controlar los recorridos del dispositivo, todo alio 
de canora que en el momento en que el acelerador ofrezca 
resistencia a ¡aovarse por haber alcanzado el tepe del car­
burador o de la bomba de inyección, la placa deslizante oog, 
tinga desplazándose pero inmovilizando uno de loe ejes Ion-



gitudinales# segdn sea al sentido del moviBiento# determi- 
Rando la ooapretddn del correspondiente resorte antsgo- 
nista# hasta que la pertinmte plaqueta encuentra al foto- 
diodo y aa produce la detenoidn del sovimiento. - - — - -

2. - mrfocolonaalcntoa $ seg¿h la reivindioaoidn 
1# osracteriaadoe porque las piezas da frieeldn para al aja 
trunevoreal están estructuradas en media lana adaptable al 
propio aje# coa facultad da ajuste sediente un tomillo rea- 
pacto a dicho aja* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3. - yerfeaoionamientoa# aegdn la rei vindioaoidn 
caracterizados porque al aja tranewereal posea unco rodillos 
pura da aplazar ze sobre unas guias# para estabilizar la hor­
quilla* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

4*** Perívecitrnaaientoa # se^ta la reivindicaeidn 
t# carácter izado a porque la pretenaidn da loa resortes an­
tagonistas se consigue por medio da unas arandelas acopla­
das en un extremo da los m ia a o a * - - - - - - - - - - - - -

5*- Perfectaonaatientoo, aagdn la mivindicaoidn 
1# oaraotarizados porque el electromotor da aooionanisnte 
es de corriente continua con circuito impreso# controlado 
por un regulador eleetr&iico trcpwcional. integral y dife­
rencial. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

6.- Perfeccionamientos, aeĝ A la reivindicaoidn i,



caracterizados parque la tranmiaión que relaciona el elec­
tromotor con la horquilla# consta de una cadena sin fin 
sentada en sendos piñones# siendo regulable la tensión de 
dicha cadena por un tensor de tornillo. - - - - - - - - -

7. - Ferf ecoionamientoc* aegdn la reivindicación 
1# caracterizados porque la placa deslizante ae desplaza 
a 1c largo da unas guias# sobre una placa base dotada de 
una escotadura al efecto. - - - - - - - - - - - - - - - -

8. - Perfecoionasientco# Etsgdn la reivindicación 
1# caracterizados porque loa fotodiodoa constan de dos uni 
dados# una de las cuales proporciona la señal de paro para 
el movimiento de avance y la otra deja el sistema prepara­
do do nuevo# deapuáa do un movimiento de retroceso igual al 
intervalo diferencial. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Q.- Perfeccionamientos# segdn la reivindisneidn 
1 * caracterizMca porque en los extremos de la placa base 
hay otras plaquitaa adicionales de seguridad# pora limitar 
el recorrido de la placa deslizante* en arden a preservar 
el Bacanieno para loa esfuerzos excesivos* - - - - - - -

10.- "PBH^C0IQ3AeasHT03 3N 103 L13iCriTIV03 
AC5DA10RES PARA El CONTROL RS STORES 133 COMBUSTION IN­
TERNA". - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Todo elle conforme se do acribe y reivindica en
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la praoanta aenoriat qa* oonsta da dooa hojas. foliadas y 
aaoaaografiadas yoy una gola da ana sapas. y da tres figu­
ras qua la Ilustran*

7 iMADRILZ 1 -i"-''
M. CURERSUROt'p. A-
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