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_ MEMORTA DESCRIPTIVA

El presente invento se rofiere a una méquina

- para ol amasedo en la proparacidén de productos alimentie

clos, especialmente pan, y particularmsnte a una miquina
del tlpo qus incluys una estructura de soporte fija que
comporta un ;eqipier_rhe de amasado giraﬁo?io en donde Se -
amgga el producto por medio de un elemento amagador gl
ratoxlo. o )

_ Un problema asoclado con lgs méquings de amasar
de este tipo es ol de la separacidn de la masa cuando s
terming el az_naéédo. Hasta eho'ra esta operacidn se ha efec~—
fuado a mano, on miquinas en donde el reciplente de ama-
sado es’gé fijo & la estructura de doporte, o alte rnatie
vamente, el reciplente og frensportado por un elevador
voleador gue lleva el recipliente a ung posicldn on donde
es volcado para exbreer la mase ouendo se ha terminado

la »opweraciéil de amasadbl E1 primer método requiere un

, oongiderable trabajo para ol operar.i.g; mentras que el

segunio implicg una considerable pérdida de tiempo coxn
respecto al funcilonamionto do la migwina y requiere
aparatos voluminosos. S
7 Bl objeto del presente invembo oensiste en
proporcionar una mhquina smasedora gue no posea esbos
inconvenienteg;__ o o )
_ Do oonformidad con ol presomte invemto so
proporolons una miquina para amasar_p?odugfb on la
preparacién de produetos alimentiolos, provis;ta. de una
egtructura de soporte que soporta un rosiplente amasadod

giratorio on donde ol elemsnto amesafor glratorio se hace
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glrar con el uso de la maquina para amasar ol producto,
¥y que lnecluye un cogedoxr comportado por la estructura de
soporte y mdvil entre una primers posicidn en el interlor
del recipiemtie y una segunde posiclén sobre el reciplents
y desplazado laterslmente de éate, y medlos de control
para controlar unz Secuencia de movimilentos del cogedor
con lo que dicho cogedor recoge la masa dol reciplente
on la primera posSicidn, se desplaza haola arriba sobre
el nivel del reciplente y luego lateralmente hagta lg
segunda posicidn donde descarga la mesa fusra del reci-
plente. o o

Una méquina de conformidad con ol invento pue-
de por tembo ser mucho mejor que las mAquinas conocldas
en donde la degcarga se lleva a cabo mecénicamente y dicha
descarga puede l_J,evarge a cabo ’camb_i:ély. con muchg mayor rae
pidez que con egtay méguines conocldes.
) En ung modalidad preferida del invento el-coge=
dor estd soportado por un extremo Libre de wna vigusta
de soporte quevserprpyec'pa de un montante comportado por
la estructura de soporte, giendo desplazable ol extremo
1lbre de la vigueta vertical y horizontalmente para efec-
$uar movimlentos del cogedor y proporclonéndose medilos
de acclonamlento parz'a' impulsar sus movimientos. Ia vigue=
ta puede, por ejemplo, montarse pivotablemente en el mon-
tante para ol movimlento pivotante on wn plano vertical
y/0 entorno do un ejo vertical con regpecto gl mombante
pero, de preferencia, ol montante es glraborio de por

si embtormo de su eje vertlcal pars efeotuar el despla-

_ zamlento laberal del cogedor y la ?igue;ba de soporto 08m
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ta sc;poz'ba_ada; de preféiencia, por el montante para de g Lo
zaree g lo largo de éste para efectuar el desplazamlento
vertlcal del cogedor. En una modalidad preferida la vi-
gueta de soporte egtd flijada por un extremo a wn carro
montado deslizablemente en el mon’san'be. '

Bl cogedor comprends, de preferencia, un par
de palas qooperan#es; proporclondndose medios de control
gproplados para controlar lg apertura y olerre de las paé-
las, )

Tos medios impulsores para efeotuar el movimien—~
'1:0 del carw a lo largo del montante, la robacion del mon-
tente y ;La gpertura y elerre de las pales ino‘luygn, de pro=-
ferencia, motores e}éctzﬂ.cos que gon glimentados, de pro-
ferencia, g través de un cirouito eléctrico para efectuar
aubomaticamente la secuencia de operacionos nocosarias pas
ra descargar el producto amasedo del reolpiente amagador-
con ol uso de la méquina. o

' E1 prowente lnvento proporciona, adiclonalmen-

te, ung maquing bara el amadado en la pxeparac_:;én de pro~
ductos alimenticiod, que tiene una estructura de soporte
que soporta qn__;eéxipie_rl'be amsgador giraborio en donie
gira un elemenbo emasador glratorlo oon ol uso de la
miquine para amagar y que ineluye un mooenismo’ para des-
cargar el_ producto gmagado del reoiplente amagedor, que
comprenie:- ' ) _ )
- un montante comportado por la estructurs de soporte
pare girar entorno de wn eje vertioal; )
~ un brazo de soporte que Se proyeota del montante y

esté montado para desplazarse em un plano verticsl con
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respeo-bo al montam:e,
- im togsdor mporhado por ol extreno libi'c del brazo
de sopo»gc*’ae y.movi.} _‘t_aajo la aceidn ge los mov imiéntos
combinados de glxo del montente y éespla_zgmif,oﬁ*bb vertical
del brazo do soporto entre una primera posiclén on el
interior del reolpiento de amasedo y una segunda posicién
gobre el reclplente y desplazada lateralmente de e’sbe", "
slendo operado dlcho cogedor para recoger producto amgsg~-
do del l'ecipj.enfe amaéac‘lor en la primerg pgsicién ¥y descar—
garlo fuera del recipiente en le segunda posicidn;
- medios Lupulsores respectivos para impulsar el glro
del mon'tan’ce_, el desplazamiento vertical del brazo y log
movimientos de trabajo del cogedor, ¥
~ medios de control para controlar la operacién de los
medios impulsores xeépegtiyos para producir ung secuencia
de movimj:entos del cog@c’lo:ﬁ, con lo que el oogt?dor q:'eco;-
go masa del reolplents en la primera pogicidén, g6 despla~
za heola arriba gobro el nivel dsl recipiente y luego la-
’ueralmen’se a la sefu;nda posicidn en donie descarga la maw
sa fuera del reclplente. ~ o
) Ahkora se describira una modalidad del lnvento
de Lorma mas parbn.cular v a titulo de eaemplo oon refom
rencla & 1os d:.bu.;jos que se acompanan, en los que:

La figura 1 es una vista 9n_1_aer5peoi;a.va de
wna méquing amesedora de conformidad con el invembo.

La figura 2 eg ung vists en glzado frontal de

la maguina,

Ia flgura 3 68 wa vista en glzado lzbergl de

la maquing y .
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La figura 4 es una vista en planta por srribg

de la maqu.:.na. _ L

~ Una maqu:!.na de conformidad gon el invento para
el_amasado en la preparacidn de productos alimentlcios se.
indica de forma gemeral con 10. La estructura general de
la maguing es de por si conocida y oomprends un armazon
de soporte 12 que consbituye una base 14, un montante le-
teral 16 v un soporte supenor 18. )

Ia bage 14 soporta un rec:v.pienta arasadoxr 20
para la masa, que es acclonado para glrar entorno de un
oje vertical mediante un motor eldéetrico (no ilustrado).
Bl reclplente ogtd provisto oon una eslqiga vertical 22
fijada en gl contro de la base y que Se proyecta en el
reciplente, mlientres que un miembro emasador glratorio,
consFituido por una varllla de metal errollada helicol-
dalmente, egté soportalo por el soporte superior 18 del
armazon de sopo‘rte 12 y se extiends heoln abajo en ol re-
clplente 20.

i Una mensula de soporte 26 esta i’iaada a um lg=~
teral de morrg:ante 16 y soporta, por msdio ds un cojinete
de empuje 29, un montante sustanoialmente vertical 28 de
secclén transversal reotangular., BL montents 28 comporte,
en su extremo in:_?c_a_xior; un engranaje 34 que o8 acclionado
por un motor eléo%xi_c_:o 30 g través de uﬁ'engz_-anaje ae .
reducelén 32 soportedo por-la ménsula 26, oon el fin de
quo gire ol monbente 28 emtorno de su eje longitudinal.

Bl montante 28 opmpor’sa para el movimlento des~
lizante verticel un carro 36 que Soporta un miembro de

doble viga 38 congtituido por dos brazos verxticalmente
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espaciados 40 que ée _proyectan en gédntido sustanoialmente
horlzontal a partir del carwo 36. '

Bl movimionto del carro 36 & lc largo del mon-
tante 28 se efootlm por medio de un motor 42 £ijado &
dicho Garro, que acclona el giro de im pifidn engrenado con
ung oremallora 46 Fijada a una cara vertlcal del montante
28.

El brazo in.fexﬁ.or 40 del misubro de doble viga
38 oomporta on su ex-bremo libre un travesafio horn.z.on-bal
48 que a su vez sopo;c_'ta dos palancas ago_daqas 50, pivota~
blomente montedas entro sus extremos para Ol movimlento ple
votante entorno de ejos pavalolos sustanoialmente horizons
tales, por medlo de espigas de pivote xesPeo“siVagx 49. Bn
ol extremo inferior de cada palarica se Pfija uno de un par
cooperante e palas 52 que, tal como §6 represomta en la
figure 2; son méviles oon el plvotado de las palampas 50
entre una poéic:i_.én do ‘apertu“:_c'a:,, mstm§a poxr linea de
trazos, y una posicidn cerrada, mostrada con lines contie

nua.

Los brazos superiores 50g de las palsucas 50 ge
cruzan entre sl yu‘e‘s'“cén provistos en sus extremod sup.erio;-r
res con respeotivas espigas de pivote 54 en cada una de lag
cuales g momba un rodillo respectivo 55 para glrar entore
no de un eje horizontal. o o

El brazo inferior 40 del mlembro de ‘doble vis

'ga 38 soporta tembién en eu extremo Libxe el oxtremo inw

forior de un fornillo, verticel 56, oonsctado por Su ex-
Yremo superior a un motor 58 soportaio pox ol brazo A
perLor 40 pama girar con éste. Bl tornillo 56 estd rosca=
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do en un ox-ifioiq coc;perante fomado en la pomién poste-
¥ior 60 de un bloque 62; duya cara_g:ti%er_i_.oz%_éété provista
con uma canal de gula horizontal 64, en donds se empefian
los dos rodillos 55 que giren sobre las ospiges de pivo-
te 54 de las palancas 50 para el movi;pie;q*cogix:a’uorj.o v

de traslaciéz}. Al%ema'b_i\ramente espigs:s'apropiadas 54
smpefian en ung canal de gula cooperamte, sin proporclongrse
rodillos.

La maquina amasedora 10 antes desorita es’céﬂpro;-
vista con un clrculto eléetrico aproplado (no Llustrado)
para controlsr los motore s ele’ptxioos 30; 42 y 58 para im-—
pulser las partes respeotives de la miguina 10 con el fin
de efectuar, automitlcamsnte, una secusneia de operacionss
d6 les palas 52 requeridas para descargar el producto amaw-
gado del xeoiplente 20. Para esta Pinglidad el olrouito
do control eldctrico impluye interruptores limitadores de
final'de ca;-réra' qus _ri.(on con'bro.lados por ol giro del mont gne
te 28, el movimlento del carro 36 y el movimlento del blo~
que 62. BEgta seousncla de opermciones o8 como slgus: _

El brazo 38 desclende por medio del motor 42
para llevar log bordes inferlores de las palas 52 jumto
al fondo del wecipionte 20. El motor 58 produce a conmtl~
nugeidn un movimlento ascendente del blogue 62 que induce
unz, aproximgoiér} mitua de los rodillos 55 v de las espie
gas de plvote 54 de lay palancas acodadas 50. De este modo
las palancas 50 pivo:hé;a entorno de sug esplgad mspec:’bi;-
vas 49 hasf_a que leg palas 52 se lleven & la posiclon ce-
rrada, siendo recoglda toda la pasta que 86 enouentre one
tre las palad.
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' Lusgo 9o oleva ol mlembrb do doble viga 38 por
nedio del motor hagta que los bordes ‘inferioved de lag
palas 52 se'gnousntran sobre el nivel del lablo supexior
del reoiplonte 20 y ol momtente 28 glre por medio del motox
30 para mover las palas hesta un laberal del reciplente,
en una zona de‘degqarga.~Aqui el blogue 62 aqgciende para
que los wodlllos 55 y las espigas de pivote 54 se aparten
pars abrir los palas 52 y permitir la deséarva de la masa.

Bl motor 30, subsxguientemenﬁe, ‘hace que glre
el montante 28 para llevar el miembro 38 de nwevo a lg po~
gieidn de la_figura 1. Durante esﬁg rotaomon el eirculto
eléctrico activa el motor impulsendo ol glro del reciplens
‘e 20 para qus‘éste“efgctua un desplazamiento angular co~
rrespondiente a la dlstancia entre los dos bordes lufe-
riores de las palas 52 en su posiclén sbierta. Luego se
ropite la seousmcia anterior de opermclones para recoger
ma poreidn wltexiox del producto amgégao.de la parte del
recipiente ghora pox debajo de lag palag 52. Normalmente
se requieren de 4 a 6 clclos de egte *trabajo para vaciar
por completo ol reciplente,

Tos medios impulsores ilustrados y deseritos
anteriormente para Lmpulsar ;os mov1mlentos'193peetlvos

del montante 2§; ol miembro 38 y las palaé 52 gse ofr?cen

" puremente a titulo de ejemplo y, en la préotica, pueden

sustitulrse por medios equivalentes, por ejemplo de tipo
oleodindmlco o noumftico. De modo andlogo las palas 52 pue-
den oparar oon oualquler medio apropiaao: Por ejemplo, los
extremos superiores de las palancas acoadas 50 pusden arti-

cularse entormo de wma osplga comin fljeda a un bloque .
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que sea mévil verticalmente de forma Simllar al blogue 62.
En este cago los brazos superiores 50g de dlchas palancas

no se eruzan entre ai.

RELVINDLICACIONES,

Doderito ol objé’co del presente Lnvento se de-
claran nusvas y de prdpia invencidn las sigulentes reivin=
dicacilones. _

1. Perfscclonamientos en méquipas amgsadoras para
la preparacién de productos elimenticios, provistas de una
esfructura de Soporte que soporta un recipiente amasedor
glratorio en donde oon el uso do la méguina glra un ele-
mento smesedor giratorio para el amasado del producto,
caracterizedos por comprender un oogedor (52) comporta=
do por la estructura de soporte (12) y mévil entre une
prime ra pgsiéiéh en el interior del reciplente (20) y
una segunda posiéién gobre ol reoiplente y desplazaia
lateralmente con respecto a éste, y medios do oontrol pa
ra combrolar una secuencla de movimlentes del cogedor (52)
con lo que ol 6ogec‘lor recoge masa del recipiente en la
primera posicion, se desplaza heola arriba sobre el nivel

del reciplente y lusgo lateralmente hgsta la segunda posi-

cién en donde descarga la masa fuera del xeolplente.

2 Pez'fécgioz_zz;mien'bps, de oconfommldad con la
relvindleacién 1, oaracterizados porgue el oogedor (52)
ssté soportado por un extremo libre de una vigueta de Sow
porte (38) q.L_zs ge proyecta de un mon'i.;an%e_"('28_} comporta=
do por la estructura de soporte (12), miendo desplazablo

verticalmente dicho extremo libre para clovar o desconw—
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der el cogedor (52) y slendo glrable el montente (2§) entor-
no de st ejo para desplazar laterglmente el cogodor, pro-
porcionindose modios impulsores respoctivos (42, 44, 46;
30, 32, 34) para impulsar los movimientos de la viguota
(38) y del montento (28).

3. Perfecoionam:.entos de confomdad. con la
mivind;i.caoion 2, caracterizados porque el tramo de Som
porte (38) estd éoporbado por el monbante (28) para mo-
verse a lo largo de ésto. )

4. Peri.’ecca.onamen-bos, de conformz.dad con la reis-
Vindieaon.én 3, carccterizalos porgue ol tramo de soporte
estd f£ijado por un extremo a un carxo (36) montado degll-
zgblements sobre el montante (28)

5. Perfaco:.onanﬁ.entos, de conform:l.dad con la
roivindiceoion 4, caracterizados porque el-carro _(36) PrO~
senta wn plidn ({14) ongrensdo a una oremallers (46) fijada
al montente (28), comeoténdose el pifién (44) a w motor
(42) para gii'gr aon e’ste; oon o1 ugo, para efectuar ol mo=
vimiento del carro a lo largo del mombtente.

6. Pezfecojfonamientos', de confomidad con cual=
quiera de laé ;::eivipdicaciones pmcheden’aeé caracterizados

porque el ocogedox comprende un par de palas cooperanbes

. (52) y maios impulsores (58, 54, 55, 56, 62, 66) son pro-

porclonajos para impulsar la eperturs y olerrs de las pa-
lag (52).

_ 7.. .Baxt?eqqiqngmienfqos, de oonformidad con la
reivindlogelén 6, oomo depeniiente do la relyindicaocién
3, 4 o 5, oaractewlzados porgue cada pala (52) estd sopor-

tada en un extreme inferior de una palanoa scodada Yospec—
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“tiva (50) qus detd plvotablemente mombada en posicién Lue

termedia a sus extidinos sobre el tremo libre &el tramo de
soporte (38) para movimiento»piyotan%e entorno de un eje

sustencialmente horlzontal (49),‘ oporando los medios ime

pulsores (58; 54; 555 56, 62, 64) sobre el extremo supe-

rior de cada palanca para el plvotado d9 lag palencas en=
tre una posicién eblerta y cerrada de las palas.

8. ?erfeodionamigntos de oonformidad con la reie
vindicacién 7, caracterizalos porqus un bloque (62) es
comportado por el tramo de soporte (38) para el movimlento
de ’craslaeié@i con reégpeoto a dste ¥ porque los extremos
supexioxes (50g) de las palancas acoadas (50) se cruzan
ep#;e'si ¥ éaag_una presenta ung proygcoién.xespectija
(54, 55) empefiada en una canal de gufla horizontal (64)
de dicho blogue (62) pera moverse a lo larzo de $sto,
aonsctaniose un impulsor (58; 66) oon 6l bloque para
Producir au mp%@mienﬁo vertical y por tanﬁg_el movim;ento
de las proyecclomos empefiadas en la canal de -gula (64)
en aproximgcié@.p_a;ejgmiento mrbuo para plvotar las
palancas (50) enborno do sus pivotes'(49) vy abrir o cerrgr
las palas (52) reépac%ivamenﬁe.' ~ '. )

9% Perﬁeocionamientps, de conformidad con la
reivindicacién'ﬁé oaracterizados porque cadla una de diches
Proyecoionas_(54, 552 oomprende ung esplza de pivoté (54)
en la quo esté montado giretorkamente un rodillo (55) pa-
ra el moviqignfo glratorio y de traslacidn en dicha canal

de gula (64).

10;‘?erfeceionamienios;"de conformidad con la

relvindicacidn 8 o 9, oaractorizados porque 6l acelonamien—
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to (58; 56) para impulsar el movimlento dol bloqp.é (62)
incluye una ebertura roscada on ol blogue empefiada por
un fornillo qaneje"sustancialmenie ve;ﬁigg;'(56) o ompo T
talo por el tramo de soporte (38) y compctado & un motor
(58), también soportado por ol tramo do goporie, para ser
impulsado al glro ocon éste. o

1ll. Perfeooionamlentos, de oonfozmldad con cual-
quiera de les relvindicaciounes 2 a 1Q?-ogrgcterngdos por—
que los megipé'impglgo;es respectivos, (305 32; 345 42,
44, 463 58y 54, 55, 56, 62, 64) para impulsar el gl del
montante (2@); ol mbvimiento vortical del tramo de Sopor=
te (38) y'las mbvimmcnios de apertura y 610119 de las
paleg (52) Lneluyen motores electzicos (30, 4.2, 58).

12. Perfecoionamienﬁbs, de conformldad con la

reivindicaelén 11, oaracterizados porque los motores 610~

talcos (30, 42, 58) son alimentados & bravés de un oiroui-
%o do control eléctrico pare efechuar automitlcamente la
seouencla do opereclonss necesaria para déscargar ol prO~
ducto amasalo del xeolpiente (20) con el uso de la miquie
ng (10). . o )

13. ?exfeccionami?nxos de conformidsd con la roL

* vindicecién 12, caracterizados porque ol circulto de conw

tr0l eléetrico Lneluys d19positivoé de Final de carrera .
que son controladod pox ol gizo del montante (28), poxr.
ol movimiento del caxxo (36) y por el moviniento del blos
que (62). g | o 5
| 14 Pexf@ccionamien?os; de conformided con la

roivindiceoién 12 o la relvindicaolon 13, caracterizados
porque el eircuilo de conmbrol oléotrico aotla btambién so—
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bre un mo‘t:or eléo'bi'.{.co gue. controla el glro del rec:.p:.en-—-

o amasiadd:c‘ (20) vara oféotuar al fﬁ.nal de ociclo de des-—

carga, en donde se extrae del rec:.p:.en‘be ung porcion ds la

nasa, un desPlazamento angulaxy pmdo’cemlnado del reoiw
5, piente (20). o '

15, Perfeccionamientos, seglin las roiviniica~
olones precedentes oarscterizados por comprender un mecam
nismo pam,aegoérgaﬁ el producto ama_éado del recipiente
emasador (20), que comprende: un mombemte (28) comportado
10, por la es-l':mc’sura cie goporte (12) para glrar entomo de

tn eje verblcals un brazo de soporte (38) que se proyects
del montante (28) y mombedo para desplazazjs_se en un plano
vertioal eon i?épeoto gl mgn%an’ce; un oogedor (52) sopore
_ bado por el extremo libre del brazo_de_éoportg (;3_8) 7 mé=
-15. vil bajo la aéog‘.én de los movimientog oombinedos de giro
del montante (28) y el desplazemionto vertical del brazo
de soporte (38) 'en'“s:rg ung primera posiolén en el interior
del xeelplente amasador (20) y una éegunda posicidn sobre
gllzeoip_i_.e_n"gé ¥ desplazada lai:_c_arahnqn%o con respecto a dam
20, to, slende 'g;)pe.;'able dicho cogedor (52) para recoger el pro-
ducto amasade del recipiente amasador (20) en la primers
pos:.c:.on ¥ Dpara desoargarlo fuerg del xeo:.pien'te en la
segunda pogioién, medios de acclonamiento respeotivos (30,
. 32, 34; 42, 44, 46, 58, 54, 56, 62, 64) para impulsar el
25. glro del montante (28), o1 desplasamlento vertical del
brazo (38) ¥ log movimlen‘cos de trabajo del cogedor (52),
¥ medlos de contmol para con‘arolay la pperao:.o_z_l de los
mediog impu;somé_pam pmducir‘una“seduencia de movimienw~

tos del cogedor con los que el cogedor mecoge la masa del



reciplente en la pulmera posiclén, se desplaza hacisa arriba sob
sobre el nivel el weolplente y luego leberalmente haste
la segunda_poéioién en donle descarga la meda fuera del
reciplente.

16. Pezfecclonamien‘uos en maquinas amasadoras
para la pzeparao:.on do productos al:.mentic:.os.

) Segin g0 desoribe ¥ re:wi:ndica en la presento
mamoxrly desoxu.p’uiVa qu.e consta de 15 paginas folladas y
escxlitas g mgqu_:{.pa Por na Sols de sus caras.

Medrid, a 20 JUN 1978

Po Qe

Wadot JOSE F, NIEFS
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Vs Officine Meccaniche 5. Cassiano di Ororeo A.€ L 5.3.5.

FIG. 2
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