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=Memoria Descriptiva=
La esencialidad de ésta papente que nos ocupa, yh

cuyo registro se solicita, esti basada en el desplazamiento=
de dos contactos eléctricamente directos,a través de una re=
sistencia, o electramecénicamente entre af, desplazindolos =
convenientemente scbre las superficies idfneamente desabs-la
das de dos secciones de los arrollamientos de los autotranse
formadores, transformadores o reactancias que se realicen con
el £fin de su aplicacién para la regulaciém o estabilizacibénw
de tensiones o intensidades cbteniéndose por los efectos de=
desplazamiento de los citados contactos, la adicifn, igualae
clén, y substraccitn de los valores tensionales adecuados pa
ra el control, bien manual, con servo-nando o con sistemas =
de autoémtrol, para su aplicacién como el més effcaz estabi
lizador automético de tensifn o de intensidads

Siendo factible por éste sistema el poderf efectuar
la regulacidén lo mismo por la entrada que por la salida, asf
mismo ofrece la posibilidad de poderse emplear todos los ti=
pos de ndcleos magnéticos incluyendo los de forma toroidal.

Por el sistema de regulacién empleado, no se produ
ce deformaciones de la onda tensional de salida en funcifin -
de la onda tensional de entrada, sienpre gge con éste siste-
ma no se empleen nficleos magnéticos en el grado de satura =
cidn,.

La simplicidad de éste sistema, permite yna realiza
cifn econfmica, de gran rendimiento y fiabilidad, resultando
de reducido tamafio en funcién de su potencia.

Funcionamiento:

En el digujo que se acompaila, se incluyen dos figu

ras en las cuales los contactos méviles o desplazables que =
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dan representados por dos trifngulos que se unen entre sf{ =
por una linea continua o bien, a trazos o bien punteada.

En las tres formas anteriormente descritas repre -
sentacibn grifica de los citados contactos m&viles, hemos de
congiderar que estén unidos eléectricaments entre sf,

La figura 1, representa una de las formas posibles
de realizacitn fisica, donde se incluyen los contactos deg =
plabables simbélicamente pero con objetividad funcional.

El nécleo magnético (1), aloja las bobinas de arrd
1lamiento (2) y (3Y, sobre éstos arrollamientos, quedan deter
minados unos sectores de tendencia circular indicados median
te una doble linea de puntos (4). Estos sectores, correspon~
den a las zonas de los arrollamientos convenientemente desais
ladase '

Sobre los arrollamientos y partes de las zonas de-
saisladas eléctricamente de los mismos, estfin en conexifn los
contactos deslizantes o rotativos (5) y (6), unidos en éste-
caso fisicamente y eléctricamente mediante la uniéa (7) pu -
diendo desplazarse en ambos sentidos el conjunto formado por
los contactos (5) y (6) con la unibn entre ambos (7), median
te un eje (8), situado en el centro geamuétrico del conjunto-
mévil de contactos deslizadtes o rotativos.

En la figura 2, se expone uno de los esquemas eléc
tricos que pueden corresponder a las funciomes y efectos rew
sultantes de los desplazamientos de ambos contactos.

Para desarrollar més ficilmente el ejemplo de su =
funcionamiento, vamos a considerar que la unidsd correspon -
diente al esquema de la figura 2, haya sido calculada para =
un margen de tensiones de entrada comprendido entre los 170
Yy 270 voltios. E1l valor tensional requerido para la salida,=
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se ha cosiderado de 220 voltios.

Refiriéndonos al esquema representado por la figue
ra 2, valoraremos que entre los puntos (9) y (10) de éste =
arrollamiento, habrén las espiras adecuadas a un valor tensio
nal de 170 voltios. Entre los puntos (10) y (11), existiri -
un valor tensional de 50 voltios, y entre los puntos (12) y=
(13), existiré un valor tensional de 50 voltios que en éste=
caso del arrollamiento indicado con (12) y (13), habri de es
tar arrollado en el sentido conveniente a la funcitn que rea
lizard en conjunto con el arrollamiento (10) y (11)y Los pun
tos indicados con (14) ¥ (15), corresponden a la entrada dee
corriente alterna que en &ste caso hemos valorado para unose
1fmites de 170 a 270 voltioa.

Los puntos indicadeos con (16) y (17), corresponden
a la salida de tensifn y que habremos anteriormente fijadow:
en 220 voltios. )

Pasando al anflisis de du funcionamiento, sohre =
el esquema de figura 2, podemos observar que al estar el con
Junto de contactos desplazables en la posieifn representada-
sobre el esquema con linda punteada que une ambos contactose
con los puntos (10) y (12), la tensifmn de entrada puede ser-
de 170 voltios, que consecuentemente sumados con los 50 volw
tlos del arrollamiento en éste caso en funcifn de adicifn =
(10) y (11), obtendremos en la salida un valor tensional de-
220 voltioss Si la tensién en 1la entrada se eleva a 220 vol=
tios que son coincidentes con el valor requerido en la salie
da, sk situarfin ambos contactos deslizantes, que para &ste =
caso simbolizamos unidos entre s{ mediante una lfnea contf -

nua en el citado esquema de figura 2, en los cnetros eléctri
cos de los arrollamientos (10), (11) y (12), (13), obtenién=
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dose una resta tensional de 25 voltios del 50% del arrolla =
miento (12) (13), y una adicién de 25 voltios del 50% del -
arrollaniento(10) y (11)eConsecuentemente en la salida cbten
dremos un valor tensional ds 220 voltios.

Al elevarse el valor tensional de entrada a los =
270 voltios, situaremos ambos contactos deslizantes entre =
los puntos (11) y (13) en que en el esquema de figura 2, que
da unido a través de ambos contactos representados con la -
unién mediante una 1linea de trazos interrumpidos. Habiendo =
unas diferencias de potencial de 50 voltios en el arrollamien
to (12) (13), siendo en &ste caso un valor inverso, restarie
al valor tensional de entrada 270 voltios el valor de §0vole
tios, obteniéndose en la salida un valor tensicmnal de 220 =
voltios.

Por lo anteriormente expuesto, podemos couprobar =
que lo misno sucederé con cuantos valores se produzcan dentpo
de la gama para que se haya efectuado la previsifn en su die
seiioe : |

Consecuentemente, el sistema de conexifn mediante
dos contactos deslizantes o rotativos unidos eléctricamente-
entre sf y en contacto superficial con dos arrollamientos con
venientemente disefiados, conkituye la unidad apta para el =
control lo misno manual que para la estabilizacibe de tensio
nes o de intensidad mediante una adecuada unidad de control.

Eita invencifn puede ser realizada en otras formas
especificas sin por ello apartarse de sus carﬁcteristicas -
esenciales.

Por consiguiente, la presente invencifn tiene que=
ser considerada desde todo punto de vista como ilustrativa y

no restrictiva eatando indicado el alcance de la invencién =
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en las adjuntas reivindicaciones m4s bien que en la anterior
descripcifn, antendiéndose por tanto que caiga bajo el signi
ficado y alcance de equivalencia de las reivindicaciones, -
queda canprendida en ellas,

Todo segin se detalla en el dibujo adjunto que & =
titulo de ejemplo acampaiia a la presente memoria descriptiva
en el que se pepresentan dibujos y esquemas con la aplica =
cifn del sistemas
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«REIVINDICACIONES=
12,~ Sistema de conexifn que mediante el desplazamiento de =
dos contactos regula o estabiliza tensiones o intensidades,-
caracterizado por dos contactos unidos eléctricamente entre-
sf,que serfn deslizantes, rozantes o rodantes, sobre la su ~
perficie de dos arrollamientos debidamente desaislados de au
totransformadores, transformadores o reactancias con sus a =
rrollamientos en los sentidos apropiados, y que por el contase
to sobre éstos se obtendrin variaciomes de tensién o de in -
tensidad.
24.,~ Sistema, degin reivindicacién 12, caracterizado por dos
contactos unidos eléctricamente entre sf que podrin despla =
zargse en cualquier sentido fisico siempre que unan entre sf-~
dos arrollamientos eléctricos para producir variacimes, re-
gulaciones o estabilizaciones eléctricas mediante movimiento
manual o automético.
3%,~ Sistema, segin reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por
dos uniones eléctricas unidas entre sf directas o mediante =
circuito eléctrico o electrénico, que al conmutar por despla
zamiento o por distintas tanas entre dos arrollamientos pro-
duciran variaciones de tensiones o intensidades.
484« USIS DE _CONEXION OUE MEDIANTE EL DESPLAZAMIENTO DE=
DOS CONTACTOS REGULA O ESTABILIZA TENSIONES O INTENSIDADESM,

Consta la presente memoria descriptiva de giete =
hojas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las =

que se le acamwpaiia una de planos para su mejor comprensifn.
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