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La presente invencién se refiere a unos perfeccio-
namientos aplicables a los aparatos contadores e indicadores
de impulsos eléctricos, utilizados para contabilizar funcio-
nes, operaciones o pasos de objetos en muy diversas activi-’
dades industriales, y més especialmente paraacumular tan-
teos conseguidos en el funcionamiento de magquinas de juego
de salén.

La invencién se refiere, mas concretamente, a apa-
ratos contadores totalizadores de la clase indicada que com=~
prenden wna serie de tambores numerados, correspondientes a
log digitos de capacidad del aparato, cada uno de los cuales
es accionado un paso digital por cada vuelta del tambor de
orden decimal precedente.

Generalmente, el primer témbor, 0 sea, del primer
orden decimal es accionado por un mecanismo de escape, por

ejemplo una rueda de trindquete accionada por un gatillo gque

‘es desplazado por un electroimidn o similar, 2 su vez excita-

do por los impulsos eléctricos a contabilizar. En los casos
en que el aparato ha de poder sumar y restar impulsos, es
necesario prever un mecanismo de escape duplicado del ante-
rior, que funcione en sentido contrario respecto del mismo
¥y dque ha de ser alimentado por impulsos correspondientes,
distintos de los primeros, con la evidente complica{:rién de
mecanismos y circuitos. ' |

La invencidn trata de eliminar este inconveniente
de los aparatos contadores totalizadores de la clase indica-
da, haciendo ﬁosible, al mismo tiempo, que puedan funcionar

como fuenbte de seflales de mando o de control para otras fun-
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clones del sistema o conjunto dentro del cual se halle in-
cluido el aparato. .

Para ello, de acuerdo con los presentes perfeccio-
namientos, el arbol de accionamiento del primexr tambor digi-
tal se halla unido a través de wna transmisién de movimien-
to con el &rbol de salida de un electromotor de accionamien-
t0 de sentido de giro reversible, pars el mando de los tam-~
bores en log sentidos de suma y resta de impulsos, y lleva
wido un disco o tambor leva con un nitmero. de levas corres-—
pondientes al de digitos de los tambores contabilizadores,
con el que se halla asociado un dispositivo de conexién
eléctrica que interrumpe la alimentacién del motor cada vesz
que dichos tambores alcanzan una posicibn digital exacta.

En la forma preferida de la invencidn, el motor
de accionamiento de los fambores es un motor sinerono, pro-
vigto de dos devanados de excitacién para los dos sentidos
de funcionamiento, unidos por uno de sus exiremos, en comin,
a2 un primer conductor de alimentacién, y por el otro a sen~
das posiciones de un conmutador cuyo contacto central estéd:
unido a un segundo conductor de alimentacidén, siendo el
conmutador mantenido en una de sus posiciones’en estado de
reposo y accionado por un dispositivo electromagnético para
llevarlo a la otra posicibn, conectado entre el pr%?er con-
ductor de alimentacién y un tercero. '

De acuerdo con otra caracteristica, el disco o
tambor leva lleva asociado un segundo dispositivo de cone=-
xién eléctrica cuyos contactos pueden ser unidos a circui-

tos exteriores para realizar funciones dependientes de las
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_posiciones del aparato contador. Ademds, los tambores de di-

gitos pueden estar provistos de pestafias salientes radial-
mente y provistas de muescas alineables en una-posicibn di-
gital determinada de dichos tambores, de manera que una ba-
rra sensor, paralela &l eje de los mismos y que se apoya
contra el canto de las pestafias, es apta para detectar la
coincidencia de las nuescas y acciopar medios de conmutacibén
eléctrica para transmitir esta funcién a los circuitos exte-
riores.

Los dibujos adjuntos muestran,. a titulo de ejemplo
no limitativo del alcance de la presente invencibn, y en re-
presentaciones esqueméticas, una forma preferida de llevar-
la a la practica. .

En dichos dibujos; La figura 1 es una seccién lon-
gitudinal alzade de un aparato contador que incorpora los
perfeccionamientos de la inwvencién; la figura 2 es una vis-
ta frontal del mismo aparato; desde la izquierda de la fi-
gura anterior; la figura 3 es una vista en perspectiva gene-
ral del mismo, y la figura 4 es un cireuito fumeional Qque
indica el diagrama de conexiones eléctricas del circuito de
alimentacidén del motor.

El aparato representado en los dibujos comprende

dos placas testero =1 y 2=, fijadas rigidamente en\?elacién

mubuamente paralela mediante riostras =3-. En dos aletas

alineadas transversalmente -4-, que sobresalen de uno de

- sus lados, va sostenido giratorio el &rbol ~5- sobre el que

van fijados, al lado de la testera -l- wna rueda dentada —6-,

junto a la cara interior de latestera -2« el tambor digital
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del primer orden decimal -7a-, y junto a la cara externa de
la misma wn tambor o disco leva -8-. El mismo 4rbol =5-~ mon-
ta locos los demds tambores digitales ~Tb- y -Te-, y todos
los tambores tienen, de acuerdo con una construccidn usual,
a un lado un diente de arrastre -9-; ¥ en el oftro un engra-
naje -«10-, y estos elementos de cada dos tambores adyacentes
estdn relacionados por un engranaje divisor -ll-, loco so-
bre el eje fi}io -12-, de manera que cada vuelta de uno de
dichos tambores se traduce en el avance de un paso digital
del tambor de orden decimal siguiente.

El accionamiento del &rbol =5~ se realiza a tra-

vés de la rueda dentada =6-, desde otra rueda -l3-~ due es

accionads por el motor =l4-— a través de un grupo reductor

=15-+ El motor -14-, de acuerdo con 1a figura 4, es wa mi-
croelectromotor sincrono, provigto de dos devanados indepen- |
dientes -DIAy DD-, cuya excitacién selectiva proporciona el
giro del mobor en uno u otro sentié.o ¥y, por tanto, el funcio-
namiento de los tambores -7- para sumar o restar. Para ello
los dos devanados estin unidos en comin por uno de sus ex-—
tremos y a través del conductor -16-," con el terminal de ali-
mentacién ~1Ta~; los otros dos extremos estén conectados con
sendos contactos -a y b~ de un conmutador -Sl-, cuyo contac—
%o central estéd unido al conductor ~18= gque forma o;g’ro ter-
minal de alimentacién ~17b~. EL conmutador &escrito forma
parte de un relevador indicado con la referencia general
-RLl—; cuya bobina de excitacibn -Bl- estd conectada entre

el primer terminal -17a- y un tercer terminal -lTc-.

~ Se aprecia que, si consideramos como comin el fer-



10

15

20

25

minal -17b-, la alimentacidén por el terminal -l7a- proguce

la excitacién directa del devanado -DI-~ del motor para el

‘giro de éste en un sentido, sin el concurso del relevador

-RL1~-; por el contrario la alimentacién por el conductor
-lj?— produce la excitacibén del relevador, cuyo contacto
méﬁil pasa a la posicibn inversa a la representada, ponien=-
do en circuito el devanado -DD-. Evidentemente, la posicién
de reposo representada, es mantenida por los dispositivos
eldsticos de que se halla provisto el relevador.

El disco leva -8~ presenta diez muescas -~18- en
el caso corriente de Que los tambores digitales -T- estdn
provistos de diez digitos, como se ha representado, Eviden-
temente, tanto los digitos como las muescas se hallan re-
guiarmente distridbuidos en las periferias de los tambores
y del disco.

La testera -2~ lleve fijado, mediante tornillos
-19~, un dispositivo microrruptor -20-, cuyo brazo de accio-
namiento -2l estéd provisto de un rodillo de contacto -22-
que se apoya contra el canto del disco -8-; en una posicién
angular respecto de los digitos de los tambores, tal que en
combinacién con una disposicién de circuito convencional,
no representada, permite detener el dispositivo, después
de cada fase de accionamiento, en una posiqién en %3 que
los digitos expuestos quedan perfectamente alineados hori-
zontalmente. Un segundo microrruptor ~20a-, dispuesto an-
gularmente de acuerdo con las necesidades del caso y cuyos
contactos pueden formar parte de circuitos que salen del

aparato para suministrar a otros‘elementos del sistema de .
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que forma parte el mismo, sefiales funcionales dependientes
del‘acciogamiento del contador.

El aparato comprende asimismo medios para detec—
tar la posicidén cero, o cualguier obra posicién especifi-
ca, ¥ mandar sefiales oléctricas correspondientes a otros
elementos del sistema indicado antes, a través de otro dis~
positivo microrruptor ~20b~. Para ello los tambores digita=-
les =7- estdn dotados de wna valonag anular saliente =23-,
cada una de las cuales presenta una muesca periférica -24-
¥y sobre las que se apoya normalmente wna regla -25-~, para-
lela al eje de dichos tambores, bajo el efecto de wno o dos
resortes, indicados esquemdticamente en -26~ en la figura
1, ya que los extremos de dicha regla estan unidos a sendos
brazos -27-, oscilantes en sendos puntos -28- fijos a las
placas testera -1 y 2=~. Uno de estos brazos estd provisto
de un pilarillo -29-, due sobresale lateralmente de la tes—~
tera -2~ 2 través de una ventana -30- de la placa testera
-2= y recibe el brazo de accionamiento -21lb- del microrrup-—
tor -20b~. Se comprende que la posicibn angwlar de las mues=~
cas =24~ respecto a las numeraciones de los tambores corres-
pondientes, determina la combinacién de cifras cuya presen-
cia en la ventana de exposicién da iugar al envio de la se~
filal por los microrruptores -20b-. | <

El aparato descrito permite incrémentar o decremen~
tar impulsos en la forma deseada, como se desprende claramen-
te de la anterior descripcibm. Si es necesario, se puede -
prever un dispositivo de tope convencional, por ejemplo un

tope que acta sobre el Wltimo tambor ~7c-, para determinar
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miento. Aparte de la facilidad con que permite realizar la
suma y resta de impulsos, due pueden representar cualésquie—
ra magnitudes, de acuerdo con el emple0 previsto, constitu-
ye una fuente de diversas sefiales eléctricas dependientes
del funcionamiento o de las posiciones del contador y Que
sea necesario aplicar a los circuitos o dispositivos exter-
nos. Para ello, como ya es evidente, los microrruptores
descritos podrin estar presentes en cualquier ntmero adecua-
do y comprender las disposiciones de contactos necesarias

en cada caso.

‘ Por lo deméds, seradn independientes del objeto de
la presente invencidn los detalles accesorios y demds carac-'
teristicas constructivas no esenciales, empleados en la pues-
ta en prictica de la misma, por quedar todo ello comprendido

dentro del alcance de lag siguientes reivindicaciones,
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REIVINDICACIONES

1. Perfeccionamientos en aparatos contadores indi-
cadores de impulsos eléctricos, especialmente para contabili-
zar puntos ehAméquinas de juegos de salén, que comprenden una
serie de tambores numerados, correspondientes a la capacidad
de digitos del aparato, cada uno de los cuales es accionado
un paso digital a cada vuelta del tambor de orden decimal
precedente, caracterizados esencialmente por el hecho de que
el drbol de accionamiento del primer tambor digital se halla
unido a través de una transmisién de movimiento con el &rbol
de salida de un electromotor de accionamiento de sentido de
giro reversiblé, para el mando de los tambores en los senti-
dos de suma y resta de impulsos, y lleva unido un disco o .
tambor leva con un nimero de levas correspondientes al de
digitos de los tambores contabilizadores, con el que se ha-
1lla agociado un dispositivo de conexién eléctrica que inte-
rrumpe lg alimentacién del motor cada vez que dichos tambo~
res alcanzan una posicién digital exacta.

2. Perfeccionamientos en aparatos contadores indi-
cadores de impulsos eléctricos, de acuerdo con la reivindi-
cacibémn 1, caracterizados esencialmente por el hecho de que
el motor de accionamiento de los tambores es un motgr sin-
crono, provisto de dos devanados de excitacién para los dos
sentidos de funcionamiento, unidos por uno de sus extremos,

en comin, a un primer conductor de alimentacidn, y por el

otro a sendas posiciones de un conmutador cuyo comtacto cen-

tral estd wnido a un segundo conductor de alimentacidn, sien-
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do el conmubador mantenido en una de sus posiciones en el
estado de reposo, y accionado por un dispositivo electro-
magnético para llevarlo a la otra posicién, conectado entre

el primer conductor de alimentacién y un tercero, dispues-

tos ambos para recibir impulsos de polaridades distintas.

3. Perieccionamientos en aparatos contadores indi-
cadores de impulsos eléctricos, de acuerdo con la reivindi-
cacibn 1, caracterizados esencialmente por el hecho de Que
el disco o tambor leva lleva agociados al menos un segundo
digpositivo de conexién eléctrica, cuyos contactos son co-
nectables a circuitos exteriores para realizar funciones
dependientes del estado de funcionamiento o de las posicio-
nes del aparéto contador.

¢ 4. Perfeccionamientos en aparatos contadores indi-
cadores de impulsos eléctricos, de acuerdo con las reivindi=
caciones 1 y 3, caracterizados esencialmente por el hecho
de que los tambores digitales estén provistos de pestafias
salientes radialmente y provistas de muescas alineables
transversalmente en una posicién digital determinada de los
mismos, de manera que una barra sensor, paralela al eje de
dichos tambores y que 'se apoya eldsticamente contra el can-
to de las pestafias, es apta para debterminar la coincidencia
de las muescas y accionar medios de conmutacién elégtrica
para transmitir esta funcién a los circuito; exteriores.

5. Perfeccionamientos en aparatoé contadores indi-
cadores de impulsos eléctricos.

Todo ello segin queda descrito en la presente mew-

moria y resumido en las reivindicaciones contenidas al final



de la misma, establecidas de acuerdo con el articulo 100
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial y que com-
prenden en conjunto once hojas foliadas, escritas a mdgui-

na por una sola cara.

Barcelona, 15 de junio de 1978
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