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En las técnicas modernas de tratamiento de infor 
macién es una práctica normal leer automáticamente datos 
de un documento y transferir estos datos directamente a un 
sistema de tratamiento de datos. En aplicaciones de enti­
dades bancarias tales documentos pueden ser cheques de ban­
co, en cuyo caso los datos son descodificados como regis­
tros magnéticos. Estos registros magnéticos pueden estar 
formados como cédigo de barras, por ejemplo como un código 
CMC 7 bien conocido. Es un procedimiento preferido leer 
estos cheques $or medio de un lector de caracteres.magüé-ti­
cos, donde después,de leer los datos automáticamente serán 
transferidos a un sistema de tratamiento de datos.

Un problema hallado en registros de lectura so­
bre un documento,, y especialmente en relación con la lectu­
ra de un cédigo de barras magnéticas, es la dificultad de 
descodificar correctamente la información de lectura.'. De 
acuerdo con la Patente Sueca 328431, es descodificado un 
código CMC 7 percibido por almacenamiento transitorio de 
los datos de barras y por comparación de estos datos con 
una señal de referencia. Este método hace el código de ba­
rras detectado menos sensible a la velocidad de alimenta­
ción del documento.

Otro método para eliminar una descodificación 
errónea es aumentar la sensibilidad de los elementos de 
lectura de documento y los elementos de amplificación conec 
tados a los elementos de lectura. .Esto producirá sin em­
bargo un aparato bastante costoso.

La Patente Británica 1 452 661 expone otro método 
para mejorar la posibilidad de descodificación en relación 
con la lectura"automática de caracteres. En este caso, la
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pauta de caracteres de lectura es comparada con dos pautas 
de referencia diferentes. Si cualquiera de estas pautas de 
referencia es igual a la pauta detectada, entonces la pauta 
de carácter será aceptada.

Un inconveniente asociado con estos sistemas 
conocidos es que serán demasiado costosos o no proporcio­
narán una fiabilidad suficiente en la descodificación de 
registros codificados, es decir será demasiado grande el 
número de documentos no aceptados.

Se ha encontrado que cuando se leen códigos*d$ ̂ 
barras magnéticas, existirán algunos errores típicos. Por 
ejemplo, cuando una cabeza magnética lee una barra puede . 
ocurrir que sean suministradas dos señales de salida en vez 
de un solo impulso. Adicionalmente, la velocidad de lectu­
ra del documento puede variar debido a variaciones de fre­
cuencia en la red de alimentación, lo cual influirá sobre 
el motor síncrono de alimentación de documento. La veloci­
dad de alimentación puede variar adicionalmente debido a 
partes mecánicas sin precisión utilizadas en el dispositi­
vo mecánico de alimentación y esto puede ser el resultado, 
por ejemplo, de utilizar una correa de accionamiento de 
goma poco costosa en vez de una correa dentada más costosa. 
Tales errores típicos son difíciles de compensar cuando se 
efectúa la descodificación en dispositivos de la técnica 
anterior.

Un objeto de este invento es crear un método 
para leer y descodificar códigos de barras.

Otro objeto del invento es crear un dispositi­
vo que no requiere una alta precisión para leer y descodi­
ficar un código de barras.

Hoja nAm. 2
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Otro objeto del invento es orear un dispositi­
vo que puede descodificar un código de barras y transfe­
rir la información descodificada a un sistema' central.

Aún otro objeto del invento es crear un mátodo 
para leer y descodificar un código de barras en donde la 
información registrada contiene errores típicos. %

Otro objeto del invento es crear un lector de- 
códigos de barras, que elimina el ruido en una forma de 
puntos de barras muy delgadas.

Aún otro objeto del invento es crear un lector 
de códigos de barras que no es sensible a variaciones de 
velocidad en la alimentación del documento.

Otro objeto del invento es reducir el número-de 
documentos no aceptados cuando se efectúa la lectura y , 
descodificación de códigos de barras registrados, cuando 
pueden producirse un número de errores típicos cuando se 
leen los registros sobre el documento.

Aún otro objeto del invento es crear un disposi 
tivo para leer y descodificar un código de barras magnéti­
cas.

Los anteriores objetes se realizan de acuerdo 
con el invento creando un dispositivo que comprende una 
estación de lectura para leer barras registradas sobre un 
documento, un amplificador para amplificar las señales de 
lectura, un contador para contar intervalos de distancia 
entre barras, una memoria para almacenar sucesivamente va 
lores de cómputo, un microordenador para controlar la ali­
mentación de documento y para descodificar valores de cóm­
puto almacenados y adicionalmente para transferir los da­
tos descodificados.a un bucle de recogida de datos. Cuando
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-descodifica valores de cómputo el microordenador usa una 
memoria de microcódigo para evaluar algunos errores típi­
cos de los datos magnéticos registrados.

Las características peculiares del invento serái 
evidentes por las reivindicaciones anejas.

Se describirá ahora el invento en relación con 
las siguientes figuras. - ;

La figura 1 es un diagrama de bloques del dispo 
sitivo de acuerdo con el invento.

La figura 2 es un ejemplo de dos caracteres tí­
picos de acuerdo con un código CMC-7.

La figura 3 es una descripción funcional del 
contador y la memoria intermedia de anillo de la figura 1.

La figura 4 es un diagrama de sincronismo que 
expone diversas señales de percepción.

La figura 5 es un diagrama de flujo correspon­
diente a una descodificación de intervalo de barras.

La figura 6 es un diagrama lógico detallado del 
contador de acuerdo con la figura 1.

La figura 7 es un diagrama de sincronimos para 
el contador de acuerdo con la figura 6.

De acuerdo con la figura 1, está representado 
un documento 6, que puede estar provisto de registros magn4 
ticos preferiblemente codificados de acuerdo con un código 
CMC 7. Un motor síncrono 11 puede alimentar, por medio de 
un dispositivo 12 de accionamiento, el documento en una 
estación de lectura que comprende una disposición 10 de ca­
beza magnética. La cabeza magnética está conectada a un 
amplificador 9, que está conectado a un contador 8 de dis­
tancia entre impulsos. Está conectado un generador 33 de
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-impulsos de sincronismo al contador 8. El contador 8 
está conectado por medio de una línea 22 de datos a un 
circuito 7 de acceso directo a memoria, que está conecta­
do adicionalmente por medio de otra linea 23 de datos a 
una memoria 2. La memoria 2 comprende una memoria inter­
media 18 de entrada, un campo 19 de registro y una memoria 
intermedia 20 de salida. La memoria 2 está conectada a ún 
microordenador 1 por medio de una linea 24, cuyo microor­
denador está también conectado por medio de una línea 25 a 
una memoria 3 de microcódigo; El microordenador 1 está co 
nectado adicionalmente, por medio de una línea 21 de tráns 
misión, a circuitos puerta 15 de entrada y a circuitos .1*4 
de salida y adicionalmente a circuitos 26 de. acoplamiento 
por medio de la línea 37 de datos. Los circuitos 26 de ' 
acoplamiento están conectados, por medio de una linea,38. 
de datos, a un adaptador 27 de bucle terminal, que está' 
conectado a un bucle 36 de transferencia de datos .

Los circuitos 14 y 15 de entrada y salida estái 
conectados a un panel 16 de control que comprende los con­
mutadores 28 y 29 y las lámparas indicadoras 30, 31, 32 y 
35, estando conectados dichos circuitos adicionalmente a 
una célula fotoeléctrica 13 de percepción. Los circuitos 
14 de retención de salida están conectados adiclonalmente 
a un relé 34 de arranque y a un generador 17 de sincronis­
mo, estando conectado adicionalmente dicho generador de sin 
cronismo a dichos circuitos puerta 15 de entrada y al mi­
croordenador 1.

Se explicará ahora en relación con las figuras 
2-5 el dispositivo de acuerdo con la figura 1.

Un documento 6, provisto de registros magnéti-
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eos, preferiblemente en código CMC 7, es presentado manual 
mente a la entrada de una estación de lectura. Cuando el 
fotodetector 13 detecta que ha sido colocado un documento 
en la posición de arranque, es transferida una señal desde 
el fotodetector 13 a travós de una puerta 15 de entrada y 
la línea 21, al microordenador 1. En sincronismo con, la- 
señal de sincronismo procedente del generador 17 de impul­
sos de sincronismo presentada como señal de interrupción aü 
microordenador 1, el microordenador 1 proporcionará una se­
ñal de arranque por la linea 21 al circuito 14 de salida y 
adicionalmente al relé 34 de arranque. El relé 34 de arran 
que conectará entonces un motor síncrono 11 con una fuente 
de potencia alterna. Este activará el dispositivo 12.de 
alimentación de documento de modo que el documento 6 puede 
ser alimentado en la estación de lectura. Los registros 
magnéticos pasarán primero entonces a través de una esta­
ción 39 de excitación que comprende imanes permanentes que 
activarán los registros magnéticos. Entonces los registros 
magnéticos pasarán a través de la cabeza magnética 10 que 
percibirá las barras magnéticas registradas.

De acuerdo con la figura 2, están representados 
dos caracteres CMC 7 típicos, a saber los caracteres 5 y 
6. Cada uno de los caracteres comprende siete barras ver­
ticales que están separadas por medio de seis-intervalos. 
Estos intervalos son dos intervalos largos y cuatro cortos. 
Un intervalo corto puede ser, por ejemplo, de 0,3 mm y el 
intervalo largo de 0,5 mm. El ancho de barra está compren­
dido preferiblemente entre 0,1 y 0,19 mm.

Cuando las barras magnéticas están pasando a 
través de la cabeza magnética 10, será percibida la informa
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-ciÓn correspondiente a barras magnetizadas. Las señales 
de lectura procedentes de la cabeza magnética 10 serán 
transferidas a un.amplificador 9. El amplificador 9 es 
convencional y no es parte directa del presente invento.
Es solamente esencial que el amplificador 9 no necesita 
ser un amplificador de precisión. Preferiblemente es%é-' 
amplificador comprende un preamplificador, un filtro de. 
pasabanda, un circuito de compresión logarítmica, un détec 
tor de impulsos y un formador de impulsos digitales. Nor­
malmente, el amplificador detecta todas las señales de ba­
rras procedentes de la cabeza magnética y genera una señal 
de salida para cada barra.

La señal de salida del amplificador 9 será ; 
transferida al contador 8 de distancia entre impulsos..El 
contador 8 de distancia entre impulsos evaluará la distan­
cia entre las diversas barras registradas sobre el documen 
to.

El contador 8 de impulsos funciona de tal mo­
do que el generador 33 de impulsos de sincronismo de alta 
velocidad proporciona continuamente impulsos al contador e 
incrementa el contador en sentido ascendente. Cuando apa­
rece una señal procedente del amplificador 9 el contador se 
detendrá. Entonces, el valor de cómputo almacenado en el 
contador 8 será transferido por la linea 22 al circuito 7 
de acceso directo a memoria y adicionalmente por la línea 
23 de transferencia a la memoria intermedia 18 de anillo 
incluida en la memoria 2. El circuito 7 de acceso directo 
a memoria proporcionará la transferencia directa de datos 
desde el contador 8 de impulsos a la memoria sin necesidad 
de que el microordenador 1 controle esta transferencia por
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medio de una interrupción de programa. Este mótodo de 
acceso directo a memoria es convencional y funciona de 
acuerdo con un principio de interrupción monociclica cuan­
do el microordenador 1 ha iniciado en primer lugar esta 
rutina de transferencia. Esto significa que los circuitos 
lógicos detallados de estos circuitos de acceso directo a 
memoria no son parte esencial del presente invento.

-De acuerdo con la figura 3) puede verse que an­
tes de que sea detectada cualquier barra, el contador será 
incrementado por medio de impulsos procedentes del genera^ 
dor 33 de impulsos de sincronismo hasta un valor FF de 
cómputo máximo. Cuando es percibida una primera barra so­
bre el documento, se producirá una transferencia del valor 
FF de cómputo por el circuito 7 de acceso directo a memo­
ria hasta la primera posición de la memoria intermedia 18 
de anillo, y tambión una reposición del valor del contador 
a cero. Entonces el generador 33 de impulsos de sincronis 
mo aplicará impulsos al contador hasta que sea percibida 
una nueva barra 2. Se supone que la distancia entre la 
barra 1 y la barra 2 es una distancia corta, es decir con 
el valor 30. Este valor 30 será transferido a la segunda 
posición de la memoria intermedia de anillo y entonces es 
repuesto nuevamente el contador. Entonces se produce una 
distancia larga hasta la siguiente barra 3 y se supone que 
esta proporcionará un valor de cómputo de 50. Se supone 
nuevamente que la distancia entre las barras 3 y 4 es una 
distancia corta y el contador cuenta hasta un valor 31.
De acuerdo con este mótodo, son llevados a la memoria 2 pa 
so a paso los intervalos entre barras.

Como ejemplo, puede suponerse que la velocidad
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_de alimentación de documento es de 400 mm por segundo, que 
el generador 33 de impulsos de sincronismo funciona con 
una frecuencia de 64 KHz y que el generador 17 de impul­
sos de sincronismo funciona con una frecuencia de 0,4 
KHz.

El microordenador 1 analiza la información^-^ 
contenida en la.memoria.intermedia 18 de entrada por *me-̂  
dio del microcódigo almacenado en la memoria 3 de micró^ 
código. Cuando el microordenador ha analizado y descodi­
ficad o de este modo un carácter en la memoria intermedia'
18 de entrada, será transferido a la memoria iniermedia'20 
de salida. La memoria intermedia 20 de salida funciona" 
también como memoria-intermedia de anillo. La memoria-in­
termedia 18 de entrada será repuesta después que han sido 
descodificados sus datos de barras y han sido transferidos 
a la memoria intermedia 20 de salida. Son transferidóá 
datos desde la memoria intermedia 20 de salida, a través 
del microordenador 1, a circuitos 26 de acoplamiento por 
la linea 37 de transferencia y adicionalmente al adaptador 
27 de bucle terminal a través de otra linea 38 de transfe­
rencia. Desde este adaptador serán transferidos los datos 
al bucle 36 para utilización adicional en un sistema cen­
tral de tratamiento.

De acuerdo con la figura 4, puede verse que las 
diversas barras A, B, C, H y E pueden producir diversos ti­
pos de señales de lectura procedentes de la cabeza magnéti­
ca 10 y el amplificador 9. En el primer caso, que está 
representado en la linea 1, el amplificador 9 proporciona­
rá una señal de salida en relación con el borde posterior 
de cada barra. Este es el caso normal cuando se produce la
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^lectura de un modo correcto. La línea 2 presenta el caso 
en que la barra puede proporcionar algunas veces señales 
de salida doble. Este es el caso de las barras A, B o D. 
En la línea 3 está representado un caso en que una barra 
proporciona impulsos dobles y proporciona también un im­
pulso de salida en relación con el borde anterior corros-? 
pendiente a una barra. En la línea 4 está representado un 
caso en que tanto el borde anterior como el borde posterior 
de las barras proporcionan impulsos de lectura.

El microordenador 1 descodifica datos de en­
trada contenidos en la memoria intermedia 18 de entradayde 
acuerdo con las diversas posibilidades que están represen- 
tadas en la linea 1-4 en la figura 4. Por medio de loe' 
datos de microcódigo almacenados en la memoria 3 de micro- 
código, el microordenador comprobará si los datos de carác 
ter contenidos en la memoria 18 son iguales a los datos de 
acuerdo con la línea 1. Si este es el caso, el carácter 
será descodificado directamente y transferido' a la memoria 
intermedia 20 de salida. Sin embargo, si los datos repre­
sentan oualquier otro tipo de información de lectura, esta 
primera descodificación no proporcionará un resultado posi­
tivo. El microordenador intentará entonces descodificar 
la información de carácter de acuerdo con el tipo represen 
tado sobre la linea 2, es decir cuando existen dos impul­
sos el último es válido. Esto significa que cuando se 
efectúa la descodificación de acuerdo con la linea 2, el 
primer impulso de dos impulsos adyacentes será eliminado 
de tal modo que la distancia corta entre los impulsos será 
sumada a la distancia precedente. Si esto diese como re­
sultado una descodificaoión válida, el carácter será traas
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-ferido a la memoria intermedia 20 de salida. Sin embargo, 
si la información de carácter representa el tipo expuesto 
en la linea 3) entonces la segunda descodificación dará 
lugar a un error. Cuando se realiza la tercera descodifi­
cación, el segundo de dos impulsos adyacentes será elimina 
do y esto se realiza sumando la distancia corta entre das 
impulsos adyacentes a la distancia siguiente. Una infor­
mación de carácter de acuerdo con el tipo representado'.so­
bre la. línea 3 será entonces un carácter válido que será" 
transferido a la memoria intermedia 20 de. salida#

La pauta de información de acuerdo con la"lí­
nea 4 es más anormal. Es una combinación de las líneas 2 
y 3 que comprenden tanto impulsos de borde anterior obmo^ 
impulsos de borde posterior e impulsos dobles. Existen,' 
sin embargo, algunas posibilidades de hacer algunas supo­
siciones y descodificar tal pauta de información. Esto 
puede efectuarse -como una cuarta operación de descodifica-t .
ción. Es posible, por supuesto, encontrar aún otras opera 
ciones de descodificación, que están basadas en otras com­
binaciones de pauta conocidas. Esto hace posible analizar 
paso por paso la información'contenida en la memoria in­
termedia 18 de entrada y entonces descodificar con óxito 
una información de barras donde se producen ciertos erro­
res presupuestos en las señales de lectura.

Existe una ventaja en el hecho de que la memo­
ria intermedia 18 de entrada sea una memoria intermedia de 
anillo, puesto que la descidificación de datos de distancia 
no se produce en sincronismo con la transferencia de datos 
de distancia desde el contador 8 a la memoria intermedia 
18 de entrada. Cuando los datos de distancia para algunos
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.caracteres presentan un alto porcentaje de errores presu­
puestos, entonces la descodificación será retardada de modo 
que el número de posiciones ocupadas en la memoria inter­
media de anillo aumentará. Si entonces los siguientes da­
tos de distancia están libres de error, la descodificación 
proseguirá con mayor rapidez y disminuirá el número dê  da­
tos no descodificados en la memoria intermedia de anillo.

En la figura 5 está representado un diagrama 
de flujo para descodificar información de barras en la^me- 
moria intermedia 18 de entrada. Comenzando con un análi­
sis de entrada, la descodificación proseguirá de acuerdo 
con la suposición correspondiente a la linea 1 de la fi­
gura 4. Si esta operación 1 en la descodificación de la. 
serie 1 proporciona un resultado positivo, la linea "si" 
conducirá a reponer la memoria intermedia de anillo. Enton 
ces habrá un retomo a una nueva entrada. Sin embargo, 
si la primera descodificación diese lugar a una decisión 
negativa, se proseguirá al descodificador de la operación 
2. Si el descodificador de la operación 2 proporciona un 
resultado positivo, esto llevará a la reposición de la me­
moria intermedia de anillo. En otro caso, el funcionamien­
to proseguirá hasta el descodificador de la operación 3*

De acuerdo con la figura 5 puede verse que si 
las operaciones de descodificación de acuerdo con la serie
1 no han proporcionado un resultado positivo el fin de la 
serie 1 conducirá al comienzo de la serie 2. En la serie
2 serán realizadas, como en la serie 1, las mismas opera­
ciones 1, 2, 3, etc, hasta N, de descodificación. La dife 
rencia entre la descodificación realizada en la serie 2 en 
comparación con la serie 1 consiste en que se supone que
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más cortos de lo normal. Puede suponerse, por ejemplo, 
que el intervalo corto de referencia tiene un valor 25 en 
vez del valor normal 30 y que el intervalo largo de refe­
rencia tiene un valor 45 en vez de un valor 50. El micro- 
ordenador 1 utilizará entonces para descodificacián algu­
nos datos de distancia con valor más bajo almacenados *en 13. 
memoria 3 de micro código. Si la descodificación de lâ .s.e- 
rie 2 no proporciona un resultado positivo, entonces la  ̂
descodificáción prosigue hasta la descodificación de la 
serie 3. La descodificación de la serie 3 difiere de la 
descodificación de la serie 1 en que las distancias entre 
las barras se suponen más largas de lo normal. Estoisigr 
nifica que el intervalo de referencia corto puede suponer­
se de un valor 35 en vez de 30, y puede suponerse que-el. 
intervalo largo es de 55 en vez de 50, lo cual.significa 
que se utilizan datos de distancia con valores superiores 
almacenados en la memoria de microcódigo.

Si la operación final del proceso de descodi­
ficación de la serie 3 no lleva a ningún resultado, es de­
cir no ha sido posible encontrar una descodificación co­
rrecta, seguirá una rutina de error. Sin embargo, si la 
descodificáoión de la serie 3 en cualquier posición condu­
ce a una descodificación correcta, se producirá una rutina 
de transferencia para la reposición de la memoria interme­
dia de anillo.

30

La ventaja de la descodificáción de la serie 
2 y la serie 3 es que la descodificación de información 
de barras será dinámica. Esto significa, por ejemplo, que 
pueden compensarse algunas .variaciones mecánicas en la
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- velocidad debidas al motor síncrono de accionamiento para 
la alimentación de documento. Hablando en general, puede 
decirse que el sistema permite tolerancias inferiores para 
la construcción mecánica y eléctrica de la disposición de 
lectura de registro magnético. Un procedimiento adecuado 
para corrección de datos de distancia de referencia e.s - 
sumar todos los datos de distancia para un carácter per­
cibido y comparar esta suma con la suma de datos de dis­
tancia normal en un carácter. Entonces, se establecerán 
nuevos datos de referencia para intervalos cortos y largos 
teniendo en cuenta este valor de comparación. - *

En la figura 6 el generador 33 de impulsos de 
sincronismo está conectado al oscilador para el microorde­
nador 1 y recibe por una línea 55 impulsos de sincronismo 
de sinstema de una frecuencia, por ejemplo, de un megaci­
clo. Estos impulsos son alimentados a un contador binario 
50. La salida del contador binario 50 es combinada en cir­
cuitos "Y" 51 y 52 y en un circuito inversor 53 y 54 de 
tal modo que se suministran nuevos impulsos de sincronismo 
con una frecuencia más baja. Estos nuevos impulsos de sin 
cronismo se denominan +PH2, +PH1 y -PH1 y están represen­
tados en la figura 7.

De acuerdo con la figura 6, puede verse que el 
contador 8 de distancia comprende un registro 57 de despla 
zamiento que recibe datos de lectura magnética del ampli­
ficador 9 representado en la figura 1 por una línea 56.
El registro de desplazamiento será incrementado por seña­
les procedentes del generador 33 de impulsos de sincronis­
mo utilizando la línea de señal -PH1.

El registro 57 de desplazamiento funciona como
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-circuito de retardo que tiene sus primeras dos salidas 
conectadas a dos circuitos inversores 58 y 59. Solamente' 
una señal de datos magnéticos en la linea 56 tal que tenga 
una duración suficiente puede conmutar un circuito "Y" in­
versor 60 de modo que pueden activarse otro circuito "Y" 
inversor 62 y un circuito inversor 63. Un contador bina¿, 
rio 64 cuenta intervalos de distancia entre las barras"per 
cibidas. Mientras está activado el circuito "Y" inversor 
60 por el registro 57 de desplazamiento, la señal PHl de", 
sincronismo incrementará el contador binario 64 a[través 
del circuito "Y" inversor 62 y el circuito inversor 63. 
Cuando se reciba la señal de detención procedente del're­
gistro 57 de desplazamiento a través de la puerta 60, -se.J 
detendrá el incremento del contador 64 debido a señales. . 
procedentes de-los circuitos puerta 62 y 63, y entonces;el 
circuito inversor 65 y el circuito "Y" inversor 66 repon­
drán el contador binario 64, simultáneamente con la trans­
ferencia de su contenido al registro 69. En relación con 
la operación de reposición y transferencia, una puerta "Y" 
67 enviará, por medio de una señal PH2 de sincronismo, una 
señal de requerimiento al circuito 7 de acceso directo a 
memoria para recibir los datos de distancia del registro 
69.

25
Sí la distancia entre dos barras es superior 

a un valor (FF) de umbral superior dado, el contador bina­
rio 64 se detendrá automáticamente debido a una realimenta- 
pión por medio de un circuito "Y" inversor 61 que alimenta 
la puerta 62.

30

De acuerdo con la figura 7, puede verse que 
una señal de datos magnéticos de excursión descendente in-
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_ fluirá sobre la salida del registro de desplazamiento de 
modo que la puerta "Y" inversora 60 será conmutada des­
pués de dos impulsos Pili de sincronismo. Esto se produce 
en relacién con el flanco posterior de la tercera señal 
BH1. Esto dará lugar a un requerimiento por parte del 
circuito "Y" 67, y después de ello se iniciará el funcio­
namiento del contador binario 64. Puede verse adicional­
mente que el impulso de datos magnéticos de distancia cor 
ta en PH1 (valor 8) no influirá sobre el contador binario 
64. Sin embargo, la señal de datos magnéticos de distan­
cia larga en PH1 (valores 12 y 13) detendrá el contador, 
binario 64 e iniciará una señal de requerimiento dirigida 
al circuito de acceso directo a memoria. Esta disposicíén 
evita que detengan el contador 64 impulsos magnéticos cor­
tos, tales como señales de ruido..

De acuerdo con la figura 1, el operador puede 
poner el dispositivo en el modo d& prueba por medio de un 
conmutador 29 situado sobre el panel de control. El micro­
ordenador 1 iniciará entonces, a través de los circuitos 
puerta 14 de salida, varias señales de comprobacién para 
el amplificador 9. El resultado de la comprobacién puede 
entonces ser analizado por los circuitos 8, 7 y 2 é puede 
ser percibida directamente la salida del amplificador 9 por 
el microordenador 1 a través de las puertas 15 de entrada. 
Es conveniente indicar el modo de prueba mediante una lám­
para indicadora 32.

La finalidad de la lámpara indicadora 35 es in 
dicar la disponibilidad del bucle 36.

La lámpara indicadora 30 de tratamiento es uti­
lizada para indicar que están disponibles los datos contení
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1 -dos en la memoria intermedia 20 para transmisión al bucle 
terminal 36.

La lámpara indicadora 31 de inhibición es uti 
lizada para indicar que está utilizada totalmente la capa- 

5 cidad de memoria intermedia en la memoria 2. El motor 11 
no será entonces alimentado con nuevos documentos antos-de 
que sean transmitidos al bucle 36 de salida datos procer . 
dentes de la memoria intermedia de salida.
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Los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten­
te de Invención en España, por VEINTE años, son los que se 
recogen en las reivindicaciones siguientes:

IB.- Un mótodo para reducir el número de docu­
mentos rechazados cuando se leen y descodifican códigos.de 
barras registrados, que comprende la operación de leer ..un 
código de barras cuando el documento es alimentado a tra- 
vós de medios de lectura, caracterizado por contar datos 
de distancia en un contador, transferir sucesivamente da­
tos de distancia desde el contador a una primera memoria, 
transformar por descodificación mediante un microordenador 
datos de distancia en datos de carácter y transferir datos 
de carácter a una segunda memoria, con lo cual la descodi­
ficación de un carácter se realiza en una o varias opera­
ciones, estando basada la primera operación en la suposi­
ción de que no existen errores en los datos de distancia, 
estando basada la segunda operación en la suposición de que 
existe en los datos de distancia un error corregible de un 
primer tipo, estando basada la tercera operación en la su­
posición de que existe en los datos de distancia un error 
corregible de un segundo tipo, etc, y con lo cual la deseo 
dificación escalonada de un carácter es interrumpida en 
una operación que produce una descodificación válida de un 
carácter, y caracterizado también por la transferencia de

17078



Hoja nftmP- 19

1

5

10

15

20

25

30

_datos de carácter válido desde dicha segunda memoria a me­
dios de usuario.

2a.- Un método de acuerdo con la reivindica­
ción la, caracterizado porque el tipo de error en dicha 
segunda operación significa una barra adicional situada 
antes de una barra válida y adyacente a la misma, coir lo ̂ 
cual la corrección dé error, durante dicha segunda operaj- 
ción significa una suma de dos datos de distancia antes;de 
dicha barra válida. ' - . .

3- .- Un método de acuerdo con las reivindica­
ciones ia y 2&, caracterizado porque el tipo de error en 
dicha tercera operación significa una barra adicional-si­
tuada después de dicha barra válida, con lo cual una co- - 
rrección del error durante esta tercera operación signifi­
ca una suma de dos datos de distancia después de dicha ba­
rra válida.

4- .- Un método de acuerdo con la reivindica­
ción 1&, caracterizado porque el tipo de error al menos 
en una de dichas operaciones significa que los datos de 
distancia correspondientes a un carácter corresponden res 
pectivamente a una distancia mayor y menor que la distan­
cia normal entre barras, con lo cual la corrección de un 
error durante esta operación significa un ajuste de datos 
de distancia normalizada almacenados en una-memoria de 
microordenador a un valor respectivamente más alto y más 
bajo y la utilización de dicho valor ajustado en vez del 
valor normal cuando se descodifioan caracteres a partir de 
datos de distancia de barras.

5- .- Un método de acuerdo con las reivindica­
ciones 13-4-, caracterizado porque una primera parte de
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las operaciones de descodificación realiza la descodifica­
ción utilizando datos de distancia de valor normal, una se 
gunda parte utiliza datos de distancia larga y una tercera 
parte utiliza datos de distancia corta.

6a.- Un método para reducir el número de do­
cumentos rechazados cuando se leen y descodifican códigos 
de barras registrados.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede, representado en los dibujos que se acompañan y 
para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veinte hojas escritas 
a máquina por una sola cara.

Madrid, Q3.HW-' ̂

26108VGD.
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