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Esta invención se refiere a un aparato flejader 
18+ para retirar fleje de un carrete, hacer que rodee un paque­

te y estable zea un Mole con extremos solapados, unir talca 
extremos para proporcionar urna unión y seccionar el paquete 
fie jado de la parte restante del fleje, -

En el fie jado comercial de paquetee, se utilizas 
15. en le actualidad tres mdtodos básicos de aplicación de fleje.

En un adtodo so fueren el fleje longitudinalmente a traváo
de un canal que rodea al menos parcialmente el paquete de Ega, 
de que Reaguda de establecer un bucle con extremos solapados 
puede tensarse para retirarlo del cocal y envolver firmemos,



te el paquete, despula de lo cual ce unen loo extremos oolR 
pados y se realiza la operación de seccionado. Con este Báta 
do debe realizares una Medición cuidadosa del fleje alimenta 
do para evitar ana oobrediaaatceiáa o lafraaliaentaoión y 

5. taabién surgen probleaas de fricción mientras el fleje se dea 
lisa a través del canal. En otro adtodo, ae arrastra el extra 
ao libro del fleje alrededor del paquete por un portador que 
órbita alrededor del paquete y lleva dicho extremo libre nug. 
voaente a su punto de partida de modo que puede establecerse, 

tú. anime y seccionaros la parte solapada necesaria. Con cote 
método adío la operación de envolver es automática y ce debe 
recurrir a operaciones mañuelas de unido y seccionado. Kn un 
tercer método que elimina de gran asnera loe problemas de loo 
dos primerea métodos, se sujeta el extremo libro del fleje 

tg. cerco del paquete y un portador de alimentación deslizante
a través del cual desliza el fleje omiten el paquete y re­
tira un doblez reentrante de fleje alrededor del paquete en 
un sentido hasta que un bucle cerrado rodea el paquete y a 
continuación se unen y se seccionen sus extremos solapados. 

20. ae sujeta nuevanente el extremo seccionado y el portador og 
bita al paquete en la dirección opuesta para arrastrar un 
segundo doblez reentrante alrededor del paquete y realizar 
una operación de fie jodo, unión y seccionado similar. Es a 
oate tercer método de fie jar paquetee que ae refiere oapeci% 

29. comente el aparato flejador de la presente invención. - -

Con respecto a loa cisternas de fiejado por alimen



tación dealisente, no es práctico tirar al fíe# directamente 
del carrete ya que la inórela impone une fuerte tensión on el 
fie#, la cual tiende a desalojar el paquete de su soporte# 
Per lo tanto, tales sistemas de alimentación deelieante tienda 
capacidad para almacenar el fie# en un acumulador y utilizar 
este fie# acumulado primero para loa efectos de fiojado. Una 
ves agotado el fia# almacenado, se hace pasar fie# adicio­
nal del carrete al acumulador, listo para la próxima opera* 
eids de fio jado. & pesar del uso de un acumulador, deben to­
marse medidas especiales para, mantener una tensión a los efeg 
tos de fie jado y por lo tanto es necesario sujetar el paquete 
sobre su soporta para impedir que sea desalojado. - - - - - -

la presento invención supera estas limitaciones 
proporcionando un portador eFbiteBte de aumentación ̂ eli­
gíante inicialmento croa un tremo de fleje en exceso que 
no se aplica inmediatamente al paquete y que por lo tente ce 
devuelve al sisteme, surtidor y se almacena bajo tensión &m 
ta que se necesita pora fie jar# En este momento se retira 
BuovaReato bajo la debida tensión de fie jado mientras se ig 
pide el desarrollo del fie# cobre el carrete basta que cea 
utlüsade todo el fie# almacenado. Un poco antea de que se 
âgyte toda la esntided do fie# almacenado y se termine el 
bucle de fleje, se aumenta enormemente la tensión de almac& 
nea&enta a fin de tensar el bucle de fie# alrededor del p& 
quete isaediataaéBte entea de la operación de unión. Bespuóa 
ge henar la unión, el carrete de fie# auaiBiatra la nueva
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cantidad do fleje a le zeaa de olmacencoiento del curtidor 
que eea necesaria para substituir el fleje que ce hs retían 
de de dete duraste el cicle da fie jado. - - - - - - - - - -

otra limitación asociada oca el aparato flejador 
5. de tipo de alimentación deslizante ge halla en la compleji­

dad del montaje del portador de fleje Realizante que hasta 
ahora ha aide llevado por una cadena ain fin que rodea la s& 
na de flojcdo y es reversible en aentidoa opuestos a loo efeg. 
toa de ortátaoióa del portador. El mecanismo impulsor para

te. la cadena implica ruedas dentadas impulsoras y locas y pre­
senta un sintemo complicado que ce de operoelón ruidosa e ig 
plica un gran n&aero de piezas móviles, la cadena do soporte 
del portador tiene asociada coa la misma una cadena motori­
zada de compensación de flecha y todos estos dispositivos

19. montan loa gastos de entretenimiento.

la presente invención supera estas limitaciones y, 
consiguientemente, en lugar de un portador da alimentación 
deslizante soportado por cadena, el portador eatd montado qg, 
IMS un aro circular que rodea la zona de fie jado y ootó moa

20. tado convenientemente sobre rodillos de guía, asteado diri­
gida teda la disposición hacia una extrema simplicidad y cu 
acacia de ruido aai cerne a una reducción de costee. los so­
portes con forma de aro para loe portadores orbitonteo do 
alimentación deslizante se conocen, pero van asociados inva

25. fiablemente coa el empaquetado de alambres y utilizan dispo­
siciones impulsoras complicadas de pidón y corono que son
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Ruidosas* molestas y 3o difícil coatMl.

Loa mecanismos aetuaiea do unida paya portodoMs 
do alimentación dcalisóste ̂ ue aplicsa fio# da pida tico a 
pactes y fuaiansn o suelden por fricción los extremos solg,

9. pedos del bucle da fia# coa similares as anchoo ŝ áspeotos
al aeceaismo da unión o soldador da la presante invencida p& 
re las sem̂ ímsas son fundamentales en él sentido de que ut̂  
lisas una sufridera fija y un vibrador cooperante que pro§& 
ce una presida relativamente grande del solape de fleje coa 

10+ tra la sufridera y hace qpe la capa exterior solapada eoopa
re friecionalmonte con la capa interior# generando de asta 
forma suficiente calor de fricoión pera fundir las dos capas 
y así unirlas por fusión de urna manera canecida# El aeccnig, 
me soldador do la presente invención raalisa unos medica ĉ. 

15+ jers&as pera proyecte? la sufridora ea y fuera de la trayeg 
teria del bucle de fleje en lee momentos apropiados# y unos 
medica mejorados para proyectar y retirar de modo similar 
loa dispositivos asidores del fleje en y fuera de dicha tsg 
yectoria, así como un mecanismo mejorado para efectuar los 

se. taovitaiestea vibratorios del vibrador y para elevarlo y bajas
lo físicamente en y fuera de cooperación cao el fleje sola­
pado. - — -

En los planos anexos se han ilustrado dos roaliz,& 
cienes de la invención y en loo que#

S2. La Eigurs i es una vista frontal do una adquina flg.
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jadora qp* realisa la invención;-

la figura 2 ec una vista en peropectiva frontal y 
ampliada do una parta de la cocción surtidora do la figura 1;

la Figura 3 ao una vista posterior ampliada do otra 
parta da la sección surtidora ilustrada an la Figura 1; - -

la Figura 4 es una vista frontal fragmentaria y 
eequooátioa, que ilustra el portador poco desyugo do envol­
ver una cara do un paquete rectangular en el sentido de las 
agujas del reloj!

1ü. la Figura 5 en una vista frontal que ilustra la
posición del portador Raspuda de colocar el flojo totalmente 
alrededor del pmqpete; -

la Figura 6 es una vista frontal que ilustra el 
portador en posición Raspuda de colocar el fleje alrededor 

15. del papóte;

la Figura 7 es una vista esquemática que ilustra 
el portador en una posición de descanso en un punto corea 
del extremo de ou movimiento en el sentido de las agujas del 
reloj; *.**-<*.*-,.— **«*.** ** **<<'*'— o*-**** — — — — — — — — — —

20. la Figura 8 ec una visto esquemático que ilustra
el portador al final de ou movimiento en el sentido de las 
agujas del reloj; — - — — — — — — — — — — - — -



la Figura 9 es naa vista osguesátiss que ilustra 
ai portador as ai comieaso de su movimicato se ai sentido e<% 
trarlo aiaaiea agujas del reloj, eatsndo es marcha la 03933 

sida da fortaaei# de la imido o soldadura fuoi<mada; - - -* -

ia 16 os tma vista eĉ uemótica que ilustra
ia temiaacióa da la operación de fusionar o soldar; -̂ -* *- **

la Figura ll es usa vista esqpaa&tiea que ilusiva 
o! portados* cu una posición do descanso en preporación a la 
Mtirada explota del mocaoismo soldador desde el Mein de 
flejes - - - - - - - - - - - - ------- - ̂  ̂ --------

ia Pigtafa 12 os tem vista osquemótlca, similar a 
la Figura 11, que ilustra el mecanismo soldador y de asido 
retirados; -

ia Figura 13 os una vista eaqpea&tica quo iluotra 
el Mole de fie# seccionado de la fuente de fie# y el ex­
tremo Ubre del fie# sujeta en preparación para el üajade 
del pañete en ci sentido scntrwio ai de las agujas del ra­
lo#- - - - - - - - - - --- -----* ---------- -

la Figura 14 ea una vista frental fragmentaria de 
una forma modificada de sección surtidora; - - - - - - - - -

la Figura 13 es una vista en perspectiva fronte! 
fragmentaria, eim&lar a la Figura 2, que ilustra una parte de 
ia sección surtidora modificada da la Figura 14; - - - - - -
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la Figura 16 es une vista en aoecldn eopliada par 
lalísoal6*16delarigural; * * * * * * * * * * * * * * *

la Figura 16a as uaa vista en wcoida par la línea 
Idk̂ l̂ a de la legara 16; * * * * * * * * * * * * * * * * * *

5. la Figura 1? #3 asta vista en oeocidn per la l&tea
17*17 de la Figura 16; * * * * * * * * * * * * * * * * * - -

la Figura 13 ea uaa vista en sección por la línea 
18 *18 de la Figura 18; * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

la Figura 19 ea uaa vista ea aecoiáa por la línea 
13* 19*19 dala Figura 16; * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

la Figura SO ea uaa vista as sección por la línea 
20*20 de la Figura !% * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

la Figura 31 ee uaa viata es oeccióa por la línea 
81*21 de la Figura 18; * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

1$, la Figura 82 so usa vista en sección por ln l&sea
22*22 3# la Figura 21; *****-*-**-^ ****** ****"***"*

la Figura 23 os usa vista en oección, oinilm* a 
la Figura 22, ûe ilustra las partes es usa posición difama 

,̂. ̂¡* * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

20^ la Figura 24 es una viota es seociós por la línea



24*34 ae la  Figura SQ;

la Figure 35 es una vista ea aoccidn, similor a la 
Figura 34# que ilustra las portea ea una posición diferente;

la Pigura 2$ as ana vista ea ooccidn por la H&aea 
36*26 da la Figura 1?; y---

la Figura 27 as tma vista ea eecciós# cimiiar a la 
Figura 26, que ilustra las portea ea una posición diferente*

Cea referencia particularmente a la Figura 1# la 
fie joderá lú incluye ua bastidor 12 defino una 

sean de fié jado a& para recepción de un pagúete P cea forma 
de caja ilustrado ea las Figuran 4 a 13# inclusive. El pague 
te Pao es rectangular ferseagasate y puede Hswrse a la 
na a$ fie jado SA y retirarse de la misma bisa a asme bien 
per un diopeaitiw apropiado de transporte* - - - - - - - -

Sn el lado izquierdo del bastidor 13, una aoecióa 
P3 surtidora y de clmcconamiento de fleje incluye un carrete 
14 de fleje del cual se alimenta fleje 3 a un portador 16 do 
alimentaei&i deslizante que órbita ia zona de fiejodo SA por 
madio de un oro 18 reversible y ouoceptibie de votación cobre 
el que está montado el portador* si fleje s que sale del ca­
rrete 14 atraviesa un aacsnlsao de olmoonemionte y tensado 
de fleje qpe oc realiza en la sección curtidora 3S y ae He­
ve a la zona do fie jado HA donde sufre la acción del porta-
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doy orbitanto %  do alimontaci&! deslicente y se hace que 
yodes el paquete P de manera progresiva yea el oentldo de 
las agujas del reloj Meta que el pagaete esté totalmente rg,. 
desdo pot un bucle cerrado de fleje oes ua leve solape en ol 

5. fondo del bucle lá en ua puesto de soldadura r̂ . - - - —  -

Don mecanismos de ooldadura, en el puesto in­
cluyen neta sufridora 20 susceptible de dealiaamiaato horisô  
tal y ua vibrador 22 cooperante y susceptible de oscilación 
(Figuras 4 a 13) que trabajan sobre el fleje solapado de una

10. asnera conocida y oegón se describe en la patento eataáouni- 
dense no# 3.548.740, concedida el 22 de diciembre de 197c, 
para fundir las segas solapadas del bucle de fleje y orear 
una unido aoldcdc* dentudo de lo cual una cuchilla 24 (Figu­
ras 16, 20, 26 y 27) secciono el bucle de la fuente de fleje.

15. Una vea seccionado el bucle de fleje, oo produce
un movimiento as el sentido contraríe a lee agujas del reloj 
del aro y el portador de alimentación deslizante órbita la 
zona de flejado 'A y vuelve a su posición original. Durante 
dicho movimiento en el uentide contrario al de ico agujas 

2K. del reloj, ce coloca nuevamente el fleje alrededor del paqug, 
te poro en el sentido opuesto, produeiéodooe aubstaneiabaonte 
laa miomas funciones de la máquina.

Todavía con referencia a la Figura 1, el bastidor 
12 incluye una bañe 26 que utiliza montantee 30 y 32 de eg, 

25. quina que soportan una mesa superior 34. Perfiles angulares



inferioras 36 y berras intermadiso 38 de bastidor (ver taĉ i&í 
la Figura 18) se extiosdon a traváa de la base SS+ lobrosGlo 
por encina de 3a nasa 34 un bastidor 3$ con fama Se 5 isveg 
tida que icolt̂ a oloísontos laterales 43 y 48 y ua elomonto 
superior 44, rodeando dicho bastidor y meaa 34 la sena de f%  
gado 3A# donde un paquete tal cono el paquete p ilustrado en 
las Figuras 4 a 13 inclusive puede chacanear cobre la nasa 34*

!M aro % está sentado psru rotecián alteras y en 
sentidos opuestos por medio de un motor SH eláotrico rewrq^ 
ble de ero gao está conectado a tm rodillo impulsor 46 a fr&g, 
oidn por una correa y una polea 48. ni rodillo impulsor 46 
funciona como uno de loe cuatro rodillos oeatraderee axteria 
res que molayen loo rodillos ge, 52 y 54. asteado oapacia- 
3oa estos rodllloo de modo equidistante alrededor del aro 10+ 
loa rodillos 46 y 54 cooperan coa rodillos interiores 56 y 
58 da respaldo* El rodilla impulsor 46 incorporo un seegaiatao 
frenado? gp.

Hn sMcasisao soldador 63 en el puesto 33 de soldé- 
dura realiaa la sufridora 80 arribe citada (ver Fiares 4 a 
13 inclusive) y un pea? de piases cooperantes 64 y 66 en ladeo 
opuestos de la mioma* le pisca 64 coopera con el lado derecho 
de la sufridera 30 para sujetar el extremo libre del fleje 8 
durante la colocaeida óol mismo en el sentido de las agujas 
del reloj, mientras que la piase 66 coopera con el lado is- 
quiordo de lo aufridera 25 durante eu colocaoidn es el oentj¡, 
do ecatrsrio*



Leu figuras ly 4a 7 inclusive soa victao en so- 
caoacia que ilustras el movimiento Reí ero y el portador 
!6 duraste la colocación del fleje en el Bastido do las ttg& 
jes del reloj* La figura 1 representa la posición de partida 
en la que la pisca 64 cajeta el fleje 3 costra la sufridora 
co y el fleje pasa entre ua par de rodilloo deolisenteo ?o 
del portador. B1 portador adopta una pooición de lae oiete 
horno del reloj, ncode les rodillca 7c, el fleje paca airada 
dov do tros de una serio de ocho rodillos enoenchaócveo es­
triados 72 espaciados circunforencialaente y desde el último 
de estos tres rodillos 72, oí fleje pasa entre un par do r¡& 
dilles cestrodoroe 74 ligersmente separados sobre una cartg, 
la 76. entonces el fleje S pasa a una sección de almacena­
miento y toncMo de fleje de la oeccióa surtidora 3̂  y sufre 
la acción de diatintoc modos a&eatrao el aro ?3 continua su 
rotación, una manera que se cclarard postariormeate. - - -

con referencia ahora a la Figura 4 oa la que oc ̂  
hacho girar el ero 16 en el sentido del reloj a una posición 
en el que el portador 16 adopta una posición do las doce %  
ras del reloj, loo rodillos ensanchadores 72a, 72b y 72o hca 
liberado el fleje pera permitir que se alimente une parte 1¿, 
sitada del mismo a trew&s de los rodillos ceatradorcs 74 at%n 
veooote a sección surtidora J::. Al oiooo tiempo, los rodillos 
dealieaates 7 ü  tiran del flojo hacia adentro hacia el paque­
te. Asi so coloca el fleje alrededor del lado isqiardo del 
paquete P y la tensión mantenida por el mecanismo de álaac&



Besáoste es lo sufieieatemante baga que se desalojará sí 
quete do la mesa 34* -

, Bal como se ilustra ea la Figura 3* es íaqpeoe
ha desplanado oí portador es el sentido de lee agujas del rg, 
loj a la posición de las cuatro horas del reloj# el aovimiegí 
te inicial del portador deode aa posición de las doce horas 
hoce que los rodillos 7o tires del fleje fuera del surtidor 
mientras que este áltame todavía Bastiese la tensión a fia 
de so desplasar el paquete. A medida que el portador 16 alces, 
ea la pooieidn de les cuatro horas# oo ha reti3Kído una een% 
dad aprecióle do fleje del curtidor y se ha aplicado al pa­
quete p de modo que se haa fie jado dos carao* Biontrau loa 
rodillos 70 coa tisúes colocando fleje alrededor del paquete 
F# loe rodillos ensanchadores 7^# 72g y 7Sf recogen el fio 
je que sale de loe rodillos ceatradoreo 74 de modo que eo 
lleva ua tramo exterior de fleje alrededor del paqueto pos 
eiabaente fie jado os preparación a un eiclo oubsiguiento de 
fie jado es el sentido contrario al do las agujas del reloj.

En la Figura 6 el movimiento continuado ea el oo¡n 
tido de lea agujas del reloj del aro 18 desplana el portador 
16 a una posición de les siete horas del reloj en la que los 
rodillos desusantes 7a han tirado del fleje contra el lado 
derecho del paquete y temblón han llevado el fleje por debg; 
jo de la sufridera 20 y lea piscas 64 y 66 de modo que el 
paquete ahora se encuentra totalmente rodeado, cuando el fl&



ge pasa por debajo do la sufridora 25 establece una parte ̂  
lacada de Mole que posteriormente se fusiona por fricción 
en el puesto de soldadura "3 bajo la influencia del alonante 
ooldador o vibrŝ or 22. Al mioco tiempo, los rodillos eas4% 
chadores 72d, 72o, ?gf, 73g y ?¡3h han aumentado la longitud 
del trono exterior de fleje que ha rodeado pcrcialaente la 
Bíasa de fio jado - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Ma pequeSa cantidad de rotación en el sentido do 
las agujan del reloj adicional lleva el portador 16 a la &o 
ciclón de loo siete horas y media del reloj en la Figura 7 
donde loa rodillos deallmsnteB 70 están por encime del nivel 
de la mesa 34 de modo que Ico dos capes solapadas del fleje 
están presionadas firmemente contra la sufridera 20.--- -

Hn la Figura C, una pequena cantidad adicional de 
movimiento en el sentido de loa agujas del reloj lleva el 
portador 16 a une posición terminal do las odio horas y me­
dia del reloj y, el moveros así# le tención sobre el fleje 
3 representa una tracción ton cora final y más fuerte que ag 
pera la tensión leve anterior de fie jado. - - - - - - - - - -

Tal como oe describirá nubaiguientemante con ref& 
reacia a los Figuras 16 a 37, la sufridera 2C y las plnsaa 
64 y 66 son susceptibles de deslizamiento horizontal entro 
posiciones retraídas detrás del bucle de fleje y posiciones 
adelantadas donde se extienden entre el fleje solapado y la 
cara inferior del paquete P. Rn las Figuras 1 y 4 a 6 incl&



-  15

aive, tanto la cuíridara 3& ooso las pinsaa 64 y 66 pemsno 
cen en ous posieioneo adelontadao. El vibrado? 38 da sol3c4¡ü 
ya es susceptible de dosplcstsaíoato vertical dos^ la posi­
ción inoperante inferior de Isa Fiaras 1 y 4 a 8 inclusive, 

5. y la posición operativa elevada de la Figura 9, ropreoentendo
esta última vista la operao-î  de eoldadura. Tábida euscep- 
tibies' de deeplaesmieato horizontal en el puesta de soldadu­
ra hay un par de dados elevadores 63 y 82, a resorte e iaveE 
sores de contido que, duraste la parte del ciclo de ilojaáo 

10. ilustrado cu laa Piares 1 y 4 a 8, adoptes poRicioaea fuera
do la trayectoria del fleje 3. No ebataato, inaediatíimoBte 
deupuós de que al portador 16 alcanza la posición de la Figg& 
ra 8, se produce la inuoroióB del ero 18 y lee dedos elevada 
res sobresalen en la trayectoria del fleje de modo que cuando 

15. el portador pasa hacia abajo la posición de las seis horas
del reloj se lleva el fleje en contacto con el dedo 86 tal 
como se ilustra en le Figura 9. -

¡garante coto movimiento inverso descendente del 
portador 16, el vibrador 22 oonienaa a vibrar y subir hacia 

30. la sufridera 20. En su posición superior, el borde superior
dentado ívóase temblón la Figura 21) del vibrador 22 tosa 
contacto con la capa exterior del fleje solapado y la pr9oi& 
na contra, la capa interior qua ce mantiene inmóvil por la cg. 
ra inferior dentada do la sufridera 23 y hace deslizarse ̂  

2 5. cha c^a exterior en vaivós eos un elevado grado de prooión
a fin do producir una unión soldada por la Ménica de fusión
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por frlaciáa que se describe en la patente eotadoualáeaeo no. 
3*442.739 concedido $1 6 da mayo da 4965. — ̂  —

9*

1C-.

49.

3C.

39.

El vibrador 23 tiene la forran do un brasa ouocopt̂  
ble de acoilacíán, cu?̂s extremo inferior está fijada al extra 
so posterior de un árbol oscilante horizontal 8$ que oscila 
rápidrĉ ento (Figuras 46 y 24) do cedo que el vibrador oscila 
al unisono coa el árbol oscilaste oobre un pequeño arco. Bl 
extreno delantero del árbol oscilante 54 tiene fijado al mig 
ao el extremo superior de une manivela ranura&a 55 dotada de 
usa rasura axial 96. El árbol oscilaste 84 está montado es 
cojinetes 97. Ha árbol excéntrico horizontal 9̂  lleva una ig 
va descentrada 94 que esté rodeada de un cojinete 93 que tg 
belga en la rasuro. 86. K1 árbol excéntrico %  esté soportado 
por oojineteo 95. Al produciros la rotación del árbol excén­
trico 90 ce aplica oaoilcaiáa a la manivela 8$ y también al 
árbol oscilan te 84, haciendo de cata manera que el vibrador 
22 oscile. El vibrador 22 permanece normalmente en su posi­
ción inferior que ¡se ilustra con las libeao continuas de lee 
Figuras 16 y 24 y, en eate momento, no vibra. ?6lo cuando el 
vibrador está es su posición superior oagdn ilustres las li­
nean de traeos tiene lugar la vibración. El vibrador 32, áS 
bol oscilante 84 y manivela ramarada 8$ son desplanábaos al 
unisono vertioalmante para llevar el vibrador 22 en ooopô  
cidn con la sufridera 2Q, y aepererlo de la mioma, desplazca 
do de esta manera la relación entre la ranura 86 y la leva

e* i *  **  i *  e* -** **



§a la 10 se ilustra al portado? %  despica
da más allá es el ocntMo cMatrerio el de les agujas del re­
loj y la guiadera 20 y pinaa 64 y 66 todavía ae extienden 
estro la unión del fie# y al paquete ?, adaptando el porta­
dor una posición de isa cisco horas del reloj, aupaste este 
movimiento Sal portier el vibrador 22 vuelve a oa pcs&ciáa 
isoporatlva inferior adentras ce tira del fleje 8 alrededor 
da un rodillo 93 (ver tentada las Figures 17 y 19) sobre el 
astroso del dedo elevador 8a, invertiendo da esta fama el 
fleje 8 y eomeaaeade la oporcoiáa actihoraria de fie jado, 
alastras que el mismo tiempo eleva el dedo a la posición do 
la Figura, io. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -  -

aa 3.a Blgura 11,  el portador 16 se ha desplazado 
en el sentido contrario al de las agujas del reloj y adopta 
usa posición de las cuatro horas y media del reloj y las pig, 
cas 64 y 66 catán retraídas, dejando la sufridera iaterpueg 
ta entre la unida solapada y el paquete y llevando el fleje 
s en contacto con un rodillo 94 del dedo elevador 83. — — —

En la Figura 13 el portador 16 ha progresado en el 
sentido contrario al de las agujas del reloj a usa posición 
de Ico cuatro horas y media del reloj donde permanece menea, 
táceamento fijo debido a una corta ponaaaeneia del ero por 
medio de un temporisador (no ilustrado). Bo este memento ce 
retira la sufridera 30 y el bucle de fleje tensado calta b& 
oía arriba en contacto con el paquete ?. -



Ba la Figura 13 al movimiento continuado en el 003, 
tide caotrarie el de loa agujan del reloj del portador l6 aou 
pooieié! de laa cuatro homo del reloj, oeoB̂ eñcdo por la sg 
tmeoida de loo dedeo elevadores He y 32, libera loo rodillas 
92 y 94 del fleje S de modo que el dedo elevador 3c vuelve a 
cu posición inferior. Micionalmeata, la sufridera 20 y las 
piBeaa 64 y 66 oobresalon auovcaeate y 00 colocoa por debajo 
del paquete fie jado y. En oote comento, ce mueve la piran ig 
quiera a su pooicida fijadora de fleje o inmediatamente deg 
pude una cuchilla 96 pasa por debajo del paquete P y oeccig 
na el fleje en exceso pora liberar el pagaste fie jado de la 
fuente de nodo que pueda retiróme o nóveme a una nueva po- 
aicida en preparación al dejado en el sentido contrario ai 
de laa agujas del reloj.

Inmediatamente despuds del corte del fleje, el oro 
t3 y el portador 15 reanudan cu movimiento en el sentido cog 
trario al de las agujas del reloj y el portador vuelvo a la 
pooicida inicial de salida de la Figure 1. Durante tal rotg 
sida en el sentido contrario al de ico agujas del relej, oe 
produce una secuencia de funciones de fie jado do paquete 
saloma a Ico que ae han descrito Mota ahora en conexión con 
el fie jodo ea el mentido do lao agujas del reloj del paquete 
y que oe retraten oecueneibloanta ea las Figuras 1 y 4 a 13*

Con referencia nuevamente o las Pignroo 1, 2 y 3, 
en lao que ce ilustre mejor la aaturaloca de la oecelda cug 
tidora 33, esta sección incluye el citado carrete 14 de ?3&
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jo que está eepertade solape una eartele 100 y el citsde seĉ  
Riese de almacecaaiento de fleje que está soportado sobre 
tma plí̂ e 102 que, a su ves, está soportada por perfiles aa- 
sularea superior e inferior 104 y 105* La placa 103 es eleg 

5. gada en sentido vertical y la soca iequiorla de tal picoa,
que está señalada por la llore lúá, define un sistema secun-' 
devio de abasseaasdesto do fisgo, mientras que el lado derg. 
cbo de la placa que está señalado por la llave lo8 define un 
sistema. ̂spiscrio de alancaBcsdeRto de fleje, ̂ soportado sobre 

10. na perfil caagular 110 hoy ua meê iomo f venador de flojo que 
impide una trascián rápida del fleje del carrete 14. - - - -

El carrete 14 de fleje es susceptible de votación 
libre sobre un árbol 114 y consiete en un cubo central 116 
do arrollsaiento. Desde el carrete, el fleje atraviesa el so 

15. caeismo frenMor 113 y Moia arriba donde penetra en un pr&, 
mer sistema de poleas asociado con el sistema 106 do alaace- 
nemieato de fleje y abrasa una polea 118 desde donde hacia 
abaje y Alrededor do una polea I2ü sobre ua yugo dcsplasobto 
123. El fleje estonces cociendo pera rodear una polea 124 y 

20. luego desciende alrededor de usa seguada polea 126 asociada 
con el yugo 123, despaós de lo cual se extiende hacia arriba 
y pasa por un rodillo guía 128 sobro un brasa 129 a reporte 
¡gue coopera oca una barra frcnaRara fija. Desde el rodillo 
128 el fleje pesa al sistema primario 168 de almaccnsaionto 

25. de fleje. ̂ - --- - - - - - - - -------- - -

4sí, el yugo entes citado 123 con ana des rodillos



123 y 126 cntéa suspendidos de dos bucles de fleje y la baso 
del yoga ast¿ caaeetada a un csblo 130 que se extiendo a Rcg 
vós do tm topo 131 y está fijado a ua tesaos* 132 a resorte 
(ver taRhidn la ricura 2) copertado en un soporte 133 ouspea 
dido por cartelas 134 de la placa 1C3* una paleaos, bloqueada 
ra 136 a resorte normalmente coopera oca urna barm do reacción 
fija 137 para inpMir tirar del floja del oiotoma 1C6 de al- 
moocnBmionto. — — — — — — — —

El moconioao frencdor 112 incluye un braco 140 a 
recorta montado piwtan tomen te on 142 sobre el perfil angular 
110 para movimiento basculante limitado. El brazo 140 llave 
rodillos guiadores 144 y 146 de fleje en sos extremos y un 
dille compúsote central 145. El carrete 14 do floja compren­
de un tombo? cobre el que está bobinado el fleje y valonan 
laterales 1%. El rodillo 145 incluye us par de rodillos ex­
teriores 132 de fricción que cabalga sobro loo borden do 
las valonas 133 y na rodillo gofa renurado central 33 de 
yor diAaetro q̂ o coopera oon us rodillo guíe 134 a resorte 
a efbctes de fresado del fleje. El fleje que ce retira del 
córrate surtidor 14 ábrase el rodillo 144. pesa entre los 
rodillos guía 133 y 134 y oatoncoe por debajo del rodillo 
146 y asciende a la polea 113. Pedo que los rodillos 132 CR 
balgas cobre las valonas 130 del carreta 14 de fleje, el r& 
aillo rasurado 133 mayor asimila cualquier flojedad del f3& 
je en el case do que al carrete tiendo a sobrepasar la optum 
oída de aliaentaeida de fleje. Ruando aa aplica tensión al
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fie# s ee aplica tasa fuarsa osoesgente al rodillo 146 que 
tiende a elevar el rodillo coapuooto 148 fuera del carreje 
14 do fie# y asi reducir el esfuerza ̂ oe se royere para 
aovar este último. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

$. todavía cao referencia a la Figura 1, el fleje s
pasa del rodillo 136 a un rodillo fijo 16o y entcnceo deoelea 
de alrededor de un rodillo 16E sobre un segundo yugo 164. si 
fleje entóneos sube y abrasa otro zedillo fije 166 y deecieR 
de alrededor de un rodillo 168 sobra el yugo 164 desde donde 

10. sabe y abrasa un torcer rodillo fijo 173. Desde el rodillo 
l7c el fleje aeaoienda alrededor de un rodillo 172 sobre el 
brasa tensor final 174 (ver taRbiÓs la Figura 3) y sube alr̂  
dedar de un cuarto rodillo fijo 176. El fleje eatcaeea pasa 
al rodilla ccntradar 74 del siatema de aro fie jado?. - - - -

15. coa referencia nuevamente a la Filtra 3, el tambor
132 pera el cabio 130 eatd forsMo por un recorte 183 do ag, 
de que se aplica una tracción descendente al yugo 122 (Figura 
1). De nodo parecido, el yugo 164 esté fijado a un cable 183 
que pasa a través de un tope 184 y está fijado a un teabor 

Sü. 186 que está femado por un resorte 188. - -- -- -- -- -

Tel como oe ilustra en la Figura 3 y el braso tensor 
finad. 174 doté montado pivetaatemante por ejemplo en 189 y 
esté forzado en el sentido oontrorio al de las agujes del sg, 
loj por un resorte 193 o relativamente fuerte que ejerce una 

25. fuarsa Ascendente sobre ci braso por medio do na cable 193
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de trocoide y una polca 194$ ibreondo de esta Rumora la polea 
172 (Figura 1} contra el flojo 3 eos preside aprecióla** un 
topo 196 limita el movimiento dol brasa tensor 174* - - - - -

La seccidn surtidora US ooté coordinado coa oí eî  
9* tema de ero fisgador por la daaanda de fleje a medido que so

coloco alrededor del paquete P, salvo paro tas cierto Receñía 
me temporiaador que so so ha ilustrado ai descrito completa­
mente oo la presento ya que dicho oeeseiomo temporicodor no 
forma parto do la invención. cuando no hay fleje en la móqqi, 

13* na, ambos yugoo 122 y 164 oo Mientas cobro loo topeo 131 y 
184* No obstante, cunado el fleje 8 se aplica inieia&aente 
a la máquina tal como a* ilustra en la Figura 1, el yugo 122 
descansa cobro su tope 131 mientras que el yugo 164 está e3& 
vado por encima del tepe 134* - - - - - - - - - - - - - - -

15, cucado el portador 16 o* desplaza a cu pocicióa de
leo once boros del reloj cerca do loo rodillos coatredoran 
7 4, ce realimenta cierta cantidad de fleje al cisterna prima 
rio 103 do almacenamiento, pero entonces, a medida que el pog 
tador avanza a cu posición de las doce horas del reloj qpio so 

20* i lustra, en la Figura 4, se retira nuevamente una poquotio ca&
tidad de este fleje* - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El movimiento del portador a la posición de lea 
cuatro borne dol reloj de la Figura 9 retira flojo edeianal 
de la sección surtidora a medida que el portador 16 se oleja 

25. de loa rodillos ceatredorea 74 y el yugo 164 cubo a su pesi-
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ú&da superior egotcíndo de esta foisaa el fie# almacenado en 
el oiatesta primario 198 de almacenamiento pera sin retirar 
todavía fie# del sístona secundario 18$ de alsaeímeaiento. 
la palonea. bloqueados 13$ a resorte asegure el ngotaBicnto 
del fie# del aietma primerio 1CS de alaaocnamicato satos 
de que pande retirarse fleje elgme del aisteaa eeeuadarie 
1S6& ---

cuendo el portador 16 ábeadena la posición da la 
vigora 5̂  se exeita si soleneide 1̂  y desplega la palanca 

!ü. bleq̂ ndotso, 136 de la barra fija 137 tal como ce Ilustra en 
la Figura 6, libermAo de esta asnera el fia je de modo que 
una demuda peaterier da fie# per el portador 16 retirará 
tal fie# del sistema seounderio 106 de alrnscenemiesto y ti­
rarle a trsvás del eietáaa primario 103 a loe rodillos eea*

19̂  traeres 74. El aoviaieate oontinû o en el abatido de leo 
agujan del reloj del portador retirará la castidad necesario 
de fie# del sistema secundario 106 de aocloasmicate elevóa 
doso el yago 123 tal como se ilustro en la Figura 6. Cuando 
ae oplica la tensión definitiva al ara? se gesexeitít el solo 

20. naide 133. devolviendo do esto forma la palonea bloque adora 
136 de fie# a su relaoiáo de bloqueo con la barra fija 137 
para sujetar el fie# de nodo que la tracción final eateriog 
atente descrita ejercida por el portador 16 a medida que se 
nueve a au posición terminal impedirá cualquier retirada PQEL 

29. tenor de fie# del siatcaa 1C6 de edmoeenenieato y asegurará
qpe dicho fie# ae retire de la sección 1C8 de almacenamiento.
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Esta aplicación de tensión final os al resultado del movlmla& 
to del portador 16 desde la posición ilustrada en la Figura ? 
a la posición ilustrada en la Figura 8 donde el portador tira 
del braao tensor 174 hacia arriba contra la acción del fuerte 

5. recorte 190 de compresión, inmediatamente después de que el
braco 174 cató totalmente elevado el movimiento antihorario 
del aro camienta de modo que el portador devuelve el fleje al 
cíateme curtidor Dr. Este fleje devuelto ce recoge inmediata 
mente por descenso del brazo tensor final aeg&a se ilustra ea 

10. la Figura 9 y un descenso subsiguiente del yugo 122 que ce 
ilustra en la Figura 10. M  descenso del yugo 122 tirará su­
ficiente fleje del carrete 14 de fleje en el sistema surtidor 
Dí: y lo almacenará pare el próximo ciclo de la máquina. - -

Durante la operación de soldadura que se ilustra 
15. en las figuras 1 1, 12 y 13* no hay movimiento del portador 

16 y por lo tanto el sistema surtidor 164 permanece fijo y 
adopta la posición ilustrada en lea Figuran 10 a 13. Durante 
el fie jado antihorario, tiene lugar aubatancialmento las mig 
tRpK operaciones de la sección surtidora que se han descrito 

20. respecto del fie jado en el sentido de las agujas del reloj.

En lao Figuras 14 y 15 ae ilustran unos medico mo­
dificados para aplicar una tensión definitiva el bucle. Tales 
medico eliminan el brasa tensor final 174 y los substituye 
por el tercer yugo 6C6 (Figura 14) que lleva un solo rodillo 

25. 601, junto coa un tope 602 de yugo y cable 604 (ver también
la Figura 15) que abraza un tercer tambor 606 que eotd foraa
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3o por un tere!?? Fosaste 658 de torsión, estando acatadas 
apropiadamente loa diotintoa tambores y resortee da torcida 
dentro de txa soporte 533 eiaiínr el soporte 133 de le Figura 
2. viste le similitud entro la estructura, modificada de las 

5. Figuras 14 y 15 y la estructura de laa Pigurae 1 y 2, y para
evitar una repetición innecesaria de descripción, se han api¿ 
cedo referenoiao similares de un orden superior a las partes 
correspondientes entre estos dos pareo de vistas. Es la for­
ma modificada de la invención de las Figuras 14 y 15 se efeg 

13. tda la tensión definitiva por la tracción descendente del r&
diHo ónice 601 sobro el yugo 699. la manera en que el vi­
brador 22 es susceptible de deaplasamiecto vertical desde 
una posición inoperat&va inferior a una posicî i operativa 
superior donde coopera con la sufridera 23 y la asnera aegdn 

15. la cual la sufridera 30 y las piusas 62 y 64 son susceptibles
de desMstaaiento borisontal por debajo de la cara inferior 
del paquete p se ilustren en las Pigurae 16 a 24 inclusive.

Con referencia a la Figura 16, lao barras 38 de 
bastidor llevan una placa plana seo de soporto sobre la qúe 

20, está fijada por tomillos 202 una careaba irregular fija,
cuyas distintas partes fijas se han sondado de modo colecta 
vo con 23$ y está sujeta por tomillos 206. iodavfa con la 
Figura 16 poro en asociación con la figura t, las berras 38 
de bastidor soportan un motor na que tiene un árbol impulsor 

35. 216 de doble extremo, cuyo extremo delantero está conectado
por una correa y polea 212 a un árbol intermedio 214 quo eg
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t& conectado por una corroa y polea 216 a un árbol 218 de 1̂  
v a s  por atedio do un embrague 217 de vuelta dnicn (figures 16 

y 16a). El árbol 218 de leva está llevado en cojinetes 21$.
SI extremo posterior del árbol 216 de motor está conectado 

5. por una correa y pelea 220 al árbol excéntrico

^  relación de oumento de la correa y polea 220 
efectúa un elevado régimen de vibrocióa sobre el vibrador 22 
cuerdo está en cooperación de soldadura con la sufridera 20, 
por ejemplo del orden de 6.000 vibraciones por minuto. La rg. 

10. incida de reducción de les dea diopoaicioaee 212 y 216 de c&
rrea y polen es baja de modo el árbol de levas Mee una 
vuelta completa durante cada vuelta completa del ero 18 en 
cualquier sentido. **-*****- *.**--*-'--**'*'* *̂ ********

Mientras que el árbol intermedio gira eentinuamea 
13. te, la correa y polen 220 incorporen una polea loca 222 (%

gura 16) que es susceptible de rotación libre sobre el árbol 
excéntrico 90. Un embrague 224 accionado eléctricamente en 
un ledo de la polea loca 223 pono la polea 222 en cooperación 
con el árbol excéntrico $0 pera rotación al unisono y un f!& 

20. no eléctrico 226 en el otro lado de la polea 232 amortigua
el movimiento del árbol excéntrico 90. Por le tanto, cuando 
el 224 está excitado y al freno 226 está deaexcita
do funciona el vibrador 22. cuando el embrague está desexci 
todo y el freno está desexcitodc, el vibrador 22 permanecerá 

33. estacionario. SI eaibrague 224 y freno 226 son aacicnoblao 
baje el mando de un interruptor 227.



SU movimiento ascendente y descesdente del vibra­
dor 23, y el movlBiento entíbate y saliente de la sufridera 
se inducen bajo el tasado de usa leca disquiícnae 230, (Pi^ 
ros 16, 17 y 18) sobre el árbol 218 de levas, mientras que 
loe aoviE&eBtOB de cabes? piusas 64 y 56 y de la cuchilla 24 
se induces bago el tasado de le cava pactarlo? do una leva 
232 de doble cara cobre el árbol 2 18. la cara anterior de la 
leva 232 recala el desplaseaieato horisostal de les dea de­
dos elevadores 88 y 82. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Coa referencia chora a las Figuras %  y 16a, el 
estrague 247 de vuelta t&tica está montado sobre un estreno 
del árbol 348 do leves y es de un tipo convencional de reacg 
te <̂ e ut&liaa el recorte habitual 336 de fijación del árbol 
y una palanca 238 de detención* Un solenoide 84o (Figure 16a) 
que responde a los interruptores inversores (SíH y R̂ 2 es 
efectivo para liberar momentáneamente la palanca 238 del 3̂  
aorta 236 para permitir que el árbol 218 de leva baga una 
vuelta completa en el sentido da las agujas del reloj tal q& 
me se ve en la Figura t y en el sentido contrario al de las 
agujas del reloj tal coso se ve en la Figura 18. - - - - -  -

cea referencia a la Figura 18, se ve la leva 230 

es ea posición de deocsaao normal en la que un seguidor 842 
de leva cabalga sobre una sosa baja. El seguidor 242 está 
montado con susceptibilidad de rotación sotare na pasador 244 
qpe se extiende a travóa del extremo 846 de un cursor inte­
rior desplasablo 248 que tiene un váatago catracho 290 que
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oobrosale hacía cccriba. SI cursar interior 248 deslina en 
un ánima 252 <ím un cursor exterior 254, mientras que el váa 
tago 250 está guiada en usa cootradnima reducida 256 del 
cursar 254, Un pesador 258 sa extiende a través del cursor 

5, interior 243 y sua extremos apuestos se apoyan normalmente 
en una placa ciculor 260 do presido suspendido por tomillos 
262 ánade el cursor exterior 254, Un fuerte resorte 264 do 
compreoi&s está dispuesto en el ánima 252 y rodea el vástalo 
250 y nomalmcnte menti<Me el pasador 258 asentado contra la 

10. piuca circular 260. El bastidor fijo 204 eotd dotado de un 
per de casquinas 266 que rodean un par de resortes 268 áe 
cujeoiás que fuerzan la placa 260 y el cursor exterior 254 
eco eu resorte de compresiva 264 encerrado y el ouracr int& 
rior 243 hacia abajo y aoi sirven para mantener el seguidor 

?5* 242 en cooperación coa la leva 230. -

Todavía con referencia a las Figuras %  y 18, el 
cursor exterior 254 soporta el árbol oscilante 84 y así el 
cursor y el árbol oscilaste ecn susceptibles do movimiento 
vertical al unísono bajo la influencia de la leva 230, Un 

2?). tope 370 está fijado por tomillos 272 en un rebaje que eotá 
proporcionado en el cursor superior por medio de una carie 
de plsquitaa 274 de relleno. A ceaeinuaeidn se describirá 
la función del tope 270 y plaquitaa 274 de relleno.-----

Durante coda revolución de la leva 830, mientras 
25. el seguidor 242 cabalga hacia afuera y cobre la parte eleva

da de la leva, el aeviE&eata aacen&eate del rodillo ejercerá
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presión cobre el conjunto de cursor incluyendo tente el cug 
ser interior 243 ĉ ao el cursor exterior 2%, elevando de ea 
tn forma loe cojinetes 8? y árbol oocilê te 34# SI moviBia& 
to oseondente del árbol osoilcoto 34 hace que le manivela 

9# rasurada 39 (figuras %, t8 y 21) se desplace de la posición
baja de la línea continua de la Figura 21 a la posición de 
la linea de traeos. Bate movimiento de slooootoc nace que el 
vibrador 22 se despiece hacia la sufridera 20 que se ha pr̂  
jetado en le trayectoria del fleje, inasdiataseate cates 

tú. de la cooperación del vibrador 22 con el fleje, el tope 270 
coopera con el ledo inferior de una sena 276 de mayor grosor 
(Figura 18) de la sufridora 20, termineado de esta forma el 
movimiento ascendente dé tasto el eureer interior 248 como 
el anterior 294# En este memento el extremo operativo supe- 

15# rier del vibradas? 22 toma contacto eos la porte solapada del
bucle inmediatamente por debajo de la sufridera tal coso se 
ilustra en las líneas do traeos cerca del extremo superior 
de la Figura 31 y, debido a que el tren cinemático que con­
duce al vibrado? 22 ea efectivo debido a lo puesta en aon& 

g e . ció del embrague 224 y la liberación del freno 226, el vi-* 
brador 22 realisa su operación de fusión por fricción# Que­
dará entendido saturabaeate que la presión que se mantiene 
por el vibrador sobre la porto solapada del bucle no legra 
por el resorte relativamente fuerte 264 que, además de su 

25# fueres pMeoapriaida, recibe una fueras adicional por un 3̂  
ve desplsagsAento Hacia arriba del cursor interior 248 mies, 
tres el rodillo seguidor 242 cabalga sobro la aona alta de
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la leva 230. la función da loo plaquitas da rellano 2?4 art̂. 
ba citadas as da protogor las ouporficlea da la oufridara 20 

y al vibrador cucado no hay fleje entre la sufridera y ol vi 
hrodWt —

5. El movimiento horizontal de deoplasamionto Re la
aufridora 20 pora llevarla dentro y fuera de la trayectoria 
del huele de fleje es fuacidn de la levo diotpMfowae 83c en 
randa de una disposición de palanca y trinquete 26o (Figurao 
i6, 22 y 2 3) que incluye una palanca 262, cuyo extremo ext& 

to* rior es bifurcado a fin de cooperar coa un pasador 284 de la 
sufridera SO y que tiene su extremo interior contado cobre 
un pasador fijo 285. El movimiento en el sentido da I30 cea 
jas del reloj de la palanca 282 hará que la sufridera 20 se 
deslice y la retirará de la trayectoria del bucle de fleje 

15. tal como se ilustra en la Figura 24. BR resorte de compresión 
236 alojado en uoaalojaoiento 288 fuersa la palanca 282 ha­
cia ou posición de proyección de la sufridera. Sentado pivg, 
ton tosente a la palanca 282 hay un trinquete 290 de empujo 
qpa está forzado en el sentido contrario al de lea agujas Rol 

20. reloj por un resorte 292 llevado por un pasador 893 do nodo 
que cuando el cursor interior 248 oat& en cu posición baja 
quo se ilustra en las Figuras 22 y 18, el trinquete 290 eetd 
pon encima de un borde del ouraor . Cuando el cursor 248 ag. 
be a cu posición superior que se ilustra en la Figura 23, ao 

23. capuja el trinquete 290 fuera del camino y cuando el ouraor 
alcanza cu posición superior* el trinquete 290 cae en una



entalladura .294 en el lado del cursor 243 y permanece ea 
cha ontcllcdsre Abrante la operación da soldadura. Dctspuds 
de la opex̂ cián do soldadura* hay un coacto intervalo do tieg. 
po para permitir que la parto ¡solapada fusionada y soldada 
so endurasen* y el cursor interior comienza su movimiento deg, 
cendecto y* ¡al moverse así, el lado superior de la estallada 
ra 294 lleva el trinquete 390 contra un resalto 296 y ejerce 
un empujo compresivo sobro el trinquete 290* asoleado oscilar 
de esta feaaa la palsnoa 3S2 en el sentido de las agujas del 
reloj justo el tiempo suficiente para retirar la sufridera 
30 ge la trayectoria del huele da fleje tal como se ilustra 
en la Figura 12. Tnaediatanenta después, el rasarte 293 de­
vuelve el trinquete a su paeieida normal qao se ilustra ea 
lea Figuras 4 y 23 os prepsracidn a la realización de un cĵ 
cío de fie jado posterior. - -- -- -- -- -- -- -- --

ecnsiderando ahom la operscidn de iso pineas 64 y 
66* y con referencia a lea Figuras 16* 17* 20, 34 y 25* se 
ha señalado anteriormente que el lodo posterior de la leva 
232 (Figura 16) eo efectivo pera regular el movimiento de c¡a 
has pinnas. Consiguientemente* una palanca 300 esté mentada 
pivotaRtemsnte sobre un árbol 302 y nova un seguidor 304 ea 
au extremo inferior que cabalga sobre una superficie elevada 
306 en el lado posterior do la leva 232. El extremo superior 
de la palanca sobresale en los limitos do un cursor 308 coa 
forma de jaula y que acciona las pinsas (Figuras se, 24 y 25) 
que cstablaco un par de alejamientos grandes 31§ que so abren
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hacia adelante y un poje Re nlojaniantoa poqueüos 312 que ee 
abren hacia atrás. loe resortes 314 de coopreoiás diapuectoo 
$3 las alojeaimntoa 310 fuerzan al cursor 308 hacia atrás 
coa susceptibilidad da cesión, forzando da oata manara la 

$# palmea 300 en al sentido da las agujas del reloj tal como 
se vo en la Plgpva 16 para apretar el seguidor 304 contra la 
superficie 306 de la leva. loo resortes 316 dispuestas en 
leu alojamientos 312 se apoyan as un par de ealcboneo 313 
acolladores de plnsa, cuya naturaleza se expondrá más ada­

te. lenta* - - - - - - - - - - -

Ma pinzas 64 y 66 tienen la forma de mordaza que 
están montados pivotan temen te para movimiento oscilante h& 
ata y fuera una de otra alrededor del eje de un pasador f& 
jo 3á0 (Figura 20) que ectd con ajuste de presida en un a3& 

15* jamieato dispuesto en el bastidor 304* Onda pinna está uni­
da a un eslabón respectivo 318 por acoplamientos 322 de g& 
sudor y ranero.. Unas pelengaciones anteriores 324 del cur­
sor 308 llevan pasadores 336 que sobresalen a travón do ra­
nuras 338 de los eslaboaes 318, - - - - - - - - - - - - - -

30. Cuando el seguidor 3C4 (Figuran 16 y 20) cabalgo
sobre un punto elevado de la leva 232# el extremo superior 
de la palanca 300 limitará el cursor 308 con forma de jaula, 
coaprladendo de esta forma loa resortes 314 y manteniendo el 
cursor en la posición izquierda de leo Figuras 20 y 29 de 

2$. do qpe los pasadores 326 arrastran loa eslabones 318 hacia
la izquierda y hacen oscilar las pinnas 64 y 66 fuera de la
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sufridera a efectos ge librar el fleje, cuando el seguidor 
304 cabalga sobro txa punto bajo de la leva 232, la palanca 
oscilará en oí sentido de las agujas del reloj y el cursor 
308 se liberará de modo que los resortes 314 desplanarán loa 

5* pesadores 320 a posiciones en las que los eslabones 318 i'og
nardo ambas pinnas a su posición cearcda de sujeción del 
fleje. ------ - - ----------------------------

Tal como se ilustra en las Figuras 20, 24 y 25, 
una pestaña 330 de tope está dispuesta hacia adelante de las 

10. pinsaa pivotadoa 64 y 66, estando formada dicha pestaña sobre
una estructura 332 de base que está fijada al bastidor por 
un par de tomillos 334 de sujeción, la función de la poatg 
Ha 335 es actuar come tope límite para la sufridera 23 eucg! 
do so proyecta esta Última a eu posición avaasada y temblón 

15. para actuar coas tope límite para el movimiento R e a l íc e n t e

hacia delante del conjunto 64, 66 do pinsao. - - - - - - -

SI movimiento declínente de la cuchilla 24 se 
efectúa bajo el mando de la cara posterior de la leva 232 

de dobla cara (Figura 16) y consiguientemente bajo el mando 
20. de loa movimientos oscilantes de la palanca seguidora 3&0.

Loa detallen de la cuchilla 24 se vea mejor en lao Figuras 
26 y 27. La cuchilla 24 tiene la forma de un elemento rec­
tangular alargado pleno de acoro con extremos iddnticoa de 
corte de fleje para que se pueda invertir la cuchilla dos- 

3 5. puÓ3 de embotarse un extremo de la mioma. La aona media de
la cuchilla 24 está fijada por tomillos 343 al extremo 3g.
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Cantero del curoor 3C8 de modo que la cuchilla ae deoplttsa 
ficicsaento eco dicho cursor. cada extremo de la cuchilla 24 

tiene una ouperficie media 342 de leva de decplazcmionto del 
fleje que está flanqueada por un per de filos agudos 344. la 

5. función de la superficie 342 de leva es da penetrar entre la 
parte solapada de fleje y el paquete ? a fia de separar la 
parte solapada fusionada ligeramente de la sufridera y per­
mitir el paso de los filos cortantes 344 de cante a travda 
del fleje 3. El borde delantero de la rampa 342 de lava pr& 

10. cede el filo en una corta dietaaeia, aoi torciendo progreoi 
vanante el fleje a medida que ae produce la acción de occcia 
nado para mantener la parte del fleje que sufre el corte en ' 
ángulo recto respecto de loo filos.

Con referencia ahora a las Figuras 16, 19 y 20,
13. la retracción do los dedos elevadores 89 y 82 ae produce b&

jo el mando de la cara posterior de la leva 232 y loo movi­
mientos oscilen tea de un braco 359 de palanca que está mon­
tado pivotan temante sobre un pasador fijo 332. El extremo 
inferior del braco 359 lleva un seguidor 354 que coopera con 

20. una superficie elevada 355 de leva de la cara posterior de 
la leva 232. El extremo superior de la palonea 359 recibe 
una barra 3% (Figuras 16 y 19) con conexiones 358 de pasa­
dor y ranura con un par de barras de empuje 360 Realizables 
y espaciadas soportadas en cojinetes 382. Loa extremos de- 

25. lanteros de las barras 360 de empuje soportan loa extremos 
inferiores de loa breaos elevadores 89 y 82 de modo que di-



ches brazas realiaaa sus aoviaieatos oscilsntes alrededcr de 
les ejes a<e las barras 36o de capuje. Los dos brezos elevado- 
ras 3§ y 82 estás forsMes hacia la pocicids posterior retr^ 
da de las Figles 16 y SO por aedío de resortes 364 de cospxsg, 
sida (píe sen efectivos castra las partes toMiaaies esteriereo 
de una berra transversal 366 q̂ a se extiende a través del br̂  
go 3%  de palanca. Dichos brazos elevadores están foreados 
individualtvmte a su posición inferior tol como se ilustra 
en la linea continua de las Figuras 4 a 8, 13. 1? y 19 por 
aadio de resortes 368 de torsidn nevados sobre las barras 
36O de espeje que se vea dnieaaeata es la Figura 16. - - - -

^0 observará por referencia a la Figura $ qué pocé 
después de que el fleje s ae ha colocado alrededor de tres 
lados del paquete P es tensada por loe rodillos deeüEc&tes 
?e segdn indica el eje de linea de tremes x-x en cota vista 
de sodo que cabalga de cents hacia arriba por la superficie 
posterior del vibrador 33. En este aoaoato el borde del fljg, 
je s alejado del vibrador está retenido por una pleca vertí 
cal 37b cea Posma de U (Figura 17 y 19) de modo que se "tueg 
ce" progresivamente el fleje segda os indica en la Figura 16 

y cuando se acerca a la sena terminal superior extraña de la 
sufridera 3ú el pleno del fleje está perpendiculcrmente al 
plano normal del fleje, lamadiatsaeste después el fleje cuba 
per del nivel de la sufridera* se libera de su suje­
ción y se tuerce a so. pleno herí sen tal diractaaente por eací 
ms d&l vibrador 22 donde queda paaicicnadc efectivamente e&



tro la sufridera 2C y el extremo superior del vibrador 22 

para los efectos subsiguientes de faaida por friccidu. - - -

Tal cono se ilustra es laa Pigurao 6̂, 1?, y 
30, el bastidor 1C4 incluya tasa placa superior 373 do tapa 

5, que aatd fijada por tomillos 2*;6 por encima do la cuchilla
—  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  — — —  — — —  —

A loa efectos conaiguimtee oe declaran de nove­
dad y propiedad pam Esp̂ bt, cao territorios y placas de 
bortmfa# las reivindioacioneo que aiguea. - -- -- -- —
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1.- Perfeccionamientos en las máquinas fiejadoras, 
operativas sobre un tramo de fleje flexible que sale de un 
carrete de fleje para formar un bucle cerrado alrededor de un 

5. objeto en una zona de fie jado y que comprende medios para
sujetar el extremo libre del fleje en estrecha proximidad al 
objeto, caracterizados porque la máquina comprende un aro 
que. rodea dicha zona de flejado, un portador sobre el aro en 
cooperación de alimentación deslizante con el fleje entre su 

10. extremo libre y el carrete, medios para hacer girar el aro
para orbitar el portador alrededor de la zona de flejado y 
transportar el fleje alrededor del objeto para formar un bu 
ele que tiene partes terminales solapadas, un dispositivo 
centrador interpuesto entre el portador y el carreje dispuejs 

15, to exteriormente respecto del aro, un mecanismo de almacena­
miento entre el dispositivo centrador y el carrete para asi­
milar la parte floja del fleje mientras el portador se acer­
ca al dispositivo centrador y para expender fleje cuando el 
portador se aleja del dispositivo cjentrador, medios dispues— 

20. tos substancialmente de forma diametralmente opuesta al dis­
positivo centrador para soldar dichas partes terminales sola 
padas y medios para seccionar el bucle del fleje que sale de 
dicho carrete.--------------- --------------------

2.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1, 
25. caracterizados porque se recibe el objeto sueltamente en la
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zona da fiajado, y la zona primaria da almacenamiento devuel, 
ve inioialmente una mayor parte áel fleje almacenado en la 
n¡iama al dispositivo centrador bajo una tención ligera insu­
ficiente para efectuar el deaplazamiento del objeto soporta-

5. do flojamente y subsiguientemente sirve para devolver la par
te raetante de dicho fleje almacenado al dispositivo castra­
dor bajo una tensión relativamente elevada durante la rota­
ción terminal del bucle inmediatamente antea de la, soldadura 
de dichas zonas solapadas de fleje. - - - - - - - - - - - -

10. 3.- 2!*erfaccionamientos según la reivindicación 1,
caracterizados porque la zona primaria da almacenad auto com 
prenda medios elásticos de fuerza efectivos en todo momento 
para tenaar el fleje que sale dal dispositivo centrador y 
asi forzar dicho fleje con susceptibilidad de cesión hacia

15. una posición almacenada dentro de la zona primaria. - - - -

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
caracterizados porque la zona secundaria de almacenamiento 
comprende medios elásticos de fuerza efectivos contra el fie 
je que sale de aicha fuente despuós de que se ha agotado al

20. fleje almacenado en la zona primaria para tensar el mismo y
asi arrastrar con susceptibilidad -'a cesión fleje da dicha 
fuente para almacenamiento en dicha zona secundaria. - - -

5. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4, 
caracterizados porque loa medios elásticos de fuerza de cada

25. zona de almacenamiento incluyen una serie de rodillos al tres
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bolillo alrededor de loe cuales pasa el fleje en serpentín 
y se proporcionan medios elásticos para forzar con suscepti­
bilidad de cesión ún juego de rodillos altemos de la serie 
fuera del otro juego de rodillos altemos. - - — -----

5. €.- Perfeccionamientos aegda la reivindicación 5,
caracterizados porque un primer juego de rodillos altemos 
está fijo mientras el otro juego es susceptible de movimiento 
físico hacia y fuera de dicho primer juego. - - - - - - - -

7. - PerfeecionsasieatOB segÓn la reivindicación 6,
15. caracterizados porque un dispositivo sujetador de fleje es

efectivo normalmente sobre el fleje entre las zanas primaria 
y secundaria de almacenamiento para impedir que el fleje pene 
tre en la zona primaria desde la zona secundaria durante una 
mayor parte de la rotación del aro, y unos medios son efeeti 

1$. vos momentáneamente e inmediatamente antes de terminación de
rotación del aro para inhabilitar dicho dispositivo sujeta­
dor de fleje para permitir que una cantidad limitada de fle­
je penetre en dicha zona primaria desde la zona eaeundaria.-

8. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 5,
30. caracterizados porque los medios elásticos para forzar con

susceptibilidad de cesión al primer juego de rodillos alter­
nos ejerce una tensión relativamente leve sobre el fleje que 
conduce desde dicho juego de rodillos al dispositivo centra- 
dor, y porque unos medios accíonablee por resorte adicionales 

35. y normalmente inefectivos son susceptibles do cooperación
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con el fleje entre dicho primer juego áe rodillos altemos y 
el dispositivo centrador, haciéndose efectivos estos últimos 
medios elásticos para ejercer una tensión relativamente fuer 
te sobra el fleje en el momento que el fleje en dicha zona 

5. primaria de almacenamiento alcance su posición de agotamien­
to terminal. - - - - - - - - - - - - - - - - - -  - - - - -

9.- Perfeccionamientos según la reivindicación 5, 
caracterizados porque los rodillos al tresbolillo da cada zo 
na de almacenamiento incluyen un juego de rodillos euperio-

10. rea fijos y un juego de rodillos inferiores montados en un
yugo susceptible áe desplazamiento vertical, y hay medios 
elásticos para forzar con susceptibilidad de cesión cada uno 
de dichos yugos en una dirección descendente para desplazar 
los rodillos inferiores fuera de los rodillos superiores. -

19. 10.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1,
caracterizados porque dicho mecanismo de almacenamiento com­
prende medios que definen una zons secundaria de almacenamien 
to que recibe fleje del carrete y una zona primaria da alma­
cenamiento que recibe fleje de una toza secundaria de almaca 

P9. namiento, porque un dispositivo sujetador de fleje es efecti
vo normalmente sobre al fleje entre las zonas primaria y se­
cundaria para impedir que el fleje penetre en la zona prima­
ria de almacenamiento desde la zona secundaria de almacena­
miento, y porque unos medios son efectivos para inhabilitar 

25. dichos medios de sujeción áe fleje en el momento que el fl&
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je flojo en la región primaria se ha sacado totalmente para 
permitir que se arrastre fleje desde la sána secundaria da 
almacenamiento a la zona primera de almacenamiento. ******

1 1. - Perfeccionamientos según la reivindicación
5, i3, caracterizados porque hay un mecanismo fraaador de fleje

interpuesto entre al carrete de fleje y dicha zona secunda­
ria de almacenamiento para impedir la Bobrecarrm-a del carro 
te cuando el fleje penetra en esta última zona desde el ca­
rrete. —

12. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 
$1, caracterizados porque el carrete de fleje comprende un 
tambor sobre el que está arrollado el fleje, y un par de va* 
lonas laterales circulares y dicho mecanismo frenador de fie 
je incluye un brazo montado pivotsatemente en au punto medio 
para movimiento oscilante limitado, un par de rodillos guia­
dores de fleje en los extremos opuestos de dicho brazo, pa­
sando dicho fleje por encima de un primer rodillo de dichos 
rodillos y por debajo del otro rodillo, un rodillo compuesto 
sobre dicho brazo entra su punto de pivotamiento y uno de di 
choz rodillos, incluyendo dicho rodillo compuesto un rodillo 
do fricción de diámetro relativamente pequeño que cabalga so 
bro un reborde de una de -ichae valonas, y un rodillo de 3î  
metro relativamente grande que coopera con un rodillo de pro 
sión para coger el fleje entre ellos, y medios elásticos pa­
ra forza. la palanca en un sentido para hacer que el rodillo 
de pequeño diámetro coopere a fricción con dicha valona del

10.

1$.

20.

25.



tambor

13. - Pe rf* c c ionamianto a según la reivindicación 1, 
caracterizados porque dicho aro eeti soportado con suscepti­
bilidad da rotación por una seria de al mano? tres rodillos 
centradorea, estando enfrentados al menee dos da dichos ro- 
dilloe centradorea por rodillos espaldares, constituyendo 
uno de dichos rodillos centradorea un rodillo de impulsión 
por fricción para el aro, y los medios para hacer girar el 
aro comprenden un motor eléctrico conectado operativamente
a dicho rodillo impulsor por fricción. - - —  —  - —  -

14. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1,
caracterizados porque los medios para sujetar el extremo li­
bre del fleje comprenden una sufridera susceptible de deaplg 
zamiento horizontal que sobresale normalmente en el plano 
del buole con lo que, al producirse la orbitacióa del porta­
dor, se hace que el bucle rodee la sufridera junto con el oh 
joto, y una pinza que as susceptible de movimiento en y fue­
ra de cooperación de sujeción con la sufridera para sujetar 
con susceptibilidad de liberación el extremo libre del fleje 
durante el movimiento orbitanta del portador, los medios pa­
ra soldar dichas partes terminales solapadas comprenden un 
vibrador con una superficie de cooperación coa el fleje ái&g 
Hada para cooperación con una superficie de la sufridera pa­
ra comprimir el bucle solapado, siendo susceptible de movi­
miento dicho vibrador entre una posición alejada de la sufrí
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dera y una posición en estrecha proximidad a la sufridera pa 
ra comprimir la parte solapada del bucle) primeros medios de 
leva para desplazar el vibrador entre su posición alejada y 
su posición de estrecha proximidad y tambión peora retraer la 

[), sufridera del plano del bucle# medios efectivos sobre movimiea,
to ¿el vibrador a su posición de estrecha proximidad para 
hacerlo oscilar respecto da la sufridera, y segundos medios 
de leva para mover la pinza en y fuera de cooperación de su­
jeción con la sufridera. - - - - - - - - - - - - - - - - -

10. 15.- Perfeccionamientos eegán la reivindicación 14,
caracterizados porgue los medios elásticos se proporcionan 
para forzar normalmente dicha sufridera en el plan? del bu­
cle, y el movimiento del vibrador a su posición alejada de 
la sufridera bajo la influencia de dichos primeros medios de

15. leva es afectivo pera desplazar la sufridera fuera de dicho
plano. - —  - —  * - —  - --------- ---

16.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque los medios para seccionar el bucle cois 
prenden una cuchilla susceptible de deslizamiento horizontal 

20. y móvil entre una posición retraída y una posición avanzada
en la que sobresale a travás del plano del bucle de fleje en 
la proximidad de dicho solape de bucle para eaccionar el bu­
cle de la sección surtidora, y dichos segundos medios de le­
va con efectivos para desplazar la cuchilla entre su posición 

35. retraída y su posición avanzada.----------
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17.- Perfeccionatai+Htoe eegdn la reivindicación 1Ó, 
caracterizados porque dicha cuchilla tiene la forma de una 
placa alargada con filos cortante, en su. extremos opuesto, 
y está fijad, con susceptibilidad de liberación a dicho ele­
mento deslizó, con le que puede invertirse cuando el filo 
en ̂  extremo se embota debido a uso prolongado y perqu. la 
rampa de leva está formada en cada extremo de la cuchilla Pg 
ra penetración en el espacio entre el solapa del bucle y el 
objeto que se fleje para facilitar el paso del filo de canto 
a traváa del fleje en un ángulo agudo respecto al plano del 
fleje en el punto de corte. —  ********

ig,.. "PBRFBCCI0N&KISH3RS SN I#P MAQUINAD FL3JA33- 
RAS".-------------------------------- - - - - -

Todo ello conforme ae describe y reivindica en la 
próstata zmcria su. MHMt. 4. cusrsats y cuatro nejas folia 
das y zsosncgrsfts4as per usa sola 4a sus caras y 4a eche 1¿ 
minas de dibujos que la ilustran.

MADRID, 10 JUN. 1978

moa.



SI
GN

OD
E 

CO
RP

OR
AT

IO
N



SIGNODE CORPORATION



HOJA 1 (8 HOJAS)



SI
GN

OD
E 

CO
RP

OR
AT

IO
N



SPAIN

SIGNODE CORPORATION



SPAIN

HOJA 2 (8 HOJAS)



SI
GN

OD
E 

CO
RP

OR
AT

IO
N



SPAIN

SIGNODE CORPORATION



SPAIN

HOJA 3 (8 HOJAS)



SI
GN

OD
E 

CO
RP

OR
AT

IO
N_

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__
__

__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__

 
HO

JA
 4
 )

8 
HO
JA
S)

MRD
Ria
 1 
o 

{g; 
64,
 M
,3/
MMK
;go
t



SPAIN

SIGNODE CORPORATION



SPAIN

HOJA 4 )8 HOJAS)



SI
GN

OD
B 

CO
RP

OR
AT

IO
N



SPAIN

SIGNODE CORPORATION



SPAIN

HOJA 5 (8 HOJAS)



SI
GN

OD
B 

CO
RP

OR
AT

IO
N_

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__

___
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__

 
HO

JA
 6 

(8
 H

OJ
AS
)



SPAIN

SIGNODE CORPORATION

f / (



HOJA 6(8 HOJAS)

! 0 !97§



E
RN

OD
E..
.CO

RP
OR

AT
IO

N 
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__
__

 
HO

JA
 7
 (

8 
HO
JA
S)



SPAIN

SIGNODE CORPORATION

f / 6

/ I



SPAIN

HOJA 7 (8 HOJAS)

/ %  f F

T ^ R iD   ̂ 3 j'j.'-L

A  M. SEH



SI
CN

OD
E 

CO
RP

OR
AT

IO
N



SPAIN

SIGNODE CORPORATION

f/6 27

f / 6  2 6



SPAIN

HOJA 8 (8 HOJAS)

f / 6 f /

MADRID! OJR; p
 ̂A Ai CURSÜ. $US0Í

/


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



