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La presente Patente de Invencidén tiene por objeto ~
garantizar el derecho a la fabricacién y explotacidn en ex

clusiva de un aparato automdtico de alarma para seilalar la

proximidad del parto en ganado vacuno, equino y similares.

El ganadero debe estar presente en el momento del -
parto de los animales, lo cual le obliga a vigilar constan

temente lags hembras en estado avanzado de gestacidén. Esto

‘es dificil hacerlo de forma continuada.

Los medios empleados haéta ahora para esta vigilan-
cia suponen yna serie de movimientos que los hacen poco --
précticos. Por ejemplo las isondas térmicas introducidas en
la vagina y que se expulsan al principio del parto y cuyo
enfriamiento por estar al exterior pone en marcha un emi-
sor que advierte al ganadero, tiene problemas pues su colo
cacidn es delicada vy la presencia de un cuerpo extraﬁd a1
la vagina traumatiza al animal.

Otros dispositivos conocidos reqﬁieren comprimir la
vulva que es muy sensible siendo ademds una zona que sufre
distorsiones, comprewsiones o roces segin sea la posicidn
acostada o de pié del animal.

Por lo tanto estos dispositivos no hacen més que mo
lestar al animal en los actos fisiolégiCOS normales y gde—
m&s impiden las contracciones expulsivas que preceden al -
parto.

El presente aparato deja totalmente libres las par-
tes genitales de las hembras en estado de gestacidn.

El presente aparato se basa en un fendmeno que se =

presenta en el momento del parto y que consiste en que en
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este caso la horizontalidad de la cola se mantiene bastante
més tiempo que en los actos figioldgicos normales.

El aparato reivindicado estd constituido por una en
volvente con ﬁlaca de apoyo situada sobre la parte poste-
rior de la grupa del animal y un elemento de-enlace con la
cola y los medios para avisar al ganadero. En el interior
de la envolvente se situa el mecanlsmo que transmite el mgo
vimiento vertical de la c¢ola, un dispositivo de relojeria
y un mbédulo emisor. De esta forma se mide el tiempo duran~
te el cual la cola permanece horizontal que, en el caso de
parto, es de mayor duracién que en los actos fisioldgicos
habituales. La alertg se produce cuando el tiempo medib du
rante el cual la cola se mantiene horizontal alcanza un va
lor fijado previamente.

El enlace del mecanismo detector estd formado poy -
un brazo articulado sobre un soporte fijado sobre la grupa.
Este brazo se enlaza mediante un medio eldstico con un ani
1llo envolvente del nacimiento de la cola del animal. El bra
zo articulado pone en marcha el disposlitivo de relojeria en
el momento en que la cola se pone horizontal. Cuandgfia trang
currido el tiempo prefijado, normalmente del orden de cien
segundos, el aparato de relojeria pone en marcha un contac
tor que, a su vez, determina el arrangue del sistema de s«
alarma,

El brazo enlazado con la cola se une, mediante una
articulacién y un medio de contacto, a un elemento situado

debajo de la cola y a la altura de la vulva del animal. ES
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te elemento estd preparado para poner en marcha al medio de
contacto cuando se eleva la cola del animal, impidiendo la
puesta en marcha cuando la elevacién de la cola es conse-
cuencia de una dilatacidén de la vulva.

El detector de proximidad del parto actua en funcidn
de la altura o alejamiento de la cola del animal en reléa'
cidn con su cuerpo y un relé, cerrado en el momento de la
ruptura de proximidad, pone en marcha al cabo de un tiempo
determinado el cierre de un circuito eléctrico para provo-
car la alarma.

Las elementos delicados del aparato a situar sobre
la barte posterior de la grupa, se montan sobre una placa
soporte y qguedan dentro de una envolvente. La placa scpofte
y su envolvente se fijan sobre el cuerpo del animal pornmg'
dio de un arnés constitui&o por un collar regulable que 19
dea el cuello del animal. La parte inferior del collar se
une mediante dos enlaces flexibles o articulados que pasan
por debajo del pecho del animal, estando cada uno en el la
do interno de la parte alta de la pata delantera correspon
diente. Otros enlaces unidos a la parte superior del collar
son sensiblemente horizontales y se paran en el nacimiento
del lomo, uniéndose él correspondiente enlace inferior que
ha pasado pof la cara interna de‘la pata delantega. Asimis
mo hay dos enlaces dorsales que, partiendo del punto de -~
unidén de los enlaces delanteros de cada lado, terminan en
la placa soporte del mecanismo. De esta placa sobresalen -

un primer par de tiras de enlace que parten por debajo del
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vientre del animal y un segundo par de tiras de enlace que
parten de la zona media de las anteriores y se unen en la

parte posterior de las patas posteriores del animal. Los -
tramos de tiras de enlace préximos a la placa y al collar,
estdn constituidos por cadenas, mientras que el resto son

cuerdas o correas de longitud regulable para adaptar el ar
nés sobre animales de distintos tamafios.

El brazo de articulacién es solidario de un eje gira
torio-perpendicular al brazo. El eje une las dos ramas de
un estribo fijado a la placa soporte. El eje giratorio tig
ne cerca de uno de sus extremos un eje que lleva una palan
ca que actua en un puente de unidn solidaric del eje de un
aparato de relojeria. La ruptura del contacto palanca-puen
te de unidén libera el mecanismo de movimiento del aparato
de relojeria.

En la hoja grafica adjunta y a titulo de ejemplo se

representa un caso de realizacidn prdctica del aparato auto

_mdtico de alarma para sefialar la proximidad del parto en «

ganado vacuno, equino o similares.

La figura 1 es una vista esquemdtica en corte longl
tudinal, con una parte en alzado, del dispositivo gue se =
fija a la grupa de la hembra correspondiente,

La figura 3 es la vista en corte lateral segin la li

nea II-II de la figura 1.

La figura 3 representa el dispositivo montado sobre

~ la hembra mediante unos arreos especiales, cuya vista en de

sarrollo se ve en la figura 4.

La figura 5 es una vista esquemética en posicién de
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reposo de otra forma de realizacidén de la invencidn.

La figura 6 representa la posicidén activa del dispo
sitivo de la figura 5.

7 La figura 7 es una perspectiva de otra forma de rea
lizacidn.

siguiendo los dibujos se advierte la placa de apoyo
-1- que se aplica directamente sobre la grupa del animal.
Esta placa presenta la adecuada curvatura para su adapta~
cidén al cuerpo. Asimismo existe en el mecanismo que trans-
mite el movimiento vertical de la cola, un aparato de relo
jeria -2- y un médﬁlo emisor esquematizado en -3-. El con-
junto queda protegido por una envolvente —4-, Esta envolven
te presenta la superficie debidamente tratada con sustan--
cias que evitan el fortamiento entre animales.

La pleca de apoyo -1- queda reducida a dos flancos ri
gidos o semirigidos que pueden sépararse para su adaptacién
a los flancos de la anatomia del animal.

En la figura 4 se advierte una correa =-5- de longi<s
tud regulable para anclaje del dispositivo en la cola, con
lo que se mantiene el dispositivo sobre la grupa.

Por encima de la placa =1l- se monta un estribo -GQ,
cuyos dos montantes se atormillan a los laterales de la —-

placa ~1~. Los montantes del estriko ~6~- se unen mediante

‘un eje giratorio que lleva un eje central -8-, del cual --

sobresale hacia atrds un brazo.-9- del tipo de cuerda de -
plano que sigue el perfil de la grupa del animal.
Este brazo -9- de cuerda de piano tiene una o mas -

. tna cierta/
ondulaciones que le proporcionan/elasticiaad. El brazo -=9-
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tiene el tramo posterior descendente siguiendo el perfil -
de la parte alta de la cola y luego se prolonga mediante -
un elemento flexible ( tubo de caucho o resorte ) que absor
be los choques y que termina formando un anillo =10- que -
rodea la cola.

Segin se precise este anillo es flexible o rigido de
longitud regulable y articulado., Este anillo se puede susti
tuir por un évalo que permite el desplazamiento lateral de
la cola.

El eje -7~ posee cerca de uno de sus extremos otro
eje -11- que lleva una palanca -12- dirigida hacia la parte
delantera del dispositivo. Cuando la cola estd en posicidn
baja, trazo seguido en la figura 1, la palanca -12- egtd -
en la posicién elevada. Por el contrario, cuando la cola ~
estd en posicién alta ( lineas de trazos ), la palanca «}2-
estd en posicidn baja.

En la posicidén elevada de la palanca =-12~, se da o=
cuerda al aparato de relojeria ~2- bloqueando un puente de
unién -13- solidario del eje del aparato de relojeria =-2=-,
Cuando el brazo -9- sube, la palanca -~12- desciende hacta
aplicarse contra un soporte =14~ fijado al estribo =6-., La
ruptura del contacto palanca -12- puente de unién -13- libe
ra el mecanismo de movimiento del aparato de relojeria -2-
que se pone en marcha contando el tiempo durante el cual =

la cola/
permanece horizonta), La carrera del puente de unién -13-
se regula para que, al cabo de cien segundos, el puente de

unién -13- haga de nuevo contacto con una regién metdlica
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prevista sobre la palanca -12- que, en el :resto de su longi
tud, estd constituida por un material aislante o estd envuel
ta por una funda aislante., Esta regidn metdlica se une por
ejemplo al polo negativo deina pila, cuyo polo positivo se
conecta al puente de uniém -13~. Las partes en contacto pué
den ser distintas desde el instante en que la palanca -~12-
ha liberado previamente el puente de unién -13- durante el
tiempo predeterminado.

La pieza -13- en su posicién de £in de carrera, pue
de actuar cerrando un interruptor adecuadamente situado.

. En el dispositivo se instalaran resortes o imanes -
que permitan asegurar una posicién alta mds estable del'brg
z0 -=9-, garantizando a la vez el contacto de la palanca -=
~12-~ con el soporte =1l4-.

Del cirecuito de alarma solo se representan, em el di
bujo, el emisor -3-, el interruptor de marcha y paro, el =
pulsador -16- para control de la pila, el piloto -17- del
control de las pilas, un galvanbmetro y el hilo antena ~18-
que sigue una correa del arreo.

Dentro de esta patente se admiten toda clase de va=-
riantes de transmisién del movimiento.

En consecuencia el eje -11l- puede reemplazérse por

un codo lateral del eje -7- exterior al estribo =6-, vuel-

to hacia delante y llevando una horquilla en su extremo., -

Entonces la palanca -12- estd sustituida por un brazo acoda
do que puede oscilar libremente alrededor de.un eje. Al lg
vantarse el brazo -9-, la horquilla transmite el movimiento

al brazo acodado que colabora con el puente de unibn -13-



del aparato de relojeria -2~ de la misma forma que se ha -
195 descrito anteriormente. |
En otra variante el brazo -9~ se sustituye por un -
anillo metdlico de forma oval situado debajo de la cola y
vinculado a los elementos -8« y -7-, En este caso el eje -
~-12- y la placa de apoyo -1- o el estribo -6~ se unen mediapn
200 te un resorte. Cuando la cola estd en la posicidn baja el
resorte queda tenso y cuando se levanta la cola el anillo
oval sigue el movimiento, y el resorte mantiene el anillo
oval levantado y se pone en marcha el aparato de relojeria.
£l dispositivo realizado de acuerdo con esta variante tiene
205 la ventaja de que ge puede adaptar sobre animales de cual-
quier tamafio vy el anillo oval no sufre deformacidn duranta
los rozamientos entre los animales.
Otro tipo de realizacidén supone que el estribo en U
puede girar alrededor de un eje de unidén de sus extremida~
210 des que se solidarizan con la placa ~l-, Este estribo estd
situado encima de la cola y unido a la misma por un elemen
to flexible que lleva un anillo. En un extremo del estriho
hay una leva que puede apoyarse sobre el rodillo de un con
tacto mecénico cuando la cola se queda horizontal. El apo-
215 yo se mantiene mientras se conserva la horizontalidad de -
la cola. El contactor mecdmico actua sobre un aparato de -
relojeria electrénico.
EL mismo sistema puede emplearse en combinaciédn con
un sistema de relojeria neumdtico. En este caso la leva com

220 prime la relojeria cuando la cola esté en posicidn baja. =
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Desde el momento en que la cola se levanta, la leva libera
el aparato de relojeria y un contacto se establece si la -
cola no ha vuelto a su posicidén al fin del tiempo preesta-
blecido. En caso contrario el aparato de relojeria queda de
nuevo comprimido dispuesto para una nueva contabilizacidn
del tiempo para cuando la cola recupera la posicidn eleva-
da.

El cambio de tipo de contactor o de sistema de tem-

. porizacién no afecta a la esencialidad de la patente pudien

dose usar todos los tipos conocidos. Asimismo la energia sg
r4 suministrada por la red, mediante pilas de cualquier na
turaleza, celula solar, gas comprimido, imanes y por cuals
quier otro sistema.

para la alarma se empleard un emisor electrdénice cu
yas ondas seran captadas, amplificadas o transformadas en
sefiales sonoras o luminosas continuas o discontinuas, sien
do detectadas visualmente o por el oido del ganadero. Se -
puede prever un sistema luminoso excltado con el cilerre -
del contacto y disparando una foto~resistencia que contac-~’
te un rele que, a su vez, dispare un aparato sonoro o una
pequefia sirena que avise al ganadero que estd cerca de las
hembras en estado de gestacidn.

En las figuras -3- Yy -4~ se diseflan los arreos que
se componen de los siguientes elementos: un collar regula-
ble -19- formado por una correa o tira de cuero, dos pares
de elementos -20- v -21- de mmlace de la parte delantera «

que partiendo del collar -19-, pasa cada'uno de ellos late
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ralmente bajo el pecho del animal y se une con el extremo
del enlace correspondiente -21- del segundo par dispuesto
casl horizontal en el nacimiento del dorso del animal.

Un par de enlaces dorsales -22- cada uno de los cua
les enlaza el punto de unidén correspondiente de los elemen
tos de enlace -20- y -21- a la parte delantera de la placa
de apoyo.

Dos pares de enlaces posteriores -23- y -24-~, Cada
elemento de enlace -23- del primer par sale de la parte ==
posterior de la placa de apoyo ~-1- y pasa por debajo del =
vientre del animal para unirse posteriormente. Cada enlace
-24~- parte del elemento -23- correspondiente, a medio flan
co y alcanza el punto de unidn de dicho elemento -23-.

Las partes de tiras -20-, -22- y -23- situadas cerca
de la placa ~l- y del collar -19~- asi como los elementos -
de enlace delanteros superiores -211,estén formados prefes
rentemente por cadenas.

) El resto de las tiras estan formadas por correas o
cuerdas de cuero, Los puntos de unidn entre las tiras de =
enlace o entre la cadena cuerda y tira de cuero se forman
por anillos de caucho =25- y los puntos de enlace de la ti

ra a la placa -1= y al collar =19- por ganchos ~26-. Las =

‘tiras de enlace ~21~ llevan uno o mds anillos de caucho ==

~-25- cerca de la unién del collar -19~- para adaptar los =~
arreos a las dimensiones, del animal. La forma de reallzaw
cibn preferida es la de la figura 4 que permite que el ani

mal se levante y acueste sln que los arreos le molesten.
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En las figuras 5 y 6 se representa otra forma de rea
lizacién de la invencién.

La vulva de los animales forma normalmente una par-
te saliente debajo de la cola del animal. En este caso la
parte saliente de la vulva tiende a rechazar la cola, 1o «
que podiia producir el disparo del medio de sefializacién «
fuera de los periodos previos al parto. El dispositivo de
las figuras 5 y 6 corta este disparc en_falso mediante un
brazo -30- en forma de estribo articulado sobre el soporte
-1- cubierto por la envolvente -4-. El estribo -30- se si-
tua «- en su parte inferior bajo la cola del animal, y se
mantiene constantemente en el lado inferior de la cola.gpg
cias a un medio eléstico n& representado dispuesto a la al
tura de la articulaciédn del estribo sobre el soporte -1-.
En un punto intermedio del estribo -30~ se monta, articula
do en -37-, un estribo -33- situado a la altura de la vulva
del animal.

Este estribo -33- se une al estribo ~30~ mediante un
contacto eléctrico no representado, intercalado en el cir-
cuito de alimentacidén del medio de sefializacidn del disposi
tivo. El1l funcionamiento del dispositivo es el que se resefia
a continuacidn.

Cuando se acerca el periqdo del parto,se eleva la co
la del animal que determina la elevacidn del estribo -30-,
y el estribo =33-, segln la figura 6, bascula :bajo la ac«
cién de su propio peso y se mantiene en posicién vertical.
El 4&ngulo formado por los estribos =30=- y =33=- tlene por =

efecto determinar el funcionamiento del medio de sefializa-
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cién al £inal del periodo de tiempo fijado por el aparato |
de relojeria.

Sin embargo si la elevacién de la cola del animal -~
proviene de una deformacidén de la vulva del animal, la par
te saliente de esta vulva actua sobre el estribo =33~ para
mantenerlo en contacto con la parte inferior del estribo =
=30~ y de la cola del animal de forma que no haya modifica
cién de posicidn reiativa entre los estribog -30~- y ~33-,
El medio de contacto no se dispara entonces y el medio de
seflalizacién no puede ponerse en funcionamiento.

En el ejemplo de la figura 7 el estribo -30- de las
figuras 5 y 6 se compone esencialmente de dos ramas =35~ y
-36- regulables en altura solidarias al eje de articulazidn
=37- montado sobre el soporte =l= 0 bajo la envolvente =d-,.
Estas dos ramas ~35- y =36~ se unen por una tira de unidn
~38- regulable en altura y longitud que se situa debajo de
la cola del animal, mientras que las dos extremidades d= <
las ramas =35~ y =36~ se unen de forma articulada:en -39~
a un segundo estribo =40- situado a la altura de la vulva
del animal.

A la altura de una de las artiiculaciones -39~ se «=
preve la existencia de un contacto eléctrico unido, median
te los cbnductores -41- dispuestos en el interior de la ra
ma -36-, al circuito de disparo del medio de geflalizacién.

Lasg articulaciones/é%%%é provistas de resortes que
tienden congtantemente a hacer pivotar el estribo en el sen
tido de la flecha F.

otro elemento de unibdn -42- cuya longitud es rgulas
ble mediante un bucle =43-, puede disponerse transversalmen

te bajo la placa ~1- y sobre la base de la cola para permi
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tir la regulacidén de la altura de la placa y en consecuencgia
del estribo -40-.

335 La tira de enlace -38- puede fijarse directamente a
la base -1~ en lugar de unirse a las ramas -35- y -36-.

El funcionamiento de este dispositivo es el siguien
te: Si la vulva se dilata, los estribos -36~ y =40~ pivotan
simul taneamente por rotacién del eje -37- dado que los es-

340 tribos -36- y =-40- se mantienen en prolongacién. En -este =
caso no puede producirse ningin disparo del contacto eléc-
trico. Por el contrario cuando la céla del animal se situa
horizontalmente cuando se acerca el parto, el estribo -40-
no se encuentra en apoyo sobre el lado inferior de la cola

345 y pivota pues en el seﬁtido de la flecha P alrededor de la
articulaciédn ~-39- cuando las ramas -35- Y -36- permanecen
fijas.

Entonces se dispara el contacto situado a la altura
de la articulacién -39-, lo que supone la puesta en circui

350 to del dispositivo de sefializacién.

. Se advierte igualmente que el estribo ~40- -pivota -
en la fase de defecacidn a consecuencia de la elevacibén de
la cola, con lo que el estribo no se ensucia.

La fijacién de la placa de apoyo -1l- se hace por en

355 colado, atornillado, remachado o atado mediante elementos
de enlace,

Se fabricard el aparato automdtico de alarma para -
sefialar la proximidad del parto en ganado vacuno, equino o

similares objeto de la presente Patente de Invencidn, con los
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360 materiales apropiados a sus elementos componentes, pudiendo
variar su forma, acabado, dimensiones y cuantos detalles -

no alteren, cambien o modifiquen su esendialidad.
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~-REIVINDICACIONES-=-

18.~ Aparato automdtico de alarma para sefialar la proximi-
dad del parto en ganado vacuno, equino y similares, consti
tuido por una envolvente con placa de apoyo situada sobre
la parte posterior de la grupa del animal y un elemento de
enlace con la cola vy los medios para avisar al ganadero. -
En el interior de la envolvente se situan el mecanismo gue
transmite el movimiento vertical de la dola, un dispositivo
de relojeria yw un médulo emisor; De esta forma se mide el
tiempo durante el cual la cola permanece horizontal que, en
el caso del parto, es de mayor duracién que en los actos -
fisioldégicos habituales. La alarma se produce cuando el tiem
po medib durante el cual la cola se mantiene horizontsl al
canza un valor fijado previamente,

28,- Aparato automitico de alarma para seflalar la proxini-
dad del parto en ganado.vacuno, equino y similares, segln
reivindicadidn primera, caracterizado porque el enlace del
mecanismo detector estd formado por un brazo articulado so
bre un soporte fijedo sobre la grupa. Este brazo se enlaza
mediante un medio elastico con un anillo envolvente del na
cimiento de la cola del animal, El brazo articulado poane en
marcha el dispositivo de relojeria, en el momento en que la
cola se pone horizontal. Cuando ha transcurrido el tiempo
prefijado, normalmente del orden de cien segundos, el apa-

rato de relojeria pone en marcha un contactor que; a su vez,

determina el arranque del sistema de alarma.

32,- Aparato automdtico de alarma para sefialar la proximi-
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dad del parto en ganado vacuno, equino y similares, segin -
relvindlcaciones gnteriores, caracterizado porque el brazo
enlazado con la cola se une, mediante una articulacién y un
medio de wntacto, a un elemento situado debajo de la cola
Yy a la altura de la vulva del animal. Este elemento estd =
preparado para poner en marcha el medio de contacto cuando
se eleva la cola del animal, impidiendo la puesta en marcha
cuando la elevacidn de la cola es consecuencia de una dila
tacién de la vulva.

42 ,~ Aparato automdtico de alarma para sefialar la proximi-
dad del parto en ganado vacuno, equino y similares, segin
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el detec
tor de proximidad del parto actua en funcidn de la altuvra

o alejamiento de la cola del animal en relacidn con su cuer
po y un relé, cerrado en el momento de la ruptura de prnxi
midad, pone en marcha al cabo de un tiempo determinado el
cierre de un circuito eléctrico para provocar la alarma,
52,~ Aparato automdtico de alarma para seflalar la proximie
dad del parto en ganado vacuno, equino y similares, segin
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque 10s ele=m
mentos delicados del aparato a situar sobre la parte poste
rior de la grupa, se montan sobre una placa soporte y que-
dan dentro de una envolvente, La placa soporte y su envol-
vente se fijan sobre el cuerpo del animal por medio de un
arnds constituido por un collar regulable que rodea el cug
llo del animal. La parte inferior del collar se une median

te dos enlaces flexibles o articulados que pasan por deba
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jo del pecho del animal, estando cada uno en el lado inter-
no de la parte alta de la pata delantera correspondiente. -
Otros enlaces unidos a la parte superior del collar son sen
siblemente horizontales y se paran en el nacimiento del lo-
mo, uniéndose al correspondiente enlace inferior que ha pa-
sado por la cara interna de la pata delantera. Asimismo hay
dos enlaces dorsales que, partiendo del punto de unién de -
los enlaces delanteros de cada lado, terminan en la placa -
soporte del mecanismo. De esta piaca sobresalen un primer -
par de tiras de enlace gue se enlazan por debajo el vientre
del animal y un segundé par de tiras de enlace que parten de
la zona media de lasanteriores y se unen en la parte poste-
rior de las patas ppsteriores del animal., Los tramos de ti~
ras de enlace préximos a la placa y al collar, estdan consti
tuidos por cadenas, mientras que el resto son cuerdas o Co+
rreas de longltud regulable para adaptar el arnés sobre los
animales de distintos tamafios.

68,- Aparato automdtico de alarma para sefialar la proximidad
del parto en ganado vacuno, equino y sinmilares segdn reivin
dicaciones anteriores, caracterizado porque el brazo de arti
culacidén es solidario de un eje giratorio perpendicular al
brazo. El eje une las dos ramas de un estribo fijado a ia -
placa soporte. El eje giratorio tiene cerca de unode sus ex
tremos un eje que lleva una palanca que actua en un puente
de unidn solidario del eje de un aparato de relojeria. La =
fuptura del contacto palanca-puente de unién libera el meca
nismo de movimiento del aparato de relojeria.

78.- Aparato automdtico de alamma para sefialar la proximidad
del parto en ganado vacuno, equino ¥y similares.

CONGSTA. .



445  1a presente memoria descriptiva de diecinueve hojas folia-

446  das escritas por una sola cara.

Barcelona, 30 de Mayo de 1.978

P. A,

M, LLORT
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