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MEMORTIA DESCRIPTIVA

La presente Paten?e de Invencidén tiene por objeto,
segin se indica en su enunciado,runos perfeccionamientos
introducidos en la construccidén de maquinas etiquetadoras,
en particular maquinas destiﬁadés a llevar a cabo automa-
ticamente la coloqacién de etiquetas aﬁtoadhesivas sobre
toda clase de botes, frascos; botellas y recipientes ana-
logos.

De manera mas concreﬁa,ry tal como se verd claramen-~
te a continuacidén, los perfeccionamientos que motivan la
presente solicitud de registro, permiten situar automdti-

camente una etiqueta del referido tipo exactamente sobre

- ~-

una zona predeterminada Qe los indicados recipientes. A
tal efecto, de acuerdo con los perfeccionamientos en cues-
tién, se prevén mecanismos que retienen el envase o reci-
plente, que le imprimen un movimiento de giro hastu si-
tuarlo en la posicién angular exacta requerida, y que si-
tiian sobre el mismo la etiquéta, liberandolo para que pro-
siga su movimiento de avance a lo largo de la correspor-
diente cinta transportadora. Estos mecanismos, segin se
verd también claramente a lo largo de la presente Memoria
Descriptiva, presentan una estructura relativamente muy

simple y quedan en disposicién de ser integrados en una

miquina o instalacidén general, tan compleja como interese,
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que puede, por ejemplo, formar parte de un tren de lle-
nado, tapado y etiquetado. Debe ademds sefialarse que los
referidos perfeccionamientos pueden también ser ventajo-
samente incorporados, al menos en parte, a miquinas des-
tinadas a desarrollar funciones distintas del etiquetado,
pero en las que interese situar a los envases siempre en
una determinada posicidén, tal como, por ejemplo, en algu-
nos tipos especiales de miquinas llenadoras, precintadoras,
etc., etc.

Por lo demas, la esencialidad y ias principales ca-
racteristicas y ventajas de los perféccionamientos en cues
tién, podrdn ser mids fdcilmente cdmprensibles a la vista
de los dibujos adjuntos, en los que - en forma esquemiti-
ca y, desde luego, sin caracter limitativo de ninguna cla-
se - se ha representado un ejemplo concreto de aplicacidn
practica de los mismos.

En estos dibujos:

La figura 1 es una vista esquemdtica en perspectiva
del conjunto basico de mecanismos que é;n objeto de los
indicados perfeccionamientos; y la figura 2 es un detalle,
también en perspectiva, mostrando la estructura de los
principales elementos integrantes del mecanismo que deter-

mina el correcto posicionade del frasco o recipientes de

que se trate, y lleva a cabo la colocacidén sobre el mismo
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de la correspondiente efiqugfa.

Refiriéndonos, pues, a éstos,dibujos y de acuerdo
con los perfeccionamientos en cuestidn:

La maquina comprende, eé primer lﬁgav, una cinta
transportadora 1, de tipo clisico que puede eventualmente
formar parte de uné méquina o instalacidn mds compleja.
Esta cinta es obligada aravahzar, en el sentido de la fle-

cha "a'", por un sistema de arrastre de tipo adecuado cua-~

,lesquieba no representado‘en los dibujos. Los botes, tras-

cos o recipientes anidlogos que se trate de etiquetar son
depositados sopre esta cinta por un sistema cualesquiera
de alimentacidn, tampoco representado-en los dibujos, y
avanzan a lo largo de la miéma. La velocidad dé avance de
la cinta puede regularse a través de un sistema cualquie-
ra conocido,-y sobre la misma se hallan dispuestas, segin
es en si también ya conocido; unas gufas 2-2', que deter
minan el correcto centraje de los envases a etiquetar, y
cuya posicidén puede regularse, por ejemplo, por desliza-
miento de los brazos 3 con respecto a los soportes 4, los
cuales, a su vez, pueden deslizar verticalmente con respec-
to al chasis o armazén fijo de la méquina y pueden ser in-
movilizados en la posicidén que en éada caso interese, adap

tandose a las dimensiones y caracteristicas de los recipien

tes que se trate de etiquetar.
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De acuerdo con log perfeccionamientos en cuestion,
sobre uno de los laterales de la cinta 1 se halla situa-
do un elemento sensible S, tal como una célula fotoeléc-
trica, montado sobre un soporte adecuado cualesquiera 6
fijo al chasis de la méduina. Este elemento es excitado
cuando pasa ante el mismo uno de los recipientes a etique-
tar, y emite una sefial que, a través de unos correspondien-
tes circuitos electrénicos de gobierno, determina la acti-
vacién programada de los diferentes mecanismos integrados
en el sistema.

El primero de los indica&os mecanismos de halla cons-
tituido por un vastago o elemento andlogo 7, montadc en
sentido transversal con respectg a la cinta 1, y capaz de
deslizar en este mismo sentido, guiado por un sopo~te 8,
fijo al chasis de la maquina. Estervéstago puede aaontar,
bien una posicién retraida (répresentada en el dibujo) en
la que permite la libre circulacién de recipientes a lo
largo de la cinta, bieﬁ una'posi¢i6n extendida, en la que
constituye a modo de una barrera, impidiendo esta circula-
cidén, reteniendo a los botes y obligadndolos a deslizar con
respecto a la cinta. Este vastago es accionado, por ejem-
plo, por un cilindro neumdtico 9, que es alimentado con

.

aire a presién cuando el elemento sensible 5 detecta el

paso de un recipiente, permitiendo este paso y cerréndolo
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a los recipientes que loxsigugn.

El mecanismo posiciona&br yretiquetador propiamente
dicho se halla constituido bor un par de rodillos 10-11,
montados sobre uno de ios bbr&és de la cinta 1, el pri-
mero de los cuales es impulsado a girar por un sistema
motor cualesqﬁiera apropiado'( no representado en los di-
bujos), en tanto que el segundo puede girar libremente y
se halla montado sobre l; baée,superior de un cuerpo ci-
lindrico coaxial 12, én ei que se halla situado un elemen-

tp sensible 13, capaz de leer un signo o sefial cualesquie-

. ra apropiada convenientemente prevista en los recipieutes,

con objeto de indicar el punto de los mismos sobre el que
deberd situarse fia etiqueta. En una forma preferente. aun-

que no necesaria, de realizacidén, este elemento sersible

se hallari calculado para detectar concretamente una man-

cha de color negro u oscuro, de ciertas dimensiones

,«hue
destacard sobre el fondo blaﬁco 0 de color claro del re-
cipiente. El mecanismo posicionador se completa con dos
rodillos de presién 14-14', enfrentados con respecto a
los rodillos 10-11 y montados sobre un soporte comin 15,
que puede desplazrse en sentido transversal con respecto
a la cinta 1, pudiendo adoptar bien una posicidén retraida
(representada en el dibujo), en la que los rodillos 14-14"'

no entran en contacto con los envases, bien una posicidn
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extendida (representada de trazos en el propio dibujo)

en la que estos rodillos aplican y aprisionan al envase
contra los rodillos antagoniestas 10-11. Los movimientos
del soporte 15, en una forma muy preferente de realizacidn,
vienen determinados por un cilindro neumdtico 16, montado
sobre un soporte 17, fijo al chasis de la maAquina. El so-
porte 15 se halla montado sobre el.véstago 18 del pistén

o émbolo que se mueve en el interior de-este cilindro, y
es guiado en sus movimientos, por ejemplo, por un vistago
19, que puede deslizar libremente con respecto al soporte

[

17.

Una vez que el recibiente a éfiquetar ha pasado ante
el elemento sensible 5, pfyvocapdo el avance del véstago
7, que impide el paso a 1oé pecibientes que le siguen, y
quedando enfrentado con elnequipo derrodillos referidé,
se produce el avance del soéofﬁé'15; éon lo que los rodi-
llos 14-14' aplican a aquél éontra los rodillos 10-11. En
esta posicidn, el rodillo m;tor,ld oBliga al recipiente
a girar de manera que la perifefiérdel'ﬁismo va circulan-
do ante el elemento sensiblé_13, hasta que éste efectda
la lectura de la sefial previsﬁa a tal fin, a que se ha he-
cho anteriormente referencia, provocando el disparo del

mecanismo suministrador de etiquetas.

El mecanismo suministrador de etiquetas no forma par-
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te en realidad de los perfecéionamientos que motivan la
presente solicitud dgnfegistro Yy, en consecuencia, sin
que ellorsignifiqﬁe épartarsé en lo més minimo del Ambi-
to de protecciédn dereste registro, podra adoptar cualquier
estructura que se considere oportﬁna, ya conocida o que
en el futuro se pueda ideart En el ejemplo de realizacidn
repreéentado en elrdibujo al qﬁe se viene refiriendo la
explicacién, este mecanismo comprende los siguientes ele-
mentos basicos: una bobind ée suministro 20, de la que se
desenrrolla la cinta 21 sobre la que se hallan adheridas
las cofrespond}entes etiquetés; unos rodillos de guia 22-
22%, cuyo ndmero y distribuéién podrin variar entre los

mis amplios limites; un elemento sensible 26, que normal-

ot - -

mente actia por transparencia, captando el paso de las
sucesivas etiquetas; un elemento impresor 24' que actla

en combinacidén con un rodill§ antagonista 24, y del que

se podria eventualmmente prescindir; unos rodillos de

guia 25-25'; una pieza fija é?, que queda interpuesta en-
tre los rodillos 10 y 11 y que conforma una arista 28, de
manera que obliga a la cinta a doblarse segin un &ngulo
suficientemente agudo para determinar el desprendimiento
de las etiquetas; unos rodillgs de guia 29-29'; y una bo-
bina 30 en la que es Pecogi@a la ciﬁta de soporte, ya des-

provista de etiquetas autoadhesivas. Cuando el elemento
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gsensible 13 detecta la sefial prevista sobre el bote, fras-
co o envase anilogo de que se trate, emite una sefial que
determina que la cinta 21 experimente un movimiento de
avance que corresponde exactamente a la entrega de una
etiqueta, que es aplicada y adherida sobre la superficie
de aquél por el propio rodillo 10.

A partir del momento en que se produce la entrega de
la etiqueta autoadhesiva, los rodillos 14-14' - que en
el movimiento de retrocesd son también gobernadeos, et de-
finitiva, por el elemento sensible 13 - permanecenen la
posicién activa tan solo duranterel tiempo necesario para
determinar la aplicacidn de esta etiqueta sobre el envase,
recuperando inmediatamente la posicién inicial y permitien
do, en consecuencia, que éstg Gltimo prosiga su movim.en-
to de avance a lo largo de la cinta, ya con la etiqueta
convenientemente adherida sobre el punto exacto ;ragrama—
do. El movimiento de retroceso del soporte 15 se halla de-
bidamente coordinado con el dgl vastago 7, de manera que
éste retrocede también, permitiendé élféaso del siguiente
recipiente hacia el mecanismo posicionador—etiquetador.

Aparte del sistema de déteccién representado por el
elemenfo gensible 13, la permanénéia del soporte 15 en la

posicién activa, es también gobernada, de acuerdo con los

perfeccionamientos que nos ocupan, por un sistema tempori-




" ereim e

e e AL N S AT ta e

10

15

20

B I L

zador, de manera que, cuando; por las causas que fuere
(por ejemplo, por carecer el recipiente de sefial, por ser
deficientemente arrastrado en girg o por haber quedado
colocado sobre la cinta en poéiciéh invertida) el indica-
do elemento sensible no efectla la correspondiente lectu-
ra, el envase no permanece %ndefinidamente aprisionado en-
tre los rodillos, sieﬁdo obligado a girar por los mismos,
sind que se proddce el retro@eso de los rodillos 14-14"',
dejandolo en libertad para proseguir su movimiento de évag
ce a lo largo de la cinta. En este caso, evidentemente, no
habrad entrado en funcionamiento ei mecanismo etiquetador,
de manera que el envase no habria recibido ninguna etiqueta.
Finalmente, segin uno de los perfeccionamientos que
nos ocupan, se prevé un mecanismo expulsor que en =1 su-
puesto Gltimamente estudiado, determina que el envase des-
provisto de etiqueta sea expulsado de la cinta 1 y pase a
ocupar una plataforma de recogida 31, situada sobre el mis
mo plano y junto a uno de los laterales de la misma. Este
mecanismo se hallé bdsicamente constituido por una placa
32, solidaria de gl menos dos vistagos 33-33' capaces de
deslizar en sentido transversalicén respecto a la cinta,
guiados por un soporte 34, fijo al chasis de la méquina.
En una forma preferente de réalizacién, uno de estos vAs-

tagos es solidario del pistén de un cilindro neumdtico 35
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que constituye el drgano de accionamiento., Cuando actuia
el temporizador referido, determinando la liberacidn de
un recipiente defectuoso o colocado en forma defectuosa
sobre la cinta, se produce la alimentacidén de este cilin-
dro neumdtico, de manera que se determina la expulsiébn de
dicho recipiente, situdndolo sobre la plataforma de reco-
gida 31.

Resta ya Gnicamente hacer constar de una manera gene-
ral y expresa que, como sé comprende y es ldgico, y aparte
de las que han sido ya concretamente indicadas, en la rea-
lizacién practica de 1§s perfeccionamientos que han queda-
do descritos, cabri introducir todas aquellas adiciones y
modificaciones de detalle que no afecten a lo que consti-
tuye la esencialidad del registro que se solicita. Convie-
ne asimismo hacer constar que, ain respondiende a un evi-
dente criterio unitario, en ciertos casos especiales y sin
que ello signifique apartarse del émbito de proteccién del
expresado registro, los indiéad§s perfeccionamientos po-
drin ser objeto deraplicacién separada, pudiendo, de mane-
ra especial, preverse un sistema posicionador del tipo des
crito, que funcione con totalhindependencia con respecto
al mecanismo etiquetador, el cual podrd presentar cualquier

estructura que se considere oportuna, o podrd incluso pres

cindirse totalmente de éste Gltimo mecanismo, coordinando-
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se el mecanismo posicionador con cualquier otro mecanis-
mo tal como un mecanismo de llenado o un mecanismo pre-

cintador, etc., etc.




10

15

20

12

REIVINDICACIONES

1 - Perfeccionamientos en las mdquinas etiquetadoras,
concretamente midquinas del tipo que comprenden una cinta
transportadora a lo largo de la que avanzan los envases
a etiquetar, suministrados por un apropiado mecanismo de
alimentacién, y centrados por un adecuado juego de guias
entre las que éjustan, de acuerdo con ios cuales sobre
uno de los laterales de la cinta transportadora se dis-
ponen dos rodillos de eje¥vertical, uno de los cuales se
halla sometido a un movimiento uniforme de rotacién por
medio de un adecuado sistemarmotor, en tanto que el oiro
puede girar libremente y se hallarmontado en sentid¢ coa-
xial sobre un cuerpo ciligdricquijﬁ, que comporta un de-
tector o elemento sensible, diqueSto para reaccionar an-
te una sefial apropiada a tal fin prevista en los envases;
con cuyos rodillos se hallan enfrentados un par de rodi-
llos antagonistas, que pueden girar libremente y que se
hallan montados sobre un soporte comin, susceptible de des-
plazarse en direccién transversal con ;especto a la cinta,
entre una posicién retraida, en la que permite libremente
la circulacién de los envases a lé largo de la misma, y
una posicién extendida, en la que los indicados rodillos
aprisonan un envase contra el primer par de rodillos re-

ferido, determinando que quede sometido al movimiento de
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rotacién que le imprime el correspondiente rodillo de
arrastre, con lo qﬁe la sefial prevista sobre su superfi-
cie pasa frente al elemento sensible,provocando la reac-
cidn programada.

2 - Perfeccionamientos, segiin la reivindicacién pre-
cedente, de acuerdo con los cﬁales se prevé un detector
o elemento sensible, montadd sobre.uno de los laterales
de la cinta, que queda en disposicidn de detectar el paso
de un envase, determinandd el désélazamientohacia 1a posi-
cidn extendida del sopofte sébre el que se hallan montados

»

los dos rodill?s que aprisionan este envase contra el rodi-

llo de arrastre y contra el cﬁerpo en el que se aloja el

elemento sensible,que coopera con la sefial prevista en el

-
- . -

envase.

3 - Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales, el
elemento sensible referido en la reivindicacién precedente,
provoca también el desplazamiento de un elemento montado
en sentido transversal con respecto a la cinta transporta-
dora,y susceptible de desplazarse en esta direccidn, entre
una posicién retraida, en la que permite el libre movimien-
to de avance de los envases a lo largo de la cinta,y una
posicidn extendida,en la que impide esta circulacién,sepa-
rando el primer envase detectado por aquel elementc de los

demas que le siguen en la cinta.




10

is

20

14

4 - Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales
el soporte al que se hallan fijados los dos rodillos de
giro libre referidos en la reivindicacién segunda y el
elemento desplazable referido en la reivindicacién pre-
cedente, son accionados por unos correspondientes cilin-
dros neumdticos.

5 - Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales,
entre los dos rodillos referidos en la reivindicacién
primera, queda dispuesto un elemento fijo, que conforma
dos caras planas, ortogonales al plano de la cinta trans-
portadora, formando entre si Qn diedro agudo, que consti-
tuye el elemento presentador de un mecanismo suministra-
dor de etiquetas autoadhesivas fobre banda de soporte.
que es puesto en marcha, avanzando la longitud necesaria
para el suministro de una etiqueta,cﬁando el elemento sen-
sible referido en la reivindicacién primera detecta la co-
rrespondiente sefial sobre el envase sometido a rotacidn.

6 -~ Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales el
elemento sensible referido en la reivindicacién primera,
gobierna el movimiento de retroceso del soporte sobre el
que se hallan montados los dos rodillos de presiénj pre-
viéndose, ademds, un sistema temporizador que gobierna

también este movimiento, determinando el indicado retro-

ceso y la liberacidn del correspondiehte envase, cuando,
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por las causas que fuere, el elemento sensible, despues
de transcurrido el tiempo miximo programado de rotaciédn,
no capta la existencia de la sefial sobre la superficie
del mismo.

7 - Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
antericres, de acuerdo con 165 cuales se prevé una placa,
dispuesta en un plano paralelo al eje longitudinal de la
cinta transportadora, y montada de manera que puede des-
plazarse en direccidén transversal con respecto a la mis—
ma, con movimientos determinados por el sistema tempori-
zador referido en la reivindicacidn precedente, cuya pla-

,
ca es impulsada a desplazarse sobre la cinta, expulsando
de la misma y situando spbre una correspondiente platafor-
ma coplanaria lateral de recogida, los envases que son
liberados de entre los rodillos posicionadores, por la
actuacidén del indicado sistema temporizador.

8 - Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales la
placa referida en la reivindicacidn precedente, es sopor-
tada por unos brazos que pueden deslizar con respecto a
un soporte fijo al chasis de la méquina, y es accionada
por un cilindro neumdtico montado sobre este mismo soporte.

9~ Perfeccionamientos en las mdquinas etiquetadoras.

Consta la presente Memoria Descrip-
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tiva de sieciseis hojas mecancgrafiadas,
escritas por una sola cara, numeradas
del 1 al 16, con sus lineas numeradas,
a su vez, de cinco en cinco y de dibu-
jos anexos.

Barcelona, 26 de Mayo de 1978

P. A.
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