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Esta invenciln se refiere a los interruptores eléo~
tricos.

Un inter;upfor eléotrico de acuerdo con la invencidn
incluye un cuerpo, un primer miembro de contacto movible con
relacibn al cuerpo entre una primera y segunda posiciones ope
rafivaa, un segundo miembro de contacto movible cen rel.aeién‘
al cuerpo entre una primera y segunda posiciones opera‘_tivas -
independientemente de dicho primer miembro de contacto, y me-
dios asociados con dicho primero y segundo miembros de contac
to para asegurar que dicho segundo miembro de contacto se en~
cuentre en una posicidén predeterminada de sus primera ¥y segun
da posiciones quando es movido dicho primer miembrq de contac
$0 & su segunde ;pos:l.ci&x desde su primera posicidn, aseguran-
do dichos medios due dicho segundo miembro de contacto se en-
cuentrs en la mencionads de sus posiciones cuando es movido -
dicho primer miembro, de contacto desde su primers posicidn a
su segunda posicidn si no se encuentra ya el segundo miembro
de contacto en la menciopada de sus posiciones. ‘

Preferiblémente, dicho primer miembro de contacto -
tiene una tercera posicibn operativa conseguida por el despla
zamiento méds allé de la segunda posicién operativa y se han =
previsto mefios @dicionales asociados con dichos primero y se
gundo miembros de contacto para asegurar que dicho segundo =~
miembro de contaocto se encuenti'e en la ofra de sus primers y
segunda posiciones cuendo es desplazado el citado primer conw~
taeto a su tercers posieidén desde su segunda posieidn, asegu~
rando dicho medio sdicional que el segundo miembro de contacw
0 se encuentre en la otra posicién de las citades posiciones
por desplazamiento del segundo miembro de contacto & la otra

de sus posiciones cuando es movido dicho primer miembro de -
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contacto deade su segunda poaipié_n a su tercera posicién s;i.
no se encuentra ya el segundo miembro de contacto en le -
otra posioidn citaeda de sus posiciones,

Es conveniente que dicho medio adicional asegure -

5. que el segundo miembro de contacto se encuentre en la otra
de sus posiociones citadas ocuando dicho primer miembro de -
contacto es movido a su segunda posicibn desde su tercera -
posicién,

Es deseable que dicho primer miembro de contacto -

10.. sea movible con relacidn al ouerpo por el movimiento de un
miembro de accionamiento manual en un primer modo y dicho -
segundo miembro de contacto es mowible con relacién al ouer
10 por el movimiento de dicho miembro de acclonamiento en -
un segundo modo. _

15... Pre:f.’eriblemen‘be, dicho segundo miembro de contacto
63 blestable, siendo empujado por résorte pars ocupar uns -
cualquiera de sus primera y segunda posicionee y dicho miem
bro de accionamiento es monoestable en dicho segundo modo,
giryiendo un primer desplazamiento del miembro de accionge

20.. miento desde su posicidn de reposo en dicho segundo modo pa
re mover el segundo mlembro de contacto desde su primera po
8ioidn a su segunda posicién y sirviendo nn segundo desplem
zamiento idéntioco y subsigulente del miembro de acolonamien
to desde su posicidn de reposo en dicho segundo modo pars -

25..- mover el segundo miembro de contacto desde su segunda posicich
nuevamente & su primera posicién. ’

Es convenlente que ol movimiento del miembro de ac
clonamiento en dicho primer modo sea un movimiento rotacio
nal del miembro de zccionamiento alrededor de un primer eje

30, que se extlende longltudinalmente con respecto al miembro -
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3.
de sccionamiento y el movimiento del miembro de accionamien
10 en el segundo modo es un movimiento de pivotamiento del
miembro de accionsmiento alrededor de un segundo eje trans-
versal a dicho primer eje.

Es deseable que el miembro de gcolonamiento sea mo

vible también en un tercer modo, siendo dicho movimiento en

wn tercer modo un movimiento alrededor de un tercer eje -

transversel al primero y segundo ejes y sirviendo el movie
miento en el tercer modo para mover un tercer miembro de -
contacto entre las posiciones operativas del mismo con relg
eifn al cuerpo. ' 7 »

Preferiblemente, dicho miembro de accionamiento in
cluye un véstago alargedo que se extiende a partir del cuey
TOe

TUn ejemplo de la invencién estd ilustrado en los -
dibujos que se acompafia, en los que':

Ia figura 1 es una vista en seccin esquemdtlca de
un indicador de direccidén combinsdo con un interruptor de -
control del alumbrado para un vehiculo de carretera; .

la figura 2 eés una representacién.esquemética de -
parte de la disposicién de conmutacién del alumbrado de la
figura 1, ¥ _

la figura 3 es una representacidén esquemétioca de -
la disposicidén de contactos de alumbrado del interruppor..

Con referencia a los dibujos, el interruptor inely
ye un cusrpo hueco de resina éintéﬂca moldeada en dos par-
tes 17, que tiene unz asbertura 12 en una de sus paredes. -
Una parte del. cuerpo en dos partes 11 define la base 1.3Ad-el
cuerpo y fijJada dentro del cuerpo adyacente & la base 13 =
hay una bese inferior de resina sintética moldesds de la -
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que se muestra parte en 14,
Un rotor de resina sintética moldeada 15 estd alg

Jado dentro del cuerpo 11 y estd soportado dentro del cuer
po para efectunar un movimiento de pivotamiento con relacién
al mismo alrededor de un eje 16 que se extiende en éngulo -
reoto con la base 13. EL montaje pivotable del rotor 15 se
realiza por medio de un par de mufiones alineados 17 uno de
los cuales es recibldo en la pared del cuerpo 11 alejada de
la base 13 y el otro es recibido en la base inferior 14.

El rotor 15 es hueco y montado en pivotamiento den
tro del rotor 15 hay un menguito de pivote 18. FL manguito
18 eatéd montado dentro del rotor 15 para efectuar un movi--
miento de pivotamiento alrededor de un eje 19 que se extigg
de- perpendicular al eje 16, No obstante; el eje 19 es des--
rlazedo desde el plano del eje 16 con el fin de no interseg
tar el eje 16. Los ejes 16 y 19 se ballan no obstante en -
plenos mituamente perpendiculares., El eje longitudinal del
manguito 18 se extlende perpsndicularmente, pere no inter-.
secte el eje del pivotamiento 19 del manguito 18,

Fijada en un extremo del manguito 18 ¥ extendiéndo
8e en su otro extremo a partir del ocuerpo 11 por medio de -
la sbertura 12 hay una palance alargada y busoa 21, En su -
extremo libre alejado del manguito 18 la palanca 21 lleva -
un botén deslizable axialmente (no repreéentado) con el que
estd fijada una varilla de nylon flexible 22 que se extien
de a través de la pslanca hueca 21 y del manguito de pivote
18 y termina dentro del cuerpo 11 adyacente a un contacto -
de l4mina eldstica 23. El contacto de lémina eléstica 23, -
es mantenido normalmente por su propia resilliencia en posi-

cifn de no cooperacifn con un contacto fijo 24 pero al mo--
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verse el botén axislmente con relacifn a la palanca 21 ha-
cis el cuerpo 11 la varills 22 es desplazada en una dires-
cién apropiada para poner el contacto 23 en c;:ooperac‘ién -
con el contacto 24, Al ser liberado el hotén, un muelle de
retorno junto con la accién elédstica de los contactos 23 -

vuelve a los contactos 23, a la varilla 22 y al bot&n 8 -

" una posicién de reposo en 1a gue el contacto 23 est4 nuéva

mente separado del contacto 24,

Ia porcién extrems de la palanca 21 que es recibi
da dentre del manguito 18 lleva une unidad de arrasstre de
resina sintétice moldeada 25. Lé. unidad de arrastre 25 y -
por comsiguiente la palanca 21 son rotativas dentro del -
menguito 18 alrededor del eje longitudinel del manguito -
18. ElL eje longitudinal del manguito 18 es naturalmente -
coextensivo con el eje de la unidad de arrastre 25 y la re
gibn terminal adyacente de la palanca 21. ‘

-Dispuesto dentro del manguito 18 y adyacente al -
extremo libre de la unidad de arrastre 25 hay un blogue de
retén 26 formado en material de resina sintética y empuje-
do por un muelle de compresién 27 hameia ol extremo libre -
de la unidad de arrastre 25. El extremo libre de la unidad
de arrastre 25 y la cara mituamente presentada del bloque
26 definen formas de retén coinecidentes 28 que sirven para
definir tres posiciones angulares estables de la palanos -
21 y la unidad de arrastre 25 ocon relacién al manguito 18
alrededor del eje del mismo,

La unidad de arrastre 25 estd formada de maners -
enteriza con una rueda dentads de arrastre 29 y-uns rueda_
satélite 31, siendo las dos ruedas peralelas y estando es-

paciadas en la direccidn del eje de la unidad de arrastre
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25« Una parte 32 del rotor 15 se extlende entre la rueda -
de arrastre 29 y la rueda satélite 31 para limiter el movi
misnto axial de le unidad de arrastre 25 y la pelanca 21 -
con relacidén gl rotor 15 y la parte 32 estéd ranurada con -
el fin de poder coincidir con el punto de la rueda satéli-
te 31 en las tres posiciones giradss predeterminadas de la
unidad de arrastre con relacién al manguito 18 cuando son

rivotados la unided de arrastre 25, el mangulto 18 y la pa
lanca 21 en una direccidn contrarie a las agujas del reloj
alrededor del eje 19. La finalidad del acoplamiento entre

la rueda satél:l._te 31 y la parte de rotor 32 cuando pivotan
la palanca 21, la unidad de arrastre 25 y el manguito 18 -
alrededor del eje 19 es impedir la rotacidén de la unided -
de arrastre 25 con relacién al manguito 18 en la posieidn

pivotada,.

Le rueda dentada de arrastre 29 engrana con una -
oremallera dentads lineal 33 formada de manera enteriza -
con una corredera de resins sintética moldeada 34, lIa co—
rredera 34 es recibide en el cuerpo 11 adysoente & la base
13 prera ofectusr un movimiento de deslizamiento en uns di-
recolén paralela al eje 19, Ia rotaci;ﬁn de la unidad de -
arrastre 29 oon relacién al manguito 18 produce entonces -
el movimiento de deslizamiento lineal de la corredera 34 -
en una direcoidn paralela 8l eje 19. |

El extremo del mangulto 18 alejado de la palanca -
21 estd formado por un saliente 35 que se introduce en wna
cavidad en forma de V de un brazo 36. El hrago 36 estd mon
tado de manera pivoteble en el cuerpo 11 para efeatuar un
movimiento de oscilacién alrededor de un eje paralelo al -
eje 19 y el brazo 36 lleva en su extremo libre una rama de
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acero para muelles 37 que se extiende' parslelamente & la

“bage 13. El manguito 18, la unidad de arrasire 25 y la pa-

lanca 21 estén mostrados en la figura 1 en una posicidén de
reposo alrededor del eje 19 desde le que pueden desplezar-
se en una direecidén contraria a lés-agu;}ae del relojs FEl =

desplazamiento del manguito 18 en la direccidén contraria a

" las agujas del reloj hace que ol saliente 35 cooperé CON "=

ol brazo 36 para mover el brazo 36 en la direccién de lag-
agujas del relo] alrédedor de su eje de pivote moviendo =
asf la rama 37 hacia la izquierda en la figura 1. _
ontado de manera pivotsble en la base inferier
14 para efeotuar un movimiento de pivotamieﬁto alrededor ~
de un eje 38 parelelo al eje 16, hay un miembro de contac-
to0 39 que comprende un cuerpo de resine sintética moldea;la
41 montado de manera plvotable por medio de mufiones en la
base infarior 14 y mana placea de gontactd de cobre 42 porta
da por el cuerpo 41 y empujada elésticamente hacia la base
13 o |
ElL movimiento de pivotamierito del miembro de con-
tacto 39 es restringido a 302 aproximademente en ladog -
opueatbs de una posicidn central. Las dog posiciones 1{mi-
te se encuentran asf{ espaciades a unos 602 y la disposicidn
es tal que ambas posiciones limite sean las posiciones ope
rativag estables del miembro de con'bé,cto 439. Un muelle do
compresién 43 actia entre el cuerpsc 41 y un tope f:i;jo que
se levante de la base 13 y un punto del eje 38, estando -
alineados el tope que se levanta de la base, asi como ol -
punto de cooperacidn entre el muelle 43 y el cuerpo 4T en
le posicién media del miembro de contacto 39, Dado que el

muelle 43 es un muelle de compresidn, la posicifn media es
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pues una posicién inestable y el miembro de contacto 39 es
biestable teniendo sus dos posiciones limite como sus dni-
cas powiciones esiables. Se comprenderd gue si el miembro -
39 se encuentra en su posicién central se mdveré entonoces -
5+ bajo la aceldn del muelle 43 hacia cualquiera de sus pPOSilew
clones limite dependiendo del lado de la posicidn central -
hacla el gue g8 ha desplazado, N
La superficile superior del cuerpo 41 en el lazdo -
del eJe 38 alejado del brazo 36 estd formada por una cavie-
10, dad 44 paroislmente llenada por un sallente triangwlar 45 -
dirigido en sentido opuesto al brazo 36 en el plano del -
ouerpo 41. EL extremo libtre de la rama de resorte 37 estéd -
eurvado hacia abajo en direcciln del cuerpo 41 y puede in--
troducirse en la cavidad 44, Ia rama '37 pase a travéa del -
15, ejo 38 y esté alineada con el tope fijo del muelle 43 y de
este modo; al producirse el movimiento de pivotamiento del
brazo 36 en el sentido de lap agujas del reloj, el extremo’
46 .de la roma '3:7 se introduce en la cavidad 44 & uno u otro
lado del saliente 45 dependiendo de la posicidn del miembro
20, 39 y al chocar con la base de la cavidad produce el movimien
to de pivotamiento del miembro 39 desde la posieiln estable
existente més alld del punto centrsl con el fin de desplaziy
se a su otra posicién estable. EL mangui-ko 18 y el brazo 36
pon empujados eldsticamente bacie una posiciln de reposo , ¥
25. se comprenderd por consiguiente que un primer desplazamien
to de la palanca 21 desde su posicidn de reposo alrededor dedl
eJe 19 moverd al miembro 39 desde su primera posicidn esta~
ble & su segunda posielln estable, y un segundo movimiento,
subsiguiente ¢ idéntico, de la pelanca 21 desde su posicién
30, de reposo alrededor del eje 19 hard que ge mueva el miembro
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39 desde.su segunda posicifén estable nuevamente a su prime

ra posicidén estable., De un modo similar; un tercer movimien
to idéntico de la paianca 21 hard que vuelva nuévamente el

miembro 39 desde su primera posicibn a su segunda posicién

esteble y as! sucesivamente,

‘Ia corredera 34 define un miembro de contacto ente

rizo consistente en la parte inferior 46 de la corredera de

resina sintética moldeada 34 y una placa de contacto 47 por
tada por la misma. la placa de contacto 47 es empujada por
resorte hacia la base 13, ‘

La corredera 34 estd formada en una cara presenta~
da al miembro de contacto 39 con un saliente triangular 43'
(figura 2)., ElL saliente 48 puede cooperar durante el movisie
miento de deslizamiento de la corredera 34 con une cualquie
ra de un parfde clavijas 49, 51 soportadas con vistas a su
movimiento de deslizamiento con relacién al miembro de con-
tacto 39 en agunjeros de la base inferior 14; Las clavijas -
estédn dispuestas en lados opuestos respectivamente de la L;
nea imaginaria que pasa a través del tope del muelle 43 y %
el eje 38 y la altura del saliente 48 es tal que ocasions -
un_desplazamiento suficiente de cualqulera de 1as'olavijas
49, 51 durante el movimiento de deslizamiento lineel de la
corredera 34 para que una u otra de las clavijas empuje al‘
miembro 39 sobre el centro de tal modo gque se mueva desde -
una de sus posiciones estebles a su otra posicibn establa.
El funoionamiento de esta parte concreta del interruptor sg
rd descrito con més detalle en 1o gue sigues '

La placa de contacto 42 del miembro de contacto 39
es triangular y estd formada con tres salientes de contaoﬁq

52, 53, 54 (figura 3) en sus vériices pespectivamentes: L& =
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Placa de contacto 47 se presenta bajo la forma de una tira
recta que tiene un par de salientes de contacto 55, 56. EL
pexrfil trisngular de la piaca de contacto 42 estd represen
tado en la figura 3 mientras que el perfil rectangular de
la place 47 ba sido omitido para mayor clarided. Prestando
atencién particular & la figura 3 se puede ver que la pla-
ca de contacto 42 estd representada en sus dos posiciones
estables, Una de las posiciones estables estd mostrada por
trazog continuoa.mientras que la otra posicién estable estd
mostrada por lineas de puntos y rayas., Puede verse que el
novimiento entre las dos po:sicj.ones tiene lugar alrededor_
del eje 38, De un modo similar, la placa de contacto 47 -
tipne tres posiciones estables y los salientes de contacto
55, 56 estén representados por 1o tanto en la figura 3 en
tres posiciones diferentes. La primera :pm;ioidn estable eg
14 representada mediante trazos continuos, la segunda posi
cidn estable estd representada por trazos inferrumpidos y
la tercers posicién estable estd representada por medio de
puntos y rayas. Las tres posiciones estables de la placa -~
de contacto 47 corresponden evidentemente & tres posicicw—
nes estables de la corredera 34 en su movimiento 1:ir.nea.1i Da

do que la corredera 34 es movida solamente por rotacidn de

~ la unidad de arrastre 25, las tres posiciones estables da4

25

30.

le corredere 34 son las tres posiciones rotacionales esto-
bles de la unidad de arrastre 25 definldas por los componen
tea del retén 28,

La placa de contacto 42, 47 coopera con contactos
fijos previstos en la base 13. Los contactos fijos son de-
finidos en la base 13 por piezas de chaps 0 lémina 46 COwe
bre fijadas con la base y que llevan terminsles eléctrics
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mente conectados que se extlenden desde el exterior del -
cuerpo T1. Los contactos fijos y su relacién con las pla;“
cas de eontacto'mﬁviles estén ilustrados esquemﬁticamenteA
en la figura 3. Se ha previsto una tira de contacto 57 y -
5« adyacente a la t@ra de'contgcto 57 hay un contacto 58 que
durante su uso ég un contacto de alimentacién eléotrica, -
' Loa'contaetos 57y 58 son puenteados por el saliente 55 de‘
la placa de contacto 47 en la primera posicién de la place
de contacto 47, En la primera posicidn de la placa de com~
10, - tacto 47 el otro saliente 56 se despiaéa'sobre une parie -
aislante de ls base. Adyacente al contacto de alimentacidn
58 hay un contacto 59, estando previstos los contactos 58;
59 para ser puenteados por el saliente 55 en la segunda y
tercera posiciones.de la placa de contacto 47« En la segun
15,. da poaicidn»de«la placa de contacto 47 el saliente 46 se -
despleza nuévamente sobre una parte aislante de la base. -
Separado de los contactos 58, 59 en la direccién de movie—
miento de la placa 47 hay otro contacto 60 colocado de tal
modo que coopere con el saliente de-contaeto 56 en la ter-
20, cera posicién de la rlaca de contacto 47.'Agi pués, en la
tercera posicidén de la placa de contacto 47, el saliente:-
55 puentea los contmotos 58 y 59 mientras que el aalieﬁte.
56 coopera con ¢l contaeto 60 por lo que los contactos 58,
59 y 60 son interconectados eléctricamente por la placa de
25, ' contacto 47. El contacto 60 incluye una rama 602 con la que
coopera el seliente 52 tanto en la primera posicibén estable
(de puntos y rayas) como en la segunda posicién estable(de
trazos continuos); de la placa de contacto 42+ EL contact9
59 es sufieientemente largo para que coopere 06n 6l el poe~

30. liente 54 de la placa de contacto 42 en la primera posicifn
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estable, ¥y se ha previsto otro contacto 61 con el gue coope
ra el saliente 55 de la placa 42 en la primera posioiln es-

table. En la segunda posicién estable de la placa 42 (mog—-
trado en la figura 3 por trazos continuos) el seliente 54 -

- de la placa 42 coopera con una regién aislante de la base y

el galiente 55 coopera con otro contacto 62. As{ puds, en -
la primera posieidén de la placa 42 (mostrada por liness de

puntos y rayas) la placa 42 puentea los contactos 60, 59 y
61 y en la segunda posicidn lg plaoce 42 puentea los contac
toa 60 y 62,

El funcionemiento detellado del interruptor se com
prenderd mejor con referencia & un ejemplo de trabajo espe
cifico y aunque puede usarse el interruptor para controler
otran :Eunciones; la desoripoibn restante serd dada sobrs la
base del ih'berruptor wsado para controlar less funciones d'e‘
indicador de direccibén y de alumbrado de un vehiculo de ca~
rretera, ’

La funcidén del indicador de direccién no es de inm
portancia particular para la presente invencién, y por es—
ta rezén no serd desorita con detelle, La funcidn del indi-
cador de direccifn precise una posicién central inmotiva y
un par de posiclones operativas en lados opuestos respectl-
vamente de la posicidén central inactiva en la que se reali-
zen diferentes circultos. La funcién del indicador de direc
cibén es consegulde moviendo la palanca 21 en una dlreccién
apropleda pars hacer que pivote el rotor, y de este modo to
das las partes portadas por el rotor alrededor del eje 16.
Une disposicibn de reténbstd prevista en el rotor y el ousr
po para definir la posicidn inaotive central y las dos posi
clones operativas, y se ha previsto un niembxo de contaoto
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portador de una placa de contacto coopersmfe con contactos
fijos previstos en el cuerpo. En una de las posiciones ope~-
ratives se complets un primer cirocuito eléctrico entre los
terminales externos del interruptor mientras que en la otra
posicidn estable se complets un segundo circuito eléctrico
diferente. Durante su uso, los terminales externmos zsocigw—
dos con la funcién del indicador de direccién estén conecta
dos con los circuitos del indicador de dirececidén del vehicu
lo. Puede incorporarse si se desea una disposicidén auto—
canceladora por medio de la cual puede volver el rotor des-
de cuslquier posicidn operativa a su posicién de reposo por
rotacidn del volamta.

Tos contactos 23; 24 descritos mids srriba contro-
lan el funcionamiento de la bocina del vehiculo, siendo ex-
citada la boeina, durante su uso, al pulsar el botén gue se
encuentrs en el extremo de la palancas 21, ‘

' Ia totalidaglle la funcidén de alumbrado, es decir
€l scclonamiento de log haces de 1luz larga ¥y corta de log =
faros, las réfagas de luz larga de los faros, ¥ el asciona-
miento de las.lluces: laterales y pdst'eriores del vehigﬁ&a -
Y] cbntrolado por el movimiento angsular de la palanea; alre—
dedor del eje 19 y por la rotacidén de la palanca.

Bl contacto 58 estd conectado con un polo de la ~
baterfa del vehficule, estando unido a masa el otro polo de
la baterfs. El contacto 58 es pues un contacto de slimenta-
cidn eldotrica para el iﬁterruptor.. Iz tira de contacto 58
estd asociada con la funcién de produccién de r&fagas de ——
luz larga de los faros y previsio en el interruptor hay otro
juego de contactos normslmente abiertos (no representados)

que son cerrados moviendo la palanca 21 glrededor del eje -
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19 desde sfi posicién de repozo. Se comprenderdi que estoy =
contactos son cerrados cada vez que o8 movida la palanca 21
alrededor del eje 19 desde su posicidén de reposo pero siprw—
ven para la produccidn de réfagas con los faros dnicamente

cuando la corredera 34 se encuentra en su primera posicién

puesto que es dnicamente en la primera posicidn donde hay -
una conexién eléetrica oon la tira 57. BEn la primera posi~-
cién, la tira 57 eatd conectada con el contacto de mlimenta
cién 58 con el saliente 55 rde la placa de contacto 47. En

la segunda y tercera posiciones de la corredera 34, 63 de—
cir la sepunda y tercera posiciones giradas de la palenca -
21 y la unidad de arrastre 25, el saliente 55 no puentea w
los contactos 57 y 58 y de este modo el cierre de los conw
tactos de rifagas de log faros no tiens efecto alguno sobre
los faros.

El contade 59 estd coneci;ado con los oircuitos de
1aa lémparas laterales y posteriores del vehigdlo v de este
modo ousndo estén interconectados eléeiricamente los contag
tos 58y 59 serdn excitadas las limparas laterales y posto-—-
riores del vehfoulo. E1 contacto 60 es un contacto de ali-—
menteeién auxiliar y no tiene conexién eléctriom externa., -
El contacto 60 desempefin solemente una funeién especifics -
on la tercera posicidén estable de la corredera 34 en la que
el contacto 60 estd eldotricamente conectado con el contac-
to 58 por medio de la placa de contacto 47. EL contacto 61
a8 oonegtado con el circuito de haz de luz corta de los fa-
ros del vehfculo y el contacto 62 es conectado con 61 Cirw
cuito de haz de luz larga. Los contactos de r&fogas de los
faros mencionados mis arriba, cuando estén cerrados; sirven

en efecto para puentear la tira 57 y el contaoto 62 aunque
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esto no ha side representado en la figura 3.

En la primera posicidn de la corrvederz 34, es de-
cir la primera posieifn girada de la palanca 21, el contac-
to de alimentacidn 58 estd conectado Unicamente con la tiras
57T v e esﬁ modo el movimiento de la palenca 21 alrededor

del eje 19 s6lo servird pera producir rifagas con los faros

Las lémparas laterales y posteriores y los circuitos perma=-
rentes de los haves de 1luz larsa y corta no serin exei tadoss
No obstante, el movimiento de la palanea 2{ pera produclir -

réfagas con los faros moverd la placa de caﬁtacto 42 entre

sus posiciones estables, In la primera posicién girada de <

la palancg 21; el movimiento de la placa de contacto 42 no
tiene efecto algunos

En la segunds posicidn girada de 1s pelanca 213 =~
es decir le segunda posicidn de la corredera 34, el salien<
te 55 de la placa 47 conecta eldctricamente el contacto 58
con el contacto 59. De este modo son excitadas les l4mparass
laterales y posteriores del vehfeulo, y cuando se encuentra
la placa 42 en su primera posicidn estable serdn excitados
también los haces de luz coria de‘ los faros puesto ciue Ja -
placa 42 puentea los contactos 53, 67. No obstante, en la «
gsegunds posicién estable de la placa 42, el saliente 54 se
desplaza desde el contacto 59 y aunque los contactos 62; 60
sean puenmteados por la placa 42 esto no tiene efecto puesto
que no hay conexidén eléetrica con los conbactos 60. Asf el
movimiento de la placa 42 en la segunda posicidén estable de
rotacién de la palanca 21, desde la segunda posicién esta=-
ble a la primera posicién _estable; acciona los haces de luz
corta de los faros ademis de las luces laterales y posterio
res y el movimiento de la placa 42 desde su primera posicifn
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estable a su segunda posicién estable apaga 1los haces de w-
luz corta. Se comprenderd que el encendido y el apagado de
los haces de luz corta es realizado exmetamente por el mig-
mo movimiento de la palanca 21 alrededor del eje 19 gracias

5. @& la scoidn biestable del miembro de contacto 39.

En la tercera posicidén estable girada de la palan
ca 21, los con‘fac‘hos 58 y 59 permenecen interconectados pe-
ro ademés se realiza una alimentacién eléctrica para el con.
tacto 60, As{ pues, en la primera posicién estable de la

10 placa 42, permanece la alimentacién para el contacto 61 de
luz corta y en la segunda posicidn esiable son puenteados -
los contactos 60 y 62 de manera gue sean excitedos los haw-
ces de luz largs de los faros por medio de la placa de con-
tacto 47 en el contacto 60, la rama 60a, y la placa de con-

15. tacto 42« En esta posicidén los haces de luz corta no son =
evidentemente excitados y de este m&do el moﬁmiento de la
palenca 21 de manera repetida desde su posicién de reposo -
alrededor del eje 13 no afeota a las luces laterales y pos-
teriores sino que pasa los faros repetidamente de luz largs

20, a luz coria y de lug corta a luz larga.

' Por lo que precede podrd comprenderse el funciona
miento bdsico de la operacidn de alum,brado'. No obstante, -
hay exigencias adicionales del sistema de alumbrado en las
que es esencial que cuando se pasa de la primera posicidn -

25, rotacional a la segunda posicién rotacional las luces del -
vehfculo deben ser encendidae tinlcamente en la condicién de
glumbrado con las limparas laterales y posteriores. Se com-
prenderd no obstante que, si cuando la palanca 21 alcanza -
su gegunda posicidén girada, el miembro de contacto 39 se en

30, ocuentra en su primers posicién estable, no s88lo se encende—
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rén las lémfards latersles y posteriores, sino también los

haces de luz corta. Bsto resultzs indeseable. De un modo si=-
milar, ouando se pasa de la segunda posicién rotacional de.
la palaneca 2t a la tercera posicién rotecional, es una exi-

gencia que inmediatamente después de alcanzar la.tercera po

éicidn gean excitadas las lémparas laterales y posteriores

¥ los haces de luz corta de alumbrado. Como se comprenderd

si, una vez gleanzada la fercera posicién girads, el miem-

bro de contacto 39 se encuenira en su segunda posicidn estg
ble, serén excitados inmediatemente los haces de luz larga

de los faros junto con las luces laterales y posteriores y

no los haces de luz corta como es necesario. De un modo si-
milar, cuando se gira nuevemente desde la tercera posicidn

estable a la segunda posicidn estgble es necesaric que al -
alecangar la segunde posicidn egtable 1la situaqién gea tal -
que sesn excitadag las luces laterales y po-éferiores junte

con los haces de luz corta de los faros y se comprenderd —
gque s8lo se producirid este caso si al aloanzar la segunda -
posicién desde la tercera posicidén el miembro de contacto -
39 se encusnira en su primera posicién estable,

El saliente 48 de la corredera 34 junto con lag =
clavijas 49 y 51 que cooperan con el saliente 48 y el ouer-
po 41 del miembro de contacto 39 aseguran el cumplimiento -
de los méncionados reciuisitos; Se comprenderd ssi que en la
primers posicién de rofacidén de la palanca '21 e inmediatea=— |
mente antes de la rotacién a la segunda posicidn estable el
miembro de contacto 39 puede encontrarse anfualquiera de e
sus primera y segunda posiciones. Ia figura 2 muestrs lag -
treé posiciones estables de la corredera 34 por 4, By Oy

muestra también el miembro 39 en su segunda posicidn eata—
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ble. De este modo la corredera 34 se desplaza desde la pri-
mera posicién estable {(A) a la segunda posicidn estable (B);
siendo movida la clavija 49 por el saliente 48 hacia el cuer
vo 41. No obstante, dado que el cuerpo 41 se encuenira en -
su segunda posicidn estable no tendrd lugar movimiento algu
no del cuerpo 41, Asf pues, inmedigtmmente después de alean
zarse la segunda posicién por parte de la corredera 34, se-
rén excitades solamente las luces laterales y posteriores -
del vehfculo puesto que la placa de contaoto 42 se encuen——
tra en su segunda posicién estable. No obstante, caso de -
gue el miembro de contacto 33 se encontrase én su primera -
posicién estable, ol movimiento de la clavija 49 como resul
tado de la cooperacidn con el saliente 48 habria hecho pive
tar suficientemente al miembro de contacto 39 en la direge
cidn de las agujas del reloj para mover el miembro 39 desde
su primers posicién estable mis allré de su posicién central
de tal modo que el muelle 43 hiciese que el miembro 49 se -
moviege a su segunda posicién estable. Asf pues ineluso si

el miembro 39 se encontrase en su primers posicidn estable,
el movimlento de la corredera 34, como resultado de la rotg
c¢ién de la palanca 21 desde la primera posicidxi a la gegun—
da posicidn, asegura que se desplace el mismbro 39 a su se-
gunda posicién de tal modo que sdlo sean excitadaé las lu=-
ces latersles y posteriores del vehfculo por rotacidén de la
palanca a la segunda posicién., Cuando se encuentra en la sg
gunds posicién el movimiento de la palanca 21 alrededor del
eje 19 accionari evidentemente la funcién de alumbrado en——
tre una situacién en la que son excitadas las luces latera-
les y posteriores y una situacién en la que son excitadas -

las luces laterales y posteriores junto con los haces de -
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luz corta de log faros.

De un modo similar cuando se pasa ds lz segunda -
posicidn estable (B) a2 la 32 . powicidn estable (0) la coo-
peracidn entre el saliente 48 y la clavija 51 asegura que -
el miembrp de contacto 39 se encuenire en su primera posie-
cién estable cuando alcanza la corredera 34 su t 32 posicibn
estgble. La olavija Sf empuja asi al miembro 39 sobre el -
centro para conseguir su primera posicién estable si no se
encuentra ya en ls primera poaicidn esteble cuando se mueve
la correders 34 desde la segunda posicidn estable a la ter-
cera posicidn estable. Asi pues, al ser gii'ada. la pzlanes -~
21 a la tercera posicién estable, serén iluminades las 1ém-
paras laterales y posteriores junto con los haées de 1ug =
corte de los fards. Posteriormente, el movimiento de la pa~
lanca 21 alrededor dsl eje 19 sirve para accionar los faros
entre sus condiciones de haces de luz lerga y cortg.. Al pro
ducirse el movimiento d¢ retorno de la corredera 34 desde -~
su tercera posicidn estable a su segunda posicién estable -
la clavija 51 asegura nuevamente que al alcanzar la segunda
posicidn estable desde la tercera posicién esteble se en- -
ouentre el miembro 39 en su primera posicidn estable de tal
modo que sean excitadas las luces laterales y posteriores -

Junto con los haces 'de 1uz corte de los faros y no solamen—

e las luces laterales posteriores. Finalmentey y de menor

importancia, el movimiento de la corredera 34 desde su se~
guhaa posicidn eastable a su primera posici&n eatable asegn-
ra que el mlembro 39 se encuentre en su segunda posicién eg
table. No obstanta;, eato es de poca importancia puesto gue
en la primera posicién de la corredera 34 la dnica funocién

de elumbrado posible es la produceidn de rifagas con 1o —-
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La Patente de Invencidn que se solicita por vein-
te afios para Espafin, de acuerdo con la vigente Leglslecidn,
deberd recaer sobre: "INTERRUPTOR ELECTRICO", con Prioridad
de la Solicitud de Patente en Gran Bretafia n? 26142/77 de -
fecha 21 de Junilo de 1,977, segin las caracterfsticas esen—
cigles de las siguientes:

.II/Q.U .
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EIVINDIGC IONE
T+= Interruptor eléctirico que incluye un cuerpo,
un primer miembro de contacto movible con relacién al ouer—
po entre una primera y una segunda posiciones operativas, -

un segundo miembro de contacto movible con relacidn al cuer

po entre una primera y una segunda posiciones operativas in

dependientements de dicho primer miembro de contacto, y me-
dios asosiados con dichos primer y segundo miembros de con-
tacto para asegurar que dicho segundo miembro de contacto ~

se encuentre en una posicidén predeterminada de sus primera

y segunde posiciones cusndo es movido dicho primer miembro

de contacto a su segunda posicién desde su primeré posicidn,
asegurando dichos medios que dicho seguﬁdo miembro de Con—e
tacto se encuentre en la mencionada de sus posiciones euan-
do es movido dicho miembro de contacto desde su primers po-
sicién a su segunda posicidn si el segundo miembro de con-—
tacto no'se encuentra ya en la mencionadq de sus posiciﬁ‘nes.

2= Interruptor eléetrico segin :19, reivindicseidén
Ty en el que dicho primer miembro de contacto tiene une ter
cera posicidn operstiva conseguida por el desplagamiento —
nfe alld de la segunda posicidn operativa y se han previsto
medios adicionales asociados con dichos primero ¥ segundo -
miembros de contacto para asegurar que dicho segundo miem—
bro de contacto se eneuéntre en la otra de sus primera y se
gunda, posiciorie-s cuando és desplaéa&o dicho primer miembro_
de contacto a su tercera posicién desde su segunda posicidn,
asegurando dichos medios adicionales que se encuéntre bdieho
segundo coqtacto en la otra de dichas posiciones por el mow
vimiento del segundo miembro de comtacto a la otra de didms

posiciones cuando es movidd dicho primer miembro de contac~
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to deade su segunda posicién a su fercera posicidén si no se
encuentre ya el segundo miembro de contacto en la otra de -
sus posiciones.

3o~ Interruptor eléetrico, segin la reivindicaciin
2, en el que dicho medio adicional asegura que el segundo -
miembro de contacto se encuentre en la otra de sus posiclo-
nes cltadas cuando es movido dicho primer miembro de contag
to a su segunda posicidén deade su teraera posiocién.

4+~ Interruptor eléeirico seglin una cuglquiera de
las reivindicaciones 1 a 3, en el que dicho primer miembro
de contacto es movible con relacién al cuerpo por el movie-
miento de un primer miembro de accionamiento menual en un -
primer modo y dicho segundo miembro de contacto es movible
con relacién al cuerpo por ¢l movimiento de dicho miembro -
de ascionamiento en un segundo modo.

5.~ Interruptor sléctrico segin la reivindicacin
4, en el que dicho segundo miembro de contacto es biestable,
siendo empujado eldsticamente para ocupar una cuslguiers de
sus primers y segunda posiciones y dicho miembro de acciong
niento ea monoestable en dicho segundo modo, sirviendo un ~
primer desplezamiento del miembro de accionamiento desde su
posicién de reposo en dicho segundo modo pars mover el Sow--
gundo miembro de contacto desde su primera posicién a su se
gunda posicién y sirviendo un segundo desplwamiento subgi-
gutente e idéntico del miembro de accionamiento deade su po
sicién de reposo en dicho segundo modo para mover el segun-
do miembro de contacto desde su segunda pcsioi&n nhevamente

a su primera posicién.
6.~ Interruptor eléotrico segfin la reivindicacién

4 § la reivindicacién 5, en el que el movimiento del miem~—
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bro de gccionamiento en dicho primer modo es el movimiento

rotacional del miembro de acclonamiento alrededor de un pri
mer eje que se extiende longitudinalmente con respecto 2l -
mi'eml;ro de accionamiento y el movimiento del miembro de gc=
cionamientb en el. segundo modo es el movimienbto de pivota=-
miento del miembro de accionamiento alrededor de un segundo

eje trensversal a dicho primer eje.

Te= Interruptor eléetrico seglin uns cuslquiera de
las reivindicaciones 4 & 6, en el que el miembro de acciona
miento es movible también en un tercer modo, siendo dicho -

movimiento én unm tercer’modo el movimiento alrededor de un

“tercer eje tranﬂversgl" al primero y segundo ejes y sirvien~

do el movimiento en el tercer modo para mover un fercer miem
bro de contacto entre las posiciones operativas del mismo -~
con relacién al cuerpo.

8.~ Interruptor eléctrico segfin una .cualquiera de
las reivindicaciones 4 a 7, en el que dicho miembro de aecip
nemiento incluye un véstago alargado que se extiende a par-
tir del cuexpo.

94~ "INTERRUPTOR ELECTRICO".

Segin queda sustancialmenté descrito en la presen

‘il/.!’.;'
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