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1.

Esta invención se refiere a los interruptores eléc­
tricos*

Un interruptor eléctrico de acuerdo con la invención 
incluye un cuerpo, un primer miembro de contacto movible con 

5+ relación al cuerpo entre una primera y segunda posiciones ope 
rativas, un segundo miembro de contacto movible con relación 
al cuerpo entre una primera y segunda posiciones operativas - 
independientemente de dicho primer miembro de contacto, y me­
dios asociados con dicho primero y segundo miembros de contae 

10. to para asegurar que dioho segundo miembro de contacto se en­
cuentre en una posición predeterminada de sus primera y según 
da posiciones cuando es movido dioho primer miembro de contac 
to a su segunda posición desde su primera posición, aseguran­
do dichos medios %ue dicho segundo miembro de contacto se en- 

15. cuentre en la mencionada de sus posiciones cuando es movido - 
dicho primer miembro, de contacto desde su primera posición a 
su segunda posición si no se encuentra ya el segundo miembro 
de contacto en la mencionada de sus posiciones.

Preferiblemente, dicho primer miembro de contacto - 
20* tiene una tercera posición operativa conseguida por el despla 

zamiento más allá de la segunda posición operativa y se han - 
previsto medios adicionales asociados con dichos primero y se 
gundo miembros de contacto para asegurar que dicho segundo - 
miembro de contacto se encuentre en la otra da sus primera y 

25. segunda posiciones ouando es desplazado el citado primer con­
tactó a su tercera posición desde su segunda posición, asegu­
rando dicho medio adicional que el segundo miembro de contac­
to se encuentre en la otra posición de las citadas posiciones 
por desplazamiento del segundo miembro de contacto a la otra 

30. de sus ppsioiones cuando es movido dicho primer miembro de -
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contacto desde su. segunda posición a su tercera posición si 
no se encuentra ya el segundo miembro de contacto en la - 
otra posición citada de sus posiciones.

Es conveniente que dicho medio adicional asegure - 
5. que el segundo miembro de contacto se encuentre en la otra 

de sus posioiones citadas cuando dicho primer miembro de - 
contacto es movido a su segunda posición desde su tercera - 
posición.

Es deseable que dicho primer miembro de contaoto -
10, sea movible con relación al cuerpo por el movimiento de un 

miembro de accionamiento manual en un primer modo y dicho - 
segundo miembro de contacto es motdble con relación al ouer 
po por el movimiento de dicho miembro de accionamiento en - 
un segundo modo,

15.. Preferiblemente, dicho segundo miembro de contacto 
es biestable, siendo empujado por resorte para ocupar ana - 
cualquiera de sus primera y segunda posioiones y dicho miem 
bro de accionamiento es monoestable en dicho segundo modo, 
sirviendo un primer desplazamiento del miembro de acciona—

20. miento desde su posición de reposo en dicho segundo modo pa 
ra mover el segundo miembro de contaoto desde su primera po 
sición a su segunda posición y sirviendo un segundo despla­
zamiento idéntioo y subsiguiente del miembro de aocionamien 
to desde su posición de reposo en dicho segundo modo para -

25.. mover el segundo miembro de contaoto desde su segunda posicjdh 
nuevamente a su primera posición.

Es conveniente que el movimiento del miembro de ac 
elonamiento en dicho primer modo sea un movimiento rotacio­
nal del miembro de accionamiento alrededor de un primer eje

30, que se extiende longitudinalmente con respecto al miembro -
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de accionamiento y el movimiento del miembro de accionamien 
to en el segundo modo es un movimiento de pivotamiento del 
miembro de accionamiento alrededor de un segundo eje trans­
versal a dicho primer eje*

5. Es deseable que el miembro de accionamiento sea mq
vible también en un tercer modo, siendo dicho movimiento en 
un tercer modo un movimiento alrededor de un tercer eje —  
transversal al primero y segundo ejes y sirviendo el movi­
miento en el tercer modo para mover un tercer miembro de - 

10+ contacto entre las posiciones operativas del mismo con reía 
ción al cuerpo.

Preferiblemente, dicho miembro de accionamiento in 
oluye un váatago alargado que se extiende a partir del cuer 
po.

15+ Un ejemplo de la invención está ilustrado en los -
dibujos que se acompasa, en los que:

La figura 1 es una vista en sección esquemática de 
un indicador de dirección combinado con un interruptor de - 
control del alumbrado para un vehículo de carretera;

20. la figura 2 es una representación esquemática de -
parte de la disposición de conmutación del alumbrado de la 
figura 1, y

la figura 3 es una representación esquemática de - 
la disposición de contactos de alumbrado del interruptor. 

25. Con referencia a los dibujos, el interruptor inclu
ye un cuerpo hueco de resina sintética moldeada en dos par­
tes 1t, que tiene una abertura 12 en una de sus paredes^ - 
Una parte del cuerpo en dos partes 11 define la base 13 del 
cuerpo y fijada dentro del cuerpo adyacente a la base Í3 - 

30, hay una base inferior de resina sintética moldeada de la -
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que se maestra parte en 14.
Un rotor de resina sintética moldeada 15 está alo 

jado dentro del cuerpo 11 y está soportado dentro del caer 
po para efectuar un movimiento de pivotamiento con relación 

5. al mismo alrededor de un eje 16 que se extiende en ángulo - 
reoto con lá base 13. El montaje pivotable del rotor 15 se 
realiza por medio de un par de muñones alineados 1? uno de 
los cuales es recibido en la pared del cuerpo 11 alejada de 
la base 13 y el otro es recibido en la base inferior 14.

10. EL rotor 15 es Meco y montado en pivotamiento den
tro del rotor 15 bay un manguito de pivote 18. EL manguito 
18 está montado dentro del rotor 15 para efectuar un moví—  
miento de pivotamiento alrededor de un eje 19 que se extien 
de perpendicular al eje 16. No obstante, el eje 19 es des—  

15. plazado desde el plano del eje 16 con eí fin de no interseo 
tar eí eje 16. Los ejes 16 y 19 se bailan no obstante en - 
planos mutuamente perpendiculares. EL eje longitudinal del 
manguito 18 se extiende perpendicularmente, pero no ínter- 
secta el eje del pivotamiento 19 del manguito 18.

20i Fijada en un extremo del manguito 18 y extendiéndo
se en su otro extremo a partir del cuerpo 11 por medio de - 
la abertura 12 hay una palanca alargada y Meca 21. En su - 
extremo libre alejado del manguito 18 la palanca 21 lleva - 
un botón deslizable axialmente (no representado) con el que 

25. está fijada una varilla de nylon flexible 22 que se extien­
de a través de la palanca Meca 21 y del manguito de pivote 
18 y termina dentro del cuerpo 11 adyacente a un contacto - 
de lámina elástica 23. El contacto de lámina elástica 23, - 
es mantenido normalmente por su propia reailienoia en posi- 

30. ción de no cooperación con un contacto fijo 24 pero al mo—



verse el botón axialmente con relación a la palanca 21 ha­
d a  el cuerpo 11 la varilla 22 es desplazada en una direc­
ción apropiada para poner el contacto 23 en cooperación - 
con el contacto 24* Al ser liberado el botón, un muelle de 

5* retorno junto con la acción elástica de los contactos 23 - 
vuelve a los contactos 23, a la varilla 22 y al botón a  - 
una posición de reposo en la que el contacto 23 está nuéva 
mente separado del contacto 24*

La porción extrema de la palanca 21 que es recibí 
10, da dentro del manguito 18 lleva una unidad de arrastre de 

resina sintética moldeada 25. La unidad de arrastre 25 y - 
por consiguiente la palanca 21 son rotativas dentro del - 
manguito 18 alrededor del eje longitudinal del manguito — 
18, EL eje longitudinal dél manguito 18 es naturalmente - 

15? coextensivo con el eje de la unidad de arrastre 25 y la re 
gión terminal adyacente de la palanca 21.

Dispuesto dentro del manguito 18 y adyacente al - 
extremo libre de la unidad de arrastre 25 hay un bloque de 
retén 26 formado en material de resina sintética y empuja­

d o , do por un muelle de oompreslón 27 hacia el extremo libre - 
de la unidad de arrastre 25. El extremo libre de la unidad 
de arrastre 2$ y la oara mátuamente presentada del bloque 
26 definen formas de retén coinoidentes 28 que sirven para 
definir tres posiciones angulares estables de la palanca - 

25. 21 y la unidad de arrastre 2$ con relación al manguito 18 
alrededor del eje del mismo.

La unidad de arrastre 25 está formada de manera - 
enteriza con una rueda dentada de arrastre 29 y una rueda 
satélite 31, eiendo las dos ruedas paralelas y estando es- 

30. paciadas en la dirección daL eje de la unidad de arrastre

5,
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25# Una parte 32 del rotor 15 ae extiende entre la rueda - 
de arrastre 29 y la rueda satélite 31 para limitar el moví 
miento axial de la unidad de arrastre 25 y la palanca 21 - 
con relación al rotor 15 y la parte 32 está ranurada con - 

5# el fin de poder coincidir con el punto de la rueda satéli­
te 31 en las tres posiciones giradas predeterminadas de la 
unidad de arrastre con relación al manguito 18 cuando son 
pivotados la unidad de arrastre 25? el manguito 18 y la pa 
lanca 21 en una dirección contraria a las agujas del reloj 

10? alrededor del eje 19* La finalidad del acoplamiento entre 
la rueda satélite 31 y la parte de rotor 32 cuando pivotan 
la palanca 21, la unidad de arrastre 25 y el manguito 18 - 
alrededor del eje 19 es impedir la rotación de la unidad - 
de arrastre 25 oon relación al manguito 18 en la posición 

15* pivotada.
La rueda dentada de arrastre 29 engrana con una - 

cremallera dentada lineal 33 formada de manera enteriza - 
oon una corredera de resina sintética moldeada 34* La co­
rredera 34 es recibida en el cuerpo 11 adyacente a la base 

20. 13 para efectuar un movimiento de deslizamiento en una di­
rección paralela al eje 19. La rotación de la unidad de - 
arrastre 29 oon relación al manguito 18 produce entonces - 
el movimiento de deslizamiento lineal de la corredera 34 - 
en una dirección paralela al eje 19*

25. EL extremo del manguito 18 alejado de la palanca -
21 está formado por un saliente 35 que se introduce en una 
cavidad en forma de 7 de un brazo 36. EL brazo 36 está mon 
tado de manera pivotable en el cuerpo 11 para efectuar un 
movimiento de oscilación alrededor de un eje paralelo al - 

30. eje 19 y el brazo 36 lleva en su extremo libre una rama de



7*

acero para muelles 37 que se extiende)' paralelamente a la 
base 13. EL manguito 18, la unidad de arrastre 25 y la pa­
lanca 21 están mostrados en la figura 1 en una pósioión de 
reposo alrededor del eje 19 desde la que pueden desplazar- 

5 . se en una dirección contraria a las-agujas del reloj. El - 
desplazamiento del manguito 18 en la dirección contraria a 
las agujas del reloj hace que el saliente 35 coopere con - 
el brazo 36 para mover el brazo 36 en la dirección de las 
agujas del reloj alrededor de su eje de pivote moviendo - 

10. asi la rama 37 hacia la izquierda en la figura 1,
Montado de manera pivotable en la base inferior - 

14 para efectuar un movimiento de pivotamiento alrededor - 
de un eje 38 paralelo al eje 16, hay un miembro de contac­
to 39 que comprende un cuerpo de resina sintética moldeada 

15. 41 montado de manera pivotable por medio de muñones en la 
base inferior 14 y una placa de contacto de cobre 42 porta 
da por el cuerpo 41 y empujada elásticamente hacia la base 
13.

EL movimiento de pivotamiento del miembro de con- 
2 0. tacto 39 os restringido a 30a aproximadamente en lados

opuestos de una posición central. Las dos posiciones limi­
te se encuentran así espaciadas a unos 603 y la disposición 
es tal que ambas posiciones limite sean las posiciones ope 
rativas estables del miembro de contacto 39. Un muelle de 

25. compresión 43 act&a entre el cuerpo 41 y un tope fijo que 
se levanta de la base 13 y un punto del eje 38, estando — 
alineados el tope que se levanta de la base, asi como el - 
punto de cooperaoión entre el muelle 43 y el cuerpo 41 en 
la posición media del miembro de contacto 39* Dado que el 

30. muelle 43 es un muelle de compresión, la posición media ea
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pues una posición inestable y el miembro de contacto 39 es 
biestable teniendo sus dos posiciones límite como sus dni- 
oas posiciones estables. Se comprenderá que si el miembro - 
39 se encuentra en su posición central se moverá entonces - 

5. bajo la acción del muelle 43 hacia cualquiera de sus posi­
ciones limite dependiendo del lado de la posición central - 
hacia el que se ha desplazado.

La superficie superior del cuerpo 41 en el lado —  
del eje 38 alejado del brazo 36 está'formada por una caví—  

10, dad 44 parcialmente llenada por un saliente triangular 45 - 
dirigido en sentido opuesto al brazo 36 en el plano del —  

cuerpo 41* El extremo libre de la rama de resorte 37 está - 
curvado hacia abajo en dirección del cuerpo 41 y puede in­
troducirse en la cavidad 44. La rama 37 pasa a través del - 

15'* eje 38 y está alineada con ai tope fijo del muelle 43 y de 
este modo, al producirse el movimiento de pivotamiento del 
brazo 36 en el sentido de las agujas del reloj, el extremo 
46 de la rama 37 se introduce en la cavidad 44 a uno u otro 
lado del saliente 45 dependiendo de la posición del miembro 

20. 39 y al chocar oon la base de la cavidad produce el movimien 
to de pivotamiento del miembro 39 desde la posición estable 
existente más allá del punto central con el fin de desplazar 
se a su otra posición estable. El manguito 18 y el brazo 36 
son empujados elásticamente hacia una posición de reposo, y 

25. se comprenderá por consiguiente que un primer desplazamien­
to de la palanca 21 desde su posición de reposo alrededor dáL 
eje 19 moverá al miembro 39 desde su primera posición esta­
ble a su segunda posición estable, y un segundo movimiento, 
subsiguiente e idéntico, de la palanca 21 desde su posición 

30. de reposo alrededor del eje 19 hará que se mueva el miembro
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39 desde,su segunda posición estable nuevamente a su prime 
ra posición estable. De un modo similar, un tercer movimien 
to idéntico de la palanca 21 hará que vuelva nuevamente el 
miembro 39 desde su primera posición a su segunda posición 

5*. estable y asi sucesivamente.
La corredera 34 define un miembro de contacto ente 

rizo consistente en la parte inferior 46 de la corredera de 
resina sintética moldeada 34 y una placa de contacto 47 por 
tada por la misma. La placa de contacto 47 es empujada por 

10. resorte hacia la base 13.
La corredera 34 está formada en una cara presenta­

da al miembro de contacto 39 con un saliente triangular 48 
(figura 2). EL saliente 48 puede cooperar durante el movRa- 
miento de deslizamiento de la corredera 34 con una cualquie 

15.^ ra de un par de clavijas 49. 51 soportadas con vistas a su 
movimiento de deslizamiento con relación al miembro de con­
tacto 39 en agujeros de la base inferior 14. Las clavijas - 
están dispuestas en lados opuestos respectivamente de la li 
nea imaginaria que pasa a través del tope del muelle 43 y - 

20.- el eje 38 y la altura del saliente 48 es tal que ocasione - 
un desplazamiento suficiente de cualquiera de las clavijas 
49. 51 durante el movimiento de deslizamiento lineal de la 
corredera 34 para que una u otra de las clavijas empuje si 
miembro 39 sobre el centro de tal modo que se mueva desde - 

25. una de sus posiciones estables a su otra posición estable, 
EL funcionamiento de esta parte concreta del interruptor se 
rá descrito con más detalle en lo que sigue^

La placa de contacto 42 del miembro de contacto 39 
es triangular y está formada con tres salientes de contacto 

30. 52, 53, 54 (figura 3) en sus vértices gespeotivamente.y La -
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placa de contacto 47 se presenta bajo la forma de una tira 
recta que tiene un par de salientes de contacto 55, 56. EL 
perfil triangular de la placa de contacto 42 está represen 
tado en la figura 3 mientras que el perfil rectangular de 

5. la placa 47 ha sido omitido para mayor claridad. Prestando 
atención particular a la figura 3 se puede ver que la pla­
ca de contacto 42 está representada en sus dos posiciones 
estables. Una de las posiciones estables está mostrada por 
trazos continuos mientras que la otra posición estable está 

10, mostrada por lineas de puntos y rayas. Puede verse que el 
movimiento entre las dos posiciones tiene lugar alrededor 
del eje 38. De un modo similar, la placa de contacto 47 - 
tiene tres posiciones estables y los salientes de contacto 
55, 56 están representados por lo tanto en la figura 3 on 

1$, tres posiciones diferentes. La primera posición estable es 
tá representada mediante trazos continuos, la segunda posi 
ciÓn estable está representada por trazos interrumpidos y 
la tercera posición estable está representada por medio de 
puntos y rayas. Las tres posiciones estables de la placa - 

20, de contacto 47 corresponden evidentemente a tres posicio­
nes estables de la corredera 34 en su movimiento lineal. Da 
do que la corredera 34 es movida solamente por rotación de 
la unidad de arrastre 25, las tres posiciones estables de 
la corredera 34 son las tres posiciones rotacionales esta- 

25. bles de la unidad de arrastre 25 definidas por los componen 
tes del retén 28.

La placa de ccntacto 42, 4? coopera con contactos 
fijos previstos en la base 13. Los contactos fijos son de­
finidos en la base 13 por piezas de chapa o lámina de oo—  

3p. bre fijadas con la base y que llevan terminales eléctrica-
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mente conectados que se extienden desde el exterior del — 
cuerpo 11. Los contactos fijos y su relación con las pla­
cas de contacto móviles están ilustrados esquemáticamente 
en la figura 3. Se La previsto una tira de contacto 57 y -

5.. adyacente a la tira de contacto 57 hay un contacto 58 que 
durante su uso es un contacto de alimentación eléctrica. — 
Los contactos 57* 58 son puenteados por el saliente 55 de 
la placa de contacto 47 en la primera posición de la placa 
de contacte 47. En la primera posición de la placa de con- 

10,; tacto 47 el otro saliente 56 se desplaza sobre una parte 
aislante de la base. Adyacente al contacto de alimentación
58 hay un contacto 59, estando previstos los contactos 58,
59 para sor puenteados por el saliente 55 en la segunda y 
tercera posiciones de la placa de contacto 47# En la según

15,; da posición dé la placa de contacto 47 el saliente 46 se - 
desplaza nuevamente, sobre una parte aislante de la base. - 
Separado de los contactos 58, 59 en la direcoión de movi­
miento de la placa 47 hay otro contacto 60 colocado de tal 
modo que coopere con el saliente de contacto 56 en la ter- 

20. cera posición de la placa de contacto 47. Asi pués, en la 
tercera posición de la placa de contacto 47, el saliente--
55 puentea los contactos 58 y 59 mientras que el saliente
56 coopera con el contacto 60 por lo que los contactos 58, 
59 y 60 son interconectados eléctricamente por la placa de

25. contacto 47+ El contacto 60 incluye una rama 60a con la que 
coopera el saliente 52 tanto en la primera posición estable 
(de puntos y rayas) como en la segunda posición estable (de 
trazos continuos), de la placa de contacto 42. El contacto 
59 es suficientemente largo para que coopere con él el s&- 

30. liento 54 de la placa de contacto 42 en la primera posición



estable, y se ha previsto otro ooataoto 61 con el que coope 
ra el saliente 55 de la placa 42 en la primera posición es­
table. En la segunda posición estable de la placa 42 (mos—  
trado en la figura 3 por trazos continuos) el saliente 54 - 

5¿ de la placa 42 coopera oon una región aislante de la base y 
el saliente 55 coopera con otro contacto 62. Asi puós, en - 
la primera posición de la placa 42 (mostrada por lineas de 
puntos y rayas) la placa 42 puentes loa contactos 60, 59 y 
61 y en la segunda posición 1% placa 42 puentea los oontao- 

10, tos 60 y 62.
El funcionamiento detallado del interruptor se com 

prenderá mejor con referencia a un ejemplo de trabajo espe­
cifico y aunque puede usarse el interruptor para controlar 
otras funciones, la descripción restante será dada sobre la 

15. base del interruptor usado para controlar las funciones de 
indicador de dirección y de alumbrado de un vehículo de ca­
rretera.

La función del indicador de dirección no es de im 
portañola particular para la presente invención, y por es—  

20, ta razón no será descrita con detalle. La función del indi­
cador de dirección precisa una posición central inactiva y 
un par de posiciones operativas en lados opuestos respecti­
vamente de la posición central inactiva en la que se reali­
zan diferentes circuitos. La función del indicador de direc 

25. ción es conseguida moviendo la palanca 21 en una dirección 
apropiada para hacer que pivote el rotor, y de este modo to 
das las partes portadas por el rotor alrededor del aje 16. 
Una disposición de retógéstá prevista en el rotor y el cuwr 
po para definir la posición inaotiva central y las dos posi 

30. oiones operativas, y se ha previsto un miembro de contacto

12.
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portador de una placa de contacto cooperante con contactos 
fijjos previstos en el cuerpo. En una de las posiciones ope­
rativas se completa un primer circuito eléctrico entre los 
terminales externos del interruptor mientras que en la otra 

5. posición estable se completa un segundo circuito eléctrico 
diferente. Durante su uso, los terminales externos asocia­
dos con la funcién del indicador de dirección están conecta 
dos con los circuitos del indicador de dirección del vehícu 
lo. Puede incorporarse si se desea una disposición auto—  

10. canceladora por medio de la cual puede volver el rotor des­
de cualquier posición operativa a su posición de reposo por 
rotación del volante.

los contactos 23, 24 descritos más arriba contro­
lan el funcionamiento de la bocina del vehículo* siendo ex- 

15* citada la bocina# durante su uso# al pulsar el botón que se 
encuentra en el extremo de la palanca 21.

La totalidagAe la función de alumbrado# es decir 
el accionamiento de los haces de luz larga y corta de los - 
faros# las ráfagas de luz larga de los faros# y el acciona?* 

20. miento de las,Aluces: laterales y posteriores del vehícúlo - 
es controlado por el movimiento angular de la palanca alre­
dedor del eje 19 y por la rotación de la palanca*

El contacto 58 está conectado con un polo de la — 
batería del vehículo# estando unido a masa el otro polo de 

25. la batería. El contacto 58 es pues un contacto de alimenta­
ción eléctrica para el interruptor. La tira de contacto 58 
está asociada con la funcién de producción de ráfagas de —  
luz larga de los faros y previsto en el interruptor hay otro 
juego de contactos normalmente abiertos (no representados) 

30. que son cerrados moviendo la palanca 21 alrededor del eje -



19 deade sh posición de reposo. Se comprenderá que estos —  
contactos son cerrados cada vez que ea movida la palanca 21 
alrededor del eje 19 desde su posición de reposo pero sir­
ven para la producción de ráfagas con los faros únicamente 
cuando la corredera 34 se encuentra en su primera posición 
puesto que es únicamente en la primera posición donde hay - 
una conexión eléctrica con la tira 57. En la primera posi­
ción* la tira 57 está conectada con el contacto de alimentg 
ción 58 con el saliente 55 /de la placa de contacto 47* En 
la segunda y tercera posiciones de la corredera 34# es de­
cir la segunda y tercera posiciones giradas de la palanca - 
21 y la unidad de arrastre 25* el saliente 55 no puentea —  

los contactos 57 y 58 y de este modo el cierre de loa con­
tactos de ráfagas de los faros no tiene efecto alguno sobre 
los faros.

El contacb 59 está conectado con los circuitos de 
las lámparas laterales y posteriores del vehículo y de este 
modo cuando están interconectados eléctricamente los contato 
tos 58* 59 serán excitadas las lámparas laterales y poste­
riores del vehículo. El contacto 60 ea un contacto de ali—  

mentación auxiliar y no tiene conexión eléctrica externa. - 
El contacto 60 desempeña solamente una función especifica - 
en la tercera posición estable de la corredera 34 en la que 
el contacto 60 está eléctricamente conectado con el contac­
to 58 por medio de la placa de contacto 47# El contacto 61 
es conectado con el circuito de haz de luz corta de los far­
ros del vehículo y el contacto 62 es conectado con el cir­
cuito de haz de luz larga^ Los contactos de ráfagas de los 
faros mencionados más arriba* cuando están cerrados* sirven 
en efecto para puentear la tira 57 y el contacto 62 aunque
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esto no ha sido representado en la figura 3.
En la primera posición de la corredera 34* es de­

cir la primera posición girada de la palanca 21, el contac­
to de alimentación 53 está conectado únicamente con la tira 

5*.. $7 y de este modo el movimiento de la palanca 21 alrededor
del e^e 19 sólo servirá para producir ráfagas con los faros* 
Las lámparas laterales y posteriores y los circuitos perma­
nentes de los haces de luz larga y corta no serán excitados*. 
No obstante* el movimiento de la palanca 21 para producir - 

10* ráfagas con los faros moverá la placa de contacto 42 entre 
sus posiciones estables*. En la primera posición girada de - 
la palanca 21, el movimiento de la placa de contacto 42 no 
tiene efecto alguno*

En la segunda posición girada de la palanca 21* - 
15* es decir la segunda posición de la corredera 34* el salien­

te 55 de la placa 47 conecta eléctricamente el contacto 58 
con el contacto 59* De este modo son excitadas las lámparas 
laterales y posteriores del vehículo, y cuando se encuentra 
la placa 42 en su primera posición estable serán excitados 

20. también los haces de luz corta de los faros puesto que la - 
placa 42 puentea los contactos 59* 6?. No obstante, en la - 
segunda posición estable de la placa 42, el saliente 54 se 
desplaza desde el contacto 59 y aunque los contactos 62, 60 
sean pnenteados por la placa 42 esto no tiene efecto puesto 

25* que no hay conexión eléctrica con los contactos 60. Asi el 
movimiento de la placa 42 en la segunda posición estable de 
rotación de la palanca 21* desde la segunda posición esta!—  

ble a la primera posición estable, acciona los haces de luz 
corta de los faros además de las luces laterales y posterio 

30* res y el movimiento de la placa 42 desde su primera posicMn



16

estable a su segunda posición estable apaga los haces de —  
luz corta* Se comprenderá que el encendido y el apagado de 
los haces de luz corta es realizado exactamente por el mis­
mo movimiento de la palanca 21 alrededor del eje t§ gracias 

5* a la acción biestabla del miembro de contacto 39.
En la tercera posición estable girada de la palan. 

ca 21# los contactos 58 y 59 permanecen interconectados pe­
ro además se realiza una alimentación elóctrica para el con 
tacto 60. Asi pues, en la primera posición estable de la —  

10. placa 42# permanece la alimentación para el contacto 61 de 
luz corta y en la segunda posición estable son puenteados - 
los contactos 60 y 62 de manera que sean excitados los hat­
ees de luz larga de los faros por medio de la placa de con­
tacto 47 en el contacto 60# la rama 60a* y la placa de con- 

15. tacto 42. Eh esta posición los haces de luz corta no son —  
evidentemente excitados y de este modo el movimiento de la 
palanca 21 de manera repetida desde su posición de reposo - 
alrededor del eje 19 no afecta a las luces laterales y pos­
teriores sino que pasa los faros repetidamente de luz larga 

20. a luz corta y de luz corta a luz larga.
Por lo que precede podrá comprenderse el funciona 

miento básico de la operación de alumbrado. No obstante# —  
hay exigencias adicionales del sistema de alumbrado en las 
que es esencial que cuando se pasta de la primera posición - 

25. rotacional a la segunda posición rotacional las luces del - 
vehículo deben ser encendidas tínicamente en la condición de 
alumbrado con las lámparas laterales y posteriores. Se com­
prenderá no obstante que# si cuando la palanca 21 alcanza - 
su segunda posición girada# el miembro de contacto 39 se en 

30. cuentra en su primara posición estable# no sólo se encendí-
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rán las lámparas laterales y. posteriores, sino también los 
haces de luz corta, Esto resulta indeseable. De un modo si­
milar, cuando se pasa de la segunda posición rotacional de 
la palanca 21 a la tercera posición rotacional, es una exi- 

5. gencia que inmediatamente después de alcanzar la. tercera po 
sición sean excitadas las lámparas laterales y posteriores 
y los haces de luz corta de alumbrado. Como se comprenderá 
si, una vez alcanzada la tercera posición girada, el miem­
bro de contacto 39 se encuentra en su segunda posición estg 

10. ble, serán excitados inmediatamente los haces de luz larga 
de los faros junto con las lucas laterales y posteriores y 
no los haces de luz corta como es necesario. De un modo si­
milar, cuando se gira nuevamente desde la tercera posición 
estable a la segunda posición estable es necesario que al - 

15. alcanzar la segunda posición estable la situación sea tal - 
que sean excitadas las luces laterales y posteriores junto 
con los haces de luz corta de los faros y se comprenderá —  
que sólo se producirá este caso si al alcanzar la segunda —  
posición desde la tercera posición el miembro de contacto - 

20, 39 se encuentra en su primera posición estable.
El saliente 48 de la corredera 34 junto con las — 

clavijas 49 y 51 que cooperan con el saliente 48 y el cuer­
po 41 del miembro de contacto 39 aseguran el cumplimiento - 
de los mencionados requisitos. Se comprenderá asi que eñ la 

25. primera posición de rotación de la palanca 21 e inmediata!—  
mente antes de la rotación a la segunda posición estable el 
miembro de contacto 39 puede encontrarse ap6ualquiera de —  
sus primera y segunda posiciones, Da figura 2 muestra las - 
tres posiciones estables de la corredera 34 por A, B y 0 y 

30. muestra también el miembro 39 en su segunda posición esta—
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ble. De este modo la corredera 34 se desplaza desde la pri­
mera posición estable (A) a la segunda posición estable (B), 
siendo movida la clavija 49 por el saliente 48 hacia el cuer 
po 41- No obstante, dado que el cuerpo 41 se encuentra en - 

5, su segunda posición estable no tendrá lugar movimiento algu 
no del cuerpo 41- Asi pues, inmediatamente despuós de alean 
zarse la segunda posición por parte de la corredera 34, se­
rán excitadas solamente las luoes laterales y posteriores - 
del vehículo puesto que la placa de contacto 42 se enouen—  

10. tra en su segunda posición estable. No obstante, caso de —  

que el miembro de contacto 39 se encontrase en su primera - 
posición estable, el movimiento de la clavija 49 como resul 
tado de la cooperación con el saliente 48 habría hecho pivo 
tar suficientemente al miembro de contacto 39 en la direo—  

15. ciÓn de las agujas del reloj para mover el miembro 39 desde 
su primera posición estable más allá de su posición central 
de tal modo que el muelle 43 hiciese que el miembro 49 se - 
moviese a su segunda posición estable- Asi pues incluso si 
el miembro 39 se encontrase en su primera posición estable, 

20- el movimiento de la corredera 34, como resultado de la rota 
ción de la palanca 21 desde la primera posición a la segun­
da posición, asegura que se desplace el miembro 39 a su se­
gunda posición de tal modo que sólo sean excitadas las lu­
ces laterales y posteriores del vehículo por rotación de la 

25- palanca a la segunda posición. Cuando se encuentra en la se 
gunda posición el movimiento de la palanca 21 alrededor del 
eje 19 accionará evidentemente la función de alumbrado en­
tre una situación en la que son excitadas las luces latera­
les y posteriores y una situación en la que son excitadas - 

30- las luces laterales y posteriores junto con los haces de —
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luz corta de los faros*
Be un modo similar cuando se pasa de la segunda - 

posición estable (B) a la *3̂  . posición estable (C) la coo­
peración entre el saliente 48 y la clavija 51 asegura que - 

5. el miembro de contacto 39 se encuentre en su primera posi­
ción estable cuando alcanza la corredera 34 su t '3St posición 
estable* La clavija 51 empuja así al miembro 39 sobre el —  
centro para conseguir su primera posición estable si no se 
encuentra ya en la primera posición estable cuando se mueva 

10. la corredera 34 desde la segunda posición estable a la ter­
cera posición estable. Üsí pues, al ser girada la palanca - 
21 a la tercera posición estable, serán iluminadas las lám­
paras laterales y  posteriores junto con les haces de luz —  
corta de los faros. Posteriormente, el movimiento de la pa- 

15. lanoa 21 alrededor del eje 19 sirve para accionar los faros 
entre sus condiciones de haces de luz larga y corta. Al pro 
duoirse el movimiento de retorno de la corredera 34 desde - 
su tercera posición estable a su segunda posición-estable - 
la clavija 51 asegura nuevamente que al alcanzar la segunda 

20, posición estable desde la tercera posición estable se en- - 
cuentre el miembro 39 en su primera posición estable de tal 
modo que sean excitadas las luces laterales y posteriores - 
junto con los haces de luz corta de los faros y no solamen­
te las luces laterales posteriores. Finalmente, y de menor 

25. importancia, el movimiento de la corredera 34 desde su se­
gunda posición estable a su primera posición estable asegu­
ra que el miembro 39 se encuentre en su segunda posición es 
table. No obstante, esto es de peca importancia puesto que 
en la primera posición de la corredera 34 la ónica función 

30. de alumbrado posible es la producción de ráfagas con los —
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faros.
N O T A

La Patente de Invención que se solicita por vein­
te aSos para EspaEa, de acuerdo con la vigente Legislación, 

5, deberá recaer sobre: "INTERRUPTOR ELECTRICO", con Prioridad 
de la Solicitud de Patente en Gran BretaSa na 26142/77 de - 
fecha 21 de Junio de 1.977, segdn las características asen-
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R E I V I N D I C A C I O N E S  
1.- Interruptor eléctrico que incluye un cuerpo, 

un primer miembro de contacto movible con relación al cuer­
po entre una primera y una segunda posiciones operativas, - 

5. un segundo miembro de contacto movible con relación al caer 
po entre una primera y una segunda posiciones operativas in 
dependientemente de dicho primer miembro de contacto, y me­
dios asociados con dichos primer y segundo miembros de con- 
taoto para asegurar que dicho segundo miembro de contacto - 

10* se encuentre en una posición predeterminada de sus primera 
y segunda posiciones cuando es movido dicho primer miembro 
de contacto a su segunda posición desde su primera posición, 
asegurando dichos medios que dicho segundo miembro de con­
tacto se encuentre en la mencionada de sus posiciones cuan- 

13* do es movido dicho miembro de contacto desde su primera po­
sición a su segunda posición si el segundo miembro de con­
tacto no se encuentra ya en la mencionada de sus posiciones* 

2*- Interruptor eléctrico segdn la reivindicación 
1, en el que dicho primer miembro de contacto tiene una ter 

20. cera posición operativa conseguida por el desplazamiento —  
más allá de la segunda posición operativa y se han previsto 
medios adicionales asociados con dichos primero y segundo - 
miembros de contacto para asegurar que dicho segundo miem­
bro de contacto se encuentre en la otra de sus primera y se 

25* gunda posiciones cuando as desplazado dicho primer miembro 
de contacto a su tercera posición desde su segunda, posición^ 
asegurando dichón medios adicionales que se encuentre dicho 
segundo contacto en la otra de dichas posiciones por el mo­
vimiento del segundo miembro de contacto a la otra de didas 

30. posiciones cuando es movidó dicho primer miembro de contac-
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to desde su segunda posición a su tercera posición si no se 
encuentra ya el segundo miembro de contacto en la otra de - 
sus posiciones.

3*- Interruptor eléctrico, segdn la reivindicación 
$4 2, en el que dicho medio adicional asegura que el segundo -

miembro de contacto se encuentre en la otra de sus posicio­
nes citadas cuando es movido dicho primer miembro de contac 
to a su segunda posición desde su tercera posición.

4*- Interruptor eléctrico segdn una cualquiera de 
10. las reivindicaciones 1 a 3* en el que dicho primer miembro 

de contacto es movible con relación al cuerpo por el movi­
miento de un primer miembro de accionamiento manual en un - 
primer modo y dicho segundo miembro de contacto es movible 
con relación al cuerpo por el movimiento de dicho miembro - 

15* de accionamiento en un segundo modo.
5. - Interruptor eléctrico segdn la reivindicación 

4* en el que dicho segundo miembro de contacto es biestable, 
siendo empujado elásticamente para ocupar una cualquiera de 
sus primera y segunda posiciones y dicho miembro de acciona

20. miento es monoestable en dicho segundo modo, sirviendo un - 
primer desplazamiento del miembro de accionamiento desde su 
posición de reposo en dicho segundo modo para mover el se­
gundo miembro de contacto desde su primera posición a su se 
guada posición y sirviendo un segundo desplazamiento subsi- 

25. gu&ente e idéntico del miembro de accionamiento desde su po 
sición de reposo en dicho segundo modo para mover el segun­
do miembro de contacto desde su segunda posición nuevamente 
a su primera posición.

6. - Interruptor eléctrico segdn la reivindicación 
30. 4 ó la reivindicación 5, en el que el movimiento del miem—
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bro de accionamiento en dicho primer modo es el movimiento 
rotacional del miembro de accionamiento alrededor de un pri 
mer eje que se extiende longitudinalmente con respecto al - 
miembro de accionamiento y el movimiento del miembro de acr 

5. cionamientó en el segundo modo es el movimiento de pivota—  
miento del miembro de accionamiento alrededor de un segundo 
eje transversal a dicho primer eje.

7<t- Interruptor eléctrico según una cualquiera de 
las reivindicaciones 4 a 6, en el que el miembro de acciona 

10. miento es movible también en un tercer modo, siendo dicho - 
movimiento én un tercer 'modo el movimiento alrededor de un 
tercer eje transversal al primero y segundo ejes y sirvien­
do el movimiento en el tercer modo para mover un tercer mían 
bro de contacto entre las posiciones operativas del mismo - 

15. con relación al cuerpo.
8.- Interruptor eléctrico según una cualquiera de 

las reivindicaciones 4 a 7, en el que dicho miembro de acodo 
namiento incluye un vastago alargado que se extiende a par­
tir del cuerpo.

20. 9.- "INTERRUPTOR ELECTRICO".
Según queda sustancialmente descrito en la presen

*< */...



te Memoria que consta de veinticuatro hojas, escritas a má 
quina por una sola cara y aconpaHada de dibujos.

Madrid, q ^ 1978
LUCAS INDUSTRIES LIMITED

5. P.P*
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