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La presente invención se re fie re  a los sistemas pa­
ra  la  destorsión de una pieza de te jido  recogida én cuerda y 
que se traslada longitudinalmente.

En particu lar, la  invención se refiere  a los s is te ­
mas del tipo  que comprenden una guía que g ira alrededor de su 
eje longitudinal, medios de agarre del te jido  soportados por 
la  superficie interna de la  guía, un motor para accionar la  ro 
tación de la  guia en dos sentidos de rotación y medios detec­
tores de la  torsión del tejido en cuerda, dispuestos después 
de la  guía y que actúan en el menciehado motor.

La finalidad de la  presente invención es la  de rea­
liz a r  un sistema del tipo mencionado que sea funcional y que 
presente un grado elevado de fiab ilidad , sin que el tejido sea 
sometido a tensiones tan elevadas que le  produzcan daños.

Con e l f in  de alcanzar esta  finalidad, la  presente 
invención tiene por objeto un sistema del tipo antes menciona­
do, cuya carac terís tica  principal reside -.eá e l hecho de que los 
medios de enganche del te jido  están constituidos por a l menos 
un elemento alargado de enganche dispuesto transversalmente 
respecto a l eje longitudinal de la  guía y separado de dicho eje 
a fin  de obligar a l te jido  a rea lizar un recorrido sinuoso en 
e l in te rio r de la  guía.

Gracias a esta carac terística , e l tejido en cuerda 
es obligado a seguir la  rotación de la  guía sin estar someti­
do a fuertes tensiones. }

A continuación se describirá la  invención con referen 
cia a los dibujos adjuntos, proporcionados únicamente a t í t u  - í 
lo de ejemplo no lim itativo , en los que:

La figura 1 es una v is ta  esquemática y en alzado del 
sistema objeto de la  invención;
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La figura 3, es una v is ta  la te ra l esquemática en 
la  dirección de la  flecha I I  de la  figura 1;

La figura 3 ilu s tra  en sección, siguiendo la  línea 
11-11 de la  figura 1, y a mayor escala, un elemento componente 
del sistema; y

La figura 4 es una variante, parcialmente en sección, 
de un elemento componente del sistema de la  figura 1.

En el ejemplo de las  figuras 1-3, con 10 se indica 
un armazón f ijo  de sostén que soporta una guía 12 que g ira a l­
rededor de su eje longitudinal. La rotación de esta guia 12 se 
obtiene por medio de un motor 14 fijado a l bastidor 10, que -  
transmite e l movimiento a través de una transmisión de correa 
16 a una polea 18 solidarla a la  guía 12.

Esta guía 12 soporta interirmente tre s  rod illos lo­
cos 20 que tienen sus ejes paralelos en tre -si. Estos ejes se 
encuentran en un plano paralelo al eje longitudinal de la  guía 

12 y se dirigen transversalmente a dicho eje.
Como se ilu s tra  en la  figura 3, cada rodillo  20 pre­

senta una se coión transversal decreciente a p a r tir  del extremo 
hacia el centro.

La guia 12 llega además tre s  rod illos de equilibrado 
22 montados locos en la  misma. Este rod illo  22 es igual a los 
rodillos 20 y dispuestos simétricamente a los mismos respecto 
a l eje longitudinal de la  guia 12. Una estructura f i j a  26 so- !porta una polea 24 situada después de la  guia 12. A esta es -  !<tructura f i j a  26 se encuentran articuladas alrededor de un eje ; 
x-x a modo de péndulo, dos bridas 30, 32 que llevan en sus ex­
tremos opuestos dos rodillos moleteados 34. Los ejes de estos 
rodillos son paralelos entre s i  y dirigidos trans-versalmeniB al 
eje de articulación x-x de sus bridas 30,32.
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La brida 30 está constituida por dos partes 30a y 
30b articuladas entre s i alrededor de su eje paralelo, a l eje 
del rod illo  34. La parte 30a va articulada a la  estructura f i ­
ja 26 alrededor del eje x-x y la  parte 30b soporta uno de los 
rodillos 34. Esta parte 30b de la  brida 30 lleva, en correspon­
dencia con e l eje de articulación con la  parte 30a, un brazo 36 
iue lleva encima un contrapeso regulable 38. La acción de este 
contrapeso regulable 38 sirve para desplazar e l rodillo  34 so­
portado por la  brida 30 hacia <1 rodillo  soportado por la  otra 
crida 32, a f in  de mantenerlos apretados uno contra e l otro.

Ün órgano sensor (no ilustrado) se encuentra dispues­
to junto a las bridas 30 y 32 a fin  de poder ser activado por 
al desplazamiento angular de estas bridas, alrededor del eje 
le articulación x-x a la  estructura f i j a  26. Este órgano sen­
sor la conectado á. motor 14 con e l f in  de accionar su rotación 
sn dos sentidos de rotación de acuerdo con la  importancia del 
lesplazamiento reciproco en sentido longitudinal de los rodillos 
34.

Con 40 se indica un tejido recogido en cuerda, que 
ía sido tratado en una operación de acabado, como la  tin tu ra , 
í l  blanqueamiento y el lavado, y debe ser abierto con e l f in  
le recuperar su forma en lo ancho. Para eliminar la  posible to r 
3ión sufrida durante e l tratamiento, e l te jido  40 se hace pasar 
3.1 in te rio r  de la  guía 12 siguiendo un recorrido sinuoso entre 
Los rod illos 20. El te jido  40 es obligado, de este modo, a se­
guir solidariamente en la  rotación la  guia., 12. El tejido 40, 
miando sale de la  guia 12, es hécho pasar sobre la  polea 24 y a 
;ravés de los dos rod illos 34. Estos rod illos moleteados 34 su­
fren desplazamientos axiales de sentido contrario y de una impon 
Rancia que depende dal grado de torsión del tejido 40. El despla
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zamiento angular consiguiente de las bridas 30 y 32 alrededor 
del eje x-x provoca de este modo la  activación del órgano sen 
sor que envía a l motor 14 una seEal de mando de rotación de 
la  guia 12 en un sentido o en otro, a f in  de eliminar la  to r­

sión del tejido 40. La* sensibilidad de los rodillos 34 se pue 
de regular en función del tipo de te jido , gracias a la  posibi­
lidad de regulación del contrapeso 38 sobre el brazo corres­

pondiente 36.
En e l ejemplo de la  figura 4, con 42 se indica en 

conjunto una variante- de la  forma de realización de la  guía 
12 ilustrada en las figuras 1 a 3. En esta guia 42 los ejes 
de los rodillos de extremo 44 y 46 se encuentran en un plano 
paralelo a l eje longitudinal de la  guía y el eje del rodillo  
intermedio 48 es desplazado, respecto a dicho plano, desde 

el lado opuesto a l eje de la  guía 42.
De igual modo que ocurre con la  guía 12 , la  guia 42 

lleva tre s  rodillos de equilibrado de los que solo se ven los 
ejes de articulación 50. Estos rodillos de etuilibrado son igua 
les  a los rodillos 44, 46 y 48 y están dispuestos simétrica­
mente a dichos rod illos, respecto a l eje longitudinal de la  
guía 42.

Naturalmente, quedando firme e l principio del inven­
tó lo s  detalles de construcción y las  formas de realización 
podrán ser variados ampliamente respecto a todo lo descrito 
e ilustrado solo a ti tu lo  de ejemplo no lim itativo, sin s a l i r ­
se por esto del ámbito de la  presente invención.

Descrita suficientemente la  naturaleza del invento, 
así como la  manera de realizarse en la  práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle , en cuanto no alteren 
su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES
1 . -Perfeccionamientos en sistemas, para la  destor -  

sión de una pieza de te jido  recogida en cuerda, y que se tra s ­
lada longitudinalmente, que comprende una guia que mira a lre­
dedor de su eje longitudinal, medios de enganche del tejido so­
portados por la  superficie interna de la  guia, un motor para 
accionar la  rotación de la  guia en dos sentidos de rotación y 
medios detectores de la  torsión del te jido  en cuerda, dispues­
tos después de la  guia y que actúan en e l mencionado motor, ca-t- 
racterizados porque los medios de enganche del tejido están 
constituidos por a l menos uñ elemento alargado de enganche dis­
puesto transversalmente respecto a l e je  longitudinal de la  guiaiy separado del eje en medida ta l  que obliga a l tejido a seguirj 
un recorrido sinuoso en el in te rio r de la  guia.

2. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ca­
racterizados porque cada elemento alargado de enganche está 
constituido por un rodillo  giratorio .

3 . -  Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones
1 y 2, caracterizados porque los medios de enganche del tejido 
están constituidos por tre s  rod illos.

4 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 3, ca­
racterizados porque los ejes de los rodillos se encuentran en 
un plano paralelo a l eje longitudinal de la  guia.

5 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 3, ca­
racterizados porque los ejes de los rod illos del extremo seen- j
cuentran en un plano paralelo a l eje longitudinal de la  guia ¡{y e l eje del rodillo  intermedio se encuentra desplazado, res -  
pecto a l  plano, por e l lado opuesto aloje de la  guia.

6 . -  Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones
2 a 5, caracterizados porque cada rodillo  presenta una sección
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transversal decreciente a p a rtir  de los extremos en dirección 
a l centro.

7 .- Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, ca­
racterizados porque la  guia He \a unos rod illos de equilibramien 
to iguales a los rodillos de enganche del te jido  y dispuestos 
simétricamente a los mismos respecto a l eje longitudinal de la

8 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, 
caracterizados porque cuando los medios detectores de la  to r­
sión del tejido comprenden, un par de rod illos moleteados entre 
Los que pasa la  cuerda, determinando un desplazamiento longitu- 
linal en sentidos opuestos de los rod illos, que depende del gra 
!o de torsión de la  cuerda y un órgano sensor que actúa en e l 
ctotor según la  importancia del desplazamiento reciproco de los 
rodillos, los rodillos se encuentran soportados de manera l i ­
lemente g ira to ria  por dos bridas articuladas ambas a un ex tre- 
ío, a modo de péndulo, a una estruotura f i j a  alrededor de un 'eje 
;ransversal (x-x) respecto a los ejes de los rodillos y porque
1 órgano sensor se encuentra dispuesto de manera que pueda ser 
Lctivado por e l desplazamiento angular de las  bridas alrededor 
[el mencionado eje transversal.

9. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 8, ca- 
-acterizados porque una de las bridas está constituida por dos 
¡artes una articulada a la  estructura f i j a  y la  otra que lleva 
1 rodillo  moleteado articuladas entre s í alrededor de un eje 
aralelo  a l eje del rod illo , que lleva la  parte que lleva e l ro-i 
i l lo  a la  altura del eje de articulación (x-x) entre ambas par­
es al menos un brazo que lleva encima un contrapeso regulable 
ue tiende a desplazar dicho rod illo , hacia e l rodillo  soporta- 
,o por la  otra brida.
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9 .-  Perfeccionamientos en sistemas para la  destor­
sión de una pieza de te jido  recogida en cuerda, ta l  y como 
queda sustancialmente descrito en la  presente Memoria, e ilu s  
trado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a máquina, 
por una sola cara.

Madrid, ^ ^  
MARIANO BASSANI, y 
MARIO BLANCO.
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