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Lo invencién pe refiers m umos perfecclonsmientos
en los sistemas o Aispositivos parn el apoyo de un frbol sg
metido = la accién de fuerzas de empuje radisles, que pueds
desplagarse ligeramsnte en la direceidn radial entre una
poeleién de trabajo y una posicién de reposo, con dos cajas
de ¢ojinete oada una d¢ ellas portando un cojinete de eie,
mindar en un taladro de un caballete de soporte fijo con
ayuds de un parno de gifa deeplagable axislmente, que estén
provistas ¢e dos superficies situadas en posieidn oblfcua
opuesta con respecto s un plano perpendiculer a la direc~
oidn da desplazamisnto, que en la posicidn de tradbajo pue-

den comprimirse contra superficiss de apoyo correspondien—
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tes del cmballute da HOPOrta, = = = = = = = = = = = = = - -

Un dispomitivo de emste tipo se ha emplesdo hasta
ahora por ejemplo para el apoyo exacto ¥ resistente a los oho
ques de un cilindro ds trabaje, sppscialuenta de un eilindro
de imprasidn de una méquina Flexogrdiicn rotative, Lu» super
ficies de mpoys cowprimidss una conira la otra sn 1a posi-~
cidn de trabajo, que especisimente setdn configuradms en for
ms 3¢ troncos de cono, sirven de tope ¥y centrado para un po -
piolonado exacts an la posicidn de travajo. fate posiclonade
exacto y al miamo tiempo un apcyo seguro de un cilindro de
impresifn sobre un cilindro de contrapresidn, es de eepsolal
importencia puesto gue al compriair se sjercen inevitablemen
te on la &irecaién radinl del cilindro de impresifén, fuerzas
de ghogque sovre éste, qus hen de ser abporbidas en cada ca-
20, puesto que los dssplazemientos del orden de menos de una
centéeinn de milfmetro ya ejercen una accidn sobre la imagen

dalainpﬂsiﬁn. - W A W UGN W UR AR BN M R e W W A e W e

71 cilindro de impresidn en la posioldn de trabdajo
asti en contacto por un lado con el cilindro de contrapro-
sidn y por el otro eon el cilindre pars aplicacidn de tinta.
Cuando deja de ejercersa la prasién es preciso haosr retroce
der el cilindro de impresién con respecto s la linea cilin-
dro para 1s aplicacidn de tinta-cilindro de econtrapresidn,
pura que 108 olisés del cilindro de impreein gueden librem
del cilindro para aplicacidn de tinta y de la banda de mats
rial, que discurre por encima 48l cilindro de eontraproeidn,
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Cuando ee inicia de nueve la secién de la presifn, el eilin-
dro de impresidn gze desplaza de nueve hacla la poaiéién de

irabajo y ha de retroceder exactamente a la posicién sdopta-
da antes de la interrupcién de la preeifén. En caso contrario
se originen defectos de registre y de aplicacién de tinte. -

%o las miquines impremorae con varios c¢ilindros de
impreeifn, en los cuales ¢ blen cada mecanismo impresor po-
ses tn cilindrs de contrapresién propio o bien s6 utilizan
varies cilindros de impresién con un cilindro de contrapro~
aién comin, es también muy corriente hacer re‘b‘x"oeader los
eilindros ds impresidn fuera @el contmcto con el o los eilin
dros 8e contrapresién cuando tienen lugar interrupeiones del
trabajo. En las méiquinas lmpresoras con un e¢ilindro de con-
trapresidn se da con allo la particularidad de que los ci-
lindros de imprasién inferiores han de elevarse hacie la pg
sicifn ds trabajo y los cilindros de impresién superiores
hen de hacerse descender hacia la posicidn de trabaJo. = - =

g1 los dispositives de apoyo convencionales del ti
po que se comente aqui, eun los cualas el eilindro de lmpre-
sidn 25 hace retraceder hacla la posicidn de trabaje, era
corrienta en principio, hacer ratroceder hacia la posicidn
de trabaje la caja de cojinete contra uan superficie de to-
pe Flena del cabgllete de soporte. Con oste digeiio pusden
abeorbarse lap fuerzas traneversales solamente por medio de
fuersas de rozamignto entre las superficles de tope del ca-
ballete de soporte y de la caja de cojinete y medimmle el
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apoyo dal perno de gufs en sl taladro del onbsllete de sopop
%¢. Dabido al juego necesario para el desplazamiento del ci~
lindre de impresidn, entra el perno de guia y el taladroe, po
dfn llegarse s una desviacién del sistema, Por oi;ro. parte

esta solucién no es aplicable si el cllindro de impresitn ha
de nsacaras del caballete de io_porta en la posicidn de traba-

39' - e Be wm G wh s W W W s G W M G AR R e e W R W e e e

Es por ello que ss ha convertide en normal proveer '
o1 peruo de guia de ls caja de cojinate, ds un sono sxterior
gue hace contacto con un conc iaterior gl sacar la caja ds
cojinete, que esté fijado al cabsllete soporie slrededor del
parno ds gufa. De ssta forma s¢ obtisne un gentrado y posi-
clouado del cojinete del ailindro de impresisn y con ello del
eilindro de impresién. Uns destentaje de spte disefio estriba
en que tasbién en seto onso las fuerzas de choque o de pre=-
sidn, que se ejercen mobrs ¢l oilindro de impresidn, han de
ser abeorbidas en primers linea medisnis fuerzas de empuje
de reacciss en las supsrficies oénicas. Con ¢llo, pura el
apoyo dsl cilindro de impresiln pusde cargarse tombién el per
no de gufa guinde con deslizamiento. Hespecto a las fuerzas
de smpuje de dirsceiln variables, qua son inevitables sn las
mkquinas impresoras, yuesto que los clisés del oilindro de
inpresidn discurren tanto contra 1a banda de material e el
cilindro de contrapresidn como tsmbidn contra el cilindro pg
ra aplicacidn de tints, pueda sumaniar por eete notivo de
una forea insdsieible sl juego del sojinete del parmo de
guis en @l talmivo del caballete de BOpOrte, =« ===« -
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El inconvenients del diseflo econvencicnal dado pug
de explicarse de la sigulente formaj la dioposicién de law
superfician de asiento cénicas hace poeible, al actuar fuer

, zas radi'alaa sobre el cilindro de impresién, por 10 menos da
5 ‘ forma aproximsda un movimiento de giro alrededor de un cen-
tro momenténse, situado en el munto 3¢ corte do las mediatyd
ces e las superficiee cbnicas. Ea un giré da este tipo, ba-
Jo ~1a condicién de que debide a lop trayectos de desplagamien
to tan pequefiog, las suporficies clnicse pueden conmiderarse '
10. . como superficles esféricas, aparecen movimientos de despla-
gaimients en las superficies de asiento cénicas, de tnl forma
que solamente las fuerzes de rozarients y ;xa Jam fuerzas nor
meles notahlemente mée favorables, estén en dieposiclén de
abserver las oargas de choque del cilindro de imnrcawh. El
13 perno de gufs resulta por slle cargade igusl que entes por
fuerzes lateralss, que conducen a la desviaeidn d¢l perno de
guiz dentro de su gufs. Ufs sdelante volveri a tratarse este

Gcmortmimt°t6m1co. - an S Gt GN B G NS W GR N WS AR W M W W

La iaveneién tiena como objeto crear un aiapositi--
20. #0 del tipo citado inicialmente en &l cual las fuerzas radip
les gjarcidss sobre un érbol no we absorben a través de fuer
zes de rozamiento orcargando una gufa que presenta. forzosa-
ments un jusgs, sino principalments medipnte fuerzes normas
las. El porano do gufa debe ser cargade en todos los casos en
25, la direccidén de traccién o de compresidn pars aportar wna
elovada fuerza pretencera que comprima las superficies de
apoyo una contra la otra. =~ - v m e cm o momoa=e-
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Eato objetive se conmigue de mcuerde con la inven-
clén medisnte un dispositivo dﬁl término gendrico, porgus el
eje central dsl Arbol entd situado dentre del pequeXo dngulo
formado mediants las supsrficies de apo&o de ls cajs de c0ji

n‘t', WY M NS e WO e N wE M MR SR W W SR A SR ek Ay Wk Mh ER aR W W A R oW

Mediante ssta solucién me consigue que el centro
momentdugo de un movimiento de desplazamiento puro en las su
garﬁcios de apoyo ¥y el sje de giro dsl drnol que soports la

. carga de empuje en ls diraceifn radial estén eituados en el

mismo lado de lam puperficies de apoyo y sspecialmente que
1leguen o coinoidir. Fn el dltiwo cazo lam fuersas de choque
del 4rbvol no pueden originar ningdn desplugamiento an las su
pexrficies de apoyo, pussto qgé las fuerzaw » abeorber en las
superficiens de apoyo ineiden 'pirpindiwimonts sobre dptas,
da tal npanera que las fuerzas originadem pusden abmorberss mg
disnte fuerzas puramente norsales, Las fNierzas de chogue que
intervienen pusden conducir an todo casv a que ne eleve la
cah 38 vojinate de la superficie de apoyo del caballete de so

ports vertlcalmente con respecto a éste. Exte movimiento nor-

 =al pueds tin exbargo suprimirse sin dificultad mediante uaa

fuerss pretonsora sdscuada, que dede estar dimensionads de
tal forma que, ain en los cusor de cargae de choque extremas,
BeR Daydr que aquellas Mierzas que tienden s levantar la cmja
de cdojinete. Pars ejercer ssta fuersa pretensora solamente se
necesita carga a traccidu o umiprasién al perno de gufs, de
tal sunera que no exists el paligro que es desvia su gufa. -
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tna forms ventajosa e ejecucidn de las superficies
de spoyo, relativamonte sencilla en ouanto a la fabricacién,
g un aglento ofnieo con generatrices rectas. Perd las gene~
ratrices ne nun da sey necesariamente rectas, mino 1fnean
gurvadag, por ejemplo ‘tembién pueé&;m tenerpe sn consideraeidn
1fneas en forma de arco de efrculo. WL asiento cénico tampo-
co hg de astai' configurado en forma de efrculo cerrado, sine
gue puede limitarse n sectores de ofreulo en lag direcciones
da eérgm puesto que las cergas en la direccidn longitudinal
del eilindro des impresidn pricticamente 50 aotdan ¥ lag di-
mensiones del asiento pueden disminuirse ein dificultad de

, Laq superficias de apoyo vueden _aéem&a t;ner ung
forma dEsica poligonal o polifdrica que _téisbién pieds s0low
nenta configurarse on las direcciones de la cerga. Ademés
28 posible une disposicidn puntisgudn de las superficies de
apoyo, dismcurriendo eus lineas de sltura con wefemcia P2
rolelanente sl eje central del &rboly =» = m m =« @ = o = «

Pembién es posible hacer dismcurrir las lineas de
gltura de las superficiaes de apeys ohiicuamante con respecte
al drbol o hasta oblicusmente entre sf. De eilo. gezin las
pircunstmnecian, se desprende una importante ventaja conaise-
tante en que la lineca de corte del planc parpendicular medio
eorts al ejo central del érbpl. - e e b dn o

Cuendo 1la linas de slturs ée lés guparficies de
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apoyo adopta la formn de un poligone doblemente abierto, se
forma una lines 4s corte de los plance perpendiculares me-
dios conformada por variss rectas parciales que pueden sstar
digpuestas de tal mercra que por lo menom cordan al ejo cen-
tral del érbol wna ves. Rtmultdnesmente se coneigue que nin-
gin eje momenténec psralelo al aje central del frbol 44 lu-
garauﬁmimienta de demplazamionto puUrt. « = w = - - - -

La estabilidad del nmpoyo frante a lap fuerzas de
anpuje serd tanio mayor cuanic mayor ses la coxponente vertl

" cal de Ya linga de corte de los planos perpendioulsres woedios.

Results convenionte, perc no necesmric, gque le componente

vartical de esta lines de corte oorts al eje central dsl Are
bol, porgue no ovigina ningdn cje memanténes de desplazemien
t0 paralelo sl eje cmtral del dyboly ~ w m = w o = « = ~ -

Adicionalmente a las superliciss de apoyo dispuss-
tas otliousmente pueden utilizarse otras superficles e apo-
yo linftrofer que discurren en la direceién contraria con
respecto al plano que discurrs perpendiocularmente con rela-
oidn sl aje central dsl &rbol. 'De estas formua ce obtiene una
guin en forma de prisms. Puedsn situain wna junto a la otra
varias gufas en forma de priema de este tipo. Gon ello se ob

“tisnen varios sjes 4de corte de planos perpendiculeres medios,

gue conducen m un bloquec contra el desplazamiento reofproco

en lag supsrficien de ApOYO. = w w w v = o = = =« - w « =

Adenda won posibles otros desplagamientos por lo
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nue en geancla aolamnté dabe conseguivse que ol eje central

del Arbol que sufre los afoctox de las fuerzas de empuje ra
digles entd situada dentro del dngulo pequeiio configurado

por dos superficios de apoys, de Ysl manera gue las fuergas ds

smpuje mayoritarianente pue'd;m egar abporbidas por fusreas

nornnleR. e M am e e W e A e m m e o e W W e

A continumeida z2 explican alg\ma sjeuplos do eje

cucién de la invencidn baefndose en el ditujo gue se adjunta.

Pig.

Pig.

Pig.

?5.@ 3

Fig.

1

es ung vieta laberal csquemitica de uns wdguina
flaxogrifica rotativa de cuatro colores con un ol

lindvo de con‘tmpre'aién; - s em wn aw e s ax we Ne w

og un corte esquemftico a través de un enclavamien
to conocldo a travée fel cilindro de impresibn con
un gilindro de impresidn atrafdo haois abajo en la

'p@ﬂicidn do tra‘aajag P T T SRR R

muestra un enclavamiento conocido del cilindro de
impresién con un cilindro de impresidn elevads ha

eia srriba en 1a posioidn de tradajo) =~ = = = ~ «

o5 un enelavaniconto de mcuerdo con la invencidn
del cilindro de impresidén cou un cilindro de imprs
gidn atrafdo haclia sbajo en la posiclén de trabajos

muentra w enclaveniento de acuerdo con la inven-
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Pig.

Fig.

?ig.

Fig.

10

cidn dnl cilindro de impresidn para un cilindro de
{impresidn comprivide hacig arriba en la yosiolén

dgmbgju; - e M A M W S W R G AN R Mk e W mp e

a8 una visto en plante parcial del snolavoniento de
ecuerdo con la invencidn del cilindro de impremidn;

waestra otra formz de ejecucidn da la invencidn con
un cilindro de impresién atrafde hacia abajo en ls’

es una forma aimilar de ejecusién para un cilindro

de impresién comprimide hacia arriba en la posi~-

-ﬂi6ndemhad°; ﬂﬁnquwnuwmnnu--—u.n

nuentre otva forma de sjecucidén de la invencién pa
ra un cilindro de impresién atraido hacis abajo en
la posicidn do trabaje; === = e w = wm o e o~

suestra otra forma de ejecucidn de la invencién pg

ra un ¢ilindro de impresidn comprimido hacis arri-

ba en la posicidn de STAbRJD. =~ = = = = - - ==~

Una miquine flexogréfios rotative desigmada en su

totalidad con 10 en la fig. 1 comprende dos araagones 12 lg

taralss oituados uno datrds del otro en la representacidn de

la fig. 1, que entdn unidos nedignte une agtructurs princi-

pal transversal 14 superior no representade con datalle y

que e spoysn mediante patas 16 sobrs el sualo 13 In ios
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armazones 12 estd 2lajedo un cilindro da emtr;apfasiﬂn 20 de
forma ne indieade, que soifa ocon cuastyro wmecanienocs impresge-
res 22, 24, 26, 28 gque eobtAn dispusstos emencialments g dfa-
tancins amgulares iguales alrededor del cilindro de contrae-
preside 20. Puesto que los mecamismos imprasorss on esencia
gatén configurades igusl y en todo caso sn lados opuastos,

polamente deberf aclararss con detalle ol mecenismo imprasor

26 reprssentads arriba a la deracha s ls fig. 1 ¥y hacaree

_ raforencia 2l moacanismo impresor situasdo dedmjo solaments con

vappecto a lam darivaciones del mecanisme impresor 26, = = =

1l necaniome impresor 26 estd fijado o odnsolas 30,
que 2 o1 vaz ostdn siduadas en los armazones 2. Bobre la
céngola 30 ee encuentra un ceballate de soporte 32 para oilin
dro de impresién’ desplazable hacia la derscha y hdeia 1o iz-
quierda en la fig. 1, en sl gue cotd alojado un ecilindro de
{mprasién 34. Sobre ol cabsllete de soporte )2 estd dispues-~
to un cabnllete 36 del mpcsniswo coloreador que spenclialmente
comprends un eilindro de inmersidn 38 y un cilindro para apli
cacién de tinta 40. E1 caballete J6 del macanismo coloreador
es desplavable hacia la derecha y hacls la irgulerds on im
fig. 1 eobre el caballete As soporte 32. Detalles da este di

seflo aon conocldos y no deban aclararsa con moyor detallas =

Los mecanismos impresores 26 y 28 mogtrados 2 la de
rachn en la fig. 1 s8¢ diferencian golaments porgue en el mew

ewaiemo impremor 26 superiory el cilindro de impresida 34 pug
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do haceree ratrocedsr de wna forma no indicada, un pocs ha~
¢ia arriba en ung pomicién, que puede designarea ooumo pogi~
gién de reposo, mientraz que el cilindro de iwpresitn desig
sado cor 42 del mecaniemo impresor 28 inferior puede hacerse
retroceder haoia sbajo en 1m posicidn de repose. Ba la posi-
eidn de reposo, los oilindros de impresids quedan liberadom
del cilindro de contrapresién 20 y del ocilindro vara aplica-
_oicu de tinta 40, mientras qus en la posicidn de trabajo re-.

prosentada estén en contacto-'con- anhon, Par este motive e

" necesario disponer de mecanismos de sucluvsmiento oficaces

pare 14 posicién de trabajo de lom cilindros 4e impresidn. -

‘Lag fige. 2 y 3 miestrsn soluciones convencionales
de este tipo de mesnniemog ds snclavamienio, prasentando el
dimefio de la fig. 27 un enclavemiento en una posledéa ratrasg
ds o inferior con respecto s la posicién de trabajo y el di-
sofio d¢ 12 fig. 3 un enclavamiento en 'una ponicidn desplasa~

dﬂhnctamib&g “de-nu‘uaqpn»mn—-qunn

De acusrdo con la fig. 2, en una caja da cojinate
46 dividida epté alojado un frbol 44 gue soporta el cilindro
de impresién 34, cuya superficie limite plana inferior, en
1a posioidn de tré.bajo rapresentada, satd en coentacto con una
superficie 1fmits plana superior correspondiente del caballs
ts de soporte 32. Ia oaja de cojinete 46 eetd wnida a un per
no de guia 48 que puede deaplazarse dentro de un taladro 50
vertioal en la caja de cojinets, en direcoién eximl, ¥Fl per
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ns de gufa 48 por su parie estd unido a in véatago de 4dnbolo
52 que epté guindo dentro de un talgdre 54 ¥y eatd harmatiza~
40 mediante una junta 56, con un dmbole 60 aesplaza‘ala por
desligamiento dentro de une. cfmgra 58 cilfndrica en el inte-
rior del caballebe de soports 32, que lleva un guillo de ez .
tanquai&ad 62 rodeando su contorno. Bn la gona de loe ettrg

mos axiales de la cimara 58 decembocan condudtos G4, 66,

qua permiten la adnisifn por smbos lados del émbols 69, segin

‘@e desae de un fluido 2 presidn, como aceite hidefulico o

bien pire eomprimide, y demplazer el émbolo €0 y con ello

ol perno de gufa 48 on diraececifn auiel. Cumde ol fluido =
presidn se introducs en el conducto 64 y se extrae o través
del conducto 66, la caja de eojinete 46 es atralda hasla
abaje en 19. fig. 2 y comprimida contra al caballete 4 aopor,

te 12, M A A W W wm w ws WA G Gm e WS P WR S AN P WK WS NN A W W W W

Puede verse que por ejemplo las fuerzas de empuje
que actésn desde la dsrecha en la fig. -2 pobre el cilindre
de impresién 34 y cor ollo a trav8e del &rbol 44 mobre 1la
ceja de cojinete 46, estas fuerzae de empuje = través de las
superficies planas entre la eanja de cojinete 4€ y el caballe
to ds eoporte 32 en todos 1os camom pusden absorborse medianm
te fuerzap de rozamiento. El apoyo lateral del cilindro de
impreaién 34 puede do esta’forma realizarese en uma parte no
table solamente a travée del pernc de gufs 43 y eu taladre

59. S W IR Wk W WE My WS e we Sm um “ G @GN e W WE G A WE N A Wt S e

La 2iz. 3 muestra wn enclevamiento tradiiceional pg
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ra un eilindro de impresidn sxteneible hecia ayrida, tal como
entd materializsdo mediante #1 cilindro de impramidn 42 de
acuerdo con la fig. 1. ™ tanto que &e representsn las mismas

plesan como en la fig. 1, no deherdn explicerse de ruevo, = =

Bl perno de gufa 48 llova alrsiedor de su contorno
un anillo 68 cuys superficie superior ss¥d configurada coxo
troneo de cono exterior. Este mnillo 68, con desplazamisntos
axiales del psmo de gula 48 puede movaree dentro ds una cé-
rara 70 que sstid osnfigurada dentro Aol cabsllete de soporte

32. N S W W A EN G S NP M BE B S UG W AR WP W W W OB W W WP e AR e

El lado euperior de lz ofmars 70 eotd limitads por
un tronco de cono interior, cuys forma gaométrica se corres-
ponde con la del tronco de cono exterior del anille 63. Al
introdueir fluido a presidn en el condupcte €6 de la chmara
58, las superficies cinicas se comprimen una contra la otre
¥ le disposicién de la fig. 3 queda enclavada en la posicién

PORTaSantada. = = o - oW e - . e

Al eparecer fusrzas de ewpuje laterales, sdérciﬁas
sobre el ¢ilindro de 1mpreéi&n 42, aon transuitidas a travée
dal 5ibol 44 y de la enja de cojinete 4€ sobre el perno de
guiz 43 y con 9llo también wodre lo oitada dinpoaiéidn de su
perficies de apoyo en forma de tronco de cono. Eetam fuersas
de empuje, tal como se desprende sin nde de la geometrfa de
la fige 3, = travée do las superficies de apoyo en foramn de

troneo de cono, pueden raransnte sor absorbidac por fusrszas
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nomales, e tal forme que solamente las fuorzse de rozemien
to agtén a digposicién para ls sbsorcidn siel empnje ¥ aparsé-
ce un movimients de deslizamiento en lae superficies de apo=-
&b con forma de tronco de cono, que aproximadamente origine

un giro slrededor del centro momentdineo indicado en la fig. 3

con 72. Las fuarzae de rogamiento o Je empuje que aparascen

tienen el inconveniente de que en su magnitud qusedan limita-

das por el coeficiente de romamionto y ademfis, en calidad de
fusrzas de reaccidn, no tlenen ningin ofacto antaglinico, es
decir que mo son fusrzas potencicles. EL perns de gufa 43 ag
tda por ellp también en este caso notsblemente en la absore
eidn da las fuersas ds asmpuje, da tal forma que me origium

los citados indicies de Jesgastes ~ v v w v o e w m o

1a fig. 4 miestra una foraa de sjecucidn de la in-
vencifn para un cilindro de impresidén atrsfdo haela o;bajo on
la posicién de trabajo, que de rusve se dasigna oon 34. Pn
tante que hay coincidencia con las soluciones conocidas des=
oritas snteriormente, no se hace necesaria una explicacidn
nie oxnotn. La caje de cojinete 46, que recibe sl drbol 44
del cilindre de impresidn 34, esth provista en au parts in-
ferior de dos superficies de apoya T4, 76, que discurren en
diyrecaién contraria oblicuamente con respecto a un plano ne
representado, Aue discurre perpendicularmente con respecto
a la direccién ge desplazamisnto del perap de guin 48, Los
puperficias de apoyo 74, 76 eatén configuradas en formg de

tronco de cono, pero no sncerrades en un circule, sino segén
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la fig. 6 en dos lados enfyentadoms racortados en planoce fque
dimsurren verticalmente con raspecto al &rbol 44, puesto que
sn las zonas recortsdas no aparscen carges dignas de men-
cién. Las superficies de apoye 74, T€ entén situades de nouer
do con las supsrficies de apoyo 78, &0 conformadam, frente a
la parte suparior del omballaete de soporte 32, que se extien
den concéntricaments con respacto sl tulmdro 50. Debajo de
las superficies de apoyo 78, 30 se encuentra una escotadura
82 anular, gue xrodea concéniricamante =l taledro 50 en 1la 2o

mmgrlgr. W W M s W B WS ar W W SE W W e W BB e G M R e W

¥n la dieposicidn representada de les suparficies
8e apoyo T4 76, 78, 50 pueden aparecer movimlentoe de dep~
plazaumiento puros solamente slrededor ds un centro momenténeo
cue sstd situado en el punto da corte ds lar mediatrices U4,
86 v que me designa con 88. ™n el ejemple rcpraaentado'coin-
cide sl centro momenténes 88 aon el aje geométrico 4sl drbol
44, Puesto que ¢l sje geomitrico del drbol 44 puede conside~
roerse aproxizadoments como e1>punto de incidencia de fuerzas
de empuje, que actdan sobre el cilindre de impresile 34, con
1la disposicidn representada no aparecen ningin tipo de fuer-
gas ds empuje en las superficies &e spoyo, de tal manera gque
todas las fuerzas de empujs pusden ser absorbldes meliante
fuerzans normalen en las supsrflicles de apoyo. Las fuereas de
enpuje 8 lan que estd sometide »l cilindre de impresidn 34,
pueden en todo caso tener la tendencia ds lavaniar en direg
¢ién normal las superficies e apoyo 74, 76 de la caja ds co
jinetes 46, con respactc a las supsrficies de apoyo 73, 80
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del caballete de soporte 32, Pero estas fuerzas normales pug -
den abeorberse sin dificultades axtrayendo la caja de cojing
te 46 con syuda de la citada dicposicién neumétioa o hidrduli
e, debiendo proyectarse la fuersa preﬁonsora desarrollais
son sllo de tgl manera que siempre Bea mayor que las espera
das fuerzas normales dirigldss hacia arriba en las superfi=

cien Qe apoyss. - e eh W e e A W W W A R S R W G W e e e

Ya se ha citado oue las superficles de apoyo no
tienen que ser necesarigmentc de la forma roprasentads en las
figg. & ¥ 6. Pupden ewtar configuradss en forma de troncos
da cono, troncos de pirdmide o troncos de otros poliedroe o
también s forma de prismas. No se trate tampoco e una su-
perficie efniva con gemerairig -recta, gino que la ggneratris
taobién puede per curvad;z, quebr;ada. eto. Importante es que
ol sjo geométrico del 4rbol 44 estd situade entre el pequefio
fngulo eonfigurado vor las euperficies de apoyo, ¢ bien, ex~
presado de otra forma, gue el centro momeniténeo 83 de un moe
vimiento de desplazemiento puro esté situado al mismo lado
de las superficies de apoyo en qua estf el eje contrsl dsl
Lrbol 44, tal como oe €1 caso de la fig. 4 en contrémsici&n

eon la fig. 3, siempre aue exista un centro moment&fxeo. - -

Lo fig., 5 musstra una forma de ejecucién correspon
disnte para un cilindro de impresisu pratensado hacia arriba
sn 1o pooicldn de trabajo, que on este casa me designa con

42, Tn este caso el caballa¥e de eaoporte 32 preaeenta un cue=
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110 85 qua mobresals hacim arriba, en quys extremo superior
estd configurada une brida 30 que sobrssale hacia el exte-
rior, &n cuya parts inferior astén dispuestas superficies de
spoyo 92, 94, cuya pomicidn inclinads we correspondo en essn
cia o la de las suparficies de apoyo de 1a fig. 4. La caja
de ecojinete 45 presanta en su oemterno sexterior un cuello 96
dirigido hacis adajo, dando toda la vuelta o bien dividido,
en ouyo extremo inferior se hella una bride 98 divigida ha- .
eia el interior. Ssta brids 93 auié provista an wu parie su-
perior de mupsrficies de apoyc 190, 102 inclinadse, que se
gorruponde‘n eon lay superficies de apoye 92, 94. B la posi
cién, de trabajo wuperior indicada en la fig. 5 estén compri-
midss las superficies de apoyo una contra la okra por medio

d.?ﬂSi‘ﬂo - e G N T W WS M NN MR WS A W NS A WP W W G s e

Las medintrices 104, 10€ ee cortan de muevo en un
esntyo momenténgo 103 que coincids tamblén en eete case con
ol sje geométrico del drbol 44. Son vdlidas las misuas condl
ciones correspondiontes de la formas de sjecucidn de la fig. 4.

La fig. 7 muestra otrs forma de sjecucidn que re-

prapenta una variacién o complementnoidn de la forma de ejg

cucién de la fig. 4. La caja de cojinetem 46 se reiraca 2
través del perno de gufe 48 hacia abajo en la poslcidn de
trabajo. T1 caballets de soporte 32 presents de nuevo supsr
ficies d¢ apoyo 110, 112 inclinadss hacim arriba y que eo sg

paras tms ds la otra, que como lss conformadaw superficles
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de apoyo 114, 116 correspondientes estfn adjuntodas a la par
te inferior de ln cnja de cnjinate 46. Las fnadiatriuan 118,
120 de e.etas'suparficiee de apoyo se cortan em un centro mo-
me'nténqo' 122, que en el ejemplor representado estd situado sl
2o ypor debajo del eje 124 dal ﬁrbol' 44. Limitendo con las su
perficies de apoyo 110, 112, 114, 116 estén configuradas en

- sl cabsllete de soporte 32 y en 1la caja fe cojinete 46 super
- fiolen de spoyo 126, 128, 130, 132 que discurren hacis abajo

inclinadas en gentidos eontrarios, de tel forma que en con-
junto mo origina unagzguis en forma puntigguda o en forma de
prisma. La vigta en alzsdo de eptas ;;uias puede de nuevo pra
gsentar una forma de cfrculc, de segmento circular, poligenal,
recto, ete., tal coud se Gesoribié mie arriba. Las mediatri-
cog 134, 136 de loe superficles de apoye ﬁl‘#imﬁnts citadas
ne gncuentran en un centro momentdnec 138, que ds acuerds
con la fig. 7 ostd situado por debajo de las superficies ds
apoyo. Ls coneiderable dietancia entre lon centros momontéd=

‘neos 122y 138 da' lugar & que gueda totalmente oxciufda la

poeibilidad de un giro nlredodor de un centro momenténec co-
min, gue corresponderia o un movimionts de demplazemiente pu

ro en las superficies de apoyo. Se ohtiane asf un epoyo suy

ﬂatﬂblac. A W an Gk S M G e WS AR W W WS M R AR WS AT W AW S AN 6% n e

La £ig, 8 muesira de nuevo una variseidn de la for
me de ojecucidn de la fig. 7 pora el caco en que o1 Arbol 44
econjuntamente con el cilindrs de lmpresién 34 sa eleva on la
vopicidn de trabajo. De nuevo se praven euperficies ds apo-
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Yo 140, 142, 144, 146, encontrindose las superficies ds apo~
yo 140, 142 en mna byids 148, fus wobresmle hacia al interioer
en un cuallo 150 que me slejs hacia abajo con respecto a 1z
caje de cojinete 46, BEete dlmefle me correspondc en esencin
oon la forme do ejecucidn de la fig. 5. Lap superficles de
apoyo 144, 146 se hallan en usg brida 152 en el extramo supg
rior de un cusllo 154, que sale hacis arriba dsl caballate
de soporte 32. A las suparficies deo apoyo 140, 142, 144, 146,
se adjunta en ¢alidad ds punto de corte de las medistrices
156, 158 un oentro momentfneo 160, que osté wituado muy poco
por debajo del eje 162 del Arbol 44, tal como ocurre en for
aa parecida sn la forma de sjecuvidn de la fige 7e = = = =

Las superficlemw de apoyo 140, 142, 144, 146 eatfn
sgregadae a otras superficies de apoyo 164, 166, 168, 170
que oonfiguran oon las superficies da spoyo citadas en prie
mer luger, de nusvo una guiz en formn puntisguds o de tipo
prismético. Lam eupsrficies de apoyo citadas en Yltimo lugar

‘presantan wn centro momenténeo 172 para un movimiento de deg

plaganiento puro, en calidad de punto de corta de las wédia-
trices 174, 176, que de uevo osif situada a una distancix
notatle Aol ocentro momentfned 160 = v = w « v = ww = - - -

Las figs. 9 y 10 avestran varisciones de las formas
ds sjecucidn de lax fige. 7 y 8, que se diferencian de las
dltimas porque en luger de gulas prismiticas simples gse uti«
1iza como muperficies de apeyos 173, 180, 182, 184 o bvien
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186, 188, 190, 192 un conjunto de prismas 'di'_'apuesto en forma
de diente de sierra. De estn forma se obtiensn campes de dig
persifn 194, 196, 198, 200 de los centroe nomentdneos, que

bloguean ua movimiento de domplazomiento PUPQs = = @ = & =

A los efectos conaiguleutas se Qecleran de novedad

b4 pgoyieda& pars Espefla, pus territories y plazae da sobera-

R nia; las rﬁivinzﬁaacianes que Giguau. - ue e WR MR G Oe W W W e
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RO IVvINDICACTON D

1+~ Perfeccionamientos en los sistemas para el apg
yo de un Arbol sonetido a ln acelén de fusrzas ds empuje ra-
disles, que pusde desplavarse ligersmsnie en la Alreccién
radiel eatre una posicidn de trabajo y uns posicidén de repo-
80, oon dos cajae de cojinets enda una de ellas portando un
cojinete de eje, guladas on un %taladro de un caballeie de s
porte fijo con myuda de un pemo de gulo desplazabls axinl- |
mente, que estén provistas de dos superficies situadas en po
sicién oblfous opusste con respecto a un planc perpendicular
ala airbccidn de desplasamiento, que en la posicidn de tra-
bajo puedsn comprimirse contra superficios de spoyo corres-
pondientes del gaballete de abporte, caractarizadoe porque
sl oje central del #rbol (44) estd situedo dentro del pequefio
#ngulo configursdo por les supsrficies de apoyo (74, 76, 92,
94, 114, 116, 144, 146, 182, 184, 190, 192) de la caja de

cojinste (45). T I I e il

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
oaracterirzados porque sl sje central del £rbol (44) estd si-
tuado an el punto dg corte de lam mediatrices (84, 85, 104,
106 ++.) de las superficies de apoyo (74, 76, 92, 94 ...) de

133&13&’003“‘*‘(46). e Gn ML R G M ae AR e N S W W e e

3¢~ Perfeccionamientos segin lax reivindicaciones
1 & 2, carncterizados porque adicionalmente a las superficles
de apoyo inclinadas (110, 412, 114, 116} 140, 142, 144, 146)
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pe pravén superficies 3e apoye (126, 128, 130, 1325 164, 166,
163, 170) limftrofes con atuellas, inglinsdas en mentidos
opuestos, en la caje de cojinete (46) y en el cabnllete de 99
vorte (32), ¥y poraue les superficies de apoyo conﬂgum an

non;}untoﬁnaguiaprismétiaa, - N A AR SN A W Wm R AR SR A% W W

4.~ Perfaccionamisnton semin le reivindicacién 3,
caracterizados porque las superficies de mpoyo (178, 130,
182, 184 136, 138, 190, 192) estfn configuradas como un cop
Junto de gufas priemdticas en disposicidn de dlente de sie~

rrae. " e S G Gk A SN G TR WP T AO W e S MR GE A N NN N Y S WA e s e A

5o~ Perfeccionanientos segdn una de las reivindiea
oiones precedentes, caracterizales porgue las puperficlep ds
2poy0 (Ths T6 eee 92, 94 wee 110, 112 4ee 190, 192) ovtén
configuradas en forma de tronce de cono con una represents-

eifn on planta de eontorno en forma de circunfersncin. « = =

§.~ Parfeccionamiantos segin la rsivindicacidm 5,
caracterigados porque las superficies de apoys con forma de
tronco de cono (74 ... 192) estén cortadas por lo menos en
ung de las dos par’den enfroatadas on un plano situado perpen
dicularmente eon respectc al eje central del drbol (44)e = =

7.~ Perfeccionamientos segin uns de lao reivindiez
ciones 1 a 4, caractorissdos porqua las superficies de apoye
inelinadag (74 ... 192) discurren en lfnea rects y paralela
mente sl eje central del 8rbol (44) e c v c e v nwwew
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8.~ Porfsccionamientos ssgin una de law reivindioa
clones 1 8 4, oaracterizaios porque las superiiciee de apayo
inelinadaw (74 «.. 132) estfin sonfiguradss en linea renta y
discurven oblicumsentse con respecto al sjs cantral del Arbol

:(44) y/o oblisusmente entre sfy w o= o~ m e w = o == oo

Go= Perfeccionsmientes wagin una de las reivindica
ciones 1 8 4, carscterizadom porgue lss lineas Je altura de
1as suporficiss Ao apoyo (T4 .. 192) configuran un polfgono.

10.~ Porfecclonamienton segin 1a reivindicacidn 9,
carsoterizados porgue el poligono estd cortado por lo menoe
an una 'de las dos partes snfrentadas en el plano aituade per

pcﬂ&iculaz;nmtu con respecto al eje csntral del frvol (44).-

11.~ Perfeccionamientos segin uns de las ralviandi-
cuciones precedentes, caractorigados porgvela caja de ddjing_
te (46) estd unida o un dispositivo de comnresidn (48, 52,
60), que permite conducir las superficiss do apoyo (74 ...
192) una contra la otra con pragifa, =« w - - o - o -~

12.~ Porfeccionamientos segin la raivindicacidn
10, carmcterizados porgue el perno de guls {43) estd unido
en 1s prolengacidn de su eje medio longitudinel con un vés,
tago de émbolo (52) de un eilindro ds impresién (60) de do-

bl‘acoi&n' W e ae s s G W A W G W B A S R W S RS AR W W e e e

13+~ Porfeccionpniantos gegin le reivindicacién

11, caracterizados porgus el dispositivo de compresid. abar
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on Una barra de palancn tengdra, -« m e v o o o oo - ==

14.,~ Perfeccionomientos segin una de las reivindies
ciones 11 a 13, coracterizados porgue ol dispositive de com-

prosién comprende por lo menog un resorte tenaor. « = @ = = =

15.~ Perfeccionamientos cegdn una de las reivindi-
caciones precedentes, caracterizados porgue la linea de cafda

de lac cuperficlee inclinadas se depvia de una linea rectg.a

164 Perfeccionanientos segin la reivindicecidn 15,

caracterizados porqua la linea de cafda entd abombada en for

17.+ "PERFECCIONABIENTOR N LOS SISTEMAS PARA BL
APOYO DB UN ARBOL SOKETIDO A LA ACCION DR TUERZAS DE ZMPUJR

RAB:ALEQ". W an WP W R SN N WP N AR R SN YA WR B W W N N Gr WY A ae e

Todo allo eoniorme se describe y reivindicn en 1a

presente memoriam aus congte de veintieinco hojas_foliadaa y

necanografiadag por una solsg de sus ecaras y de diez figuran
{

que le ilustran. ;
ADRID 3§ KAYD 1978
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