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P A T E N T E  B E  I N V E N C I O N

por VEINTE aHoe

solicitada en España a favor de PlSCHER & 3E3BCKS, de naelona 
Üda<3 alemana, domiciliada, en Apfeletrasee 8, 4800 
Eielefeld 1, República Federal de Alemania, por "Perfecciona­
mientos en los sistemas para el apoyo de na árbol sometido 
a la acción do fuerzas de empujo radiales", con prioridad de 
la solicitud alemana P 27 25 033.9 de facha 3 Junio 1977. -

MORIA DESCRIPTIVA

La invención se refiere a unos perfeccionamientos 
en los sistemas o dispositivos para el apoyo da un árbol e& 
metido a la acción de fuer ¡nao de empuja radiales, que puado 
desplazarse ligeramente en la dirección radial entra una 
posición de trabajo y una posición do raposo, con dos cajas 
de cojinete cada una de ellas portando un cojinete da eje, 
guiadas en un taladro de un caballeta do soporte fijo con 
ayuda de un poma de guia óasplazable axialzente, que satán 
provistas de dos superficies situada# en posición oblicua 
opuesta coa respecto a un plano perpendicular a la direc­
ción de desplazamiento, que en la posición de trabajo pue­
den comprimirse contra superficies de apoyo correspondían—



tes 3 el caballete da soporta.

Un dispositivo da asta tipo aa ha empleado hasta 
ahora por ejemplo para el apoyo exacto y resistente a loa cho 
puse de un cilindro de trabajo* especialmente de un cilindro 
de impresión de una máquina flexogr&fica rotativa* Las supeg 
ficies de apoyo comprimidas una contra la otra en la posi­
ción de trabajo, que especialmente están configuradas en for 
ma de troncos de cono, sirven de tope y centrado para un po 
sieionado exacto en la posición de trabajo. Este peticionado 
exacto y al mismo tiempo un apoyo seguro de un cilindro de 
impresión sobre un cilindro de contrapresión, se de sspsoisl 
importancia puesto que el comprimir se ejercen inwvitablenen 
te en la dirección radial del cilindro de impresión, fuerzas 
de choque sobre óste, que han de ser absorbidas en cada ca­
so, puesto que los desplazamientos del orden de menos de una 
centesima do milímetro ya ejercen una acción sobre la imagen 
de la impresión.

%1 cilindro de impresión en la posición de trabajo 
está en contacto por un lado con el cilindro de contrapre­
sión y por el otro con el cilindro para aplicación de tinta. 
Cuando deja de ejerceros la presión es preciso haoer retroce 
der el cilindro de impresión con respecto a la línea cilin­
dro para la aplicación de tinta-cilindro de contrapresión, 
para que los oliaós del cilindro de impresión queden libres 
del cilindro para aplicación de tinta y de la banda de mata 
riel, que discurre por encima del cilindro de contrapresión.



Cuando ee inicia de nuevo la acción de le presión, el cilin­
dro de impresión ae despieza de nuevo hacia la posición de 
trabajo y ha de retroceder exactamente a la posición adopta­
da antee de la interrupción de la presión. En caso contrario 
ee originan defectos de registro y de aplicación de tinta. -

En las máquinas impresoras con varios cilindros de 
impresión, en los cuales o bien cada mecanismo impresor po­
see un cilindro da contrapresión propio o bien se utilizan 
varios cilindros de impresión con un cilindro de contrapre­
sión comón, es también muy corriente hacer retroceder los 
cilindros de impresión fuera del contacto con el e los cilin 
droe de contrapresión cuando tienen lugar interrupciones del 
trabajo. En las máquinas impresoras con un cilindro de con­
trapresión se da con ello la particularidad de que los ci­
lindros de impresión inferiores han da elevarse hacia la p& 
sición de trabajo y los cilindros de impresión superiores 
han de haceras descender hacia la posición de trabajo. - - -

En los dispositivos de apoyo convencionales del ti 
po que se comenta aquí, en los cuales el cilindro de impre­
sión se hace retroceder hacia la posición de trabajo, era 
corriente en principio, hacer retroceder hacia la posición 
de trabajo la caja de cojinete contra una superficie de to­
pe plena del caballete de soporte. Con este disedo pueden 
absorberse laa fuerzas transversales solamente por medio de 
fuerzas de rozamiento entre las superficies de tope del ca­
ballete de soporta y de la caja de cojinete y mediante el



Apoyo dal paMO de guío en el taladro dal caballete do sopor 
ta. Cabido al juago Recetario paro al daaplazamiento dal ci­
lindro do impraaión, antro al pomo da guía y al taladro, po 
día llagaras a una desviación dal sistema. Por otra parta

5. asta solución no as aplieatbla si al cilindro da impresión ha
da sacara# dal caballete da aoporta an la posición da traba­
jo.

$s por ello qpa sa ha convertido en normal proveer 
al pomo da guía da la caja da cojinata, da un cono exterior 

10* que haca contacto con un cono interior al sacar la caja da
cojinete, que esté fijado al caballete soporta alrededor dal 
pomo da guia. Se asta forma as obtiene un centrado y poai- 
cioeado dal cojinete dal cilindro de impresión y con ello del 
cilindro da impresión. Una desventaja de esta diseño estriba 

13. an que tambión an asta oaao las fuerzas da choque o da pre­
sión, que so ejercen sobre el cilindro do impresión, han de 
ser absorbidas an primara linea mediante fuerzas da empuje 
da reacción en las superficies cónicas. Con dio, para al 
apoyo del cilindro de impresión puede cargarse también el pag 

20+ no da guia guiado con deslizamiento. Respecto a las fuerzas
de empuje de dirección variables, que son inevitables en las 
máquinas impresoras, puesto quo los clisés del cilindro da 
impresión discurran tanto contra la banda da material an el 
cilindro de contrapresión coso tambión contra ai cilindro p& 

23* ra aplicación da tinta, puede aumentar por asta motivo do
una forma inadmisible el juego del cojinete del perno do 
guia en el taladro dol caballete de soporte.---------



33L inconveniente del diseño convencional dado púa, 
de explicarse de la siguiente forma) la disposición de las 
superficies de asiento cónicas hace posible, al actuar fuer 
zas radiales sobre el cilindro de impresión, por lo menos de 
forma aproximada un movimiento de giro alrededor de un cen­
tro momentáneo, situado en el punto de corte do las mediatri 
oes de las superficies cónicas. Ba un giro da este tipo, ba­
jo la condición de que debido a los trayectos de desplazamien 
to tan pequeños, las superficies cónicas pueden considerarse 
como superficies esféricas, aparecen movimientos de despla­
zamiento en las superficies de asiento cónicas, de tal"forma 
que solamente las fuerzas da rozamiento y no las fuerzas ñor 
malee notablemente más favorables, están en disposición de 
absorber las cargas de choque del cilindro de impresión. B3. 
pemo de guía resulta por silo cargado igual que antes por 
fuerzas laterales, que conducen a la deaviación del pemo de 
guia dentro de su guia. TBás adelante volverá a tratare# este 
comportamiento técnico.

La invención tiene como objeto orear un dispositi­
vo del tipo citado inicialmente en el cual las fuerzas radig 
les ejercidas sobre un árbol no se absorben a través de fuer 
zas de rozamiento encargando una guia que presenta forzosa?* 
mente un juego, sino principalmente mediante fuerzas nórma­
las. EL pomo do guía debe ser cargado en todos los oasos en 
la dirección de tracción o de compresión para aportar una 
elevada fuerza pretenecra que comprima las superficies de 
apoyo una contra la otra. - - - - - - - - - - - - - - - - -



Sato objetivo se consigue de acuerdo con la inven­
ción Mediante un dispositivo del termino genárico, porque el 
eje central del árbol está situado dentro del pequeHo ángulo 
forrado rediente las euperfioisa de apoyo de la ca#a de coji, 
note.

Mediante ceta solución se consigue que el centro 
momentáneo de un movimiento de desplazamiento puro en lee su 
perficies de apoyo y el eje de giro del árbol que eoporta la 
carga de empuje en la dirección radial satán situados en el 
mismo lado de las supsrficiss de apoyo y especialmente que 
lleguen a coincidir. En el Último caso las fuerzas de choque 
del árbol no pueden originar ningún desplazamiento en las su 
perficiee de apoyo, puesto que las fuerzas a absorber en las 
superficies de apoyo inciden parpendiculármente sobre ástas, 
da tal manera que las fuerzas originadas pueden absorberse me 
diente fuerzas puramente normales. Las fuerzas de choque que 
intervienen pueden conducir en todo caso a que se eleve le 
eejt de cojinete de la superficie de apoyo del caballete de eo 
porte vorticelaente con respecto a áete. Este movimiento nor­
mal puede sin embargo suprimirse sin dificultad mediente una 
fuerza pretenaora adecuada, que debe eetar dimeneionada de 
tel forma que, aún en loe osees de cargas de choque extremas, 
sea mayor que aquellas fuerzas que tienden a levantar la caja 
de cojinete. Para ejercer eeta fuerza pretenaora aclamante se 
necesita carga a tracción o compresión el pomo de guia, de 
tal maneta, que no exista el peligro que se desvia su guia. -



Úna forma ventajosa da ejecución da las superficies 
da apoyo# relativamente sencilla en cnanto a la fabricación# 
es un asiento cónico con generatrices rectas. Pero las gene­
ratrices no han de ser necesariamente rectas# sino lineas 
corvadas# por ejemplo también, pueden tenerse en consideración 
líneas en forma de arco de círculo. El asiento cónico tampo­
co ha de estar configurado en forma de círculo cerrado# sino 
que puede limitarse a sectores de oíreulo en las direcciones 
de carga# puesto que las cargas en la dirección longitudinal 
del cilindro de impresión prácticamente no actúan y las di­
mensiones del asiento pueden disminuirse sin dificultad da 
esta manera.

has superficies de apoyo pueden además tener una 
forma básica poligonal o poliédrica que también puede sola­
mente configurarse en las direcciones de la carga. Además 
es posible una disposición puntiaguda de las superficies de 
apoyo# discurriendo sus líneas de altura con preferencia pa 
raídamente el eje central del árbol#

También es posible hacer discurrir las lineas de 
altara de las superficies da apoyo oblicuamente con respecto 
al árbol o hasta oblicuamente entre si# De dio# según las 
circunstancias, se desprende una importante ventaja consis­
tente en que la línea de corte del daño perpendicular medio 
corta al eje central dd árbol.

guando la línea de altura de les superficies de



apoyo adopta la forma do un polígono doblemente abierto, oe 
formo una linea do corte de loe planee perpendieularae me­
dios conformada per varias raotaa parciales que pueden estar 
dispuestas de tal menra que per lo menos cortan al eje cen­
tral del árbol una vez. Simultáneamente se consigue que nin­
gún eje momentáneo paralelo al eje central del árbol dá lu­
gar a un movimiento de desplazamiento puro. --------- -

La estabilidad del apoyo frente a lss fuerzas de 
empuje será tanto mayor cuanto mayor sea la componente vertí 
cal de la línea de corto de los planos perpendiculares medios. 
Resulta conveniente, pero no necesario, que la componente 
vertical de seta linea de corte corte al eje central del Ar­
bol, porqp* no origina ningún eje momentáneo de desplazamien 
to paralelo al eje central del árbol. - - - - - - - - - - -

Adiciónalaente a las superficies de apoyo dispues­
tos oblicuamente pueden utilizarse otras superficies de apo­
yo limítrofes que discurren en la dirección contraria con 
respecto al plano que discurre parpendioulármente con rela­
ción al eje oentral del árbol. Be esta forma se obtiene una 
guia en forma da prisma. Puedan situarse una junto a la otra 
variaa guias en forma de prisma de este tipo, (ion ello ee ob 
tienen varios ejes de corte de planos perpendiculares medios, 
que conducen a un bloqueo contra el desplazamiento reciproco 
en las superficies de apoyo. - - - - - - - - - - - - - - -

Además son posibles otros desplazamientos por lo
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que en esencia solamente daba conseguirse que al aja central 
del árbol que safra loe afectos de las fuerzas da empuge %  
díalas está situada dentro del ángulo pequeño configurado 
por dos superficies de apoyo, de tai manera que las fuerzas de 

5. empuja mayoritariameate puedan ser absorbidas por fuerzas
normales. ^ ^

A continuación se explican algunos ejemplos de eje 
unción do la invención basándose en el dibujo que se adjunta.

pi%. i es una vista lateral esquemática de una máquina
flexográfica rotativa de cuatro colores con un ci­
lindro de contrapresión; - - - - - - - - - - - -

Pig* % os un corte esquemático a travás de un enclavarían 
to conocido a través del cilindro de impresión con 
un cilindro de impresión atraído hacia abajo en la 

15. posición da trabajo; - - - - - - - - - - - - - - -

Pig. 3 muestra un endavamieato onecido del cilindro de 
impresión con un cilindro do impresión elevado ha 
cia arriba en la posición de trabajo; ------

29.
Pig. es un enclavaniento de acuerdo coa la invención 

del cilindro de impresión con un cilindro de impre 
sióa atraído hacia abajo en la posición de trabajo;

Fig. 5 muestra un eaclaveaieato de acuerdo con la inven-



ción dal cilindro da impresión para un cilindre da 
impresión comprimido hacia arriba en la posición 
de trabajo; - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Pig. $ as una vista en planta parcial dal enclav̂ iento da 
acuerdo con la inveneióh del cilindro da impresión;

Pig. 7 mu caira otra forma da ejecución da la invención con
un cilindro da impresión atraído hacia ahajo en la 
posición da trabajo; - - - - - - - - - - - - - - -

Pig. g as una forma similar da ejecución pava un cilindro 
da impresión comprimido hacia arriba an la posi­
ción de trabajo;

?ig, 3 muestra otra forma de ejecución da la invención pa 
ra un cilindro da impresión atraído hacia abajo en 
la posición do trabajo; - - - - - - - - - - - - -

Pig, ;o muestra otra forma da ajecuoión da la invención pg 
ra un cilindro de impresión comprimido hacia arri­
ba en la posición da trabajo. - - - - - - - - - -

Una máquina flexográfioa rotativa designado an au 
totalidad con 10 an la fig. 1 comprando doa armazones 1% lg 
taralee situados uno detrás del otro an la representación da 
la fig. 1# que están unidos mediante una estructura princi­
pal transversal 14 superior no representada con detalla y 
que se apoyan mediante patas 16 sobre el suelo 13. Bn los



armazones 13 está alabado un cilindro da contrapresión 29 da 
forma no indicada, que actda con cuatro Reeaniaaoe impreso­
res 23, 24, 26, 38 que catón dispuestos esencialmente a dis­
tancias angulares iguales alrededor del cilindro de contra­
presión 20. Puesto que los mecanismos impresores en esencia 
catón configurados igual y en todo caso en lados opuestos, 
solamente deberá aclararse con detalle el mecanismo impresor 
26 representado arriba a la derecha en la fig. 1 y hacerse 
referencia al mecanismo impresor situado debago solamente con 
respecto a las derivaciones del mecanismo impresor 26. - - -

SI mecanismo impresor 26 está fijado a cánsalas 30, 
que a su ves están situadas en los armazones 12. Sobre la 
cánsela 30 se encuentra un cabalista de soporte 32 para ciliu 
dro de impresión desplazable hacia la derecha y hacia la iz­
quierda en la fig. 1, en el que está alojado un cilindra de 
impreeián 34. Sobre el caballete de soporte 32 está dispues­
to un caballete 36 del mecanismo coloreador que esencialmente 
comprenda un cilindro de inmersión 38 y un cilindro para apljL 
caeiÓH da tinta 40. El caballete 36 del mecanismo coloreador 
es desplazadle hacia la derecha y hacia la izquierda en la 
fig. 1 sobre el caballete de soporte 32. Detalles de este di 
aeHc son conocidos y no deben aclararse con mayor detalle. -

Loa mecanismos impresores 26 y 28 mostrados a la de, 
racha en la fig. 1 so diferencian solamente porque en el me­
canismo impresor 36 superior, el cilindro de impreeián 34 pus



6o hacerse re trocador da una fama na indicada, un poco ha­
cia arriba en una posición, que pueda designarse coas posi­
ción da repose, mientras que el cilindro de impresión desig 
nado con 4% del mecanismo impresor 28 inferior puede hacerse 
retroceder hacia abajo en la posición de reposo. Sa la posi­
ción de reposo, los cilindros de impresión quedan liberados 
del cilindro de contrapresión 20 y del cilindro para aplica­
ción de tinta 40, mientras que en la posición de trabajo re­
presentada estía en contacto coa ambos. Por este motivo ea 
necesario disponer de mecanismos de en elevamiento eficaces 
para la posición de trabajo de los cilindros de impresión. -

las flge. 2 y 3 muestran solucionas convencionales 
de seta tipo de mecanismos de enolavaaiento, presentando el 
diaeKo de la fig. 2 un eaclavamiento en una posición retrasa 
da o inferior con respecto a la posición de trabajo y el di- 
sedo de la fig. 3 un enelavaaiento en una posición desplana­
da hacia arriba.

Pe acuerdo con la fig. 2, en una caja de cojinete 
46 dividida está alojado un árbol 44 que soporta el cilindro 
de impresión 34, cuya superficie limite plana inferior, en 
la posición de trabajo representada, está en contacto con una 
superficie límite plana superior correspondiente del caballa 
te de soporte 32. la caja de cojinete 46 está unida a un per 
no de guia 48 que puede desplataras dentro de un taladro $0 

vertical en la caja da cojinete, en dirección axial. El per



no de gafa 48 por su parte está unido a un vástago de émbolo 
$2 que está guiado dentro de un taladro $4 y está harmatisa- 
do mediante una junta $6, coa un Embole 80 desplazable por 
deslizamiento dentro de una sámara 58 cilindrica en el inte­
rior del caballete de soporte 32, que lleva un anillo de es 
taaquoidad 63 rodeando su contomo. 8n la nona de los extra 
ntoe axiales de la cámara 58 desembocan conductos 64, 66, 
que permiten la admisión por ambos lados del émbolo 6ú, sagdn 
se desee# de un fluido a presión, como aceite hidráulico o 
bien aire comprimido, y desplazar el émbolo 65 y con ello 
el perno de guia 48 en dirección axial. Cuando el fluido a 
presión so introduce en el conducto 64 y se extrae a través 
del conducto 66, la caja de cojinete 46 es atraída hacia 
abajo en la fig. 2 y comprimida contra el caballete de sopor 
te 32. ** * - - -------------

Puede verse que por ejemplo las fuerzas de empuje 
que actdan desde la derecha en la fi%. 2 sobre el cilindro 
de impresión 34 y con ello a través del árbol 44 sobre la 
caja de cojinete 46, estas fuerzas de empuje a través de Isa 
superficies planas entre la caja de cojinete 46 y el cabelle 
te de soporta 32 en todos los casos pueden absorberse median 
te fuerzas de rozamiento. 81 apoyo lateral del cilindro de 
impresión 34 puede de esta forma realizarse en una parte no 
tabla solamente a través del perno de guia 48 y su taladro
$9. - - - ------------------- ---------

la fig. 3 muestra un endavaaianto tradicional pa
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ra un cilindro de impresión axteneibla hacia arriba, tal como 
está materializado mediante el cilindro de impresión 43 de 
acuerdo con la fig. 1. En tanto que se representan las mismas 
piezas como en la fig* 1, no deberán explicarse de nuevo* - -

3. El perno de guia 48 lleva alrededor de su contorno
un anillo 68 cuya superficie superior está configurada como 
tronco de cono exterior. Este anillo 68, con desplazamientos 
axiales del perno de guia 48 puede moverse dentro de una cá- 

 ̂ Rara 70 que está configurada dentro del caballete de soporte 
10* 32. — — — — — — — — — — — — — — — — — —

El lado superior de la cámara 70 está limitada por 
un troneo de cono interior, cuya forma geométrica se corres­
ponde con la del tranco de cono exterior del anillo 68. Al 
introducir fluido a presión vi el conducto 66 de la cámara 

1$. 58, las superficies cónicas se comprimen una contra la otra
y la dispoeielón de la fig* 3 queda enclavada en la posición 
representada.

Al aparecer fuerzas de empujo laterales, ejercidas 
sobre el cilindro de impresión 42, son transmitidas a través 

20. del árbol 44 y de la oaja de cojinete 4# sobre el perno de
guia 48 y con ello también sobre la citada disposición de su 
perfioies de apoyo en forma de tronco de cono. Estas fuerzas 
de empuje, tal como se desprende sin más de la geometría de 
la fig. 3, a través de las superficies ds apoyo en forma de 

25* tronco de cono, pueden raramente ser absorbidas por fuerzas



nanuales* de tal forma cus solamente las fuerzas de rozamien 
te están a disposición para la absorción del empujo y apare­
ce un movimiento de deslizamiento en las superficies de apo­
yo con forma de tronco de cono* que aproximadamente origina 
un giro alrededor del centro momentáneo Indicado en la fig. 3 
con 73* Las fuerzas de rozamiento o de empujé que aparecen 
tienen el inconveniente de que en su magnitud quedan limita­
das por el coeficiente de rozamiento y además* en calidad de 
fuerzas de reacción, no tienen ningún efecto antagónico, es 
decir que no son fuerzas potencíalas. SI perno de guía 48 ac 
tda por ello taabián en esta caso notablemente en la absor­
ción de las fuerzas de empuje, de tal forma que se originan 
los citados indicios de desgaste. - - - - - - - - - - - -

la fig. 4 muestra una forma de ejecución de la in­
vención para un cilindro de impresión atraído hacia abajo en 
la posición de trabajo, que de nuevo se designa con 34. 3n 
tanto que hay coincidencia con las soluciones conocidas des­
critas anteriormente, no se hace necesaria una explicación 
más exacta. La caja de cojinete 46, que recibe al árbol 44 
del cilindro de impresión 34, está provista en su parte in­
ferior de dos superficies da apoyo 74, 76, que discurren en 
dirección contraria oblicuamente con respecto a un plano no 
representado, que discurre perpendioularmente con respecto 
a la dirección da desplazamiento del perno de guia 48. Laa 
superficies de apoyo 74, 76 están configuradas en forma de 
tronco de cono, pero no encerradas en un circulo, sino según



la fig. 6 en dos lados enfrentados recortado* en planee que 
diaaurren vertiealaente con respecto al árbol 44# puesto que 
en las zonas recortadas no aparecen cargas dignas de sen­
cida. Lee euperficiee de apoyo 74# 76 están situadas de ñauar 
do con lae superficies da apoyo 73# 30 eonf orzadas, frente a 
la parto superior del caballete de soporte 32# que se extien 
den concéntricamente con respecto al taladro 50. Debajo de 
las superficies de apoyo 73, 30 se encuentra una escotadura 
32 anular# que rodea coneáatricaasnte al taladro 50 ea la zo 
na superior.

En la disposición representada de las superficies 
de apoyo 74# 76, 78, 80 pueden aparecer movimientos de des­
plazamiento puros Bolamente alrededor de un centro momentáneo 
que está situado en el punto de corte Ae las mediatriees 84# 
66 y que se designa con 88. En el ejemplo representado coin­
cide el centra momentáneo 88 oon el eje geométrico del Arbol 
44. Puesto que el eje geomátrico del árbol 44 puede conside­
rarse aproximadamente como el punto de incidencia de fuerzas 
de empuje, que actúan sobre el cilindro de impresión 34# con 
la disposición representada no aparecen ningún tipo de fuer­
zas Ae empuje en las superUcies de apoyo, Ae tal manera que 
todas las fuerzas Ae empuje pueden ser abeorbidas mediante 
fuerzas normales en las superficies de apoyo. Las fuerzas de 
empuje a las que está sometido el cilindro Ae impresión 34# 
puedan en todo caso tener la tendencia de levantar en Airee 
ción normal lae superficies de apoyo 74# 76 de la caja de co 
jinetes 46# con respecto a las superficies de apoyo 79# 80



del caballete de soparte 32* Pero cetas fuerzas normales pue 
den absorberse sin dificultades extrayendo la caja de cojín* 
te 46 con ayuda de la citada disposición neumática o hidráuli 
ca, debiendo proyectarse la fuerza pretenaora desarrollada 
con ello de tal manera que siempre sea mayor que las espeja 
das fuerzas normales dirigidas hacia arriba en las superfi­
cies de apoyo. — — — - — — —

Ya se ha citado que laa superficies de apóye no 
tienen que ser necesariamente de la forma representada en las 
fias, 4 y 6* Pueden estar configuradas en forma de troncos 
ds cono* troncos de pirámide o troncos de otros poliedros o 
también en forma da prismas* No se trata tampoco de una su­
perficie cónica con generatriz recta, sino que la generatriz 
también puede ser curvada, quebrada, etc* Importante es que 
el eje geométrico del árbol 44 está situado entre el pequeHo 
ángulo configurado por las superficies de apoyo, o bien, ex­
presado de otra forma, que el centro momentáneo 38 de un mo­
vimiento de desplazamiento puro esté situado al mismo lado 
de las superficies de apoyo en que está el eje central del 
árbol 44, tal como es el caso de la fig. 4 en contraposición 
con la fig* 3, siempre que exista un centro momentáneo* - -

La fig. 5 muestra una forma de ejecución carraspea 
diente para un cilindro de impresión pretensaáo hacia arriba 
en la posición de trabajo, que en este caso Se designa con 
42. 3n este caso el caballete de soporta 32 presenta un ene-



lio 88 que sobresal* hacia arriba, en cuyo extremo superior 
está configurada una brida 90 que sobresal* hacia el exte­
rior, en cuya parte inferior están dispuestas superficies de 
apoyo 92, 94, cuya posición indicada se correspondo en osen 
ola a la de las superficies de apoyo de la fig* 4* la caja 
de cojinete 46 presenta en su oontemo exterior un cuello 96 

dirigido hacia abajo, dando toda la vuelta o bien dividido, 
en cuyo extremo inferior se halla una brida 98 dirigida ha­
cia el interior. Seta brida 98 está provista en su parte su­
perior de superficies de apoyo 450, 402 inclinadas, que se 
correspondan con las superficies ds apayo 92, 94* Sa la poei. 
oída de trabajo superior indicada en la fig* 9 están compri­
midas Iss superficies de apoyo una contra 1* otra por medio 
de presida.

las mediatrices 404, 406 se cortan de nuevo en un 
centro momentáneo 408 que coincide tsmbián en esto caso con 
al sjs geoaitrico del árbol 44. Son válidas las mismas oondi 
cienes correspondientes de la forma de ejecución de la fig* 4*

la fig. 7 muestra otra forma de ejecución que re­
presenta una variación o complementaeián de la forma de ej¿ 
cucidn de la fig. 4. la caja de cojinetes 46 se retraes a 
travás del perno de guía 48 hacia abajo en la posición de 
trabajo. El caballete de soporte 32 presenta de nuevo eupsr 
ficies de apoyo 110, 442 indinadas hacia arriba y que se se 
paran una de la otra, que como las conformadas superficies



19

da apayo 114# 116 correspondientes están adjuntadas a la par 
te inferior de la caja de cojinete 46. Las mediatrices 118, 
150 de estas superficies de apoyo se cortan en un centro mo­
mentáneo 152, que en el ejemplo representado está situado al 

5. \ ge por debajo del eje 124 dol árbol 44. Limitando con las su 
pcrficiaa de apoyo 110, 112, 114, 116 están configuradas en 
el caballete de soporte 32 y en la caja de cojinete 46 euper 
ficios de apoyo 126, 128, 130, 132 que diacurren hacia abajo 

F indinadas en sentidos contrarios, de tal forma que en con- 
19* junto se origina uaagguia en forma puntiaguda o en forma de 

prisma. La vista en alzado de estas guías puede de nuevo pra 
sentar una forma de círculo, de segmento circular, poligonal, 
recto, etc., tal como se describid más arriba. Las mediatri- 
eee 134, 136 da las superficies de apoyo últimamente citadas

15. se encuentran en un centro momentáneo 133, que de acuerdo
con la fig. 7 está situado por debajo de las superficies de 
apoyo. La considerable distancia entre los esotros momentá­
neos 122 y 138 da lugar a que quede totalmente excluida la 
posibilidad de un giro alrededor de un centro momentáneo co- 

29. múa, que correspondería a un movimiento de desplazamiento pu 
ro en las superficies de apoyo. Be obtiene asi un apoyo muy 
estable* - - - - - - - - - - - - - -

La fig. 3 muestra de nuevo una variación de la fqr 
ma de ejecución de la fig. 7 para el caso en que el árbol 44 

25. conjuntamente con el cilindro de impresión 34 se eleva en la
posición de trabajo. De nuevo se preven superfioies de ape-
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ya 140, 142, 144# 146, encontrándose las superficies da apo­
yo 140# 142 en na* bride 148# que aobra* al a hacia al interior 
en un cuello 150 que aa aleje hacia ahajo con respecto a la 
oaja de cojinete 46. Rete diseño se correspondo en esencia

3. con la forma de ejecución de la fig. 5. Les superficies de
apoyo 144# 146 se hallan en una brida 132 en el extremo aup¿ 
rior de un cuello 134# que sala hacia arriba del caballete 
da soporta 32. A laa superficies da apoyo 140, 142# 144# 146 
se adjunta en calidad de punto de corte de laa aediatrices

10. 136, 158 un centro momentáneo 160, que está situado muy poco
por debajo del eje 162 del Arbol 44# tal como ocurre en for­
ma parecida en la forma de ejecución de la fig. 7. - - - -

Las superficies de apoyo 140# 142# 144# 146 están 
agregadas a otras superficies de apoyo 164# 166, 168, 170 

15i que configuran con las superficies de apoyo citadas en pri­
mer lugar# de nuevo una guia en forma puntiaguda o de tipo 
prismático. Las superficies de apoyo citadas en dltimo lugar 
presentan un centro momentáneo 172 pera un movimiento da des 
placemiento puro, en calidad de punto de oerta de lee mádia- 

20. trices 174# 176, que de nuevo está situada a una distancia
notable del centro momentáneo 160.

Lea figo. 9 y 10 muestran variaciones de las formas 
de ejecución de las figo. 7 y 8, que ae diferencian de las 
áltimaa porque en lugar de guías prismáticas simples ae uti- 

23. lisa como superficies de apoyo 178# 180, 182, 184 o bien
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186, 188, 190, 192 un conjunto de priende dispuesto en forme 
de diente de sierra. De esta forma sé obtienen campee de die 
pereidn 194, 196, 193, 200 de loe centros momentáneos, que 
bloquean un movimiento de desplazamiento puro. *****"** ** ̂

A los efectos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad para Espada, ene territorios y plazas de sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - -
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H'?I V I N D I C A  CI 0H3P

1. - Perfaccionamiento!! an loo aisteaaa para al apo 
yo da un árbol sometido a la acción da fuerzan da empuja ra­
diales, que puede desplazaras ligeramente en la dirección

3. radial entra una posición de trabajo y una posición de repo­
so, con dos cajas da cojinete cada una de ellas portando un 
oojinate da eje, guiadas en un taladro de un caballete de so 
porte fijo oon ayuda de un perno de guía desplazada axial­
mente, que satán provistas de don auperficies situadas en po 

10, aición oblicua opuesta oon respecto a un plano perpendicular
a la dirección de desplazamiento, que en la posición de tra­
bajo pueden comprimirás contra superficies ds apoyo corres­
pondientes del caballete de soporte, caracterizados porque 
el eje central del árbol (44) está situado dentro del pequeño 

13. ángulo configurado por lae superficies dz apoyo (74, 76, 92,
94, 114, 116, 144, 146, 182, 184, 190, 192) de la caja de 
cojinete (46). - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2. - Perfeccionamientos zegdn la reivindicación 1, 
caracterizados porque el eje central del árbol (44) está ai-

20. tundo en el punto de corte de las mediatricee (84, 86, 104, 
106 ...) de las superficies de apoyo (74, 76, 92, 94 ...) de 
la caja de cojinete (46). - - - - - - - - - - - - - - - - -

3. - Perfeccionamientos zegdn las reivindicaciones
1 ó 2, caracterizados porque adicionalmente a lae auperfioiee 

25. de apoyo indinadas (110, 112, 114, 1l6f 140, 142, 144, 146)



23 -

Be pravÓn superficies) de epoyo (126, 128, !39, 132; 164# 16$, 
163, 170) limítrofes can acuellas, inclinadas en sentidos 
opuestos, en la caja de cojinete (46) y en él caballete de so 
porte (32), y porque les superficies de apoyo configuran en 
conjunto una guía prismática. - - - - - - - - - - - - - - - -

4.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
caracterizados porque las superficies da apoyo (173, 133,
182, 1841 186, 138, 190, 192) están configuradas como un con 
junto do guías prismáticas en disposición de diento de sie­
rra.

5. - Perfeccionamientos según una do las reivindica 
ciones precedentes, caracterizados porque las superficies de 
apoye (74, 76 ... 92, 94 ... 113, 112 ... 193, 192) están 
configuradas en forma de tronco de cono con una representa­
ción en planta de contorno en forma do circunferencia. - - -

6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 5, 
caracterimigoc porque las superficies de apoye con forma de 
tronco de ceno (74 ... 192) están cortadas por lo menos en 
una de las dos partes enfrentadas en un plano situado parpen 
áienlardante con respecto al eje central del árbol (44). - -

7. - Perfeccionamientos según una de las reivindica 
ciones 1 a 4, caracterizados porque las superficies de apoyo 
inclinadas (74 ... 192) discurren en línea recta y paralela 
mente al eje central del árbol (44.)- -- -- -- -- -- --
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8.- PerfeociomMBiaatoa según una. A# las reivindica 
cianea 1 a 4, caracterizados perqué las superficie Ce apoye
inclinares (74 ... 192) están configuradas en linea recta y 
discurren oblicuamente con respecto al eje central del árbol 

5. (44) y/o oblicuamente entre sí. - - - - - - - - - - --- -

perfeccionamientos weg&i una de las reivindica 
cienes 1 a 4, caracterizado* porque las líneas de altura de 
las superficies de apoyo (74 ... 192) configuran un polígono.

10. - Perfeccionamientos según la reivindicación 9,
10, carneterizados porque el polígono está cortado por lo menos

en una de las dos partes enfrentadas en el plano situado per 
pea&icularaente con respecto al eje central del árbol (44) ***

11. - Perfeccionamientos según una de las reivindi­
caciones precedentes, caracterizados portóla caja de cojine

1$. te (46) está unida a un dispositivo de compresión (48, 52,
60), que permite conducir las superficies do apoyo (74 ... 
192) una centra la otra con presión. - - - - - - - - - - -

12. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
10, caracterizados porque el perno de guía (43) está unido

20. en la prolongación de su eje medio longitudinal con un váe
tapo de ámbolo (52) de un cilindre de impresión (60) de do­
ble acción. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

13.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
ti, earacterisadce porque el dispositivo de compresión abar
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ea una barra de palanca tensara. -

14.- Perfeccionamientos según una de las reivindica 
ciones 11 a 13. caracterizados porque el dispositivo de com­
pres idn comprende por lo menos un resorte tensor. - - - - - -

5. 13.- Perfeccionamientos según una de las reivindi­
caciones precedentes, caracterizados porque la linea de caída 
de las superficies inclinadas se desvia de una linca recta.-

16.- Perfeccionamientos según la reivindicación 13, 
caracterizados porque la linea de caída está abombada en for 

10. ma de arco. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

17.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS PARA EL 
APOYO DE UN ARBOL SOMETIDO A LA ACCION DE FUERZAS 9B EMPUJE 
RADIALES". - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

15
Todo ello ccaforate se describe y reivindica en la 

presente memoria que consta de veinticinco hojas foliadas y'tMecanografiadas por una sola de sus caras y de diez figuras!
que la ilustran. !

mcm.
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