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PATENTE D E INVENCICON

Memoria de s criptiva

La presente invencidn se refiere a un apara-
to para aturdir eldctricamente animales destinados a
matanza, en particular cerdos, que comprende do#s co-
rreas transportaedoras sin fin que se desplazan p;rale-
las y soncrédnicamente, cuys superficies de trabajo esw
tdn posicionadas de modo que forman una V, debajo de
cuyas correas estd dispuesto un piso de maderas que la
distancia entre dicho piso-y las correas aumenta en el
sentido del movimiento de las mismas, comprendiendo el
aparato un par de electrodos que pueden pomnerse en con-
taocto con la cabeze del animal,

El indicado aparato es en general conoocide,
El mencionadé aparato transportador con 1las cofreas
transportadoras sin fin posicionadas en V y con el pi-
so separado segin una distancia que aumenta progresiva=-
mente por debajo de las mismas, lo que significa que die -
cho piso esta inclinade hacia abajo en el sentido del
movimiento de las correas, Se conoce en la literatura
téenica con el nombre de aprisionador, En el caso de
este &ﬁarato, el aturdimiento se realiza por medio de
un par de pinzas provistas de dos electrodos, Este par
de pinzas es manejado por un operario que las ha de
colocar transversalmente detrds o longitudinalmente
respecto de la cabeza del animal que se ha de aturdir,

Para asegurar un correcto contacto, los electirodos
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dispuestos en el par de pinzas astdn provistos de pun=
tas aguzadas, pero a pesar de esto y teniendo en cuen-—
ta que el accionamiento es manual, no se puede obte-
ner un aturdimiento uniforme y ademds eS8ta manera de
aturdir requiere un gran esfuerzo por parte del ope—
rario, tanto fisica como psiquicamente,

Si se trabaja sin aprisionar, o sea comple-
tamente en forma manual, puede producirse el panico
entre los cerdos, Esto puede dar lugar la hemorragias
y a fracturas y roturas interiores, Asi, el aprisio-
nador ya constituye un paso hacia delante, Se preten-
de un tiempo de aturdimiento que sea lo mds corto po-
sible, por ejemplo, de 1,5 segundos, Ademds, el atur-
dimiento se ha de efectuar de manera que el animql
no vuelva en 8{ despuéds de ser aturdido, lo que sig-
nifica que se ha de acuchillar al animal dentro de
un minuto después del aturdimiento, a continuacion
de lo cual sé de ja manar toda la sangre del mismo
en ¢l menor tiempo posible,.

La prcsente invencidn tiene la finalidad
de proveer un aparato mediante el que es posible 1un
aturdimiento efectivo y uniforme, produciendo el mi~
nimo esfuerzo en el enimal que se ha de aturdir, y con
el que ya no es necesario la actuacion humana.

De acuerdo con la invencién; todo ello se
consigue por el hecho de que los electrodos son po-
sicionados en forma mdvil a una distancia entre &i

en la direccidn del movimiento de las correas y se
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pueden prolongar hacia abajo dentro del paso en forma

de V determinado. entre las correas, Esto fe puede

‘llevar a cabo con electrodos que pueden Ser movidos

verticalmente hacia arriba y hacia abajo con el fin
de ponerle en contacto con la cabeza del animal,

Otras posibles formas de realizacidn de los
electrodos son cadenas, capillos giratorios, en los
que las cerdas pueden constituir los eledFrodos, cor-~
tines de cordones, etc,

Sin embargo, en una forma de realizacidn pre=
ferida, los electrodos estan suspendidos en forma ar-
ticulada de ejes horizontales y se prolongan dentro
del paso en forma de V. Se ha comprobaao que, cuando
el enimal ve el primer electrodo, mueve la cabeze
hacia abajo pars pasar por debajo del mismo. El ani-
mal no cohsig&e esto, Sino que siente que el electro~
do roze su cabeza y entonces la levanta y en este mo-
mento el hocico del animal Se pome en contacto con el
segundo electrbdo, con lo que la corrb&te ciroula por
el camino més adeouado & través del hocico, el cerebro
y el cuello, Preferiblemente, los electrodos estan
dispuestos de manera que la corriente pasa a través

de los ojos al cuello, Con esto es posible un aturdi-

_ miento efectivo y uniforme., Con las pinzas conocidas

no era posible obtener este recorrido favorable de la
corriente, El aturdimiento por.el cerebro es mejor

que por los miscules, cual es el caso con un par de

‘pinzas colocadas en el cuello, porque hay un menor
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peligro de contracciones musculares que ocasionan
lesiones, '

Preferiblemente los electrodos son mante-
nidos en la posicidn inicial por medio de muelles,
Ademds, los electrodos estdn dispuestos de tal mane-
ra que, considerades en el sentido del movimiento de
las correas, lo8 primeros electrodos tienen substan~
cialmente una posicidn de reposo vertical y de modo
que los segundos electrodos estan inclinados Hacia
delante en la mayor pa}te de su longitud. Asi, 'se
me jora el contactb con el hocico al levantar el ani-
mal la cabeza.

De preferencia, el electrodo estd constitui-
do por varias varillas dir}gidas hacia abajo, de mo~
do que, en el caso de un movimiento lateral de la
cabeza del animal, el hocico establece contacto con
un electrodo.

Preferiblemente, los segundos electrodos es-
tdn repartidos a lo largo de la anchura del aprisio-
nador de tal modo‘'que por lo menos uno de los ojos
del animal establece contacto con um electrodo inde-
pendientemente de la posicidn de la cabeza del ani-
mel,

Proferentemente, el aparato estd constitui-

do ademds de manera que despuds de que ha tenido lu=

gar una corriente de poca potencia de uno a otro de

los electrodos, se conmuta para que tenga lugar toda

la potencia., Entonces, por el valor de la corriente
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.de control se garantiza que el contacto es suficien~
!te para proporcionar la descarga principal de corrien-~
te. .

Ademds, ol dispositivo de control puede es=
tar constitﬁfdo de manera que, después de suministrar
toda la potencia durante un corto periodo de tiempo,
es decir, despuéds de suministfar una descarga de co=-
rriente necesaria pafa un aturdimiento, el dispositi-
vo gueda bldqueﬁdo de manera que no puede suministrar
una descarga de corriente siguiente durante un cierto
periodo mds largo. De esta menera un cerdo que sigue
a otro que gcabardg ser aturdido y que se pone en con=-
tacte con el mismo recibird le descarga de corriente
demasiado pronto porque se pone en contacto con el
primer electrodo mientras el segundo estd todavia en
: ; ]
contaecto con el animal precedente, Otra manera de
resolver este problema cbnsisﬁe en tener la precau-
cidn de separar los cerdes, por ejemplo disponiendo

dos aprisionadores y mantener la velocidad del pri-

mero inferior a la del segundo en el que se han pre-

visto loa electrodos,

A continuacidn se describe lg invencidn con
.réferamia a los dibujos adjuntos,

En dichos dibujoss:

L; figure 1 es una viste en alzadoe lateral
del aparato de acuerdo con la invencidn con partes
del mismo separadas,

Lg figura & ilustira el propio aparato en
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alzado frontal.

Los dibujos ilustran un aprisionador que

" comprende dos correas =l- y =2~ que estan situadas

de manera que forman una V, debajo de las cuales esta
dispuesto un piso =3~ inc¢linado hacia abajo. Los cer-
dos, que son suministrados como indica la flecha ~4-,
pierden el soporte bajo sus pies en virtud de la in=-
c¢linacidn hacia abajo del piso =3~ y son retenidos
por los costados entre las correas _-l= y =8-,

En el bastidor del aparato estdn situados
dos electrodos ~5= y =6~ que pueden girar sohre res-—
pectivos ejes horizontales =7- % ~8- y son mantenidos
en la;posicién inicial por medio de sendos muelles
=f= y =10-, Como se aprecia en le. figura 2, tales
electrodos ocomprenden unas varillas cuye 10ngitﬁ¢
viene determinada substancialmente por el espacio en
forma de V definido entre las correas =l- y =-2-, Subs-

tancialmente los electrodes =B~ estdn suspendidos

_vyerbticalmente mientras que los electrodos =-g- com~

t

prenden una porcidén inclinada ~6'=~ dirigida hacia
adelante.

El cerdo que llega a los electrodos =B~ los
empuja con la cebeza, de manera que los mismos giran
sobre el eje =7 en sentido antihorario., Una vez
la cabeza ha sobrepasado los electroso ~b-, el hoci-
co llega hasta los electrodos =6« y cuando el hoci-
co o los ojos establecen regpeotiVamente contacto

con tales electrodos ompieza a pasar la corriente ¥
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sigue inmediatamente después la descarga de corriente,

Los primeros electrodos estdn posicionados entonces

‘sobre el cuello del animal. La corriente a través de

108 0jos es ventajosa porque los mismos tiemen una |

conexidn directa con el cerebro,

N 0 T A
EEEEEZODOEODooxooR

Se reivindica como objéto de la presente Pa-
tente de Invenciont

l.= Aparﬁto para aturdir eléctricamente ani-
meles destinados a matanza, en partioular cerdos, éue
comprende dos correas transportadoraé sin fin que 8e
desplazan faralelas y sincrénicamente, cuyas superfi-
cies de trabajo estan posiﬁionadas de modo que form#n
ﬁpa v, débago de cuyas correas estd dispuesto ﬁn piso
de manera que la distancia entre el mismo y las co;

rreas aumenta en el sentido del movimiento de las co=-

“rreas, comprendiendo el aparato un par de electrodos

gque Se poney : en contacte con la ocabeza del animal,

caracterizado porque los eleotrodos estdn posiciona-

dos en forma movil a una distancia entre s8i en el sen-

"tido del movimiento de las correas y Se pueden prolon-

gaf hacia abajo dentire del.paso en forma de V defini=
do entre las correas,

2,~ Aparato, segin la reivindicacién'l, ca-
racterizado porque los electrodos estdn suspendidos
en forma articuladsa de unos ejes horiZonthéS'j‘so

P R
FT
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prolongan dentro del paso entre las correas en su po=-
sicidn de reposo, )

3,~ Aparato, segdn las reivindicdaciones 1
J 2, caracterizado porque los electrodos son manteni-
dos en su posicion de reposo por medio de muelles,

4,~ Aparato, segin las reivindicaciones 1,
2 ¢ 3, caracterizado porque los electrodos estdn cons-
titufdos por varias varillas paralelas.

5.~ Aparato, Segin las reivindicaciones 1,
2, 8 § 4, caracterizado porque, considerados en el

sentido del movimiento  de las correas, los primeros

electrodos estan substancialmente en una posicidn de

»eroso vertical y porque los segundos electirodos es-

tdn inclinados hacia delant; en la mayor parte de su
longitud,

6.~ Aparato, segun una ¢ mds de las reivindi-
caciones precedentes, provisto de medios para comtro=-
lar la potencia suministrada por los electrodos, ca=
racterizado porque el dispositivo de control ostd
constituido de manera que después de haberse origina-
do de uno a otro de los electrogos una corriente de
baja poteﬁcia se conmuta a la potencia total,

7.=- Aparato, segin una ¢ mas de las reivindi-
caciones precedentes, caracterizado porque el dispo-
sitivo para controlar la potencia suministrada a los
electrodos estd constituido de manera que despuds de
habey suministrado toda la potencia durante un corto

periodo, o sea después de haber proporcionado una
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descarga de corriente necesaria para un aturdimiento,
el dispositivo es bloqueado de manera que no propors=’
ciona una siguiente descarga de corriente durante un
cierto periodo mds largo.

8,~ Aparato, segin unma o mds de las prece-

.dentes reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque

delante del aparato constitu{do por las dos correas’

transportadoras sin fin posicionadas en forma de V

estd situado un segundo eparato similar ouyo piso
se halla a una distancia:obnstante de las correas y
cuya velocidad es ﬁenor que la del aparate que le 8i-
gue.

9.~ Aparato- para aturdir eiéotricaﬁente ani-
malés destinados a matanza,

Esta memoria consta de diez pdginas escrim
; } ,

. tas por una sola cara.

BARCELONA,
P. A.

17 M 1978
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