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MEMORIA DESCRIPTIVA
Este invento se refiere a un mecanismo de control 

ara el movimiento de la ceaette entre la posición de expulsión e 
ntroducción y la posición de reproducción de la misma, adaptado 
ara cooperar con una grabadora de cinta, comprendiendo: 
una caja rectangular para recibierla cassette, en la cual la ca 
setta puede ser desplazada entre la antemencionada posición de ig 
roducción y expulsión y la posición de servicio, consistente de 
na pared de fondo, dos paredes laterales -una de las cuales pre- 
enta una hendidura y dos mirillas de lado a lado-, una pared tía 
era y una pared delantera, que tiene en su parte superior una ra 
ura rectangular, alargado, a travós de la cual la cassette pue- 
e ser introducida y expulsada y los elementos adecuados para ac- 
ionar la cinta de la cassette, cuando está en la posición de 
play-back", (de reproducción) montada en la pared del fondo, asi 
orno un elemento de maniobra para hacer funcionar la grabadora de 
inta.

En estas grabadoras de cinta es necesario que el 
ecanismo de control para el movimiento de la cassette para la 
ntroducción y expulsión de la misma sea lo más sencillo posible 
no de fabricación cara. Además, se desea un mecanismo de con- 

¡rol que consista de los menores detalles posibles y que pueda 
er realizado cortando y perforando láminas de msbal convenientes, 
'inalmente, es necesario que el mecanismo de control garantice un 
-ápido movimiento de la cassette desde la posición de reproducción 
 ̂la posición de expulsión.
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Hasta ahora ninguno de los mecanismos de control cc 
tocidos para el movimiento de la cassette en las grabaciones de 
sinta satisface estos requerimientos. Estos mecanismos de control 
ton embarazosos, lo cual significa un desperdicio de espacio, y 
¡.demás no son seguros; además, su fabricación es complicada debi­
to al gran número de detalles diferentes y, por consiguiente, muy 
¡aros. Finalmente, en los mecanismos de control conocidos para 
grabadoras de cintas de cassette, el levantamiento de la cassette 
íesde la posición de reproducción a la posición de expulsión es 
¡analmente realizada por elementos de resorte, los cuales no fun- 
ionan satisfactoriamente.

Por lo tanto, un objeto de este invento es el de 
abilltar un mecanismo de control de la clase indicada, de cons- 
rucción sencilla y barata, utilizando una cantidad de pierdas lo 
áa reducida posible -preferentemente tres- lo cual es realizado 
ortando y perforando láminas de mial convenientes, y permite un 
ovimlento de retroceso rápido y seguro desde la posición de re- 
roducción a la de expulsión.

En consecuencia, un mecanismo de control perfección 
ado ae ha habilitado, el cual recitar y mueve la cassette intro- 
ucida en el mismo desde la posición de introducción a la posi- 
lón rebajada de reproducción, y viceversa, consistiendo este me- 
anismo de control de:
una palanca de control articulada en la taja, provista de ele- 
entos para conectar ta cassette y elementos para la conexión del 
lamento actuante. Consiguientemente, un mecanismo de control ea-
previsto, comprendiendo substancialmente solamente tres piezas 
[as ellas obtenidas mediante simples operaciones de cortado y
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!erforado en una lámina de metal adecuada, estando estas piezas 
tpropiadamente montadas sobre las paredes que definen la caja ̂o 
tlojamiento de la grabadora de cinta, en la cual la cassette se 
íueve entre la posición de introducción y la de expulsión, y síegi 
b  reciprocamente articuladas y/o conectadas.

Por lo tanto, la característica principal del inve^ 
:o es la de que este mecanismo comprende solamente tres piezas 
principales, de las cuales la más importante es el elemento de ls 
jaletnca de control.

El presente invento será ahora descrito más parti­
cularmente a continuación, haciendo referencia a los dibujos ad­
juntos, en los que:
Figura 1: es una vista en perspectiva de una primera incorpora­

ción del mecanismo de control de acuerdo con el presen 
te invento, en posición elevada para la introducción y 
expulsión de la cinta-cassette con respecto a la graba 
dora de cinta;

Figura 2: es una vista similar del mecanismo de la Figura 1, en 
la posición de servicio, bajada, de la cinta cassette; 

Figura 3* es un detalle representando, en una vista en perspecti­
va, el mecanismo de la Figura 1 en la posición Reventa­
da, estando sacadas algunas por razón de claridad; 

Figura A: es una vista similar representando el mecanismo en lá 
posición bajada de la Figura 2;

Figura 5: es una vista en perspectiva, con piezas recortadas y/u 
omitidas, de una segunda incorporación del mecanismo 
conforme al presente invento, en la posición bajada; y 

Figura 6: es una vista en perspectiva? similar a la de la Figura 
estando el mecanismo en su posición bajada.
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Haciendo referencia particularmente a las Figuras 
t 4, en su primera incorporación, el mecanismo, conforme a este 
Lnvento, consiste esencialmente de una palanca de control 10, 
mos elementos de apoyo oscilantes 40 y un bastidor articulado 6(

El mecanismo es recibido en la caja o alojamiento 
r, la cual, en las grabadoras de cinta, está usualmente ideado 
!ara recibir la cintas-cassette y, segdn sea el caso, para recibir 
ti movimiento entre la posición de introducción y de expulsión y 
.a posición de servicio de la cinta-cassette, estando definida 
teta caja por una pared da fóndo 11; por dos paredes laterales 
2 y 13? por una pared trasera 14! por una pared delantera 15 prc 
lata de una abertura rectangular 16 para la cinta-cassette y por 
a pared superfior 18,

Dos lengüetas 19 y 20 están formadas en la parte 
uperior de la pared trasera o de retención 14# perpendicular a 
a misma y que se extienden a la caja V, estando cada lengüeta a 
u vez provista de una espiga colocada horizontalmente, estando 
as dos espigas en linea y frente una de otra, estas espigas ap& 
ecen representadas en 21 (Figura 2) y en 22 (Figura 3).

Bn la caja V es recibida la palanca de control 10, 
ue tiene una pieza superior plana 23, desde la.cual dos brazos 
4 y 25 se extienden, siendo perpendiculares a la pieza 23 y pe­
álelos uno con otro. Desde la pieza 25 tapbión se extiende late- 
almente una proyección 26, siendo de curva-acodada, y pasando 
or encima de la pared lateral 13 de la caja V, y extendiéndose 
aralelamente a la misma con un brazo delgado 27, siendo dicho 
razo tambión paralelo a los brazos 24 y 25. EL brazo 27 es de 
urvatura acodada como para formar una varilla de mando 29, la 
ual estará en un nivel más bajo que los brazos 24 y 25, pasando..
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a través de una abertura alargada 28 en la pared lateral 13- (Fi­
guras 3 y 4).

La pieza superior plana 23 tiene, además, dos len^de
t'tas 30 y 31, correspondientes a las lengüetas 19 y 20 de la parad 

trasera 14# respectivamente# provista de orificios para recibir 
las espigas 21 y 22 para un movimiento de pivote en la pared 14# 
y una lengüeta lateral 32, provista de una hendidura 33, de for­
ma de "S" muy aplanada, para controlar los movimientos del mec^* 
nismo, tal como se describirá a continuación.

El elemento oscilante 40 tiene la forma de una 
y tiene dos brazos paralelos 41 y 42, conectados por una pieza 
transversal o cruceta 43.

La lengüeta curvada 44 está formada sobre la cruqe 
ta 43, estando la lengüeta 44 provista de una espiga horizontal 
45, mientras que otra lengüeta curvada 46 está formada en el bor 
de exterior del brazo 42 y está provista de pasador o espiga 47, 
alineada con la espiga 45. La lengüeta 46 forma, además, la aber­
tura 48.

El brazo 42 tiene una lengüeta 49 curvada hacia aba 
jo también en su extremo 50, y una espiga 51 que se extiende ha­
cia fuera desde la misma, pasando fuera de la caja V a través de

25

la mirilla 52 en la pared 13.
El bastidor de articulácién 60 tiene substancial­

mente una forma de "C", representando dos brazos 61 y  62 parale 
Los entre si y el brazo 63 que conecta un extremo del mismo.

El brazo superior 62 presenta dos lengüetas 65 y 
56 formadas externamente y fuera del brazo que conecta la pieza 
52 coh el brazo 63 y en los extremos 64, estando estas lengüetas
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provistas de orificios adaptados para recibir las espigas 45 y 
47 de las lengüetas 44 y 46, pertenecientes al elemento 40 de fog 
ma de "H". El brazo inferior 61 presenta en cada extremo 67 y 63 
una curvatura de la lengüeta hacia abajo, representada en 69 y 7C 
extendiéndose a través de las hendiduras 71 de la pared de fondo 
11 de la caja V. En las lengüetas 69 y 70, (convenientemente per­
foradas) son colocadas las espigas 72, que estén montadas en la 
cara exterior de la pared de fondo 11 (de cuyas espigas adamen-* 
te una aparece visible en la Figura 1), de forma que el elemento 
60 est^pivotado en la base, al objeto de que pueda retorcerse a] 
rededor de las espigas 72.

El brazo 73 es integral con el brazo 63 del basti­
dor 60 y se extiende hacia fuera a través de la mirilla 53 en la 
pared lateral 13.

Además, en posicién externamente a la pared lateral 
13 y, más precisamente sobre la espiga 74, integral a la misma 
(Figuras 3 y 4), la palanca 75 está montada rotatoriamente pre­
sentando una muesca profunda 76 correspondiente a la mirilla 28 
y hendiduras 77 y 78 correspondientes a las mirillas 52 y 53, 
respectivamente.

Finalmente, un resorte de alambre de forma de he­
rradura 79 (Figuras 3 y 4) está fijado con sus extremos 80 y 81 
an el orificio 84 de la pared y sobre el extremo del brazo 73, 
respectivamente.

Cuando la palanca 75 está rotatoriamente montada 
3obre la espiga 74 de forma que gire, paralelamente a la pared 
Lateral 13, las hendiduras 77 y 78 corresponderán exactamente a 
Las mirillas 52 y $3 y las hendiduras 77 y 78 recibirán el extra 
Mt de la espiga 51 y del brazo 73, respectivamente.
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Deberá observarse que estando las piezas desaritas 
nás arriba montadas conforme se ilustra en loa dibujos, el extra­
ño de la varilla 29 del brazo 27, formando parte integral eon la 
palanca de control 10, está debajo de la lengüeta 66 del bastí-.
ior 60.

También deberá observarse que una tercera lengüeta 
34, paralela y mucho más larga que las lengüetas 19 y 20 de l a .. 
palanca 10, está formada en la pared trasera 14 de la caja V, eg 
bando esta tercera lengüeta 34 muy próxima a la lengüeta 32 y te 
siendo una hendidura recta 35. i

Una espiga 36 integral con el elemento de control 
F de la grabadora de cinta cassette, es recibida en las corres­
pondientes hendiduras 33 y 35, teniendo el elemento de control T 
recorridos de marca opuestos, en la dirección de las flechas F-]

y ?2*
Es muy útil hacer observar que el elemento de con­

trol T, constituye parte de aáalnvento solamente debido a que el 
elemento de control T controla la posición y movimientos de la 
palanca de control 10 que se mueve axialmente, debido a la espi­
ga 36 y hendiduras 35 y 33.

En funcionamiento, la completa introducción de la 
cassette de cinta (no representada) entre los brazos 24 y 25 y 
el elemento oscilante 40 a 16 hará que el elementó de control T : 
se desconecte rápidamente hn la dirección de la flecha Fg, debi­
do a mecanismos no incluidos en este invento y, por lo tanto, la 
palanca de control 10, deBido a una acción combinada de la espi­
ga 36 y hendiduras 35 y 33, descenderán inclinadamente, por me­
dio de los brazos #4 y 25. Por lo tanto, la cassette se despla­
zará en la pared de fondo 11, para ser conectada con los requerí



5

10

15

20

25

dos mecanismos de Émpulso (no representados), en cuya posición 
las piezas descritas adoptarán la posición conforme a la Figura 2.

Al objeto de obtener la expulsión de la cassette <3<i 
cinta de la grabadora de cinta, el elemento de control será ac­
cionado convenientemente, (por medio de dichos mecanismos no men, 
clonados en este invento)., para pacer que el elemento de control 
T , de desconecte rápidamente hacia la dirección de la flecha Fi, 
dando lugar asi a que la palanca de control 10 se levante.

El movimiento de elevación de la palanca 10 será 
transmitido al bastidor 60 por medio del brazo 29 conectado deba 
jo de la lengüeta 66, y, por lo tanto, al elemento 40, que apa­
rrará nuevamente la cassette de cinta en la posición levantada, 
en la cual la misma será expulsada por elementos apropiados (no 
representados).

Es útil observar la doble función de la palanca de 
control 10 en este invento, es decir, para empujar la cassette 
de cinta desde la posición de introducción a la posición de ser­
vicio y tomar la misma nuevamente desde la posición de sérvicio 
a la posición de expulsión. Esta característica permite que los 
elementos de resorte normalmente utilizados en estas gabadoras 
de cinta sean o&itidos, ya que tales elementos de resorte no son 
seguros.

Se observará que el movimiento descendente del con 
junto consistente en palanca de control 10, elemento 40 y basti­
dor 60, es guiado y controlado por el conjunto consistente de pa­
lanca 75 y resorte de alambre 79, lo cual permite que el elemen­
to ose lante 40 se mueva hacia arriba y abajo manteniendo parale 
lo el mismo plano.

Las incorporaciones del invento representado en
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las figuras 5 y 6 está basado en el mismo principio, es decir, 
para confiar a la palanca 10 ambas funciones de bajar la casset­
te de cinta C a la posición de servicio y levantar la misma a la 
posición de expulsión, pero en esta incorporación son utilizados 
diferentes elementos para soportar la cassette. Éstos elementos 
consisten de un bastidor articulado que comprende dos elementos.
100 de forma de una "U" muy ancha, que tiene brazos alargados , .
101 de la configuración ilustrada. Los brazos 101 están rotato­
riamente montados en las paredes delantera y trasera 15* y 14* 
por medio de espigas 102, y están articulados mutuamente por me­
dio de una hendidura y junta de espiga 103, estando los dos ele­
mentóos 100 limitados a desplazaseis y moverse juntos por medio de 
resorte 104, enganchados en los extremos curvados 105 de los br 
zos 101.

El movimiento del bastidor descrito es evidente y, 
por lo tanto, ya no será descrito más veces. Será suficiente ob­
servar que también en este caso la elevación de la cassette de 
cinta es controlada por medio de la palanca 10* por medio de lá 
varilla 29* del brazo 27', conectado debajo del elemento 100 a 
la derecha.

Debido a la diferente construcción de este basti­
dor, en esta incorporación es posible hacer uso solamente de un 
brazo de control 24* en lugar de los dos brazos 24 y 25 de la 
primera incorporación, lustrada con referencia a las figuras 
1 a 4.

Es evidente por tanto lo expuesto que los objetivo 
propuestos son complejamente alcanzados por medio del mecanismo 
perfeccionado conforme al presente invento.
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Queda bien entendido que el mecanismo, segón se de: 

oribe e ilustra, puede ser modificado y cambiado en sus detalles 

estructurales, sin salirse del objeto y de los conceptos del in­

vento;
R E I V I N D I C A C I O N E S

1*.- Mecanismo de control perfeccionado para los movimientos de . 
una cassette de cinta en un registrador de cassette de cinta 
magnetofónica, incluyendo;
a) Uha caja rectangular o alojamiento, que recibe la cassette, 

en la cual la cassette puede ser accionada desde una posición

de introducción y expulsión elevada hasta una posición reba­

jada de reproducción, siendo esta caja definida por una pared 
de fondo; dos paredes laterales una de las cuales está provis 

ta de una hendidura y dos mitillas de lado a lado; una pared 

trasera; y uha pared delantera que tiene una abertura rectan­
gular de introducción y expulsión en la parte superior de la 

misma, a travós de la cual la cassette es introducida en y eg 

pulsada de dicha caja*
b) elementos de accionamiento para la cassette montados en la ci 

tada pared de fondo; y
c) un elemento de accionamiento alternativo para accionar la gra 

badora de cinta, alojada en dicha caja, comprendiendo este me 

canismo de control;

- elementos de palanca de control articulados en dicha caja y 
provistos de medios que conectan la cassette introducida y ele 
montos de conexión para la conexión a dicha elemento de accio­

namiento; tal como los citados medios de la palanca de control 

rotatoriamente se desconectan rápidamente entre la mencionada
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posición elevada y la posición rebajada, de acuerdo con el mo­
vimiento alternativo de dicho elemento de accionamiento en upa 
y otra dirección: y elementos de soporte para cassette articu­
lados en la caja y adaptados para recibir la cassette y sopor­
tar la misma debajo de dichos elementos decconexión, en los ci 
tados elementos de la palanca de control están tambián proviste: 
con elementos de elevación de dichos elementos de soporte que 
conectan estos últimos, por lo menos, durante el movimiento de 
desconexión rápida de elevación rotatoria de los citados ele­
mentos de la palanca de control de forma que desconecte tambiái. 
la elevación de los mencionados elementos de soporte,

28.- Un mecanismo de control, conforme a la reivindicación!, en 
el cual dichos elementos de palanca de control comrepnden una lá 
mina de metal cortada en blanco, articulada sobre dicha pared 
trasera, teniendo: una parte superior plana, provista de dos len 
güetas articuladas; además una lengüeta más larga de accionamien 
to provista de una hendidura en forma de "S" muy aplanada y alar­
gada; por lo menos un brazo de accionamiento adaptado para conec 
tar y empujar la cassette durante dicha desconexión rotatoria 
descendente, y elemento de elevación integral con dicha pieza 
plana adaptado para conectar dichos elementos de soporte durante 
dicho movimiento de desconexión de elenación, de forma que levan 
te los citados elementos soporte y, consiguientemente dicha ca­
ssette.
38.- Un mecanismo de control conforme a las reivindidaciones 1 y 
2, en el que los citados elementos de soporte de la cassette com 
prenden un elemento ose lante -adaptado para recibir la cassette-- 
y un bastidor articulante de forma de "C", articulado en sentido 
ascendente al elemento oscilante y en sentido descendente a la



5

10

15

20

25

13 -

pared de fondo, de forma que permita que dicha elemento oscilan­
te y bastidor articulado suban y bajen, cuyo elemento oscilante 
está provisto con una pieza de conexión adaptada para ser conec­
tada por el citado elemento de elevación de la mencionada palan­
ca de control durante dicho movimiento de desconexión rápida ro­
tatoria de esta última.
4$.- Un mecanismo de control conforme a las reivindicaciones 1 y 
2, en el que los citados elementos de soporte para cassette com­
prenden dos elementos anchos en forma de "U", conectados por me­
dió de un resorte y teniendo el correspondiente cruzado cada uno 
y articulados sobre dos paredes opuestas de la citada caja en lo: 
extremos de la misma y están recíprocamente articulados en posi­
ción central, en la cual uno de los citados elementos tiene una 
pieza de conexión para ser conectada por medio del citado elemen 
to de elevación de los citados elementos de la palanca de con­
trol, durante la desconexión rápida giratoria de esta última.
5*.- Un mecanismo de control conforme a las reivindicaciones ? y 
2, en el que dicha pared trasera tiene una lengtteta larga provis­
ta de una hendidura recta, alargada, colocada en los laterales d( 
licha lengüeta de la palanca de control; provista de dicha lsndi- 
lura de forma de "S* em la que el citado elemento de accionamien­
to tiene una espiga fijada al mismo, acoplados ambos en la mencic 
lada hendidura de forma de "S" y en la ranura o hendidura recta, 
le forma que los movimientos alternativos de desconexión rápida 
le la misma en ambas direcciones de las Aechas hacen que los ci­
tados elementos de la palanca de control se desconecten rápida y 
rotatoriamente hacia arriba y hacia abajo.
53.- Un mecanismo de control conforme a la reivindicación ? y 3.

el que dicha pared lateral presenta dos mirillas de lado a la-r
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do, una espiga hacia fuera y un orificio de enganche: dicho ele­
mento oscilante está provisto de espiga que se extiende hacia fu^ 
ra de la pared lateral a través de una de dichas mirillas, y di­
cho bastidor de articulación está provisto de un brazo, presenta^ 
do un orificio de enganche en el extremo exterior del mismo, ex­
tendiéndose a través de la mirilla hacia fuera de la citada paret. 
lateral y en el que una palanca, provista de dos hendiduras es pi 
votada sobre la espiga, correspondiendo cada una de las hendidu-¡ 
tas a una de las mencionadas mirillas de la mencionada pared, en 
la que dicha hendidura recibe el extremo de la mencionada espiga 
del elemento oscilante, y la hendidura recibe el extremo del br^ 
zo del bastidor articulado, mientras que un resorte de alambre 
de forma de herradura es enganchado con un extremo sobre la men­
cionada palanca en el citado orificio y un brazo del citado bas­
tidor de articulacién con el otro extremo.
78.- Mecanismo de control perfeccionado para los movimientos de 
una cassette de cinta en un registrador de cassette de cinta mag 
netefénica.

Todo ello tal y como se describe y reivindica en 
la presente memoria, que consta de 14 hoja# escritas a máquina 
por una áola de sus caras, numeradas, y dos planos que la ilus­
tran.
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