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1 ! Este invento se reflere e. un mecanismo de ar

. ticulacidén para nmontar el respaldo:de un-asxento de vehicul:

«_ jvara movimiento pivotante con re1?016n 2 una b se de u§18n~
t0 ¥y mara enclavar el r°sn 1do de a91enuo en una cualoulerg

5ldae una;rluralidaﬁ de inclinaciones seleccionadas. .
Y,

De acuerdo con el nresente invento se cregh..
un mecenizmoe de articulacidn nara sovortsr lo parte de res-

paldo de un asiento de vehiculo para movimiento plvotqnbg o

s

con relacidn a una parte de base y para enclavzrla 8n una

L

10|inclinacidn deseada con relacién a ésta, comprendlendo di-

PERAE

N ’ N o - & 4
cho mecenismo un primer brazo de articulacidén que ha de ser

fijado a la narte de base del asiento, un segundo brazo déﬁ:;
articulacibén que ha de ser fijado 2 la varte de respaldo def.
a31ento, un disvositivo de sonorte excéntrico que forma un; }
15 unoyo entre los dos bragos de artlculac16n ¥ suscentible de

girar excéntricamente con respecto. a uno de los brazos de

: articulacibn, y dos erupos de dlenues fijados resvectiva amen|
te 2 los dos brazos de artlculacl6n ¥ movibles a y fuera de
. anlicacidén mutua por'rotaciGn del dispositivo excéntrico me
20} diante un miembro de accionamiento, qﬁe“se caracteriza vor
el hecho de que un 4rbol enterizo con el semundo brazo de
articulacidén se extiende pernendicuiarmente resvecto de s~
“ te, y porque el 01Sp051t1vo excéntrleo rodea & dicho 4rbol
vy estd soportado sobre él en p05101ones axlalmente distan-
’ 25| ciadas, estando UOJadO el dlsnooltlvo excentrlco plvoteble

mente en uonortes axialmente ulstancn dos sobre dicho nrmmer

[}

brazo de artlculac16n, Yy porque una superflc1e de leva sobr

uno de alchos bragzos de “rtlculaclén ssté fornada nor ‘DOP-

-t

01ones superiores e 1nfer10ras de sunprflclas de 1eva gene-

.30 ralmente arqueadas alre&eaor del e;e de dlChO arbol nero s¢f
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1| naradas vor un escalén, cooncrando la suverficie de leva
con un toﬁe Tijo con relacién al otro brazo de articulacidn
“ide manera;tal que ei movimiento de pivotamiento del sesundo
brazo-de articulacibén en una direccidn hasta llegar a una
b 5| primera posicién previemente determinada ss impedido hagha.)

P

E . e . R
I gue el miembro de accionamiento haya sido movido lo suficien
° ’ : -4

‘te pard mover relativamente al escaldén de leva a posicién:q

. sevarada del tove, despuds de lo cual la superficie de lévs)

x

superior nuede moverse sobre el tove y mantener a los dos-’
10| srupos de dientes fuera de anlicacibén mutua sin la avuda defl.,

miembro de accionamiento. 1

»

Una forma de realizacién de wn mecanismo de | -

- ~

articulacién de acuerdo con el presente invento serd descri

(3]

ta ahora con referencia a los dibujos anelios, eh los cuales
15 - La figura 1 es una vista lateral del mecanig
mo; - ' . |

o ' La.figura 2 es una vista trasera del mecanig
mo de la figura 1, parcialmente en seccidn, y

La figura 3 es una vista desde el lado opues
20} to del mecanismo de la figura 1. '

En un asiento de vehfculo en que el respaldo
de asiento ha de ser montado en una indlinaqién selecciona-
| aa y variable, es convencional disponer un mecanismo de ar-
) ticulacibn & cada lado del agiento, estando formado un bra-
25| zo de cada mecanismo de articulacién noyr una nlaca fija a
la base del agiento-y estando fijado el otro braszo de cada
mecanismo de srticulacibén al respallio del asientb, eatando
formado uno de los mecanismos de articulmeibn en forma de
w mecanismo de articulacién eﬁclavable, siendo el otro un

30 mecanismo de articulacién simnle o un segundo mecanismo de
26058
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| articulacin enclavable. En el’ﬁltimp casq,'ambbs necanis-
nos enclavables estén dispuestos preferiblementé para ser
accionados 31nu1téneamente. -

E1l mecanismo de artlcu1a016n nnclﬂv ble in-
cluye dos filas arqueadas de. dientes mutnamente ensranaa%o,
estando montada vna fila de dientes soore el brazo de bas
de asiento del mecanismo de artlculaclén J estando nontnda
13, otra sobre el brazo de re opaldo de aSlentO del mecani mg’

g

de articulacién. Estén dlonueutos unos medlos para mover;}r§
dos filas de dientes dive rrentemente wna de otra para mermi
tir que sea variada la incllna016n del respaldo de a81ento,'
y,que éstaé sean llevadas de retorno a aplicacibn mutua n
ra enclavar el respaldo de asiento en la inclinacién deseds
da. Ia separecién de las dos fi;as de dientés vermite tam- 1
bién que el respaldo de asiento sea inclinado hacia delantd
para nroporcionar acceso al espacio exiétente detrds del
asiento. Esto es Gtil en un camlén, en donde preden almace-
narse generos o articulos detrids del asiento, o er un vehi-
culo de nasajeros de dos puertas, cnando' se requisre accesq
nara los masajernss hacia los asientos traseros del wehiculg
| Ho obstante, en la posicién inclinada hacia delante, las dqs
filas de dientes wueden estar sélo en aniicacién parcial ey
tre si, ¥ existe un.9811#ro de que una carga ovtuada soovre
el asiento 1nc11nado nncwa delante pueda danar a las dos f{
las de ulentes, si. . éstas sélo estén en apllcac16n parcial.

En la forma de reallzaclén del mecanismo de
artlculacl6n ilustrado en los dlbuJOS anejos, un. orazo 10
de reonﬁlﬁo de asiento del m*nanlsmo de artlculac:6n estéd

soldzdo a un extremo de un érbol de pwvotanlonto 11 v se ex

o

tiende radlalmente desde él. EL érbol,ll estd soportado vedt
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| del brazo 10 del resnaldo de asiento (que seré el lado exte

lel 4rbol de pivotamiento 11 de manera que el Arbol vasa a

Hoju ntwm. £

e

re rotacibn, nlrededor de un eje horizontcal, con relacidn »

-

una nlaca Ge bLose 14 que forma el bhrazo de bose del mecani

1u

mo de articulacidn. Los medios nora sonoriar el frbol com-
prenden un miembro exscéutrico 12 formado nor um correte oue
tiene rebordes exiremos circulares excédntricos 12z, 12§3fiv
jados a un tubo intermedio 12¢, extendiéndose el &rbol h_:‘

241

través ‘de los rebordes y del tubo intermedio. Bl miembro e

P

céntrico estd montado nara girar dentro e un tubo de andyod

y e
2

13 que se extiende entre dog paredes vertiecales distanciam

s
dos entre sf y paralelas, vy que estd fijsd en aberturas

[

dentro ¢e diches paredes verticales, ‘giendo una pared la mi

cas trensverszles 16, 17. El coniunto ae nlacas forma tres™
lados de wn conjunﬁo de caja.
En el lado de la placa- 14 que esté alejado

rior del mecanismo de articulacién cuando se monte en un
asiento), un asidaro oe accionamiento 18 es formsdo wor uno
vlaca alergada que tiene un orificio circular adyacentemen-

te a2 un extremo y un cierto nimero ée esnigns 19 distancia-

das alrededor del orificio, estendo aconlado el brazo sobre

trovés del orificio y les espigas se anlican en corresnon-
di=ntes aberturas 124 en el reborde exiremo afyocente l2g

del miembro excéntriqb 12 »para enclavar el asidero de accig)
namiento 13 al miembro 12. Iwego, cuendo el asidaro es he-
cho girar, el miembro excéntrico es hecho girar, y el Arbol
de pivotamiento 11 es hecho subir o bajar con resvecto o ld

vlace Ce base 1l4. Un resorte 24 coneetado con un lugar en

ca de base 14 y astendo formada lr otra vor una nlaca de so

porte 15 que esté conectwdﬂ a la placa de base 14 nor nle-ﬁs
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entre si plenamente las dos Filas de dientes 22a, 23&.,

de accionamiento 18 y nrovocando 1a rotaeién del miembro ex
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el saidaro de accionaniento esté enclado a la nlaca de bese

14 del mecanismo de articulacién para emvujar el asidero'hﬂ

minada del mlembro excévtrlco gue corresnonde a una nosicid

plenomente destendida del 4rbol de plvotamlento 11.

a r
-

Un brazo radial 21 est4 Ebldado al &rbol h%‘
pivotamienté 11 en el lado exterior del esidero de acciona-
miento 13, extendiéndose el brazo radial hacia abajo desdg
el 4rbol de pivotamlengo 11 y soportando en su extremo 1ng§

)

22 71eva wna fila de dientes 22a que esté. arqueﬂdn alreﬁe-

t4 montada mediante tornillos 25, 26 en sus extremos onues+

tos sobre la vlaca de base del mecanismo 'de articulacién.

Las dos filas de Qientes 222, 23z haceh posible que el bra-

zo 10 de respaldo de asiento sea enclaﬁada en una cualqvie-
v

ra de una pluralidad de vosiciones inclinadas seleccionadas

a. lo largo de la gama de posiciones en que pueden engranar
Resul.tarsd ev1dente que levantando el asidero
céntrico 12, el drbol de nmvo»amlento 11 y por lo tanto el

el brazo 10 -de respaldo de a51ento desde una n051c16n enclg

vada en que las dos filas de dlentes 22a, 23a estén plena~

las dos files de dlenues eatén plenamente oesanllcadas. El

u31dero de accxonemlento 18 es emnuaado h.cla.la ‘pogicidn

c1a ahajo hasta una noszcwén de rotdcl6n nrevlamente deter-|

i
PR

daor del eie del &rbol de pivotemiento vara anlicarse a un% i
fila arqueada de dientes 23a formedos sobre una sepunda ban"

da arqueada 23 de metal en&ure01do. La_segunda benda 23 es<!.

brazo radial pueden ser movidos vertlcalmenﬁe juntamente con

‘mente enqrﬂnadas entre 31 a una nosmc16n desnrendlda en quel

*
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|mina en un primer escalén ascendente 27, y una segunda por=-
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fmm

enclavada por su resorte de emnuje 24, y en esta nosicién
al respaldo de asiento estd sovortado rigidamente. Después
de movimiento del ssidero 18 a la vosicibén desprendida, se
puede nacer veriar la inelinacidn del respeldo de asiento,

pero si/el asidero es desprendido mientras que estd siendo

24 hard girar al asidero 18 y al miembro excéntrico 12 de™.

. ‘5‘\
retorno para volver a aplicar los dientes y enclavar el rag

valdo de asiento, o

Un resorte (no mostrado) puede ser diswuesto
T4

en este mecanismo de articulacién o en el mecanismo de arti

culacién situado en el lado ovuesto del asiento vars emmujd

RN

al brazo 10 de sovorte de resmaldo de asiento hacia wna vpo-
sicibén vertical. | : :

El brazo 10 de respaldo de asiento, en su ex
tremo que estd soldado al 4rbol de pivo%amiento, estéd forma
do con una superficie de 1evé periférica que estd generalme
te arqueada alrededor del eje del 4rbol de pivotamiento. Eg
ta superficie comprende una primera poreién 10a (figu?a 3)-

arqueada alrededor del eje del &rbol de ﬁivotamiento que te

cibn 10b también arqueada alrededor del eje de Arbol. de piv,
temiento, pero a vna mayor distancia radial resnecto de és~
tey, ¥ que termina en un ;egundo,escalén agcendente 28, Los
dos escalones 27, 28 estén dispuestos para aplicarse a wn
ﬁioque de tope 30 fijado al lado adyacente de la placa de.
soporte 15 en una posicién tal que el primer escalén 27 se
aplica 6 esté situado opuestamente al bloque de tope cuando
el brazo 10 de respaldo de asiento estd en una posicién sug

v

tencialmente vertical, ¥ el segundo escaldén 28 forma un to-

ajustada la inclinacidn del resvaldo de asiento, el resorte]|

i

[

{O
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1{ pe hacia delanté para aplicarse al bloque de tope si el org]
zo 10 de resvaldo de asiento eatd inclinado hacia delante
hasta una posicidén extrema. La porcién 10z de la sunerficie

! neriférica del brazo de reswpaldo de asiento, que conduce he

|64

5| ¥a el primer escaldn 27, esté colocada & una, distancia ress
'pecto del eje del 4rbol de nlvotamlento 11 de menera tal qd:,
cusndo ‘les dos filas de dientes 223, 232 esbén plenamente

nteta

engronadas entre si, todavia existe separaclén entre la poy >

cién de superficie 10z y la superflcle onmesta del bquueN -

%

10| de tove 30, La altura del primer escaldn, no obstante, es |.
tal que el primer escaldn 27 se aplica al bloque de tope 3. -
si el respaldo de osiento es hecho girar desde una. posibi{i
inclinada hacia atrds (como en la figura 3) a una posicién |
vertical en que las dos filag de dientes estén justemente EE
15| fuera de aplicscién entre sf, Con el fin de levantar el bra
z0 10 de respaldo de asiento de maners. que el primet esca~

16n 27 se separe del bloque de topé 30, gsrnecésario que el

agidero de accionamiento 18;'y'por lo tanto el miembro ex-~
céntrico 12, seen hechos glrar en un sentldo gue levante elf

20 dTbOl de pivotamiento 11 y el brazo rad1a1 21, Y lleve a

las dos filas de dientes 22a, 23a més alewadas entre si.

Cuando el prinmer escalén 27 se ha senarado del bloque de to
- ‘| pe 30, la superflcle 10b que se extlende entre los dos escg

lones,. .y que estd arqueada alrededor del e1e del érbol de

25 plvotamlento, se moveré sobre el bloque de “tope y manteniré
a las- dos filas de dientes fuera de an11c3016n nutuw, esté
! o no liberado el 2sidero de aceionam;enﬁo_del mecanismo. | -;
Ademés, esta desaplicacibn de -las dos‘filés‘devdientes serd

manuﬂnlda mientras tanto que el brazo 10 de resnaldo deasal

30| - %o sea inclinado a una inclinacin hoeia delante.

- 26058
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/  Si durante el movimiento de inclinecién ha-
cia delante éel reanaldo de asiento, las dos filas de dien-
tes 222, .23a fuesen dejadas vrsar a aplicacidn mutus, es
bastante posible que una vesada carga aplicada al extremo
superiqf del resvaldo de asiento podria dar como resultqgo‘
una carga muy pesads de las dos filas de dientes. Esta ch&f
pa pesada podria ser_aplicada también en un momento en que.

"

s6lo una parte Ge log dientes de une fila estd en avlica— |

respaldo de asiento para mantener al brazo de raspaldo de
asiento en une posieidn levantada en que las dos filas de
dientes estdn fuera de aplicacidén mubtua mientras que el reg
paldo de asiento estéd inclinadd hacia délante, se evita es-
te peligro.
Al devolver al asiento desde su posicidn in+
clinada hacia delante a una posicién vertical, la porcién
de éuporficie de leve periférica 10b del brazo 10 de respal
do de asiento se moveré gobre el blooue de tove 30 hasta ~
que. se aleance el declive del nrimer escaldn 27 después de
lo cual, a menos que el gsidero 10 sea mantenido en su po=
gsicidén leventada, los ﬂo% grupos de dientes pasarédn a engrg
nar y enclavorén al respaldo de asiento en una nosicién vey
tical. Con el fin de inclinar luego el respaldo de asiento
hacia atrds es necesario levantar el nsidero de accionamier
to 18 y descenderlo cuando el respaldo de asiento haya al-
canzado su 6ngulo'deseado de inelinacidn hecia atrés.

Avnque se ha hecho referencia a un bloque de

cidn econ s8lo una parte de los dientes de la fila opuesta,j.

va, alrededor de la poreidén 10b de la periferia del brazo ael

aplique de este modo un esfuerzo deteriorante sobre los dien

V\‘~

tes que estén en engrane. Disvoniendo una suverficie de le-.

Ead

4
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tope, este modria adovtar la fofma de un rod;lld.rﬂdemés,

1la utilizacidn de las palabras ﬁh&cia arriba" o "superior®
e "inferior" en relgciéﬁ con las superficies'de levag y lof
escalones estén destinadas a 1mn11car 5610 una relacién con
resnecto al Hope, ¥y no a cualquier direcc16n,en el espaclo
nara asegurar que las dos filas de dlentes engranen entre,
s{ correctamente cuando scan sostenldas una contra otra, 1¢
banda arquegdm 23, sobre la que esté formada la fila més
large de dientes, el tornillo és_situado Jjunto a un exfre:{

mo es un tornillo excéntrico cue puede ser hecho girar wvarg

gular por toda su longitud. S .
' Bl mecsnismo de articulacién que ha de ser |
disvuesto en el lado onuesto del asiento puede ser similar
al mecanismo e articulacibn antes descfifo, en cuyo caso
las d&é excéntricas estarén acoviad%s,para rotaéi6nfconjunv
ta entre ellas, No ohstante, en la'ﬁréctica es usualmente

satisfactorio que el segundo mecanismo de qrticu]aci6n sea

x10111dad del respaTQQ de a51ento nermltlré aue un lado seg.
1evann ado 1i= coramente 31n levantar el 1ado onuesto.

- Aungque se aa hecho referencla 2 un blno de
necwnlsmo de artlcumgclén en gue. el-brazo de respalao de
asiento de la art1cu a016n estd levantwdo con relaclén a lg
base de asiento, la sunerfloﬂe de leva nuede coonerar alteq
netivamente con un tove en un tivo dlferente de mecanis
de articulacidn vara mantener a 1as dos fwlas cooperamtes

de dientes fuera de avlicacién mubua durante el mov%mlento

Gel brazo de respaldo de asiento, en vosiciones inclinadas

Con el fin de efectuar ajustes secundarié$’f

. - R N .. . 3
llevar a las dos filas arqueadas de dientes a conbtacto rewy

un simnle mecenisno de artlculaclén no enclavable Y 1o fle

vl
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hocia delante del resvaldo de asiento.
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a 1 ! . RETVINDICACIONR

/

se vresentan para que sean objeto dé.esta solicitud de Pa~.

. . o v, b
Los vuntos de invencidn propia r nueva que,

tente de Invencidn en Esweafia, por VIEILTE afios, son los que”*.
4

- P

ss yecogen en las re1v1ndlcaclones 51gu1eﬁtes. _ "
10 ' la,~ Un mecanismo de articulacién perfeccio
nado wara soportar la parte de respaldo de un asiento de Vel

. o
hgculo vara movimiento pivotante con relscidén a unz marte -.1.-

aan

ée base pare enclavarla en una inclinacién deseada con relaf.
¢ibén a ésta, comnrendiendo dicho necanismo un nrimer brazo-|"
15 |8e articulacidén que ha de ser fijado a la n@rte de base del
< esxento, un seﬂunéo brazo de artlculacwén que ha de ser fi-
;;Ti: jedo 2 la parte de resvaldo de1 as1ento, un,dlsn031tlvo de

gonorte excéntrico que forma un anoyo entre los aos brazos

de rtlcuWaclén h's suscﬂnthle de glrur excéntrlczmente con
20 |resrpecto a uno de los brazos de_artlculacmén, y dos grupos
]@e éientes fijados respectivemente a los dos bragos de arti

culu016n Yy movibles a y fuera de anllcacién mutua nor rota—

cién del dispositivo excentrlco ‘medionte’ un mlembro de aeclg

namiento, caractorlzado norque un érbol enterlzo con el ses

:*3

’ 25 | do brazo de art1cu19c16n se extiende nernendlcul rmente reg
necto de &ste, y norgue el disposi%ivo ‘excéntrico rodea a
dicho érbol y esté soportado sobre é1l cn posiciones axizl-

mente distanciadas, estando apovado el di Sn031tlvo eycéntrl

co pivotablamente en sono*tes axlalmente distanciados sobre

30 | dicho vrimer brazo de articulscidn.

ey cama. o -
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28,~ Un mecanismo de articunlacidn de acuerdo
con lg reivindicaci6n 18, caracterizodo norgue dicho disn0o-
sitivo excéntrico es un tubo que tiene plecas circulares ag'
vacentes p extrevos opusstos del mismo, y dicho drvol esté
anoyzdo nivotablemente en corresnondienves aherturas excén-
trices en dichas wnlacas circuleres. S S

8,~ Un mecorismo de articulecidn de =acuerdo

superficie de leva sobre uno de dichos .brezos de articulacilén
estd formada por worciones superiores e inferiores de suney
ficies de leva reneralmente arqueadas alrededor del eje de |

dicho &rbol vero semnaradas por un escalén, cooperando la s

1

verficie de leva con un tope fijo con relacibén al otro bra-
zo de articulacidén de maenera tal qﬁeAel moviniento de pivod
temiento del sesundo brazo de articulacibén en wna direceidn
hasta }1eqar a una orimera pogsicilén previmmnente determinade
es impedido hesta que el miembro de accionamiento hayva sido
movido‘lo'suficiente para mover relativemente al escalén de
leva a vosicidn sensrada del tove, desnués de lo cual la
superficie de leva suverior wvuede moverse sobre el tope ¥y
nmantener a los dos grupos de dientes fuera de aplicacibén my
tua sin la ayuda del miembro de aceionamiento.

42,~ Un meconismo de articvlacién de acverdo
con la reivindicacién 32, caracterizado porque un segundo
esealdén ascendente distanciado a lo largo de la poreidn de
superficie de leva suverior desde el primer escalén es sus-
centible de aplicarse con el tove poara formar un towe nermg
nente.

58,~ "UN KECANISIO DE ARTICULACION PERTECCI(
HADO PARA ‘SOPORTAR LA PARTE DE 338TATDO DE UN ABIERTC D& VY
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HICULO". ,
Pal y como se ha descrito en la Memoria que
mtécede,'frepresenmdo en los d:ibaijos que se acmﬁ‘pm‘ian vy gy
ra los fines que se han especificadov.

Esta Hemoria consta de trece hojas escritas

2 miquina npor una sola cara. : . BN
ladrid, , . by
02.JUN1878 () _
PGA. V ' K i
Albarto de Elzabu v o et
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