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E l p re se n te  in ven to  s e  r e f i e r e  a un 

a p arato  para r e g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en ta ció n  d e l  h i lo  

de una máquina c ir c u la r  de t e j i d o  de punto de c a íd a s  

m ú lt ip le s ,  d e l t ip o  que comprende un prim er im pulsor 

g ira to r io ^  que en l a s  máquinas co n o cid as c o n s t itu y e  e l  

motor p r in c ip a l ,  para im pulsar e l  mecanismo de a ccio n a  

m iento de l a s  a g u ja s , normalmente un c i l in d r o  de ag u jas 

de l a  máquina, a una v e lo c id a d  predeterm inada, y  un 

segundo im pulsor g ir a t o r io  común para im pulsar l a s  a l i ­

m entaciones de h i lo  de l a  máquina a una v e lo c id a d  que 

es v a r ia b le  con re sp e c to  a l a  d e l prim er im pulsor g i r a t o r i o .

En l a s  máquinas de t e j i d o  de punto 

d e l t ip o  a n te s  c ita d o , l a  toma de lo s  h i lo s  por l a s  a g u ja s  

v a r ia  con sid erablem en te según e l  t ip o  de t e j i d o  que 

s e  produce de modo que es n e c e s a rio  r e g u la r  l a  r e la c ió n  

e n tre  l a  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  de h i lo  y  l a  v e lo c id a d  

de t r a b a jo  de l a  máquina para cada t ip o  de t e j i d o .  Bu 

una máquina conocida d e l t ip o  an tes c ita d o  e s ta  re g u la c ió n  

s e  l l e v a  a cabo por medio de un en gran aje  de v e lo c id a d  

v a r ia b le  o un d is p o s it iv o  de tra n sm isió n  de r e la c ió n  

a ju s t a b le ,  que forma p a r te  d e l segundo im pulsor g ir a t o r io ,  

e l  c u a l a cc io n a  l a  p o le a  m o triz  de una co rre a  de tran sm i­

s ió n  que in c lu y e  ta n ta s  p o le a s m o trices  como a lim e n ta c io ­

nes de h i lo  e x is t e n t e s .  En- o tr a  máquina muy ampliamente 

u t i l i z a d a  l a  p o le a  m o triz  de l a  c o rre a  de tra n sm isió n  es de 

diám etro V a r ia b le  y  c o n s t itu y e  e l  d is p o s it iv o  de tran sm i­

s ió n  de v e lo c id a d  r e g u la b le .

E sta s  so lu c io n e s  conocidas t ie n e n  no o b sta n te  

l a s  d e sv e n ta ja  de s e r  de a ju s t e  co n sid erablem en te d i f í ­

c i l  ya que e l  a ju s t e  depende d e l  j u i c i o  d e l o p e ra r io .



Además e l  a ju s t e  s o lo  puede e fe c tu a r s e  cuando s e  

d e tie n e  l a  máquina y ,  debido a que e l  a ju s t e  s e  e fe c tú a  

a l  a z a r , l a  máquina debe ponerse en funcionam iento 

después de cada in te n to  s e  a ju s t e  para comprobar s i  

es c o r r e c ta  l a  te n s ió n  d e l h i l o .  En v i s t a  de l a  l i g e r a  

p ro b a b ilid a d  de e fe c tu a r  l a  te n s ió n  c o r r e c ta  d e l h i lo  

en e l  prim er in te n to  de a ju s t e ,  es c a s i  in e v it a b le  que 

cuando s e  pone en marcha l a  máquina s e  produzca l a  ro tu ra  

d e l h i lo  debido a l  exceso de te n s ió n .

Un o b je to  d e l p re se n te  in v e n to  e s ,  por 

c o n s ig u ie n te , p ro p o rcio n ar un ap arato  para r e g u la r  l a  

v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  d e l h i lo  de una máquina de 

t e j id o  de punto c ir c u la r  d e l  t ip o  a n te s  c ita d o  que puede 

u t i l i z a r s e  para re g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  d e l 

h i lo  y , por c o n s ig u ie n te , l a  te n s ió n  d e l h i lo ,  h a s ta  e l  

v a lo r  c o rre c to  y  de forma au tom ática  a l  comienzo d e l 

t r a b a jo  s in  que se a  n e c e s a rio  l l e v a r  a cabo a ju s te s  

a l  a z a r .

De conform idad con un a sp ecto  d e l 

p re se n te  in ven to  s e  proporcion a un ap arato  para r e g u la r  

la  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  de h i lo  de una máquina 

de t e j id o  de punto c ir c u la r  de c a íd a s  m ú ltip le s  d e l  

t ip o  que in c lu y e  un prim er im pulsor g ir a t o r io  para 

im pulsar e l  mecanismo de accionam iento de la s  a g u ja s  de 

l a  máquina a una v e lo c id a d  predeterm inada y  un segundo 

im pulsor g ir a t o r io  común para im pulsar cada una de l a s  

a lim en tacio n es de h i lo  de l a  máquina a una v e lo c id a d  

que es v a r ia b le  con re sp e c to  a l a  d e l  prim er im pulsor 

g i r a t o r i o ,  cuyo ap arato  s e  c a r a c t e r iz a  porque in c lu y e :

-  un tra n sd u c to r  n o n ta b le  en l a  máquina para d e te c ta r  

l a  te n s ió n  de uno de lo s  h i lo s  de a lim en ta ció n  y  responder



a l a s  v a r ia c io n e s  para g en era r prim era o segunda se ñ a le s  

e lé c t r i c a s  re sp e ctiv a m en te  siem pre que l a  te n c ió n  d e l 

h i lo  se a  s u p e r io r  a un v a lo r  predeterm inado o in fe r io r^  

-m edios de c o n tr o l c o n e c ta b le s  a l  segundo im pulsor 

g ir a t o r io  y  a l  tra n sd u c to r  y  o p e ra b le s  para aumentar o 

d ism in u ir  l a  v e lo c id a d  d e l segundo im pulsor g ir a t o r io ,  

y  por ta n to  l a  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  d e l  h i lo ,  a l  

r e c i b i r  una prim era o segunda se ñ a l resp ectivam en te  para 

l l e v a r  l a  te n s ió n  de lo s  h i lo s  a d ich os v a lo r  p re d e te r­

minado* y

-m edios para c a p a c ita r  o d e s c a p a c ita r  d ich os medios de 

c o n tr o l para poner en funcionam iento e l  ap arato  cuando 

s e  r e q u ie r a .

Caundo l a  máquina de t e j i d o  de punto 

c ir c u la r  de ca íd a s  m ú lt ip le s  e s tá  en funcionam iento e l  

ap arato  según e l  in ve n to  perm ite  e l  a ju s t e  autom ático 

de l a  v e lo c id a d  de a lim en ta ció n  d e l h i lo  durante e l  

funcionam iento de l a  máquina para p ro p o rcio n ar una 

te n s ió n  d e l h i lo  predeterm inada, sien d o  r e g u la b le ,  de 

p r e fe r e n c ia ,  l a  te n sió n  predeterm inada según e l  t ip o  

de t e j i d o  que s e  d esea  l l e v a r  a cab o , u sa  v e z  que s e  

ha ob ten id o  una te n s ió n  predeterm inada deseada, l a s  

máquinas de t e j i d o  de punto d e l t ip o  a n te s  c ita d o  

operan para mantener l a  te n s ió n  y  r e s u lt a  in n e c e s a rio  

una re g u la c ió n  u l t e r i o r  y , en e fe c t o ,  in d e s e a b le  ya que 

e l  ap arato  según e l  in ve n to  c o r r e g ir á  c u a lq u ie r  v a r ia c ió n  

en l a  te n s ió n  d e l h i lo  que se a  d e tecta d a  debida a , por 

ejem plo, nudos o regruesam ientos* e sto  d a r ía  lu g a r  a 

una v a r ia c ió n  tem poral en l a  v e lo c id a d  de a lim en tació n  

de to d o s l o s  h i lo s  y  e l  t e j i d o  r e s u lta n te  no te n d r ía  

l a  uniform idad d esead a. P o r c o n s ig u ie n te , e l  o p e ra rio
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de l a  máquina a c c io n a rá , de p r e fe r e n c ia , d ich os medios 

para d e s c a p a c ita r  lo s  medios de c o n tr o l una v e z  que l a  

máquina opere  con l a  te n s ió n  de h i lo  deseada#

En una modalidad p r e fe r id a  d e l in ven to  

5 . e l  tra n sd u c to r  comprende un elem ento o s c i la n t e ,  por

ejem plo una p alan ca  p iv o ta d a , que comporta un miembro 

d e f le c t o r  de h i lo  empeñable con e l  h i lo  r e s p e c t iv o  para 

a p a r ta r lo  de su  t r a y e c t o r ia  de a lim en ta c ió n  norm al,

T ed io s de in f lu e n c ia  que s o l i c i t a n  e l  elem ento o s c i la n t e ,  

l o .  en u so , en l a  d ire c c ió n  de mayor d e sv ia c ió n  de d icho h i lo  

y  dos in te r r u p to re s  e lé c t r ic o s  d is p u e sto s  uno en cada 

l a t e r a l  d e l elemento o s c i la n t e  de modo que uno de e l lo s  

se a  accionado cuando e l  elemento o s c i la n t e  s e  d e sp la c e  

según una ca n tid a d  predeterm inada h a c ia  un l a t e r a l  de 

15 . una p o s ic ió n  in term ed ia  que ocupa cuando e l  h i lo  d esviado 

por e l  miembro d e f le c t o r  t ie n e  l a  te n s ió n  predeterm inada 

y  e l  o tro  es accionadocuando e l  elem ento o s c i la n t e  es 

desplazado según una medida predeterm inada h a c ia  e l  o tro  

l a t e r a l  de e s ta  p o s ic ió n  in term ed ia .

2o. Según o tro  a sp ecto  d e l in v e n to  s e  propor­

c io n a  una máquina de t e j i d o  de punto c i r c u la r  de c a íd a s  

m ú lt ip le s , que s e  c a r a c t e r iz a  porque in c lu y e  a p a ra to s  

para re g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  de h i lo  t a l  como 

s e  ha d e s c r ito  an terio rm en te .

25. Ahora s e  d e s c r ib ir á  mas p a rticu la rm en te

y  a t í t u l o  de ejemplo una r e a l iz a c ió n  d e l  in ven to  con 

r e fe r e n c ia  a lo s  d ib u jo s  que s e  acompañan, netam ente 

esquem áticos, en lo s  que;

La f ig u r a  1  es una v i s t a  en a lzad o  l a t e r a l  

30.  de una máquina de t e j i d o  de punto c i r c u la r  p r o v is ta  con 

e l  ap arato  de conform idad con e l  in v e n to  para re g u la r
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l a  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  d e l  h i l o .

La f ig u r a  2 es una v i s t a  en p la n ta  

esquem ática tomada por a r r ib a  de l a  máquina de l a  

f ig u r a  1 .

5 ,  La f ig u r a  3 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a

esquem ática, a mayor e s c a la ,  de un tra n sd u c to r  d e te c to r  

que forma p a r te  d e l  ap arato  de conform idad con e l  

in v e n to  rep resen ta d o  en l a  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  4 es un diagrama h íb rid o  de l a  

lQ . máquina de l a  f ig u r a  1 ,  y

La f ig u r a  5 es un diagram a h íb rid o  de 

una segunda máquina c i r c u la r  de t e j i d o  de punto p r o v is ta  

con e l  ap arato  de conform idad con e l  in ven to  rep ren tad a  

en l a s  f ig u r a s  1 ,  3 y  4 .

1 5 .  Con r e fe r e n c ia  a l a s  f ig u r a s  1 y  2 de

lo s  d ib u jo s , s e  re p re s e n ta  una máquina c ir c u la r  de t e j id o  

de punto de c a íd a s  m ú lt ip le s , p r o v is ta  de un c i l in d r o  de 

a g u ja s  22 y  un d is p o s it iv o  de a lim en tació n  de h i lo ,  in d icad o  

de forma g e n e ra l con l o ,  que in c lu y e  una p lu ra lid a d  de 

2 o . bobin as 12 cada una de l a s  c u a le s  forma p a rte  de una

a lim e n ta c ió n  de h i lo  in d iv id u a l que in c lu y e  tam bién 

una p o le a  1 4 . Todas l a s  p o le a s  14  son empeñadas por 

una c o rre a  im pulsora ú n ica  16 que, con e l  funcionam iento 

de l a  máquina, es im pulsada por medio de una p o le a  m o triz  

25 ,  18,  m ediante un motor e lé c t r ic o  de c o r r ie n te  contin ua

2o, de modo qüe to d o s lo s  h i lo s  p s e  alim en tan a l a  

v e lo c id a d  a p a r t i r  de bobinas r e s p e c t iv a s  12 

a tr a v é s  de l a s  p o le a s  r e s p e c t iv a s  14  a l  c i l in d r o  de a g u ja s  

2 2 .
Haciendo r e fe r e n c ia  a l a  f ig u r a  4 de lo s  

d ib u jo s , l a  máquina de l a s  f ig u r a s  1  y  2 s e  re p rese n ta
30 .



esquem áticam ente y  l a s  p a r te s  co rresp o n d ie n te s  a la s  

de l a s  f ig u r a s  1  y  2 s e  in d ic a n  con la s  mismas r e fe r e n c ia s  

num éricas, a&a cuando s e  rep resen ten  de forma d is t i n t a  

con e l  f i n  de s i m p l i f i c a r .  E l  c i l in d r o  de a g u ja s  22 de 

l a  máquina es g ir a t o r io  por medio de un im pulsor 48, 

mostrado en l a  forma co n ven cio n a l de un á rb o l g ir a t o r io  

que s e  co n ecta  a l  motor p r in c ip a l  24 de l a  máquina que 

ha de h a ce rse  g ir a r  a tr a v é s  de é s t e .  A l  im pulsor 48 

s e  co n ecta  un tacogen erad o r j¡0 que gen era  un v o l t a j e  

e lé c t r i c o  de am plitud p ro p o rc io n a l a l a  v e lo c id a d  d e l 

motor p r in c ip a l 24, o s e a , a l a  v e lo c id a d  de l a  máquina.

E l tacogen erad or jo s e  co n ecta , por medio de un p o te n ció ­

metro 52, a una de l a s  en tradas de un a m p lific a d o r  d ife r e n ­

c i a l  e le c tr ó n ic o  54 que t ie n e  una s a l id a  de em ergía.

O tro tacogen erad o r 5o s e  a s o c ia  con 

e l  im pulsor que co n ecta  e l  motor de c o r r ie n te  co n tin u a 2o 

a l  d is p o s it iv o  de a lim en tació n  de h i lo  l o .  E ste  im pulsor, 

que s e  re p re se n ta  tam bién en l a  form a co n ven cio n a l de 

un á r b o l, s e  in d ic a  con l a  misma r e fe r e n c ia  num érica 16 

que la s  c o rre a s  de la s  f ig u r a s  1  y  2 . E l tacogen erad o r 

56, que genera un v o l t a j e  e lé c t r i c o  de am plitud p o rp o r- 

c io n a l a  l a  v e lo c id a d  d e l motor 2o y ,  por ta n to , propor­

c io n a l a l a  v e lo c id a d  de lo s  h i lo s  F , s e  co n ecta  a l a  

o tr a  entrada d e l a m p lifica d o r  d i f e r e n c ia l  54 . La s a l id a  

de e n e rg ía  de é s t e  a lim en ta , a s u  v e z , e l  motor de c o r r ie n te  

con tin u a 2 o. Según podrá a p r e c ia r s e , e l  c i r c u i t o  r e c ié n  d es­

c r i t o  c o n s titu y e  un c ir c u i t o  de c o n tr o l de v e lo c id a d  e le c ­

tr ó n ic o  que hace que l a  v e lo c id a d  de g ir o  d e l  motor 2o, y  

por ta n to  l a  v e lo c id a d  de lo s  h i lo s  F , dependa de l a  v e lo c i ­

dad d e l motor 24,  o s e a , de l a  v e lo c id a d  de l a  máquina. L a ' 

r e la c ió n  de tra n sm isió n  d e l  c i r c u i t o  de c o n tr o l puede
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r e g u la r s e  por medio d e l  potencióm etro 52 que t ie n e  

un á rb o l f i le t e a d o  r e g u la b le  o t o m i l l o  c o rre d iz o  6o 

que comporta un c u rso r  62, y  es manualmente a c c io n a b le  

p o r medio de un botón graduado 58, que puede a p r e c ia r s e  

5# tam bién en l a  f ig u r a  1 ,  enchavetado a l  extremo d e l 

á rb o l 6o.

La máquina de l a s  f ig u r a s  1 ,  3 y  4

e s tá  p r o v is ta  tam bién con a p a ra to s según e l  in ven to  para

r e g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en ta c ió n  de lo s  h i lo s  F ;

l o .  comprendiendo un tra n sd u c to r  26 y  un servom otor de

c o r r ie n t e  con tin u a r e v e r s ib le  64 conectado en un c ir c u i t o

con un in te r r u p to r  66. T a l como s e  re p rese n ta  en l a  f ig u r a

1 de l o s  d ib u jo s , uno de lo s  h i lo s  represen tado  como F .
o

en lu g a r  de p asar d irectam en te  desde e l  d is p o s it iv o  de

15 .  a lim e n ta c ió n  3o a l  c i l in d r o  22, s e  d e sv ia  a t r a v é s  d e l

tra n sd u c to r  26 que es s e n s ib le  a l a  te n s ió n  d e l  h i lo

F^ y  apto para g en era r prim era o segunda se ñ a l e l é c t r i c a

resp ectiv a m en te  siem pre que l a  te n s ió n  d e l h i lo  F^ se a

s u p e r io r  a un v a lo r  predeterm inado o i n f e r i o r .

2o. con r e fe r e n c ia  a  l a  f ig u r a  3 de lo s

d ib u jo s , s e  re p re se n ta  una m odalidad p r e fe r id a  d e l tra n sd u cto r

26 que in c lu y e  una p la c a  28 f i j a d a  a l  armazón de l a  máquina

y  una p a la n ca  32 p ivo tab lem en te  montada en l a  p la c a  28

p a ra  e l  movimiento a r t ic u la d o  en un plano v e r t i c a l

25 .  entorno de un p iv o te  30 en p o s ic ió n  interm ed ia  a sus

extrem os. E l  h i lo  F ,  que s e  a lim en ta  en l a  d ir e c c ió no
de l a s  f le c h a s  A# pasa sucesivam en te b a jo  un d e f le c t o r  

de h i lo  f i j o  34 montado en l a  p la c a  28, so b re  un d e f le c t o r  

de h i lo  m óvil 36 comportado por un extremo de l a  p alan ca  

32, y  entorno de un segundo d e f le c t o r  de h i lo  f i j o  38 

montado en l a  p la c a  28 .  E l h i lo  F t ie n d e , de e s t e  modo,

30
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a p iv o ta r  l a  p alan ca 32 en una d ir e c c ió n  h o r a r ia , t a l  como 

s e  a p re c ia  en l a  f ig u r a  3# E ste  p iv o ta o ie n to  s e  e fe c tú a  

venciendo l a  r e s is t e n c ia  de un medio de in f lu e n c ia  e lá s t ic o  

c o n s titu id o  por un r e s o r te  de to r s ió n  4o conectado e n tre  

un brazo  de l a  p a lan ca  32 opuesto  a l  extremo que comporta 

g , e l  d e f le c t o r  36 y  un a n c la je  42 en l a  p la c a  28. E l a n c la je

42, se  re p re s e n ta , convencionalm ente, en forma de un t o m i l l o  

in se rta d o  en una ranura p ra c tic a d a  en l a  p la c a  28,

E l tra n a d u cto r 26 in c lu y e  tam bién dos 

m ic ro in te rru p to re s  44, 46, montados en l a  p la c a  28,

,  estando e l  in te r r u p to r  44 por encima y  e l  in te r r u p to r  

46 por debajo d e l brazo  de l a  p a lan ca  a l a  que e s tá  

f i ja d o  e l  r e s o r t e  4o .  Los in te r r u p to re s  44, 46 s e  d is ­

ponen de modo y  l a  te n s ió n  en e l  r e s o r t e  4o os t a l  que

cuando e l  h i lo  F t ie n e  un v a lo r  predeterm inado, l a  
o

15 ,  palan ca  32 no empeñará ninguno de l o s  m ic ro in te rru p to re s

44 y  46y s in  embargo, cuando l a  te n s ió n  d e l h i lo  F^ excede 

e l  v a lo r  predeterm inado según una medida f i j a ,  l a  p alan ca  32 

empeñará y  a cc io n a rá  e l  m ic ro in te rru p to r  44 y  cuando 

l a  te n s ió n  d e l h i lo  F^ cae por debajo d e l v a lo r  p r e d e te r -  

2o ,  minado según una ca n tid a d  dada, l a  p a lan ca  32 empeñará 

y  a c c io n a rá  e l  o tro  m ic ro in te rru p to r  46. A co n tin u ació n  

s e  e x p lic a r á  e l  e fe c to  de a c c io n a r  uno u o tro  m icro - 

in te r r u p to r  44 o 46.

Con e l  f i n  de c a l ib r a r  e l  tra n sd u c to r  

2 5, 26 para v a r ia r  e l  c ita d o  v a lo r  predeterm inado de l a  te n sió n

d e l h i lo  Fp, puede v a r ia r s e ,  en forma no i lu s t r a d a ,  e l  

espaciam ieato  de lo s  m ic ro in te rru p to re s  44,  46 de la  

p alan ca  32 y  tam bién puede v a r ia r s e  l a  te n s ió n  d e l  r e s o r te  

4o regulando la  p o s ic ió n  d e l  a n c la je  42.

Con r e fe r e n c ia  a l a  f ig u r a  4 de lo s  

d ib u jo s , e l  tra n sd u c to r  26 s e  re p re se n ta  en l a  forma

3o .



co n ven cio n al de un d e f le c t o r ,  cuyos c o n ta cto s  f i j o s  44 y  

46, in d ica d o s con la s  mismas r e fe r e n c ia s  num éricas que 

lo s  m icro in t e r  ru p to re s r e s p e c t iv o s  44,  46 de l a  f ig u r a  3, 

s e  con ectan  para a lim en ta r  e l  servom otor 64 .  E l  á rb o l de 

s a l id a  d e l  servom otor 64 s e  co n ecta  a su  vez  a l  im pulsor 

d e l á rb o l 6o d e l  potencióm etro 52.

La conexión de lo s  co n ta cto s  44, 46 d e l

tra n sd u c to r  26 a l  servom otor 64 e s  t a l  que cuando c e

a c c io n a  e l  m ic ro in te rru p to r  44 debido a l a  te n s ió n  d e l

h i lo  P por s e r  su p e r io r  a un v a lo r  predeterm inado, s e  hace o
g ir a r  e l  servom otor 64 en l a  d ir e c c ió n  de aumento de l a

r e la c ió n  de tra n sm isió n  d e l c ir c u i t o  de c o n tro l de v e lo c id a d

e le c tr ó n ic o ,  con lo  que s e  aumenta l a  v e lo c id a d  d e l motor

2o y ,  por ta n to , l a  v e lo c id a d  de a lim en ta ció n  d e l h i lo ,

d ecrecien d o  l a  te n s ió n  de lo s  h ilos^  e l  m ic ro in te rru p to r

44 s ig u e  a ctiv a n d o  e l  servom otor h a s ta  que l a  te n s ió n

d e l  h i lo  p^, y  por ta n to  de tod os lo s  h i lo s  p ,  ha descendido

h a s ta  e l  v a lo r  predeterm inado. Cuando s e  a c t iv a  e l  m icro -

in te r r u p to r  46 debido a l a  te n s ió n  d e l  h i lo  P por s e r
o

i n f e r i o r  a l  v a lo r  predeterm inado, s e  hace g ir a r  e l  se rv o ­

motor en l a  d ir e c c ió n  o p u esta , aumentando a s i  l a  te n s ió n  

d e l  h i lo  h a sta  que s e  o b tie n e  e l  v a lo r  predeterm inado.

Con e l  empleo de l a  máquina y  ap a ra to s 

de l a s  f ig u r a s  1 a 4 s e  a ju sta n  prim ero la s  p o sic io n e s  

de lo s  m ic ro in te rru p to re s  44, 46 y/o l a  te n s ió n  d e l 

r e s o r te  para determ inar un v a lo r  deseado de l a  te n s ió n  

d e l  h i lo  F p , y  por ta n to  de tod os lo s  h i lo s  p , para una 

o p eració n  de t e j i d o  p a r t ic u la r  y  con l a  que no fu n cion aran  

lo s  in te r r u p to r e s . Luego puede ponerse en marcha l a  

máquina y ,  debido a l  accionam iento d e l m ic ro in te rru p to r  

44 o 46 s e  l l e v a  rápidam ente a l  v a lo r  deseado l a  te n sió n



de lo s  h i lo s  p .  A s i  pues, e l  a ju s t e  h a s ta  l a  te n s ió n  c o n sta n te  

de lo s  h i lo s  F t ie n e  lu g a r  con l a  máquina en funcionam iento y  

s e  e v i t a  l a  ro tu ra  de lo s  h i lo s ,

Una v e z  que l a  te n s ió n  de lo s  h i lo s  F 

ha alcanzad o e l  v a lo r  predeterm inado deseado, s e  mantendrá 

e s ta  te n sió n  con e l  funcionam iento normal de l a  máquina 

y  e l  accionam iento de lo s  in te r r u p to re s  44, 46 s o lo  s e  

p ro d u cirá  cuando, por ejem plo, un d e fe c to  d e l h i lo  F o
produzca un oambio momentáneo de su  te n s ió n . Debido a 

que es in d e s e a b le  e l  a ju s t e  de l a  te n s ió n  de to d o s lo s  

h i lo s  F debido a e s ta s  f lu c tu a c io n e s  en l a  te n s ió n  de un 

h i lo  Fp, puede a b r ir s e  e l  in te r r u p to r  66 por medio d e l 

botón 66 mostrado en l a  f ig u r a  1  para d e s c a p a c ita r  e l  se rv o ­

m otor.

Cuando por c u a lq u ie r  m otivo se a  n e c e s a rio  

c o r r e g ir  l a  te n s ió n  de lo s  h i lo s ,  o se a  su  v e lo c id a d  de 

a lim en ta c ió n , durante e l  funcionam iento de l a  máquina, 

e l  o p e ra rio  puede h acer g i r a r  manualmente e l  botón Ó8 

d e l potencióm etro 52.

Con r e fe r e n c ia  a  l a  f ig u r a  5 de lo s  

d ib u jo s , s e  re p re se n ta  una segunda máquina c i r c u la r  de 

t e j i d o  de punto y  c a íd a s  m & ltip le s  equipada con a p a ra to s 

t a l  como s e  ha d e s c r ito  a n te rio rm e n te . EU l a  máquina de 

l a  f ig u r a  5 e l  c ir c u i t o  de c o n tr o l de v e lo c id a d  e le c tr ó n ic o  

de l a  máquina a n te r io r  s e  s u s t i t u y e  por un d is p o s it iv o  

de tra n sm isió n  de v e lo c id a d  m ecánico, h id r á u lic o  re g u la b le  

o de c u a lq u ie r  t ip o  apropiad o, in d ica d o  con 68,

En l a  f ig u r a  5 l a s  p a rte s  in d é n tic a s  

con l a s  de l a  f ig u r a  4 o que t ie n e n  l a  misma fu n ció n , 

s e  in d ic a n  por medio de l a s  mismas r e fe r e n c ia s  num éricas.

A s i  pues, e l  motor p r in c ip a l 24 s e  c o n e c ta , por medio
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d e l  im pulsor 48, a l  c i l in d r o  de a g u ja s  22 y  a l a  entrada 

d e l  d is p o s it iv o  68, m ien tras que su  s a l id a  s e  con ecta  

a l  d is p o s i t iv o  de a lim en ta ció n  de h i lo  lo  por medio d e l 

im pulsor 1 6 .  E l d is p o s it iv o  68 e s tá  p r o v is to  con un 

g ,  miembro de re g u la c ió n  manual 58 y  con un á rb o l 70 conectado 

a l  servom otor 64 para  v a r ia r  l a  r e la c ió n  de tra n sm is ió n .

E l  funcionam iento d e l aparato  de 

conform idad con e l  in ven to  con re sp e c to  a l  d is p o s it iv o  68 

es t a l  como s e  ha d e s c r ito  con r e fe r e n c ia  a l a s  f ig u r a s  

lC ,  l a  4 y  no s e  am pliará  su  d e s c r ip c ió n .

1 5 .

2(3.

25 .

3o .

N O T A

D e s c r ito  e l  o b je to  d e l p re se n te  in ven to  

s e  d e c la ra n  nuevas y  de p ro p ia  in ven ció n  la s  s ig u ie n te s  r e i ­

v in d ic a c io n e s  .

1 . -  p erfe ccio n a m ie n to s en lo s  ap a ra to s 

para r e g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en tació n  d e l  h i lo  de máquinas 

c ir c u la r e s  de t e j i d o  de punto, de c a íd a s  m ú lt ip le s , d e l  t ip o  

que in c lu y e n  un prim er im pulsor g ir a t o r io  para a c c io n a r  e l  me­

canismo de accionam iento de l a s  a g u ja s  de l a  máquina a una ve­

lo c id a d  predeterm inada y  un segundo im pulsor g ir a t o r io  común para 

im p u lsar cada una de l a s  a lim en ta cio n e s de h i lo  de l a  

máquina a una v e lo c id a d  que es v a r ia b le  con re sp e cto  

a l a  d e l  prim er im pulsor g ir a t o r i o ,  c a r a c te r iz a d o s  por 

comprender;

-  un tra n sd u c to r  ( 26) m ontable en l a  máquina para d e te c ta r

l a  te n s ió n  de uno (p^) de lo s  h i lo s  de a lim en ta c ió n  (p)

y responder a  l a s  v a r ia c io n e s  para g en era r prim era o

segunda s e ñ a le s  e lé c t r i c a s  resp ectiv a m en te  siem pre que

l a  te n s ió n  d e l  h i lo  (F ) se a  su p e r io r  a un v a lo r  p re d e te r-o
minado o in fe r io r *



-  medios de c o n tr o l ( 64) c o a e c ta b le s  a l  segundo im pulsor 

g ir a t o r io  ( % ;  68) y  a l  tra n sd u c to r  (2 6 ), y  o p e ra b le s

para aumentar o d ism in u ir l a  v e lo c id a d  d e l  segundo im pulsor 

g ir a t o r io  y , por ta n to , de l a  v e lo c id a d  de a lim en tació n  

d e l h i lo ,  a l  r e c i b i r  una prim era o segunda s e ñ a l r e s p e c t i ­

vamente para l l e v a r  l a  te n s ió n  de lo s  h i lo s  (p) a d icho 

v a lo r  predeterminado^ y

-  medios para c a p a c ita r  o d e s c a p a c ita r  se le c tiv a m e n te  

d ich o s medios de c o n tr o l para poner en funcionam iento e l  

ap arato  cuando s e  re q u ie r a .

2 .  -  p e rfe cc io n a m ie n to s, de conform idad con l a  

r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a r a c te r iz a d o s  porque d ich o v a lo r  

predeterm inado es r e g u la b le .

3 .  -  p e rfe cc io n a m ie n to s, de conform idad con ^a 

r e iv in d ic a c ió n  1  o l a  r e iv in d ic a c ió n  2, c a r a c te r iz a d o s  

porque e l  tra n sd u c to r  (26) comprende un elem ento o s c i la n t e

(32) que comporta un miembro d e f le c t o r  de h i lo  ( 36) 

empeñable con e l  c ita d o  h i lo  (F^) p ara  d e s v ia r lo  de su  

t r a y e c t o r ia  normal de a lim e n ta c ió n , medios de in f lu e n c ia  

(¿jo) que s o l i c i t a n  e l  elem ento o s c i la n t e  (3 2 ) , en uso, 

en l a  d ir e c c ió n  de mayor d e s v ia c ió n  de d ich o h i lo  (F^) 

y  dos in te r r u p to re s  e lé c t r i c o s  ( 44,  46) d is p u e sto s  uno 

an cada l a t e r a l  d e l elem ento o s c i la n t e  (32) de modo que 

uno es accionado cuando e l  elem ento o s c i la n t e  s e  d e sp la za  

según una medida predeterm inada h a c ia  un l a t e r a l  de una 

p o s ic ió n  in term ed ia  que ocupa cuando e l  h i lo  (F^) que s e  

d e sv ia  por e l  miembro d e f le c t o r  (36) t ie n e  l a  te n sió n  

predeterm inada, y  e l  o tro  s e  a ccio n a  (<%0) cuando e l  

elemento o s c i la n t e  s e  d e sp la za  según una medida p re d e te r­

minada h a c ia  e l  o tro  l a t e r a l  de e s ta  p o s ic ió n  in term ed ia .

4 .  -  p e rfe cc io n a m ie n to s de conform idad con l a



r e iv in d ic a c i& i  3;  c a r a c te r iz a d o s  porque e l  elem ento o s c i ­

la n t e  comprende una p alan ca ( 32) que p iv o ta  en p o s ic ió n  

in term ed ia  a su s extrem os, uno de l o s  c u a le s  comporta 

e l  miembro d e f le c t o r  (3 6 ) ,

5 .  — p e rfe cc io n a m ie n to s  de conform idad con l a  

r e iv in d ic a c ió n  3 o l a  r e iv in d ic a c ió n  4,  c a ra c te r iz a d o s  

porque lo s  medios de in f lu e n c ia  son e l á s t i c o s .

6 .  -  p e rfe cc io n a m ie n to s de conform idad con . 

c u a lq u ie ra  d e  l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p reced en tes c a ra c te r iz a d o s  

porque lo s  medios de c o n tr o l para e l  segundo im pulsor g ir a t o ­

r io  ( 2o* 68) in c lu y e n  un servom otor r e v e r s ib le  (64) accionado 

o co n tro la d o  por l a  prim era o segunda s e ñ a l generada por

e l  tr a n s d u c to r  ( 26) y  porque lo s  medios para c a p a c ita r  o des­

c a p a c ita r  se le c tiv a m e n te  lo s  c ita d o s  medios de c o n tr o l compren 

den un in te r r u p to r  e lé c t r i c o  ( 66) in te rp u e s to  en e l  c i r c u i t o  

s e  su m in istro  para e l  servom otor ( 64) .

7-** P erfeccio n am ien to s de conform idad con 

c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p re ced e n te s, para 

r e g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en tació n  d e l h i lo  de una 

máquina c i r c u la r  de t e j i d o  de punto de ca íd a s  m ú lt ip le s , 

d e l  t ip o  en donde e l  segundo im pulsor g ir a t o r io  in c lu ­

ye una d is p o s ic ió n  de tra n sm isió n  de v e lo c id a d  re g u la ­

b l e  (68) p r o v is to  de un á rb o l de en trada conectado 

a l  prim er im p u lsor g ir a t o r io  (24) y  un á rb o l de s a lid a  

conectado para im pulsar cada una de l a s  a lim en tacio n es 

de lo s  h i l o s ,  c a r a c te r iz a d o s  porque lo s  medios ¿e  c o n tro l 

(64) son c o n e c ta b le s  a medios (yo) para r e g u la r  l a  

r e la c ió n  de tra n sm isió n  d e l d is p o s it iv o  de tran sm isió n  

( 63) .

8 .-  p e rfe cc io n a m ie n to s, de conform idad con 

c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1  a 6, para re g u la r
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l a  v e lo c id a d  de a lim en tació n  d e l  h i lo  de una máquina 

de t e j id o  de punto c ir c u la r  de c a íd a s  m ú ltip le s  d e l  t ip o  

en donde e l  segundo im pulsor g ir a t o r io  comprende un 

motor e lé c t r i c o  p ro v is to  de un c i r c u i t o  de c o n tr o l de 

v e lo c id a d  e lé c tr o n ic o  que r e c ib e  una se ñ a l de en trada 

e l é c t r i c a  según l a  v e lo c id a d  d e l  prim er im pulsor g ir a t o r io  

( 24) ,  c a r a c te r iz a d o s  porque lo s  medios de c o n tr o l ( 64) 

son co n ecta b le o  a medios ( 52) ,  incorp orad os en e l  c i r c u i t o  

de c o n tr o l de v e lo c id a d  e le c tr ó n ic o ,  para r e g u la r  l a  

r e la c ió n  e n tre  la s  v e lo c id a d e s  d e l  prim er y  segundo im pulsor 

g ir a t o r io  ( 24,  2o ) .

9 . -  p e rfe cc io n a m ie n to s, de conform idad con 

l a  r e iv in d ic a c ió n  8, en donde lo s  medios c ita d o s  para regu­

l a r  l a  r e la c ió n  de v e lo c id a d  e stá n  c o n s t itu id o s  por un poten­

cióm etro , c a r a c te r iz a d o s  porque e l  servom otor r e v e r s ib le  

( 64) es c o n e c ta b le  mecánicamente a un mecanismo (6o) 

para e fe c tu a r  e l  desplazam iento d e l  co n ta cto  d e s liz a n t e  

d e l p oten cióm etro .

lo  .** P erfeccion am ientos^  de conform idad con 

l a  r e iv in d ic a c ió n  9 , c a r a c te r iz a d o s  porque e l  mecanismo (6o) 

para e fe c tu a r  e l  desplazam iento  d e l  co n ta cto  d e s liz a n t e  

d e l potencióm etro in c lu y e  un miembro de c o n tro l 

a d ic io n a l (58) con e l  que puede r e g u la r  l a  v e lo c id a d  

d e l segundo im pulsor g ir a t o r io  (2o; 68) cuando c e  

d esca p a cita n  lo s  medios de c o n tr o l ( 6 4 ) .

1 1 . -  p e rfe ccio n a m ie n to s en lo s  a p a ra to s para 

re g u la r  l a  v e lo c id a d  de a lim en tació n  d e l h i lo  de máquinas c i r ­

c u la re s  de t e j id o  de punto.

Según s e  d e s o r iv e  y  r e iv in d ic a  en l a  presen­

t e  memoria d e s c r ip t iv a  que c o n sta  de 16  págin as fo l ia d a s  y  

e s c r i t a s  a  máquina por una s o la  de su s c a r a s .
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