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MEMORIA DESCRIPTIVA
El presente invento se refiere a un

aparato para regular la velocidad de alimentacién del hilo

de una miquina circular de tejido de punto de caidaé
mliltiples, del tipo que comprende un primer impulsor
giratorio, que en las miquinas conocidas constituye el
motor principal, para impulsar el mecanismo de accioqﬂ
miento de las agujas, normalmente un cilindro de agujas
de la mfquina, a una velocidad predeterminada, y un
segundo impulsor giratorio comfin para impulsar las alie
mentaciones de hilo de la mfquina a una velocidad que
es variable con respecto a la del primer impulsor giratorioc,

En las miquinas de tejido de punto
del tipo antes citado, la toma de los hilos por las agujas
varia considerablemente seglin el tipo de tejido que
se produce de modo que es necesario regular la relacién
entre la velocidad de alimentacién de hilo y la velocidad
de trabajo de la miquina para cada tipo de tejido. En
ung mAquina conocida del tipo antes citado esta regulacién
se lleva a cabo por medio de un engranaje ce velocidad
variable o un dispositivo de transmisidén de relacién
ajustable, que forma parte del segundo impulsor giratorio,
el cual acciona la polea motriz de una correa de transni-
sifn que incluye tantas poleas motrices como alimentacio-
nes de hilo existentes, En otra miquina muy ampliamente
utilizada la polea motriz de la correa de transmisidn es de
difnetro variable y constituye el dispositivo de transmi-
sién de velocidad regulable,

Estas soluciones conocidas tienen no obstante
las desventaja de ser de ajuste considerablemente difi-

cil ya que el ajuste depende del juicio del operario,
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Adends el ajuste solo puede efectuarse cuando se

detiene la mAquina y, debido a gue el ajuste se efecfua
al azar, la miquina debe ponerse en funcionamiento
despuds de cada intento se ajuste para couprobar si

es correcta la tensidn del hilo, En vista de la ligera
probabilidad de efectuar la tensidn correcta del hilo

en el primer intento de ajuste, es casi inevitable que
cuando sc¢ pone en marcha la mfquina se produzca la rotura
del hilo debido al exceso de tensidn,

tn objebo del presente invento es, por
consiguiente, proporcionar ua aparato para regular la
velocidad de alimentacifn del hilo de una mfquina de
tejido de punto circular del tipo antes citado que puede
utilizarse para regular la velocidad de alimentacién del
hilo y, por consigulente, la tensidn del hilo, hasta el
valor corresto y de forma automitica al comienzo del
trabajo sin que sea necesario llevar a cabo ajustes
al azar,

De conformicdad con un aspecto del
presente iavento se proporciona un aparato para regular
la velocidad de alimentacién de hilo de una mfquina
de tejido de punto circular de cafdas mﬁltipleé del
tipo que incluye un primer impulsor giratorio para
impulsar ¢l mecanismo de accionamiento de las agujas de
la mlquina a una velocldad predeterminada y un segundo
impulsor giratorio comfin para impulsar cada una de las
alimentaciones de hilo de la mfquina a una velocidad
que es variable con respecto a la del primer impulsor
giratorio, wuyo aparato se caracteriza porque iacluyes
= wn transductor montable en la mquina para detectar
la tensibn de uno de los hilos de alimentacién y responder
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a las variaciones para generar primera o segunda sefiales
eléctricas respectivamente siempre que l: tensién del
hilo sea superior a un valor predeterminado o inferiorg
-medios de control concectables al segundo impulsor
giratorio y al transductor y operables para aumentar o
disminuir la velocidad del seguado impulsor giratorio,

y por tanto la velocidad de alimentacidn del hilo, al
recibir una primera o segunla sefial respectivamente para
llevar la tensidn de los hilos a dichos valor predeter-
minado s Y

-medios para capacitar o descapacitar dichos medios de
control para poner en funcionamiento el aparato cuando
se requicra,

Caundo la mAquina de tejido de punto
circular de cafdas mfiltiples estf en funcionamiento el
aparato segfin el invento permite el ajuste automatico
de la velocidad de alimentacidn del hilo durante el
funcionamiento de la mfquina para proporcionar una
tensidn del hilo predeterminada, siendo regulable, de
preferencia, la tensidn predeterminada segln el tipo
de tejido que se desea llevar a cabo, Una vez que se
ha obtenido una tensién predeterminada deseada, las
mfquinas de tejido de punto del tipo antes citado
operan para mantener la tensién y resulta innecesario
una regulacidn ulterior y, en efecto, indeseable ya que
el apargto segln el invento corregiri cualquier variacidn
en la tensidn del hilo que sea detectada debica a, por
ejemplo, nudos o regruesamientos; esto darfa lugar a
uia variacidn temporal en la velocidad de alimentacidn
de todos los hilos y el tejido resultante o tendria

la uniformidad deseada. Por consiguiente, el operario
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de la miquina accionard, de preferencia, dichos medios
para descapacitar los medios de control una vez que la
mfquina opere con la tensién de hilo deseada,

En una nmodalidad preferida del 1hvento
el transductor comprende un elemento oscilante, por
ejemplo una palanca pivotada, que comporta un miembro
deflector de hilo empeiiable con el hilo respectivo para
apartarlo de su trayectoria de alimentacién normal,
redios de influencia que solicitan el elemento oscilante,
en uso, en la direccién de mayor desviacién de dicho hilo
y dos interruptores el8ctricos dispuestos wio en cada
lateral del elemento oscilante de modo que uno de ellos
Sea accionado cuando el clemento oscilante se desplace
seglin ung cantidad predeterminada hacia ua lateral de
una podicidn intermedia que ocupa cuando el hilo desviado
por el miembro deflector tiene la tensién preceterminada
y el otro es accionadocuando el elemento oscilsnte es
desplazado seglin una medida predeterminada hacia el otro
lateral de esta posicidén intermedia,

Segln otro aspecto del invento se propor=-
ciona una miquina de tejido de pumto circular de cafdas
mfiltiples, que se caracteriza porque incluye aparatos
para regular la velocidad de alimentacidn de hilo tal como
se ha descrito anteriormente,

Ahora se describird mas particularmente
y a titulo de ejemplo una realizacidn del iavento con
referencia a los dibujos que se acompaiian, netamente
esquemfticos, en los ques

La figura 1 es una vista ea alzado lateral
de una mfquina de tejido de punto circular provista con
el aparato de conformidad con el invento pavra regular
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1la velocidad de alimentacidn del hilo,

La figura 2 es uns vista en planta
esquemftica tomada por arriba de la wfquina de la

figura 1,

La figura 3 es una vista en perspectiva
esquemdtica, a mayor escala, de un transductor detector
que forma parte del aparato de conformidad con el
invento representado en la figura 1.

La figura 4 es un diagrama hibrido de la
nfquina de la figura 1, y

La figura 5§ es un diagrama hibrido de
una segunda miquina éircular de tejido de punto provista
con el aparato de conformidad con el invento reprentada
en las figuras 1, 3 y 4.

Con referencia a las figuras 1 y 2 de
los dibujos, se representa una miquina circular de tejido
de punto de cafdas mfiltiples, provista de un ciliadro de
agujas 22 y un dispositivo de alimentacidn de hilo, indicado

de forma general con 1lg, que incluye una pluralidad de

_bobinas 12 cada unz de las cuales forma parte de una

alimentacidn de hilo individual que incluye también
una polea 14, Todas las poleas 14 son empeiiadas por
una correa impulsora finica 16 que, con el funcionamiento
de la miquina, es impulsada por medio de una polea motriz
18, mediante un motor eléctrico de corriente contfnua
20, de modo que todos los hilos F se alimentan a la
misma velocidad a partir de bobinas respectivas 12
a través de las poleas respectivas 14 al cilindro de agujas
22,

Haciendo referencia a la figura 4 de los

dibujos, la mAquina de las figuras 1 y 2 se represeata
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esquenfticamente y las partes correspondientes a las
de las figuras 1 y 2 se dndican con las mismas referencias
numéricas, aGa cuando se representen de forma distinta
con el fin de simplificar, El cilindro de agujas 22 de
la miquina es giratorio por medio de un impulsor 48,
mostrado en la forma convencional de un Arbol giratorio
que Se conecta al motor principal 24 de la miquina que
ha de hacerse girar a travls de &ste, Al impulsor 48
se conecta un tacogenerador 50 que genera un voltaje
eléctrico de amplitud proporcional a la velocidad del
motor principal 24, o sea, a la velocidad de la miquina,
El tacogenerador 5 Se conecta, por medio de un potencil=-
metro 52, a una de las entradas de un amplificador difereii=
cial electrfnico §4 que tiene una salida de emergfa.

otro tacogenerador 5 se asocia con
el impulsor que conecta el motor de corriente continua 2
al dispositivo de alimentacién de hilo lp. Este impulsor,
que se¢ representa también en la forma convencional de
un 4rbol, se indica con la misma referencia numérica 16
que las correas de las figuras 1 y 2, El tacogenerador
56, que genera un voltaje eléctrico de amplitud porpor=
cional a la velocidad del motor 20 y, por tanto, propore
cional a la velocidad de los hilos F, se conecta a la
otra entrada del amplificador diferencial 54, La salida
de encrgifa de &ste alimenta, a su vez, el motor de corriente
contfnua 20. Sezgfn podri zpreciarse, el circuito recién desw
crito constituye un circuito de. control de velocidad elecw
trdnico que hace que la velocidad de giro cdel motor 20, ¥y
por tanto la velocidad de los hilos F, dependa de la velociw
dad del motor 24, o sea, de la velocidad de la mfquina, La’

relacidn de transmisiédn del circuito de control puede
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regularse por medio del potencidmetro 52 que tiene
un 4rbol fileteado regulable o tornillo corredizo 6g
que comporta ua cursor 62, y es mavualpembe accionable
por medio de un botdn graduado 58, que puede apreciarse
también en la figura 1, enchavetado al extremo del
Arbol 60,

1La miquina de las figuras 1, 3 y 4
ests provista también con aparatos segfin el invento para
regular la velocidad de alimentacién de los hilos F,
comprendiendo un transductor 26 y un servomotor de
corriente contfnua reversible 64 conectado en un circuito
con un ianterruptor 66, Tal como se representa en la figura
1 de los dibujos, uno de los hilos representado como F»
en lugar de pasar directamente desde el dispositivo de
alimentacidn 1lg al ciliandro 22, se desvia a través del
transductor 26 que es sensible a la tensidn del hilo
F, ¥ apto para generar prinera o segunda sefial eléctrica
respectivamente siempre que la tensidén del hilo F sea
superior a un valor predeterminado o inferior,

con referencia a la figura 3 de los
dibujos, se representa una modalidad preferida del transductor
26 que incluye una placa 28 fijada al armazén de la miquinz
y una palanca 32 pivotablemente montada en la placa 28
para el movimiento articulédo en un plano vertical
entorno de un pivote % en posicién intermedia a sus
extremos, El hilo F, s que se alimenta en la direccidn
de las flechas A, pasa sucesivamente bajo un deflector
de hilo fijo 34 montado en ia placa 28, sobre un deflector
de hilo m8vil 36 comportado por un extremo de la palanca
32, y entorno de un segundo deflector de hilo f£ijo 38

montado en la placa 28, EL hilo F_ tiende, de este modo,
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a pivotar la palanca 32 en una direccidn horaria, tal como
se aprecia en la figura 3. Este pivotaniento se efectfia
venciendo la resistencia de un medio de influencia elfstico
constituido por un resorte de torsidn {p conectado entre
un brazo de la palanca 32 opuesto al extremc que comporta
el deflector 36 y un anclaje 42 en la placa 28, El anclaje
42, se representa, convencionalmente, en forma de ua tornillo
insertado en una ranura practicada en la placa 28,

gl transductor 26 incluye también dos
microinterruptores 44, 46, montados en la placa 28,
estando el interruptor 44 por encina y el interruptor
46 por debajo del brazo de la palanca a la que esté
fijado el resorte 40, Los interruptores 44, 46 se dis-
ponen de modo y la tensidn en el resorte 40 es tal que
cuando el hilo F, tiene un valor predeterminado, la
palanca 32 no empeilard ninguno de los microinterruptores
44 y 463 sin embargo, cuando la tensién del hilo F excede
el valor predeterminado segln una medida fija, la palanca 32
empefiarf y accionarf el microinterruptor 44 y cuando
la tensidn del hilo F_ cae por debajo del valor predeter-
minado seglin una cantidad dada, la palanca 32 empefiarf
y accionari el otro microinterruptor 46, A continuacién
se explicari el efecto de accionar uno u otro micro-
interruptor 44 o 46,

con el fin de calibrar el transductor
26 para variar el citado valor predeterminado de la tensién
del hilo Fo» puede variarse, en forma no ilustrada, el
espaciamiento de los microinterruptores 44, 46 de la
palanca 32 y también puede variarse la tensidn del resorte
40 regulando la posicidn del anclaje 42,

con referencia a la figura 4 de los

dibujos, el transductor 26 se representa en la forma
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convencional de un deflector, cuyos contactos fijos 44 y
46, indicados con las mismas referencias nuwméricas que
los microinterruptores respectivos 44, 46 de la figura 3,
se conectan para alimentar el servomotor €., EL &rbol de
salida del servomotor 64 se conecta a su vez al impulsor
del &rbol 6y del potencidmetro 52,

La conexidn de los cantactos 44, 46 del
transductor 26 al servomotor 64 es tal que cuando ce
acciona ¢l microimterruptor 44 debide a la tensidn del
hilo Fo por ser superior a un valor predeterminado, se hace
girar el servomotor 64 en la dirececidn de aumento de la
relacién de transmisién del circuito de control de velocidad
electrénico, con lo que se aumenta la velocidad del motor
20 y, por tanto, la velocidad de alimentacidn del hilo,
decreciendo la tensién de los hilosy el microinterruptor
44 sigue activando el servomotor hasta que la tensién
del hilo Fo’ v por tanto de todos los hilos P, ha descendido
hasta el valor predeterminado. Cuando se activa el micro-
interruptor 46 debido a la tensifn del hilo F, por ser
inferior al valor predeterminadc, se hace girar el servo=
motor en la direccién opuesta, aumentando asf 1a tensidn
del hilo hasta que se obtiene el valor predeterminado,

con el empleo de la mAquina y aparatos
de las figuras 1 a 4 se ajustan primeroc las posiciones
de los microinterruptores 44, 46 y/o la tensién del
resorte para determinar unr valor deseado de la tensién
del hilo Fo’ ¥y por tanto de todos los hilos P, para una
operacidn de tejido particular y con la que no funcionaran
los iaterruptores, Luego puede ponerse en marcha la
mlquina y, debido al accionamiento del microinterruptor

44 o 46 se lleva rfpicamente al valor deseado la tensidn
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de los hilos Fe A5L pues, el ajuste hasta la tensidn constante
de los hilos F tiene lugar con la miquina en funcionamiento y
se evita la rotura de los hilos,
yna vez que la tensidén de los hilos F

S ha alcanzado el valor predeterminado deseado, se mantendri
esta tensidn con el funcionamiento normal de la mAquina
y el acclonaumiento de los interruptores 44, 46 soloc se
producird cuaado, por ejemplo, un defecto del hilo F,
produzca un canbio momentfneo de su tensidn, Debido a

1y, que es indeseable el ajuste de la tensién de todos los
hilos F debido a estas fluctuaciones en la tensidn de un
hilo Fs puede abrirse el interruptor 66 por medio del
botén 66 mostrado en la figura 1 para descapacitar el servow
motor,

15, Cuandoc por cualquier motivo sea necesario
corregir la tensidn de los hilos, o sea su velocidad de
alimentacidn, durante el funcionamiento de la mAquina,
el operario puede hacer girar manualmente el botén 58
del potencidmetro 52,

20. con referencia a la figura 5 de los
dibujos, se representa una segunda mfquina circular de
tejido de punto y cafdas mfiltiples equipada con aparatos
tal como se ha descrito anteriormente, En la mAquina de
la figura 5 el circuito de control de velocidad electrénico

25, de la mAquina anterior se sustituye por un dispositivo
de transmisibn de velocidad mecénico, hidriulico regulable
o de cualquier tipo apropiado, indicade con 68,

En la figura 5 las partes indénticas
con las de la figura 4 o que tienen la misma funcién,

L. se indican por nedio de las mismas referencias numéricas,
Asi pues, el motor principal 24 se conecta, por medio
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del impulsor 48, al cilindro de agujas 22 y a la entrada
del dispositivo 68, mientras que su salida se conecta
al dispositivo ce alimentacién de hilo 10 por medio del
impulsor 16, El dispositivo 68 esti provisto con wn
miembro de regulacifn maaual 58 y con ua &rbol 70 conectado
al servomotor 64 para wariar la relacifn de transmisién,

El funcionamiento cdel aparato de
conforiidad con el invento con respecto al dispositivo 68
es tal como se ha descrito con referencia a las figuras
1 a4y no se ampliari su descripcidn,

= o =
NOTA

Descrito el objeto del presente invento
se declaran nuevas y de propia invencidn las siguientes reim
vindicaclones,

1l,~ perfeccionanientos en los aparatos
para regular la velocidad de alimentacién del hilo de miquinas
circulares de tejido de punto, de cafdas mfiltiples, del tipo
que incluyen un primer impulsor giratorio para accionar el me-
canismo de accionamiento de las agujas de 1a miquina a una ve-
locidad predeterninada y un segundo impulsor giratorio comfn para
impulsar cada una de las alimentaciones de hilo de la
miquina a una velocidad que es variable con respecto
a la del primer impulsor giratorio, caracterizacdos por
comprenders
= un transductor (26) montable en la miquina para detectar
la tensién de uno (Fo) de los hilos de alimentacidn (F)
¥ responder a las variaciones para generar primera o
segunda sefiales eléctricas respectivamente siempre que
1la tensidn del hilo (Fo) sea superior a un valor predeter-

minado o inferior;



Se

15,

25,

30

- medios de conbtrol (64) conectables al segundo impulsor
giratorio (23 68) y al transductor (25), y operables
para aumentar o disminuir la velocidad del segundo impulsor
giratorio y, por tanto, de la velocidad de alimentacién
del hilo, al recibir una primera o sSegunda sefial respecti-
vamente para llevar la tensién de los hilos (F) a dicho
valor predeterminado; y
~ medios para capacitar o descapacitar selectivamente
dichos medios de control para poner en funcionamiento el
aparato cuando se requiera,

2,= perfeccionamientos, de conformidad con 1la
reivindicacidn 1, caracterizados porque dicho valor
predeterminado es regulable,

3.~ Perfeccionanientos, de conformidad con la
reivindicacién 1 o la reivindicacién 2, caracterizados
porque el transductor (26) comprende un elemento oscilante
(32) gyue comporta un miembro deflector de hilo (36)
empefiable con el citado hilo (Fo) para desviarlo de su
trayectoria normal de alimentacién, medios de influencia
(40) que solicitan el elemento oscilante (32), en uso,
en la direccidn de mayor desviaciln de dicho hilo (Fo)
y dos interruptores elbctricos (44, 46) dispuestos uno
Bn cada lateral del elemento oscilante (32) de modo que
uno es accionado cuando el elemento oscilante se desplaza
segln una meddida predeterminada hacia un lateral de uma
posicién intermedia que ocupa cuando el hilo (FO) que se
desvia por el miembro deflector (36) tiene la temsién
predeterminada, y el otro se acciona (40) cuando el
elemento oscilante se desplaza segfin una medida predeter=
minada hacia el otro lateral de esta posicidn intermedia,

4.~ Perfeccionamientos de conformidad con la
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reivindicacidn 3, caracterizados porgue el elemento osci-
lante comprende uaa palanca (32) que pivota en posicién
intermedia a sus extremos, uno de los cuales comporta
el miembro deflector (29),

5.-»Perfeccionamientos de conformidad con 1la
reivindicacidn 3 o la reivindicacién 4, caracterizados
porque los medios de influencia son clésticos.

6.~ perfeccionanientos de conformidad con
cualguiera de las reivindicaciones precedentes caracterizados
porque los medios de control para el segundo impulsor giratoe
ric (203 68) incluyen un servomotor reversible (64) accionado
o controlado por la primera o segunda sefial generada por
el transductor (26) y porque los medios paza capacitar o des=
capacitar selectivamente los citados medios de coatrol compren
den un interruptor eléctrico (66) interpuesto em el circuito
se suninistro para el servomotor (64).

7+« Perfeccionamientos 'de conformidad con
cualquiera de las reivindicaciones precedentes, para
regular la velocidad de alimentacidn del hilo de una
niquina circular de tejido de punto de cafdas mfiltiples,
del tipo en donde el segunkle impulsor giratorio incluw
ye una dispesicidn de transmisidn de velocidad regula-
ble (68) provisto de un Arbol de entrada concctado
al primer impulsor giratorio (24) y un 4rbol de salida
conectado para impulsar cada una de las alimentaciones
de los hilos, caracterizados porque los medics de control
(64) son conectables a medios (70) para regular la
relacidn de transmisién del dispositivo de transmisién
(68).

8,~ perfeccionanientos, de conformidad con

cualquiera de 1as reivindicaciones 1 a 6, para regular
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1la velocidad de alimentacién del hilo de una méquina
de tejido de punto circular de cafdas mfilitiples del tipo
en donde el seguado impulscr giratorio comprende un
motor eléctrico provisto de wa circuito de control de
velocidad eléctronico que recibe ung sefial de entrada
eléctrica seglin 1la velocidad del primer impulsor giratorio
(24), caracterizacdos porque los medios de control (64)
son conectables a medios (52), incorporados en el circuito
de control de velocidad electrénico, para regular la
relacidn entre lasivelocidades del primer y segundo impulsor
giratorio (24, 20).

9+~ Perfeccionamientos, de conformidad con
la reivindicacién 8, en donde los medios citados para regu-
lar la relacidn de velocidad estin constituidos por un potenw
ciémetro, caracterizados porque el servomotor reversible
(64) es conectable meclnicamente a un mecanismo (6p)
para efectuar el desplazamiento del contacto deslizante
del potencidmetro,

10 .~ Perfeccionamientos, de conformidad con
la reivindicacién 9, caracterizados porque el mecanismo (6p)
para efectuar el desplazamiento del contacto deslizante
del potenciémetro incluye un miembro de control manual
adicional (58) con el que puede regular la veloeidad
del segundo impulsor giratorio (203 68) cuando ze
descapacitan los medios de control (64),

11,~ perfeccionamientos en los aparatos para
regular la velocidad de alimentacién del hilo de mAquinas cire
culares de tejido de punto,

Seglin se descrive y reivindica en la presenw
te memoria descriptiva que consta de 16 piginas foliadas y

escritas a miquina por uia sola de sus caras,
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