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) El invento concierne a una méqﬁina para en-
sambler léminas o franjas de chana de madera, con un equipo
guiahilo movible en vaivéh~dispuesto nor encima de una mesa
de soporte, con un dispositivo para adherencia de léminas o
franjas de papel-o similar, que estd disnuesto delante de

un rodille de compresién suscentible de rodar sobre las 14—

con un equipo para transportar en sentidos onuestos las,lé—
minas de chapa de madera junto & una regleta de senaraﬁién
que sirvefcomo topé, la cual sobresale hacia arriba desag
la mess de soporte verticalmente a lo largo de la junfa;de
wnidn, v con wun equipo para la comnresidn conjunta con unidn
apretada de las léminas de chapa de madera. - coa
De 1la memoria de patente alemena 1.201.533,
N Nan?
se conoce una de tales miquinas. Por encima ie la mesa de
soporte estd anoyado alli el rodillo de compresién en un bya
zo rigido, inmévil con resvecto a la mesa de ‘soporte, Desde
la mesa de soporte sohresale verticalmente una regleta se-~
naradora fija, que:esté orientada hacia el radillo de com-
presidn. fn la zona del rodillo de comoresidén estén disnueg
tos en la mesa de éoporte unos discos de handeja que traba
jan como medios trénsnortadores, los cuales deben comnrimiy
una con otro en la zona del rodille de compresién a las doT
léminas de-chapa &?-madera que han de ser unidas entre si.
El equipo gufahilo contiene un sistema de nrépulsién excén
trica, con el cual se pone el tubo de aportacién de hilos
en el movimiento d; vaivén.
Ia méquina conocida tiene la desventaja de
gue las léaminss de chapa de madera deben desiizar junto a

la regleta de sepdracién a lo largo de la mesa de soporte
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-aurante el proceso de unién. En tal caso éstas son coloca-
das a mano sobre la mesa de soporte, son apphtadas‘junto a
la regleta de separacién e insertadas en la zona del rodi-
1lo de compresién y de los discos de bandeja. Este movimien
to de las piezas de trabajo, que se efectla durante el pro-
cego de tratamiento, puede perjudicar la despada colocacién
apretaﬁa de las a}istas de las piezas de trabajo una junto
a otra en la zona del equipa gufahilo, que debe aplicar el
hilo de adherencia en forma de meandro sobre las piezas de

trabajo en la zona de su junta de unién, y en la zona ‘Gel

sobre las dos piezas de trabajo. Mediante la participiéién
en el proceso de trabajo del movimiento aplicado por ‘ei- ope|
rario de servicio, no siempre se garantiza con la méquiﬁa
conocida una aprepada colocacién de las aristas de las pie-
zas de trabajo una junto & otra. También es desfavorab}e;
en el caso de la méquina conocida, el hecho de que sea'limi
tada la longitud de las ldminas de chapa de madera que han
de ser unidas entre si, perpendicularmente a su direccién

de lag fibras, las cuales liminas pueden ser unidas por en-
colado con la méqpina conocida. Cada proceso de unién por

encolado para una'nueva junta de unién exige un movimiento
de retorno de tngs lag l4minas de chapa de madera ya uni-
das entre si. Bste movimiento de retorno se hace cada vesz

més diffeil con cada nueva lé4mina de madera colocada.

El invento se bésg en la misién de crear una
méquina del tipo mencionado al comienzo, con la cual se pue
da fabricar un nfimero cualquiera de liminas de chapa de mé—
dera con juﬁtas de unién de elevada calidad, de modo réapide

y seguro, y sin participacifn esencial del overario de mani

rodillo de compresién, que debe apretar al hilo de adhérénc'
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1 ‘pulacién en el pro;eso de trabajo.
: ‘ De acuerdo con el invento se propbnetque el
equipo gufahilo y el rodilleo de compresién estén dispuestos
junto a un patin o' carro comin por encima de la lémina de
5 | chapa ‘de madera, que es movible paralelamante 2 la junta de
unién de las léminas de chapa de madera, estando dividida
la regleta de separacidn en elementos individuales de regle
ta de separacién dispuestos en una fila a distancia enﬁféj
s{, los cuales elementos pueden ser descendidos a la mesa
10 | de soporté uno tras de otro sincrénicamente con el movimien
to del patin. ' .
Para la sincronizacién de los movimientésl
el patin puede ser movido preferiblemente por una caderig "
transportédora a lo largo de un travesafio horizontal, y:ﬁna
15 | zapata de‘conmutac@én que controla los movimientos de des~
censo de los elemeﬁtos de regleta de separacidn vuede ser
movida por una cadena transportadors inferior vor debajov
del patin bajo la mesa de soporie, estando unida la cadena
transportadora superior y la cadena transpprtadora inferior
20 | con un sistemsa de ﬁropulsién comin, que genera su movimient
to sincrénico.

‘ Cada elemento de regleta de separacidén estd
unido preferiblemeﬁte a una wnidad de desnlazamiento con
un interruptor accionable por la zapata de conmutacién. La
25| unidad de desplazamiento puede estar estrueturada preferi-

blemente como electroimdn, estando fijado el elemento de r
gleta de separaci6p junto 2l extremo superior de una culati
gue sobresale desde la bobina magnética. La unidad de des-
plazamiento puede estar estructurada preferiblemente tam=-

30| bién como cilindro vertical de medio a mresiédn de doble efec
27058
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P%o, estando fijado el elemento de regleta de separacién jug
to al extremo superior de una biela que sobresale desde elf
cilindro de medio a presién. Preferiblemente; el cilindro ‘
de medio a presibén es cargado con un medio hidrdulico a pxé
gién o con un medio neumdtico a presibn.

Se prefiere que el interruptor de la unidad
de desplazamiento esté estructurado como védlvula para el me
dio de presién y esté dispuesto bajo el cilindro de mq@@&
a pregién. La vdlvula puede ser una vélvula neumétice esfé-|

@

rica de 3/2 vias. I e
Todos los cilindros de medio a presién estén|
conectados, paralelamente entre si preferiblamente en sﬁsdlg
dos inferiores alejados de los elementos de fegleta dedsépg
racién, directamente a una conduccién de abastecimientqféo-
min de medio a presibn. En sus lados superiores, orieniados|
hacia los elementos de regleta de separacibn, todos 103-514
lindros de medio a mnresién estén conectados preferiblemente
paralelamente a través de lms védlvulas con una conducecién
comin adicional de. abastecimiento de medio & presién.

Se prefiere que, en el casd de accionemiento
de cada vAlvula por medio de la zavaia de conmutacién, el
lado superior del pistén, orientado hacia el elemento de rg
gleta de separacibn del cilindro de medio a vwresién, sea
cargado por el medio a presién, mientras que el lado infe-
rior del vistén esté gin presién.

: El equipo para trensporitar en sentidos opues
tos las léminas de chapa de madera junto a los alementos de
regleta de separacién cbnsiste preferiblemente en dos gru=-
pos de cintas traﬁsnortadoras dispuestas paralelamente so-

bre la mesa de soporte y a distancia entre sf, cuya direc-
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cularmente a la fila de los elementos de regleta de separa-
cibn. Las cintas transportadoras de un grunoThan de poder
ser movidas preferiblemente hacia los elementos de resleta
de separacién,wmiéntraS«que.1as.cintas transportadoras del
otro grupo han de poder ser movidas hacia los elementos de

regleta de separacién y alejéndose de ellos.

conjunta con unién apretadas de las léminas de chapa de ma-
dera contiene dos rodillos de friccibén horizontales naia}e—
los, de igﬁal didmetro, los cuales estédn disvuestos eﬁﬁ;é

los dos grupos de las cihtas transportadoras en la zona de

los elementos de reglete de separacibn, encontréndoss. sis
\ .

porte y siendo desplzables los elementos de regleta de sepg
racién a través del espacio intermedio de los rodilloa,de
fricci6n._Los rodillos de friceidn son propuisables pfeferi
blemente §n sentidos opuestos, estando dirigidos los movimi
tos de su? lados suneriores hacia los elemenfos de regleta
de separaéién. Sobre los rodillos de fricéién estén coloca
dos prefe;iblemente anillos a base de un material con elas-
ticidad d§ caucho, por ejemvlo Vulkollan.

3e nrefiere oue los rodillos de friceibn es-

tas a dis?ancia entre ellas, las cuales discurren perpendi-
cularmente a los ejes de los rodillos de friceién. Cada vid
ga moviblé estéd sostenida preferiblemente en;dos vigas de
soporte oue se extienden a ambos lados de los elementos de
regleta de senaracién vor toda su lonsitud d? fila, las cug

les vigas de sonorte estédn fijamente unidas entre sf. Cada

cién de movimiento en un plano horizontal discurre perpend%

Preferiblemente, el equivo nara la compresidn

1fneas envolventes superiores en el plano de la mesa de’so-'

tén -apoyados por varias vigas movibles horizontales, dispuds

en
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viga movible esti avoyada pendularmente de modo preferible
junto al extremo superior de una espiga vertical, que estd

insertada en un taladro comin para las dos vigas de soporte

porte junto al lado inferior a lo largo del taladro.

Un ejemplo de realizacién del invento se rep
senta en los dibujos y es descrito en lo gue sigue con una-~
yor detalle, En éstos: o

La figura 1 muestra una vista en alzadoﬂéé
verspectiva de la méquina de acuerdo con el invento péré %1
ensamblado de lé4minas de chapa de madera; 2

~ La figura 2 ﬁuestra una representacién esqgue
mética de la cooperacién de los equipos individuales de ia

méquing, similarmente a una seccién a través de la miquina

deras
La figura 3 muestra la seccién segin la 1i-
neg I-I de la figura 2; '
La figura 4 muestra la seccién segin la 1{-
nea II-II de la figura 2;

ga movible, de un A4rbol de friceibén y de una biela con un
elemento de regleta de separacidén junto & una viga de 80=
porte, en representacién en perspectiva;

La miquina para ensamblar chapas de madera

tén dispuestos a una distancia entre si que es mayor que 1s

méxima longitud de' las chapas de maders en la direccién de

En este caso la espiga es ajustable en su altura nreferible}’

mente con-un tornillo atornillado dentro de las vigas de sof

en la direccién de movimiento de las’ léminas de chapa 49im§

Le figura 5 muestra la disposicidén de una vi|.

lag fibras. Avroximadamente a la mitad de la altura estéd f;,t

v

consiste en dos vedestales de armazén 10 verticales, que inff"=“

......
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jada a los pedestales de armazén 10 una mesa de coporte 11,

Sobre &sta estdn colocadas wuna. l4mina 12 de chapa de madera

delantera en la direccifn de trabajo y una lémina 13 de chal

pa de madera trasera en dicha direccién de trabajo, las cug
les deben ser .unides .entre si por sus aristas. La mesa de

soporte 11 estd equipada con dos grupos de cintas transpor-~
tadoras delanterag 14 y cintas transnortadorgs traseras 15.
Las cintas transportadoras 14 y 15 de un grupo estén @i?Que
tas en cada caso a distarcia entre ellas, Estdn unidas unas
con otras de un modo continuo a través de una correa @é:yra
misién y son impulsadas imperativamente en su direccién de

movimiento por rodilles de cambio de dirececibn 16 y 17£~ro—
dilloes de;guia 18-y rodilles propulsores 19. Las cintas tra
portadoras delanteras 14 pueden moverse en ambas direcgiq-
nes. También pueden moverse por encima de la mesa de QSﬁbr-
te 11 hacia la junta de unién 20 de las dos léminas léiyi13
de chapa de maderé y.alejafse de dicha junta. de unién; ias

cintas transportadoras 15 del otro grupo pueden moverse poY]

encima de la mesa de soporte 11 sélo hacia la junta de unidp

20,
Por encima de la mesa de soporte 1l estd fi-
jado a los pedestales de armazén 10 un travesafio 21, que
girve como gufa para un patin o carro 22. Junto 2 éste es—
tén colocados un equipo guiahilo 23 y un rodille de compre-
sién 24, los cuales, en comin con el patin 21, al rodar és-
te junto al travesafio 21 pueden realizar un movimiento rec-
tilineo entre los dos pedestales de armazbn }0. Ambos'estén
dispuestos orientados hacia abajo, de modo que el equipe
guiaﬁilo 23 puede ser movido en vaivén directamente sobre

la junta de wnién 20 de las léminas 12 y 13 de chapa de ma.-J

fox

&
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dera que han de ser unidas entre si vy el rodille de compre-
sién 24 vuede rodar ejerciendo una fuerza de compresién so-
bre las laminas 12 y 13 de chana de madera a-io largo de la
junta de uwnién 20. '
Para que la jusrta de unién 20 de las dos 1lé-
minas 12 y 13 de chapa de madera tenga una vosicibn inequi-
voca junto a la méquina, a lo largo de wna fila rectilinea,
gque corresmonde a la posicién deseada de la junta de unibn
20, estén disnuestos unos elementos nlanos 25 de reglé%;;he
gseparacibn a distancia entre s{. Estos.se encuentran ep%re
los dos orunos de cintbas transportadoras 14 v 15 vy sifvéﬁ:
como topes para las lédminas 12 y 13 de chapa de maderatf‘
Dado que las léminas 12 y 13 de chapa de.ma-

| Lad

dera mantienen durante el proceso de unién una noSiciépfﬁna
terada junto a la miguina, mientras que el hilé de adhé%épcia.
es aproximado a las léminas 12 y 13 de chana de maderq,;éh
forma de ﬁeandro por el equipo gufshilo en la zona de ia
junta de unién 20, y es apretado allf{ por el rodillo de com|
presién 24 a lo largo de la junta de unién 20, es necesario
que los elementos 25 de regleta de sevaracidn se muevan
desde la junta de unién 20 en 1o medida en que el equipo
gufahilo 23 y el rodillo de compresibn 24 se ‘muevan sobre
la junta de wnién 20, Para este fin cada elemento de regle-
ta de senaracién 25 estd unido por su lado inferior a tra-
vés de una biela 26 con el pistén de un cilindro 27 de me-
dio a presién, el cual estd disvuesto pernendicularmente ba)
io el.elemento 25 de regleta de sevaracibén. Los elementos
25 de regleta de separacifn sobregnlen nvor lo tanto en la
posicién extrema suverior de sus bielas 26 permendicularmen

te desde la mesa de soporte 11 y forman alli los tomes pary
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lpias 1émipas 12 y 13 de chapa de madera, mientras que en la
posieidn extrema inferior de sus bielas 26 deian plenamente
libre el éspaeio situado pof encima de la mesa de gsoporte
11, Cada cilindro 27 de medio a presibn estd unido por su
5| extremo inferior con una conduceidn 28 de abastecimiento de
medio & pgesién, vy por su extremo superior con otra conduc-—
cibén 29 de abhastecimiento de medio a presibén. Con estas
uniones estén conectados en cada caso paralelamente 1q§iéi—
lindros 27 de medio a presidén. Las conexiones inferiores.se
10| efectlion directamente con la conduccién 28 de abastecimipn-
to de medio a presibn, mientras que entre las conexiones ég

anta s
periores v la conduceidén 29 de abastecimiento de medio a
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nresibn estén intercaladas en cada caso unas vAlvulas 3
Los pistones deslizan en los cilindros 27 de medio 2 piégién

15| con un rozamiento, de modo que éstos y con ellos los elemen

tos 25 de rogleta de separacibn, estando sin vresidén les cji
lindros, no pueden modificar por si mismos su nosicién;
Para el accionamiento de las vAlvulas 30 es~
t4 prevista una zapata de commutacién 31, que se encuentra
;é 20| siempre vor debaio del patin 22 con el equivno guiahilo 23
vy el rodillo de compresién 24. En el lugar de la zapate de
o commutacidn 31 las vdlvulas 30 son accionadas por ésta, de
: manera que estéd abierta la unién con la conduccién 29 de
- abastecimiernto a -las ‘conexiones superiores de-los cilindros
25| 27 de medio a presién. En este caso puede actuar nor lo tany
- to medio a presién sobre los lados de los wmistones que es-
tén contiguns a los elementos 25 de regleta de separacién,
. de mamnera que los elementos 25 de regleta de senaracién nue
den ser descendidos. Los movimientos del patin 22 y de la

30 | zapata de conmutacidén 31 pueden ser aconlados a través de

27058
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1 |una cadena transnortadora superior 32 y de una cadena trans| h
?nortadora inferior 33. Ambas son propulsadas'simulténewnen—
te nor el Arbol de un sistema de propulsién épmﬁn 34. En eg} -
te caso la cadena transportadora sunerior 32 ﬁroduge el mo~
5 | vimiento del vatin 22 a lo largo del travesafio 21, mientras
aue la cadena transportadora inferior 33 estéd unida con la
zapata .de conmmutacidn 31 y mueve a ésta en avance. Esta dig
posicién tiene como consecuencia que siempre, en el luééii
gituado junto a la junta de unién 20 de las liminas 12 3.13
10 | de chapa de madera, donde se encuentra el rodillo de cgéprg
sibén 24, los elementos 25 de regleta de senaracién sonaagéﬂ
cendidos por la zapata de conmutacidén 31 a conseéuenciéié;y
accionamiento e las valvulas 30. Log elementos 25 de regig
ta de separacién no pueden impedir nor lo tanto el modé,ﬁ&
15 |trabajo del rodillo de compresibn 24. el
Bl eouino nara la compresidén conjunta con’ -
wnién anretadas de las léminas 12 y 13 de chapa de madefaq.
consiste en dom rodillos de friceién 35, que estén dispues-
tos junto a la miquira paralelamente a la fila de los ele-
20 | mentos 25 de regleta de separacibén. Los eijes de los rodillas
de friccién 35 se encuentran en un planoe horizontal algo
por debajo de la superficie de la mesa de soporte 11, mien -
tras que las lfneas envolventes més superiores de los dos
rodillos de-friceién 35 caen con el mismo diémetrO‘anroximg
25 | damente en el nlano de la mesa dec soporte. Sobre los rodi-
llos de friccién 35 nueden estar colocados también unos del
gados anillos 36 a base de material con elasticidad de cau-
cho, con el fin de aumentar la friceién entre los rodillos
de triceibén y los lados inferiores de las léminas 12 y 13
30 | de chava de modera. sstando conectada la mégquina, los rodi-

27058




w.

10

15

20

25

30

Elos‘de friceidn 35 giran en sentidos onuesios, encontréndo

.rrespondientemente a lag distancias de las vigas movibles

Hojs ntm. 11

cada uho con ung parte de su superficie periférica superior
en contacto con la correspondiente lAmina de chapa de made-
ra con a&uda de la presiGﬁ generada por el rodillo de com~
presidn. 24 rodante, y las‘léminas de chapa de madera

aproxima a los elementos 25 de regleta de separacién v lue-
g0 los mantiene en la posicién apretada, De esta manera se
genera y mantiene una apretada junta de unidn 20 entre las

Tan =

dos léminas 12 y 13 de chapa de madera.

Los rodillos de friceién 35 estén anovggos
en su lado inferior en vigas movibles 37, cuya dlrecciéﬁ de
eitensi6n nrincipal discurre perpendicularmente a 1osﬁeﬁes
de los rodillos de friceidn 35, y que se extienden a distan
cia entre ellas a lo largo de 1a fila de los elementos 25
de regleta de separacidn. Su disposiecibén junto a la méoulna
puede ser por ejemplo tal que en cada caso a dos elementos
25 de repgleta de separacibn siga una viga wmovible. Ln.tal

caso las vigas movibles 37 se encuentran en el espacio in-

termedio entre dos elementos 25 sucegivss de resleta de se-

varacibn. A
Cada viga movible 37 estd anovada por una es
piga 38. Las espigas 38 estén disnuestas permendicularmente

en el plano de los elementos 25 de resleta de separacidn eo

37. E1 Spoyo hace nooible hacer pendular limitadsmente ha-
cia todos los lados a las vigas movibles 37. Fara que lasg

vigas movibles 37 no puedan deformarse, son sostenidas adi-
éionalmente con ayuda de tornillos 39, los cuales no obsta-
culizen sin embanzo la limitada posibilidad de movimiento

pendular de las vigas movibles 37, Las esnigas 38 y los tox

ke
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-;illos 39 ge encuentran en dos vigas de soporte 40 rigida-

mente ajoyadas en lavméquina,‘y uwnidas fijamente entre sf.

piezas para atornillamiento 41 y tornillos 42 junto al lado
inferior, pero también es posible-colocar junto al lado su~

verior de las vigas de soporte tornillos adicionales.

vigas de sonorte varios taladros centrales 43 nasantcé:jzve
ticales. Dentro de estos taladros 43 pueden encaiarse desde
abaijo las esnigas 38. A continuacién se pueden atorni}igq
tornillos 44, para el aiuste en altura de lag espigas“jﬁ;
en una narte roscada 45 atornillada en la nieza de atorni-
llemiento, y nueden ser bloqueados con ésta. Bl tornille™ 44
actla sobre la esniga 38 dentro de las dos vigas de soPﬁite
reunidas 40 en el taladro 43. Cada esniga 38 puede ser.ajng
tada individualmente de este modo en cuanto a su altura{.hg
tes del comienzo del trabajo de la mAquina las espigas:38
son enderezadas con ayuda de los tornillos 44.

La disnosicibn de los rodil}os de fricci6n
35 y su anoyo hacen pozsible efectuar wn aiﬁste mwiforme y
muy exacto de la junta apretada de unibn 20 entre lag dos
léminas 12 y 13 de chana de madera. A causa del apoyo pen-
dulante se efectda también en el caso de liéeras irregula-
ridades en las superficies de las léminas lzjy 13 de chapa
de madera y en el caso de diferentes esnesoréé de éstas un
equilibra&o junto al lugar de contacto de sug aristas, de
manera que el rodillo de compresién 24 ejerza siempre en 13
gona de la junta de unién 20 una presién uniforme sobre la
léminas de chapa dé madera. Con el equipo de acuerdo con el

invento para la compresién conjunta con unién- apretada de

Ia unién de las vigas de soporte es producida con ayuda de |

Para las espigas 38 estén incorporados en las

A
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‘reccién de trabajo, de nuevo delante del 1rodillo de commnire=

| 81.bn 24. EL 4rbol vertical 46, junto a cuyo extremo inférior

Hoja nim. 13

Mias 14minas de chapa de madera se pueden producir uniones
de elevaéa calidad de chapas de madera.

Para que la méquina, tanto en el movimiento
de ida del patin 22 junto al travesafio 21 como también en
el movimiento de vuelta, pueda trabajar y realizar una ope-
racién de midn, el rodillo de comvresibén 24 vuede girar en
1802 alrededor de un Arbol vertical 46 con el equipo gufahi
lo 23 dispuesto delante de é1 en direccidn de trabajo.:Cbﬁ
tal giro, el equipo gufahilo 23 y un retenedor 47 para ié?

léminas 12 y 13 de chapa de madera llesan, en la nueva =

-

ge encuentra el rodillo de comnresibn 24, esth equinado.pa-
ra este fin con una rueda dentada 48, que puede ser prcpﬁir
sada por un motor /e propulsibn 49, A través de palancaé:ée
hace bascular en 1302 en comfn con el 4rbol vertical 46¢tég
bién el motor de propulsién 50 y el tubo de avnortacibn 51
con el equipo de caldeo vara el hilo de adherencia 52. El
movimiento en vaivén del orificio 53 del tqbo de aportacién
51 es generado por el motor de nmropulsibén 50 a través de
una transmisién de manivela 54, que none en movimiento de
rotacibn élternativo al tubo de aportacidn 51 alrededor de
su eje longitudinal. %1 motor de pronwulsidn 49 opuede estar
estructurado como-un cilindro giratorio neumdtico. Con el
fin de poder levantar el rodillo de comnresién 24, su Arbol
vertical 46 estd interrumpido, desembocando los extremos
del Arbol en un cilindro elevador neumético 55. Bl patin 24
estd wrovisto con rodillos de rodazdura 6, aue ruedan juntd
al travesafio 21, cumndo el patin 22 se mueve a lo largo de

dicho travesaiio 2l.




27058

10

15

20

25

39

e

Hoja ntm. 14

La mdquina de acuerdo con el invento trabajj
del siguiente modo: La primere ldmina 12 de chana de mader‘
es colocada a mano sobre la mesa de soporte 11 habiéndose

de procurar que se apoye con un extremo en el listén de to-
pe 57. Los elementos 25 de regleta de senaracidén estén to-
doé ellos descendidos. Como consecuencia del movimiento de
les cintes transnortadoras 15.y 14 en la misma direccidn de
trabajo la l4mina de chapa de madera es movida sobre la 1{-

nea de los elementos 25 de regleta de separacién. Despuds

de que la siguiente lé4mina 13 de chapa de madera ha sido -¢o
locada del mismo modo sobre la mesa de soporte 11, se ié-)
vierte la direccién de movimiento de las cintasg transp6§%£-
doras 14, de manera que ghora ambas léminas 12 y 13 de’ cha-
pa de madera han de moverse sobre la lfnea de los elembﬁfbd
25 de regleta de separacién. Entretanto, la conducci6n'23§
de ahbastecimiento de medio a presién ha side cargada cqn{mﬁ
dio a presidn, de manera que todos los elementos 25 de re-
gleta de geparacibén han sido sacados hacia arriba. Forman
ahora los topes vara la nosicién exacta de las léminas 12
y 13 de chapa de médera. Los rodillos de friceién 35 se en-
cuentran también en acecién y el patin 22 comi;nza a efectuar
el trabajo de unién desde un lado de la méquina.

El hilo de adherencia 52 se mueve a través
del tubo dé aportaéién 51, es calentado juntoia su extremo
inferior por el eqﬁino de caldeo allf disnuesto, de maners
que es activado el jpegamento y como consecuenéia del traba
jo del sistema de pronulsién de manivela y excénirica 54 es
colocado en forma de meandro sobre la junta de unién 20,
que es mantenida avretada por los rodilles de friccidén 35

en comin con el rodillo de compresibn 24.
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A causa de la sincronizacién del movimiento

del patin 22 y de la zapata de conmutacién 31 con ayuda de

miento del rodillo de compresién 24, por la zapata de con-
mutacién 31.es abierta la vdlvula 30 situada junto al cilip|
dro 27 de medio & presién, sobre cuyo elemento 25 de reglé—
ta de separacién se mueve el rodillo de compresién 24. La
aperfura de la vélvula 30 produce una comunicacién tg;@é?tg
ria (breve) del espacio superior de cilindro con la cép@uc-
cién 29 de abastecimiento, que ahora conduce medio a piar
sién. Dado que 1afconducc16n 28 de abastecimiento de ﬁéﬁio
a presién estd sin presién dufante este proceso de trabajo,
el medio a presién vrocedente de la conduceidn de abasteei-
miento 29 propulsa en direceién hacia abajo al pist6n;:h§e
como consecuencia de su rogamiento junto a la pared deijci-
lindro se encuentra todavia en la posicién superior. Qoﬁiel

pistén es descendido el elemento 25 de regleta de separa-

t4 libre el camino adicional para el rodi}lo'de compresién
24. -

Después de que las dos léminés de chapa de
madera han sido unidas entre s{ por toda su longitud y el
pat{n 22 ha llegado junto a2 un pedestal de armazén 10 de 1d
méquina, por acciénamiento de interruptores de fin de carq;
ra se efectda un éambio de la direccibn de movimiento de
las cintas transportadoras 14, de manea que.las dos lémi-
nas de chapa de madera 12 y 13 unidas entre s{ son transpoy
tadas fuera de la .zona de los elementos 25 d; regleta de sg
varacidn. La conduceién 28 de abastecimiento de medio a prg

sifn es conectada brevemente con el medio a presién, de mad

las cadenas transportadoras 32 y 33, al proséguir el movi~

cifn unido con €12 través de laz biela 26, de manera que e§>




27058

10

15

20

25

30

Hoja ntm. ] 6

f—

den ser llevados nuevamente a su posicidén extrema superior
y allf, después de desconectar la conduccibn 28 de abasteci
miento de medio a nresién, permanecen en renoso en su sitio
a causa del rozamiento y sirven como topes péra las aristas
de chapa de madera, en las que debe realizarse la giguiente
unién. Se coloca una nueva lémina de chapa de madera., La djil
reccién de movimiento de lasg cintas transwortadoras 14 ey
invertida y desyués de hacer bascular el rodillo de cé@ége-
sifn 24 y el tubo de aportacién 51 en 180¢ junto al pakin
22, éste puede comenzar en carrera de vuelta a raalizérfﬁna
nueva etapa de trabajo de la operacién de unién. e
En lugar del equipo gufahilo 23 movido en>
vaivén oue aplica los hilos de adherencia 52 sobre lav léml
nas de chapa de madera, nuede estar nreV1sto también un apa
rato que es movido sélo de modo rectilineo a lo largo de la
junta de unién 20 y allf{ adhiere sobre las 1ém1nas de chana
de madera una lémina o franja de papel (méds éncha). .
Adicionalmente al rodillo de éomnresién 24
pueden estar mrevistos otros rodillos que'ayudan a la reu-
nién conjunta Ae las ldminas de chava de madera en la junta

de unién.

nera que ‘todos los elementos 25 de regleta dg separacidén Yy

| KL
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‘ REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién provia y nueva que
se presentan pare que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes: o

18, Una méquina para ensamblar tiras de chg

puesto por encima de una mesa ée soporte, que esté disp&es~
to delante de un rodillo.dé compresién suscentible de rodar
sobre las léminag de chapa de madera a lo largo de su junta
de unidn, con un equipo para transportar en sentidos Q%ﬁ;é-
tos las ldminas de chapa de madera junto a una regletaﬁégl
separacién que sirve como fope, la cual sobresale haciz arr
ba desde la mesa de soporte verticalmente a lo largo de la
junta de unién, yfcon un eouipo para la compresibn conjuntal
con unién apretada de las léminas de chapﬁ de madera, caragc
terizada porque ei equipo gufzhilo y el rodillo de compre-
sifn estén disvuestos por encima de las léminas de chapa de
madera junto a un:patin comin, el cual es movible paralela-
mente a2 la junta ée unién de las léminas de chapa de madere
estando dividida la regleta de separacién en elementos indj
viduales de repleta de separacién dispuestos en una fila a
diétancia.entre sg, los cuales son descendibles uno tras de
otro a la mesa de;soporte.sincrénicamente con el movimiento

del patin.

22,~ Una mégquina segin la reivindicacién 12,

1P
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| zontal y una zapata de conmutacibén que controla los movimien

4 tos de descenso de los elementos de regleta de separacién

| te por una cadena transportadora inferior, estando unida 13

Hoja ntim. 18

e

caracterizada morque el patin puede ser movido vor una cade

na transnortadora sunerior a lo largo de un travesafio hori

puede ser movida por debajo del patin bajo la mesa de sopox

cadena trensnortadora superior y la cadena transportadora
inferior con un sistema de propulsién comin, que senera su

L a s

movimiento sinerénico. o
38,- Una miquina segn las reivindicaciones
18 v 28, caracterizada porgue cada elemento de regleté‘@é
senaracién estd unido a una unidad de desnlazamiento con’un
interruntor accionable nor la zanata de conmutacién. ....

42,~ Una miquina segin las reivindicaciones

PO g

12 a 38, caracterizada porque la unidad de desplazamie@fq
estd estructurada como electroimin, estando fijado el 91§5
mento de regleta de senaracién al extremo superior de una
culata oue sobreszle desde la bobina masmética.

58,~- Una mdquina segin las reivindicaciones
12 a 48, ceracterizada porque la unidad. de desplazamiento
estd estructurada como cilindro vertieal de doble efecto de
medio a nresibn, estando fijado el clemento de regleta de’
sevaracifn al extremo suverior de una biela nue sohresale
desde el cilindro de medio a presidbn.

fa,- lina méquina segin las reivindicaciones
le a 58, curacterizada norgue el cilindre de medio a vre-
sién es carsado con un medio  hidréulico a vresién.

78.- Una miguina segin las reivindicaciones
18 o 62, carccterizada norque el cilindro de medio a nresidn

1

estd caresdo con un wedio neumdtico a “residn.
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3a2,~ Una miquina sesin las reivindicaciones
la a 75,‘caracterizada porque el interruntor‘de la unidad
de desplazamiento est4d estructurado como vdlvula para el
medio a presién y estd dispuesto por debajo del cilindro de
medio s presidn.
2,~ Una mdquina segin las reivindicagiones
12 a 82, caracterizada porque la védlvule es una vidlvula neu

w m

mética esférica de 3/2 vias. 2000

102.- Una miquina sesln las reivindicaciones
le a 92, caracterizada porque todos los cilindros de media
a presién estén conectados paralelamente, en sus lados infe

riores alejados de los elementos de regletas de separacidn,

directamente & una conduceibn comin de abastecimiento de e

*
3

dio a presidn. -]

1z a 108, caracterizada porque todos los cilindros de medid
a presién estén coﬁectados paralelamente, en sus lados éﬁég
riores orientados hacia los elementos de resletas de gepara
cién, a través de las vdlvulas, con una conduccién comin

adicional de abastécimiento de medio a presién.

122,- Una miquina sesin las reivindicaciones
la a 118, caracterizada porque en el caso de éccionamiento
de cada védlvula a través de la zapata de conmﬁtacién, el 1lg
do superior del nistén del cilindro de medio a presidn,
orientado hacia el;elemento de regletn de sepﬁr&cién, es
cargado por el medio a presibn, mientcas que el lado infew~
rior de pistén estd sin presién, ’

' 138,~ Una méquina segin las reivindicacioned

R .
la g 122, caracterizada porque el equino nara el fransporie

1l2.- Tna miquina sesin las reivindicaciones

en sentidos opuestos de las léminas de chava Ae madera jun-
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ﬁ%o 2 los elementos de regleta de sevaracién consiste en dos
erunos de cintas tr ensnortadoras disvuestas naralelamente s
ﬁre la mesa de sonorte v a distancia entre eilas, cuva direg
cibn de movimiento en el plano horizontal discurre nernendi
cularmente a 1= fila de log elementos de recleta de separa-
cibn. S
142,~ Una nfguina segtin las reivindicaciones
12 2 138, caracterizada porque las cintasg transnortadoqaq-@p
un «ruvo pucden sef movidas hacia los elementos de regf@ﬁa'
de senarscibn, mientras que las cintas transpértadoras ééi
otro eruno nueden ser movidas hocia los elementos de regle-
ta de geraracién v aleidndose de éstos. e
158,~ Una néquina semin las reivindicaciéng@
12 a 148, crrocterizada norque el eocuino nara‘la compres%ép
conjunte con unién snretada de las liminos de chana denmédé
ra contiene wno o dos Arboles de friceidn de igual djéméfré
horizmtales v naralelos, los cuales estén disnuestos ehtre
los dos erumos de las cintas trensnortadoras en la zona de
los elementos de regleta de separacidn, encontrémdose sus
1lineas envolventes suneriores anroximadameﬁte,en el plaﬁo
de la mest de s?novte vy siendo desml-zables los elementos
de reglets le gsenaracibn a travéds del espacio intermedio en
tre los rouillos de friccidn.
162,~ Una miquine sepin las reivindicaciones
lg a 158, coracterizada morque los rodillos de friceién son
nropulsables en sentidos onuestos, estendo dirigidos los mo
vimientos de sus 14&05 suneriores hecia los eiementos de r%
gleta de senaracidén. :
172.~ Una méquina serin las reivindicaciones

12 a 168, caracterizada porque sobre logs rodillos de fric-
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cidén estén colocados anillos a hase de un metérial con elag
ticidad de caucho, tal como'Vulkollan.
182,~ Una méquina segin las reivindicaciones
18 a 178, Caracteriza&a porque los rodillos de friceidén es-
tén soportados por varias vigas movibles horizontales, diSﬂ
puestas a distancia entre si, que discurren mnernendicular-
mente a los ejes de los rodillos de friceibn.
192.~ Una miguina sepin las reivindicaei??ﬁg
12 g 182, caracterizada porque cada viesa movible estd sqatg
nida en dos vigas fe soporte que se extienden a ambos }déqs
de los elementos de repleta de senaracibn sobre toda suf}dﬁ
gitud de fila, las cuales vigas de soporte estén fijamente
unidas entre si. ) P
208~ Una méquina segin les rejvindicacjgﬁgs
12 a 198, caracterizada porque cada viga movible estd avo-
vada pendularmente en el extremo suverior de une esniga~vég
tiecal, oue esté indertada en mn talrdro comin a las dos vi-
gas de soporte,
218,- Una méquina segiin las reivindicaciones
18 a 208, caracterizada porque la espiga es aijustable en
cuanto & su altura con un tornillo atornillado dentro de 1q
viga de soporte junto al lado inferior a lo largo del talad
dro.
223,- Una mfiquina segsin las reivindicacioneﬂ
12 a 218, caracterizada porque las viras de snporte estén
estructuradag en forma de cgla de milano en seccién trans-
versal junto a su lado superior vy tienen sunerficies de apg
yvo horizontales, siendo mavor el radio de las colas de milg
no que el radio de los rodillos de friccibn.

232.~ Una mAquina seeVin las reivindicaciones
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la a 223, caracterizada porque las lineas en&olventes supe
riores ée los rodillos de friccidén se encuentran en el pla
no de las superficies de soporte. .

248,~ Una méquina sesin las reivindicacionei
12 a 238, caracterizada pofque junto a un 4rbol vertical
que soporta el rodillo de compresign estd dispuests una rug
da dentada, que es propulsable por un motor de propulsién,
¥y porque en comin con el 4rbol, & través de palancas, un;
motor de propulsién y un tubo de aportacién con un eq%%f;
de calefaceidén para un hilo de adherencia son suscentiﬁlps
de ser hasculados en 1802 alrededor del eje del érbol;i‘l

258,- "UNA MAQUINA PARA ENSAMBLAR TIRAS -DE
CHAPA DE MADERA"™,

Tal y como se ha descrito en la lemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaﬁant&i
para los fines que se han especificado. _':'

Esta Memoria consita de veintidbs hojas es-
critas a miquina por uma sola caka.

Madrid,(5 JUN 1978

P.A.

Ferhando de Kl rv
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