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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por VEINTE aHoe

solicitada en BepaSa a favor do SUINA, de nacionalidad fraacg, 
sa. domiciliada en 80, svenne de Toulouee, 88300 Causeada,

5. Pranoia, por "Perfeocionvaientos en los sisteman de manuten­
ción de contenedores", con prioridad de la solicitud francesa 
77 3150? de fecha 13 Julio 1977. - - --- - - - -----

MBRORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un sistema de nía 
10. auteneión de un contenedor. - - - - - - - - - - - - - - - -

La invención ee refiere zade particularmente a un 
sisteme destinado a equipar el chasis de un vehículo para rea 
lizar la carga de un contenedor sobre el chasis, la descarga 
del contenedor del chasis y eventualmente la colocación sobre 

15. púnteles del contenedor. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Los sistemas de manutención de este tipo comprenden 
un brazo articulado oobre el chasis y provisto en su extremo 
libre de un gancho apto para permanecer acoplado, durante el 
funcionamiento del brazo, con un anillo solidario del conte-
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Redor.

Un alaterna da eate tipo eetá deacrito, por ejemplo, 
en las aolioitudec de patente francesa n? 75 36 99̂  da 3 di­
ciembre 1975 a nombre del solicitante. - - - - - - - - - - -

Con loa aiatemaa da cata tipo, la deeolidarización 
Ael gancho Aal anillo Ael contenedor no pueda efeotuarse, una 
vos el contenedor descargado y aobre todo una vea el contene­
dor pueato sobre puntalea, ai no ae Maniobra al brazo de tal 
manera ene el gancho pueda separarse del anillo. - - - - - -

Dado que la conformación y la fijación del gancho 
están previstas para que date quede aooplado con el anillo del 
contenedor durante el funcionamiento del brazo, la desolidari 
zaciÓn del gancho y del anillo no puede realizara# más que ai 
ae Maniobra al brazo da tal manera que el gancho aiga una tra 
yectoria apropiada. - — — — — — —

&a preaante invención prevó evitar eate inconvenien 
te proponiendo un alaterna de manutención del tipo precitado 
en el cual al gancho puede aer fácilmente liberado del anillo 
del contenedor ain que sea necesario maniobrar el brazo. - -

Segdn la caraeteríatiea esencial da la invención, 
al gancho aetá articulado aebre el brazo, y están previstos 
unos medios de bloqueo para inmovilizar el gencho en una po­
sición determinada con r sepe oto al brazo. - - - - - - - - -



Segdn otra característica de la invención, el eje 
de articulación del gancho sobre el brazo en paralelo al eje 
de articulación del brazo sobre el chasis. - - - - - - - - -

Un la presente descripción y las reivindicaciones 
anexas, el término "contenedor* designa cualquier caja o reci 
piante susceptible de ser cargado sobre el chasis de un vehí 
culo, por ejemplo de un camión. Por otra parte, el término 
"chasis" designa no solamente el chasis propiamente dicho de 
un vehículo sino también un falso chasis fijado o articulado 
sobre el chasis propiamente dicho. - - - - - - - - - -  - —

Otras características y ventajas de la invención 
aparecerón coa la lectura de la descripción detallada que si­
gue con referencia a ios planos anexos en los cuales! - - - -

- la figura 1 es una vista en alzado lateral de un 
vehículo equipado con un sistema eegán la invención, en una 
posición an que el contenedor acaba de sor puesto sobre punt& 
les, estando el gancho del braco adn acoplado con el anillo 
del contenedor!'

- la figura 2 es una vista, a mayor escala, del ex­
tremo libre del brazo y del gancho de la figura i que muestra 
dos posiciones del gancho con respecto al brazo; y - - - - -

- la figura 3 os una vista lateral del extremo li­
bra del brazo y del gancho representados en la figura 2. - -



— 4 -

En cetas figuras* loe miemos elementos están Resig­
nados coa las mismas referencias numéricas. -----------

Pe ha representado en la figura 1 un vehículo auto­
móvil cuyo chasis 10 esté equipado con un sistema de carga y

$. de deecarga segdn la invención. Este sistema presenta las ca­
racterísticas esenciales del sistema de la solicitud de peten 
te francesa 7$ 36993 ya citada y comprende un primer conjunto 
de elevación constituido por un baso de elevación 12 articula 
do sobre el chasis. Este brasa de elevación comprenda una par

19. te inferior 14 articulada sobre el chasis 10 alrededor de un 
aje de articulación 16, situado por delante del aje posterior 
del vehículo* y una parte superior 18 en forma de escuadra ar 
tieulada sobre la parte inferior 14 alrededor de un eje de ar 
tioulación 29.

15. La escuadra 13 comprende una rama 22 y una rama 24
sensiblemente perpendiculares entre sí. SI extremo libre de 
la rema 24 está provisto de un gancho 26 apto para cooperar 
con un anillo 28 solidario de la parte superior anterior del 
contenedor 39.

20. El brazo de elevación 12 es mandado por un gato prin 
eipal 32 articulado alrededor de un eje 34 en el ohaeis del 
vehíoulo y alrededor de un eje 36 en la oarte inferior 14 del 
brazo de elevación. Un gato secundario 38 esté articulado al­
rededor de un eje 40 en la parte inferior 14 ddl brazo de ele

25. vaeión 12 y alrededor de un eje 42 en la rama 22 de la eacua-
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&ra l9. Ei gata 32 y el gato 33 puedan ser Bandados indepen­
dientemente el uno del otro para permitir la do a carga del oon 
tenedor directamente sobre el suelo o la carga del contenedor 
sobre el chasis.

5. &  sistema comprende, además, un segundo conjunto
de elevación montado sobre el chasis 10 del vehículo para la 
ventar la parte posterior del contenedor 30, con el fin de 
realizar una operación de colocación sobre puntales. Este se­
gundo conjunto de elevación está constituido por un brazo pi- 

10. votante 44 articulado sobre el chasis 10, efectuándose el mo 
vlmiento de elevación de este brazo ptvotsntc de forma tal 
que su extremo libre se aproxime al extremo anterior del cha 
sis. En la realización representada* el brazo 44 está articu 
lado sobra el chasis 10 alrededor del mismo eje de articulé­

is. ción que el del brazo de elevación 12, es decir alrededor del
eje de articulación 16.

B1 brazo plvotanto 44 ee mandado por gato 46 y 
está provisto en su extremo libre de un rodillo de guiado 43 
montado en rotación libre. Cuando el brazo 44 está en posición 

20. de reposo (no representada) el extremo libre del brazo 44 Res
cansa sobre una cuna 50 montada en el extremo posterior del 
chasis.

Cuando el gato 46 no es accionado y el brazo 44 se
halla en posición de reposo, el brazo de elevación 12 permite 

25. efectuar operaciones de descarga del contenedor 30 sobre el



suelo y operaciones de carga del contenedor sobre el chasis, 
facilitando el rodillo 48 el deslizamiento del oontonedcr so 
bre la parte posterior del chasis. ---- - —  --------

Para Memoria, se recordará que, para efectuar la 
descarga del contenedor, con el fin de depoeitarlo en el sue­
lo, se acciona primeramente únicamente el gato principal 3?, 
catando el gato secundario 38 bloqueado de forma tal que la 
rama 82 de la escuadra 18 y la parte inferior 14 del brazo de 
elevación 12 están sensiblemente alineados, ate acciona a con­
tinuación el gato secundario 38 para retraerlo de manera que 
aproxime la escuadra 18 de la parte inferior 14. Operando asi, 
el contenedor desliza sobre el rodillo 48 hasta que la parte 
inferior posterior del contenedor tooa el suelo. Se acciona a 
continuación de nuevo el gato principal 32 hasta que el conte 
nedor descansa completamente en el suelo. Durante toda la opa 
ración de descarga del contenedor sobre el suelo, los frenos 
del vehículo están flojos de manera que, una ves que la parte 
inferior posterior del contenedor ha tocado el cuelo, el con­
tenedor con tima deslizando sobre el rodillo 48, avanzando el 
vehículo entonces hado la acción del desplazamiento del brazo 
de elevación 12. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Para realisar la operación de carga del contenedor 
desde d  suelo hasta sobre el chasis, conviene efectuar la 
operación inversa a la descrita anteriormente. - - - - - -

KL contenedor 30 está provisto de cuatro puntales
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telescópicos tales como $6 y 58 dispuestos, cada uno, en uao 
de loe cuatro ángulos del contenedor* Loo puntales 56 y 58 
tán montados de forma deslizante reepeotivamante en el inte­
rior de manguitos de guiado 60 y 62 fijados cada uno a uno de 

5. los ángulos del contenedor. Cada puntal está provisto de una
pluralidad de orificios pasantes para permitir la regulación 
de dicho puntal en posición deseada con respecto al manguito 
correspondiente, estando provisto este último* a este efecto, 
de un orificio que permite el paso de un pasador o clavija 

10. o de un dispositivo análogo.

Sn la representación̂  la figura 1, el sistema está 
en una posición tal que al contenedor está posado sobre sus 
puntales a una altura D del suelo de aproximadamente 2,5 me­
tros. Para pasar da la posición en que el contenedor descansa 

1t?. sobra el chasis del vehículo hasta la posición representada
en la figura 1, se opera de la forma siguiente:

Se aet&a simultáneamente sobre el gato 46 de mando 
del brazo pivotente 44 y sobre el gato 32 de mando del brazo 
de elevación 12, estando el gato 38 bloqueado en una posición 

2&. tal que la rama 22 de la escuadra 13 y la parte inferior 14
del brazo 12 se hallan sensiblemente alineados. Actuando así, 
se levanten simultáneamente la parta anterior del contenedor 
por medio del gancho 26 y la parte posterior del contenedor 
por medio del rodillo 48, pasando este último a oooperar con 

25. el fondo del contenedor. Una voz que el contenedor se halla
en posición alta, es suficiente desplegar telescópicamente los



puntales y regularlos individualmente en posición deseada# de 
manera que las partes inferiores de estos puntales descansen 
sobre el suelo. --- -

Una ves que los puntales están regulados en posición, 
se deaolidarisa el gancho 26 del anillo 28 operando de la ma­
nera descrita a continuación con referencia particular a las 
figuras 2y3. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como se ha representado en las figuras 2 y 3# el 
gancho 86, previsto mu el extremo libre de la rama 24 de la 
escuadra 18 del brazo 12, está articulado sobre un estribo 64 
fijado sotare dicho extremo libro, gata estribo adopta la forma 
de una U y presenta dos alas 66 y 68 (ver figura 3) entre las 
cuales está articulado el gancho 26 alrededor de un eje 70 ?a 
ralelo el eje de articulación 16 del brazo 12 sobre el chasis 
10, es decir transversal a la dirección longitudinal del cha­
sis 10. SI gancho 26 puede actor inmovilizado, con respecto 
si brazo, en la posición representada en trazo seguido en la 
figura 2 por medio de un pasador introducido en dos orificios, 
tales como 72, practicados respectivamente en las dos alas del 
estribo y en un orificio correspondiente 74 del gancho 26. - -

SI gancho puede ser basculado hacia atrás para al­
canzar la posición representada en trazo discontinuo en la fi 
gura 2, daapuáa de haber quitado previamente el pasador que 
lo inmovilizaba con respecto al estribo. - - - - - - - - - -

Se comprenderá que, cuando el sistema está en la po



sición representada en la figura 1, el gancho 26 puede ser de 
solidarizado del anillo 28 hadándolo bascular hada atró%, 
como ae ha representado en la figura 2. - - - - - - - - - -

Cuando el gancho 26 está dasolidarizado del anillo 
28) ea suficiente accionar loe gatos 32 y 46 do manera que se 
retraigan para que el brazo de elevación IR y el brazo pilo­
tante 44 vuelvan a la posición de reposo, quedando si conteng 
dór 30 entonces sobre sus puntalee* Si vehículo puede entonces 
alojarse, dejando en posición el contenedor, e ir a buscar 
otro contenedor.

Para realizar la operación de carga de un contenedor 
que descansa sobre sus puntales, el vehículo debe retroceder 
en marcha atrás de manera que se introduzca su chasis bajo el 
contenedor. 8na vez que el vehículo está convenientemente si­
tuado con respecto al contenedor, se acciona el gato princi­
pal 33 y el gato 46 de manera que el gancho 26 se introduzca 
en el anillo 28 y el rodillo 48 toque el fondo del contenedor 
para levantar ligeramente las partes inferiores de los punta­
les per encima del cuelo. Durante esta operación, el gancho 
76 está en la posición basculada, representada en tazo diseca 
tinao on la figura 1, para que pueda introducirse en el anillo 
28. El gancho 26 os a continuación solidarizado oon el estri­
bo 64 y es suficiente, a continuación, escamotear los puntales 
en su manguito respectivo y retraer a continuación los gatos 
32 y 46 para llevar do nuevo el brazo de elevación 13 y el 
brazo pivo tente 44 a la posición de reposo. - - - - - - - -
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Aunque el funcionamiento del gancho haya Mido cxpli 
cedo con referencia particular a una operación do colocación 
sobre puntalee de un contenedor, se comprenderá que el gancho 
articulado del sistema de la. invención permite facilitar to- 

5. dea lea operaciones de depositado del contenedor, por ejemplo
de depoaitado en el suelo o sobra mía plataforma. - - - - - -

Per otra parte se comprenderá que el brazo de des­
carga puede estar realizado de una manera diferente de la del 
brazo 12 de la figura 1, y que este di timo puede sufrir cier- 

10. tae modificaciones. Así, en una variante de realización del
sistema representado en la figura 1, el eje de articulación 
16, en lugar de estar montado sobre el chasis 10, puede estar 
montado en el extremo de un basculador cuyo otro extremo está 
articulado en la cuna 50. Sn una realización de este tipo, al 

15. eje de articulación 54 del gato 46 está fijado sobre el basen
lador y el brazo 44 puede escamotearse en el baeculador bajo 
la acción del gato 46. Cuando el brazo 44 está escamoteado en 
el basculador, el sieteaa puede funcionar como cuba banculag. 
te haciendo el basculador solidario Asi contenedor y actuando 

20. sobre el gato 32, estando el basculador, la parte inferior 14
y la rama 22 alineados y constituyendo un brazo rígido articu 
lado sobre la cuna 50. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A loa efectos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad para BspaRa, sus territorios y plazas de sobera- 

25. * nía, las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - -
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. - Perfeccionamientos en loa alaternas de manuten­
ción de contenedores* y más particularmente un sistema destina 
do a equipar' el chasis de un vehículo para realizar la carga

5. de un contenedor sobre el chasis, la descarga del contenedor
del chasis y eventualmente la colocación sobra puntales del 
contenedor, comprendiendo este sistema un brazo articulado qo 
bre $1 chasis y provisto, en su extremo libre* da un gancho 
apto para permanecer acoplado, durante el funcionamiento del 

10. brazo, con un anillo solidario del contenedor, caracterizados
porque el gancho está articulado sobre el brazo y porque es­
tán previstos unos medios de bloqueo para inmovilizar el gan­
cho en una posición determinada con respecto al brazo. - - -

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación l, ca
15. raeterizadoa porque el eje de articulación del gancho sobre

el brazo es paralelo al eje de articulación del brazo sobre 
el chasis. - -i.-.---.*.

3. - Perfeccionamientos según cualquiera de las rei­
vindicaciones 1 y 2, caracterizados porque el gancho está ar-

20. ticulado entre dos alas de un estribo en P fijado en el extre
mo libre del brazo y porque los medios de bloqueo estón cons­
tituidos por un pasador apto para atravesar dos orificios 
praoticadoa respectivamente en las dos alas del estribo y un 
orificio practicado en el gancho.
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4.- "PERP3CCI0NAMISNT0S m  LOS SISTEMAS DE XANUTIM 
CIOM DE CONTENEDORES".------- - - ------- - - - -----

Todo alio conformo es describe y reivindica en la 
presenta memoria que consta de doce bojea foliadas y mecano­
grafiada* por una ocla de aun o aras y de una lámina de dibu­
jo* que la ilustra.
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