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3?OND."K3̂ TOS EST, T?-'V^?0
Bn e l pasado, la  práctica para inspeccionar reo i  

pientes an cnanto a defectos se ha realizado mediante ajns 

te  de posición de los recipientes a través de nna p lu rali-

5

dad de puestos de inspección colocados circunferencialmen- 

te  alrededor de un mecanismo de manipulación o graduación 

de b o te llas . Las bolsas ene reciben a los recip ientes, del 

tipo de sistema de manipulación de botellas de la  técnica

10

anterior, por ejemplo, se muestran en la  patente de los 

Estados Unidos numero 3.599.780 concedida e l 17 de agosto 

de 1971 a T. B. Sorbie. Las bolsas- en las ruedas de saté­

l i t e s  tienen nna dimensión f i ja ., dependiendo del diámetro 

del recipiente que ha de ser manipulado, y un c a r r i l  de 

guía es colocado para restrin g ir o sostener a los recipien 

tes dentro de la s  bolsas durante su movimiento de ajuste
15 de posición desde un puesto a otro puesto a través de cin 

co posiciones de inspección y luego permitir que los reci 

pientes sean llevados dentro de las  bolsas, se8n retirados 

desde las bolsas o desechados desde dichas bolsas, depen­

diendo de la  posición de las bolsas con relación a la  a l i -
20 mentación de recipientes en e l aparato. Con bolsas f i ja s  

y c a rr ile s  exteriores se ha logrado mantener a los re c i­

pientes dentro do las  bolsas para la  manipulación de rec i 

pientes redondos, Lo obstante, existen recipientes que son 

de configuración no redonda, t a l  como algún artículo  de re.
25 ceta que tiene una configuración en sección transversal 

generalmente cuadrada o rectangular. También, típicamente, 

los recipientes para condimentos de ensaladas tienen nna 

configuración ovalada en sección transversal, que posee
30 pequeños cuellos y porciones in feriores relativamente en
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0-&?. pairrlo qus Muestra un aparato para inspec- 

c i 6"' j -sn f-ua una rusaa. do sa te lices provista ce col̂ cAS 

u tj 1 iza peora, ajustar la. posición de los recipientes entre 

y a travos c.e puestos do inspección? es la  pacerle de los 

Estados Unidos ranero 3.313*409 concedida e l 11 de ab ril 

de 1967 a Johnson y otros. En esta patente particular, se 

observará, cus a las paredes la tera les de los recipientes 

se aplica un. c a rr il  f i jo  que se extiendo circunferencial- 

mente alrededor de la  máquina. Los recip ientes, que pueden 

ser hechos errar cu diversos puestos con e l fin  de efec­

tuar la  im*o?.cci6r de los mismos en cuanto a defectos, 

cuando son redondos no tienen ninguna dificultad para ser 

hechos g irar a l tiempo que quedan restringidos por un ca­

r r i l  de ao lie  ación la te ra l que se aplica eficazmente sólo 

a una porción muy pequeña del lado del recipiente cuando 

os hecho girar en e l puesto. Cuando se considera la  Ins­

pección do recipientes no circulares en las posiciones de 

inspección en las que se requiere rotación, es necesario 

el presente invento.

E l presente invento crea un mecanismo en aso­

ciación con. la  rueda de sa té lite s  o en e s tre lla  que permi 

t i r a  circundar a rn recipiente de configuración no redon­

da y mantener generalmente a l recipiente con su e je  v e rti 

ca l dentro de una posición definida de manera que los re ­

cipientes puedan ser inspeccionados haciendo girar* e l re­

cipiente alrededor de su e je  v e rtic a l, y además proporcio 

rará un sistema para manipular los recipientes desde un 

puesto a otro puesto.
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' -RESIlmBB DEL DO/l'NTO

Un aparato para manipular recipientes no redon­

dos a lo largo de una sucesión de posiciones-de inspección 

separadas entre s í  circunferenoialmente, en e l  que una plu 

ralidad de recipientes son recibidos y circundados indivi­

dualmente en forma suelta, son ajustados en posición en un 

ángulo.previamente determinado, permitiendo además qpe los 

recipientes sean hechos g irar alrededor de sus ejes v e r t i­

cales en la  posición a la  que han sido ajustados, llevando 

luego a los recipientes a una posición en la  que son orien 

tados antes de mover los recipientes desde el mecanismo de 

manipulación.

BEBV3 DESCRIPCION D3 LOS DIBUJOS

La figura 1 es una. v ista  en planta del aparato 

del invento;

La figura 2 es una v ista  en sección transversal 

a una escala  aumentada tomada en la  línea 2-2 de la  figu­
ra  1 ;

La figura 3 es una v is ta  en planta superior de 

los medios circundadores del invento;

. La figura 4 es una v ista  en sección tomada en la  

lín ea  4-4 de la  figura 3;

La figura 5 es una v ista  en planta, similar a 

la  figura 3) que muestra los medios circundadores en esta 
do cerrado; y

La figura ó es una v ista  en sección transversal 

tomada en la  línea 6-6 de la  figura 5 .
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Haciendo referencia particular a las figuras 1 y 

e l aparato comprende una placa de lase 5 generalmente c i r ­

cular qua está fija d a  en la  posición mostrada, la  placa 5 

está provista con un par de ranuras 6 y 7 generalmente reo, 

tangulares. Estas ranuras 6 y 7 proporcionan, en e l caso de 

la  ranura 6, acceso a la  zona de ranura por un transporta 

dor 8 ruó estará moviéndose en la  dirección de la  flecha 

mostrada sobre el* Un transportador 9 y que sirva como trans 

portador de recogida y que se mueve en una dirección en que 

ce a le ja  de lo, placa 5 , se extiende dentro de la  zona de 

ranura 7 . Una tercera  ranura 10 está  dispuesta en la  base 

5 entre las  dos ranuras 6 y 7. La importancia de la  ranura. 

10 se describirá posteriormente con mayor d eta lle . No obs­

tante, es suficiente decir que esta ranura es colocada por 

encina de una canaleta 11 para desperdicios de vidrio con 

e l fin  de transportar los recipientes desechados a una to l 

va para desperdicios de vidrio o a un lugar en que e l  ope­

rario  do la  máquina puede ser informado de la  presencia de 

un recipiente defectuoso que haya sido inspeccionado. La 

placa de base 5 estará soportada apropiadamente de una ma­

nera similor a la  placa mostrada en la  patente 3.599*780 

de Sorbie que antes se ha mencionado.

Un árbol de propulsión ajustador 12 que se ex­

tiende verticahilante, tiene unido por pernos con é l en 4 

un cubo cilind rico  13. E l cubo 13 soporta a su vez una rué, 

da de sa té lite s  14 superior que está provista, adyacente­

mente a su p eriferia  c ircu lar, con bolsas 15 que se ap li­

can a cuellos de recip ientes. Tal como se muestra del me­

jo r  de los modos en la  figura 1, estas bolsas 15 tienen un
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/
/
-tamaño t a l  que rodean generalmente en 

a la  circunferencia dé una porción do

/ :

aproximadamente 180s 

cuello 16 de r e c i­
pientes C.

Por debajo de la  rueda de sa té lite s  superior 14, 

hay una rueda de sa té lite s  in ferior 17 * La rueda de saté­

l i t e s  in ferior 17 está  provista con ocho muescas 18 gene­

ralmente rectangulares. Las muescas 18 están provistas con 

miembros de inserción 19 con borde en cola de milano. Tal

como se puede ver del mejor de los modos en la s  figuras 

I )  3 y 5? estos miembros de inserción 19 están formados 

con una muesca c ircu lar de un tamaño dado que depende del 

tamaño de los recipientes a manipular.

Con referencia particular a la. figura 2, puede 

verse que la  rueda de sa té lite s  in ferior 17 esta  colocada 

a una altura con relación a la  base 5 y a la  altura del 

recipiente C t a l  que se aplicará a recipientes aproxima­

damente en e l centro de gravedad del recip iente. Cada mucs 

ca 18 define un lugar para colocación de recipientes sobre 

e l mecanismo de rueda de sa té lite s  del invento y en cada 

una de estas posiciones está dispuesto un mecanismo c ir ­

cundad or o re s tr ic to r  indicado generalmente por e l signo 

20. E l mecanismo circundador 20 adopta la  formo, de un par 

de brazos curvados 21 y .22. /nabos brazos 21 y 22 están 

constituidos por un par de secciones 23 y 24 distanciadas 

entre s í ,  superpuestas, conectadas-conjuntamente en sus 

extremos exteriores por una serie de pernos distanciadores 

25. Los pernos 25 mantienen a las dos secciones 23 y 24 

distanciadas entre s í  en una*magnitud ligeramente mayor 

que e l  espesor de los miembros de inserción 19 de manera 

que los brazos 21 y 22 pueden ser movidos con relación a
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/ '/
¡ los miembros de inserción 19. Loe extremos ce las seccio­

nes 23 y 24, alejados'da los pernos dia tañe laderas 25, es 

tan conectados pivotab lamente con los miembros de inser­

ción 19 por pernos de pivotamiento 26, ta l  como se maestra 

del mejor de los modos en la  figura 4 ' Los pernos de pivo- 

tamiento 26 se extienden a través de ambas secciones 23 y 

24 de brazo y un agujero dispúsolo en los miembros de'in­

serción 19 y luego son atornillados en sus extremos supe­

riores dentro de un bloque de montaje 27. El bloque 27 es 

tá  fijad o  a la  rueda de sa té lite s  in ferior 17 per un par 

de espigas 28 y 29 de desconexión rápida. . Estas espigas es 

tan provistas con an illes 30 mediante les cuales pueden ser 

desprendidas con rapidez y facilidad de mañerea que los bra 

zos 21 y 22, y los miembros de inserción 19 puedan ser re­

tirados como una sola, unidad desde la  rueda de sa té lite s  

in ferior 17 global. Esto sirve para acomodar grupos de miei 

broa de inserción y brazos circundadores que tienen d ife ­

rentes diámetros efectivos. De esta manera se pueden mani­

pular recipientes de diferentes tamaños por medio del pre­

sente mecanismo sin desmontaje completo de la  rueda de sa­

té l i te s ,  ajustada meramente cambiando e l ternero de las bol

sas. . .
Adyacentemente a los pernos do pivotamienio 26, 

las secciones superiores 23 de los brazos 21 y 22 están 

provistas con porciones 31 de levas circu lares. Estas por 

oiones 31, de las cuales hay solo una para e l brazo 21 y 

e l  brazo 22, se acoplan dentro de una rendija transversal 

32 en un cursor alargado 33* E l cursor 33 está colocado 

dentro de una guía de cursor 34 alargada formada en e l 

bloque de montaje 27. La guía de cursor tiene generalmen-

POOR
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! te  la  forma ¿e un túnel rectangular estando formada la  pa­

red in ferior por la  superficie superior de la  rueda de sa­

té l i te s  17. E l cursor 33 tiene un* par de pasajes horizonte 

les  35 que se extienden a su través. Estos pasajes son c ir  

culares y escalonados descendentemente a un diámetro menor 

en 36. E l escalonamiento descendente 36 forma un hombro cor 

tra  e l  cual topará un resorte 37, topando e l otro extremo 

del resorte con e l  in terior de la  cabeza 38 de pernos 39* 

lo s extremos de los pernos 39, opuestos a -las  cabezas 38, 

están roscados en 40 y de este modo son atornillados dentre 

de un bloque 41* Tal como puede verse del mejor de los mo­

dos en las figuras 2 y 6, e l bloque 41 es e l  miembro de 

montaje para una rueda o rodillo  42 seguidora de leva. La 

rueda 42 está montada de modo susceptible de g irar sobre 

un árbol roscado v e rtica l 43 que se extiende verticalmente 

a través del bloque de montaje 41 y está atornillado den­

tro  de é l .  La rueda 42 seguidora de leva desliza ¿entro de 

una trayectoria o p ista  44 de una leva de ca ja  c ircu lar 45* 

Tal como puede verse del mejor de los modos cuan 

do se mira la  figura 1, la  p ista de leva 44 es continua en

360s alrededor del cubo 13 y sirve eficazmente para guiar 

a le. rueda radialmente de manera que e l  cursor 33 será mo 

vido hacia la  derecha, según se mira en la  figura 2, cuan 

do la  ruedo. 42 sigue la  p ista de leva para hacer efectiva­

mente que los. brazos 21 y 22 se abran, ta l  como se muestra 

específicamente en las  tres posiciones más inferiores de 

la  figura 1. Durante e l funcionamiento del dispositivo,

la  p.ista de leva debe necesariamente, con e l fin  de re a li  

zar su función, ser estacionaria y retenida contra rota­

ción con la  rueda de sa té lite s  in ferior 17* Para lograr
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esto , un brazo 4-6, colocado entre e l  lugar del transporta­

do! 8 y la  canaleta l i  para desperdicios de vidrio, es f i ja  

do en.47 e. un poste v e rtica l 48 que está unido a la  leva me 

diante pernos 49. E l poste 48 debe ser de altura suficien­

te para que los brazos restricto res o mecanismos circunda­

do! es y e l bloque de montaje 27 sean capaces de moverse por 

debajo-del brazo 46 durante e l movimiento de ajuste de po­

sición de los mecanismos circundadores 20 en su movimiento 

sirisurorso. Deberá entenderse que es imposible que un re­

cipiente sea transferido^desde la  posición de la  canaleta 

para, desperdicios de vidrio a la  posición del transporta­

dor entrante 8 . Por lo tarto-, la  separación del brazo 46 , 

solo necesita ser la  que so ha expuesto anteriormente. El 

extiremo exterior del brazo 46 puede ser conectado o unido 

por pernos con la  porción estacionaria de la  máquina, por 

ejemplo podría estar unido con la  pisca de base 5 median­
te  pernos.

Con referencia particular a las figuras 2 y 6, 

deberá hacerse observar que e l árbol 43 de la  rueda, y e l  

bloque de montaje 41 son movibles como una unidad con re­

lación a l cursor 33 en una extensión limitada, empujando 

e l resorte 37, en e fe c to ,'a  los dos miembros uno hacia é l 

otro. De esta manera la  interferencia c&i los movimientos 

de apertura y cierre  de los brazos 21 y 22 no cortará a l 

mecanismo de propulsión, sino que e l resorte permite la  

amortiguación-de los movimientos restric to res  de manera 

ta l  que incluso cuando los brazos están cerrados y son gol 

pondos por alguna fuerza exterior, no resultarán dañados. 

Además, en e l caso de que los brazos no sean dejados ce­

rrarse debido a interferencia o debido a l hecho de que un
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' -recipiente no ha entrado y quedado completamente asentado 

dentro de lá  bolsa formada en los miembros de inserción 19 

nuevamente los brazos no romperán las conexiones de cursor 

de soporte y funcionamiento dado que e l resorte 37 permití 

rá algún movimiento relativo  y absorberá esta  fuerza. Debe 

rá  hacerse observar que e l  cuello o porción terminada 16 

de los.recip ien tes, mientras está alojada en las bolsas 15¡ 

será retenido en ests,s bolsas por la  proximidad de un ca­

r r i l  de guía 50 que está montado sobre una serie de ménsu­

las de soporte 51° E l c a r r i l  50 se extenderá desde la  po­

sición  situada por encima del transportador 8 a una posi­

ción a poca distancia del transportador 9.

Tal como se h'a indicado anteriormente, e l  apara­

to del invento tiene utilidad particular en la  manipula­

ción de recipientes de vidrio de sección transversal no 

c ircu lar , a lo largo de cinco puestos, t a l  como se mencio­

na aquí,específicamente, en que los recipientes pueden ser 

hechos g irar alrededor de sus e jes  v erticales para la  ins­

pección de diversas características  de los recip ientes. Un 

ejemplo de dicho dispositivo de inspección se muestra en 

la  patente de los Estados Unidos número 3.313.409 que an­

tes se menciona.

En e l  presente invento, los recipientes llegarán 

sobre e l  transportador 8 a intervalos separadost Cuando un 

recipiente que ha de ser inspeccionado se encuentra dentro 

de la  bolea, todo e l  cubo 13 de la  rueda de sa té lite s  será 

ajustado en posición en 45 s para, colocar de este modo a l 

recipiente junto a l primer puesto de inspección. Con res­

pecto a la  figura 1, este primer puesto de inspección es­

tará  a l l í  donde se encuentra la  línea de sección 2 -2 . Tras



) '
1 -un intervalo de tiempo previamente determinado necesario 

para completar la. inspección, la  b o te lla  será ajustada en 

posición entonces en un puesto cada vea hasta que llegue 

, a l puesto situado justamente delante del transportador 9* 

Deberá tenerse en cuenta, que durante e l transporte de las 

5 botellas a través de los puestos m últiples, éstas serán 

hechos.girar alrededor de sus e jes  a l tiempo que son res­

tringidas por los brazos 21 y 22 junto a uno o más de los 

puestos.

10

lo

25

Es importante que los recipientes, en e l momen­

to en que llegan a la  posición del transportador 9 en don­

de son abiertos los brazos 21 y 22, que los recipientes es. 

ten orientados de manera ta l  que se muevan libremente des­

de los brazos abiertos sobre e l  .transportador 9 en movi­

miento. Pana lograr esta orientación, un miembro 52 de ap li 

cae ion a los lados de las botellas, que comprende una plu­

ralidad de dedos 53 que frotan efectivamente e l lado de 

los recipientes, hará que los recipientes giren con re la ­

ción a los brazos 21 y 22, hasta que e l lado mayor del re­

cipiente esté generalmente en ángulo recto con respecto a l 

radio de la  rueda de sa té lite s  1?. Dos dedos 53 están so­

portados, en una pinza 54 que a su vez está montada sobre ui. 

poste 55. Tal como se muestra en la  figura 1, los dedos 53 

esttra montados de modo ta l  que se encuentra^ por encima 

del nivel de los brazos 21 y 22. En la  práctica rea l, t ie  

non una anchura que es generalmente igual a la  altura de 

los brazos 21 ó 22 cuando se consideran ambas secciones

30

23 y 24.
Tal como se explica en la  patente de Johnson an 

tes mencionada, en e l  funcionamiento del aparato de inspec.

¡

03053
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clon, cnando los recipientes son aceptables, serán re tira ­

dos de la. máquina calibrad ora por e l transportador 9 . No 

obstante, cuando un recipiente defectuoso es-percibido por 

cualquiera de los cinco puestos de inspección, o en lugar 

ce e llo  por e l  equipo que está  colocado junto a uno cual­

quiera de los cinco puestos de inspección, e l  recipiente 

es impedido de moverse fuera de la  bolsa de la  rueda de sa 

te lit.m  1? incluso aunque los brazos 21 y 22 sean abiertos

situados por encima del recipiente 9 de manera que después 

de ajustar adicionalmente en posición la  rueda de s a té li­

te s  en una dirección sin istrorsa  e l recipiente, que normal­

mente hubiera, sido liberado sobre e l  transportador 9; será

movido a la  posición por encima de la  canaleta 11 para des-

perdicios da v idrio , en cuyo momento e l  recipiente defec­

tuoso caerá verticalmente a través del espacio libre  10 

formado en la  placa de base 5 . La leva 45 que controla la  

apertura y e l  c ierre  de los brazos 21 y 22 no ejercerá ex 

cesivas fuerzas de apertura sobre los brazos 21 y 22, to­

da vez que estos brazos, cuando estén plenamente abiertos, 

tendrán los pernos 25 que están más próximos a los lugares 

de pivotamiento de los brazos, aplicándose o dispuestos a 

aplicarse a l borde de la  rueda de sa té lite s  17*

Deberá apreciarse que e l  aparato del invente pue 

de u tilizarse  para manipular botellas a lo largo de una 

serie  de posiciones de inspección y que la  única lim ita­

ción con respecto a este aparato particular, cuando se con 

sidera e l tamaño de los recipientes que pueden ser manipu 

lados, será e l tamaño-de las muescas 18* E l diámetro de

los miembros de inserción 19, t a l  como se expone anterior 

mente, es determinante del tamafio del artícu lo  que puede

03058
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-ser manipulado con los miembros de inserción particulares 

que se u tilizan* No obstante, las espigas 29 do desconexioi 

rápida pueden ser empujadas y los mecanismos circundad ores 

20 y los miembros de inserción 19 pueden ser cambiados rá­

pidamente con un grupo mayor o menor de miembros de inser­

ción y brazos que sustituyan a los situados en ese momento 

sobre la  máquina.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Baten 

te  de Invención en España, por VEINTE años, son ios que se 

recogen en las reivindicaciones siguientes:

1 ^ Una rueda en e s tre lla  orientadora de re c i­

b ien tes  no redondos, para mover sucesivamente recipientes 

colocados en posición v e rtica l a través de una serie de pjo 

siciones distanciadas circunferencialmente, en que los re­

cipientes pueden ser examinados en cuanto a defectos, o 

bien mientras son hechos g irar alrededor de sus e jes vertí-  ̂

cales o bien mientras son mantenidos estacionarios, que con 

prende: una placa de base generalmente c ircu la r ; una rue­

da de sa té lite s  montada sobre dicha base; una pluralidad 

de bolsas con e l tamaño de los cuerpos de recipientes en 

lugares periféricos distanciados entre s i  de la  circunfe­

rencia de dicha rueda de s a té lite s ; medios restricto res y 

circundadores de recipientes susceptibles de ser abiertos 

y cerrados junto a cada bolsa para cuerpo con e l f in  de 

rec ib ir  recipientes y cerrarse alrededor de ellos para c ir  

cundar en forma suelta y restrin g ir a recip ientes; medios 

de propulsión de ajuste de posición conectados con dicha 

rueda de sa té lite s  para mover a dicha rueda de sa té lites  

alrededor de un e je  v ertica l cen tra l; medios para llevar 

recipientes a dicha rueda de s a té lite s ; y medios para re­

t i r a r  recipientes desde e l la .

. 2 3 .-  La rueda de la  reivindicación 13, que in­

cluye además una segunda rued.a de sa té lite s  que tiene bol
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-sas receptoras de cuellos montadas en e lla  por encima de 

dicha base á la  altura del acabado de los recipientes que 

han de ser manipulados.

3 3 .-  La rueda de la  reivindicación IR, qu3 inclu 

ye además medios de lava conectados con cada uno de dichos 

medios circundadores y restric to res  para abrir y cerrar a 

dichos.medios como respuesta a la  posición angular de di­

chos medios con respecto a dicha placa.

4 3 La rueda de la  reivindicación 13y que inclu 

ye además medios para desechar recipientes entre dichas p,o 

siciones de entrada y de salida.

5&.- La rueda de la  reivindicación 13, en la  que 

dichos medios restric to res  comprenden un par de brazos cur
<

vados y medios que montan pivotáblemente a dichos brazos 

entre sus longitudes en lados opuestos de cada bolsa para 

cuerpo.

68 .- La rueda de la  reivindicación i s , en la  que 

dichas bolsas con tamaño de cuerpos están formadas en una 

placa, y unos medios de desconexión rápida para montar a 

dicha placa sobre dicha rueda de s a té lite s .

7 a .-  La rueda de la  reivindicación ós, en que di 

chos medios restrictores están montados pivotáblemente so­

bre dicha placa para cambiar como una sola unidad desde 

una bolsa con tamaño de cuerpo a o tra . '

8 3 .-  La rueda de la  reivindicación 78, en la  que 

dichos medios restricto res comprenden un par de brazos cur 

vados opuestos montados pivotáblemente en dicha placa, me­

dios que se aplican a los extremos de dichos brazos curvar- 

dos, comprendiendo dichos medios de aplicación a brazos un 

cursor de movimiento alternativo, y medios seguidores de



1 ¡-leva montados sobre dicho cursor.

' 9 3 .-  "UNA RUED- EN ESTRELLA ORIENTADORA DE RECI

RENTES'NO REDONDOS". - .

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que ante 

cede, representado en los dibujos que se acompañan y con 

los fines que se han especificado.

. Esta Memoria consta de quince hojas escritas  a 

máquina por una sola cara. -
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