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-~ 2 - Ref.: Case 46.542.

El presente .invento se refiere a sistemas de ascen
sor que 1ncluyen un dispositivo de representacifn visual para
1ndlcar la existencia de llamaaas de serv1clo de ascensor en
forﬁa'éé“elementos supnrpuestos. S

i o LOS'sistemas de ascensor de_ia;técnica anterior in
cluy;n; de manera convencional, unos.puiSadores en los vesti
bulos de las plantas que sirven para efectuar llamadas de su
blda y bajada, y unos pulsadores 51tuados en cada cabina de
ascensor_para~que el pasajero puedawindicar—la planta de desti
no deseadé después de que la cabina.se ha parado para admitir
un pasajero en reépuesta a una llamada de vestfibulo. Una 1l8m
pa%a asociada con cada pulsador de llamada de vestibulo y con
cadafpﬁlsador de llamada de cabina se energiza cuando el pulsa
do£ as?c1ado "ha sido acc1onado, para indicar que se ha efec
tuadﬁ una llamada, y la lampara permanece energlzada hasta que
se conteste a la llamada o se preste el servicio. Por ejemplo,

una sefial de reposicibn puede ser generada para desenergizar

la l&dmpara cuando la cabina de ascensor inicia la reduccidn de

" velocidad para preparar su parada en la planta asociada con la

{
llamada.

Las llamadas Ae vestibulo efectuadas para subir y pa
ra bajar, y/o las llamadas de cabina efectuadas en cada cabina,
pgeden también ser representadas a distancia de los pulsadores,'
p$r 9jemplo en'el puesto’de direccitn de tré&fico situado en el
vestibulo principal. Una l&mpara estd prevista en este panel
de representacidn visual para cada llamada gue ha de ser repre

sentada. La l&mpara adecuada se energiza cuando se efectfia una

llamada, y se desenergiza cuando se contesta a la llamada o se

presta el servicio correspondiente.

: Un objeto del presente invento consiste en proporcio
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n?r un gistema de ascensor que tiene un nuevo sistema de re
pfes%ntacién visual de llamadas en forma de elementos super
puesﬁos con el objeto de subsanar las deficiencias de la téc
nicaianterior.

3 El invento consiste en un sistema de ascensor que
incluye: un edificio que tiene una pluralidad de plantas y una
caja ae ascensor, por lo menos una cabina de ascensor montada
en la caja de ascensor de dicho edificio para prestar servicio
a las plantas del mismo, un dispositivo de llamada para efec
tuar llamadas de servicio de ascensor, un dispositivo de con
trol que dirige dicha cabina de ascensor para contestar a las

llamadas de servicio de ascensor, y un dispositivo de represen

tacibn visual de llamadas en forma de elementos superpuestos

' '

gue incluye unos medios para representar visualmente las lla
madas efectuadas para servicio de ascensor en ﬁn orden predeter
minado vy con una separacidén fisica uniforme predeterminada en
tée llamadas adyacentes del orden predeterminado, manteniéndo
se dicho orden predeterminado y dicha separacidn fisica prede
terminada entre las llamadaslyepresentadas cuandb se efectlan
llamadas en dicho dispositivs de llamada y se afaden al dispo
sitivo de representacidn visual de llamadas, y cuando dicha ca

bina de ascensor contesta a llamadas y se suprimen estas Glti

mas del dispositivo de representacibn-visual de llamadas.

3,

N . De aéuerdo con un modo de realizacidn del presente
invento, el dispositivo de'represeptacién visual incluye una
pluralidad de posiciones de representacifn, sin que el nlmero
de posiciones de representacidn esté relacionado con el nGmero
mé&ximo posible de dichas llamadas, en lugar dé necesitar una
iémpara éara cada llamada que ha de ser realizada. En otras

palabras, cada posicidn de representacibén no estd asociada per

Uy S
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méne’temente con una planta particular, sino gque puede utili

zarse para indicar una llamada efectuada en cualgquier planta
elegiﬁa mediante la representacidn dé las letras o de los nfi
merostasociados con la planta eclegida en esta posicibn. Cada
pésicién puede ser un emplazamiento direccionable eﬁ un mohi '
tor de video, un dispositivo de representacién en forma de
segmeLtps, tal como el dispositivo de representacién bien co
nocido, tipo LED de 7 segmentos, o cualquier otro dispositivo
de representacidn direccionable.

Las llamadas se representan en un orden predetermina
do.  8i el dispositivo de representacidn estd asociado con lla
madas de vestibulo, y si el dispositivo de representacién vi
suai estd situado en ei interior de la cabina de ascensbr, las
llamadas de cabina se representan preferentemente en el oxden
en el cual la cabina de ascensor las atenaeré. Si el aispositi
vétde repreSén;acién visual es un dispositivo de representa
cgén a distancia de llamadas de vestibulo, y/o de llamadas de
cabina, las llamadas se representan en el orden en el cual sus
plantas asociadas aparecen eﬂ.el edificio.

Ademds de representar visualmente las llamadas en un
orden predeterminado, estas se superponen o se "comprimen" pa
ra obtener una separacidn fisica uniforme predeterminada entre
l%amadas adyacentes representadas, sin que esta separacifn sea
propprcional a.la separacidn real Que existe entre las plantas
asociadas con las llamadas adyacentes representadas.

El disbositivo de representacién visual se actualiza
peribédicamente, por ejemplo cada dos segundos, para incluir'
las llamadas que han sido efectuadas recientemente, y para eli

minar las llamadas a las cuales se ha contestado. Cada actuali

zacibn del dispositivo de representacifén visual se adapta al
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orden predeterminado elegido y a la separaci6n fisica éredeteg
minada elegida entre las llamadas representadas.

El invento podrd entenderse més claramente, y otras
ventajas y utilizaciones del mismo podrén aparecer fédcilmente,
leyendo la siguiente descripcién detallada de unos modos de
realizacidén que se dan a titulo de ejemplo, tomada con los di
bujos que la acompafian, en los cuales:

la figura 1 es una vista diagramdtica de un
sistema de ascensor con un dispositivo de representacidn de
llamadas bajo la forma de'elementos superpuestos, construido
con un modo de realizacidn del invento;

la figura 2 es un‘gréfico gque ilustra la infor
macidn transferida a un enlace de daﬁos que se representa en
la figura 1, entre ciertas funéionés de coﬁtrol del sistema
de ascensor y la funcidn de representacidn visﬁal; 7

la figura 3 es una vista en alzado de un moni
tor de video que puede utilizarse en un dispositivo de repre
sentacidén visual representado en forma de blogue en la figura
1, que ilustra la representacibn visual de las llamadas de ves
tibuloc de acuerdo con un mod; de realizacidn del invento;

la figura 3A es una vista parcial del monitor
de video representado en la figura 3, que ilustra la represen
tacién visual de llamada de vestibulo de acuerdo con otro modo
de realizacién del invento;

la figura 4 es un organigrama que ilustra las
operaciones bdsicas de un programa previsto para asegurar la
representacién visual de llamadas ordenadas y comprimidas en
el monitor de video que se representa en las figuras 1 y 3;

las figuras 5 y 6 ilustran unbs topogramas de

memoria de acceso selectivo (RAM) que ilustran el almacenamien
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to de los datos sin tratar y tratados,‘respectivamente; en
las memorias de acceso selectivo (RAM) de la figura 1; y

lés figuras 7, 8, 9 y 10 son vistas ffagmentg
rias. de paneles de representacidn visual construidos de acuexr
do con otro modo de realizacidn més del inﬁento.'

Haciendo referencia a los dibujos, y particularmen
te a la figura 1, se representa en ellos un sistema de ascen
sor 10 construido de acuerdo con un.modo de realizacidn del
invento.

7 El sistema de ascensor 10, incluye una pluralidad
de cabinas de ascensor bajo el control de la unidad central
11 del sistema de control. A titulo de ejemplo, se ilustran 1
los‘controles A, B, C, y D de cuatro cabinas de ascensbr,
ilustrdndose solamente una cabina de ascensor l2, asociada
con el control A, ya qué las dem&s.son siﬁilares. Los contro
les de ascenso#-A, B, C y D incluyen, cada uno, un selector |
de planta y un controlador de cabina 14, 16, 18 y 20, respec
tivamente, montado a una cierta distancia de la cabina asocia
da, por ejemplo en la sala d? miquinas, y cada uno de ellos
incluye unos puestos de cabina 22, 24} 26 v 28, respectivamen
te, montados en la cabina de ascensor asociada. Cada uno de
los puestos de cabina incluye un conjunto de pulsadorés, tal
como el conjunto de pulsadores 30 'que se ilustra en la cabina
de hscensor 12, pafa que los pasajeros puedan efectuar llama
das de cabina, es decir para indicar sus plantas de destino.
Las llamadas de cabina se secuencializan en el puesto de cabi
na y se mandan al selector de planta asociadorbajo la forma
de la seflal PREAD. Las anulaciones de llamada de cabina se
mandan a partir del selector de planta hasta el puesto de ca

bina bajo la forma de la sefial serie PCCR. Respecto a estas
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senales asi como a algunas ot?as sefiales de control gque apare
cen en el sistema de control, véanse las patentes de los Esta
dos dnidos nﬁheros 3.750.850; 3.804.209 y 3.851.733, que se in
corporan aqui a titulo de referencia.

Las cabinas de ascensor esté&n montadas de manera que
puedén desplazarse en un edificio para prestar servicio a las
plantas del mismo. Por ejemplo, la cabina 12 esté montada en
una caja de ascensor 32 de un edificio 34 que incluye una plu
ralidad de plantas o apeaderos. A titulo de ejemplo, se supon

drd que el edificio 34 tiene 26 plantas, representé@ndose sola

‘mente en la figura 1 la planta mds baja B, la planta mis alta

TE%y las plantas intermedias 1 y 24,

E-! ' La cabina 12 estd soportada por una pluralidad de

caﬁlés;34 qﬁe pasan por una poiea de traccién 36 montada sobre
el ejeldel motor de arréstre 38. El motor de a?rastre 38 inclu
ye t;mbién unos controles adecuados, que se representan geng
ralmente en el blogque 38. Un contrapeéo 40 estd conectado con

las otras extremidades de los cables 34. Un sistema de ascen

sor del tipo de traccién se ilustra en la figura 1 a titulo
i
de ejemplo pero se entiende que el invento se aplica igualmen

te a cualquier tipo de sistema de ascensor, por ejemplo a un
sistema de ascensor accionado hidr&ulicamente.

N Las llamadas de vestfbulc se efectlian por medio de
hY

los‘pulsadores montados en los pasillos adyacentes a los acce

-sos de planta en la caja de ascensor. Por ejemplo, la planta

m&s baja B incluye un pulsador de subida 42; la planta mis al
ta TE incluye un pulsador de bajada 44, y las plantas interme '

dias incluyen cada una unos conjuntos de pulsadores de subida

y bajada 46. Las llamadas de vestibulo para subir y bajar

efectuadas en estos pulsadores se mandan a una memoria de lla
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mada de vestibulo 48 donde se secuencializan y se mandan al

i
1

control de llamada de vestibulo 50 bajo la forma de sefiales

UPC ¢y DNC, respectivamente.

[ Bl control de llamadas de vestibulo 50 manda las

llamadas de vestibulo a la unidad central 11 del siétema como

" parte de la sefial secuencial LC3. La unidad central 11 del

sistema prepara las asignaciones de las varias cabinas de ag
censor y manda las palabras de asignacidn individuales a cada
controlador de cabina y a cada selector de planta por medio
de las ‘sefiales LC8. Cada controlador de cabina y cada selector
de planta prepara las palabras de estado para la unidad central
11 del sistema, y estas palabras se mandan a la unidad central
del*-sistema bajo la forma de sefiales LC5. La unidad central
117del sistema prepara las seflales de reposicifn para el con
trol de llamadas de vestibulo y manda las sefiales de reposi
cién al control de llamada dervestibulo como parte de una se
ﬁjl ICl. El control de llamadas de vestibulo 50 manda las ég
fiales de reposicidén de subida y bajada UPRZ y DNRZ, respecti
vamente, a la memoria de llawgdas de vestibulo 48. Las senales
de reloj y de sincronizacidn LCC y LCS, respectivamente, son
preparadas por la unidad central 11 del sistema y mandadas a
las varias funciones de control, para controlar adecuadamente
la transferencia de datos entre los bloques fﬁncionales. Las
patentes incorporadas explican la programacidén y la constitu
cibén de las varias seflales secuenciales de manera detallada.
La figura 1 ilustra un modo de realizacibén del inven

to en el cual las llamadas de vestibulo efectuadas con los pul

sadores 42, 44 y 46 en las varias plantas son representadas

en un emplazamiento elegido, tal como el puesto de direccidn

de trdfico 60, que se llama a continuacibn D8 60, situado en
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e} véstibulo principal o en la planta principal. A titulo de
eﬁem%lo, el TDS 60_incluye un micro-ordenador.62 y un disposi
tivo de representacibn por video 64. Sin embargo, se entender&
gque el dispositivo de representacidn visual 64 puede ser cual
guier tipo de dispositivo de representacifén visual édequado,
const}tuido por ejemplo por diodos emisores de Yuz (LED), crisg
tales’;iquidos, etc. Por otra parte, la porcién de tratamiento
del dispositivo de representacidn visual puede estar constitui
do por elementos ldgicos conexionados en lugar de un micro-oxr
denador. El micro-ordenador 62 y el dispositivo de representa
cibén por video 64 constituyen uha combinaci6n atractiva, ya
que facilita la utilizacidén del TDS 60 como centro universal
de mensajes para el edificio 34, que puede fécilmente ser co
nectado al sistema de seguridaa del edificio.

A titulo de ejemplo, se supondré que,el micro-orde
nédor 62 es un micro-ordenador 8080 de Intel, aunque puede
uéilizarée cualqguier micro-ordenador o cualquier calculador
digital adecuado. Fl micro-ordenador 62 incluye un acceso de
entrada 70 (8212 de Intel), un controlador de sistema 72 (8228
de Intel), una unidad centrai o CPU 74 (8080A de Intel), un
generador de impulsos de reloj 76 (8224 de Intel), una memoria
fija 78, llamada también ROM 78 (8708 de Intel), una memoria
d§ acceso selectivo 80, llamada también RAM 80 (8102A-4 de In
télx, y unos terminales de salida 82, 84, 86 y 88 (8212 de
Intel). En el sistema de ascensor de las patentes incorporadas

los datos se mandan al TDS 60 por un enlace de datos en serie,

1llamado LCTDS. Estos datos en serie pueden ser demultiplexaaos

a razén de ocho bitios al mismo tiempo para su entrada en el

acceso de entrada 70 por medio de un contador 94 (tipo SN 74191

de Texas Instruments) y de un registro de desplazamiento 96
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(tipo:SN 74199 de Texas Instruments). .La reposiciSn del cohtg,
dor 94 se efectda por medio de una sefial de sincronizacién

LCS procedente de la unidad central 11 del sistema, y se sin
croniza por medio de la sefial de reloj LCC procedente de la

unidad central del sistema. La sefial de reloj LCC sincroniza

- también el registro de desplazamiento con el fin de introducir

los datos secuenciales contenidos en larseﬁal LCTDS en el re
gistro de desplazamiento de ocho bitios 96. Cada vez que el
contador 94 llega. a una cuenta de ocho, genera una sehal que
se aplica al exceso de entrada 70 para constituir una sefial de
interrupci6n de la CPU 74, notificando a la CPU que debe leer
se el acceso de entrada. Los ocho bitios de datos de entrada
se transfieren a continuacién a las direcciones predetermina
das de la RAM 80. La informacidn c;ntenida en la RAM 80 se
trata de acuerdo con un programa almacenado en/el ROM 78, ¥y la
inﬁormacién resultante se almacena en la RAM 80 hasta que esté
dispuesta para ser aplicada al dispositivo de representacibn
visual por video, por medio de los terminales de salida 82, 84,
86 y 88. Si el programa del micro-ordenador permite un tiempo
suficiente, la funcibén de de&ultiplekado puede realizarse to
talmente en el knterior del micro-ordenador, y en este caso el
registro de desplazamiento 96 y el coﬂtador 94 no se necesitan.
. La figura 2 ilustra un topograma de enlace de datos
dést;nado al enlace de datos LCTDS que une el control de lla
madas de vestibulo 50 con el registro de desplazamiento 96.

El topograma de enlace de datos ilustra las ranuras basicas de
exploracibn de tiempo en sentido verticai a lo ;argo del lado
izquierdo, y estas ranuras de exploracidn se obtienen por me

dio de la salida del contador de ranuras de exploracibn S0S-S56S

en el sistema de ascensor que se incorpora aqui a titulo de
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referencia. La subdivisién de cada una de las ranuras de explo
racibén bdsica se representa en sentido horizontal bajo el enca
bezamiento "ranurasrde exploracidén a velocidad elevada".

A titulo de ejemplo, se supondré que'cada una de las
ranuras de exploracidfn bésicas existe durante 2 milisegundos.
Cada ranura de exploracidn bésica estd dividida en 16 bitios
por la exploracién a velocidad elevada.

Cada planta del edificio a la cual debe prestar sexr
vicio el sistema de ascensor estf asignada 2 una de las rany
ras de exploracién bdsicas. El nimero de- plantas mé&s el nlmero
de ranuras de exploracidn necesarias para identificar la zona
de desplazamiento rapido, etc, determina el nfimero sobre el
cual el contador de exploraciég debe ser programado pafa efec
tuar un recuento antes de volver a cero. A titulo de ejemplo,
se supondrd que el topograma de enlace de datos estd asociado
con una estructura que tiene 26 niveles de planta, que incluye
un sétano, B, las plantas 1 a 24, y uﬁa planta superior TE.

En estas condiciones, el contador de exploracidn puede ser
programado para contar de 0 a‘3l en numeracién binaria antes
de efectuar su reposicidn, lo que hacé que se dispone de seis
ranuras de exploracifn que pueden ser utilizadas para informa
cién de zona de desplazamiento répido, o para otras aplicacio
neg.rA cada una de las plantas de la estructura se asigna una
direccidn binaria del contador de exploracibén. Cuando el con
tador de exploracién genera la direccién de una planta especi
fica, una llamada de cabina gue corresponde a esta planta es
pecifica aparece en esta ranura de exploracibén bésica, Durante
la misma direccidn de la planta especifica, la exploracibn a
velocidad elevada genera una pluralidad de bitios de informacidn

relacionados con esta misma planta. En estas condiciones, cuan
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dé la salida del contador de ‘exploracibdn es 01001, ranura de -
exploracidn 9, gque en el ejemplo de la figura 2 es la direc
cidn Einaria Ee la octava planta, se transmite la informacidn
rela@ionada con la octava pianta él mismo tiempo por los enla
ces mﬁltipie# de baja velocidad y de velocidad elevada.

Los datos destinados al puesto de direccidn de trd
fico 60 pueden incluir los datos de estado de cabina en ciertas

de las ranuras de exploracidn a gran velocidad, tales como las

"ranuras 0 a 5y 9 a 14, una de las ranuras puede utilizarse

para la comprobacidn de la salida, tal como la ranura 15, y

\ e 4 :
algunas de las ranuras pueden ser utilizadas para llamadas de
veTtibulo en sentido descendente DNC, llamadas de vestibulo

en|
:
H

las ra?uras 6, 7 v 8, respectivamente. Por tanto, cuando la

’

senéido ascendente UPC, y llamadas especiales, tales como
i .

ranura de exploracidn bdsica 9 existe, una llamada de vestibu
‘ . —

lo en sentido descendente DNC para la octava planta apareceréd

en la sexta ranura de exploracibén a gran velocidad, y una 1lla

mada de vestibulo en sentido ascendente UPC para la octava

‘planta aparecerd en la séptima ranura de exploracibn a gran

|
velocidad. Unas llamadas especiales, tales como las que corres

ponden a la planta superior y al sétano pueden aparecer en la
ranura de exploracidn a velocidad elevada 8, durante la ranura

de exploracidn bdsica adecuada.

N,
\

\\‘ Unas palabras de informacidn que pueden enviarse al
TDS 60 para su representacién visual se ilustran a titulo de
ejemplo en la parte inferior del topograma de enlace de datos

LCTDS representado en la figura 2. Los datos que corresponden

a cada cabina pueden incluir las tres palabras de datos de en

- trada IW0, IWL y IW2 preparadas por cada controlador de cabina

para su transmisifn a la unidad central 11 del sistema, y una
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palagra de datos suplementaria CTDS. Las: palabvas de dates
CTDS‘parg las cablnas A, B, C y D pueden enviarse durante las
1anuras de exploracidn ba51cas 0, 1,2 y 3. De la misma manera,
la pr}mera palabra de datos de entrada IW0 procedente de las
cuatro cabinas puede enviarse durante las cuatro ranuras de
exploracién bésicas 4, 5, 6 y 7. La segunda palabra de datos
de enlrgda IWl puede énviarse durante las siguientes cuatro
ranuras de exploracién bésicas 8, 9, 10 y 11, y la tercera pa
labra de datos de entrada IW2 puede enviarse durante las cua
tro ranuras de exploracién bisicas 12, 13, 14 y 15. A continua
cién, se repiten en el mismo orden las palabras de datos.

Las sefiales contenidas en las palabras de datos gue
se representan en la figura 2, asi como la informacibn que

!

transportan, se indican en la tabla que sigue:

Senial Funcidn

ATSV Cabina en servicio

AJAS Cabina disponible para asignacién

AVPO-AVP6 Posicidn de cabina avanzada en binario

BYPS La cabina esté-pasando por alto llamadas de
vestibulo |

CALL Se efectda una llamada de c¢abina

CCAB Existe una llamada de cabina encima de la posi

. c¢idn de la cabina

CdBL~ Existe una llamada de cabina debajo de la posi

cién de la cabina

CREG Se ha efectuado una llamada de cabina

DAD Indicador de direccién de cabina hacia abajo>
DAU Indicador de direccidn de cabina hacia arriba
bRCL | Presente cuendo las puertas estén cerradas

INSC La cabina estd en servicio con la unidad central

de sistema
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Senal ; | Funcidn

iNgp = TrAafico éscendente intenso (de acuerdo con las
\ ) sefiales de cabing) .

NUDGE ’ Puerta mantenida abierta durante un tiempo pre
1 determinado

- SLDN | La cabina reduce su velocidad

UPSV_a Servicio hacia arriba

UPTR | Desplazaﬁiento hacia arriba

WT50 : La carga de la cabina es superior al 50% de su
l capacidad

Wr75 La carga de la cabina es superior al 75% de su

. ' Vdapacidad '
ig\\l Relé de seguridad .
§§f ‘ Presente cuando la cabina est& en movimiento
‘

s

‘ La figura 1 ilustra el TDS 60 con un dispositivo de
rqprésentaciéq por video 64 que incluye una unidn 90 de visua
lizacién video RAM y un monitor de videb 92. A titulo de ejem
plo, se supondri que la unidn 90 de visualizacibn video es el

dispositivo de control de tubo de rayos catédicos (CRT)} tipo
\

'MTX-2480, fabricado por MATROX Electronic Systems de Montreal,

Quebec. El monitor de video puede ser el modelo EVM-1410, fa

bricado por Electrohome Ltd., Kitchener, Ontario. E1 MTX-2480
tgene un campo de visualizacién de 24 x 80, que permite repre
séﬁtgr 80 columnas y 24 lineas de caracteres tipos ASCII. La

organizacién de pantalla de visualizacién se ilustra en la £i

gura 3, v los caracteres representados en ella ilustran un

primer modo de realizacidn del invento. Se ilustran los datos

representativos de cada cabina, correspondientes a cuatro ca

binas A, B, C; y D, asi como las llamadas de vestibulo hacia

arriba y hacia abajo que han sido efectuadas.
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Los datos tipicos dé cada cabina pueden incluir:
(a) posicién de planta de cada cabina, obtenida a partir de
la sefial de éébina avanzada AVPO-AVP6; (b) direccibén de despla
zamiento de la cabina obtenida a partir de las senales DAD vy

DAU; (c) una sefial de cabina en servicio obtenida a partir

- de l% sefial TNSC; (d) una seflal de actividad obtenida a partir

de la sefal AVAS, que indica si la cabina estd activa o dispo
nible, o no; (e) una sefial de paso por alto obtenida a partir
de la sefial BYPS, que indica si la cabina estd pasando por al
to o no, llamadas de vestibulo; y (£f) una sefial de puerta de
cabina obtenida a partir de la sefial DRCL, que indica si las
pubrtas de la cabina estin abiertas o cerradas, O no.

xi | Las llamadas de vestibulo hacia arriba y hacia aba
jo se Pbtlenen a partir de las senales UPC y DNC, respectiva
mente. Contrariamente a los sistemas de v1suallzac16n de 1lla
mada; convenc;onales, una llamada de vestibulo para una plan
ta especifica no estd atada a un emplazamiento o dispositivo
particular en el sistema de visualizacidén. Por tanto, el dis
positivo'de visualizacidén puede ser normalizado. En un modo
de realizacidn preferido, el\dispositivo de visualizacidn re
presenta ias llamadas de vestibulo que existen en cada momen
to, eﬁ un orden predeterminado, y apila o comprime las llama
das de tal manera gque estén uniformemente separadas en el dis
pésitivo de visualizacidn. En otras palabras, la separacifn
de las llamadas en el dispositivo de visualizacién no tiene
relacién predeterminado con la separacidn de las plantas aso

ciadas en el edificio. El nfimero de llamadas de vestibulo y

sus emplazamientos puede determinarse a simple vista, y la can

tidad de espacio necesaria en el dispositivo de visualizaci6n

puede ser elegida de modo que tenga cualquier tamaflo deseado.
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Tambidn serfa conveniente representar las llamadas en un orden
predeterminado sin compresidn, representando las llamadas en
\ £

cualquier emplazamiento del espacio de visualizacidn dedicado

a las llamadas. A continuacidn, cuando el nfimero de llamadas

que se representan alcanza un punto donde se necesita la com

J .y ) . .
presibn, se inicia automiticamente la operacidn de compresidn.

.i La figura 3 ilustra unas llamadas de subida y bajada

repreéentadas en listas separadas. Las listas separadas pueden

ser columnas separadas del dispositivo de visualizacidn, tal

y como se ilustra, o pueden representarse en lineas separadas

en lugar de columnas separadas, segfin se desee. Las llamadas

se| representan en orden numérico, es decir el orden en el cual
. . TR

sus’ plantas asociadas aparecen en el orificio y pueden comen

P _ )
zar coh la llamada mds elevada del edificio en una linea pre

determinada, por ejemplo la linea 13, y continuar hacia abajo
a paétir de ella, segiin se ilustra; o, pueden comenzar con la
llamada m&s baja del edificio en una linea predeterminada, por
ejemplo la linea 23, y continuar hacia arriba a partir de este
punto, sirse desea., Si las l%amadas se representan horizontal
mente, es decir gque se representan en lineas, en lugar de co
lumnas, pueden empezar con la llamada m&s alta o la llaméda
m4s baja, en el lado izquierdo del dispositivo de visﬁalizg
c;ép, segln se desee. A

\\' La figura 3A es una vista fragmentaria del monitor
de video 92 representado en la figura 3, que ilustra otra dis
posicidn para superponer y comprimir las llamadas de vestibu
16. En esta disposicidén, las llamadas de vestibulo, tanto ha
cia arriba como hacia abajo, se répresentan en una lista fini

ca, por ejempio bajo la forma de una sola columna, segﬁn' se

ilustra, con unas flechas que ilustran la direccibn de servi

o
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cio de la llamada. Si .coexisten llamadas de subida y de bajada
a partir de una planta especifica, se representardn adyacente
a esté nﬁmeré de planta flechas de'subida y de bajada. .

Aungue la figura 3 ilustra una sola lista para las
llaﬁadas de subida y una sola lista para las llamadas de baja
da, Qe entiende que si el nlmero de llamadas alcanza el nfimero
miximo de espacios disponibles en una lista especifica, se ini
ciari automiticamente una nueva lista adyacente a la lista
asociada, manteniéndose en cada lista de llamadas el orden
predeterminado y la separacibn uniforme predeterminada.

Como se ilustra en la figura 3, el monitor de video
92! tiene un espacio para representar la informacibn correspon
diénFe;a cabinas suplementarias. qu otra parte, el monitor de
viéeé puede conectarse con el éistema de séguridad del edifi
cio,lménteniéndose un espacio en el dispositivé de visualiza
ciénipara representar varios mensajes de edificio, por ejemplo
un mensaje que indica que una puerta predeterminada ha sido
abierta, un mensaje que indica el accionamiento de una alarma
de incendio predeterminada, qe un detector de humo, etc.

La figura 4 es un éiagrama, el cual, conjuntamente
con los fopogramas de RAM de las figuras 5 y 6 permite a un
experto en la técnica programar un ordenador digital, por ejem
p}o un micro-ordenador 8080 de Intel. El prograﬁa desarrclla
d&'a.partir del organigrama se introducird en la ROM 78 que se
representa en la figura 1. Baséndose en la descripcidn que si
gue un experto en la materia podrd entender cSmo pueden super

ponerse y comprimirse llamadas para representar llamadas de

vestfbulo 'y/o cabina en dispositivos de visualizacidn alfanu

~ méricos del tipo segmentado, tales como diodos emisores de luz

(LED) ¥y dispositivos de visualizacidn del tipo de cristales 1i
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q?idds.
! M&s prec;sameﬁte, cuando la informacidn procedente
del éontrol de llamadas de vestibulo 50- que se representa en

la figura 1 estd en curso de transmisidén al TDS 60 por medio

del enlace de informacién LCTDS, una seflal de sincronizacidn

- procedente del Srgano de tratamiento del sistema alerta la

! .
CPU 74 y el programa de la figura 4 es introducido en la entra

da 100. La operacidn 102 introduce las llamadas de vestibulo
haciaarriba vy hacia abajo UPC y DNC, respectivamente, en la
RAM 80, flmacenando la informacién en direcciones predetermi
nadas. La figura 5 ilustra una tabla de consulta almacenada
en la ROM 78 que relaciona las ranuras de exploracién bé&sicas
con;los niveles de planta, represepténdose el tOpogramé de
ROM de esta tabla de consulta al lado de un topograma de RAM

que ilustra el almacenamiento de las llamadas de vestibulo

hécia arriba y hacia abajo,de las llamadas de cabina y de las

senales de estado @e cabina contenidas en las %a;qbras de in
formacién del enlace de datos LCTDS (figura 2). Como ée ha
indicado anteriormente, la i?formacién presente en el enlace
de datos LCTDS puede dirigirse secuencialmente a través dél
terminal de entrada 70, o puede ser introducido ocho bitios a
la vez, segln la duracidn del tiempo en el cual se desea co
nectar el micro-ordenador con la transferencia de datos de
eﬂﬁ;ada.

El formato secuencial de las llamadas de &estibulo
hacia arriba y hacia abajo UPCry DNC presenta las llamadas en

un formato ordenado y, por tanto, las llamadas no tienen que

se clasificadas por medio de una rutina de clasificacibén. Si

el sistema de ascensor es del tipo en el cual las llamadas se

presentan en un orden . aleatorio, el programa incluird también
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una rutina de clasificacifn para ordenar las llamadas én el
formato deseado.

El almacenamiento de las llamadas de vestibulo hacia
arriba y hacia abajo UPC y DNC comienza en una direccidén pre
determinada de la RAM 80 y la direccidén avanza un paso cada
ranura de exploracidn.

La operacién 104 que se representa en la figura 4
borra dos indicadores de programa identificados como indicador
nfmero 1 y nfmero. 2, utilizédndose estos indicadores para seiia
lar cuando las llamadas de subida y bajada, respectivamente,
han de ser tratadas. La operacidén 106 determina si las llama

das de vestibulo hacia arriba han sido tratadas comprobando

el indicador nfimero 1. Si el indicador nGmero 1 est& borrado,

1 v

las llamadas hacia arriba no han sido todavia tratadas, y si
el indicador nfimero 1 est& presente, las 1lamaéas hacia arriba
han sido tratadas. La referencia inicial a la operacibn 106
encontrard el indicador nfmero 1 borrado, y el programa avan
zard a la operacidn 108. La operacidn 108 inicia el programa
de tratamiento de las 11amad§s de vestibulo hacia arriba ajus
tando un contador en la cuenéa de 31 (en el caso de un sistema
con 32 ranuras de exploracidn bisicas). Un tndice de programas
se ajusta en la direccién de memoria RAM en la cual la primera
l%amada de subida encontrada debe ser almacenada. El indicador
nﬁﬁe;o 1 se activa.

La operacién 110 determina si una llamada de vestibu
lo hacia arriba estd asociada con la ranura de exploracién 31.
Como se ilustra en la figura 5, la ranuré de exploracibn 31 no
estd asociada con un nivel de planta y, por tanto, el progra

ma avanza a la operacién 112 que disminuye en una unidad la

cuenta de exploracién. La operacibén 114 determina si la cuenta
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- de exploracidn ha sido comple£ada. Ya que'la cuénta deféxéié.d

racidn no ha sido completada en este momento, el programa

v L,

- vuelve a la operacidn 110 para determinar si existe una llama

da asociada con esta ranura de exploracidn. Utilizando el
ejemplo de la figura 5, el programa seguird el ciclo indicado
en la's operaciones 112, 114 y 110 hasta que se alcance la ra
nura de exploracidn 24, y en este punto se encontrard una lla
mada ae vestibulo hacia arriba. A continuacién, el programa
avanza a partir de la operacidn 110 hasta la operacifn 116 que

facilita el acceso a la tabla de consulta de la ROM 78 repre

sentada en la figura 5, para determinar el nivel de la planta
asTciada con la ranura de exploracibén 24. Esta tabla identifi

ca

i

l? Tlanta como siendo la planta nimero 20. El nlmero de la

[ .
plantajes transformado en los caracteres de tipo ASCII asocia

dos a éravés de otra tabla de coﬂsulta de la RéM 78, y esta
iqfo;macién se almacena en la direccibén asociada con el indice
de memoria RAM activado en la operacidn 108. La figura 6 ilus
tra un topograma de RAM para almacenar las llamadas de vesti
bulo, ilustrando el topograma de RAM las mismas llamadas que
se representan en el monitor de video de la figura 3. Las di
recciones de linea y columna del monitor para situar el primer
dfgito son 13 y 5, respectivamente, lo cual en numeracidn bina
ria corresponde a la direccién de linea 01101 y:a la direccién
dé‘qoiumna 0000101. La representacidn tipo ASCII de "2" es

011 para la direccibn de'linea y 0010 para la direccibén de co
lumna. Tambié&n pueden activarse dos bitios de modo. Si los bi

tios de modo son 00, como se ilustra, la representacidn visual

sexrd normal. Si los bitios de modo son 11, por ejemplo, la xe

.~ presentacidn visual en el emplazamiento elegido parpadeard.

Una llamada retrasada, por ejemplo, puede indicarse haciendo
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|
pgrp%dear el nfmero de planta representadorque corresponde a
estaillamada retrasada. El progréma continuard el proceso de
las llamadas de la‘misma manera, comprimiendo las cinco llama
das de subida efectuadas a partir de las plantas nfimero 20, nﬁ
mero 14, nfimero 7, nimero 3 y nlmerc 2, en las direcciones de

memoria adyacentes de la RAM 80.

i}
1 . 2
cuando la operacidn 114 encuentra que las 32 ranuras

de explﬁracién han sido examinadas respecto a llamadas, el pro
grama vuelve a la operacidn 106 que verifica el indicador n°l
para ver si las llamadas de vestibulo hacia arriba han sido
tratadas. La operacién 106 encontrard ahora el indicador nfme
ro 1 activado, y el programa avanza hasta la operacidén 118 pa
ra determinar si las llamadas de bajada han sido tratadas. La
operacién 118 encontrard el indicador n° 2 borrado y, por tan
to, el_prggrama avanza hasta la operacidn 120 bara iniciar el
programa de tratamiento de las llamadas de vestibulo hacia aba
jé. La cuenta de exploracidn se ajusta en 31, se activa el in
dicador nfimero 2, vy un indice de direccidn se activa en la di
reccibén de memoria RAM en la cual debe almacenarse la primera
llamada hacia abajo que se p;esenta. Las operaciones 110, 112,
114 y 116 efectﬁén el tratamiento de todas las ranuras de ex
ploracién como se ha descrito mds arriba con relacibn a las
l}amadas de vestibulo hacia arriba, lo que hace que las llama
dés'de vestibulo hacia abajo procedentes de las plantas 21,

11 f 6 sean almacenadas en la RAM 80, tal y como se ilustra

en el topograma de RAM que se representa en la figura 6. Las

direcciones de monitor almacenadas y los datos asociados que

se representan en la figura 6 se mandan a continuacibn a los

~terminalés de salida en la operacidn 122, y el programa sale

por el terminal 124. En un modo de realizacidn preferido, la
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operaéién7122 se produce a intervalos predeterminados,}porr
ejemplo cada dos segundos y, por tanto, en lugar de realizar
automticamente la operacidn 122 al final del programa de ac
tualizacibn, puede realizarse en respuesta a un temporizador.

El modo de realizacidn del invento que se representa
en las figuras 1 a 6 se refiere a la representacibn visual de
las llamadas de vestibulo hacia arriba y hacia abajo en un pun
to de supervisidn central, tal como.el TDS 60, y las llamadas
de cabina pueden también representarse en este mismo dispositi
vo de visualizacidn situado a distancia, si se desea. El pro
grama dervisualizacién de las llamadas de cabina en el dispo
sitivo de visualizacibén serd similar al programa de visualiza
cibn dé las llamadas de vestibulo. La técnica de visualizacidn
descrita mds arriba es, igualmente; aplicable a la viéualizg
cibén de llamadas de cabina dentro de la cabina/de ascensor,
como parte del‘puesto de llamadas de cabina. Esta técnica pue
de ser utilizada como parte del puesto de llamadas de cabina
cuando existe un botdn de llamada de cabina por cada planta,
separando asi la funcidn del pulsador de la funcién de visua
lizacibén. La visualizacidn ée las llamadas de cabina efectua
das puede realizarse en un emplazamiento y a una altura en el
interior de la cabina del ascensor que no estén bloquea&os poxr
Qﬁros pasajeros. La representacibn visual superpuesta y compri
mgda de las llamadas de vestibulo puede también utilizarse
cuan&o el mismo botdn se ilumina para indicar una llamada de
cabina, con el fin de obtener una visualizacién separada de
las llamadas de cabina més claramente Viéiﬁle por todos los
pasajeros. | |

La técnica de visualizacién es particularmente ade

cuada para un puesto de llamadas de cabina que incluye un con

T g T Ty T B ae D mgie - - -
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junto de pulsadores que estd éotado de un nfimero de puisadores
de llamada de cabina inferior al ntmero de posibles llamadas
de cagina que pueden efectuarse a partir de &l, por ejemplo
utilizando un procedimiento predeterminado para efectuar las
liamadas. Por tanto, cada puléador no estd relacionado parti
culafmente con una llamada de cabina especifica, y la ilumina
cién del botén al ser accionado no proporciona ninguna infor
macibn Gtil. '

T.a figura 7 es una vista en alzado parcial de un pues
to de pulsador de llamadas de cabina 130 que puede ser utiliza
do para el puesto_de entrada de llamadas 30 que se representa
en{la figura 1. En el modo de realizacidn de lafigura 7, las
llamadas de cabina en sentido ascendente hacia 59 plantas, por
ejemplé, pueden ser efectuadas’por medio de 15 pulsadores, es
tando cinco pulsadores situados en la columna de las "decenas"
Yy dlez pulsadores en la columna de "inidades". Una llamada de
cabina para la planta nfimero 1l se efectuard activando el bo
£én "1" en la columna de las decenas, y el botén "1" en la cQ
lumna de las unidades. Un dispositivo de representacibn visual
momenténea 132 representard ia llamada efectuada en eéte momen
to. La llamada puede ser efectuada autom&ticamente un periodo
de tiempo predeterminado después de que ha sido accionado el
ﬁ%timo botén, por ejemplo uno- o dos segundos mis tarde. Un
errqf de realizacidn de llamada puede, por tanto, ser corregi
do durante este perfodo de tiempo presionando el botdn de

borrado "C". Esta disposicidn tiene la ventaja que consiste

en que los botones de las decenas y de las unidades pueden

ser accionados en cualquier orden. Igualmente el dispositivo

puede disponerse de tal manera que sea posible efectuar una

llamada sin retardo, haciendo que la llamada se efectfie cuando
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se aJciona el botdn de las unidades. Con esta disposicilén se
\
acciﬂnar&, en primer lugar, el botén de las decenas para las

llamadas de cabina que corresponden a las plantas 10 y supe

riores. Cuando la llamada llega al sistema, el nfmero de lla

- ) -
mada representado en el dispositivo de representacidn visual

momenFénea 132 desaparece, y esta llamada se apila y se compri
me enfun dispositivo de visualizacidn 134, Como se ha indicado
anteriormente, en lugar de comprimir las llamadas inmediatamen
té} pueden situarse en el ordern adecuado; aungue no-comprjmido,
hasta que la compresifn sea necesaria.

i ' La posici6n de la cabina del ascensor puede ser re
presentada en un dispositivo de representacidn visual separado

136; o bien la posicibn de la cabina puede fbrmar parte del

dispositivo de visualizacidn 134. Por ejemplo, la posicibn de

la cabina puede ser el nfimero mds bajo de la columna en el ca

sﬁ de una cabina que se désplaza hacia arriba, y el nﬁmefo.més

aﬁto en .el caso de una cabina que se desplaza hacia abajo. Una
|

iﬁscripcién adecuada identificando este emplazamiento como

siendo la posicidn de la cab%na puede iluminar;e en respuesta

a la direccibn de desplazamiénto de la cabina.

Una cabina que sube puede ser indicada en el dispo
sitivo de representacidn visual 134 por medio de una £lecha
138, siendo la flecha una flecha orientada hacia arriba situa
da en un emplazamiento elegido del dispositivo de representa
cibn visual. A continuacidn esta flecha se transformaré en
una flecha orientada hacia abajo cuando la- cabina se desplaza
hacia abajo. El formato representado en'la figura 7 puede sér
_utilizado para una cabina que se desplaza tanto hacia arriba
como hacia abajo, es decir que las llamadas de cabina pueden

empezar siempre en una extremidad elegida predéterminada del
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dispositivo de representacidn visual, cualquiera que sca la
direccibn de'desplazamieﬁto de la cabina. En un modo de reali
zacibn preferido del invento, la figura 7 ilustra el formato
que corresponde a una cabina que se desplaza hacia arribea, ¥
la figura 8 ilustra el formato de un puesto de 1llamadas de ca
bina 130 para una cabina que se desplaza hacia abajo. En otras
palabras, cuando la cabina de ascensor efectfia un desplazamien
to hacia arriba, las llamadas de cabina empiezan preferentemen
te en la parte inferior del dispositivo de representacidén vi
sual, inmediatamente encima de una flecha orientada hacia arri
ba 138, y se superponen, comprimen y clasifican en el orden en
el cual se prestard servicio a estas llamadas. Cuando la cabi
na de ascensor esti prevista para desplazamiento hacia abafo,
la flecha orientada hacia arriga 138 desaparece, y una f£lecha
orientada hacia abajo 140 aparece en la parte superior del dis
positivo de representacidén visual. Las llamadas de cabina apa
recen inmediatamente debajo de la flecha orientada hacia abajo
140, y se superponen y comprimen en la extremidad superiox del
dispositivo de representacién visual en el orden en el cual

\
la cabina de ascensor las atenderd. El nfimero de posiciones
del dispositivo de representacibn visual 134 depende del tama
fio de la cabina de ascensor. Una cabina de diez pasajeros, por
ejemplo, utilizar& un dispositivo de representacidn visual con
el ‘espacio necesario para diez llamadas de cabina.

La figura 9 es una vista en alzado de un puesto de
llamadas de cabina 150 construido de acuerdo con otro modo de
realizacién més del invento. En este modo de realizacibn, se
utilizan dos puestos de realizacién de llamadas separados 152

y 160. El primer puesto de realizacifén de llamadas 152 es simi

lar al conjunto de pulsadores del tipo convencional en el cual
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c%da ipulsador estd asociado con un nivel de planta especifico.
Lés ﬁotones pueden o no iluminarse para indicar las llamadas,
seglin se desee. Las llamadés de cabina efectuadas corn los pul
sadorbs del puesto 152 se representan por medio de un disposi
tivo de representacién visual 154, en el cual los ndmeﬁos de
plant? asociados estdn superpuestos y comprimidos en un orden
predeferminado, tal y como se ha descrito con relacibén al modo
de realizacidn de las figuras 7 y 8. La posicidn de la cabina
puede ser indicada en un dispositivo de representacidn visual
separado 156, estando la flecha de direccibn de cabina 158 aso
ciada con &1, o de la manera indicada méds arriba, la flecha de
direccidén de cabina puede formar parte del dispositivo de re
preéentacién visual 154, lo mismo que el indicador de posicibn
El segundo puesto de realizacidn de llamadas 160 aso
c%ado con el puesto de llamadas de cabina 150 incluye un con
juPto de pulsadores que pueden estar montados detrfs de una.
puerta cerrada 162. Esta disposicibén se utilizaré cuando la
cabina de ascensor asociada con él presta servicio a un bloque
de plantas predeterminado destinado al pfiblico general, aunque
esté también disponible para su utilizacidn por personal auto
rizado que desea desplazarse a otras plantas del edificio. El
segundo puesto de realizacidn de llamadas 160 puede incluir
una columna de pulsadores que corresponde a las "decenas", y
una columna de pulsadores que corresponden a las "unidades",
como se ha descrito anteriormente éon relacidn a la figura 7,
y un dispositivo de representacién visual moment&nea 164 pafa_
;epresentar provisionalmente una llamada que se efectfia. Puede
tambié&n preverse un botén de borrado "C" para borrar una lla

mada efectuada de manera incorrecta antes de que sea registra
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b

'dé como 1llamada de cabina.
. ]

l Hasta este punto el invento ha sido descrito con re
laciég a la representacidén visual a distancia de llamadas de
vestibulo y llamadas de cabina, en un puestc de TDS, y con rg
lacifn a llamadas de cabina en un puesto de llamadas-de.cabina
situa?o en el interior de una cabina de ascensor. El invento
es igualmente aplicable para representar las llamadas de desti
no en el vestibulo. Por ejemplo, en lugar de registrar simple
mente una llamada de vestibulo en santido ascendente, © una
llamada de vestibulo en sentido descendente, un pasajero que
desea tomar el ascensor puede registrar su plénta de destino
deseada para ayudar la unidad central del sistema a determinar
las ‘asignaciones de llamadas de vestiIbulo. Esto hace gque sea

. .
innecesario prever un puesto de llamadas de cabina en el inte
rior de la cabina del ascensor, aunqgue un puesto de este tipo
de%e situarse en el interior de la cabina como medida comple
me?taria en el caso de que el pasajero penetre en la cabina
sin registrar su planta de destino en el vestibulo. Una lista
de plantas de destino es diferente de una Iisté de llamadas
dencabina, yva que la lista de ilamadas de cabina se refiere a
una sola cabina. Las llamadas de destino registradas en el ves
tfbulo pueden asociarse con una cualquiera de una pluralidad
de cabinas, seglin la cabina que se detiene en la planta para
atender una direccién de desplazamiento particular.

M&s especificamente, la figurﬁ 10 ilustra un puesto
de pulsadores de llamada de vestibulo 170 que incluye un pues
to o conjunto de pulsadores 172, similar al conjunto 131 repre
gentado en la figura 7. Se ha previsto una columna de pulsado

res que corresponde a las "decenas", conjuntamente con una co

lumna de"unidades", asf como un dispositivo de representacién
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v%sual momentanea 174 .para replesentar las llamadas elegldas.
Un thon de borrado "C" puede preverse para corregir los erro
res antes de que la llamada sea realmente registrada en el
sist%ma. Un dispositivo de representacidn visual 176 estd pre
visfo;para repfesentar las llamadas seleccionadas, émpgzando
prefe;éntemente la representacibn visual 176 a partir de la
parte!cgntral del dispositivo de representacién visual, iden
tificando esta porcidén central el nivel de planta donde esté
situado el dispositivo de representacifn visual. Una llamada
eﬁectﬁada en el conjunto de pulsadores 172 para una plantg si
tuada encima de este nivel de planta aparecer& en la parte su
periorrdél dispositivo de representacién visual, y una llamada
efectuada para una posicidn de planta situada debajo de este
nivel de planta aparecerf en la parte inferior del dispositivo
de representacidn visual. Las llamadas represe;tadas se ordena
rén y se apila;én como se ha descrito anteriormente. Las llama
d%s de subida empezardn inmediatamente encima del ntmero de
pfénta del nivel de planta asociado, y las llamadas de bajada
empezarin inmediatamente debéjo de este nivel,ty las llamadas
se clasificarén en el orden én el cual se les atenderia en ei
caso de que la cabina salga de la planta en las direcciones
ascendente y descendente, respectivamente. Cuando una cabina
s§ para en la planta para atender una direccidn de servicio es
péﬁifica, las llamadas que han de ser atendidas por esta cabi
na se eliminan de la representacidn visual. Por ejemple, si

una cabina se detiene en la planta 21 para atender la direc

cibn descendente, las llamadas para las plantas 17 y 2 se ég

primirdn de la representacifn visual. Estas llamadas pueden ser

transferidas automdticamente a un dispositivo de representa

cibn visual situado en el interior de la cabina del ascensor
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ya que estas llamadas .de vestibulo son ahora llamadas de cabi
na para esta cabina.

En resumen, se ha descrito un sistema de ascensor
mejorado con un dispcsitivo de representacidn visual de llama
das superpuestas, en el cual la funcidn de representacidtn vi
sual estd separada de la funcién de realizacidén de llamadas.
Las llamadas se representan visualmente en un orden predetermi
nado sobre un dispositivo de ;epresentacién visual que puede
ser normalizado, puesto que las posiciones en el dispositivo
de representacién visual no estén relacionadas con las posi
ciones de las plantas. En el modo de realizacidén preferido,
las llamadas efectuadas se comprimen para obtener una separa
cibn fisica uniforme entre las llamadas.

r )

En resumen, la presente patente de invencidn que se

solicita deberd recaer en las siguientes

REIVINDICACIONES

1. Sistema de ascensor que comprende: un edificlo

que tiene una pluralidad de plantas y una caja de ascensor,

.
por lo menos una cabina de ascensor montada en la caja de as

y
censor de dicho edificio para prestar servicio a las plantas
del mismo, un dispositivo de llamada para efectuar llamadas
de servicio de ascensor, un dispositivo de control que instru
ye dicha cabina de ascensor para que atienda las llamadas de
serv1c1o de ascensor, y un dispositivo de representac;én vi
sual de llamadas superpuestas que incluye un dispositivo para

representar las llamadas efectuadas para servicio de ascensor

en un orden predeterminado y con una separacidn fisica unifor

" me predeterﬁinada entre llamadas adyacentes del orden predeter

minado, manteniéndose dicho orden predeterminado y dicha sepa

racién fisica entre las llamadas representadas cuando se efec
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tfian llamadas -en dicho dispositivo de llamad y se.aﬁaden eé
tas llamadas al dispositivo de reéresentacién visual de llama
das, } cuandaldicha cabina de ascensor atiende estas llamadas
y se supfimen dichas llamadas del dispositivo de representacifn
visugl de llamadas.
5 2. - Sistema de ascensor segln la reivindicacién 1,
caracterizado porque el dispositivo de llamada incluye una plu
ralidad de pulsadores situados en el interior de la cabina de
ascensor para efectuar llamadas de cabina, y el dispdsitivo
de rgpresentacién visual de llamadas estd situadoc en el inte
rior de la cabina de ascensor.

E :n 3. Sistema de ascensor segilin la reivindicacidn 1,
ca;a?térizado porque el dispositivo de llamada incluye una

LY

pluralidad de pulsadores situados en las plantas del edificio

s

para efectuar llamadas de vestibulo hacia arriba y hacia aba
jo, § el diépogitivo de representacifén visual de llamadas es
+8 situado en una planta predeterminada del edificio(

4. Sistema de ascensor segfin la reivindicacifn 1
6 3, caracterizado porque el dispositivo de 1léhada incluye
una pluralidad de pulsadoresxpredeterminada situados por lo
menos en una de las plantas, previstos para gque sea pbsible
efectuar una pluralidad de 1iamadas todavia méds importante pa
ra plantas de destino, representando el dispositivo de repre
séngdcién visual de llamadas las plantas de destino relaciona
das con las llamadas efectuadas en la pluralidad de pulsadores.

5. Sistema de ascensor segfin la reivindicacibn 4,

caracterizado porque el orden predeterminadc en el cual se re

presentan las llamadas de vestibulo efectuadas en el disposi

tivo de representacién visual de llamadas estd relacionado

con el orden en el cual la cabina de ascensor atenderd las
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|
p1an€as de destinoc mientras se.desplaza a partir de la planta
aéocﬁada para atender las llamadés registradas en el disposi
tivo de llamadas. .

6. Sistema de ascensor seglin la reivindicacidn 3,
4 6 5, caracterizado porque el dispositivo de represenﬁacién
visual de llamadas representa las llamadas de vestibulo hacia
arrib; y hacia abajo de manera independiente, representédndose
las llamadas de vestibulo hacia arriba en el orden predetermi
nado y con la separacifn fisica predeterminada, y representdn
dose las llamadas de vestibulo hacia abajo en el orden prede
terminado y con la separacidn fisica predeterminada.

7. Sistema de ascensor segﬁn.la reivindicacidn 3,
4 6.5, caracterizado porque el dispositivo de representacidn
visual de llamadas representa ios ﬁﬁmeros ée planta asociados
con las llamadas de vestibulo hacia arriba y hécia abajo en
una sola columna vertical, en el orden predeterminado, y con
l; separacién fisica predeterminada, y porque incluye un dis
positivo indicador visual asociado con cada nfimero de planta
gque indica si el nfimero de p%gnta representado tiene una lla

mada de vestibulo hacia arriba, una llamada de vestibulo ha
cia abajo, o ambas.

8. Se reivindica por ultimo como objeto sobre el
que ha de recaer 1a Patente de Invencion que se solicita :

SISTEMA DE ASCENSOR.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria descriptiva que consta de treinta y dos

~

péginas mecanografisdes y dibujos adjuntos.

Madrid 10 de Mayo 1.978

L . BERNARDO UNGRIA
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