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SHM03IA 3ESÜRIPTIVA

La presente invención se refiera a la carga y la les 
10. carga de un contenedor sobre el chasis de un vehículo. - - *

La misma se refiero mis particularmente a un siste­
ma para elevar la parto posterior da un contenedor montado 
sobre el chasis de un vehículo y una aplicación de este apara 
te a la colocación sobre puntales de un contenedor. - - - -

1$. El término "contenedor con puntalea" tal como so uti
liza actualmente designa cualquier caja o cuba que comprando 
generalmente dos puntales eseaBOteablss anteriores y dos pun 
tales esoamoteablee posteriores, regulables en altura, que 
permitan mantener el contenedor a una cierta altura por eaci



me gal suelo, por ejemplo de aproximadamente tres metros, 
desnuda de que el contenedor ha sido elevado por medio de un 
dispositivo de elevación apropiado. - - ---------------

Xatoa contenedores aon generalmente unas cubas con 
tolva que, cuando son puestos sobro puntales, pueden ser uti 
lizadoe como silos de llenado, en particular como silos de 
abonos para llenado de aparatos de repartición que vienen a 
cargar abono colocándose bajo la tolva de la cuba. - - - - -

Loa sistemas utilizados hasta el presente para rea­
lizar las operaciones de carga y de descarga de un contenedor 
con puntales comprenden generalmente dos brazos de elevación 
montados sobre el chasis de un vehículo y destinados a levan­
tar respectivamente la parte anterior y la parte posterior del 
contenedor. Un sistema de este tipo o*ti descrito por ejemplo 
en la patento 33 3.204.796. - <------------- ------

El inconveniente de setos sistemas anteriores es que 
son relativamente complicados y costosos puesto que comprenden 
dos brazos de elevación mandados por unos gatos. - - - - - -

La invención prevé evitar este inconveniente propo­
niendo un sistema para levantar la parte posterior del conte­
nedor que comprende un solo brazo de elevación y que encuentra 
una aplicación particular a la colocación sobre puntales de un 
contenedor. - - - - - - - -  - -

Szg&i la invención, el sistema para levantar la par



te posterior do un contenedor montado eobra oí chasis de un 
vehículo comprende en combinación un brazo de elevación ove 
pivote sobre el chasis y apto para acoplarse con la parto an­
terior del contenedor, para levantarla y bajarla sobro el oha 
sis del vehículo, y un apoyo de contenedor montado sobre el 
chasis do forma eecamoteabla y apto oara pasar a una posición 
de servicio en la que cató fijo y dispuesto transversalmente 
por encima del chasis y por debajo del contenedor, en una po­
sición que permite la baeculación del contenedor sobro el apo 
yo, de manera que se efectúen sucesivamente la elevación de 
la parte anterior del contenedor bajo la acción del brazo, la 
colocación en posición de servicio del apoyo y el deeoeuao de 
la parte anterior del contenedor bajo la acción del brazo, 
provocando así la banculación del contenedor alrededor del apo 
yo y la elevación de la parte posterior del contenedor. — — —

Si el sentido en que se utiliza actualmente, al tór 
mino "chasis" designa tanto el chasis del vehículo propiamen 
te dicho como un falso chasis solidarizado a este chasis. - -

Be el caso en que el sistema de la invención as apli 
caáo a la colocación sobre puntales de un contenedor, es sufi 
cíente, áespuás de la elevación posterior dol contenedor, co­
locar los puntales posteriores y despuÓs elevar la parte ante, 
rior del contenedor bajo la acción del brazo de elevación has 
ta la altura deseada y colocar entonces los puntalee anterio­
res en posición. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



SOL brazo de elevación ¿el sistema de la invención 
puede aer por ejemplo un brazo, conocido, apto para acoplarse 
con la parte anterior del contenedor para realizar operacio­
nes de carga y de descarga en el suelo o unas operaciones de 

5. vertido por basculació&tdel contenedor alrededor de un eje
tranaversal en la parte posterior del chasis*

Así, combinando un brazo de elevación de este tipo 
con un apoyo de contenedor según la invención, ae adiciona al 
brazo de elevación la posibilidad suplementaria de realizar 

10* operaciones de colocación sobro púntalos realizando la econo­
mía de un segundo brazo de elevación.

El apoyo del contenedor comprende, prefereiásmente, 
dos conjuntos encamoteablee, montados respectivamente a una y 
otra parto del chasis en una posición próxima al centro de la 

15. longitud del chasis, que permiten la basculación del contene­
dor alrededor de un aje próximo al centro de gravedad del con 
tenedor*

Otras características y ventajas de la invención upa 
recerón en la descripción que sigue, a propósito de un modo 

20. de realización preferido del sistema de la invención, con re
farénela a los planos anexes que representen diferentes fases 
de la descarga de un contenedor, desde una posición en que el 
contenedor descansa sobre el chasis del vehículo hasta una po 
siciÓa donde el contenedor descansa sobre sus puntalea, y en 

25* loe cuales!

-  4 -



- la figura 1 representa uná vista lateral de un 
vehículo equipado con un diapositiva según la invención en una 
posición donde el contenedor reposa sobre el chasis del Vehí-
OUlO) - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- la figura 2 representa una vista análoga a la de 
la figure 1 en la cual la parte anterior del contenedor as le 
ventada bajo la acción del brazo y en la que el apoyo del con 
tenedor está en posición de servicio;

- la figura 3 representa una vista análoga a las pro 
cadentes en la cual el contenedor está en curso de baseulaeión 
alrededor Ral apoyo; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- la figura 4 representa una vista análoga a las pre 
cadentes* en la cual la parte posterior del contenedor ha sido 
completamente levantada y los puntales posteriores han sido 
puestos en posición* y -- - —  - -- -- - —  - --

- la figura $ representa una vista análoga a las pro 
cadentes en la cual la parte anterior del contenedor ha sido 
completamente levantada y los puntales anteriores colocados.

astas figuras* los miamosademento* están designa 
dos con las mismas referencias numárieae. - - - - - - - - - -

Se ha representado en las figuras 1 a 5 un camión 
10 cuyo chasis 12 está provisto de un falso chasis 14 sobre el 
cual están montados un brazo de elevación 16 y un apoyo de con



tenedor 1%.

El brazo de elevación 16 es un brezo articulado en 
trae partee, tal como ee describe en la solicitud de ostente 
francesa 75 03117 del 31 enero 1975 a nombra del solicitante.

El brazo 16 comprende una escuadra 70 constituida 
por dos ramas 22 y 24 sensiblemente perpendiculares entre sí, 
una parte media 26 y un basoulador 28. La rema 24 de la ascua 
dra 20 está articulada por un pivote 30 sobra la parte media 
26 y esta Última está articulada por un pivote 32 en un extra 
mo dd baecjlador 28. El otro extremo del basculador 23 está 
articulado, por un pivote 34, en el extremo posterior del ful 
so chasis 14. Los ejes de los pivotes 30, 32 y 34 san parale­
los entre sí y perpendiculares a la dirección longitudinal del 
chasis, de manera pus las diversas partes constitutivas del 
brazo ee desplazan en un plano paralelo a la dirección longi­
tudinal del chasis. La rama 22 de la escuadra 20 está previa 
ta, en su extremo libre, de un gancho 39 apto para cooperar 
con un anillo 49 solidario de la parte anterior de un costeas 
dor 42. El basculador 28 está además provisto, en la proximi­
dad de su extremo posterior, de un rodillo 44 destinado a fa­
cilitar las operaciones da carga y de descarga del contenedor 
sobre el falso chasis. El contenedor 42 comprenda una caja 46 
solidaria de dos largueros longitudinales 48 separados el uno 
del otro. La parte normalmente horizontal de los largueros 43 
está destinada s cooperar con el rodillo 44 durante las opera 
ciones de carga y de descarga del contenedor, mientras que
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las partea normalmente vertidaes de loa lar guaros 43 definen, 
en la parte anterior del contenedor 42, un alojamiento desti­
nado a recibir la rama 22 de la escuadra 20. - - - - - - - -

31 contenedor 43 está provisto do dos puntales asea 
5. stoteablas anteriores y de dos puntales eacaaotoablsa poeterio

res. Así, el flaneo lateral del contenedor 42, que es visible 
en las figuras anexas, comprende un puntal anterior 50 y un 
puntal posterior 52. Satos puntales son a la vez rebatibles so 
ore el flaneo del contenedor y telescópicos. Así, el puntal 50 

10. comprende un váetago 54 montado con pivotamianto alrededor de
un eje 56 inclinado solidario del contenedor 42, una pata 53 
solidaria del vástago 54 y mantenida inclinada eos respecto al 
vástago 54 por medio do un tornapuntas 60. Lapata $g comprende 
un elemento telescópico 62 provisto de una suela pivoteante 64.

15. "31 brazo 16 os accionado por medio da dos gatos prin
copales 66 montados en paralelo y articulados, por una parte, 
en el falso chasis 14 y, por otra parte, en un pivote 66 res­
pectivamente a una y otra parta de la parte media 26. Además, 
la parte media 26 y la rama 24 de la escuadra 20 están artieu 

20. ladaa, cada una, a un gato secundario 70 que constituye otra
unión entre ellas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como ee ha indicado en la solicitud de patente fren 
cesa 75 03117 citada, el brazo 16 está destinado a unas opera 
cionee de carga y de descarga de un contenedor en el suelo y 

25, taabión a operaciones de vertido. - - - - - - - - - - - - -



Cuando tienen lugar operaciones de carga y de dea- 
carga en el cuelo* loe gatos principales 66, por una parte, y 
el gato secundario 70, por otra parte, pueden ear accionados 
independientemente para hacer sufrir al gancho 38 la trayecto 
ria deaeada, de manera que permita la carga o la descarga del 
contenedor haciendo deslizar este último acore el rodillo 44 
provisto en la parte posterior del baseulador 28. Durante ea 
tas operaciones de carga y de descarga, el baseulador 28 deja 
cansa sobre el falso chasis 14. - - - - - - - - - - - - - -

Cuando tienen lugar operaciones de vertido, solamen 
te los gatos principales 66 son accionados, estando el gato 
secundario 70 bloqueado en una posición tal que la rama 24 de 
la escuadra 20 y la parte media 26 están alineadas. Durante 
las operaciones de vertido el baseulador 28 está solidarizado 
con loa largueros 48 del contenedor 42 por medio de dieposit̂  
vos de bloqueo apropiados. Así, durante las operaciones de 
vertido, el baseulador plvota alrededor del pivote 34 bajo la 
acción del brazo 16. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Durante todas las operaciones que sa describirán 
más adelanto, al baseulador 2$ se mantiene apoyado paralelo 
sobre el falso chasis 14 y el gato 70 está bloqueado en la P3 
alción indicada más arriba de manera que la rama 24 y la par 
ts media 26 están en alineación la una de la otra. -----

31 falso chasis 14 está además provista de topes, 
tales como 73 y 74, sobre los cuales descansan el fondo del



contenedor cuando date ce depositado eobre el falso chasis del 
camión 10.

SI apoyo del contenedor 18, queea utilizado en com­
binación con el brazo de elevación 16, comprende dos conjuntos 
ce carnet cablea montados respectivamente a una y otra parte del 
falso chasis y destinados a cooperar respectivamente con las 
partes normalmente horizontales de los doe largueros 46 del 
contenedor 42. Batee conjuntos escamoteadles están montados 
en uaa posición próxima al centro de la longitud del chasis, 
permitiendo la basculación del contenedor sobre el apoyo en 
posición de servicio alrededor de un eje próximo al centro de 
gravedad del contenedor, de manera que disminuye loa esfuerzos 
necesarios para esta basculación. Cada une de los dos conjun­
tos escamoteablee del apoyo 18 comprenda una palanca 76 de la 
que un extremo est& articulado alrededor de un pivote 73, 
transversa al falso chasis 14, y cuyo otro extremo está pro­
visto de un rodillo 80 destinado a cooperar con uno de loe dos 
largueros 43 del contenedor 42. Hete conjunto escomoteable com 
prende adamó a unos medios para mantener laa palancas en posi­
ción de servicio, es decir en posición vertical con su extre­
mo libre dirigido hacia arriba. Betos medios comprenden una 
riostra 82 articulada alrededor de un pivote 84 del falso chg. i 
sis 14 y apto para solidarizarse con un pivote 36 de la palan 
ea 76 de manera que mantenga la palanca en una posición 9enai 
bl amento vertical. - - - - - - - - - - - - - - - -  ******

EL funcionamiento del cisterna de la invención aeró



-  10  -

explicado ahora con referencia a laa figuras dal plano anexo

Se parte de la posición de la figura 1 en la cual el 
contenedor 42 descansa cobra loe topee 72 y 74 del falco oha- 
aie, estando la race 24 de la escuadra 20$ la parte media 36$ 
y el basculador 28 alineadoa. 3a cata posición de partida, 
los gatee principelas 86 catán completamente entrados y el %& 
to secundario 70 eetá bloqueado en posición que permite la 
alineación de la rama 24 y de la parte media 26. En esta posi 
ción de partida, el apoyo del contenedor está escamoteado, es 
t¡ando las riostras 82 desolidarizadas de las palancas 76 que 
se encuentran entonces a una posición sensiblemente horizon­
tal* **

Para&egar a la posición representada en la figura 
2, as accionan únicamente los gatos principales 66, lo que pro 
roca el pirotemiente de la parte media 26 y de la escuadra 20 

alrededor del pivote 32 del basculador 28, quedando este diti 
ao apoyado sobre el falso chasis 14. X*to provoca temblón al 
pivotaaiento y el deslizamiento del contenedor 43 alrededor 
del rodillo 44 previeto en la parte posterior del basculador 
28. Cuando la parte anterior del contenedor 42 ha llegado seí 
a la altura deseada, so efectúa la colocación en posición de 
servicio del apoyo haciendo las riostras 82 solidarias del 
fslso cliséis 14, da manera que las palancas 76 se encuentren 
en una posición sensiblemeBte vertical, tsl como la represen­
tada en la figura 2. Una ves llegado a esta posición, se re 
ta*n les gatos principales 66 de manera que baje la parte an



torior del contenedor sobre el falso chasis 14. Los largueras 
48 y el contenedor 42 entran por ello en contacto con loe ro­
dillos 85 del apoyo y el contenedor 4$ bascula entónese alre­
dedor del apoyo para llegar a una posición intermedia, tal co 
mo la representada en la figura 3. Seta baeculacidn del conté 
nedor provena la aproximación de la parte anterior del conte­
nedor hacia el chasis y por consiguiente la elevación de la 
parte posterior del contenedor.

Cuando la parte posterior del contenedor ha llegado 
a la altara deseada, se colocan entonces en posición los punta 
lea posteriores del contenedor, como se ha representado en la 
fignra. 4* Para ello, se hacen pivotar los puntales posterio­
res con relación al contenedor y se despliega a continuación 
el elemento telescópico de cada puntal posterior hasta que la 
suela correspondiente toca el aualo. so hace entóneos el ele­
mento telescópico del puntal solidario de la pata del puntal 
por medio da un pasador o da un alBaento telescópico del pun­
tal solidario de la pata del puntal por medio de un pasador o 
de un elemento de fijación análogo.

Para terminar la colocación sobra puntales del conté 
nedor, es suficiente entonces accionar de nuevo los gatos 66 

del brazo da elevación, de manera que se provoque la elevación 
de la parte anterior del contenedor hasta la altura deseada. 
Una vez que la parte anterior del contenedor ha llegado a la 
altura deseada, es suficiente poner en posición loe puntales 
anteriores precediendo de la misma manera que se ha indicado



anteriormente pura loa puntalea posteriores. ge llega así a 
la poaieión repreeentada en la figura 5. Se destacará que la 
dieposicióa inclinada de loa puntalea del contenedor confiere 
a eata óltimo una mejor estabilidad que unce puntalee vertíca 
lea telescópicos.

Una vea llegada a la posición representada en la fi 
gura 5, ea suficiente entenoea quitar el camión, saliendo Óeta 
en marcha adelante, y alendo simultáneamente retraído el gato 
' secundario de manera que la escuadra ae aproxime a la parte m& 
día del brazo. En efecto, para que el gancho 33 P"*da liberas 
ae del anillo 40 del contenedor, ee necesario que la rama 32 
ee encuentre en una posición sensiblemente horizontal o inclú 
ao ligeramente inclinada con respecto a la horizontal. - - - -

Desde luego, para efectuar la nuava toma del centeno 
dor, sa realismo las operaciones precedentes en el eentido 
exactamente inverso. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como ee ha indicado anteriormente, el sistema de la 
invención encuentra una aplicación particularmente ventajosa 
en la colocación sobre puntales de contenedores, tales como cu 
bas con tolva, que ee desean mantener a una cierta altura por 
encima del euelo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Queda bien entendido que la invención no está limi­
tada al modo de realización descrito y que se extiende tambión 
a las variantes de realización de acuerdo con su esenoialidad.



Se comprendará que el brazo de elevación del sistema 
de la invención puede estar constituido por cualquier brazo 
pivotaate sobre el chasis y apto para acoplarse con la parto 
anterior del contenedor para levantarlo o bajarlo sobro el eh&

5. sis. - i*-*.----****-.-------*- — t------"--*-*'

Por otra parte, el apoyo del contenedor puedo estar 
constituido por cualquier apoyo montado sobre el chasis do for 
ata eacamoteabla y apto para pasar a una posición de servicio 
en la que está fijo y dispuesto transverealnanta por encima 

10, del chasis y por debajo del contenedor en una posición que per
mita la baseulaeión del contenedor sobre el apoye * — — - - —

En al caso en que el apoyo del contenedor está rea­
lizado de acuerdo con el modo descrito anteriormente y con re 
ferencia a los planos anexos, los medios de mantenimiento del 

15. apoyo en posición de servicio pueden estar constituidos por
unos gatos de manera que eviten cualquier intervención manual.

- *  1 3  * *

A los efectos consiguientes so declaran de novedad 
y propiedad para EspaKa, sus territorios y plazas de soberanía 
las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - - - - -
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R R I V I N D I C A C I O  HJ3...S

!.<- Perfeccionamientos en los sis tesas de elevación 
de contenedores, y más particularmente pare levantar ls parte 
posterior de un contenedor sentado sobre el chasis de un vehí 

5. colo, careetarisados porque el sistema comprende en combina­
ción na Orase de elevación que pivote sobre el ehaeis y apto 
para acoplarse can la parte anterior del contenedor para le­
vantarla y bajarla sobre el chasis del vehículo y un apoyo de 
contenedor montado sobre el chasis de forma escamoteable y 

10. to pera pasar a una posición de servicio en la que eet& fijo
y dispuesto transversalmente por encima del chasis y por deba 
jo del contenedor en una pesioión que permite la basculación 
del contenedor sobre el apoyo, de manera que efectúe sucesiva 
mente la elevación de la parte anterior del contenedor bajo 

13, la acción del brazo, la colocación en posición de eervioio del
apoyo y el deecenso de la parte anterior del contenedor bajo 
la acción del brazo, provocando así la basculación del conté 
nedor alrededor del apoyo y la elevación de la parte posterior 

PC. del contenedor. -

2.- Perfeccionamientos segRa la reivindicación 1, 
caracterizados porque el apoyo del contenedor comprende dos 
conjuntos eecamcteables montados respectivamente a una y otra 
parte del chasis en una posición próxima al centro de la lon- 

2$. gitud del chasis.

3.- Perfeocionamientc* seg&a la reivindicación %



*  1 5  -

caracterizaloo porque casta conjunto as casóte able del apoyo 
comprende una palanca acatada coa pivotamiento en un lado del 
chasis alrededor de un eje transversal al chasis y provisto 
de na rodillo en cu extremo libre y anos medios de sosteniaien 

c ̂ to de la palanca en posición vertical can su extrema libre di
rigido hacia arriba.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
caracterizadas porque los medias de sostenimiento de la pelan 
en comprenden una riostra articulada a la palanca y apta para

10. ser fijada al chasis. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

5. - perfeccionamientos según cualquiera de las raí 
vindicaciones 3 y 4, caracterizados porque el brezo de eleva 
oída está montado con pivotamiento sobre un eje transversal al 
chasis que está situado en la parte posterior del eje de pivo

1$. tamisa te de las palancas sobre el chasis. - - - - - - - - -

6. - Perfeccionamientos eogúa cualquiera de las rei­
vindicaciones 1 a 5, caracterizados porque, por medio del sis 
tema, el contenedor so dispone sobre puntales. **************

Perfeccionamientos según la reivindicación 6, 
2&. caracterizados porque por medio del sistema se efectúan, suca

eivamsnte, la elevación de la parte anterior del contenedor 
bajo la acción del brazo, la colocación en posición de servi­
cio del apoyo, el descenso de la parte anterior del contene­
dor bajo la acción del brazo provocando así la baseulación



del contenedor alrededor del chasis y le elevación de le per- 
te posterior del contenedor, la colocación en posición de loe 
puntales posterioras, le elevación de la parte anterior del 
contenedor bajo la noción del brazo de elevación, y la coloca 
ción de loe puntalee anteriores. - - - - - - - - - - - - - -

8,- "MmPBCCIÓNAMIMTOS !SH LOS SISTEMAS BE ELEVACION 
PE C0HTBNRD0BK8". - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

presenta mesoria C'-e consta de dieciseis hojas foliadas y tng 
canografindas por una sola de sus oaras y de cinco l&sinas de 
dibujos que la ilustren.

Todo ello conforme se describe y reivindica en la

MABRID-9 MAY01978
P . A . M . C U R B H  ^ Ñ O Í
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