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' El invento se refiere a un receptor que coa­

prende un miembro de sintonía y un circuito de supresión 
de corrección automática de sintonía para inhabilitar la 

corrección automática de sintonía durante el funcionamien­
to del miembro de sintonía.

Es conocido un receptor del tipo descrito" 'ah 

teriormente, por la solicitud de Patente holandesa Número' 

7215429, en el cual se obtiene una señal de control para' 
el circuito de supresión de corrección automática de sihto^ 

nía diferenciando y amplificando la tensión en una salida 

de un potenciómetro del miembro de sintonía.

Un objeto del invento es crear un receptor 

del tipo mencionado en la introducción, en donde se genera 
una señal de control para suprimir la corrección automáti­
ca de, sintonía, cuya señal es muy independiente de la velo 
cidad de variación de la tensión de.'sintonía cuando se ac­
ciona el miembro de sintonía.

Para este fin, un receptor de acuerdo con el 

invento está caracterizado porque una entrada de control 

del circuito '-e supresión de corrección automática de sin­

tonía está conectada, a través de un circuito diferenciado!, 
3 una salida de un semiconductor fotosensible que esta en 

una posición fija con relación a un elemento emisor de luz 

para iluminar el semiconductor fotosensible, estando dis­

puesto un elemento interruptor de luz que está fijado al 

miembro de sintonía en forma desplazable con relación al se 

miconductor fotosensible y si elemento emisor de luz para 

impedir o no impedir, dependiendo de su posición, .una cone­
xión óptica entre el semiconductor fotosensible y el elemen 

to emisor de luz.
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Cuando se aplica la medida de acuerdo.con e3 

invento, el estado del semiconductor fotosensible es cam­

biado desde un estado de conducción intensa a un estado de 

conducción débil o incluso un estado de bloqueo, o vicevei 

sa, al:tener lugar un accionamiento del miembro de sinto­

nía debido a una rehabilitación o impedimento de la cone- 
¡

xión óptica entre el semiconductor fotosensible y el ele-t
mentó emisor de luz por efecto de un desplazamiento del el

! '
mentó interruptor de luz. Debido a que estos cambios tie­

nen lugar de un modo bastante brusco, se obtiene en la .sa­

lida del circuito diferenciador una señal en forma de im­
pulsos de una amplitud considerablemente superior a lá de 

la señal de control del receptor de la técnica anterior.- 

de modo que se requiere una ganancia inferior para contro­

lar el circuito de supresión de corrección automática de 

sintonía.
El funcionamiento del miembro de sintonía de 

sintoniza un oscilador sintonizable. La corrección automá­
tica de sintonía está prevista para funcionar en una gama 

de frecuencias dada alrededor de la frecuencia de sintonía 

original. En la practica, es ventajoso suprimir la correc­

ción automática de sintonía durante la operación de sinto­

nía, antes de que haya tenido lugar un desplazamiento de 
frecuencia de 200 kHz con'relación a la frecuencia de sin­
tonía original.

Para este fin, una realización de un recep­

tor de acuerdo con el invento está caracterizada porque al 
ser realizado, accionando el miembro de sintonía, un des­

plazamiento del elemento interruptor de luz desde una posi­

ción en la cual el semiconductor fotosensible está conecta-

12058.
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- do ópticamente al elemento emisor de luz hasta una posi­

ción siguiente adicional en la cual el elemento semicon­

ductor fotosensible está oculto respecto al elemento emi­
sor de luz, o viceversa, la sintonía del receptor se des­
via en una gama de frecuencias no superior a 200 kHz.

¡ Una realización adicional de un receptoxrüe
acuerdo con el invento, que también comprende al menos Un 

miembro de ajuste de preselección y un circuito conmutádor 

para conmutar la sintonía del receptor desde el modo de / ' 

sintonía por medio del miembro de ajuste de preseleccion' 

al modo de sintonía manual por medio del miembro de sinto­
nía, esté caracterizada porque una entrada de control dél- 

circuito conmutador esté conectada, a través de un circui­

to diferenciador, a la salida del semiconductor fotosensi­
ble .

En esta realización adicional el impulso de 
control en la salida del circuito diferenciador, que pro­

porciona una indicación de que está accionado el miembro 

de sintonía y es obligado por el elemento interruptor de 
luz a interrumpir o restaurar la conexión óptica entre el 

semiconductor fotosensible y el elemento emisor de luz, es 

utilizado también para conmutar la sintonía del receptor 

desde el elemento de ajuste de preselección al miembro de 

sintonía.

Se describirá el invento, a modo de ejemplo, 

con referencia a la única figura del dibujo que se acompa­
ña.

Esta figura ilustra parcialmente en forma de 
bloques un receptor de acuerdo con el invento.

El receptor ilustrado tiene una sección 101

12058
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- de alta frecuencia que está conectada a una antena 100, 

un circuito 105 mezclador acoplado a esta sección 101 y a 

un oscilador 103 ajustable; esta acoplado un amplificador 

107 de frecuencia intermedia a una salida del circuito 105 

mezclador y, acoplado a una salida del mismo, está dispues 

to un circuito 109 de detección de desviación de sintonía, 

tal como, por ejemplo, un circuito de detección de frecuen 

cia o fase.

El receptor puede ser indistintamente un.re­

ceptor de radio o un receptor de televisión cuyas seccio­

nes adicionales de tratamiento de señal no son importantes 

para comprender el invento y han sido omitidas en atención 

a una mayor claridad. * - -

El circuito 109 de detección de desviación 

de sintonía tiene una salida 81, 91 que está conectada a 
una entrada 8, 9 3 través de resistencias 50 y 51* cuya en 
trada tiene conectado en derivación un condensador 5 2, de 

un circuito 112 de acoplamiento de corrección de sintonía 
que está incluido en un denominado circuito 115 de estabi­

lización múltiple realizado en la forma de un circuito in­

tegrado del tipo TCA750. Los números de los terminales (pa­

tillas) de este circuito TOA 750 corresponden a las cifras 
de referencia mencionadas en la figura. Solamente se han 
representado los terminales que son importantes para com­

prender el invento. Para una descripción más completa se 
hace referencia a la publicación "Philips Product Informa­
tion" 60, de fecha 10-3-1974. For medio de un circuito 111 
de estabilización conectado al circuito 112 de acoplamien­
to de corrección de sintonía, el circuito TOA 750 suminis­
tra una tensión a un terminal 12 sobre la cual está super-

12058



p- 68.689

!!j

5

10

15

20

25i
!]
¡
í
í

30

- puesta una tensión de corrección de sintonía (tensión de 

control automático de frecuencia) que está sometida a la 
influencia de la señal de corrección de sintonía (señal de 

control automático de frecuencia) aplicada a los termina­
les 8, 9. La tensión do corrección de sintonía puede inha­

bilitarse por medio de una tensión positiva o negativo*su­

ficientemente alta (superior a 0,8 V) aplicada a una entra 

da 11 de un circuito 113 de supresión de corrección do-sin 

tonía conectado al circuito 112 de acoplamiento de correc­

ción de sintonía, estando conectado un condensador 117,-por 
medio de un terminal $ del circuito TOA 7 5 0, al circuito 

-113 de supresión de corrección de sintonía. El condensador 
117 determina el retardo con el cual se hace activa la.ten 

sión de corrección de sintonía nuevamente después que ha-- 
desaparecido una señal de supresión de corrección de sin­
tonía en la entrada 11, La entrada 11 esta conectada, a 

través de un condensador 116 de acoplo, al colector de un 

fototransistor 118, que esta conectado a una tensión de ai:̂  

mentación a través de una resistencia 119 de colector. El 

emisor del fototransistor 118 está conectado al chasis. El 

fototransistor 118 puede exponerse a la luz procedente de 

un diodo 121 emisor de luz que está dispuesto en posición 

opuesta al fototransistor para este fin. Cuando el fototrar 

sistor 118 recibe luz del diodo 121 el fototransistor está 

en un estado de conducción. Si el fototransistor 118 no ro 

cibe luz del diodo 121 está en un estado más o menos blo­

queado.

El ánodo del diodo 121 está conectado, a tra­

vés de una resistencia 120, a la tensión de alimentación, 

y el cátodo de este diodo está conectado al chasis. Está

1205S
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-dispuesto entre el fototrensistor 118 y el diodo 121 un 

elemento 133 interruptor de luz que comprende una placa 

133a circular de un material opaco, provista de ranuras 

133b radiales en el borde. Está fijado en el centro de la 
placa uh eje, que está unido mecánicamente a un mando 133c 

de sintonía. Accionando el botón 133c de mando de sintonía 
se origina una rotación de la pisca. Una o más ranuras pue­

den entonces dejar pasar la luz radiada desde el diodo'Í21
! .........................

al fototransistor 118, de modo que se producen para este':

fototrensistor uno o más cambios en la intensidad de luz.'

Se producen entonces uno o más impulsos en el colector del 

fototransistor. El terminal 12 del circuito 113 de estabi­
lización múltiple está conectado a una entrada 12' de un - 

denominado circuito 140 de conmutación de selección que 

consiste en un circuito integrado Philips del tipo SAS 360. 
Están representados solamente los terminales que son esen­
ciales para comprender el invento. Para una descripción más 

detallada se hace referencia al "Valvo Handbook" de 1976, 

páginas 19 a 24 ambas inclusive.

El circuito 140 de conmutación de selección 

comprende conmutadores 122a a 122d electrónicos, ambos in­

clusive, -provistos respectivamente de entradas 147 a a 147d 

de conmutación, ambas inclusive, salidas 146a a 146d de con­

mutación, ambas inclusive, y entradas 135s a 135d de control, 
ambas inclusive. Todas las entradas 147a a 14?d, ambas in­
clusive, de conmutación están acopladas a la entrada 12', 

las-salidas 146a a 146c de conmutación están conectadas a 
potenciómetros 128a a 128c variables, respectivamente y la 

salida 146d de conmutación está acoplada a un potenciómetro 

128d de sintonía que funciona como miembro de sintonía.
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Los respectivos cursores de los potencióme­

tros 128a a' 128c variables, ambos inclusive, así como el 
cursor del potenciómetro 128d de sintonía están acoplados, 

a través de los diodos 129a a 129d de acoplo, tanto al os­
cilador 103 sintonizable como al chasis a través de una 

resistencia 13. El cursor del potenciómetro 128d de sinto­

nía está unido mecánicamente al botón 133c de mando de sin 

tonía. Los potenciómetros 128a a.128c variables, ambos in­

clusive, y el potenciómetro 128d de sintonía están conec-- 
tsdos al chasis a través de un diodo 130 de compensación. 

_E1 diodo 130 de compensación compensa la dependencia de..la 
temperatura de la tensión de sintonía que es introducida 
por el diodo de acoplo del potenciómetro determinante de 
la tensión de sintonía.

Las respectivas entradas 135a a 135d de con­

trol, ambas inclusive, están conectadas a salidas 134e a 

134d de multivibradores 123a a 123d biestables, respectivos 
Estos multivibradores 123a a 12pd están provistos de las 

respectivas entradas 141a a 141d de control y de termina­
les 142a a 142d de reposición intercoñectados. Cada uno de 

estos multivibradores tiene dos estados estables, a saber 

un estado de reposo en el cu3l una señal de control en la 

salida del multivibrador cierra el conmutador conectado a 

la misma y/o lo mantiene en el estado de cierre, y un esta­
do de conmutación en el cual una señal de control on la sa­

lida del multivibrador abre el conmutador conectado a la 
misma y/o lo mantiene en el' estado abierto. En el estado de 

conmutación el pertinente multivibrador suministra una se­

ñal de reposición a través de los terminales 142g a 142d 

interconectados a los restantes multivibradores, por medio
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- de la cual estos últimos son llevados al estado de reposo 

y/o soíp,mantenidos en el mismo.

Un multivibrador que está ya en el estado de
í

reposo puede ser llevado solamente al estado de conmuta­

ción por un impulso de control en su entrada de control, y
j *

en el estado de reposo señales de reposición repetidas'en 

sus terminales de reposición no cambian su estado. Igual-'

mente, un multivibrador que está ya en el estado de conmu-
{

tación puede ser llevado solamente al estado de repose por 

medio de una señal de reposición aplicada a sus terminales 

de reposición, y en el estado de conmutación impulsos repe­

tidos en su entrada de control no cambian su estado.
Las respectivas entradas 141a a 141c de con­

trol están conectadas, a través de miembros 124a, 125a a 

124c,.125c, ambos inclusive, del tipo RC en paralelo, a une 

tensión de alimentación, y a través de resistencias 132a 

a 132c, ambas inclusive, a contactos 126a a 126c respecti­

vos de conmutación por tacto. Estos contactos de conmuta­
ción por tacto están conectados al chasis a través de una 

resistencia 127 de seguridad. Se obtiene un impulso de con­

trol para uno de los multivibradores 123a a 123c, tocando 

el contacto de conmutación por tacto conectado al mismo. 

Escogiendo un valor alto para las resistencias 132a a 132c, 

y para la resistencia 127 de seguridad, es decir, de algu­
nos megahomios, pueden tocarse los contactos de conmutación 
por tacto sin ningún riesgo.

La entrada 14ld del multivibrador 123d está 

conectada, a través de un miembro 124d, 125d del tipo RC en 
paralelo, a la tensión de alimentación últimamente mencio­

nada y a la conexión entre la entrada 11 del circuito 115

12058
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"de estabilización múltiple y el condensador 116 de acoplo.
)

Por medio de los miembros 124a, 125a, a 124d, 
125d RC, se evita que cualquier impulso perturbador sobre 

la tensión de alimentación, por ejemplo debido a descargas 
estáticas, en los contactos 126a a 126d, de conmutación por 

t3cto, activen al estado de conmutación los multivibradoréu 
123a a'123d, respectivamente.

Como se ha mencionado anteriormente, cuando 

es accionado el miembro 128d de sintonía por medio del*!&ó-4 

ton 133c de mando de sintonía, una o más ranuras 133b dejai. 

que se establezca la conexión óptica entre el fototrans-is- 
tor 118 y el diodo 121, lo que produce un impulso o un'trei 

de impulsos, respectivamente. El condensador 116 de acoplo, 

junto con la impedancia de entrada en la entrada 11 del cii 
cuito 115 de estabilización múltiple, forma un circuito di- 
ferenciador que hace que sea diferenciado este impulso o 

tren de impulsos.

Debido a que las ranuras del elemento 133 in­

terruptor de luz originan un cambio más bien brusco en la 

intensidad luminosa del fototransistor 118 de modo que los 

impulsos producidos en el colector del fototransistor son 

sustancialmente rectangulares, los impulsos diferenciados 

son de una amplitud suficientemente grande para controlar 

el circuito 113 de supresión de corrección de sintonía sin 

amplificación adicional. Este circuito 113 de supresión de 
corrección de sintonía comprende un multivibrador monoesta- 

ble que es ajustado desde un estado de reposo a un estado 
de conmutación por un impulso suministrado por el fototran­

sistor 118 a través del condensador 116 de acoplo a la en­

trada 11. Después de una -constante de tiempo que es ajusts-

12053
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brador monoestoble vuelve nuevamente al estado de reposo.

Si es suministrado un tren de impulsos a la entrada 11 con 

una frecuencia de repetición de impulsos inferior a la cor- 

rrespondiente a dicha constante de tiempo, el multivibra- 

dor monoestable permanece en el estado de conmutación durâ i 

te el tiempo en que se producen los impulsos y no vuelve- 

al estado de reposo hasta despuós de un periodo de tiempo 

correspondiente a la constante de tiempo, después del últij- 
mo impulso' le este tren de impulsos.

En el estado de conmutación de dicho multiy^ 

brador monoestable la tensión de corrección de sintonía ge 

neroda por el circuito 109 de detección de desviación de 1 

sintonía es suprimida en el circuito 112 de acoplamiento.' 

de corrección de sintonía, que esté acoplado al circuito 
113 de supresión de corrección de sintonía. Entonces la 

tensión de corrección de sintonía no se ̂ a copla al circuito 

111 de estabilización, de modo que la tensión en la salida 
12 tiene un valor constante. Una tensión de sintonía deri­

vada c!e esta tensión, es, consiguientemente, también cons­

tante, y esté ausente en ella una tensión de corrección de 

sintonía'.

25

!
i
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¡ 30
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Después de haber sido diferenciados en el cii 

. cuito óiferenciador formado por el condensador 116 de aco­
plo y lo impedancia de entrada del circuito 115 de estabi­

lización múltiple, los impulsos producidos en el colector 

del fototransistor 118 cómo resultado del accionamiento an 
teriormente mencionado del miembro 128d de sintonía son tam 

bien transmitidos a la entrada 141d de control del- multivi- 
brado'r. Como resultado, este multivibrador I23d es activado
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-al estado de conmutación y/o permanece en*el mismo. Una 

señal de reposición que repone y/o mantiene los multivibra 

¿ores 123a o 123c, ambos inclusive, en el estado de repo­

se, es suministrada al terminal 142d de reposición. Una se

nal de control en la salida 134d del multivibrador I23d 

cierra el conmutador 122d de modo que la tensión en la'en­
trada *12' del circuito de conmutación de selección es trap.3 
mitida al potenciómetro 128d do sintonía y la tensión de 

sintonía está determinada por la tensión en el cursor'de -

10 este potenciómetro do sintonía.

Tal funcionamiento del miembro 133a de siRr, 
tonía tiene dos consecuencias: el control del oscilador lol

1 5

sintonizable cambia automáticamente al potenciómetro 128b 
de sintonía, y, adicionalmente, es suprimida la tensión,de 
corrección de sintonía en la tensión de sintonía durante el.

*

i

accionamiento hasta que ha transcurrido después de este ac­
cionamiento un cierto período de tiempo determinado por la 

constante de tiempo del multivibrador monoestable incluido 

en el circuito 13.3 de supresión de corrección de sintonía.

20 En una realización práctica del receptor re­

presentado en la figura 1, se utilizó un denominado conmu­

tador óptico de marca Monsanto tipo HCA8 para el fototran-

i)
i -

sistor 118 y el diodo fotoemisor, en cuyo conmutador ópti­
co. está dispuesto un fototransistor en posición opuesta a

- 25
i

i

un diodo emisor de luz separado por un espacio vacío en el 

cual está dispuesta en forma desplazable la plac3 circular 

del elemento 133 interruptor de luz.
ií
i!
i<

En esta realización la placa tenía un diáme­

tro do 32 mm y estaba provista de 32 ranuras en el borde,

¡ 30.

! * 12058

que estaban distribuidas equidistantemente a lo largo de la

!
12058
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circunferencia. En el receptor ilustrado, un accionamien­

to del miembro de sintonía de tal modo que la placa circu' 

lar girase en un paso de ranura, daba lugar a un desplaza' 

miento de 30 kHz de la frecuencia de sintonía.

Se utilizó un circuito integrado del tipo 

TCA750 para el circuito 115 de estabilización múltiplo-y'- 
un circuito integrado del tipo SAS56O para el circuito de­

conmutación de selección. Los diodos 129a a 129d, ambos in 

clusive, de desacoplo así como el diodo 130 de compensación, 
fueron del tipo BA 127. - -

Los restantes elementos representados en el

dibujo tienen los siguientes valores: - - -

Resistencias Valor Condensadores Valor

50 100 kOhm 52 47 nF

51 100 kOhm 116 470 nF

119 15 kOhm 117 8 yuF

120 4.7 kOhm 125a a 125d inel 560yuF

128a a 128d inel 30 kOhm

131 1 KOhm

124a a 124d inel 3.3 KOhm
132a a 132d inel 10 HOhm

127 5.6 HOhm

Una disposición constructiva equivalente del 

conmutador óptico anteriormente mencionado corresponde al 

tipo MCA?. En el último tipo el fototransistor y el diodo 

emisor de luz están dispuestos en el mismo plano. La luz 
del diodo puede llegar al fototransistor a través de un pía 
nb reflector opuesto tanto al diodo como al fototransistor. 
La placa circular del elemento 133 interruptor de luz debe
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""entonces estar provista de franjas alternativamente reflec 

toras de la luz y absorbentes de la luz.

Resultará claro que la utilización de los 

circuitos TOA 750 y SAS560 no es una condición para la apli 
cación del invento. Ni que decir tiene que pueden utilizar 

se otros circuitos que tengan funciones comparables.
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^VINDICACIONES

Los puntos de. invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esto solicitud de Pa 

tente de Invención en España, por VEINTE años, son los que 

se recogen en las reivindicaciones siguientes:
la.- Un receptor que comprende un miembro *de 

sintonía y un circuito de supresión de corrección automá­
tica de sintonía para inhabilitar la corrección automática 

de sintonía cuando está activado el miembro de sintonía^' 

caracterizado porque una entrada de control del circuito,', 
de supresión de corrección automática de sintonía está co­
nectada, a través de un circuito diferenciador, a una sali­

da de un semiconductor fotosensible que está en una posición

fija ;Con relación a un elemento emisor de luz para iluminar 

el semiconductor fotosensible, y porque un elemento inte­
rruptor de luz que está acoplado funcionalmente al miembro 

de sintonía está dispuesto de uñ modo desplazable con rela­
ción al semiconductor fotosensible y al elemento emisor de 

luz para impedir o no impedir, dependiendo de su posición, 
una conexión óptica entre el semiconductor fotosensible y 

el elemento emisor de luz.

23.- Un receptor de acuerdo con la reivindi­

cación 1&, caracterizado porque al tener lugar un desplaza­

miento del elemento interruptor de luz por accionamiento 

del miembro de sintonía desde una posición en la cual el se 

miconductor fotosensible está conectado ópticamente al ele­
mento emisor de luz hasta una posición siguiente diferente 

eñ la cual el semiconductor fotosensible está oculto respes 
to al elemento emisor de luz, o viceversa, la sintonía del

1 2 0 5 8
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'receptor es desviada en una gasa de frecuencias no supe­

rior a 200 KEz.
3&.- Un receptor de acuerdo con la reivindi­

cación 13, que comprende también al menos un elemento de 

-ajuste 'de presclección y un circuito conmutador para con-

mutar la sintonía del receptor desde el modo de sintonía, - 
. . i

por medio del elemento de ajuste de preselección al modo
de sintonía manual por medio del miembro de sintonía, cá- 

t - ' "
raeterizado porque una entrada de control del circuito" c,on
mutador está conectada, a través del circuito diferencia-? 

dor, a la salida del semiconductor fotosensible.
43.- UN RECEPTOR QUE COMPRENDE UN MIEMBRO DE' 

SINTONIA Y UN CIRCUITO DE SUPRESION DE CORRECCION AUTOMA­

TICA DE SINTONIA. -

Tal y como se ha descrito en la memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y 

con los fines que se han especificado.

Esta memoria consta de quince -hojas escritas 

a máquina por una sola cara.

Madrid, 1?, MAY 1978
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