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MONTA DESCRIPTIVA

Antecedentea de la invención

La tóenica anterior no ha dado a conocer la presen 
te invencida. SA la patente estadounidense na 3+767.119 con­
cedida a Bdsard Tebbala, Jr., se describe un dispositivo de 
accionamiento por fluido. El presente dispositivo aspersor 

15. utiliza superficies en combinación con un oscilador de aecio
namiento por fluido para cambiar la dirección del fluido. -

Breve descrinción de la invención

Be trata de un dispositiva oscilante para acciona



Miento por uno corriente de fluido a incluyo un elemento osq& 
lante susceptible de movimiento respecto de le corriente de 
fluido. El elemento oscilante está conectado al dispositivo. 
El elemento incluye unos medios de atracción y al menos unos 
medios de separación. Los medios de atracción los constituye 
una superficie y los medios de separación loa constituya una 
superficie. El elemento puede ser un articulo. Los medica de 
atracción están conectados al elemento para proporcionar un 
gradiente de presión de corriente abajo que orea la fueras de 
atracción. La fuerza de atracción mueve el elemento en sontas 
to con la corriente de fluido cuando se coloca el elemento 
corea de la corriente de fluido y al menos una parte de los 
medios d§ atracción dentro do la corriente de fluido. Dichos 
medios de separación están conectados al elemento y se mueven 
en la corriente de fluido por los medios de atracción. Los mg 
dios de separación proporcionan una fuerza de separación cuas 
do se colocan en la corriente de fluido. Los medios de separg. 
eión muevan si elemento en una dirección suhstancialmente 
opuesta al movimiento entrante del elemento en la corriente de 
fluido. La fuerza de separación supera la fuerza de atracción 
y mueve el elemento fuera de la corriente de fluido. Unos me­
dios poslcicnadores están conectados al elemento para volver 
a oolocar el elemento y los medios de atracción cerca de la 
corriente de fluido. Los medios posicionadores pueden ser unos 
medios elásticos o medios de gravedad. Los msdios poeiclonado 
res son unos medios de retomo conectados al elemento para 
completar el ciclo de operación devolviendo los medios de
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atraoei&a a una posición corca da la corriente da fluido para 
proporcionar la fuerza de atracción, - - - - - - - - - - -

Es una finalidad da sata invención proporcionar un 
dispositivo oscilante coa Medios da atracción y da separación,

5. Otra finalidad da asta diapositive aa proporcionar
un dispositivo oscilante aspersor spia tiene un elemento de a& 
cionamieato u oscilación qua as un artículo qua contiene una 
superficie da atracción y da separación. - - - - - - - - - -

Otra finalidad es de proporcionar un elemento esci­
lo. lauta con superficies de atracción y de separación y una aber

tura para permitir que la corriente de fluido continue en su 
trayectoria originai durante el oído do accionamiento. - - -

Otra finalidad de esta invención es proporcionar un 
braso de accionamiento de martillo por fluido para un asper- 

1$, sor.----------------------- ---------------

Una finalidad adicional de esta invención es propog 
cioncar un dispositivo de rotura para un aspersor de fluido

De acuerdo con estas y otras finalidades que se ha­
go. rán evidentes míe adelante en la presente# ahora se describi­

rá la presente invención con referencia particular a les pía, 
nos anexes. - - - - -  - - -- -i* - - -- -- -- -- -- -
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arsve Aeseriooión da los dibujos

La Figura 1 as una vista daada arriba dal maoaniamo 
oscilante con un elemento móvil sobra un aspersor; - - - - -

la Figura % as una vista superior dal alamanto móvil 
carea da la corriente da fluido procadanta da la boquilla dal 
asparsor; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 3 aa una viata suparior dal alamanto mÓ- 
vil dotado da superficies da strscoión y separación en al púa 
to da tomar contaoto con la corriente da fluido procadanta da
la boquilla;

la Figura 4 aa una vista auparior dal elemento móvil 
da la Figura 2 atraído an la corriente da fluido; - - - - - -

la Figura 5 es una vista auparior del elemento mó­
vil da la Figura 2 separándose de la corriente da fluido; - -

la Figura 6 as una vista iaomótrioa frontal de otra 
realización dal elemento móvil y una parte de un mecanismo o& 
cilsate parcialmente an sección transversal; - - - - - - - -

la Figura 7 as una vista superior dal elemento mó­
vil ilustrado en la Figura 6; - - - - - - - - - - - - - - -



la Figura $ es ana vista lateral da un aspersor 
oialmente en sección y roto, que ilustra el elemento móvil de 
la Ugura 6y y - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 9 es una vista frental da la Figura 8. - -
5* SeecriBeión da las realizaciones aref eridas de,la invención

Sata invención se refiere a un nueve mecanigao per­
feccionado de taraza oscilante que se ilustra en la figura 1.
P1 mecaniemo 10 de brazo oscilante incluye un elemento 15 de 
cooperación con el fluida para atraer una parte del mecanismo

19, o dispositivo contra una corriente 14 da fluido, la corriente 
a chorro 14 de aspersor de fluido impulsa el elemento 15 en 
la corriente da fluido. 33. elemento 12 de cooperación con el 
fluido está conectado al mecanismo 10 por un conectador 16. El 
elementa 12 también invierte el sentido del mecanismo o disp&

1$, sitivo 10 para expulsarlo de la comiente de fluido y separar­
lo de la corriente de fluido. SI mecanismo 10 oscila alrededor 
del pasador 18* Unos medios posicioaadores 20 devuelven el el¿ 
manto a una posición cerca de la corriente para completar el 
ciclo. Bi pasador 18 está conectado al aspersor 22 que tiene

20, una boquilla 24 y una sufridera 26. El mecanismo 10 tiene el
brazo 28 y un martillo 30. ---------------------- -

El mecanismo de brazo oscilante incluye un elemento 
o articulo 12 de cooperación con el fluido. Si elemento tal 00 

mo se ilustra en las Figuras 1 y 2 incluye una superficie 32

** 5 -



de atracción y al manca una superficie 34 da separación e re­
pulsión. la superficie 33 de atracción proporciona un gradien 
te de presión 36 tal como ae ilustra aa la Figura 4 corriente 
abajo sobre la superficie 32 de atracción. 31 gradiente de 
presión tuerce la corriente de fluido tal como ae ilustra en 
las Figuras 3 y 4 y adhiere el elemento a la superficie de la 
corriente de fluido tal como ae ilustra en la Figura 3 s im­
pulsa el elemento dentro de la corriente de fluido tal como 
se ilustra en la Figura 4. La fuerza de atracción impulsa el 
elemento en el sentido de las agujas del reloj tal como se 
ilustra en los dibujos. La fuerza de atracción puede orearse 
justo antee de la cooperación entre el elemento 32 y la eorrieg 
te. La potencia de la fuerza de atracción depende de la currar 
tura de la superficie 32, la velocidad de la corriente o cho­
rro 34* la masa de la corriente, y la masa del brazo 38. La 
fuerza de atracción aumentará a un rógimen dependiente de las 
variablee mientras penetra en la corriente. - - - - - - - - -

31 elemento de cooperación con el fluido tambión in 
eluye una superficie 34 o superficies de separación o de repû  
aiÓn. Las superficies de repulsión proporcionan una fuerza de 
separación y expulsan el elemento de la corriente de fluido 
y separa el elemento de la corriente tal como se ilustra en 
la Figura 5. Pe impulsa el elemento 32 de cooperación con el 
fluido por las fuerzas de repulsión para proporcionar energía 
que se transfiere a los medios posicionadores 20 en la Figura 
3 para completar el ciclo. A medida que la superficie de eep&



ración penetra en el fluido de rágimea de movimiento en el san 
tido de lee agujas del reloj o el rógimen de aumento de la 
fueren de atracción cambiará, fal como ee ilustra, el rógimen 
de cambio disminuirá. A continuación, a medida que el elemen­
to penetra en la corriente, se alcanzará un punto en que tendrá 
lugar un efecto de conmutación y une fuerza de separación sa­
cará el elemento de la corriente. - - - - - - - - - - - - - -

Los medios posieioaadoras o de retomo son unos me­
dios elásticos o medios de gravedad que proporcionan al alo­
men to un movimiento oscilante de retomo para completar el ci, 
cío de operación, si movimiento oscilante puede tener intárya 
los de tiempo variados aegán el tamaño, forma y espaciado en­
tre las superficies de atracción y de separación, la masa del 
elemento y la corriente de fluido y el diseño de los medios 
de fuerza. 3L mecanismo oscilante puede ser moa medios de 9c 
cionamieato de aspersor segda se ilustra en la Figura 1 que 
utilizan un martillo 30 contra una sufridora 26 para hacer %¡i 
rar al aspersor 22 en el sentido de las agujas del reloj, tata 
bión el elemento píAeds estar diseñado para utilizaras como in 
terruptor de corriente proporcionando un tiempo de sido ráp& 
do y quitando el martillo 33 y sufridera 26. - - - - - - - -

En otra realización ilustrada en las Figuras 6* 7,
3 y 9* el mecanismo de brazo oscilante incluirá al elemento 
40 de cooperación con el fluido, un brazo móvil 42, estando 
conectado dicho elemente 40 a un extremo del brazo, un eje 44 
de pivotamiento sobro el brazo estando el pasador rotativo 43
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unido a un aspersor 46. Unos medios da fuerza da retomo o qg¡ 
dios elásticos 50 están unidos en 51 al aspersor 46. Si brazo 
Móvil 42 incluirá normalmente unos medios 50 de fuerza y/o <tg 
taró poaiaionado para utilizar su propio peso para desplazar 

5. el brazo 42 a una posición de retomo para iniciar nuevamente
el oiolo de operación. La posición do retomo está cerca de 
la corriente. Ice medios 53 de fuerza pueden estar conectados 
al brazo y al aspersor para almacenar energía cuando se mueve 
el brazo fuera de la corriente 14. Entonces el dispositivo

10. vuelve hacia la corriente de fluido por la energía almacenada 
en los medios 53 de fuerza. Unos cojinetes 66 rodeen el pasa­
dor 4&* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

$1 mecanismo de brazo oscilante puede estar conwct& 
do a cualquier aspersor en una de las cuchas configuraciones 

15. conocidas rara oscilarse hacia adelante y hacia atrde en y fu& 
ra de contacto con la corriente del aspersor de fluidos. Bl 
elemento o dispositivo 40 de cooperación coa el fluido ea la 
Figura 8 está conectado el extremo dietal del brazo para pce¿ 
clonar el dispositivo para contacto con la corriente de a*peg 

20. sor de fluido que sale de la boquilla 62 del aspersor. La su­
perficie 52 de atracción está posicionads más cerca de la co­
rriente del aspersor ae fluido que la superficie de repulsión. 
A medida que la superficie de atracción se acerca a la oorritgL 
te de fluido# ae creará una burbuja de baja presión corriente 

25. abajo del punto de contacto inicial entre la corriente del a&
persor de fluido y la superficie de atracción. Beta puede **-



pozar A formarse justo antes do contacto entre la corriente de 
fluido y la superficie de atracción, la burbuja de baja presión 
oreará al menos un vacío parcial Que atrae el elemento o dis­
positivo do cooperación con el fluido mée en la trayectoria 
de la corriente de fluido, la superficie 54 de repulsión pue­
de estar corriente arriba de la superficie de atracción tal 
como so ilustra en 52. La superficie 54 de repulsión se arras 
tra en la trayectoria de la corriente 14 de fluido. Cuando la 
corriente de fluido coopera con la superficie da repulsión, la 
superficie de atracción empieza a perder su fuerza do atrac­
ción creciente. Aumenta la fuerza de repulsión a una mayor 
fuerza que la fuerza de la superficie de atracción para hacer 
que se separe la corriente de fluido del dispositivo de esopg, 
ración con el fluido y a expulsarse de la corriente de fluido 
en un sentido opuesto a la corriente de fluido por su trayec­
toria entrante original. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Debe observarse que la secuencia de tiempos desde la 
cooperación inicial de la superficie de atracción y la corrían 
te de fluido al momento en que la superficie de atracción al­
canza su posición más hacia adentro puede ser mayor que el 
tiempo de salida As las superficies. - - - - - - - - - - - -

Además da lo expuesto# la realización puede estar do 
tada de una parte bastante estrecha en 64 detrás de la super­
ficie de atracción y la superficie de repulsión. El elemento 
estrecho permite que la trayectoria original de la corriente 
de fluido continué en atu sentido original a travóa de la abog
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tuya 58 una vez al alamento eatrecho haya pozado completamen­
te an la corriente da fluido. Una parta da la corríanta da 
fluido paaará al lado opaaato da la auperfioia da atracción y 
la auparficia da rapulaión para permitir que la cantidad máẑ  

5. ma da corriste da aaperaor da fluido continua fluyendo en au
dirección original. Sata realización particular permitirá que 
al diapoeitive da cooperación con al fluido penetra la co­
rriente y cea expulaado da la ooniente ain gran pérdida da 
fluido junto al aaperser. Sata dieaHo permitirá qua una mayor 

10. cantidad da fluido continuo fluyendo por au trayectoria orig& 
nal. Sata diapoaitivo permita qua una gran cantidad da fluido 
aalga hacia fuera, loa aaparaovaa rotativo# dado* a conocer 
en la patente na 3.952.953 concedida a Ralph S. SAy iluatra 
unce medica da ayudar la salida del agua. - - - - - - - - -

15. BU atrae realizacionee da cata invención, la auper-
fioia o auparfioias da rapulaión pueden catar corriente abajo 
do la auperficie de atracción caí como tanto corriente abajo 
cano corriente arriba de la superficie da atracción. Puede uti 
lizarae una pluralidad de diapoaioionee y combinacionea de 3i& 

20. poaicionea para ventajee aecánioaa partioularea. - - - - - -

Se ha iluatrado y deacrito la preeante invención ag, 
gdn lo que ee coneidera la realización máa práctica y preferí 
da. Se reconoce, no obatante, que pueden haber aeparaeionea 
de la mioma dentro del alcance de la invención y qua modifica 

25. cianea avidentaa aa le ocurrirán a un táonico en la materia.-
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A los efectos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad para EspaRa, sus territorios y plazas de sobera­
nía las reivindicaciones m&signen.

\

\
L



1.- Perfeccionamientos Bn loe mecanismos oscilantes 
accionemos por una corriente da finido# caracterizados porque 
ei mecanismo comprende* -------i*---*.-------*-*

un elemento oscilante susceptible de movimiento respecto 
de la corriente de fluido y unido a dicho dlepositjL 
vo, incluyendo dicho elemento unos medica de atrac­
ción y al menos unos medios de separación, - - - -

estando conectadoa dichos medios de atracción a dicho 
elenento pera proporcionar una fuerza de atracción 
pera mover dicho elemento en cooperación con dicha 
corriente de fluido cuando el elemento está cerca 
de la corriente de fluido y al menos una parte de d̂  
ches medios de atracción está en la corriente de 
fluidof

estando conectados dichos medios de eeparación a d̂  
oho elemento y movidos en la corriente de fluido por 
dichos medios de atraceión, proporcionando diohoe mg 
dios de eeparación una fuerza de separación para eg 
pulear dicho elemento fuera de dicha corriente de 
fluida# y

medios posicionadores conectados s dicho elemento paya 
poaicionar de nuevo dicho elemento y dichos medios



de atracción cerca de la corriente de fluido. - - -

2. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1# o& 
racterizados porque:

dichoe medica paaicionaáorea son unos medica de retomo 
oone otados a dicho elemente para completar el ciclo 
de operación devolviendo dichos medica de atracción 
a una posición cerca do la corriente de iluido pava 
proporcionar un gradiente de presión de fuerza do 
atracción. — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

3. - Perfeccionamientos segán la reivindicación 2,
caracterizados porque: — — — — — — — — — — — — — — — — -

dichos medios de atracción los constituye una superficie 
y dichos medios de repulsión los constituye una su­
perficie, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Hiendo susceptible dicho elemento de movimiento transves 
sal respecto del eje longitudinal de la trayectoria 
de la corriente.

4. - Perfeccionamientos eegón la reivindicación 1, 
caracterizados porque: - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

dicho elemento es un dispositivo rompedor de oorrien 
de de fluido. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



5.- Perfeccionamientos eegRn la reivindicación 3# c& 
racterieados porque!

dicha superficie de separación está conectada corriente 
arriba respecto de dicha superficie de atracción, -

5. estando poeicionaRa dicha superficie de atracción respes
to de dicha superficie de aeparaeióh y de la corrien 
te de fluido para movimiento de dicho elemento har 
oia la corriente de fluido pava primero colocar di 
cha superficie de atracción en contacto con la co- 

10# rriente de fluido y a continuación colocer dicha su
porfiéis de repulsión en contacto con dicha corrían
t # *  * # . * . * . t a < ^ * * . ) * * * * * —. * - . — * . * * < * * * ' ' * ' * ' * ' * * ' * < ' * * *

ó#- Perfeccionamientos segán la reivindicación 3. 
caracterizados porque:

15. dicha superficie da separación está poeioionada corrien­
te abago respecto de dicha superficie de atracción,

estando poeioionada dicha superficie de atracción reapeg 
to de dicha superficie de separación y de la eorr&ê  
te de fluido para movimiento de dicho elemento he- 

20# hacia la corriente de fluido para primero colocar
dicha superficie de atracción en contacto con la q& 
rriente de fluido y a continuación colocar dicha a¡¡¿ 
pérfido de repuleión en contacto con dicha corríâ  
te. i*.i*..-.***.-.*.*....*.''--* — -



7."- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 3, 
caracterizados porque el mecanismo incluye una segunda super­
ficie de repulsión conectada a dicho elemento, - -- -- -- -

estando posicioaada dicha superficie de repulsión corrien 
te arriba respecto de dicha superficie de atracción 
y estando poaicionada dicha segunda superficie de 
repulsión corriente abajo respecto de dicha euperfi 
cié de atracción, - - - - - - - - - - - - - - - - -

siendo dichos medios poaioionadoree unos medios de fuerza 
conectados a dicho elemente para devolver dicho ele 
monto hacia la corriente de fluido para primero co- 
locer dicha segunda superficie de repulsión en con 
tacto con la corriente de fluido para rslcntizar el 
movimiento hacia adentro y a continuación colocar di 
Cha superficie de atracción cerca de la corriente 
de fluido para impulsar dicho elemento más hacia 
adentro de la corriente de fluido y a continuación 
colocar dicha primera superficie de separación en 
contacto con la corriente de fluido para invertir 
el sentido de dicho elemento. - - - - - - - - - -

proporcionando dichos medica de fuerza una fuerza para 
superar dichas fuerzas de separación. - - - - - -

9.- Perfeccionamientos en loa mecanismos oecilsntos 
accionados por una corriente de fluido, y particularmente pa-
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va aepersoree, que incluyen un elemento advil sueceptibie de 
movimiento respecto del eje longitudinal de la trayecto vio de 
corriente de fluido desde una boquilla de aspersor, unos me­
dios de atracción de corriente, y al menos unos medios de r&

3. pulsión conectados a dicho elemento para forzar dicho elemen­
to en y fuera de la corriente de fluido, y unos medios posi- 
oiañadores para colocar dichos medios de atraooidn de oorrien 
te en una posición de trabajo respecto de la corriente de flû  
do pava mover el elemento en una corriente de fluido cuando 

10. se devuelve al elemento por los medios posieioaadore* a una 
posición de trabajo, caracterizados porque! - - - - - - - -

dichos medios de atracción de corriente catón formados 
para proporcionar una atracción de dicho elemento 
para mover dicho elemento en la corriente de fluido 

13. cuando se coloca cerca de la corriente de fluido, y

dichos medios de repulsión son unos medios de separación,

9. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 8, 
earaaterizadoa porque! - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

dichos medios de reacción y dichos medios de repulsión 
23. forman un solo elemento. - - - - - - - - - - - - -

10. - Perfeccionamientos sog&i la reivindicación 9ib 
caracterizados porque el mecanismo incluye! - - - - - - - -

un martillo conectado a dicho elemento, - - - - - - -
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una sufridera conectada a dicho saperas? y posicionada 
para recibir golpea de dicho martille para colocar 
dicha boquilla de asparas? de suevo* —̂  -------

11. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 10, 
caracterizados porque el Mecanismo incluye: - - - - - - - - -

vaca medios de conducto paru permitir que la parte prin­
cipal de la corriente continue en la dirección de eu 
trayectoria original cuando dichos medios de atrac­
ción y dichos medios de repulsión sen impulsados en 

10. la corriente de fluido# - - - - - - - - - - - - -

12. - "PB^SIONAMISSaOR EN LOS ËECANISBOS OSCILAN 
TËS ACCIONADOS M  UNA CONSIENTE BB PLOIDO". - - - - - - - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de diecisiete hojas foliadas y me 

1$. caaografiaáae por una sola do sus caras y de nueve figuras
que la ilustran.

M A D R I D  2 7 ABR, 1978 
A A M-CUMHSUÑot

mcm.
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