MINISTERIO DE INDUSTRIA Y ENERGIA

@ NUMERO - A-l
Registro de la Propiedad.Industrial fonfedldo el RetrEs @ - 469,159
. 0 Q
» s e:teoj dato Que i Q{Irad TPEmygE PRESENTACION
DT teﬂldo de:(;rli;idn y segﬁnr lla pre~.26 4 78
\ g a emoﬂa adi ¢ con. *re
‘g 3- djuntg,
A PATENTE DE INVENCION -
ESPANA
(39) PRICRIDADES:
. NUM:RQ @ FECHA , . , @ PAIS
17431/77 26 de Abril de 1977 Inglaterra,
@FchA RDE PUDLICIDAD CLA!I"CACION INTERNACIONAL PAT!NT! DE LA QuUE &3 BIV'SIONARIA

b41 B

. @'m’m.o DE LA INVENCION

Perfeccionamientos en méquinas fototipogrédficas.

@ BOLICITANTE (8)

Lowis Mariuvs Moyroud, de nacionalidad norteamericana,

DOMICILIO DEL SOLICITANTE ’
residente en 202 Grove Way, Delray Beach, Florida 33444, EE.UU.
A, ~ .

“de

@ INVENTOR (ES)

Louis Marius Moyroud.

@ TITULAR (E28)

@ REPRESENTANTE

D. Jose Niguel Gomez-Acebo y Pombo,.

UNE A -4 MOD, 3108 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



-1 =

La presente invencidn se refiere a héquinas fototipogrdl
ficas, y en particular a medios para elegir, proyectar y situar
a gran velocidad y con gran precisidn todos los caracteres de
una pégina sin mover la superficie fotosensible. Ta falta de pTe
5. ¢isién presentada en méquinas anteriores del mismo +tipo se ha col
rregido por medios electrdnicos y también se ha aumentado consi
derablemente la velocidad. . _

Un objeto del presente invento es proporcionar una mé-
quina fototipogréficé capaz de ﬁroducir una composicidn de gran |
10, calidad a velocidades comparables con las que se obtienen pof
equipo més costeso, como el gue utiliza tecnologfa CRT o laser
que son incapaces de producir tan buenas imagenes de los caracte
res como las que se obtienen por medios dpticos ~fotogréficos pu
ros debido a la necesidad de numerizar caracteres maestros que
15. limita la resolucién y frecuentemente da por resultado 1ineas in
clinadas que parecen una escalera.

Seglin una caracteristica importante del invento la sepa
racidén de caracteres a lo largo de una linea de texto se obtiene
por temporizacién de destellos, determinada con precisidn por un
20, impulso fotoeléctrico genersdo por una marca o hendidura perfec-
tamente asociada con el cafacter gue ha de marcar por destello
wna o mds veces durante su pausa a través de una zona de proyec=
cidn asociada con medios mecdnicos, con el fin de obtener lineas
nés largas que solamente permitirian la temporizacién por deste-

25, 1lo desde una matriz de cilindros rotatorio. Segln oira caracte-

ristica importante del invento, varios retardos activados por hen
|
diduras asociadas con los diferentes caracteres que se han de pro
E
yectar casi simultdneamente dentro de la zona de proyeceidn pue-|

Iy > i
‘den actuar de una zona simulténea e independiente. . |

30, Segin otra caracteristica del invento, el reloj maestro|
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utilizado para determinar la temporizacidén de destello de los cg
racteres se controla por la velocidad de una matriz en rotacidn

continuva,

Seglin otra caracteristica importante del invento, cada

caracter maestro (que aparece sobre una cinta de pelicula enro-

o

1llada alrededor de wi cilindro) se asocia con una marca de "line
de la bage" situadz automiticamente con gran precisidan con rela~
cidén a los caracteres correspondientes por produccidn simultidnea
de caracteres maestros y lineas de base durente la fabricacidn
de las cintas de pelicula. Ia marca de la linea de la base ée
utiliza para generar una correccidn Sptica con el fin de asegu~
rar una alineacidn perfecta de la base de los caracteres prb&ec-
tados, a pesar de que existan pequeiflas imprecisiones o variacio-
nes mecédnicas en la colocacién o la forma del cilindro de matriz
vy la cinta de pelicula. La)correccidn se mide por medio elechré-
nicos a partir de una merca de linea de la base 1igeramenfe por
delante del‘punto de proyeccidn del caracter correspondieﬁté,fpg
ra dejar un intervalo de tiempo suficiente para que actde el me-
cenismo de correccién automdtica de la linea de la base, En cier
tos casos, la correccidn de la linea de la base se puede almace~
nar, por ejemplo cuando se sitda mds de un tipo (sobre cintas di
ferentes) en el mismo nivel del cilindro,

Segln otra caracteristica del invento, las cintas de pe
licula de caracteres maestros (en en general se denomina cintas
de pelicula) estén provistas de marcas codificadas relstivas a
la cantidad de iluminacidn que necesita la negrura pariticular de
la letra impresa, Por ejemplo, es un hecho bien sabido, que la
letra impresa. hegrilla exige menos iluminaeién que la letra im-

presa ligera (o delgada).

Otras caracteristicas del invento comprenden medios autg



5.

10.

i5.

20,

25.

30.

.....3_
mético para compensar la desviacidn de la linea de la base causa
ds, por un cembio de aumento obtenido bien por una torreta de len
te 0o una lente de distancia focal variable o lente "zoom".

Otras caracteristicas del invento comprenden medios au-
tom4dticos para corregir (o como variante para compensar) los
errores o imprecisiones que pueden aparecer a diferentes niveles
de aumento y producir un espacio de separacién o superposicidp
entre grupos de caracteres separados por temporizacién de deste-
1lo dentro de un grupo pero separado por desplazamiento mecdnico
ZYUpo & grupo. '

Otra caracteristica del invento comprende el ajuste au-
tondtico o semiautomdtico del sistema de proyeccidn dptica para
una mejor resolucidn de la pelfcula.

Segin otra caracter{stica del invento, una pluralidad
de cintas de caracteres individualmente separables se situan:en
canales previstos sobre la periferia de un cilindro de rotacidén
continua en un lugar fijo. Ia seleccidn de tipos se puede obﬁener

eligiendo uno de varios niveles de canales sin desplazar axialme;

155

te el cilindro, pero moviendo simultdneamente a diferentes velo-
cidades un carro de deflexidn de la luz y un carro de iluminacidh
portador de una pluralidad de haces de fibras dpticas o tubos lu
minosos, -

Seglin otra caracter{stica del invento, la proyeccidn de

todos los caracteres de una linez se obtiene moviendo continuz-

mente un carro de separacidn de caracteres con la temporizacidn
!

exacta de los destellos obtenida por un circuito excitado por lai

hendidura de temporizacidén individual asociado con el caracter |
gue se ha de someter al destello ¥y se sitle en la misma cinta de
velicula y lo méds cerca posible del caracter, para evitar impre-

1
I
cisiones de separacidn. ' ‘
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Segin otra caracteri{stica del invento, un grupo de tu—
bos luminosos, cada uno asociado con una ldmpara de destello, cy
brz un 4rea de proyeccidn relativemente pequefla de la matriz paJ
ra proyectar un nimero limitado de caracteres segln aparecen den
tro de una zona de proyeccibén limitada para poner las imagenes
de los caracteres en lugares diferentes sobre la pelicula, con
medios para mover la imagen de la zona de proyeccidn por nedios
mecénicos y producir lineas largas. |

Seglin otra caracter{stica del invento, las imagenes de
caracteres se proyectan a un 4rea de pelicula curvada, suficien

temente larga pars representar la profundidad de una pédzina com

pleta suficientemente ancha para aceptar la anchura méxima"de'di_

che pdgina (que puede llegar a alcanzar el tamfio de una pdgina
de periddico), con un espejo situado en el centro de la curvatu-
ra de la pelfcula y montados sobre un carro de separacidn de 1f
neas, girando el espejo en etapas o continuamente para separar
grupos de caracteres a lo largo de lineas que son paralelas a
los bordes de la pelfcula.

Segin otra caracteri{stica del invento, el alcance Jpti-—

co a lo largo del cual se proyectan los caracteres comprenden una

zona colimads en la cual se puede situar un sistema éptico ana-
mérfico, para "comprimir" los caracteres, o hacer pequefios cam-
bios de aumento. También existen medios para insertar en dicha

zona colimada prismas diferentes para producir una copia de leg-

tura correcta o incorrecta o dar la vuelta a caracteres para va-

rias finalidades.,

Segiin otra caracterfstica del invento, la longitud mdxi
ma de linea para un gran aumento se incrementa por la insercién !
|
automética de un sistema de descolimacidn y recolimacidén con, el

fin de aproximar al eje dptico los rayos luminosos divergentes
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gque surgen de.la lente o lentes de colimacidn del sistema‘épticq

Seglin otra caracteristica del invento, el édrea iluminada
de cada caracter se puede ajustar de modo gue, por éjemplo para
lebras itdlicas, la zona real iluminada de la cinta de la matriz
5. sea més anchs que la anchura nominal del caracter a proyectar,

Segin otra caracterfstica del invento, el carro selec—
tor de tipos se puede mover mds alld del eje Sptico del sistema
de proyeccién pare proporcionar la introduccidn auxiliar de ca-
racteres Pi o la proyeccidn cont{nua de luz para producir reglag
10. verticales u horizontales. )

Los objetos anteriores y otros ooaetos ¥ ventajas del.
invento se expondrén o resultardn evidentes en la descr1p016n
que sigue en los dibujos.

En los dlbugos. _
15. La figura 1 es una vista esquemdtica de los componeﬁte=
Spticos y mecénicos principales de la médquina,

Ia figura 2 es una vista en seccién longitudinal parcial
del cilindro de la matriz y los carros de seleccidn de niveles
del cilindro (o de %ipos).

20. 14 figura 3 es una vista en planta con wna seccidn trars
versal parcial de los carros de seleccidn de niveles, con una
vista parcial del cilindro de la matriz y los mandos fotoeléctril
coSs correspondientes, canzles de luz y su control electrénico en
forma esquemdiica.
25, La figura 4 es wng representacién esquemdtica del alcanj
ce Sptico de la méquina. |
Lz figura 5 represents una seceidn de una cinte de peli-

cula,

Ia figura 6 representa una seccidn transversal parcizal

30. del cilindro de la matriz con itres cintas de peliculz en posicidn




& diferentes niveles,

La figura 7 representa une pequefla parte del cilindro
de la matriz,

La figura 8 ilustra la forma en que las cintas de la
5. - matriz se pueden ingertar o quiter del c¢ilindro de la matriz.

Las tablaé 9 a 11 son tablas utilizédas para ilustrar
el funcionamiento de la méquina,incluidas al-final de la memoria.

Ia figura 12 es un diagramz de 6dﬁjunﬁos de los eleﬁeg
tos principales de una primerz versidn del control electrdnico
10. de la mdquina para la separacidn de caracheres. .

las figuras 13 a 15 representan la parte 4ptica y meca~
nica del sistema de correccidn de linea de la bhase,

Las figuras 16 a 18 representan esquemdticamente dife-~
rentes versiones del control electrdnico de las cuchillas de co-
15. rreceidn de linea de base,

Ia figura 19 es un diasgrama -de conjuntos que ilustra el
ajuste automdtico de la linea de base, aumento, intensidad luni-
nosa y enfoque para diferentes aumentos.

Ias figuras 20a a 20d representan las imprecisiones que
20, se pueden compensar automdticamente por medio del dispositivo
electromecdnico o electrdnico.

La figura 21 es un diagrama de conjuntos que representd
controles electrénicos adicionales de la lines de base.

Las figuras 22a a 22f representa esquemdiicamente la
25. formacidén de una linea de caracteres.

Lg figura 2Rrepresenta el extremo de salida de una for
macidén de tubos luminosos,

Las figuras 24 y 25 son una representacidn esquemdtica

dex carro de separacidn de caracteres.

30. Ia figura 26 representa una modificacidn en el carro pa
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ra utilizarlo con fines de separacidn de lineas en lugar de fi-
nes de separacidn de caracteres.

Ia figura 27 es un diagrema de conjuntos que ilustra
los elementos principales de una deteccién de error de posicidn
5. del carro y la correccién electrdénica de dicho error.

Ia figura 28 es un diagrama de conjuntos de los elemen
tos principales de une segunda versidn de-conirol electrdnico
de la mdquina a la separacidn de caracteres, 1
Te figura 29a, 29b y 302 32 ilustran el funcionamianto
10. de la méquina en el modo contfnuo, en el cual los ceracteres si
tuados en una zona de proyeccidn perfectamente definida, asocig
da con una formacién de canales de luz, se proyecten mientras
qué el dispositivo de separacién de caracteres estd en continuo
movimiento,.

15, La figura 33 es una representacién esquemditica de ﬁn
diodo diferencial.

las Tigures 34 y 35 ilustran los medios wtilizados pars
obtaner el foco mejor posible cuando se utiliza une lente zoom
o cuando las diferentes lentes montadas en una torreta de len=—
20. tes se ajustan durante la prueba de la miquina,

Ie figura 36 representa en forma esquendtice los medios
para éjustar la potenciz luminosa de una plurzlidad de lamparas
de destello a un nivel suficientemente uniforme,

Las figuras 37 a 39 ilustren la iluminacién necesaria
25. pars los caracteres de letra itélica, cémparado con caracteres '
de letra romansa. |

Las figuras 40 a 43 ilustran como se obtienen caracte~

res de lectura correcta o incorrecta por medio de prismas cambig

blese.

30. Tas figuras 44 a 46 ilustran los medios y resultados
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obtenidos por la insercidn.de un prisma basculante en la zona de
luz colimada del sistema Sptico.

Las figuras 47 y 58 ilustran el funcionaniento v el
efecto de la insercidn de un sistema afocal 1/1 adicional para
5. obtener lineas hés largas. ’

Ias figuras 49 y 50 son representaciones esguemdticas
del soporte curvado de la pelfcula. _

La figura 51 represents varizs péginas obtenidas en el
modo de funcionamiento de la méquina en el cual el carro sghgti-
10. liza para la separacidén de caracteres,

La figura 52 representa una pégina de periddico en el
nodo de funcionamiento en el cual el carro se utiliza para ééba—
racidén de linea.

Lz figura 53 representa el empleo de wn micrdmetrordptg
15 co para el control de lineas de base,

La figura 54 representa el empleo de un retardé del deg|
tello para control de la lfnea de la base,

ILas figuras 55 a 57 representan un sistema anamdrfico.

La figura 58 represente la imposicidn de paginas de 11
20, bro sobre la pelicula curvada estacionaria.

La figura 59 es.una representacidn esquemditica de la en
trada auxiliar para caracteres Pi y guiones.

La figura 60 ilustra el modo preferible para la produc-—

cién de cintas de pelicula.

25, Las figuraes 61 a 63 representan la unidad de entrada aur
xiliar para carascteres Pi y guiones.

) DESCRIPCION GENERAL -

El dispositivo generzl de la mégquine fototipogrdfica se

ilustra en la figura 1. En esta figura, las cintas de pelfcula

30, que contienen los caracteres maesiros que se han de proyectar se
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colocan alredor de un cilindro de matriz 2, montado sobre el eje
4 para efectuar una rotacidn continua. Una linea de base 106 ¥

hendidura de temporizacibén 108 se asocian con cada caracter. Zs—
tas marcas de referencia se iluminan por lémparas 42 y 44. Los

Se caracteres elegidos se  iluminan en el instante apropiado por un
conjunto de iluminacién 46, conectado a través de un haz de fi-
bras dpticas 48 a una plurelidad de lémparas de destello. Ia luz
gue pénetra desde el exterior del cilindfo.ilevando la informé—
cién dptica necesaria para formar la imagen de un caracter des-
10. pués de pasar a través del caracter elegido sobre la cinta de pe
1fcula, se desvia dos veces por accibén del prisma 6 para unirse

sobre el eje Sptico 78. El haz de luz relativo 2 un caracter,

despuds de salir del prisma de seleccidn de nivel &, penetra en

1z hoja de correccidn de linea 8, que puede girar alrededor del
15, eje 10 para desviar ligeramente los haces en sentido ascendente
o descentes para corregir cualquier error de 1inea de base. Ll

haz luminoso que surge de la hoja de correccién penetra en una |
lente de colimacién 12. La luz que surge de la lente penetra en!
el prisma en dngulo recto 14 (lectura correcta) segﬁn se indica
20, o el prisme de techo 16 (para una cope de lectura incorrecta).

Ia luz que surge de uno u otro prisma dependiendo del lugar del
carro del prisma deflector 18 a lo largo del carril 20, penetra
en el prisma en dngulo recio 22 ¥ se desvian 90° , segin se ilus
tra, para penetrar a lo largo del eje $ptico T8, en una serie dej

25. lentes afocales, segin indica la referencis 24, montadas sobre

una torreta de lentes 26. Une lente afocal separada 28 se puede |
insertar en el alcance $phtico para mayores aumentos. En una modé
lidad preferible, la lente afocal 28 multiplica por tres el tana

fio del caracter seglin setermine la lente de la torreta de lenues

30. Después de surgir de la torreta de lente y pasar finalmente 2 l
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través de la lente "multiplicadora" afocal, la luz se desvia 90

més por accidn de un espejo 34 para penetrar en una lente formas
dora de imagen 36. El espejo y la lente se montan sobre un carrg
30, que se puede mover para fines de separacién de caracteres o
5, lineas a lo largo de carriles 32, ELl haz de luz que sale de la
lente 36 se desvia de un modo adici&nal por zceidn de un espejo
de superficie plana 38 que, en el caso de la figura, se utiliza
pars separsr lineas sobre una pelfcula curvada 40, E1 espejo.38
avanze gradualmente cada vez que se desea para mover un carzacher
10. por encime o por debajo de la linea de base o para separar'ii-
neas o alcanzar cualguier punto en el drea de la pelfcula curva-
da que representa una pégina completa,
Ia seleccidn de una cinta de pelfcula u otra o una filse
de caracteres u otra en diferentes niveles pero en la misma cin-
15, ta de pelfcula, se consigue por un mecanismo ilustrado en lzs
figuras 2 y 3. En estas figuras, el cilindro de matriz se ilus=-
tra indicado por la referencia 2 y los diferentes niveles de.lag
files de caracteres estdn indicados por la referencia T4l ...
 74~644v. T4=9, Una formacidn de tubos luminosos 62-1 ... 626,
20. iluminen solamente una fila y se conectan cada uno épticémente
a conjuntos de destello individuales 80-l... 80-6 (figura 3) cozn
trolados por una fuente de alimentacién de destellos y un circui
to representados por el conjunto 82, Los tubos luminosos se wnen
el carro de iluminacidén 60 que se puede deslizar a lo largo de
25. la superficie exterior del cilindro de matriz sobre carriles 64
vy 65. Unz cremallera 70, unida al carro, engrana con un pifidn
68 montado en el eje conducido 84. de un motor de avance gradual.
Otro pifidn 66 de un didmetro primitivo equivalente a la mitad

del didmetro primitivo del pifidn 68 se monta también en el eje

30. 84, de modo que la cremallera T2 y el carro deflector de luz 50,
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al que se une, se mue&a en le mitad de la distancié en la que se
mueve el carro de iluminacidn 60 por cada avance graduzl de ro-—
tacién del eje 84. El carro deflector de luz 50 se mueve tambiép
a lo largo del cilindro de matriz en direccidn paralela a la di
5. reccidn del carro 60 2 lo largo de barras de gufa 54 y 56, mon-
tadas sobre elementos fijos 58. Una combinacidén que comprende
un cojinete de bolas 86 y un bloque de friccidn 88 controlado
por un muelle de presidn de lémina flexible 90, ajustable pof
1z accidn del tornillo 92, asegura una guia precisa del carro
1.0. 50, El carro deflector de luz 50 puede estar provisto de unaprii
ma deflector, segin se ilustra en la figura 1, o de dos espejos
52 situado en 4ngulo recto, segin se ilusira en la figura z: Se
gln se representa en la fizura 2, la luz que sale de la fila de
caracteres T4~) se desvia 90° por accidén del primer espejo y de
15. nuevo por accidén del segundo espejo, por lo que sale a lo largo
del trayecto luminoso 75-78 que representa el sistema dépiico de
la mégquina antes de desviarse por prismas siguientes. Desplazan
do el carro de deflexidn de luz una distancia igual a laz mitad
de la distancia que separa dos filas consecutivas de caracteres)
20. se puéde llevar le fila de caracteres adyacentes sobre el eje
$ptico 75-78. En la posicidn del carro representada en la figu-
ra, es precisamente la fila superior de caracteres T4-1l la que
se proyecta a lo largo de la 1fnea 75-78. Cuando el carro des-

ciende para poner las superficies reflectoras del espejo en la

25, posicidn T1l, indicada por lineas de rayas, es precisamente la |
fila inferior de caracteres 74-9 la que se proyecta a lo largo z
de lz linea 75-78 segin se ilusira. E1l recorrido luminoso perm§|
nece constante cualquiera que sea la posicidén del carro de dew

flexidén de luz, Al mismo tiempo, segin se mueve el carro, el ca

30. rro de iluminzeidn 60 se mueve también por accidn del mismo mo=
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tor de avence gradual, por lo aque cualquier filas de caracteres
proyectada a lo largo de la linea 75-78 se "acopla" fambién con
la formacidén de tubos luminosos del carro de iluminacién.

Los sistemas de deteccidn de la linea de base, como el
Se que comprende una ldmpara excitadora 44 y un diodo diferencial
45, se montan en lugares fijos sobre soportes estacionarios se-
gin indica la referencia 67-69. De igual modo, el diodc %empori]
zador de destellos 43, que se activa por la lémpara 42 se monta
en un luger fijo. La combinzcidn de detectores 44-45 asegura
10. buenas lineas de base y la combinacidn de detectores 42-43wase—
gura unz sineronizacidén exacta de los destellos segin se expli
cerd més adelante,

Otra vista esquemdtica de los componentes principales
de la mdquina se ilustra tembién en la figura 4 donde los mis-
15, mos componentes o componentes similares estdn representados . por
los mismos nlmeros de referencia que en las otras figuras, Zl
aparato de destellos por lémparas wiltiples estd indicado por
la referencia 83, Comprende los circuitos de destello y conden-
sadores individuales de ldmpara, excitacidn y dpticos en los iy
20. bos. Los hace Spticos de fibras 80-1 a 80-6 salen de cada tubo

v se acoplan a un protector o manguito 63 que los lleva en el

carro de tubos luminosos 46, Los tubos luminosos (representados
por las referencias 62-1 a 62-6 en la figurzs 3) se cementan al

extremo de cada haz de fibras, La finalidad de los iubos lumino
25. 90s es asegurar una buena 'mezcla! de los rayos de luz para una
iluninacidn uniforme de cada caracter y también para producir

un édrea de salida de la luz con dimensiones y colocacidn de pre
cisién pzra cada lémpare de destello con la finalidad que se ex

plicard méds adelante. Una entrada de caracteres Pi auxiliares

30. estd representada esquemdticamente por la referencia 344, Se
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puede insertar un filtro en el alcance dptico segln indica la re
ferencia 13. El conjunto 104 representa la zona colimada del al
cance dptico donde se pﬁedeh insertar diversos prismas anemdrii+
cos o de rotacidn de imagen u olros componentes Spticos para mo
5. dificar la forma de las imégenes proyectadas, su tamafio u orien+
tacidn.
. El carro de separacién de imagenes ilustrado por lineaj
sélidas en 29, difiere del carro de la figura 1 porque la lente
formedora de imagen 36 se gitda por delante del espejo 34. Ade—|
10. més, el carro de la figura 4 lleva consigo un espejo separador
de caracteres 228 que puede girar alrededor del eje 229 vara se
parar grupos de caracteres 2 lo largo de la linea. Ldgicamenté,
aun cuando no resulta evidente en el dibujo, le pelfcula 40 es
una pelfcula curvada con su centro de curvatura situsdo soﬁre
15. el eje 229, El carro se puede mover gradualmente desde la poéi—
cién inieial 30-1, representada vor linas de rayas, hasta sﬁ_po-
sicién extrema 30;2 representada por lineas sélidas para separér
1ineas de caracteres. De este modo, lz distancia FIP que puede
recorrer el carro, representa la longitud méxima de una pdgina
20. para la composicidn de periddicos o grupos de pdginas para la
composicidn de libros. ILa longitud de una pdgine puede alcanzar
hasta 635 mm por ejemplo. En el sistema de luz colimada ilustra-
do es bien sabido que la longitud médxima de linea estd limitada
por la divergencia gradual del haz luminoso que sale del colima-
25, dor, siendo dicha divergencia proéorcional a le distancia desde

el colimador hasta la lente 36. Dicha divergencia depende también

de la relzacidn de aumento de los caracteres de la matriz, asi co

7]

mo del tamario de los caracteres, Con el fin de captar todos los

rayos luminosos cuando el carro ge encuentra en su lugar més %

30. alejado del sisteme de colimacidn para producir lineas muy lar-
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gas, serfa necesario emplear una lente formadora de imagen 36 de
didmetro extraordinarismente grande, que darfa lugar a un peso
excesivo y dificuliades de fabricacién. Esto problema se resuelt
ve en la médquina descrita por el  empleo de un sistema afocal
5. especial de "uno a uno' ilustrado en 102, que se explicard con
més detalle con relacidn a las figuras 47 y 48. El sistema afo-
cal se sitda normalmente para que no estorbe en el trayecto nor
mal de la luz a lo largo del eje Sptico 78; Dicho lugar se rew
presenta por lineas sélidas en la figura, No obstante, para‘li-
10, neas largas para la produccidn de columnas en pégina de periddi
cos situados mds alld de la mitad de la anchura de la pégina, .el
sistema afocal 102 se mueve hasta la posicidn 102-1, repreSehfg
do por lineas de rayas, con una ubicacidén precisa de modo querel
éje dptico del sistema afocal coincida con el eje éptico 78;~'
i5. Los caracieres maestros aparecen como zonas transéareg
tes sobre un fondo opaco. Se sitlan sobre cintas de pelicuia‘sem
gin se ilustra en la figura 5. La cinta de pelfcula 100 reﬁfégqg'
tada parcialmente en esta figura estd provista de tres filas de
letra impresa diferentes representadas por T4-l, 74-2 y T4-3. En
20. las dos dltimas filas, cada drea de caracteres estéd representada
por un cajetin sombreado como indice la referencia 9. La anchura
de cada cajetin estéd determinada por la anchura del caracter que
representa, existiendo un espacio negro uniforme fijo, seglin in
djca la referencia 11, entre cada cajetin de caracter.

25, Las cintas de pelfcula se producen preferiblemente por

medios fotogrdficos, segin se explicaerd mds adelante con rela- |
i
cidn a la figura 60, Todos los caracteres situadcs sobre una co
lumnz vertical (por ejemplo A, cajetin 9, y el cajetin enire es

tos dos, se fotogréfian al mismo tiemvo y simulténeamente con

30, dos marcas que son: la hendifura de temnorizseidn del grupo de
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ceracteres, por ejemplo 108, y la hendidura de linea de base,
por ejemplo 93. Aungue la hendidurs de linea de base se ilustra
como unz lines continua 106 en el lzdo derecho de la figura, es
preferible utilizar segmentos sin conectar 93 de igual longitud
Se segin se ilustra, para evitar superposicidén. La cinta se mueve
cont{nusmente en la direccién de la flecha. La barra méds ancha
o hendidura 114 es la primera que lee el fotodiodo asociado con|
ias hendiduras de temporizacidén. Esta barfé indica que comieﬁzal
ei auevo ciclo ¥ querel grupo siguiente de marcas 0 hendiduras '
10. representadas por la referencia 123 representa el nivel de ilu=-y
minacidn que exige esta cinta particular, si fuera necesario,
para las diferentes letras impresas situadas sobre la cinta. Se
puede utilizar un cédigo binario. For ejemplo, la figura ilustra
seis posibles' lugares en el drea 123, que pueden elegir cuui-
15. quiera de los T4 niveles de iluminacién. Un lugar “en blancd“r |
se ilustra indicado por la referencia 115 y un lugar "aetivo-
por la referencia 116. Un pequefio punto (transparente sobre un |
fondo.opaco) asociado con una hendidurs de temporizacidén, se

ilustra indicado por la referencia 105. Este punto se situd exag

l

20. taiente sobre la linea de base y se puede proyectar en un instan
te exacto con los fines que se describirdn mds adelante. Ia ba-
rra transparente 107 es mds estrecha que 1z barra 114 pero nds

ancha que las hendiduras de temporizacién. Su finalided es sefia

lar el comienzo de un nuevo barride de caracteres reales. Norma%_

25, mente, pome en funcionamienvo un contador, utilizado para ele-|
-gir y %emporizer los destellos, seglin se ha explicado original-i
mente en la patente Briténica 733.614 (y USP..o 2.775.172) ac- %
tualmente empleada con profusidn.

Unz vista en seccién transversal parciel del cilindro

30, de matriz se ilustra en la figura 6.
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Los canales en los cuales se situan las cintas de pell
cula 100 estdn formados por anillos sélidos, que forman parte
fntegra del cilindro, representados en seccidn trensversal por
la referencia 98 en la figura, y un anillo delgzdo & modo de
5. cinta 170 unidd al cilindro. Segin se ilustra en la figura, la
cinte de pelfculae se aplica por fuerza centri{fuga durante el
funcionamiento de la mdquina contra el anillo 120. Se oorta_ygg
tanillas 99 alrededor del c¢ilindro para'qué pasen a través de
las mismes los hacen luminosos portadores de caracteres. 3e hg—
10. pilitan nervaduras, segin indica la referencia 101, pars ﬁéntéé
ner los anillos del cilindro 98 unidos, Puede existir 6 de.di-
chas nervaduras alrededor del cilindro, o

Ia figura 8 representa el dispositivo preferible para
insertar une cinta de pelfculz, El anillo 120 tiene una ééééidn‘i
15. rebajada para proporcionar un espacio de separacién 91, éfhré#ég
del cual serpuede empujar la cinta de pelfcula 100. Ademéé}'éé-5
da cinta de pelfcula estéd provista de un peéueﬁo orifici&Kggéqé}
vés del cual se puede acoplar una herramienta 126, con un extre
mo acabado en punta, para enrollar la cinta de pelfcula alrede-

20, dor del cilindro,.
ESTRUCTURA DE LA ZONA DE PROYECCION Y TENPORIZACION EXACTA

Segun se ha explicado anteriormente, log caracteres se
proyectan segin cruzan por una gzona de proyeccidn relativamente
pequefla comprendida entre los puntos S y E de la figura 3. En
25, esta figura, la referencia S representa el punto de entrada en
la zona de proyeccidn cuando gira el cilindro, segin se ilustral
por la flecha, y E representa el final de dicha zona. Una formg
cidn de tubos luminosos 62 (6 en el caso de la figura 3) se si-

tda a lo largo de la zona de proyeccidn perfectamente definida,

30, que s8 suficientemente grande para permitir, por ejemplo, la pro
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yeceidn de 15 caracieres diferentes, pero suficientemente peque-
fia para evitar la pérdida de precisidn debido al hecho de que,
después de haberse leido’ su hendidurs de temporizacidn correspon
diente, le femporizecidn exacta al destello de wn caracter pueds
5 verse perjudicada.por un ligero cambio de velocidad del eilindro
u otras causas. Cada tubo luminoso se asocia con una lémpara de
destello, pero con gren Ifrecuencia es necesario encender méds de
una lémpara para proyectar un caracter. Gohé necesita un tiempol
de recuperacidn definido, por ejemplo de 800 microsegundos para
10, que se encienda la misma ldmpara una segunda vez, es conveniente
agrupar caracteres en la secuencia necesaria para que resulte
improbable el tener que encender la misme lémpara en un interva-
lo de tiempo corto. Teniendo este caso presente, describimos a
continuacidn la tabla de la figura 9.

15. Ia secuencia de caracteres de la tabla 9 se ha elegido
de modo que los caracteres utilizados con mayor frecuencia cscdn
separad&s por caracteres o simbolos de utilizacidn menos fiecuen
te. Lo figura ilustra 144 posiciones'de caracteres, que compren=—
den un conjunto completo de letras maydsuculas y de letras minds
20. culas y varios sfmbolos o marcas (més caracteres repetidos) en
un tiempo dzdo. En una modalidad preferible del invento, existen
dos de dicnas secuencias de 144 caracteres alrededor del cilin-
dro, dispuestos éobre cintas de peliculas diferentes que repre-—
sentan ftipos diferentes. Asf, en el ejemplo elegido, existen 288
25 posiciones de caracteres alrededor del cilindro, Si el cilindro

gira a 20 revoluciones por segundo, cruzen 288 caracteres por lai

zona de proyeccidn en 50 milisegundos y, si suponemos que los ca:
1
racteres estédn separados equidistantemente, el tiempo transcurpi!

do entre el paso de dos caracteres adyacentes es de 173 microse-

|
|
30, gundos (50000 dividido por 288). Légicamente, en la disposicidn l
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real, los caracteres no estdn separados equidistantemente, pero
el promedio de separacién de un ndmero de caracteres estdrd pré
ximo a esta cifra. Se podréd ver que los caracteres empleados con
mayor frecuencia como "EM, wIn, wAM, wit eot,,,,,, estén separs
5 dos 8 caracteres, lo cual deja un promedio de 1384 microsegundosg
para el tiempo de recuperacidén de la lédmpara de destello.

Lo expuesto anteriormente explica la secuencia aparen-
temente casual de caracteres, Cada caracfefé estd indentificédo
por la cifra representada en la columns "secuencis del cilindro',
10, Zn los ejemplos que sigue, una "unidad" de separacién para éi ly'
gar de ocupacidn de log caracteres a lo largo de la cinta de pe
1fcula, se ha elegido igual 2 0,05 mm, que es aproximademenie
una 3%- partes de 5 puntos tipogrdficos., Esta cifra se ha elegi
do porque en la modalidad real del invento las cintas de @élicuz-
15, lz de matriz estdn previstas de carzcteres de cinco puntoé. Gada)
drea de caracter estd separada por 40 unidades, espacio ndmero
11 en la figura 5 o aproximademente 2 mm. Esta dimensidn corres-
ponde a la anchura de cada tubo luminoso, por lo que cualguier
tubo luminoso no puede iluminar dos caracteres simultdneamente.
20. Ia anchura mdxima de cada caracter de un tipo basfante ancho se
representa en la columna adyacente a cada caracter. Segin se po
drd ver, se deja un espacio de 40 unidades entre la marca de ten
porizacidén "inicial" 107 y la primera hendidura de caracter de
la secuencia "e" (figura 5). La columna titulada "valor de ran-
25, go" representa la posicidn real de cada hendidura de temporiza-
cidn de los caracteres a partir de la marca inicial o hendidura
107. Zstos valores se utilizan para determinar la temporizacidn
de destello de cada caracter en circuitos como los descritos por

la %ecnologisanterior, pero no se encuentran necesariamente en

30. el mismo sistema,




Se

10.

15.

20.

25,

30.

~trs el mismo valor que el valor en la casilla 127 o 129, se abre
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SELECCION ¥ FUNCIONAUTENTO D3I T.0S CANALES LUHINOSOS

El funcionamiento de la mdquina para prqducir una.linea
de caracteres se explicard con relacién a lasi}igﬁras 10,:i2;’
23 a~p y 22a-f,

En el disgrame de conjuntos de la figura 12, la identi
dad del caracter se introduce (desde una memoria que representa
una 1inea o texto) en el cajetin 128 donde se lee el cédigo de
caracter para determinar, de la tabla de anchura 130, la anchu~
ra real del caracter. Esta anchura se suma a la anchura de los
caracteres introducidos previamente situados en el cajetin 131,
para producir un nuevo total en el cajetin 132. Ia finalidad de
mantener en memoria la anchure acumulada "previa" y la anchufa

acunulada "aueva' resultsrd evidente mds adelante en la descrip

cidn segin se utiliza para identificar el canal O'canales'dé'de%
tellos que se han de encender segin determina la casilla 134 1a |
finalidad de la casilla de correccidn itélica 138 se explicard

también més adelante. Ia casille 135 representa el contador de

hendiduras de temporizador mencionado anteriormente. En la moda
lizad presente, se wiiliza wna pluralidad de registradores idép
ticos. Solemente se describird uno, pero se ilusiran tres en la
figura 12, El nimero de identidad del caracter se transfiere deg
de la casilla 128 hasta la casilla 127 y, en el caso de caracte-
res repetidos, el caracter repetido de la misme identidad pero
que tiene un nimero de secuencia diferente se introduce en ia ca
silla 129, Cuando el contador de hendiduras de temporizacidn muig
una puerta 146 para dejar que los impulsos de reloj generados
por un reloj 152 controlado por el cilindro de matriz alcance ell

cireuito de comparacidn 148. Este circuito de comparacidn funcig)

na, por lo tanto, tan pronto como la hendidura de temporizacidn
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del carazcter introducido en la casilla 127 a 129 ha cruzzdo el
punto iniecial S de la zona de proyeccidén., En este punto, finaig
za el trabajo de la hendidura de temporizacidén y la temporiza-
cién del destello del caracter depende: solamente del nimero de
5. impulsos de reloj que se introduzcan en el circuito de compara-
cidn 148 para leer el valor, expresados en unidades de separa-
cidn elementales situadas en la casilla 140, que representa la
anchura acumulada previa de los caracteres., Es evidente que en
el ejemplo ilustrado, la disfancia recorrida por el caracter que
10. ze ha de someter a destello enire dos impulsos consecubivos con
trolados por el c¢ilindro es igual a la unidad de separaciénide
caracter elemental elegida. Cuando el nimero de impulsos intro-|
ducidos en el circuito de comparacidn es igual a la anchura acu
nulada previa, se genera una seflal en el circuito de compafagidﬂ
15 para hacer funcionar el circuito de destellos 150 a menos éué>'|
se bloguee por el circuito de inhibicidén de destellos 147. Ia
identidad ae los canales luminosos que se han de activar se 5&7
acumulado previamente en la casilla 145, por lo que el circuito
de destellos haréd que se enciendan solamente las lémparas de des
20. tello asociadas con los canales,
Para ilustrar el funcionamiento del circuito describire
mog la produccidn del segmento de linea siguiente.: "Once the
inovator demostrates during..." (una vez que el innovador demueg
tra durante....). Los caracteres de la linea se ilustran segtin
25, aparecen en la linea completa en la primera columna de la fggﬁ}a
10. Ia segunda columna representa la secuencia del cilindroj; la!
cuarta columna la anchura del caracter, y la quinta columna la
anchura acumulade "precedente". Supongamos shora gue la enchura

néxime de la z.ne de proyeccidén es de 200 unidades, lo cuzal -sig

30, nifica que solamente los caracteres que representan una anchura
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acumulada de 200 unidades se pueden someter a destello sin mover
el carro. De este modo, cuando el acumulador de anchura acumula-
da "precedente" de la figura 12 alcanza 200, se detiene la trans
ferencis de caracteres desde el almacenzmiento de 1fnea, por ac-
5. cibn de la puerta 125. Se podrd ver que, en el ejemplo ilustrado,
esto ocurrird después del tercer caracter "n" de la tercera pala

bra. En el ejemplo ilustrado se han utilizado nueve registradores

porque el registrador del Wltimo carscter almacenard "n" asi co-|
mo una "n" duplicada porque no habria tiempo suficiente para la
10, recuperacidn de la lémpars de destello, puesto que la misma 1@5

i
|
1
i
para tendria que funcionar en la iluminecidn de ambas "a" segin {
i
i

resultard evidente mds adelante, La casilla 127 del primer régig,
i
trador recibird el nlmero de secuencia de "O", la segunda casillé

el nlmero de secuencia de "n" con su duplicado, e%C. ss.e S1 SU

15. ponemos ahora que el cilindro infcia un nuevo ciclo, el primer im

|
|

secuencia, o sea: "e" que sucede que es el cuario caracler expre-

pulso de temporizacidn que representa el primer caracter de 1a

sivo en lz 1linea que se compone, hard que se abra la puerta 146
y el circuito de comparacién 148 recibird 65 impulsos de reloj, |
20, que representa la anchura acumulada de "e" ¥y despuds producird
1z sefizl de destello, por lo que la "e" se separard 66 unidades
de anchura del principio de la linea, pero serd el primer carac-
ter iluminado. Una caracteristica imporitante gue debemos indicar

es que el mismo caracter "e! se someterd de nuevo a destello al

25, valor de anchura acumulada 134, siendo dicho caracter el séptimo:

caracter expresivo de la linea, pero la misma hendidura de ¥empo:
=i

i
rizecidn iniciard el funcionamiento de los circuitos de compara-|

cidn 148, situados preferiblemente sobre dos registradores inde-i

: i
pendientes. Se pone de relieve la importancia de emplear la hendi

30. dure de temporizacidén asociada con un caracter dado a someter a
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destello dicho caracter en cualguier vunto dentro de la zona de
proyeccién, a causa de las dificultades que el solicitente de la
prescnte ha encontrado cadz vez que ha intentado utilizar otro
sistema de temporizacidn de destellos,

5. Ia seleccidn de los canales luminosos se describe con
relacidn a le figura 23a. In la figura, se representan 6 extre-
mos de tubo luminoso indicados por la referencia 62-1 a 62-6, Cag
ds uno tiene una anchura de 40 unidades y la altura es suficiénr
te para abarcar el caracter o simbolo méds alto, ELl tubo luminoso
10. 62-1 funciona para abarcar caracteres qué tienen una anchura de |~
carzeter acumulzdo comprendida entre 0 y 39 unidades; el tubo lu
minoso 62-2 abarca la anchura scumulads desde 40 unicdades h&éfa | -
79 unidades, y ael sucesivamente, segin se ilustra., No obstante,
no es suficiente conocer la anchura acumulads previa que realnien:
15, te representa el lugar del lzdo izquierdo del caracter (o Shzﬁégr
didura de temporizacién correspondiente), puesto que la anchure
del caracter determina también los tubos luminosos que se haﬁf@e
encender. Por esta razén, segin se ilustra en la figura 12, tanto
lé anchura acumulzda previa como la nﬁeva anchura acumulada se
20. utilizan para elegir los cenales luminosos o tubos luminosos que
se hen de activar, La diferencia entre los dos nimeros representa
1a anchurz del caracter que se ha de someter a destello. Segln -
se ilustra en la tabla 10, el primer caracter "O" de la linea
tiene una anchuras acumulzda previa de 0., La nueva anchura acumu~

25, lada zparece en le misma columna opuesta al caracter siguiente.
H

En el ejemplo es igual a 28 wnidades, como el primer tubo lumino-
so puede manejar por si solo 28 unidades, el primer canal se ac-
tivard solamente para proyectar "0",..Zl siguiente caracter de la
1{nea es "n". Su anchura zcumulada previa es 28 perc como tiene

30, 20 unidades de anchura, la nueva anchura acumulada es 48, que es
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mds de lo que puede menejar el primer tuvo luminoso, Por lo tan
to, para proyectar "n", se activerdn simultdneamente el primer

vy el segundo canales luminoso. Los canales luminosos que se han
de activar y determinar segin se ha explicado anteriormente, se
5e almacenzn con cada caracter en el bloque 145, segin se ha expli-
cado anteriormente, Los éaracteres no se someten en general a
destello en 1a secuencia en que aparecen en una linea. FPor lo
tanto, en el ejemplo de la tabla 10 se someterén 2 destello co-
mo gigues "eM; el “t"; nin mnt (repeticién). La formacidn gra
10, dual del primer segmento de lineas se ilustran en la figura-ézéa'
a 22-d, La figura 22-a ilustra la forma en que la misma hepdidu
ra de temporizacidén 108~-e asociada con la letra "e" produdiiéT

una primera "e" a 66 impulsos desde su entrades en la zona de pro
yeccidn y una segunda "e" del mismo-caracter maestro a 132 impul
15. sos de dicha entrada. En un punto dado en el tiempo;.solamenfe
se proyecta los caracteres ilustrados en la figura 22-a. Poco

despuds la seccidn de linea aparecerd segin se ilustra en-la .fi-
Agura 22-b, BEn esta figura se producen de nuevo dos caracteres

idénticos "n" a partir de lz misma hendidurae de temporizacidn

20, 108-n durante el paso del caracter maestro 2 través de la zona
de proyeccidn, uno a 28 impulsos y el otro a 112 impulsos, segin
se ilustra., No obstante, la "n" siguiente, al estar situada a 113
impulsos de la entrada y comprendiendo el mismo canal luminosos

que la "n" anterior, se someterd a destello la "n" repetida (el

25, némero de secuencia 64 de la +abla 9).
El primer segmento de linea completo se ilustra en la !
I

figura 22-d. En este punto, el carro se moverd 200 unidades y se¢

producird otros segmentos de linea por temporizacidn de destellol

|
’
segln se ilustra en la fizura 22-e¢ y después un tercer sermento!

30, se ilustra en la figura 22-f y as{ sucesivamente.
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Como regla general, los caracteres empleados con mayor
frecuencia estdn comprendidos entre una linea de referencia de
1z izguierdae y una linea de referencia de lz derecha sezdn se
ilustra, respectivemente, en 137 y 139, en la figura 37. La dis-
5. tancia "w" entre estas lineas representa la anchura del caracten
segln se almacena en tabla de anchura, Ia interseccidén de la 11
nea de referencia de la izquierda y la linea de base estd repre
gentada por el punto de referencia 141 que ée emplea como la re
ferencia de ubicacidn de cualquier caracter. No obstante, los
10. caracteres itdlicos (o inelin:zdos) se superponen a sus 1ineaa
de referencia derecha o izquierda segin se ilustran en las figg_
ras 38 y 39, en una distancia representada como "r" ¥y “l";JEﬁ
general, los caracteres de letras maydsculas pasa de la linea de
referencia de la derecha y los caracteres de letras nindscilas |-
15, pasan de la linea de referencia de la izquierds. En la ciﬂ%éyaejf

matriz de caracteres itdlicos, se deja el mismo espacio en blan-

co de 40 unidades entre los extremos de caracteres consecﬁtibosq
No obstante, como dichos caracteres itédlicos abarcan un 4drea qu%
es mds ancha que su anchura de separacidén real, es necesario ilﬁ
20, nminer una zonz mds ancha que dicha anchura., Para simplificiar el
control electrdnico de la mdquina, se afiaden automédticamente

ocho unidades a la izquierda de los caracteres de letra itdlica
mindscula y ocho unidades a la derecha de los caracteres de le-

tra maylsculas. Cuando un caracter itdlico es detectado por la

25, casilla 128 de la figura 12, se envia una sefial a la casilla de
correccidn de letra itédlica 133, que resta ocho unidades de la ;
anchurz acumulada previa en el caso de caracteres de letra minﬁé
cula o suma el mismo valor en el caso de que los caracteres seaA
de letra mayidsculas, Se debe indicar que los nuevos valores de

30. anchura acumulada se utilizan exclusivamente para seleccién de
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cenales luminosos por la casilla 134 y no para fines de separa=
¢ién de caracteres.

Para reducir el nimero registradores descritos, con
relacidén a la figura 12, queda comprendido dentro del alcance
5. del invento clasificar los caracteres que se han de someter a
destellos durante cada revolucién del tambor de la matriz en su

orden de secuencia segin aparecen en la columna "secuencia del

4ambor" de la . tabla 9,

Por lo tanto, segin se indica con lineas de rayas en

10, la figura 12, se puede utilizar un circuito clasificador 179 pé'
ra reorganizar la secuencia de caracteres que se han de someter
a los destellos. Estos caracteres se almacenan en la casilia ™" | -
179 después de haberse clasificado y se alimentan en general a i
la cagilla 128 seglin quedan disponibles registradores despubs -

15. de la iluminacién por destello de cada caracter. En este éisp&s;

ik

tivo, no es necesario disponer de mids de dos o tres regisfraiﬁe,_
res, porque sSe supone que nunca ocurrird prédcticamente qué,ggq |
produzca la proyeccién de més de tres caracteres diferentes du—l
rante el paso de la misma seccién pequefia de 200 unidades de an=
20. chura del tambor a través de la zona de proyeccidén. Este hecho
se puede ilustrar por la secuencia de caracteres y separacién de
los mismos ilustrada en la 4gbla 9. En esta figura, se indica

que el promedio de espacio de caracteres es de 64 unidades. la

zona de proyeccién total es tan sélo poco més de tres veces may?n
25, Para quedar sin registradores ger{a necesario elegir una secuegi

cia de caracteres sin sentido.

¥MODO_ALTERNATIVO

BEn otra variante de funcionamiento del presente inven-:

i
I
i
i
H
1
l
1

to, el dispositivo separador de caracteres, como el carro 30 de|

30. las figuras 1 y 24, se mueve continuemente & una velocidad vir-i
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tualmente uniforme durante la proyeccidn de una linea de carace
teres. El funcionamiento de la mdquine en este modo, se basa en
la existencia de una zona de proyeccidn perfectamente definida,
limitada exactamente al 4rea cubierta por la formacidn de los

5e tubos luminosos 62, Iia zona de proyeccidén total sujeta a ilumi-
nacidn estd representada por el arco EF de la figura 29a. Real-
mente, la zona de 200 unidades mencionada anteriormente esté‘pg
presentada por el arco SE, Tan sdlo en el momento en que la ra-
nura de sincronizacién de un caracter estd dentro del arco SE

10. es cuando se puede iluminar por destello el caracter, No obstan'”
te, como los caracteres tienen una cierta anchura que se extien
de hasta la derecha de su ranura de sincronizacidn, se ha‘éﬁééé '
do un tubo luminoso extra que abarca el arco adicional SF, Por !

,,,,,

15, ~ %iene mds de 200 unidades para fines de cdlculo, la zona %o*wl :f
que se puede iluminar es mayor realmente de 220 unldades ﬁ 2l -
ejemplo de la figura 29%a. En esta figura, el trayecto delﬂéaﬁrg}
estd representado esquemdiicamente por la linea CP, Supondremos,
en la siguiente descripeidn, que el carro se mueve continuamen-
20. te desde un punto ligeramente por delante de una marca de "prin
cipios de lfneas" a otro punto ligeramente después de la marca

de "final de lfnea". Se supondrd también que existen 6000 unida

des de separacién alrededor del cilindro de caracteres y que la

velocidad periférica del cilindro es 30 veces mayor que la velg

25, cidad longitudinal del carro. Una diferencia importante entre ei

modo de funcionamiento que se describe y el modo de funcionamien
to descrito anteriormente, es que, cuando un caracter que se ha
: 1
de someter a destello penetra en la zona de proyeccién (cruzando

la linea CE de la figura 29-a2), el retardo del destello deberi

30. tener en consideracidén la distancia recorrida por =l carro des-
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de el momento en que el caracter penetra en la zona. En otras pa
labras, el carro deberd "realimentar" al circuito electrdénico, dé
un modo contfnuo, su ubicacién desde la "marca de comienzo" de la
1{nea. Volviendo zhora a la figura 24, el carro 30 lleva un pifién
5e 222, que engrana con una cremallera 224, unida & la base de la

méquina. Dicho pifién se une a un eje 231 que activa a un codifi-
cador 230 el cual, a través de hilos conductores 233, da conti-
nuamente la informacidén necesaria de la posicién del carro al cir
cuito de eonirol. EL carre 30, en el ejemplo de las figuras 24 yE
10. 25, se monta deslizantemente sobre barras o carr{les 226 y-227;

Avanza y retrocede a lo largo de estos carriles, generalments de
una forma continua por accidén del motor 219, que tiene un éjé;éiq, :
al cuzl se une una rueda dentada 217 que lleva una correa de |
transmisidn 216, unida en el punto 235 al carro y que vuel%été;“'
15. 12 rueds dentada conductora 217 por el engranaje loco 220.1%i;£g_
rro estd provisto de'una prolongacidn 247 con un pequeiio égﬁjéra ‘
31. Dicho agujero coopera con un haz luminoso, segin indicéﬁi&w;¥
referencia 33, para generar una seifial fotoeléctrica en el instggi

te en que el carro pasa por la marca de "principio de lfnea". Di-

20. cho carro puede estar provisio de un espejo y una lente segin se

ilustran en las figuras 1 y 4. }

El funcionamiento de la méquine en el "modo continuo" s%
ilustra en la figura 28, Esta figura difiere tan solo 1igerament%
de la figura 12 descrita anteriormente y se utiliza los mismos i
25, nimeros para indicqf componentes iguales. Se puede alterar una li
nea completa aun cuando normalmente no es necesario introducir .
méds de unos caracteres en la casilla 128 que alimenta infonmacidé
a las tablas de anchura 130, para acumular las anchuras de los cé
racteres en las casgillas 131 y 132, La casilla 133 se utiliza.pa%

30, ra letra itdlica solamente. La finalidad de la casilla 340 es im-
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portante., Determina, antes de someterse un caracter a destello,
cual de los tubos luminosos (o tube) se va a activar, La casilla
135 cuenta, de una forma continua, las hendiduras de temporiza=-
¢ifn del cilindro para determinar el instante en el cual cualquier
5e caracter penetra en la zona de proyeccidn., La casilla 341 se co=
necta al codificador de posicidn del carro 233 de la figura 25
para representar en cualquier instante la posicidén real del carrT,
por ejemplo, la casilla 341 puede enviar un impulso por cada uni
dad de desplazamiento del carro a las casillas 138 para efggﬁyar
10, un contaje en sentido descendente de la anchura acumulada unida‘~.
a un caracter, Cuando el valor almacenado en la casilla 13§3§}-3
canza 0, significa que el carro ha alcanzado una posicidn INET R
largo de la linea de modo que el caracter deseado se puede some=-
ter a destello despuds de un retardo apropiado. De este modd;t"“
15, cuando el valor acumulado en la casilla 138 se ha agotado, 56 L
abre la puerta 155 para dejar que los impulsos del carro que'ee
originan en la casilla 341 alcance el contador 157 donde se'alma
cenan, Tan pronto como el cardcter maestro del cilindro, cuya
identidad se ha almacenado en la casilla 127-129, entra en la zo
20. na de proyeccidn, lo cual tiene lugar en el instante en que los
impulsos generador por la casilla 135 son iguales que el valor
almacenado en la casilla 127-129, se abre la puerta 150 para de-
jar que los impulsos alcancen un circuito de comparacién 151. Taé

pronto como el contaje almacenado en la casilla 157 es igual el

25, nimero de impulsos transferidos de éste modo, se genera una sefial
de destello, se envia a la casilla de inhibicidn de destello 147§

y & la casilla de canales de iluminacidén 145 para activar el cirﬁ
|
cuito de destello 150, g

Volviendo ahora a las figuras 29-a, 29-b, 30 y 31 supon

30. dremos, con fines descriptivos, que el "carro" es una pelfcula el
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continuo movimiento en la direccidn de las flechas FD itangente a
1la zona de proyeccidn del cilindro. La ubicacién de un cardcter
sobre dicha pelicula se llemard "ranura de cardeter". Una ranura
de cardcter tieme la anchura del cardcter que recibe, y su ubica
cién sobre la pelicula, a partir de la sefial de "principio de 1i
neas" es igual que las anchuras acumulades (previas) de cardcte-
res. _

El funcionsmiento del modo continuo de la mdquina se
comprenderd mejor con relacidn a la figura 31, En éste figura
el eje Y representa el tiempo transcurrido y el eje X la dlstanr'
cia recorrida por la pelicula (carro) y el cilindro de carégte—
res, La distancia entre las lineas St y Ec representa la aﬁ&ﬁﬁfal

]

de la zona de proyeccidn. Cuando la "ranura de cardcter cruza

,,,,,,

el caracter que debe caer en dicha ranura se encuenira en a;gun,]
punto sobre la matriz en rotacién, Cuando éste cardcter péhéfia,'
en la zona de proyeccidén cruzando la linea St en el instaﬁié;ﬂgﬂ;
la ranura de cardcter se ha separado de la linea St a una cierta
distancia, Bl punto de interseccién "a" de la linea gue tiene
origen "e" y paralelo al eje X, representando la linea 241 el mo
vimiento de la ranura, se encuentra a una distancia dl de la en=-
trada de la zona de proyeccidén. Se puede decir gue a partir de
éste momento el cardcter del ciliﬁdro de matriz "corre" detrés

de su "ranura" en la pelfcula, hasta que la alcanza en ¢l punto

F, la distancia a Sf representa realmente el lugar dentro de la -
zona de proyeceidn, en el cual el cardcter se vé a proyectar. E SE
ta distancia, més la anchura del cardcter, determinan los tubos
luminosos que se han de activar, Dichos tubos luminosos se dete~|

rioran por adelantado calculando la distancia Sf segln se ha.ex-

plicado, Se debe afirmar en éste punto que, para mayor claridad,
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supondremos que los cardcteres estdn separados equidistantemente
50 unidades alrededor del cilindro que tiene unacapacidad total
de 120 cardcteres o 6000 unidades y, de nuevo, que la relacién

de velocidad entre la velocidad de los cardcteres del cilindro y
5 la pelfcula (carro) es 30. Examinando el grdfico de la figura 31,
es evidente que Sf es = 41 4 d2, No obstante, como la relacidén
de velocidad es 30, la distancia eF recorrida por el-carécter,

-después que ha cruzado la zona de proyeccidn, es 30 veces mayor
que la distancia dr cubierta por la pelicula durante el mi;gg;ig
10, | tervalo de tiempo. Por lo tanto, dl 4 d2 = 3042 y d2 - ‘%. fhora]
se conoce dl, es una treinta~-ava parte de la distancia cub*erta
por el cilindro de cardcteres después que la ranura de carécter f
sobre la pelicula ha entrado en la zona de proyeccidn. Es 1gua1

g D8 X 5036 Ac W x 30 34nde DS es el ntmero de secuencia del Q4“ 

15, lindro, segin se ilugtra en la figura 9, 50 representa la separa-

cidén uniforme de cardcteres en unidades del cilindro; AeW es la
anchura acumulada expresada en unidades de separacidn del carro f
que se tiene que multiplicar por 30 para restarse de la cifra que
representa el lugar del cardcter sobre el cilindro, y el total
20, se divide por 30 para representar unidades de desplazamiento de
la pelicula.

ASi’ 8f = %8_ x 50Ds 3‘(‘)‘ 30 AcW - 50Dg ..2.930 AcW

Tomando como referencia la figura 11 se deseribird un ejemplo,
Supongamos que setiene que producir la misma lfnea que anterior-
25, mente, "Once the Inovator demonstrates ..." (Una vez que el inno-
vador demuestra eee ). .

Ia columna D2 representa el espacio acumulado "previo" !
de cardcteres multiplicado por 30, o sea la distancia que tiene |

que recorrer el cilindro antes de que la ranura de caracter correg

30. pondiente en la pelfcula penetra en la zona de proyeeccién., Ia co
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lumna D3 representa el valor 50 Ds ~ 30 AcW; la columna SF repre
senta la distancia del punto de destello a partir del principio
de lz zona de proyeccidn 'y la columns A,VW, representa la anchurg
acumulada de cardcteres. La Wltima columna representa los tubos
5, luminosos o canales que se activardn por cada caracter. Esto se
determinan por el valor de la columna Sf, mds la anchura del ca
racter, seglin se ha explicado anteriormente, y segin se ilustra
enrlés figuras 23=-a. - R

Ldgicamente,'segﬁn avanze la linea, el cilindro conti=:
10. nua girando y las 6000 unidades gque representa una revolucién
completa del cilindro o miltiplo de la misma se tienen que res—
tar, segin se ilustra, para obtener el valor de la columna DE.-en
la figura 11,

Tz figura 29-a ilustra el cilindro en la posicibén-O-c..
15, sea cuando la hendidura de iniciacidn penetra en la zona &é‘jrg:r
yeccidn., Representa también el lugar respectivo de los otros¢¢3r 
rdcteres empleados en la produccidn de parte de la linea mencio-
nada anteriormente. , |

la figura 29-b representa la posicidn del cilindro en el
20. | momento en que el primer cardcter "O" de la linea penetra en la
zona de proyeccién. Como no existe anchura acumulada en éste ca-
so, la "O" alcanzard este punto después que el cilindro ha gira-
do una distancia igual a 50 veces su ntmero de secuencia, o 2500
unidades. Durante &éste tiempo, la pelicula se ha movido 83,3 uni
25; dadés vy es evidente que aunque "O" es el primer carédcter de la
lfnea, no serd el primero que se somete a destello. El primer ca
récter que se somete a destello serd la "n" porque la "e" y la
g1, gue se han situada antes en la secuencia del c¢ilindro, cru-

zardn el limite de la zona de proyeccidn S antes de que sus rany

30, ras de pelicula hayan entrado en la zona y dardn un giro de revo
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En la figura 30, la li{nea AC representa la ubicacidn
de un cardcter, por ejemplo "n" cuando la hendidura de inicia-
cidn del cilindro penetra en la zona de proyeccién, y el arco DS
representa la distancia desde el cardcter hasta la hendidura de
iniciacidén., El arco Do representa la distancia recorrida por el
cardcter de la matriz cuando su ranura de pelicula penetra en 1
zona de proyeccién; D1 representa el recorrido del cardcter des-
puds que su ranura ha entrado en la zona de proyeccidn, y‘Qr\el
recorrido del cardcter dentro de la zona de proyeccidn antes éé"”
que se produzéa el destello, o

En el ejemplo que acabamos de describir, la peliéﬁié .-

(carro) serd movido de izquierda a derecha, segin se ilustra en !

dro de la matriz, por lo que el cardcter estarfa realmeniéyﬁﬁﬁs—‘
cando" su ranura para alcanzar el lugar de destello. No obstan= |
e, con el fin de acelerar el funcionamiento de la méquinﬁ;iébdlf
el caso en que se ubtilice un mecanismo de separacidn de cardcte-
res de la clase descrita, es conveniente producir una linea cuan
do el mecanismo de separacién (carro o espejo) retrocede (contrd
la rotacidn del ecilindro) a2l igual que dvanza (segin se ha des—
crito anteriormente, y seglin se ilustra esquemédticamente en la

figura 32). Cuando el carro vuelve, retrocede desde el extremo

de la linea hasta el principio de dicha lineg y los cardcteres
se proyectan hacia atrds comenzando con los que estdn situados g
al final de la linea. Esto se puede conseguir poniendo cada li-é
nea en memoris de transito y leyéndola hacia atrds. En un modo
preferible de funcionamiento, la anchura acumulada que se intro~
duce en primer lugar es igual que la anchura total de la linea

i
|
y éste total se reduce gradualmente en cada entrada de carécter!
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en una cantidad igual a su anchura, por lo que el sistema fun-
ciona bdsicamente segiin se ha ilustrado y descrito en la figura
28, No obstante, como ahora el cardcter de matriz del cilindro
avanza hacia su ranura, (moviéndeose en la direccidn opuesta) el
valor Sf’ serd diferente que el valor de Sf, Ademds, la anchura
(200 unidades) por la zona de proyeccién se tienen que tener en
consideracién, puesto que los cardcteres se introducirin en la

zons de proyeccidén hacia atrds, o sea, desde el final en lugar

de hacerlo desde el principio. El punto de destello de cada ca-

récter se puede determinar de un modo similar como en el caso

30 !
nifica que transcurrird ligeramente menos tiempo entre la entra

da de un cardcter del cilindro y el momento en que encuentra su

|
. t
anterior. La diferencia es que Sf° = 200 = 31 471 4, cual sig—i

ranura, lo cual es evidente porque en el modo de retroceso el
cardcter y la ranura se mueven en direcciones opuesias.

SEPARACION DE PAGINA Y LINEAS EN EL SOPORTE DE PELICULA -

Toméndo como referencia las figuras 49 y 50 se dédbrir
bird una forma preferible de pelicula o conjunto fotosensible.
Ia pelfcula se ilustra indicada por la referencia 40, Se mueve
solamente unz vez para una o varias pédginas de confines de sepa
racidn de pdginas o separacidén de bloques, desde una cajita de
alimentacidn 178 a una cajita de enrollamiento 180, La superfi-
cie de la pelficula se curva en el "sentido correcto", o sea en

direccidn longitudinal (segin se curva alrededor de los carre-

tes) en la forma que se ilustra, estando situado el centro del g

arco de curvatura en 18l. El punto 181 representa también el ejé
de rotacién de un espejo, que podrfa ser el espejo 38 de la fi—%

i
gura 1 o el espejo 228 de la figura 26, En la figura, el espejo!

se ilustra indicado por la referencia 174 y se utiliza para.fi-

nes de separacidén de l{neas, segin se ha explicado con relaciénl
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a 1a figura 1. No obstante, un espejo menor ( o un blogue de
espejo de facetas miltiples), se pueden utilizar para fines
de separacién de caricteres en otro modo de funéionamiento.
E} primer cgso, el é4ngulo total 172 abarcado por el despla-
zamiento del espejo corresponde a la profundided méxims de ung
pigina o blogue de copia. Enel segundo caso, corresponde a
13 enchura méxima de uns pégins. El espejo puede funcionsr por
un motor indicado por la referencia 176. | |
La curva de la pelicula se puede obtener por simples
medios mecdnicos o por vacio., En la modalidad ilustrada,~{é .I'
pelicula 40 se fuerzas contrs una cinta flexible 190 por el .
vacio eresdo en las &ress confinadas, como la indicads pﬁfkiéj

referencia 196, Estas 8reas son "casillas" como en 194, confi-—

.....

gurada de modo que se curvan alrededor del punto 18l. Las qiﬁi”
tas 190 estin provistas de uns prolongscidén segin se ilﬁétﬁé;;;
provistas de orificios 220 para aplicar la pelicula con%féwiéé
prolongaciones. Le cinta flexible se conduce por un motdﬁf&q=i1
avance gradual 198 a través del eje 200, sl que se unen ung o
varias ruedas dentadas 182, que engranan con la cinta flexi-
ble. El dispositivo tiene ruedss locas indicadas por la refe-
rencia 184, 186, y 188. En la figura 50 se ilustran dos cin—-
tag 190, EL nfimero de cintas y su separacién depende de la an-
churs maxims de la pelicula. El sistema de trsnsmisién por
cintas se situa en una caja 192.

SISTEMA DE COLOCACION DE CARACTERES MODIFICADO

La figura 26 ilustrs la versién modificads mencionada
anteriormente en la cusl se utiliza un espejo rotatorio para
separar caracteres a lo largo de linea que son parslelas a
1os bordes de la pelicula, segin se ilustra en la figurs 52,

que representa péginas de peribdico. El espejo 35 de la figu-,
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rs 26, es similsr al espejo 34 de la figura 1, excepto que ha
girado 90° alrededor del eje $ptico 78, en lo que la lines de
1a base de las imdgenes proyectedss girarén también s 90° y

quedard paralela al borde de la pelicula 208, en lugsr de perg
pendiculaf a dicho borde, segin se ilustra en la figurs 5l. LT
5. lente formadora de imdgenes (figurs 26), se ilustra en 33, en
la figura 1. En el espejo grande de "separacién de lineas"

%8 de la figura 1, se reemplazs pOr un espejo considersble-

mente menor ( y mds ligero ) 228, que se monts unido a un me-'
canismo de trsnsmisifn 176. La lente 36, el esbejo 35, el espe

10.| jo 228 y su trsusmisién 176, se sujetsn todos al carro 29, ¥

puede ser similar sl ilustrado en las figurss 24 y 25. Eluéje

de rotacidn 37 se situa sobre el eje de la superficie cilin-
drica céncava de la peliculs ilustrada en ls figura 49,dpﬁdé
el espejo 37 reemplazaria al espejo 174. Bn la forma de-fﬁn&'
15, cionamiento de la m3quina qﬁe se describe a continuaciéﬁ, la
finglidad del espejo 228 es separar caracteres a lo lergcéde,.
1ineas y el desplazamiento del carro 30 a lo largo de sus ca=
rriles se utiliza psra separar 1liness o svenzar.ls ventaja

del sistema consiste en gque ei espejo pequefio 228 se puede

20.| mover (girar) mucho més ripido que se puede desplazar el carrQ
30, Esto es importante porque solamente se necesita un movi-

miento del carro 30 por linea (o grupo de lineas), mientras

que el sepejo 228 se tiene que mover varias veces durgnte 1la
- 0] 4 , E
composicidn de una lines, para separar carécteres o grupos dei
25,| cardcteres. Ademds, una pequefla rotacién del espejo producira!
un desplazsmiento relativamente grande de im3genes de caracte-
. |
res, que es importante en el sistema presente donde se puede |
{

pedir a3l espejo que se mueva una distancia proporcional a.la

30, anchura total de 15 cardcteres en uns operacidn., Por otro 1ad6
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el desplazsmiento del carro 30 para la separacibén de lineas

suele ser pequefia. Légicamente, segin se ha descrito con rela
cidn a las figurss 28,29-a -b y 31, el espejo se puede mover
de una forma continua. En éste caso, lo que se ha descrito como
"muestra de caracter", con relacidén 2 estas figuras se repre-
sentard por las ubicacidn sobre la pelicula del csricter pro-
vectado por el espejo, cuys rotaciébn continus reemplazs al

movimiento continuo de 1s pelicula en la descripcién anterior.

CORRECCION DE TINEA DE BASE

E1l defecto mis bisico de las méquinas éue utilizan una
cints de peliculs montada sobre un cilindro como matriztcp;_:
los cardcteres orientados de menera que se puede utilizéé»lé‘y
temperizacién de los destellos para fines de separascidn de
carécteres, se ilustrs en la figura 20a. Este defecto dé)ii¥'
nea 'de base es muy dificil de corregir porque las cintaé'de'
peliculs son relativamente inestsbles y f£lexibles. Una ﬁfé@i—
sidn de lines de bsse excelente es pricticamente imposible con
seguir sobre un cilindro grande, debid0 a las precisiones ex-
tremas que se exigiriasn de todos los componentes. Un objeto
importante del invento es corregir por medios automdticos y
electromecinicos, cudlquier variacién de la linea de base de
importancia préictica. Segin se ilustras en la figura 5, existe
una merca de linea de base o hendidura 93 asocisda con cada
cardcter. Un micrémetro Optico, que es uns piezs plana de vi=-
drio, conocida también como "hoja de correccién", ya mencio-
nada suteriormente, Se utiliza psra corregir errores de lines
de base, seglin se ilustra en las figurss 13 az 18.

La figura 15 ilustra el funcionsmiento de éste micré-

metro. Las caras paralelas 23 y 24 de la hojes de correcciém |

son normalmente perpendiculares sl eje Sptico 78, pero la hoj
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Puede girsr un dngulo "i", para desplazar las lines de base en
uns magnitud "d". Si "t" es el espedor de ls hojs tendremos,

segin uns formula perfectamente conocida d= t ggg gl'r) o,

Para pequeiios angulos y 6ptica ordinsria d= + sen i .Por

Se ejemplo, unaplaca que tenga un espesor de 5 mm produciri uns
correccidén de linea de base de 0,0058 mm éuando girs 12 minu-
tos de arco o 1/1600 de fevolucién.Esta Gltima cifra es con-
veniente puesto que corresponde a una fase de motores de avan
ce gradusl utilizados con profusidn.

lOi Volviendo shora a las figuras 13 y 14, la hoja 8 se
cementa al bloque 154 unido sl eje 1O que se sostiene por un

conjunto de cojinetes de bolas 158, montado en una base 156}

El motor de avance gradusl estid indicado por la referencia
172.

15. Ia hoja de éorreccién se puede controlar de divef-
sos modos. En una primera versidén ilustrada en laz figura 18-sa,
una limpara 44 situada fuers del cilindro de la matriz ilumi-
na la hendidura de line, de base 93, situsds sobre la regleta
de matriz 100, Cusndo no hay presente hendidurs de 1{neas de
20, base no pssa luz a través de la regleta de lz matriz, pero
tan pronto como sparece la hendidura de base, la luz hiere
graduslmente al diodo diferencisl 45 situado 3 corta distsucis

de la cinta de pelicula. Tan pronto como una cantidsd prede-

terminada (por medio electrdénicos) de luz slcanza dicho diodo,
25. se geners una sefial de "ectura” que indica la direccidn del i
valor del "desequilibrio"; o sea se g;neraré uns senigl para -
transferir a ia casilla 167 la informacidn relstiva a la des-
viacién, si ls hubiers, de 1la hendidura de la lines de base g |

partir de su posicidn correcta tedrica. La informacibn recibi-

Z0e &, por ejemplo, por el circuito andogico a digital de la casi-
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1lla 167 se trensfiere a la casilla de control de posicibdn

-

progrémada 165, y al motor de avance gradusl 162 para efectuar

la correccidén necesaris de la linea de base. Se puede utilizar

un codificador 163 para transferir a la casilla 165 en forma-

cidén correspondiente & la nueva posicidén de la hoja de correc-
Ciéno
En la figura 17 se ilustra esquemdticamente un sistema

diferente donde se utiliza el mismo diodo diferencisl 45. No

obstante, en ésta versibén, ls sefial generada por el diodo (si

se moviera ls hoja, Y se moviera, en qué direccibn) se compara

en la casilla 159 con una sefial generada por otro diodo dife-

rencial 41, asocisdo con la ldmpara 39 y la hojs 8. De éste i
modo, segln se mueve la hoja, tenderid s equilibrar las sefiales

: I
recibidas por el circuito de separacidén 159, de ambos diocos

diferenciales,

Una tercera versién de circuito de correccién de linea|

de bse de ilustra en la figura 16. Como en la figura 18,'iéi:
limpara excitsdora se ilustra en 44, 1la hendidura de linea de
base en 93 y la cints de pelicula en 100, El techo de espejo
52 representa espejos de seleccidén de nivel de la figura 2.
Una imagen de la hendidura de lines de base se efectia por
medio de una lente 21, bien.s lo largo del eje 77 a 79 a tra-

vés de la hoja de correccidén 8 hasta el diodo diferencial 49.

Existen dos trayectos posibles de luz porque el techo de espe-

Jjo puede moverse desde uns fila az otra fila de la misma cints

de pelicula en la cusl solamente se utilizs una hendidura de
base por caridcteres slineados verticalmente. En éste punto
supondremos no existe sobre la misma cintz dos de mis filas

de carscteres. En la figura 16, lg hoja de correccidn puede

girar alrededor del eje 19 por accidn del motor 162, que se



- 59_

situs normalmente sobre el eje 19. Dos diodos diferenciales
estan représentados vor la referencis 27, uno para la fils
superior de carécteresAy el otro para la £ila interior., ELl
circuito de control de la casilla 16] recibe la sefial spropisz=
Se da de diodos activado para controlar la hoja de correcciédm.
El error de correccién de linea de base por una hoja de corred

¢idén se ilustra también en la figurs 53, donde se representa

que el cilindro de la matriz dos gira slrededor del eje vertii

cal, y donde las hendiduras de linea de base de los ceréctgreg

i
1
!

10, se ilustran en 93. En el caso ilustrado en la figura 54, el
|

cilindro de matriz, girs slrededor del eje horizontal 5. y_;-;

la linea de base de los caracteres de la matriz es paraléié

al eje. En éste caso, la alineacidén de la base de los caricte

res se obtienen por temporizacidn de destellos & partir:de las
15, hendidurss 260, Si se controlan dichas filgs de carécteﬁes en |
' la misma hendidura de temporizacibén, se puede obtener coffec—
cibn de linea de base por una tecnologia de retardo de 5ésﬁeé
llos, segfin se explica en nuestrs solicitud de patente pen-
diente 3642/76. No obstante, el empleo de una cinta de pelicu-
20. 13 introduciri imprecisiones de separacidn que se pueden con-
trolar por medio de hendidurs de control del mergen izquier-
do 271que actuasn con una hoja de correccidn de posicidn dere-

cha~izquierda similar a3 la descrita con relscidn a lz correc-

cidn de linea de dato, perc no ilustrado en la figura 44,

25, OTRAS CORRECCIONES E

Otro defecto en las lineas producidas por una méquina
empleando temporizacibn de destellos para separar caracteres

de grupos se ilustras en la figura 20-b. Si el deslizamiento

del carro no cincide exactamente con 1la longitud del grupode

30, cardcteres separados por temporizacidn de destellos, existirian
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espscios de separacidn, como los indicados por las referen-—
cias 210 y 211, en puntos de desplazsmiento del carro una
superposicién .Este defecto se puede evitar utilizando lentes
de sumento exacto o condenssndo mecdnica o electrénicamente
5. los errores de sumento, seglin se explicarid con relacidn a
1 1a figura 19, En ésta figura, el cilindro de metriz estd indi
cado por la referencia 2. El punto n representa el centro de

la zona de proyeccidn comprendids entre los limites S ¥ E. Uns

lente zoom esta indicada por-la referencis 270. Esta lente eg<
10, td provista de un anillo controlado por diafragma 249, un.ani7
llo‘de aumento 250 y un anillo de enfoque 251, Cada uno de és

tos anillos se puede controlsr por motores individusles no

Y

ilustrados. Dichos motores se controlan por el tamafio de pun=
to elegido seglin se envia desde slmacenamiento 262 al descbd14~
15. ficador 264 que controls el ajuste de un diafrsgma predetermiq
nado por ls informacidn almacenada en la casilla 266. La'gpaai
duacién del tmmefio del punto a través de la casilla 268 ¥ el
c¢ircuito de control del carro a través de ls casilla 254. Como
es légico, es evidente que el movimiento de carro de separaciﬁn
20. de caracteres depende del tazmsfio de las imégenes producidas so-
bre 1z pelicula,
El espejo de separacidn de caracteres montsdos en el ca-
rro (30 en la figura 1) se ilustra en 34 y su lente de infor-

macidén de imagen correspondiente en 36. E] espejo, en la

25 posicidén ilustrada por liness sblidss, puede proyectar un pun-
to (como el punto 105 de la cinta de pelicula de la figurs 5,
en el centro de una fotoeléctrica diferencisl 282, montada en

posicibén fija en el mismo lugar, a la misma distasncia de la

lente del carro que el plano de la pelicula, pars recibir imj

30, genes apreciasblemente enfocadas. Cuando el punto 105 coincide
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con la entrasds S de la zona de proyeccidn, se genera un destelld
(o serie de destellos) paras producir unas respuests de la céluls
fotoeléctrica 282, que se trsslada por el interruptor 259 al re
gistrador donde sedmacens. Entonces se mueve el carro una dis-
5. |tmncis iguasl a la snchura de 1la cimara de proyeccidén SE nulti-
plicado por ls relacidén de aumento, por 1o que es espejo 34 se

moverd a la posicidém 34 E, ilustrads por liness de puﬁtos ¥ ra-

yas. Entonces se genera un nuevo destello (o serie de destellos)
i

cusndo el punto 105 coincide con el eje E de la zona de proyec—!

|
10, |cidn,De éste modo se genera una nueva sefigl por la célula foto=

eléctrica diferencisl 282, a través del interruptor 254 (ove se ha
girado por el movimiento del carro) slcanzs sl registrador 257?
Si el haz luminoso 253, que sale del espejo 34 en la posicidn
34F incide en la célula fotoeléctrica diferencise 282 en el

15. mismo punto que el haz 247, los registradores 256 y 25i Tepra-
gsentan el mismo valor y el circuito de comparacidn 261 es inefi
caz. Si esto no es asi el circuito podrs detectsr, por una'tabl§
de correccidn la magnitud en que hard que girard el snillo dé
control de tamafio 250 para obtener un tsmsiio casi perfecto.

20. Para evitar el defecto representado en la lines de la
figura 20b, se puede modificar ligersmente el sistems de sepa-—
racién de cardcteres, en lugar de cambiar el sumento. El método

preferible para conseguir esta meta consiste en emplear 1z in-

254 formacidn contenids en la casdlla 261, psra sumentsr o redu- ;
c¢ir la frecuencis del reloj generada basicsmente por el ci- E
lindro de carascteres. Es evidente, por la descripcidn del mé- E
todo de separscidn de caricteres por temporizacidn de destellos%
de una reduccibén en las frecuencia del reloj de temporiza- %

cién de destellos extendersd més los caracteres, eliminando-

30, jde éste medo los espacios de separacidn como los ilustrados i
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por 210 y 211 en la figura 20b, y que un aumento de la fre=-
cuencia hard que los caricteres situsdos por temporizacién
de destellos se aproximen mds entre si, evitando de éste modo
la superposicidn causada por un aumento insuficiente.

En el caso de que se utilicen lentes individuales
montadas en unz torreta de lentes, en lugar de la lente zoom
de la figura 19, el método descrito anteriormente se puede .
utilizar si dichs lente tiene un elemento de"lomposicidén de
tamafio” que se puede ajustar para un aumento exacto. En ésto !
caso, después de mover el carro de modo que el espejo 34 se
encuentra en la posicién 24-e, el elemento de formacién dﬁ,t?ff‘
mafio de 1z lente se puege ajustar para introducirse o salirse
del cuerpo de la lmnte hasta que el circuito de comparacién
261 presente uns diferenéia nula.

El defecto de “escalera' representado de una forma
exagerada en la figurg 20C puede producirse por una superfi-
cie de reflexién o refraccibén situada inapropiadamente en el
sistema. Se puede tener cuidado de pequeflas varisciones duran-
te el empleo de una célula fotoeléetrica diferenciade cuatro
cuadrantes del circuito ilustrado por 283 en la figura 33, que
puede dar indicaciones diferentes dependiendo del lugar de la

imigen del punto de referencia proyectado. Si la imigen de

puntoAse centra exactsmente sobre la lines de base y sobre el
punto de referencia izquierdo, cada uno de los cuétro cuadran- |
tes 91,92,95,94 reciben la misma intensidad.luminosa. Cualquieé
desequilibrio dard informacidén sobre el desplszamiento del E
punto. Supongsmos que "bg" representa la linea de bagse y "1lr* %
la linea de referencia izguierda. Suponiendo que cuando el espé
jo 34, segin se indica con liness sélidas en la figura 19, 48 |

una imégen de punto extendida por igual en la psrte superior e
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inferior de 1la linea by significs que el punto esté perfecta-
mente centrado. Cualquier desviacidén de 1a im3gen del punto a
Partir de esta posicién, después que el carro ha movido el espe
Jo 34 a la posicidn 34E, indica la presencis, direccidn y
5. valor de unas hendidura. La informacidn producids por la célu-
' la fotoeléetrica se puede utilizar para hscer que la hoja de
correccién de lineas de base gire gradualmgnte a medida que
suments el retardo de destellos para canceler la inclinaciém.
La clase de error de linea de base representada en
10. la figurs 20~d puede ocurrir en el caso en que dos cintas &é“
pelicula indepeidiente. . d:iferentes estilos se situen por "o.; i
extremos sobre la perlferla del cilindro. En &ste caso, puede
haber un nivel de diferencia en la hendidura de 1ls 1ines de

|
bese situado al principio de unma cinta y la situads sl fiﬁéi

15. de dicha cinta. La diferencia podriz ser de tal msgnitud que !
el mecanismo que hace funcionar la hoja de correccidn de l;neé
de datos no tuviera tiempo suficiente para reaccionar. Purs g
evitar este problema, cuslquier desviacién "Tm" entre la pri- }
mera y la ltima letrs de una cinta se slmacens, de modo que !

- 20 dursnte el paso de una u otra cinta no utilizadas en éste ins~ %

tante; el paso de carécteres‘que no tengsn linea de base expré

siva (agrupsdos en el Gltimo cuadrante de uns cinta segin se %
ilustra en la figura 9), el mecanismo de correccién tenga tleJ

po suficiente pars devolver la hoja,al, punto en que debiera f

25. encontrarse (segin datos almacenados) en el instante en que

aparece el primer caricter. :

Otra caracteristica importante del sistema de correcci 4
|

sutomatica de la méquina se refiere s la correccidn automati~

ca de desplazamiento de 1z linea de base de sunebto a aumento%

30 causado por imprecisiones mecanicas de la lente zoom o lentes |
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de torreta slineadss inaprdpiadamente. En éste caso, de nuevo
se utiliza convenientemente una célula fotoeléctrica dife-
rencial. Cuando se recibe una orden de "cambio de tamafio",
elecarro retrocede de modo que el espejo 34 se encuentra en
-5 el-lﬁéar representado por lineas sélidas, en 1la figura 19,
Cusndo el punto de referencia no se centras sobre ls linea bs
de la figura 33, la célula fotoeléctrica genera uns sefial de
correccidn que se slmacens en la casilla 169 de la figura 21
para actuar sobre ls hoja de correccidén de la lines de base
10, accionada por el circuito 170, a través de un adicionador

168 que combina la correccidn del tamafio del punto con el errdr

de la cinta de la matriz que aparece en la casilla 166, bajo

control de la célula fotoeléctrica del cilindro 45. Fl valor

almacenado en la casilla 169 se actualiza, ldégicamente cada'

15. vez se eclige un nuevo tsmafio de punto (o factor de aumento),
Para perfeccionar el enfoque del aparato 6ptico,r'
partiuula?mente en el caso de que se utilice una lente zoom,-
la cinta de la matriz puede estar provista de una serie de ra-
nuras verticales separadas a cierta distanciaz seglin se ilustrar
20. en la figurs 34, La separacidén y snchura de lss ranuras quedan
dentro de la resolucidn eficaz del sistema éptico totsl. Para

determinar la mejor resolucidn, estas ranurss se proyectan

cugndo cruzsn el centro de la zona de proyeccidn por el espejo
° !

34, a través de uns abertura 263 s un fotodiodo 284 situado en

l
25, el plano de la pelicula. A medids que gira el cilindro y en eI

|
instante en gque las renuras de ls figura 34 pasan por el punto
sobre el cilindro, el diodo 284 genera uns sefial seglin se ilug
. !
tra en la figura 35. Ls sefigl generada puede tener la forma !

bastante plana de la curva 291 2l principio, y a2 medida que

30, se mejora el foco. Por ejemplo haciendo funcionsr el anrillo de
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enfoque 251, la curvs tendra una tendencis de cambisr a la
forma de la curva 292. A medida que gira el anillo de enfoque
el punto de enfoque mejbr pasard y la curva se aplanara de
nuevo. La desviacidn maxima Mx es reconocida por un circuito
274, que slmacens el lugar que ocupa el snillo de enfoque 251
cuando se obtiene el valor maximo y lo devuelve a dicho lugar
d;spués de haber passdo a través del punto .méximo. Como es .
18gico, 1a puerts 265 entra en accidén solsmente cuando se ha
reslizado una prueba de enfoque o sjuste. El fotodiodo 284
se puede utilizarrtambién para justsr lacgntidad de luz pro-—
ducidarpor el circuito de destellos. Esto se puede obtener ®
enviando el impulse producido por el fotodiodo 284 a3 la cééi;
o reducira la centidad de energis disipads en lés'lémpaﬁéé;aé'
destellos. ‘ o

Otro modo de mejobar la celidsd de salids de 1a méqﬁiﬁér"

descrita en la presente memoria se ilustrs en la figura é?f
En ésta figurs, un codificador 238 representa la posicidn
real del carro que se slmacena 240. Por otro lado el circuito
de cdntrol electrico de la miquina 232 trasladz a la casilla
234 1a posicidn tedrica deseada del carro en el mismo iunstan-
te dado.

Cuslquier discrepsncis entre los valores de la casilla

234 v 240 se detecta por el circuito detector de error 235
- i

que puede actuar sobre el circuito de temporizacidén de deste-|
i

1llos 242, para adelantar o retardar los destellos dependiendo |

1
del error :detectado que se produciria normalmente por vibra-i

. . . I .
ciones o imperfecciones mecénicas en el mecanismo de transml—{

sién del carro.

CONTROL DE IA LUZ
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Seglin se ha mencionado en la descripcién anterior, el
gsistema presénfe utilizs una pluralidad de lamparas de deste-
llog, seis en los ejemplos expuestos anteriormente. Estas lém+
paras de destello se situan en tubos 80«1 a 80-6 de la figura
3, La casilla 82 representa el circuito de control de deste-
1llos general de las lamparas. El nivel de intensidad del des-
tello de cads lémpara y la intensidad general de todas las .
limparas se puede ajustar s mano, preferiblemente empleando
potencibmetros,

Ademds, segin se ha explicsdo snteriormente, con rela=
cibén a las figuras 5 ls intensidad genersl se puede ajustar
de una forma sutomdtica por marcas o hendidurss 123, que rebré-
sentan el nivel de intensidad de luz paras una letra impresa
dada. Estas hendiduras son reconocidas por el circuito @9-:.
fotodiodo de temporizacidn 120 que slmacena el valor binéiiq‘ -
de la infgnsidad del destello deseads en la casilla 119, dé-n;;
nectado a un convertidor digital a analdgico 118, para aﬁﬂs;:“
tar spropiadamente el valor del suministro de ‘alto voltaje pon
el circuito de la casills 1l1l7e.

El punto 105 de la figura 5 se puede utilizer también
para sjustar cada limpsra a un valor de capscidad de ilumina-
c¢ién uniforme. Con éste fin, el carro 30 se lleva a su posi-
cidn iniciazl, de modo que el espejo 34 se situa, segin indi-
can las liness sélidas, o mis exactamente en la posicidén nece-
saria para que el centro del primer canal luminoso 62-1 del
grupo 62 forma imagen sobre ls celula fotoeléctrica 284 cuando
se activa el canal. La sefisl correspondiente se envia al cir-
cuito de comparacidn 122-1 a través del circuito de conmuta~- |

c¢idn accionado por el carro 273. Si ls sefigl recibida por la

casilla 122-1 difiere de un valor predeterminado, el cirauito
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de intensidad individusl de destello 121-1 unido 2l primer
canal luminoso se corregiré para que corresponds a la sefigl
generada por el ﬁ;todiédo. Entonces, el carro 30 se mueve de
modo yue el esbejo 34 proyecte el centro del segundo tubo lu-
Se minosos 62=2 al centro del fotodiodo 284, El circuitoc de con-
mutacién 273 trensferird entonces la informacidén a la casilla
122~2, donde se slmacena el mismo valor predeterminad que .en
la casilla 122-1, por lo que el circuito de control de inten-
sidsd de destello individual 121-2 el tubo luminoso 62-2 se %
10.. puede ajustar, y asi sucesivamente, hasta que el carro 30 hz
alcanzado suposicibén de comprobacién final representada en 306

) o
donde se somete a prucba el tubo luminosos 62-6.

Légicamente, el sistema descrito se podria simplificar i
i

reemplazando el ajuste automatico de cada intensidad luminéia
15. por sjuste de intervencién nanual que se puede consegui:»ﬁi‘
diendo y corrigiendo, si fuera necesario, la sefial genéf%@é‘ .
por el fotodiodo 264, en cada una de lss seis posicioneéT&ébf
carro de "prueba luminosa".

EAMBIO DE IMAGEN DE SALIDA OPTICA

20, La mdquina descrita en la presente memoria puede produ-
cir una copis de lectura "corrects" o "incorrecta" segin se
define en la figurs 4%. En el ejemplo ilustrado, la lectura
nsoprecta" se Obtiene por el empleo de un prisma ordinario
de Zngulo recto ilustrado en 14 en las figuras 1 y 40, Con el!

254 prisma 40 se asocia un prisms de techo o prisms amici 16, que

!
puede reemplazar el prisms 40 para producir uns copia de lectu
ra "incorrecta". Los dos prismss puede intercsmbiar moviendo

un carro 18 que se ilustrs en la figura l. En la modslidad

;

i

|

|

preferible de las figuras 40 a 42, smbos prismas se cementan %
i

4

30, una placa 193 unida a3 un eje 194 sujeto pivotalmente por coji

-~
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netes de bolas 191 a una caja 195, por 1o que la placa 193 puede
girar slrededor de la linea central del eje 194, Dos rodillos
296 y 297 se unen a ls placa 193, por 1o que se pueden aco=-
plar selectivsmente en lz muesca de fijacibén de lsz pslanca
298, que pivota en 299 y son empujados a derechas por el mue-
lie 301, Cusndo se degea reemplazar un prisma por otro, O ses
por ejemplo pasar de una lectura correcta o una lectura inco-
rrecta, la pslanca 298 se hace pivotar méﬁualmente a izquiér—
das hasta que se detiene por un pasador 300 y la placa 193
gira 190o por lo que la palanca 298 se acopla al rodillo. opues
to 296, Las figuras 47 y 48 representan el funcionamiento del
sistema afocal suxilisr que permite la produccidn de liness
largss. En el ejemplo ilustrado el sistems afocal esta coﬁpqu
to por dos lentes positiras idénticas 338 y 340, Estas lentes
se situan simétricamente en el interior del tubo 336 y se ali
nesn sobre el eje Sptico de la miquina cusndo se utiliza. La
primera lente 338 forma una imégen en el punto 382 que es tam~
bién el lugar del punto focal de la lente negativa 339, por lo
surge luz parslels de la lente 339 antes de penetrar en la
lente 340 que tiene su punto focal en 382, cuyo punto es tam-
bién el punto focal de la lente de salidas 34l. Por lo tanto,
el sistema recibe haces de luz parslelos por cada punto de ca-
racter y deja que salgan los.mismos haces luminosos sin que la

extensidn &ngular entre los rayos represente puntos de cardc-

teres diferentes, como ocurriria si no se utilizara el sistemas.
|
En otras palabras, el efecto del sistema afocal es reducir la

longitud de recorrido efectivo de la luz que sale de la prime%
ra parte del sistema dptico en la distancia 383. EL tubo de
la lente, se une en ambos extremos a palancas 342 y 343, que

|
|
|
se sujetan sl eje 384 unido al bastidor f£ijo 344 por cojinete%
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de bolas 385. Un snillo 346, sujeto al eje 384, estd provis—

msl, la palsncs 343,,p6r accidn de un muelle no ilustrado,
empuja a lapslanca para girsr a izquierdass y la mantiene con-
tra el.tope 350, -

Para lineas largas y/o psra caricteres de tamafio de
punto grande o para la produccién de las @ltimas columnas de
texto en un pégina sncha, como en un periodo o revista, un
solenoide 214 controlado por el circuito 215 se activa para
girar a derechas por accidn del muelle de traccidén 348,actian
do tembién como pslancas intermedia 343 hasta que se aslenta
sobre un tope ajustable 349 situado con precisidén para si-
tuar el eje del sistema O6ptico del tubo'556 sobre el eje 6p—.
tico 78 de la maquina.

Tambidén se puede insertar en el ares Optica combinsda
de la maquina en prisms bascular © prismés basculares penra
dar la vuelta a letras o palsbras segin sé ilustra en la fi-
gura 44. Un doble prisma bascular se ilustrs indicado por las
referenciass %%2 y %34 en las figuras 45 y 46. Dicho prisma !
bascular se monta en un soporte rotatorio 328 provisto de su-
perficie de apoyo circulares 267 y un snillo @entado 330,con
lo que puede girar a cualquier posicién slrededor del eje 6p-
tico 78 para producif el efecto ilustrsdo en la figurs 44, ¥
en particulsr, para corregir la inclingeidn de los caracteres

ejemplificada de uns forma exagerada por la segunds linea de

la figura 44. Le figura 45 representa también 1a lente cilin-|

drica %22 sujeta en el soporte 324 provista de un anillo de

t
i
t
1
H

control 326. Dicha lente cilindrica puede girsr en diversss

magnitudes slrededor del eje §Ptico 78 pera cambisr las apa- |
!
riencia del tipo, particularmente en sccidn conjuntas con los |
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prismas basculares 332-334 a carascteres inclinados.

Uno o dos pares de cufias dpticas se puede situsr en la
seccién de luz colimeda de la maquins con el fin de cambisar
la apariencis del tipo. E1 sistema se ilustra en las figurss
55 a 57.

Dos psres de prismas anamdrficos 304-~306 y 312,312, se
situsn en 4ngulo recto sobre el eje éptico 78. Si suponemos
que los haces luminosos portadores de imdgen, situados alre-
dedor del eje ptico 78, forman sobre la pelicula una casilla
cuadrada que Se asienta sobre la lines de base, no se intru- |
duriai cambio alguno cuando los prismas se encuentran en la
posicidn ilustrada o lineas sélidass, porque cada psr de pris-
mas actuan como un bloque paralelo de cristal. Segin es sgbi-
do en la rasmz de la 8ptica, haciendo girasr los prismss de ca=
da per en la magnitud en direccidén diferente, el conjunto se
comporta como un sistems snamérfico. En la figura, cada pris-
mz en 314'se cementa gelementos de sustentacidn como el indi-
cado por la referencia 310, provisto de un eje 311 al que se
une un engrenaje 308 para engranar con un engranaje similar
en el prisme correspondiente 312, por lo que rotacidén a dere~

chas en un prisma harz girar a izquierdas el prisma correspons

diente., Cads par de prismase se controlan por un motor de avan
ce gradual 318 y 320 unido 8l bastidor 317-316 del sparsto qu?

comprende los dos pares de prismas. Es evidente para el exper+

to en la materia que los cgrécteres se pueden comprimir o ex-|
pandir por accidn de csda par de prismas. El aparato se pue- i
de utilizsr tembién para cambiar ligeramente la relacibn de ;
aumento obtenida por una lente especifica de una torrets, ac-i
tuando simulténesmente sobre los dos pares de prismas. La.fi~i

gura 57 representa el control automstico de un par de prismas‘
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para una compresidn o expansidén predeterminada. Por ejemplo
una sefisl de compresién de un valor representado por un nime-
TO binarié se enviz a la casilla 130 desde el circuito elec-
trénico general de la miquins.Este valor se compara em el

5. “ eirecuito de cogparacién 367 con el lugar presente (expresado
por otro nfmero binarioc) del par de prismss para funcionar se

gln representa un codificador 319. La discrepancis entre el

lugsr resl de los prismas y el lusar deseado, reconocido por
el circuito de compsracién 367 hace que el circuito de contro%
10. 269 pongas en funcionsmiento el moteor de svance gradual 313, %
en el nﬁméro de etapas spropisdas y en lsa direccidn correcta
hasta que el circuito de comparacidn encuentra la igualdad. -
entre el nimero que representa la nueva posicién y el niamero
que representa la posicidn deseada.

15. Como es 1lbgico, el sparato de cuila o prisma gnambefica
se puede reemplazar por un sistema snamérfico de lente cilins
drica con medios para veriar lass posiciones relativas de las !
lentes con el fin de c¢sriar la cantidad de compresidn eipan—
sién o cambio de tamafic.

20, ENTRADA AUXILIAR

Segln otra csracteristica importante del invento, el
eje Sptico de la mquing se puede utilizar sin introduccidn

de sistemas deflectores de luzpara la introduccidn de una anot

taeidn "auxiliasr", 0 sea para la introduccidn de cardcteres
3 9

25, signos o imdgenes no presentes en la cinta de 1la matriz, Se |
consigue permitiendo que el carro de techo reflector 50 de la;
i

i

figura 2, se mueva, de modo que el techo reflector se encuen-

tre en la posicidn 17 donde salvs el eje éptico 78, segin se E
1

4lustra en la figura 59. En ésta figurs, la entrada auxilisr

. |
304 se ilustra en forma de disco 344 que se describira con detballe
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con relacidn a las figuras 62,63, Los rayos luminosos que tie
ne origen del aparato de ldmpara de iluminascidn y condensador

34% estan indicados por la referencia 344, siendo evidente

el examinar la figura, que no se produce estorbo entre 10s ra;
yos luminosos y el techo deflector de luz 52. '

En la.fiéura 6l a 63 se ilustras una modalidad preferi
ble de entrads auxiliar. Esta entrada suxiliar puede producir
un caiédter por destello, o iones o iluminacién continua.Uﬁ
disco 356 se une sl eje 357 gque se controla por un servomotor
de avance gradual. El disco esti provisto de sberturas 3£8,
359 y pasadores situados con precisidén 360 y 361, La finali-
dad de estos pssadores es situar, con suficiente preciside.

segmentos individuales de pelfcula, cristal o plastico, segln

dos orificios situados con precisibén 363 y 364 para acoplarse
a pasadores como el indicado por 360 y 36l. Upn caracter Pi
se ilustrs en 365 y su hendidura de control 366. Cuahdd el
disco 356 se utiliza en el modo de cardcteres Pi, gira conti-
nuamente y por accidén de una limpara exeitadors 371, fotodio-
do 370, lampara de destello 372, divisor del haz 373 y su
condensador correspondiente el caracter Pi elegido se somete a
destello en el instante elegido segin se emplea actualmente
profusidén en la industria, y la luz pssa a través de la sbertu

ra 358 situada sobre el eje O6ptico 78 de la mZquina en el

instante en que se produce el destello, Los diferentes elemen

tos portadores de cardcteres Pi se ilustra en la figura 61. Es-
i
tos segmentos se sujeten por un snillo 369 y una taps transps-

l
rente 368 pera mentenerlos planos en su sitio. En los segmen—;
tos 275 y 277 de la figura 61 el caracter Pi se reemplaza por

orificios de forms spropisda para producir guiones horizontal?s
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o verticales sobre la pelicula. Para producir un guién el seg
mento'aprgpiado gse pone en posicidn sobre el eje éptico por
funcionamiento del mot&r unido sl eje 357. Entonces, la luz
producida por‘una fuente luminosa continua 378 ¥ el condensa-
Se dor correspondiente puede iluminar la aberbtura del segmento
elegido por'e;ldivisor del haz 373, haciendo funcionar en el

momento apropiadq'un obturador 37%. La caja del obturasdor 574

t
1

puede estar provisto también de componentes modulgres de luz i

para veriasr la cantided de luz que puede pasar 2 través de

10.] 1s sbertura formsdora de guién por funcionsmiento del circuit%
de control 376, que representa ls velocidad real del carro, %
por ejemplo para guiones horizontsles, o el circuito 577,_que
representa la velocidad del espejo de -separacién de lineas .
para ls produccidn de guiones verticales . Un interruptor 375
15.| funcions de scuerdo con los guiones deseados (vertical y horis

zontal).

COMEQOSICION DE PAGINA

Como laz pelicula es estacionaria durasnte 1z composicién
de 1las 4reas de composicidn relativamente snchas, se puede
20.| por ejemplo para la produccién de péginas de revistas o de

periddicos, situar prevismente bloques del mismo temafio segin

se ilustrs en la figura 52, donde lz referencia 203 representa

una-pégipa comﬁleta.de periddico de modo que el mecanismo sel%g
tor de tamafio de puntos (torreta o lente zoom) pueda funciona%

25,| solamente una vez por cads tamefio grande utilizado pare los !
titulaves.Esto se puede conseguir facil y rapidamente porgue %
cualquier punto en la pagina puede ser alcanzado por funciona%
miento simultasnea del carro y el espejo separador. La Pigina %

203 ilustra 8 columnas que se pueden componer ung a una sin

i
I
%0.| movimiento de la peliculs. i
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Combinando las ventajass de un area de pelicula estaciona=-
rias de dimensiones suficientes y el sistema de rotacidn deé
imégenes, segun se ilustra en las figurss 45-46, se pueden
"imponer" béginas para producir formas de impr esidn, segin
5. se ilustra en la figura 58.

FABRICACIONES DE CINTAS

- La figura 60 representa un dispositivo preferible psra
ls produccidn decintas de matriz. El sistema ilustrado es
similar 8l descrito en USP 2.715.862, excepto que la hendidu-
10. ra de control de la linea de base se produce autométicamernte
al mismo tiempo que cada cardcter y su hendidura de tempori-
zacidn correspondiente y excepto con los caricteres se séﬁaran
en proporcién a su anchura resl. Los cardcteres msestros,por
ejemplo "A" se situsn sobre hojas transparentes 8L, provigtas
15.- de orificios para acoplarse s pasadores posicionsdores monta-
dos sobre el soporte fijo 346. Dicho soporte estd provisto
de una rénura fija 347, que representa la hendidura de 1inea
de base y otra rsnura 348 que representa la hendidura de fem—
porizacién .Estas ranuras y caricteres se iluminan paras proyec
20, tarse s través de la lente 350 montada sobre el soporte 349
| a la cinta de matriz 100. Por lo tanto, en una sola operacidn,
produce un caricter sobre la cints de matriz con sus hendidu-
ras correspondientes de posicién de linea y de base., La cinta

de matriz 100 se mueve en cantidades predeterminadss por gc-

25. cidn del motor de avance gradual 351 que recibe, de la casilla
de programa 353 y el circuito de control de separacibén 352
la orden apropiada.

|
|
Si se desea, la lente 350 puede ser uns lente Zoom que |
permite csmbiar el tamafio de los caracteres de la cinta de ma!

30. triz. E1 tamafio que se ha de producir se introducen (de una
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constar que las digposiciones anterlormente indicadas son sust
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forma manual por ejemplo) en un circuito 355 que hace funcio
nar simultinesmente el control. zoom mecdnico 356 y la casilla
de programa 353, para cambiar la separacidén resl de cardcteres

maestros, que como es 16gico depende del tamafio desesdo.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,

asi como 1a-manera de realizarlo en ls practica, debe hacerse

|

i

ceptlbles de modificaciones de etalle en cusnto no alteren i
i

su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.~ Parfeccionamientos en mdquinss fototipograficas,ca-
facteriZados porque se dota a cada maquina de medios de pre-
sentscién de caridcteres psra presentar imigenes de caracteres
en un lugar de proyeccidn, cuyos medios de presentacidn de
caraéteres se forman por una matriz de caracteres mévil que
lleva imigenes de caracteres, uns pluralidad de msrcss indi-
cadorss de las lineas de base en dicha matriz, situdndose cadj
marca cerca de uno de los carscteres y menteniendo con el mis-
mo una relscidn fija, medios detectores para debtectar el lugar
de cads una de las marcas con relacidn al lugsr de referen=’
cia fijo y producir una sefisl de error correspondiente, y me-
dios de correccidn psra corregir la posicidén de cada unz de.
las imigenes de caracteres decacuerdo con su sefisl de error
correspondiente psra alinesr cada una de las imdgenes scbre
una linea de base comln.

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,carac-
terizados porque los medios de correccidn comprenden un ele~-
mento plano 6ptico situsdo psra la trensmisién de imdgenes
a través del elemento plsno, y medios para girar el elemento
plano en una magnitud correspondiente a la serizl de error.

3.~ Perfeccionsmientos segin lss reivindicaciones 1 6
2, caracterizados porque se disponen medios pars montar la
matriz de modo que efectle movimiento passndo por el lursr de
proyeccidén, y medios psra montar el dispositivo detector en
un lugar por delsnte del lugar de proyeceidn con objeto de dar
un cierto tiempo pars el funcionamiento del dispositivo de co-

rreceibn antes del instante de la proyeccién del cardcter.

para el que se hs hecho la correccidn.
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4,- Perfeccionemientos segln las reivindicaciones 1
6 2, caracterizados porque la matriz es una cinta de pelicula
los medios de montaje comprenden un tambor al que se sujeta
1a cints de peliculs, un conjunto de lémpsras de destello,
5.| que comprenden uns plurslided de 14uparss de destelloslinesds
linealmente en la direccidén de movimiento de la cinta de pe-
1{cula, y medios psra sctivar de una formas selectiva una plu-
rélidad3ae limpasras de destello durante cads movimiento de 1a
 matriz por el lugar de proyeccién,con el fin de proyectar una
10.| pluralidsd de imdgenss de caracteres durente el movimiento,-
disponiendose 10s caracteres en 13 cinta de peliculas en filas
que se extienden longitudinales 3 1la cinta de pelicula, éli;
neandose los caracteres de modo que sus ejes verticales seaﬁ
perpendiculafes s 1s direccién de movimiento de la cints de
15, | peliculs, siendo las marcss indicadoras de les 1iness de ba-
se rgnuras slineadas paralelas s dichs direccidn. ,7 7
5.- Perfeccionamientos segun ls reivindicacibn lzcérac"
terizados porque las marcss indicadoras de la linea de ﬁégé
comprenden ranurss que se extlenden paralelas a lgs bases de

20, los csracteres de la matriz, medios psrs mover 1z matriz

por el lugsr de proyeccién en uns direccibén peralela a las ba;
ses, comprendiendo los medios detectores uns lémparas situa-
da para.que pasen rayos luminosos a través de lass ranuras,
un dispositivo -de céluls fotoeléctrice psrs detectar los ra-
25, yos luminosos y para producir sefieles eléctricas correspon-
dientes s la desviacién de 1os rayos a partir dellugsr desea-:
do, y medios de transmisién que responden a las sefigles pars
mover el dispositivo de correccidm.

6.~ Perfeccionsmientos segin ls reivindicacidén 5,carac-

30, terizados porque el cispositivo de células fotoeléctrics com=
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prende un diodo diferencisl para detectsr dichos rayos.

9.- FPerfeccionamientos segun la reivindicacidn 5,carac-
terizados porque el dispositivo de correccidn comprende un
micrémetro dptico que tiene un elemento plano ptico, un
dispositivo de detector de correccidn para detectar la posi-
cidén del elemento y producir sefiales de posicidn corfespon—
diehtes, y un dispositivo compsrsdor para compsrar las sefig-
les procedentes del dispositivo detector correccionsl con las
del dispositive de célula fotoeléctrica y medios para sctivar
el dispositivo de trensmisién de acuerdo con ls sefial de sa-
lids del dispositivo comparador.

8.~ Ferfeccionamientos segun la reivindicacidn S,Saféc-
terizados porque exi§te una plurelidad de filas parslelas de
caracteres en dicha matriz, disponiéndose los caréctereé en
columnas, habiendo solamente una de las mafcas indicadorss-
de 1a linea de base por cads columna de caracteres, ur-dis-
positivo'reflector, cuyo dispositivo reflector se mueve para
poner las imagenes de diferentes filss de ls matriz sobre un
alcance éptico comun s una seccién de pelicula fotogrifica, d
giendo cads posicidn separada del dispositivo reflector luz
desde 1las rsnuras s lo largo de un eje geométrico diferente
haeia el dispositivo de correcqién, situdndose el dispositivo
de célula fotoeléctrica entre el dispositivo de correccidn
y lz seccién de peliculs, situdndose uns céluls fotoeléctrica
separada en cads uno de dichos ejes.

9.~ Perfeccionamientos segun la reivindicseidn 1,carac~
terizados porque comprende una seccidén de pelicula fotografi-
ca, siendo las marecss indicadoras trsnsparentes,conprendiendo
el dispositivo detector uns limpara pera emitir rayos lumino-

sos a travées de las marcas indicadoras, y medios de célula

H.
3
e




10.

15.

20,

25.

30,

_precisién de los mismos, y siendo précticamente paralelas al
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fotoeléctrics para detectsr los rayos luminosos después de sat
lir del diépositivo de correccidn.

lO.—Perfeccionamiéntos segln las reivindiceciones 1 a 9
caracterizadqs porque la matriz de caracteres comprende, un
soporte alargado ,una pluralidad de caracteres slinesdos so;
bre el soporte con sus ejes verticales practicsmente perpen-
diéuléres sl eje longitudinsl del soporte, una msrca de refe-
:encié de lz lines de 1la base por cads uno de 1los caracteres
situindose cada uns de lss marcas de referencis de la lines
de 1la base adyacénte a uno de los caracteres y séparados é¢on
eje longitudinal del soporte. ’

11.- Perfeccionsmientos segun ls reivindicacidn 10,c3-
racterizados porque el soporte es una cinta de pelicula-y- .-
comprende rsnuras de sincronizascidn paralelas a los ejes ver-
ticales de los carscteres.

12.- Perfeccionsmientos segun las reivindiczeiones 10 u
11, caracterizsdos porque los cgracteres se disponen en una
plurslidad de filas longitudinsles y uns pluraslidad de co-
lumnas verticsles, habiendo uns renura y uns msrca de referen-y
cia de la 1iﬁea de base por cada columns de caracteres.

13.~ Perfeccionsmientos segun las reivindicaciones 10

a 12, caracterizados porque ls matriz se forma por soporte,

una plurslidad de caracteres de una caras de tipo dado en el
soporte y marcss codificadas en el soporte que representén |
la negrura de la cara del tipo. {
i

14.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidén 13%,ca- i
racterizados porque comprende caracteres de una pluralidad E
de caras de tipo diferentes, teniendo cads uno la misaza negrui

T3e



10.

15.

20.

25.

30.

15.- DPerfeccionsmientos segun 1gs reivindicaciones 13
o 14, csracterizados porque la matriz es una cinta de ".elicula
alargada, con las mercas codificadas en el extremo delantero
de la cinta.

16.- Ferfeccionamientos segun la reivindicacién 15,carac-
terizados porque ios caracteres se slineanccon sus ejes verti
cales perpendiculares al eje longitudinal de la cinta, y marcs
de referencia de 1s linea de base en 1a c1nta, siendo cada una
de lss barcas adyacentes a uno de 1os caracteres.

17.- Perfeccionamientos segun las reivindicaciéﬁes 1-8.16
ﬁaracterizados porque la metriz de caracteres se hace forman—-
do caracteres fotograficamente sobre uns cinta de pelicu¥a:§n
filas longitudinales con los ejes verticeles de los caracteres
practicsmente perpendiculares al eje longitudinal de lsa géqta,
y formando simulténesmente con cada csracher una marca de re-
ferenciz de ls linea de base situada con precisibn con respect
al csracter y extendiéndose practicamente psralela al eje.ion—
gitudinal. o

18.- Perfeccionsmientos segun la reivindicacién 17,cs-
racterizadoé porque se formsn simultdnesmente con cada carasc—
ter y 1a metcs de referencisda de la lines de base, una ranura
de sincronizscidn situada con precisién con relscidn a los
caractefes.

- 19.- Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1 7

o 18, caracterizados porque comprende el formar una plursli~ g

dad de caracteres en uns formascidn vertical junto con cadz una

1
|
!

de las marcas de referencia de la lines de base.
20.~ Perfeccionsmientos segin las reivindicaciones 1 a

19, caracterizados porque se dots s la maquina en combinacidn

de medios de presentacidn de caracteres para presentar imagenes

,r/"
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de carachteres que se han de componer, un soporte semicilindri-
'co pars una superficie receptora de imagen fotosensible, y me-
dios de separacién que comprenden un dispositivo de colimacidbn
para colimasr los rayos luminosos que formzn las imagenes de
De caracteres, un primer reflector y una lente de enfoque montads
para moverse s 1o largo de un trayecto que se extiende longi-
tudiqalmente en los rayos de luz colimados para producir ima-
genes de cargcteres enfocadas reflejadas‘sobre 1la superficie
a .una distancia dada a partir del primer reflector, un segundg
104 reflector montado pivotalmente para girsr slrededor del eje
' del soporfe semicilindrico y situsdo para recibir imdgenes del
primer reflector y la lente, y medios de transmisién psrs mo-
ver el primer reflector y ls lente a lo largo del trayecto
y hacer girar el segundo reflector alrededor del eje.
15. 21. ~Perfeccionamientos segun la reivindicacién 20,
caracterizados porque el e’fe longitudinal del segundo rgflectqr
se extiende psralelo a la direccibén de svsnce del primer re-
flector y el segundo reflector tiene una longitud suficieﬁfe
para recibir y reflejsr imdgenes en tods ls longitud de movi-
204 miento del primer reflector, siendo inmévil el segundo reflecw
tor en la direccién lonzitudinal.
22.- Perfeccionsmientos segun la reivindicacidn 20,

caracterizados porque el segundo reflector se monta para mo-—

verse junto con el primer reflector y enfocar la lente en la

25.| direccidn del eje. E
23,.- Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 20;
21, o 22, caracterizados porque comprende medios de control
para activar el dispozitivo de transmisidén y mover el primer
reflector con el fin de separsr ceracteres unos deotros en

!
|
!
1
{
[
i
1
'
i
|
|
1

30.| 1lss lineass, y pars mover el segundo reflector con el fin de




separar lineas de carscteres unass de oftras sobre ls superficiel

24,.,- Perfeccionsmientos segun las reivindicaciones 20,
21 o 22, caracterizados porque comprende medios de conftrol
pars activaer el dispositivo de transmisidn y hscer que el Se=
5. gundo reflector separe caracteres en las liness, y pars hacer
que el primer refleétor separe linecas de caracteres unas de
otras. 7

25.= Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 20,ca-
racterizados porque el dispositivo de presentacidn de caracte-
10. res comprende medios para la iluminascibén por destello de cEs
racteres maestros sobre una matriz, y medios pera elegir el
orden y tiempo de iluminacidn de los ¢aracteres maestros son
el fin de separar entre si los puntos de proyeccidn de los ca-
racteres ¥y, por lo tanto,separar las imsgenes de los carecis-
15. res unas de otrss. ‘

26.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacién 25,ca-
racterizadés porque uno de los reflectores se mantiene esta-
cionario dursnte la proyeccibén de un c=rupo de caracteres y
se mueve a otro lugar para la proyeccidén del siguiente grupo.
20. 27 .- Perfeccionsmientos segun la reivindicacidn 25,caracte
rizados porque el reflector que se utilizs para la separacidn
de caracteres se mueve continuamente dursnte ls composicidn
de cada linea de caracteres, y comprende medios para compensar
el movimiento continuo en la determinacidn del tiempo de ilu-
25a minscidn de destello para producir lineas de caracteres apropia
damente separadas sobre ls superficie fotosensible.

28.- Perfeccionamientos segun la reivindicacidén 20,ca-
racterizados porque los medios de presentscién de caracteres

comprenden un tambor rotatorio portador de caracteres maestros

30. tronsparentes en filas circunferenciales, extendiéndose una fox
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macibn linesl de destello en el sentido circunferencial del

tambor, situsndose la formacidn fuera del tambor v emitiendo
"rayos luminosos a través de los caracﬁcres, un dispositivo de
doble reflector pars recibir rsyos luminosos transmitidos &
5. través de los carscteres, reflejarlos dos veces y dirigirlos
a 1o largo de un alecance éptico fuera del tambor, medios pars
mover la formacibn paralela al eje del tambor ¥y ponerla opues-
ta a una de las filas elegidas, y medios paras mover el disposi
tivo de doble reflector en la misma direccidn que dichas forma—
10. cibén, pero en la mitad de la distancis, psra dirigir imagenes
desde la fils recien elegida s 1lo largo del mismo slcence 6pti
co que las dela fils snterior.

29.- Perfeccionamientos segin las reivindicsciones 1
a 28, carscterizados porque se dota s ls maquina de medios de
15. presentacibn de caracteres que comprenden ung matriz rotatoris
portadora de caracteres masestros, medios de iluminscidn por des
tello que comprenden una pluraslidad de limparss de destelip pa-
ras iluminsr 1los csracteres masestros, medios pars elegir el or-
den y tiempo de iluminacién de 1os csrscteres msestros pare se
20. parar eutre si los puntos de proyeccidn de los caractéres r se-
parar por lo tanto las imagenes de los caracteres unss de otrag
comprendiendo los medios de seleccién de orden v tiempo uns maxn

ca de sincronizacién cercs de cads carscter maestro y mantenien

do con el mismo uns relascién fija, y medios pasra detectar y con

|
25. tar las marcas de siucronizacibn, un circuito registrador sepaj
i

rado pars slmacenar el cbédigo que identifica a cads caracter,
medios psra comparsr el contsje de los medios contadores con ei
cbdigo de csracter slmacenado en el registrador e indicar cuan%
do el cddigo y el contaje son iguasles, y medios de retardo de

50, temporizacidn de destello para retsrdar la iluminacibn por des=

|
i
|



Se

10.

15.

20,

25.

30.

‘teres que Se mueven continusmente durante ls separacién de los

- 66 -

tello del caracter en uns magnitud de tiempo predetermineda.
30.- Perfeccionsmientos segln la reivindicscién 29,
caracterizados porque los medios de retasrdo comprenden una fuen
te de cronometracidén cuys frecuencis estd en funcién a la velo=
cidad de rotscidén de la matriz de caracteres,
3)..,- Perfeccionsmientos segﬁn 1la feivindicacién 29,

caracterizados porque comprende medios de separacidn de carac-

caracteres en una lines, y medios para modificar el retardo y
compensar ¢l movimiento continuo de los medios separadoreéﬂdé
caractereé.

32,~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones?én-
teriores, caracterizados porque se disponen medios de sustenta-
¢ién pars sostener 1los medios de presentscidn de carscheres gue
comprenden una plurslidad de dispositivos de lampars de deste-
1lo dispuestos en un modelo de distribucibn adyacente a una zo-
na de proyéccién sobre una matriz de carscteres, medios de tem-
porizacibén de los destello para elegir entre los medios dé 14m~
paras de destellos y sincronizsr el funcionamiento de cada 1am-
para de destello elegida con el fin de separar los puntos de
proyeccidn de los csracteres dentro de lz zona y proporcionsr
13 proyeccién de imacenes de carscteres sobre el material foto-

sensible en linas con separacidn predeterminads entre los cs-

racteres en dichas lineas, y medios separsdores para separar m%
cénicamente los caracteres unos de otros sobre el material foté
sensible. |
3%,- Perfeccionamientos segin la reivindicascidn 32,
caracterizados porqué los medios de separacidn comprenden uns

lente y un reflector montados pars emitir luz colimada, y un

reflector montado pivotalmente.
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34,~ Perfeccionsmientos segin las reivindicsciones 1
a 33, caracterizados porque los medios de presentacibn de carsg
teres comprenden, uns matriz mévil portadora de caracteres y
un medio de iluminacibén para iluminar los caracteres y formsr
5. las imasgenes, medios de sustentacidn para sostener un elemento
de registro 0 grabado que tiene uns superficie fotosensible,
mediqs de colocacidén de carscteres que comprende un reflector
mévil pars guisr lass imagenes de los caracteres s las posicio—
nes elegidas sobre la superficie ceracterizsdo por una marcs
10. de referencia en la matriz! medios detectores de marca de refe
rencia pars proyectar uns imagen de la marca de referencia hs-
cia el reflector y detectar la reflexién de la imagen al comien
z0 ¥ al finsl de una secuencis de caractereé, y medios de co-
rreccidén pars corregir las posiciones de las imsgenes de 1ns
15. caracteres reflejadas por el reflector de modo que lz imegsn
de 1a marcs de referencia esté virtuslmente en el mismo lugar
a8l comienzo y 2l final de la secuencia de caracteres.

35.- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 54,
caracterizados porque la miquina comprende medios de ampliacib
20, de los caracteres situados enftre el dispositivo de presentascidnm
de caracteres y el dispositivo de reflector mbvil, comprendien
do los medios de correccidén medios para ajustar la relscidn de
aumento del dispositivo amplisdor.

36, Perfeccionamientos segin la reivindicascidn 34,
25. caracterizados porque los medios de colocacién de los caracte-
res comprende medios para sincronizsr la presentacidn de las
imsgenes de los céracteres ¥y separar por lo tanto los puntos
de proyeccidn de las imagenes de los caracteres, comprendiendo

los medios de correccidn medios para ajustsr la sincronizacidn,

30, 37.- Ferfeccionamientos segln la reivindicacién 34,
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caracterizados porque los me@ioa de correccidn comprenden me-
dios pars someter s deflexién las imagenes de los caracteres
en sentido ascendente y descendente de uns forms gradusl con
relacibén z una linea de bsse pars corregir defectos de tipo de
5. escalera en la composicidn producida por la méquina.'

- 38,~ Perfeccionamientos segin ls reivindicacién 34,
caragterizadgs porque el dispositivo de correccién comprende
medios para someter a deflexibén las imagenes de los caracteres
en sentido ascendente y descendente con relacibén a una lines
10. de base con el fin de corregir la desalineacibén de la lines ‘de
base,

39.~ Parfeccionamientos seglin las reivindicacionas 34,
35, %6, %7 o 38, caracterizados porque el dispositivo detector
comprende uns célula fotoeléctrica diferencial.
15, 4L0,- Perfeccionamientos segln las reivindicaciones an
teriores, caracterizados porque el dispositivo de presentacibn
comprcnde,'una matriz mévil portadora de csrscteres y un dispo
sitivo de iluminscidn pars iluminsr los carscteres y formar
las imagenes; medios de sustentacidn para sostener un elemento
20, de registro o grsbscidén que tiene una superficie fotosensible;
un dispeositivo de colocacidén de caracteres que comprende un
reflector mdvil pars guiar lss imagenes de los caracteres a lu
gares elegidos sobre ls superficie; un dispositivo amplisdor
de carscteres situado entre el dispositivo de presentacidén de
25, caracteres y el dispositivo de reflector mévil, carscterizada
por uns marca de referenciz por lz matriz; un dispositivo de-
tector de referencia para -proyectar una imagen de la marca de
referencia hacia el reflector y detectsr la reflexitn de 1ls ima

gen antes y después de un cambio de lz relacibén de aumento, y

30 medios de correccidn para corregir las posiciones de las image
]
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nes de los caracteres reflejadas por el reflector de modo que
la imégen de 1a marca de referencia esté virtuslmente en el
mismo lugar sntes y después del cembio de relacidn de aumento.

41 .- Perfeccionsmientos segin la reivindicacién 40,
S carscterizados porque 1ls relscidn de sumento o ampliacibén se
elige entre'una plurslidad de valores predeterminados, y por-

que tiene medios de almacenamiento de informacién pars almace-

nar los velores de correccidén por cads una de las relsciones,
y medios para recordar y utilizar cads uno de los valores en
10. respuesta a la eleccidn de su relacién de aumento o smpliscidn
correspondiente,

42,- Perfeccionamientos segin las reivindicsciores an
teriores, caracterizados porque el dispositivo de presentscidn
comprende una matriz mévil portadors de caracteres y un nedio
15. de iluminacién para iluminar los caracteres y formar las imagg
nes; medios de sustentacién pars sostener un elemento de regis
tro o grabacibn que tiene uns superficie foéosensible; redios
de colimacién pars colimar los Tayos luminosos que transﬁortan
las imagenes de los caracteres sl dispositivo reflector; un
20, sistema de lente montado psra introducirse de una forma selec-
tiva ¥ quitsrse del slcence éptico entre el dispositivo de co-
limacién y el dispositive reflector, comprendiendo el siétema
de lente medios para colimar y recolimsr los rsyos luninosos,
y medios para introducir el sistema de lente en el slcance ép-
25. tico en respuesta al movimiento del reflector mis allj de una
distancia'predeterminade a partir del dispositivo de colimacibn
para coupensar ls divergencis de los rayos luminosos,

4% .= Perfeccionémientos seglin 1as reivindicaciones sl

teriores, csracterizados porque se dispone un medio de coloca=

%0, cidén de caracteres; un dispositivo de proyeccidn para proyectar
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los caracteres a lo largo de un trayecto Sptico hasts el dis=
posifivo de colocacibén de caracteres; comprendiendo el disposi]
tivo de proyeccidén un reflector pars reflejar imagenes desde
un lugar primario predeterminado hascia el eje dptico, estando
5. destinado el reflector a permitir 1s prpyeccién selectiva de
imagenes desde un lugsr auxiliar hacis el eje dptico con el
fin de insertar‘imagenes auxiliares,

44,- Perfeccionamientos segin 1s reivindicacién 45;
caracterizados porque el reflector estd fuers del slcance Spti
10, cCc, ¥ porqde tiene medios para mover de una forms selectiva el
reflector quitandolo del alcance 6ptico con objeto de permitir
la proyeccidn selectiva de las imagenes suxiliares. _

45,~ Perfeccionamientos segin ls reivindicacidn 43,
caracterizados porque comprende uns matriz auxiliar, y un dis-
15. positivo de limpsrs para iluminasr y proyectar imagenes de figu
ras sobre la matriz.

46,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 45,
caracterizados porque lsz matriz es uns matriz rotatoris pafta-
doras de caracteres, y el dispositivo de limpara comprende un
20, dispositivo de lémpara continus y de destello, y medios para
elegir entre el dispositivo de lémpars continus y de destello,

47 .- Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 43,
caracterizados porque el reflector es un espejo semiplateado.

48,~ Perfeccionamientos segin las reivindicasciones an
25, . teriores, carscterizados porque el dispositivo de presentscién
comnprende uns matfiz mévil portadora de caracteres y medios de
iluminacidn para iluminar los carascteres y formar las imagenes;
medios de sustentscibén para sostener un elemento de registro
o grabado que tiene una superficie fotosensible, y un disposi-

30. tivo éptico anamdrfico para expandir de una forma selectiva la
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anchura y/o slturas de lss imsgenes de los caracteres que alcan
zgn la superficié fotosensible,

49,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 48,
caracterizados porque comprende dos pares de cufias dpticas or-

5e togonales, con medios pars someter a rotacién a cada una de la

[*)]

cufias.

50.- Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones 1
é 49; Carﬁctérizados porque el medio de ﬁresentacion, comprénm
de una matriz mbévil portadors de caracteres y medios de ilumi-
10, nacién paras iluminsr los caracteres y formar las imagenes; me-—
dios de sustentascién para sostener un elemento de grabacidén o
registro que tiene una superficie fotosensible; un dispositivo
de colocascibén de caracteres, cuyo dispositivo de colocacibdn de
caracte:es comprende medios para sincrounizsr la presentacidn
15. de las imagenes de los caracteres'y separar por lo tanto los
puntos de proyeccidn de las imagenes de los caracteres, vy me-'
dios pars adelantar o retardar ls sincronizacibén con el fiﬁ:de
compensar 1o0s salientes de los caracteres inclinados ¢ de le-
tra itdlics.
20. 51,- Perfeccionsmientos en miquinas fototipogréficas,
tal y como qgeda sustancialmente descrito en la presente Memo-

ria y en los dibuyjos sdjuntos.
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Esta Memoria consta de 72 hojas escritas a méqui

ne por una sola cara,

Medrid, © 3 FEB. 1979

LOUIS MARIUS MOYROUD

J. M. BOMEZ AUS
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