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hace posible de modo digno de confianza la alimentacién de

Heoja nGm. |

Fundamentos y resumen del invento

Desde luego, es bien conoecida la utilizacidn de
una variedad de medios de alimentacidén, incluyendo medios
de alimentacidn por friccidén, para alimentar hojas cortadas.
al pussto de trensferencia de una impresora en la forma de
una copiadora xerogréfica.

Ia utilizacién de medios de alimentacién por rue-
dag peinadoras o entresacadoras pars alimentar hojas corta-
das a una impresora, es igualmente bien conocida,

Dado que la utilizacién de medios de alimentacidn
por ruedas péinadoras para alimentar hojas cortadas al pt::é%
to de transferencia de una copiadora. xerogréﬁca estd suge-
ride por esta técnica anterior, el presente invento ge 1imi
ta a diversas estructuras y disposiciones relaclonadas con
ello,

Teniendo en cuenta lq que antecede, el presente
invento, sin limitarse especificamente 2 ello, se refiere .
a caracteristicas tales como una estructura eldstica do la
rueda peinadora, con lo cual se hace m:[n:imo el ruido acde—
tico en un ambiente de copiadora pdblica tal como una ofi-
cina; un fondo de la almohmdilla de depdaito de papel que

las pocas iltimas hojas de la pila; una almohadills de frig
oién mévil y una almohadilla restrictora de segunda hoja

que funciona al recibir una orden del sistema 1ldgico de la
ecopiadora pararcerrar una linea de contacto de propulsién,
¥ para dejar las hojas situadas debajo sin perturbar su es
tado apilado escalonadgpente; un mecanismo desapilador que
desaplla escalonadamente la pila cuando un caj&n de sumi-

nistro de papel es ablerto para volver & cargar; una estrug
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_tura unitaria del conjunto de rueda peinadora y linea de
contacto de propulsifn que facilita su reemplazamiento o re
paracidn; y un perceptor de hojas transddctor neumdtico a
eléctrico en el lugar de la linea de contacto de propulsién
ablerta que hace funcionar un solenoide gue hace descender
a la rueda peinadora para mantener el borde delantero de la
hoja superior de la pila estacionado en esta 1l{nea de cone
tacto ablierta, y de este modo disponible para ser slimenta-
do al puesto de transferencia de la copiadora,

Se pretende que el término rueda peinadora, tal
como se utiliza aqui, abarque no sélo la orientacidén verti-
cal mostrada (es decir el plano de rotacién de la rueda pei
nadora es8 perpendicular-s la superficie plana de las hojas
gue estdn siendo alimentsdas), sino también una orientacida
horizontal, o una orientacidén inclinada (es decir en que el
plano de rotacién estd situado entre la vértical ¥ la hori-
gontal). También, aungue se prefiere una rueda circular, mu
equivalente puede consistir en rodillos de soporte o similig
res 0 en una correa o0 cadena flexible que no se mueve en nnj
curso cireuler cerrado. Ademds, aungue la superficie de la
rueda peinadora, que se aplieca a la superficie de las hojas
que estén siendo alimentadas, se muestra en su forma prefe-
rida como un rodillo exento de friccién, duro, entra dentro
del alcance del presente invento utilizar un rodillo eldsti
00, 0 un rodillo que tenga friececién, o una superficise no ro
tatoria de aplicacién a las hojas, o combinacionee‘de tales
elementos.

las caracteristicas y ventajas precedentes, y
otras, del invento, resultardn evidentes a partir de la si-
guiente descripcién mds particular de una forma preferida
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|_de realizacidén del invento, segin se ilustra en los dibujos
ans jos,

Breve descripcién de los dibujos

Ia figura 1 es una vista delantera esquemdtica de
una copiadora electrofotogrifica de modo simplex/duplez que
incorpora el presente invento;

Ia figura 2 es une vista en perspectiva de uno de
los dos conjuntos de alimentacién de papel por ruedas peina
doras, wnitarios, retirables, que se utilizan para alimen=-
tar hojas cortadas desde los depfsitos de suministro de ho-
Jas de copia que se muestran en la figura 1, visto desde el
lado del conjunto orientado hacia la pila de hojas;

Ilas figuras 3 y 4 son vistas del mecani=mo desapi
lador asociado con el conjunto de alimentacién de papel de
lg figura 2;

Ie figura 5 es una vista desplezada que muestra-
la estractura eldstica de la rusda peinadora de la figura
23

Ia figura 6 es una vista del extremo izquierdo
del conjunto de la figura 2, q;ze muestra los medios para
montar este conjunto en le copiadora, y gque muestra tam-
bién los medios pars empujer eldsticamente la rueda peina-
dora alejéndola de la hoja superior de la pila, y para ha-
cer descender por solenoide esta rueda sobre la pila;

_ Ila figure 7 es una vista que muestra la orienta~
cidén- uno sobre otro de los dos conjuntos de alimentacién
de pézpel por rueda peinadora, unitarios geparables indivie
dualmente, que se utilizan para alimentar hojas cortadas
desde los dos depfsitios de suministro de hojas de copia

que se muestran en la figura 1, en que cada conjunto eastd
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|_seccionado para mostrar la linea de contacto de propulsién
de hojas, formada por el rodillo de alimentacién por fric-
cién superior y por la almohadilla movible inferior, en que
la 1fnea de contacto superior de propulsién de hojas estd
cerrada y en que la linea de contacto inferior de propul=-
sién de hojas estd abierta;

Ia figura 8 es unz vista superior de uno de los
conjuntos de almohadillas inferiores de lineas de contacto
de alimentacidén, de la figura 7, y muestra la porcién infe-
rior del perceptor neumético que percibe la porcidén de bor-
de dslantero de una hoja que esté estacionada dentro de la
1{nea ds contacto de propulsién de hojas; normalmente abier
ta,

Ia figura 9 es uns vista lateral del perceptor
neundtico, parcialmente en seccidn;

Ia figura 10 es una representacién gendrica de la
ruede peinadora de la figura 5, que musstira a la rueda elés
tica como teniendo a cada rodillo soportado con un grado
eldstico y un coeficiente de amortiguacién;

Ie figura 11 es un diagrama de fuerza en funcién
de distancia pesra un contacto de un dnico rodillo para una
rueda peinadora no eldstica;

la figure 12 es un diagrama de fuerze en funecidn
de distancia pera un contacto de un dnico rodillo para la
rueda peinadora eldstica que agqui se describe;

Ia figura 13 es una vista trasera (la figura 1 es
una, viste delantera esquemdtica) de una porcidén del basti-
dor de copiedora de la figura 1, que muestra los cuatro em-
bragues de transmisidén (uno para el depésito 23, uno para
el depdsito 24 y dos para el depésito 36, todos ellos de la
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| figura 1) que propulsan al mecanismo de alimentacifn de pa~—
pel de la copiadora, y muestran el sistema de propulsién
por correas pars el miemo;

Ia figura 14 es una vista delantera parcial del
bastidor de copiadora de la figura 13, que muestra la bande
ja duplex de la figurs 1 fijada a €1, y muestra la rueda
peinadora de bandeja duplex, la almohadilla de fondo del de
pésito, y la linea de contacto de propulsidn susceptible de
ssr cerrada, con sus guias de hojas cooperantes;

Ia figura 15 es una vista superior de una hoja _del
papel de tamafio de carta en la bandeja duplex de la figuraf'
14, que muestra la posicién de colocacién de la rueda peina
dora, y la relacién de la ﬁa:ced vertical trasera nervadas
del depésito duplex;

Ia figura 16 es una vista del solenoide cuya exé;
tacién hace descender a la rueds peinadora de bandeja du=
plex hacia abajo sobre el papel en ls bandeja duplex;

Ia figura 17 es una vista lateral de la poreidn
del depésito duplex que incluye la almohadille de fondo del
depdsito de dicho depdsito;

Ia figura 18 es una vista similar a la figura 7,
pero que nuestre el miembro cerrador de lines de contacto
para el depdsito duplex; y ‘

Ia figura 19 es una vista lateral de una almohadi
1lla alternativa de fondo del depésito.

- Descripcién de la forms preferida de reaslizacién
Ia figura 1 es una vista esquemdtica de una copis

dora xerogréfica de modo simplex/duplex que realiza el pre-~

sente invento, por ejemplo la copiadora/duplicadora IBM

serie III. En este dispositivo un sistema 10 de espejos
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1 - exploradores y una lente mévil 11 se mueven en sincronismo
con la rotacién del tambor fotoconductor 12 para disponer
una imagen latente de documento original estaclionario 13 so
bre la superficie del tembor, El tembor 12 estd estructurs
5 do y dispuesto con dos paneles fotoconductores operantes
sobre su circunferencla, para ser capaz de producir dos co
pias pars cada revolucién del tambor.

Tal como es bien sabido, antes de formar imagen
en 14, el tembor es cargado por un sistema corons 15. Dado
10 que sblo necesits estar cargada la zona de trabajo del fo- |
toconductor, es decir la zona que corresponderd a una hoja
de papel de copia en el puesto de transferencia 17, el fo-
toconductor que rodea a este zona de trabajo es borrado por
el puesto borrador 19, por ejemplo por medios descritos en
15 el IBM TECHNICAL DISCLOSURE BULLETIN de noviembre 1976, en
las péginas 1,983 y 1,984,

Después de formar imagen, la imagen latente del
tambor es revelads por un revelador 16 ds cepillo magnéti- '
co. Después de ello la imagen visible virada del tambor es |
20 transferida & una hoja de papel de copla sin dibujo o sin
imagen en el puesto de tranaferencia 17, por funcionamiento
de un sistema corone de transferoncia 18. Unos medios des-
prendedores de hojas Bernoulli, {tal como se muestran en el
IBM TECHNICAL DISCLOSURE BULLETIN de enero 1973 y mayo
25 1973, respectivamente en las pdginas 2.378 y 3.651, funcio-
nan para hacer que la hoja, ahora virada, abandone la super
ficié del tambor y siga latrayectoria 20 de movimiento de
hojas, adyacentemente al transportador por vacio 21, en su
camino al conjunto fusionador 22 de rodillo caliente. Cuando

30 | la hoja se mueve a través de la trayectoria 20, el borde de
13048
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|_lantero recto de la hoja es perpendicular a la trayectoria
20, Después de fusionar, la hoja de copia terminada sigue
la trayectoria 33, 34 de hojas y es depos;tada en la bande-
ja de salida 29 cuando la copiadora estd funcionando en el
modo simplex, 0 en el lado dos en el modo duplex. Cuando la
fotocopiadora estd funcionando en el modo duplex, por el la
do uno, la hoja de copia sigue la trayectoria 33, 35 de ho-
jas, y es depositada en el depdsito duplex 36. Después de
ello, cuando estd funcionando en el modo duplex del lado
dos, estas'ho;jas vuelven al puesto de transferencis al tiem
po que siguen la trayectoria 32, 28 de hojas.

Después de la transferencia, el tambor es limpia-
do cuando pasa el puesto limpiador 30.

Ia copiadora de la figura 1 incluye dos depésitos
23 y 24 de suministro de hojas de copia. Cada depdsito de
suministro incluye un elevador verticalmente movible en sen
tido bidireccional que soporta la pila. Aunque esta estruc—
tura es bien conocida para los expertos en la técnica, se
describe una estructuras ilustrative en el IBM TECHNICAL DIS
CLOSURE BULLETIN de agosto de 1974, en las pégings 670 y
671. Unos medios de alimentacidén, que van a describirse,
dentro del depbsito seleccionado para el uso, es suscepti-
ble de funcionar para alimentar la hoja limite, es decir la
hoja superior, de la pila a su trayectoris 26, 27, 32 de
descarga de hojas. Esta hoja es alineada en su borde trase-
ro cuando se desplaza hacia abajo por la trayectoria 28 de
hojas, para ser detenida momentdneamente en la puerta 39 pa
ra alineacidén de papel. Cuando el borde dlantero de la ima-
gon virade del tambor llege & la proximidad de esta p&erta,

la puerta es sbierta para permitir que la hoja se mueva den
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|_tro del puesto de transferencia 17 con su borde delantero
en alineacién exacta con el borde delantero de la imagen
del tambor.

Ia estructura del conjunto fusionador 22 por rodl
1lo caliente no serd descrita aqui con detalle, Generalmen-
te el rodillo caliente 37 es calentado a una temperatura
controlada con sxactitud por un calentador interno y un sig
tema asociado de control de temperaturas, no mostrado. E1
rodillo caliente ineluye preferiblemente una superficle ex-
terna deformeble conformada como una superficie elastémera.
Esta superficie estd destinada para aplicarse al lado vira-
do de la hoja de copia, fusionar el virador sobre ella, y .
desprender con facilidad la hoja con una adherencia minima
de virador residual al rodillo caliente. Dicho rodillo ca-
liente se describe, por ejemplo, en el IBM TECHNICAL DISCLO
SURE BULLETIN de agosto 1973, en la pagine 896.

El rodillo de respaldo 38 es preferiblemente un -
rodillo relativemente frio y rigido. Los rodillos 37.§ 33
son eilindros circulares, de manera tal que la linea de cqéf'-
tacto fusionadora formaeda de este modo define una lfnea (de
una cierta anchura debida a la deformacién del rodillo ca-
liente 37) paralela al eje de los rodillos 37 y 38.

le linea de contacto fusionadora formade por los
rodillos 37 y 38 puede ser cerrada y sbierta en sincronismo
con la llegada y salida de los bordes delantero y trasero
de la hoja de copia, respectivamente. Este sincronismo es
logrado por unos medios perceptores de posicidén de tambor,
no mostrados, que responden & la posieién del tambor 12 y
efectian la apertura y el cierre de la linea de contacto

por medio de un sistema de control légico de copiadora, no
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_mnostrado. Un mecanismo ilustrative pars efectuar la apertu-
ra y el cierre de esta linea de contacto‘se muestra en el

IBM TECHNICAL DISCLOSURE BULLETIN de meyo 1973, en la pagi-

| na 3.644, En la alternativa, para un ciclo de copias milti-

ples, la linea de contacto fusionadora puede permanecer con
tinuamente cerrada hasta que el borde delsntero de la lti-
ma hoja haya pasado a su través.

Se pretende que el término sistems 1légico de con-
trol 8e copisdora abarque los diversos medios conocidos pa-
ra los expértos en la técnica. Formas conocidas generalmen=
te implican aparatos de tratamiento electrdnicos, circuitos
léglcos duros, relevadores electromecdnicos, y/o interrupto
res controlados por levas 0 sus equivalentes, Tal como es
bien sabido, la posicidn cambiante del tambor genera sefia=
les de posicién que luego son relecionadas con medios tales
como una comparacidén del nimero de copias solicitado con el
ndmero de veces que el documento original hé sido explora-’
do. Si se necesitan mds copias, se formen ipéganes 1atentés ‘
en el fotoconductor, y una hoja de papel es alimentada al -
puesto de tranaferencia pars cada imagen.

Unos depdsitos 23 y 24 de suministro de hojas es-
tédn estructurados y dispuestos para contener de manera ajus
table hojas cortadas de material de transferencia de dife-
rentes tamafios, por ejemplo papel de tamafio judicial y de
cartas, respectivamente. Las hojas all{ situadas son orien-
tadas de manera tal que su dimensién estrecha esté en la di
reccién de alimentacién de papel 28, Ademds, las hojas de
cada depésito estdn apiladas de manera tal que su bords es-
trecho trasero (que es paralelo a la direccidén de alimenta-

cién de papel 28) se encuentre en un plano verticael comin,
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|_As{, si el depdsito 23 contiene papel de temafio Judicial,
su borde estrecho delantero se superpone al borde estrecho
delantero del papel de tamafio de cartas en el depbsito 24
en alrededor de 76,2 mm, Cuando una hoja ss desplaza hacia
abajo por la trayectoria 28 de hojas, su borde delantero
largo es mresentado a la puerta 39 y al puesto de transfe-
rencia 17 de menera tal que este borde sea sustancialmente
peralelo al eje del tambor fotoeconductor 12.

El presente invento conclerne a unos medios de
alimentacidén de papel por ruedas peinadoras, y & medios asg
ciados, con los cuales el papel es alimentado, a un ritmo
de una hoja cads vez, desde el depdsito 36, 23 § 24 a tra-
yectorias 32, 26 y 27 de transporte de hojas, respectiva-
mente,

Cada uno de los depésitos o cajones 23 y 24 de su
ministro de hojas de copia de la figura 1 coopera con unos
medios de alimentacién de papel, unitarios, separables, tal]
como se muestraﬁ en la figura 2, disponidndose uno de tales
medios de alimentacién para cada depésito. El aparato de 1z
figura 2 estd adaptado para alimentar en serie hojas corta-
das desde la pafte superior de une pile de papel al puesto
de transferencia 17 de la copiadora. Ia rueda peinadora 40,
cuyos detalles de estructura se muestran en la figura 5, es
susceptible de funcionar para cooperar con la supsrficie su
perior de la hoja superior de la pila de hojas en los depé-
sitos 23 y 24. la rueda peinadora 40 gira constantemente en
una direccién sinistrorsa, a una velocidad uniforme de apro
ximadamente 2,600 r.p.m, Genédricamente se prefiere uma velo
cidad de aproximadamente 190 a 635 cm por segundo. La rueda

A0 tiene un didmetro de aproximadamente 28,6 mm, y un espe-
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L sor axial de 12,7 mm, Un brazo pivotado 41 monta la rueda
reinadora en un bastidor de montaje 42 a modo de placa., Es-
te bastidor de montaje es laestructura central en la que
son f£ijados todos los otros componentes del aparato para
alimentacién de papel de la figura 2, y constituye los me-
dios mediante los cuales el conjunto de la figura 2 estd
montado separablemente en la copiadors de la figura 1, Es-
tos medios de montaje éompranden dos ranuras ds montaje 43
¥ 44 que estédn adaptadas para recibir sujetadores de torni-
1lo para montar la placa en una posicién vertical dentro-de
la copiadora. Junto al otro extremo la placa de montaje 42v‘
estd doblada en 902 para formar una prolongacién 45. Esta
prolongacién contiene dos agujeros 51 y 52, figura 6, uno
de los cuales estd adaptado para recibir un sujetador de
tornillo y el otro de los cuales estd adsptado para recibir
un poste de colocacidén formado como parte del bastidor de -
la copiadora.

Aungue no es critica la colocacién de la rueda
peinadora sobre la pila de hojas, se ha encontrado que fun-
ciona satisfactoriamente cuando estd colocada aproximadamen
te a 50,8 mm desde el borde delantero de la hoja, y aproxi-
madamente a 114,3 mm desde su borde lateral trasero; véase
la figura 15. Ta dimensién de 114,3 mm es seleccionada para
asegurar que la rueda peinadora esté colocada en la parte
trasera (es decir la pared trasera de la copiadora) del cen
tro del papel mds corto que ha de ser alimentado. Por lo
tanto; el funcionamiento de la rueds pelnadora tiende a ha-
cer girar le hoja ligeramente en una difeccién dextrorsa
(visto desde arriba) para mover de este modo su esquina tra.

sera de borde delantero hacia fuera, alejdndose de mecanis-
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| mos que puedan obstruir a la alimentacidn de hojas.

Esta ligera rotacidn tiene el efecto de mover la
esquina de borde trasero de hoja hacia atrds en direccién a
la pared trasera del depésito. Por lo tanto, es deseable
disponer, en los tres depésitos 23, 24 y 36, medios para ha
cer sobresalir al menos esta esquina de borde trasero, para
evitar que esta esquina de las hojas apiladas escalonadamen
te suban por el lado trasero del depdsito, tal como se ex-
plicard con relacién a la figure 15.

Ia figura 2 muestra la rueda peinadora 40 en su.
posicién elevads, en la cual estd fuera de contacto con la
hoja superior. El solenoide 46 estd montado sobre el bastij
dor 42 y estd acoplado a una viga pivotante 47 por medio de
una espiga 48 de inducido de solenoide y un resorte 49, com h
prendiendo este Ultimo un embrague de alivio de esfuerzos,
El solenoide 46, cuando estd excitado, es susceptible de
funcionar para hacer pivotar la viga 47 y el brazo 41 en
una direccidén sinistrorsa alrededor del drbol 60, descen~
diendo de este modo la rueda peinadore 40 hacia abajo sobre-i:
la pila.

El brazo de soporte 41 de rueda peinadora estd em
pujado eldsticamente para girar en una direccidén dextrorsa,
hacia arriva en contra de un tops mecdnico, tal como se
muestra en la figura 6.

Con referencia a la figura 6, la vige 47 estd so-
portada por cojinetes sobre el drbol 60, e incluye una pro-
longacibén 85 de 909, El extremo izquierdo de la prolonga-
cién 85 estd capturado entre la tuerca 86 y el extremo infe

rior del resorte de compresidén 49. La prolongacién 85 sopor
ta una espiga 87 que estd acoplada con el extremo inferior
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resorte estd fijado al bastidor 42 en el apéndice 89. El
apéndice 89 recibe también el perno de tope 90, siendo es-
te perno de tope ajustable para establecer la posicién le-
ventada de la rueda peinadora 40. La excitacién del sole-
noide 46 hace que su espiga de inducido 48 se mueva hacia
abajo. Este movimiento haclia gbajo da como resultado una
rotacién sinistrorss de la viga 47, haciendo descender a
la rueda peinadora sobre la pila y cargando al resorte ele
vador 88 y al resorte de alivio de esfuerzos 49. La subsi-|.
guiente desexcitacién del solenoide 46 permite que el meég
nismo vuelva a su posicién de la figura 6 emn virtud de la |
energia almacenada en el resorte 88. La rueda peinadora eg
t4 ahora fuera de contacto con la hoja superior .de la pi-
la. ]
‘ A t{tulo der ejemplo, las ruedas peinadoras 40
dispuestas en depésitos é3 ¥ 24 se eplican elésticamente a-
la hoja superior de la pila alli situada con una fuerze de
aproximadaﬁénye 450 éramos, mientras que lé Tueda peinado—z'
re. en el depdsito duplex 36 se‘aplica a la hoja superior
de la pila allf situada con una fuerzade aproxiradamente
150 gramog cuasndo estén colocadas 100 hojas en el depdsito
duplex, y aproximadamente 550 gramos cuando una hoja ésté
en el depbsito duplex, genéricgmente se prefiere un margen
de 100 a 600 gramos. Una fuerza demasiado Baja produce un
apilasmiento escalonado lento. Una fuerza demasiado alta pro
duce un marcado o deterioro pars el papel.

El 4rbol de propulsién 60 estd montado en rota-
cién en una posicidén fija sobre la placa de montaje 42. El

4rbol 60 se encuentrs en un plano horizontal cuando el apa
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| rato de la figura 2 estd montado dentro de la copiadorea.
Bste 4rbol est& acoplado continuamente con el 4rbol 61 de

la rueda peinadors, por medio de una correa sincronizadora

| 62. E1 rodillo de alimentacidén por friccién 63 esti separa

do de la rueda peinadora 40 en la direccién de alimenta-
cién de las hojas y esté adaptado para cooperar con la su-
perficie superior de la hoja superior en la fila, cuando
esta hoja ha sido apilada escalonadamente de manera tal
que su porcién de borde delantero ocupa la linea de contac
to abierta formada por el rodillo de alimentacidén por fric .
cién 63 y la almohadilla de presién pivotada, también moh-.;
tada sobre el miembro de bastidor de montaje 42 por debajo.
del rodillo de alimentacién 63, tal como se muestra en la
figura 7. El1 4rbol 64 del rodillo de alimentacidén por fric
cibén estd acoplado con el &rbol 60 por medio de la correa
sincronizadora 65 y estd montado en ei bastidor 42 por me-
dio de una ménsula 54 con forma de U. Por lo tanto, la rue-
da peinadora 40 y el rodillo de alimentacibén 63 giran con-
tinuamente en una direccidn sinistrorsa, con rotacién si-
nistrorsa del 4rbol 60,

El drbol 60 esté mdaptado pare ser conectado con
tinuamente con el embrague de propulsién de espiga de la
copiadore (112 6 113 de la figura 13), montado sobre el
bastidor 110 de la copiadora, mediante un embrague de reanu
re de acoplamiento 66. Tal como se muestra, los ejes de ro
taciép de la rueda peinadora y del rodillo de alimentacién
son paralelos sl &rbol de propulsién 60.

Les placas o miembros de guia de hojas, superior
e inferior, 67 y 68, respectivamente estén montedos en el

miembro de bastidor 42 y definen un canal transportador de
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__hojas convergentes, colocado entre la rueda peinadora 40 ¥y
el rodillo de propulsidn 63, dentro-del cual son apiladas
escalonadamente las hoJjas, El canal de salida formado por |
la porcidén paralela de las gufas de hojas 67 y 68 compren-
den porciones 26 y 27 de trayectoria de hojas de la figure
1.

Tal como se muestrs de modo més completo en la
figura 3, cada una de las guias de hojas 67 y 68 incluye
un orificio alargado, alineado 69, que estd adaptado para
cooperar con unos medios desapiladores que comprenden un.
brazo pivotado 70. EL brazo 70 estd montado en el miembro
de bastidor 42 y es empujado por resorte en wuna direcciéﬁ :
dextrorsa, fuera del canal de alimenyacién de papel defini
do por las guias 67 y 68. '

Cuando el operario desea vélver a cargar papel
dentro de uno cualquiers de los depbsitos de suministro de'
papel 23 6§ 24, un botén manual es empujado hacia ebajo, ha
| ciendo que la palanca T1 pivote en sentido dextrorso alre-
dedor de su fijecién pivotente 72 en la place de monteje -
42. Este movimiento de la palaﬁca 71 controla un elevador
de piia de papel, descrito més completamente en el manual
de servicio a que se hg hecho referencia, con el fin de
descender el elevador a una posicién de carga. Una vez que
el elevador he elcanzado su posicién de carga, el depésito
23 asociado de suministro de papel es empujado manualmente
en sentido horizontal fuera de la parte delantera de la co
piadora para acceso para el operario, por ejemplo paré vol
ver s cargar la plla de papel.

El movimiento de la palanca 71 a su posicién deg

cendente empuja al ceble T3, haciendo que este cable haga
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|_girar el brazo desapilador 70 en une direccidén sinistrorsa,
haste la posicidén de linea llena que se muestra en la figu-
ra 4, El movimiento del brazo 70 desde la posicién de la f£i
gura 3 a la posicién de la figura 4 es susceptible de ac-
tuar para desapllar las hojas superiores de la pila, como
resultado de una orden’indicativa del hecho de que el cajén
de suministro de papel de la copiadora ha de ser abierto,
por ejemplo para volver a cargsr papel. Ie extensién de des
apilamiento lograda por el brazo 70 es una cuestibn de eleg'
cién., Se ha encontrado que el desapilamiento logrado por el
movimiento mostrado en la figura 4 es suficiente, ya que un
subsiguiente descenso del elevador de suministro de papel
funclona para barrer las hojas apiladas escalonadamente de |
la parte superior de la pila a través de la porcidén 84 de
la guia de hojas 68, y para desapilar de este modo adicio- '
nalmente la pile segin desciende el elevador de suministro
de papel.

Dentro de las ensefianzas del presente invento, el
desapilamiento de la pila puede lograrse completamente por
movimiento de un empujador de hojas, 0 puede lograrse por
movimiento de un empujador de hojas en.cooperacién con un
desapilamiento adicional logrado por una guia de hojas, o
puede lograrse solamente por una guia de hojas.

Ia altura vertical de la hoja superior de la pi-
la, dentro de los depbésitos 23 y 24 de suministro de papel,
es percibida por un par de interruptores 74 y 75 (figurs

2), dado que estos interruptores son controlados por un b
zo 76 que descanse sobre la hoja superior de la pila, El
brazo T6 tiene dos porciones escalonadas, la primera de la
cuales controla el interruptor 75 y la segunda de las cua-
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' ralmente con forma de builuelo, que tiene una cavidad anular

- duro, de bajo coeficiente de friccién, tal como metal o

Hoja nGm, 17

El interruptor 75 es un interruptor normalmente
cerrado y funciona para levantar el elevador de soporte de
pila de papel hasta que el brazo 76 se aplica a la hoja su~
perior para detener el ascenso del elevador., E1l interruptor
T4 es un interruptor normslmente gbierto., Si se hinchase 1a
pila de papel, tal como puede ser causado por ejemplo por
alta humedad, el interruptor T4 se cierra para hacer que el
elevador de soporte de pila descienda hasta que el interrup
tor T4 se haya abierto. .

Ia rueda peinadora 40 estd estructurada y dispues
ta de manera tal que sus rodillos de aplicacién de hojas egA
tdn soportados por un miembro eldstico. Con esta estruotura:
el ruido acdstico en un ambiente de copiadora piblica, tal':
como una oficina, es hecho minimo, se acrecienta un apila- |
miento escalonado digno de confianza, repetibls, y se hace
minimo un marcado o rayado del papel. Con referencia a la
figura 5, la rueda peinadora 40 estd soportada sobre su dr-
bol 61 mediante un cubo metdlico rigido 77. Este cubo se

acopla de modo seguro dentro de una rueds de caucho 78 gene

que contiene ung pluralidad de rodillos 79 que se aplican a
las hojas. La rueda de caucho 78 tiene un grado de duréme~

tro en el margen de 40 a 80. Un grado de durdémetro demasia-
do bajo puede hacer que los rebordes de la rueda, en lugar

de sus rodillos, tropiecen con el papel, Un grado de duréme
tro demasiado alto aumenta tanto el ruido acistico como las
variaciones de fuerza con las que los rodillos chocan con -

el papel. Estos rodillos estén construidos de un material
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_plégtico, y estén soportados en rotacién y sustancialmente
sin friceidn sobre un drbol metdlico 80. Los extremos opues
tos de cada drbol 80 son comprimidos dentro de rendijas de
colocacién 81 que se extienden radialmente, formadas alrede
dor de s dos paredes elésticas distanciadas, que definen
la cavidad anular ocupada por los rodillos 79. Una vez que
todos los rodillos estén montados sobre el miembro 78, el
conjunto es completado por un per de caperuzas extremas de
metal 82 y 83. Estas caperuzas extremas no se aplican fisi-
camente a los ejes 80, sino que permiten el movimiento ra=
dial de cada eje con respecto al drbol de rueda peinadora
61, tal que la rueda peinadora manifieste una estructura
eldstica., Cada caperuze extrema incluye un nervio anular
vuelto hacia dentro que sobresale en voladizo sobre los ex-|
tremos de los ejes 80, aprisionando de este modo a los ejes,
Esta estructura y disposicién permite que cada uno de los
rodillos 79 se acomode a la superficie superior plana del

papel, en lugar de rebotar del papel y luego depositarse de

retorno sobre el papel, de una manera oscilante rdpida. Ia
carencia de tal vibracién actia parsa reducir el ruido acis-
tico y mejora el fendmeno de apilamiento escalonasdo. Ias eg
pigas 80 son aisladas eficazmente del cubo 77 por utiliza-
cién de un miembro eldstico 78 del tipo de caucho. Este ma-
terial de tipo de caucho exhibe un grado eldstico y un fac-
tor de amortiguacién, y se deforma bajo carga, permitiendo

que cada rodillo permanezca en contacto con la hoja supe-

rior de papel durante un perfodo de tiempo mds largo que lo
que ocurrirfe en una estructura no eldstica. Ademds de ello
las desviaciones de la magnitud de fuerza se hacen minimas,

El material eldstico del tipo de caucho del miembro 78 sir-
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|_ve como un amortiguador eldstico y amortigua la funcidn de
fuerza de las ruedas, permitiendo que el rodillo permanszca
en contacto con el papel, en lugar de rebotar y depositarse
de nuevo sobre el papel de una menera oscilante, Ia forma-
cién de rendijas 81 en el miembro 78 facilita la sencillez
de montaje, bien sea montaje menual bien ses montaje mecdni
co.

 Aungue una estructura de rueda peinadora preferi-
da. y dnica ha sido mostrada con detalle, genéricamente di-

cha rueda es como representa en la figura 10, Cada rodillo.

co8 que tisnen un grado de elasticidad y un coeficiente der
amortiguacién. El grado de elasticidad y el coeficiente de

de desviarse radialmente hacia dentro en direceién al eje
de rotacibén 61, desde su trayectoria circular 104, segin se
aplica de modo continuo a la plla de hojJas 105 durante su
per{odo de aplicacién intermitente 106 a 107, con un perfil
de fuerzas que tiene desviaciones minimizadas de variacién
de fuerza,

Ias figuras 11 y 12 constituyen una comparacidén -
gréfica de una rueda peinadora rigida de la técnica anteriox
con la rueda peinadora eldstica del presente invento, Tal
como se muestra en la figura 11, la variacién de fuerza ex-
perimentada por el papel no sélo tiene desviaciones émplias

sino que deseiends a cero,'por ejemplo en 108 cuando la rue

de producirse alguna variacién del perfil de fusrzas al con
tacto inicial entre el rodillo y el papel, 8l rodillo no

abandona el papel y se establece rdpidamente una fuerza api

_ ]
amortiguacién aseguran que cada rodillo individuel es capaz |

de 1a misma estd soportado gendricamente por medios mecéni- |
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| ladora escalonadamente 109 de régimen permanente.

Tal como se ha mencionado, la rueda peinadora 40
es susceptible de trabajar para mantener a la hoja superior
de la pila de modo tal que la porcién de borde delantero de
esta hoja superior esté estacionado dentro de la linea de
contacto de prOpulsién‘de hojas, normalmente abierta, forma
da por el rodillo de alimentacién por friccién 63 y una al-
mohadillae de presién 90 pivotada, situada debajo, mostrada
en 1la figura 7. Ie almohadilla 90 es de un material de bajo
coeficiente de friccidn, relativamente duro, por ejemplo po|
licarbonato, El coeficiente de friccién del rodillo de ali-|
mentacidn 63 es seleccionado de manera que sea mds alto qué”'
el de la almohadilla 90, de manera tel que una \nica hoja
de papel dentro de la linea de contacto 63, 90, serd alimegg
tada en una dirececién hacia delante (heecia la derecha tal
como se muestra en la figura 7) bajo la accién de propul-
sién del rodillo 63.

Ia almohadillae 90 es soportada por un inducido me
tdlico 91 a modo de rampa, del solenoide 92, siendo contro-
lado este solenoide de una manéra bien conocida por el sige
tema 1égico de la copiadore, para ser excitado, y por lo
tanto para alimentar una hoja al puesto de transferencia de
la copiadora, después de recibir una orden del sistems 18gi
co de la copiadora. El conjunto superior de alimentacidén de
hojas de la figura T es mostrado con su solenoide 92 en es-
tado -excitado, mientras que el solenoide inferior 92 estd
desexcitado. |

También se Ve en la figura 7 que se forma un ori-
ficio 93 en la gufa inferior 68 de hojas, para acomodar el
movimiento hacia arriba de la almohadilla 90, El resorte 94
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_empuje a la almohadilla 90 a su posicién retraida, fuera
del orificio 93.

Tel como es bien conocido en la técnica de alimen

| tadores de hojas por rueda peinadora, el borde delaentero de

un cierto ndmero de las hojas superiores de la pila se estg
cionaréd delante en forms apilada escalonademente, ¥y en la
direccién de alimentacidén de hojas, en una distancia abarca
da por la linea de contacto abierta 63, 90, y una almohadi-
1la de caucho esponjoso 95 eldstica, colocada aguas abajo.
La posicién apilada escalonadamente de, posiblemente, las .
cinco hojas de la parte superior de la pila es tal que la
porcién de borde delantera de una hoja superior estd coloég
da en la linea de contacto 63, 90, mientras que las restan-,
tes cuatro hojaé subyacentes tienen sus bordes delanteros
estacionados en forma apilada escalonadamente en la zona
ebarcada por la almohadilla 95 de caucho esponjoso blando.
Con referencie a las figuras 7 y 8, las hojas api
ladas escalonadamente en la zona de la linea de contacto
63, 1a almohadilla 90 y la almohadilla 95, son empujadas hal
cia abajo en contra de la gufa 68 de hojas por el resorte -
96 con forma de U. Cuando la linea de contacto estd cerra-
da, este resorte impﬁlsa al borde delantero de la segunda
hoja y de las otras hojas subyacentes, dentro de la superfi
cie eldstica de la almohadilla 95, de menera tal que estas
hojas tienden a ser retenidas en su posicidén apilada escalo
nadamente, Cuando la hoje superior es retirada hacis le de-
reché, por funcionsmiento del rodillo 63, la friccidén entre
esta hoja superior y la segunda hoja puede ser tal que el
borde delantero de la segunda hoja se mueve dentro del escg

16n 97 formado por la almohadilla de policarbonato 90 y la
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|_almohadilla de caucho esponjoso 95 mds delgada. El escaldn
97 es formado intencionadamente dlsponiendo g la almohadillﬁ
90 con un espesor mayor que la almohadilla 95, dejendo de
este modo un escalén de aproximedamente 0,635 mm. El escaldn
97 es ung restriceidn imperativa para impedir la alimenta-
cién de la segunda hoja dentro de la linea de contacto 63,
80. Una vez que la segunda hoja se ha movido dentro del es-
caldén 97 este hoja se detiene (suponiendo que le segunda ho
Ja se haya movido hacia la derecha con la hoja superior) de
bido a la friccidn entre hojas. No hay entonces posibilidad |
de que las hojas subyacentes a latsegunda hoja sean movidag
por friceién hacia delante similarmente, desde su apropiada;
posicién apilada escalonadamente. De este modo, el escaldn l
97 actds como una segunda restriceidén imperativa de hojas, |
si el efecto restrictor de la almohadilla eldstica 95 fuese|
incapaz de retener a la segunda hoja en su estado apilado
escalonadamente normel. Un ejemplo de una superficie de con|
tacto de una hoja con otra, particularmente diffcil, median
te el cual se alimenta papel es la "costura o veta de resme!
formada cuando una nueva resma de papel es colocada sobre
hojas ya situadas en una pila,

Cuando la hoja compuesta 90, 95 estd en su posicidn
de linea de contacto abierta, es retraida fuera del plano
de apilamiento escalonado de hojas definido por la gufa 68

de hojas, De este modo; la almohadilla compuesta no puede
perturbar la accién de apilamiento escalonado que se puede ;
1ogrér por esta rueda peinadora 40, cuando los bordes delanLg
ros de astas hojas estdn soportados por la gufa 68 de hojas,
y deslizan libremente sobre ella,

ILa figura 8 muestra con mayor claridad las dimen-
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1 - siones de las almohadillas 90 y 95. A titulo de ejemplo, la
almohadills 90 tiene una anchura de 27,9 mm y la almohadi-
1la 95 tiene 12,7 mm de anchura, medido en una direccidén pa
| ralela al eje 64 del rodillo de alimentacién (figura 2).

5 Ia figura 8 muestra también el miembro 98 de cho-
rros de aire de insuflacidén de un par neumdtico 98, 99 per-
ceptor de hojas (figura 9). Tal como se ve en la figura 9,
el aire gque sale hacia arriba s través del espacio 100 pene
tra en el miembro 99 para acrecentar la presidén en el transg
10 ductor de neumftico a eldetrico 101. Ia presencia 0 ausen~
cia de una hoja en el espacio 100, es decir dsl borde delé_q
tero de la hoja superior de la pila, trabaja para controlar
un circuito de conmutacién eléctriéa cuya salida comprende
terminales 102 y 103. Tal como se menciona anteriormente,
15 estos terminales son conectados con un abastecimiento de
energia (no mostrado) para efectusr la excitacién del sole-
noide 46 (figuras 2 y 6), con el fin de aumentar de este mo|
do su rueda peinadora asociada 40 en la pregencia de una ho|
ja en el espacio 100, .

20 Tal como se ha mencionado, los medios de alimenta
¢ién por rueda peinadora del presente invento, asociados
con cada uno de los depdeitos 23, 24 y 36 de 1= figura 1,
estdn soportados por el bastidor principal de la copiadora.
Ia figura 13 muestra una porcién 110 de este bastidor prin-
25 cipal. Ia figura 13 es una vista trasera, observando que la
figura 1 es una vista delantera de la copiadora. El basti-
dor 1»10 soporta cuatro embragues de transmisiém 111, 112,
113 ¥ 114. Cada uno de estos embragues incluye una espige
de propulsién 115 adaptada para aplicarse en la ranura for-

30 mada en su embrague 66, mostrado en la figura 2. Ia ensrgia
13048
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_motriz es proporcionada moviendo continuamente la cadena
116, moviéndose esta cadens en la direccién indicade por la
flecha de la figura 13. Como resultado de ello, la rotacién
de los diversos embragues de transmisidén se efectda en la
direccién mostrada. Cada espiga 115 de embrague de transmi-
sibfn estd montada deslizablemente y es empujada hacis la
parte delantera de la bopiadora por un resorte 117 con for-
ma de C anclado, Aunque no se muestra en la figura 13, el
miembro de bastidor 110 incluye las espigas de colocacidn
y/o0 agujeros receptores de pernos que cooperan con medios
de montaje tales como 51 y 52 de la figura 6.

Ia figura 14 es una vista delantera parcial del
bastidor 110 de copiadora de la figura 13, que muestra la
bandeja duplex 36 de la figura 1 fijada a é1, Ia flecha 32
relaciona la trayectoria de salida de las hojas desde la
bande ja duplex con la mostrada en la figura 1.

Ia rueda peinadora 40 y el rodillo de propulsién
63 de lz figura 14 no estdn incorporados en un conjunto uni
tario, ecomo lo estdn los correspondientes medios de los de~
pésitos 23 y 24 de suministro de papel, tal como se muestra
en la figura 2. En lugar de ello, los correspondientes me-
dios de propulsién de papel para el depésito duplex 36 es-
tén provistos, cada uno de ellos, con su propio embrague de
transmisién 113, 114 que cooperan con su embrague de trans-
misién 66 acoplado. De este modo, se logra la rotacién si-
nistrorsa continua de la rusde peinadora 40 y del rodillo
de propulsién 63. Ia rueda peinadora 40 es empujada por re-
sorte a una posicién elevada y es movide hacia abajo sobre
la hoja superior de la pila de hojas dentro del depésito dy|
plex 36 por excitacién de un solenoide 120 (véase figura 16)
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1 |_conectado con le verilla 121, El rodillo de propulsién 63
estd montado en uns posicién £ije, de manera tal que su su-
perficie inferior penetra en el canal de gufa de hojas for-
mado por la gufa de hojas superior 122 y la gufa de hoja in
5 ferior 123. '

Ia estructura de los conjuntos de ruedzs psinadora
y de rodillo de propulsién de depdeito duplex es necesaria
en virtud de la trayectoria de hojas 35 de la figura 1. Tal

como es bien sabido, las trayectories de hojas 34 y 35 al-

10 . | ternadas de la figura 1 son establecidas por una vélvula‘del
salide pivotante, no mostrada. Cuando esta védlvula de aali-l
da estd en posicién descendida, las hojas copiadas del lado
uno de un ciclo de copia duplex son insertadas en la bande-
sa duplex 36 de la figure 14, ocusndo el borde delantero de
15 estas hojas pasa sobre la parte superior del rodillo 63 (en
virtud de gufas de hojas no mostradas), y haeia gsbajo por
debejo de la rueda peinadora 40, pasando a descansar con el
borde delantero de la hoja, adyacente al miembro de tope in
clinado 132 de la bandeja duplex, En esta posicién, el bor-
20 de trasero de la hoja estd en proximidad general respecto
de la pared trasera 126 del depésito duplex, y su borde tra
sero (éste seréd el borde delantero cuando el papel salga de
la bandeja duplex en su camino & la operacién de copia del
lado dos) ss muestra generalmente por la linea interrumpide
25 133 de la figura 14.

No obstante, el conjunto de rueda peinadora de de
pésito duplex es separable como un conjunto unitario, y su
conjunto de rodillos propulsores, incluyendo las guias de
hojas 122 y 123, se pueden separar como un conjunto unita-

30 rio.
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" El depésito duplex 36 es del tipo descrito en el

manual de servieio antes mencionado, e incluye, entre otras
cosas, un orificio 124 que estd adaptado para cooperar con

un perceptor que indica la presencia 0 ausencia de papel en
el depésito duplex, El depésito duplex de la presente soli-
citud difiere del deserito en el manual de servicio antes

mencionado en dos aspeétos materiales, A saber, una almoha-
dilla 125 de fondo del depdsito, coopera con la rueda peing
dora 40, y la superficie trasera del depdsito duplex inclu-
ye una estructura de tipo ondulado 126 que tiene nervieos sa
lientes 127 de longitud progresivamente creciente, desde el

fondo a la parte superior del depdsito.

Tal como se muestra en la figura 17, la almohadi-
1le 125 estd fijada al fondo del depdsito duplex 36 y su qgi

perficie superior se encuentra a una altura mayor que le s

Cuando la rueda peinadore 40 es descendida imperativamente |-
sobre las hojas de papel entonces situadas en el depdsito
duplex 36, la rotacién de la rueda peinadora 40 hace que
las ondulaciones en la superficie superior de la almohadi-
1la de caucho 125 se deformen en la direccién de alimenta-
cién de hojas. Genéricamente, la almohadilla eldstica 125
o5 movible en la direccién de apilamiento escalonado de ho~

jas, para simular le presencia de una hoja situada por-debg

jo de 1la hoja méds baja en el depésito duplex 36, haciendo
posible de este modo que la rueda peinadora 40 aplile escalg
nadamente de modo digno de confianza la hoja de fondo de la
pila frente al rodillo propulsor 63.

Los depésitos 23 y 24 son provistos con una almo-
hadillae similer 25, A t{tulo de ejemplo, las almohadillas
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| 25 son formadas de caucho macizo, de un grado de durdmetro
de 80 a 90, Tienen un espesor de 3 mm y una longitud de
16,8 mm (medido en la direccidén de alimentacidén de papel) ¥
ﬁna anchura de 10,2 mm., Ias muescas asi situadas, que for-
man los nervios, tienen una anchura de 0,4 mm y una profun-
didaed de 1,8 mm.

Ia figura 19 muestra una estructuras alternativa
pere la almohadilla de fondo del depdsito de la figura 17.
Fn la estructura de la figura 19, la almohadilla eldstica
142 adopta la forma de caucho espumado, cuya superficie su-
perior es cubierta por una delgada pelicula de material.143

litetrafluoroetileno, Tal como aqui se hace observar, la
rueda peinadora para el depdésito duplex 36 se aplica al pa-
pel alli situado con fuerza creciente segin disminuye el né}
mero de hojas en el depbsito. Se ha encontrado que la almo-
hadilla de fondo del depdsito de la figura 19 se acomoda de
modo digno de confianza a esta fuerza veriable,

Tal como se muestra en la figura'15, la rueda pej._I
nadora 40 estd situada delante de, y en la parte trasera,
del centro de gravedad de la hoja mds fequeﬁa 129 que puede
encontrarse en la bandeja duplex 36. Como resultado de esta
estructura y de esta disposicién, la hoja tiende a girar 1i
geramente en una direccidn dextrorsa, tal como se ve en la
vista superior de la figura 15, haciendo de este modo que
la esquina delantera de 1la hoja 130 sea retirada de la pa-
red trasera 126 de la bandeja duplex mientras que la esqui-
na trasera de hoja 131 tiende a ser impulsada dentro de la
pared trasera. la funcidn de las lenglietas, salientes o ner

vios 127 de la figura 14 es la de impédir que la esquina
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1 |_trasera de hojas 131 suba por la superficie de la pared 126,
cuando la hoja 129 y sus hojas subyacentes (si las hay) son
apiladas escalonadamente hacia delante por funcionamianto
de la rueda peinadors 40.

5 Tos depdsitos 23 y 24 de la figura 1 estdn cons-
truidos y dispuestos para inecluir un nervio sobresaliente en
voladizo similar al del miembro 127 de depésitos duplex, pa
ra realizar una funcién similar cuando las hojas superiores
situadas en dep§sitos 23 y 24 son spiladas escalonadamente
10 . | hacia delante por funcionamiento de su correspondiente rue-
dz peinadora 40,

Tal como se ve en las figuras 14 y 16, el conjun-,
to de ruedas peinadoras de depdsito duplex incluye un rebor
de 134 mediante el cual el conjunto es montado en el miem=-
15 bro de bastidor 110 de la copiadora, E1l solenoide 120 estd
montado junto al reborde 134. El resorte 135 impulsa impera
tivamente a la rueda peinadora 40 de depdsito duplex fuera
del papel allf situado. Ia excitacién del solenoide 120 im-
pulsa a la varille 121 hacia abajo, impulsando a la rueda
20 | peinedora sobre el papel en la bandeja duplex.

la figura 18 describe el miembro de cierre de 1{-
nea de contacto para el depdsito duplex de la figwra 14, es
decir la almohadilla compuesta movible situada por debajo
del rodillo de alimentacidén de depdsito duplex 63. De nue-
25 vo, la almohedilla compuesta 90, 95 estd montada junto a
una placa metdlica 136 que es hecha pivotar en el pivote
137 de posicién fija. E1 pivote 137 estd montado en el bas-
tidor 138 de rodillos de alimentacién de la figura 14, como
lo estdn todos los componentes que cierran la linea de con-

30 tacto, incluyendo las gufas 122 y 123, asi como el solenoi-
13048
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Ia placa 136 es empujada eldsticamente, por el re
sorte 140, para topar con el tope ajustable 141. E1l solenoi
de 139 funciona como lo hacen los solenoides 92 de la figu~
ra 7. Es decir, el solenoide 139 es excitado por el sistems
1égico de copiadora cuando se necesita alimentar una hoja
copiada en el lado uno desde el dep§sito duplex 36 de la fi
gurs 14 al puesto de transferencia 17 de la figura 1, pars
copiar el segundo lado. Ia almohadilla compuesta de la figu
ra 18 es idéntica en su concepto a la de las figuras 7 y &.

Aunque el invento ha sido mostrado y descrito par

ticularmente con referencia & una forms preferida de reali-

zacién del mismo, se entenderd por parte de 1los expertos en,
la técnica que se pueden efectuar en é1 los diversos cam-
bios de forma y detalles, sin apartarse del espiritu y al-

cance del invento.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre
sentan pars que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son 10s que S8 r'eCO~
gen en las reivindicaciones sigulentes:

' 18,~ Una mdquina copiadora xerogridfica perfeccio-
nada con alimentacidn de hojas que tiene medios susceptitles
de funcionar para controlar el proceso xerogrifico, que in-
cluyen la alimentacidn en serie de hojas a un puesto de
transferencia, que comprende: medios de suministro de papel
que incluyen el menos un depésito para papel; una rueda pei
nadora gue coopera con una hoja limite de una pila de papel
dentro de dichos medios de suminietro cuando estd en posi-
cién operante; medios que montan de modo movible dicha rue-
de peinadors pera movimiento hacia aplicacién de apilamien~
to escalonado 0 fuera de aplicacidén de apilamiento escalona
do con la hoja limite; una linea de contacto de bropulsién
de hojas normalmente'abierta; medios perceptores de hojas
montedos de menere tal gque perciben una hoja dentro de di-
cha linea de contacto de propulsién ds hojas; medios de con
trol de posicién de rueda peinadora controlados por medios
perceptores de hojas y susceptibles de funclonar para con=-
trolar el movimiento de dicha rueda peinadora a dicha apli-

cacién de apilamiento escalonado con la hoja limite en la

cacién de apilamiento escalonado con le hoja limite en la
presencia de una hoja en dicho perceptor; y medios suscepti

bles de funcionar pars cerrar diché 1linea de contacto de




10

15

20

25

30
13048

Hoje nGm. 31

|_propulsién en el caso de la necesidad de una hoja en dicho

puesto de transferencisa,

28 ,~ Ia miquina definida en la reivindicacidn 18
que incluye: una slmohadilla eldstica montada sobre dichos
medios de suministro de papel bajo dicha rueda peinsdora y
susceptibles de moverse en la direccidn de apilamiento escg
lonado de hojas, para simular la presgemis de hojas y de es-
te modo hacer posible que dicha rueda peinedora apile esca-
lonadamente de modo digno de confianza las hojas limits,
opuestas de la pila.

38,~ Ia mdquina definida en la reivindicacidn 28,
en la que dichos medios perceptores de hojas comprenden un
chorro neumdtico de insuflaeién dirigido a través de un s~
pacio a un transductor de presibén a eléetrico, y en gue la
porcidén de borde dlantero de una hoja en dicha 1fnea de con
tacto de propulsidén interrumpe dicho chorro cuando la hoju
ocupa dicho espacio,

48,- Ia mdquina definida en la reivindicacién 38,
en la que dicha linea de contacto de propuisién comprende
un rodillo de friccién de posicién fija montado para coope-
rar con la superficie exterior de la hoja li{mite, y una al-
mohadilla de friceidn movible distanciada por debajo de
aquélla, siendo cerrads dicha linea de contacto de propul-
sién por movimiento de dicha almohadilla de friceidn, e in-
cluyendo medios de propulsidn susceptibles de funcionar pa-
ra hacer girar continuamente dicha rueda peinadora y dicho
rodillo de friccidn,

58, Ia mdquine definida en la reivindicacién 42,
que incluye una almohadilla de caucho espumado movible con

dicha almohadilla de friceién y que coopera conm el borde de
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| . lantero de al menos la hoja situade inmediatasmente bajo la

hoja 1imite, pars inhibir de este modo la alimentacién de
1la misma con la hoja limite.

62,- Ia miaquina definida en la reivindicacién 52
que incluye: un par de gufas de hojas que definen un canal
convergente, situado entre dicha rueda peinadora y dicha 1f
nea de contacto de probulsién, ¥y en que la hoja limite y
sus hojas subyacentes estdn apiladas escaloﬁadamente; y me-|
dios desapiladores que comprenden un brazo movible dentro
de dicho canal pare desapilar escalonadamente la pila,

7¢.- Ia miquina definida en la reivindicacién 6%,
que incluye:medios de fuerza eldstica que cooperan con una
hoja dentro de dicha linea de contacto de propulsién de ho-
jas para empujar a la hoja fuera de contacto con dicho rodi
1lo de friccién.

82,~ Ta mdquina definida en la reivindicacién 18,
en la que dicha rueda peinadora comprende una rueda cuyo
eje de rotacién es paralelo a la superficie exterior de la
hoja limite, y de este modo apila escalonadamente la pila
en una direccién perpendicular al eje de rotacién de la rue
da en virtud de contacto intermitente, repetido, de superfi
cies de contacto salientes formadas alrededor de la circun-
ferencia de dicha rueda peinadora.

98 .~ Ia mdquina definida en la reivindicacién 89,
en que dicha superficle de contacto comprende rodillos ceda
uno de los cuales estd libre para girar alrededor de un eje,
¥ en que dichos ejes estdn montados eldsticamente alrededor
de la periferis de dicha rueda peinadora para reducir el
ruldo acdstico.

10%,~ Ta miquina definida en la reivindicacién 68,




P-

10

15

20

25

30
13048

Hoja nam, 33

_en que dichos medios desapiladores comprenden un brazo mon-
tado pivotablemente con relacién a dichos miembros de guia
de hojas y empujados imperativamente fuera de dicha trayec-
toria de gufa de hojas; y medios susceptibles de funcionar
para hacer pivotar selectivamente dicho brazo desapilador a
travéds de dicha trayectoria de gufa de hojas en una direc-
cién desde dicha 1{nea de contacto de propulsién hacia di-
chs rueda peinadora.

118,~ Ia mdquina definida en la reivindicacién
18, que incluye medios de propulsién susceptibles de funcig
nar para hacer girar continuamente la rueda peinadora y un
miembro de linea de contacto de propulsién de rodillos de
alimentacién asociado con cada uno de dichos depdsitos de
suministro de papsl y de un depdsito duplex.

128,~ Ia mdquina definida por la reivindiecacién
112, en que los medios que comprenden la linea de contacto
de propulsién, incluyendo la rueda peinadora, de cada uno
de dichos depsitos de suministro de papel de un depdsito
‘duplex, es retirable como una dnica unidad.para reparacidn
0 reemplazamiento.

132,- Ia miquina definida en la reivindicacién
112, en la que un bastidor de montaje estd montando a dicho
rodillo de alimentacién en una posicién fije; un brazo pive
tante que monta a dicha rueda peinadora en dicho bastidor
de montaje, y medios de fuerza eldstica que empujan a dicho
brazo pivotante hacia arriba en contra de un tope; un drbol
de propulsién montado de manera capaz de girar sobre dicho
bastidor de montaje, y medios de acoplamiento que acoplan
de modo continuo dicho &rbol a dicha rueda peinadora y a &i

cho rodillo de alimentacién para hacer que el mismo gire de
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1 _maners que alimente una hoja en dicha direccién alimentado-
ra de hojas; un solenoide descendedor de rueda peinadora
montado sobre dieho basgtidor de montaje y acoplado en di-
cho brazo pivotante, siendo dicho solenoide descendedor sus
5 ceptible de funcionar para hacer pivotar dicho brazo hacis
abajo para colocar diche rueda peinsdora en relacién apila-

dora escalonadamente sobre la superficie superior de la hojq

superior; un perceptor de hojas montado sobre dicho bastidox
de montaje en la colocacidén de dicha linea de contacto de
10 . | propulsidn, para percibir la presencia de una hoja en olla
¥ para controlar a dicho solenoide descendedor para efectuar
el levantamiento de dicha rueda peinadora fuera de relac{ég
apiladora escalonadamente con la pila; y un solenoide cé?é%-
dor de 1fnea de contacto montado sobre dicho bastidor de
15 montaje, y conectado con dicha almohadills de friccidn para
levantar dicha almohadille de friccidn a ‘aplicacién con di-
cho rodillo de alimentacién pare cerrar de este modo dicha
1{nea de contacto de propulsién.,

148,~ la mdquina definida por la reivindicacién
20 132, gque incluye un embrague aliviador de esfuerzos suscep-
tible de funcionar entre dicho brazo pivotante y dicho solg
noide descendedor, medios que montan pivotablemente dicha
almohadilla de friccidn, y en que dichos medios cerradores
de linea de contacto comprenden un segundo solenoide.
25 158,- La mdquina definida por la reivindicacién
148, que incluye un embrague de transmisién desaplicable
montado sobre dicho dispositivo impresor y que segeopla con
dicho drbol de propulsidén, y medios que montan separablemen
te dicho bastidor de montaje en dicho dispositivo impresor.

30 168,~- Una mdquina copiadora xerogrifica perfeccio
13048




13048
FCM

Hojr nam. 35

| nada con slimentacidn de hojas.

Tal y como se ha deserito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompailan y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de treinta y cinco hojas es~
critas a miquina por una sola cara.

Madrid, 214511973

P.A.
Albe e Elzabyru

Por P
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